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1.  PODSTAWA OPRACOWANIA 
− Zlecenie inwestora 
− Rozporządzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunków 

technicznych, jakim powinny odpowiadać budynki i ich usytuowanie (Dz.U. nr 75/2012, poz. 
690, z późn. zm.). 

− Wizja lokalna, 
− Uzgodnienia z Zamawiającym, 
− Aktualnie obowiązujące normy i przepisy. 

 
2. PRZEDMIOT, LOKALIZACJA I ZAKRES INWESTYCJI 
Przedmiotem opracowania jest projekt wykonawczy branży instalacji elektrycznych zasilania 
platformy schodowej dla osób niepełnosprawnych oraz zasilanie napędu eklektycznego w drzwiach do 
stołówki oraz w drzwiach zewnętrznych w łączniku. Przedmiot opracowania w swym zakresie 
obejmuje doprowadzenie zasilania oraz dobór zabezpieczeń. 
 
3.  UKŁAD ZASILANIA 
Platforma schodowa dla niepełnosprawnych oraz napędy elektryczne drzwi zasilane będą z istniejącej 
podtynkowej rozdzielnicy oddziałowej „RG KLUB STUDENCKI” zabudowanej w holu D/002.  
W tym celu należy zabudować w istniejącej rozdzielnicy aparaturę zabezpieczającą zgodnie z  
 
4. PLATFORMA SCHODOWA DLA NIEPEŁNOSPRAWNYCH 
Platforma przyschodowa do transportu osób niepełnosprawnych zasilana będzie napięciem 230V o 
częstotliwości 50Hz z istniejącej rozdzielnicy. Sterowanie platformy następować będzie lokalnie na 
zasadzie stałego nacisku na przycisk zabudowany na platformie. Zasilanie platformy zrealizowane 
będzie z sieci TN-S z uziemionym przewodem PE i N. Konstrukcja platformy nie wymaga 
dodatkowego uziemienia. 
 
5. NAPĘD DRZWI ZEWN ĘTRZNYCH W Ł ĄCZNIKU 
Drzwi zewnętrzne w łączniku wyposażone będą w siłownik sterowany elektrycznie napięciem 230V o 
częstotliwości 50Hz. Siłownik wyposażony będzie w stalową podstawę, plastikową pokrywę, 
przekładnię silnika, panel układu sterowania, transformator, zasilanie awaryjne, enkoder, wyłącznik 
zasilania. Z zewnątrz do siłownika przymocowane jest ramię siłownika przymocowane do szyny 
ślizgowej przykręconej do drzwi.  
 
Dane techniczne siłownika drzwiowy z układem sterowania: 

 

Drzwi zewnętrzne w łączniku sterowane będą za pomocą czujnika radarowego montowanego od 
zewnątrz oraz za pomocą przycisku umożliwiającego otwarcie / zamknięcie drzwi od wewnątrz 
łącznika. Przycisk zabudowany będzie na wysokości dostępnej dla osób niepełnosprawnych 
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poruszających się na wózku inwalidzkim, tj. na wysokości 1,0 m. Przycisk powinien być kontrastowo 
oznakowany, tak aby był widoczny dla osób słabowidzących.  
Drzwi wyposażone będą w czujniki bezpieczeństwa działające na zasadzie pomiaru odległości. 
Zapewnia bezpieczeństwo użytkownikom, unikając kontaktu z drzwiami będącymi w ruchu. Radar 
montuje się bezpośrednio na skrzydle drzwiowym. Należy zainstalować 2 radary po jednym z każdej 
strony drzwi. 
Drzwi zewnętrzne otwierane będą tylko w czasie wydawania posiłków na stołówce, w pozostałym 
czasie drzwi będą zablokowane przez elektromagnetyczną zworkę. Zworka elektromagnetyczna 
sterowana będzie przez układ sterowania siłownika poprzez przekaźnik elektromagnetyczny. Do 
układu sterowania drzwiami podłączony będzie sterownik z panelem operatorskim dzięki któremu 
możliwe będzie zaprogramowanie zworki elektromagnetycznej oraz ustawienie harmonogramu pracy.  
Do układu sterowania drzwiami podłączony będzie również przycisk awaryjnego otwarcia drzwi 
wyposażony w ruchomą szybkę. Przycisk awaryjny zabudowany będzie na wysokości dostępnej dla 
osób niepełnosprawnych poruszających się na wózku inwalidzkim, tj. na wysokości 1,0 m.  
Układ sterowania siłownika drzwiowego wyposażony będzie w system sterowania „push and go” 
który powoduje uruchomienie się napędu po pociągnięciu za klamkę.  
W razie wystąpienia pożaru instalacja sygnalizacji SSP za pośrednictwem styku bezpotencjałowego 
automatycznie otworzy drzwi. 
Przy drzwiach zewnętrznych w łączniku zrezygnowano z instalacji domofonowej. Przy drzwiach 
zabudowana będzie zworka elektromagnetyczna blokująca otwarcie drzwi poza wydawaniem 
posiłków na stołówce. Sterowanie zworką realizowane będzie poprzez sterownik z panelem 
operatorskim z możliwością ułożenia tygodniowego harmonogramu. 
 
Dane techniczne czujnika radarowego: 
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Dane techniczne czujnika bezpieczeństwa: 
 

 
 
 
Sterownik z panelem operatorskim 

        
 

Przycisk awaryjnego otwarcia: 
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Przykładowa instalacja: 

 
 

A – czujnik radarowy 
B – czujnik bezpieczeństwa 
C - wyłącznik bezpieczeństwa 
D – sterownik z panelem operatorskim 
E – przycisk otwarcia 

 
 

6. NAPĘD DRZWI STOŁÓWKI 
Drzwi stołówki wyposażone będą w siłownik sterowany elektrycznie napięciem 230V o częstotliwości 
50Hz. Siłownik wyposażony będzie w stalową podstawę, plastikową pokrywę, przekładnię silnika, 
panel układu sterowania, transformator, zasilanie awaryjne, enkoder, wyłącznik zasilania. Z zewnątrz 
do siłownika przymocowane jest ramię siłownika przymocowane do szyny ślizgowej przykręconej do 
drzwi.  
 
Parametry techniczne siłownika: 

 
 
Drzwi stołówki sterowane będą za pomocą przycisków umożliwiających otwarcie / zamknięcie drzwi. 
Przyciski zabudowane będą na wysokości dostępnej dla osób niepełnosprawnych poruszających się na 
wózku inwalidzkim, tj. na wysokości 1,0 m. Przyciski powinny być kontrastowo oznakowane, tak aby 
były widoczne dla osób słabowidzących. 
Drzwi wyposażone będą w czujniki bezpieczeństwa działające na zasadzie pomiaru odległości. 
Zapewnia bezpieczeństwo użytkownikom, unikając kontaktu z drzwiami będącymi w ruchu. Radar 
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montuje się bezpośrednio na skrzydle drzwiowym. Należy zainstalować 2 radary po jednym z każdej 
strony drzwi. 
Do układu sterowania drzwiami podłączony będzie również przycisk awaryjnego otwarcia drzwi 
wyposażony w ruchomą szybkę. Przycisk awaryjny zabudowany będzie na wysokości dostępnej dla 
osób niepełnosprawnych poruszających się na wózku inwalidzkim, tj. na wysokości 1,0 m. 
Układ sterowania siłownika drzwiowego wyposażony będzie w system sterowania „push and go” 
który powoduje uruchomienie się napędu po pociągnięciu za klamkę.  
W razie wystąpienia pożaru instalacja sygnalizacji za pośrednictwem styku bezpotencjałowego 
automatycznie otworzy drzwi. 
 
7. OCHRONA PRZECIWPORAŻENIOWA I PRZECIWPRZEPI ĘCIOWA  
Dla ochrony przed przepięciami atmosferycznymi i łączeniowymi w istniejącej rozdzielnicy 
zabudowane są ochronniki przeciwprzepięciowe. 
Instalacje w budynku pracować będą w układzie TN-S z układem połączeń wyrównawczych. Główna 
szyna uziemiająca połączona będzie z uziemieniem. Zaciski PE tablic rozdzielczych połączone 
zostaną z główną szyną uziemiającą.  
Wszystkie urządzenia elektryczne powinny spełniać warunki ochrony podstawowej od porażeń 
prądem elektrycznym. Jako dodatkową ochronę od porażeń należy zastosować samoczynne szybkie 
wyłączenie zasilania z jednoczesnym zastosowaniem połączeń wyrównawczych, które winno być 
zapewnione w czasie maksymalnym 0,4 sekundy. Dopuszcza się zwiększenie czasu szybkiego 
wyłączenia do 5 sekund dla głównych linii zasilających. 
 
8. OBLICZENIA TECHNICZNE 
Urządzenia zabezpieczające kable i przewody przed skutkami przeciążeń powinny być tak dobrane, 
aby w przypadku przepływu prądów o wartości większej od długo-trwałej obciążalności prądowej 
przewodów IZ następowało ich zadziałanie, zanim wystąpi nadmierny wzrost temperatury żył kabli, 
przewodów. Wymagania te uważa się za spełnione, jeżeli są zachowane następujące warunki: 

ZNB III ≤≤     i    ZI,I ⋅≤ 4512  

gdzie: 
IB - obliczeniowy prąd obciążenia przewodu lub kabla w [A],  
IN - prąd znamionowy wkładki topikowej lub prąd nastawienia wyłącznika w [A], 
IZ - obciążalność prądowa długotrwała zabezpieczonych przewodów i   
  kabli zgodna z PN IEC 60364-5-523: 2001 w [A], 
I2 - prąd zadziałania urządzeń zabezpieczających określony zależnością: 

NIkI ⋅= 22  , 

k2 - współczynnik krotności prądu powodującego zadziałanie urządzenia   
  zabezpieczającego w określonym umownym czasie, 
Aby sprawdzić poprawny dobór kabla ze względu na obciążenie długotrwałe, należy sprawdzić 
warunek: 

ZB II ≤  

Tym samym spełnienie warunku  ZNB III ≤≤  oznacza, że kabel lub przewód jest po-prawnie 

dobrany ze względu na obciążalność długotrwałą. 
Linia zasilająca 

ZNB III ≤≤  ZI,I ⋅≤ 4512  

Prąd 
I B 

 Prąd 
I N 

 Prąd 
I Z 

Prąd 
I 2 

 Prąd 
1,45 IZ 

[A] [A] [A] [A] [A] 
Zasilanie platformy 
YDYżo 3x1,5 mm 

2,4 ≤ 10 ≤ 18 14,5 ≤ 26,1 

Zasilanie siłownika 
YDYżo 3x1,5 mm 

0,60 ≤ 6 ≤ 18 8,7 ≤ 26,1 

 
Warunek doboru kabla ze względu na obciążalność długotrwałą jest spełniony. 
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9. WYKAZ MATERIAŁÓW  
 

Opis Typ Ilość Uwagi 
Elementy montowane w istniejącej rozdzielnicy RG 

Wyłącznik różnicowoprądowym 2P AC 30mA 25A  1 szt  
Wyłącznik nadprądowy 1P B10 MB110A 1 szt  
Wyłącznik nadprądowy 1P B6 MB106A 2 szt  
Kabel DY 1,5mm  1 m  

Drzwi w łączniku 

Automat do drzwi otwierane na zewnątrz  1 szt  

czujnik radarowy  automatyczne otwieranie drzwi  1 szt  
sterownik z panelem operatorskim  1 szt  
przycisk do otwierania / zamykania drzwi  1 szt  
przycisk do awaryjnego otwierania drzwi  1 szt  
Radarowy czujnik bezpieczeństwa  2 szt  

Drzwi stołówki 

Automat do drzwi otwierane na zewnątrz  1 szt  

przycisk do otwierania / zamykania drzwi  2 szt  
przycisk do awaryjnego otwierania drzwi  1 szt  
Radarowy czujnik bezpieczeństwa  2 szt  

Kable i przewody 

Kabel FTP kat  5e  80 m  
Kabel YTDY 2x0,5 mm  10 m  
Kabel zasilający YDYżo 3x1,5mm YDYżo 3x1,5 mm 70 m  
Rurka elektroinstalacyjna sztywna biała o średnicy 20mm  70 m  
Uchwyt zamykany biały o średnicy 20mm  35 szt  
Złączka giętka biała o średnicy 20mm  20 szt  

 
10. UWAGI 

1. Przed przystąpieniem do realizacji prac wykonawca winien wykonać  inwentaryzację instalacji 
elektrycznych w czasie której należy zweryfikować z Inwestorem zakres prac, zweryfikować 
zestawienie materiałów w tym długości kabli, 

2. Dopuszcza się zastosowanie rozwiązań równoważnych opisanych przy pomocy przywołanych 
norm, z tym że Wykonawca jest zobowiązany wykazać, ze oferowane przez niego roboty 
budowlane i stosowane materiały spełniają wymagania określone przez Zamawiającego, 

3. Wszystkie urządzenia elektryczne wykorzystane w czasie adaptacji pomieszczeń muszą posiadać 
deklaracje zgodności z obowiązującymi normami oraz dokumenty potwierdzające parametry 
oferowanych urządzeń wykonane wg obowiązujących norm, 

4. Całość prac związanych z realizacją inwestycji wykonają osoby mające do tego uprawnienia. Prace 
wykonane zostaną zgodnie z obowiązującymi normami i przepisami oraz wytycznymi 
producentów instalowanych urządzeń. Zastosowane aparaty i urządzenia posiadają wymagane 
certyfikaty i dopuszczenia 

5. Po wykonaniu tras kablowych należy doprowadzić pomieszczenia do stanu sprzed remontu. Należy 
przewidzieć w pomieszczeniu 03 na poziomie piwnicy naprawę stropu podwieszonego oraz 
tynkowanie i malowanie części pomieszczenia po przekuciach przez strop. 

 
 
 
 
 












