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KLAUZULA

Wykonawca wymienionego zakresu robét, powinien zapoznac sie z catoscig dostepnej dokumentaciji i
dokonac obliczen dla poszczegdlnych zakresow robét.

W przypadku stosowania jakichkolwiek rozwigzan systemowych nalezy przy wycenie uwzglednié
wszystkie elementy danego systemu, niezbedne do zrealizowania catosci prac.

Niezaleznie od stopnia doktadnosci i precyzji dokumentéw otrzymanych od Inwestora definiujgcej
ustuge do wykonania, Wykonawca zobowigzany jest do uzyskania dobrego rezultatu koncowego.

W zwigzku z powyzszym wykonane instalacje musza zapewni¢ utrzymanie zatozonych parametrow.

Specyfikacje i opisy uwzgledniajg standard minimalny dla materiatéw i instalacji, niezbedny

do wiasciwego funkcjonowania projektowanego obiektu. Wykonawca moze zaproponowac



alternatywne rozwigzania pod warunkiem zachowania minimalnego wymaganego standardu,
po uzyskaniu pisemnej akceptacji przez Projektanta, Inwestora i Biuro Architektoniczne.

Wszystkie elementy nie ujete w niniejszym opracowaniu (opisie, specyfikacji i rysunkach), a zdaniem
Wykonawcy niezbedne do prawidtowego dziatania instalacji muszg byé zamontowane
i dostarczone.

W przypadku btedu, pomytki lub watpliwosci interpretacyjnych w jakimkolwiek z elementow
dokumentacji, Wykonawca, przed ziozeniem oferty, powinien wyjasni¢ sporne kwestie
z Inwestorem, ktéry jako jedyny jest upowazniony do wprowadzania zmian. Wszelkie
niesygnalizowane niejasnosci beda interpretowane z korzyscia dla Inwestora.

Rysunki nalezy traktowac¢ jako dokumenty pomocnicze do opisu funkcjonalnego. W hierarchii waznosci
opis funkcjonalny jest wyzszej rangi od rysunku.

Do zakresu prac Wykonawcy wchodzg préby, regulacja, uruchomienia urzadzen i instalacji
wg obowigzujgcych norm i przepiséw oraz oddanie ich do uzytkowania lub eksploatacji zgodnie

z obowigzujgcymi przepisami, zaleceniami Inwestora i Producenta.

Najwazniejsze oznaczenia i skroty:

ST — Specyfikacja Techniczna

SST — Szczegébtowa Specyfikacja Techniczna
ITB — Instytut Techniki Budowlanej

PZJ — Program Zabezpieczenia Jakosci



1 CZESC OGOLNA
1.1 Nazwa nadana zamoéwieniu przez Zamawiajacego

Projekt budowy zielonej klasy przy SP 19 w Jastrzebiu - Zdroju

1.2 Przedmiot specyfikacji technicznej
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t

zwigzanych z uktadaniem i montazem elementéw systemu monitoringu CCTV.

1.3 Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.2. Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mieé
miejsce tylko w przypadkach prostych robét o niewielkim znaczeniu, dla kt6rych istnieje pewnosé,
ze podstawowe wymagania bedg spetnione przy zastosowaniu metod wykonania wynikajgcych

z doswiadczenia oraz uznanych regut i zasad sztuki budowlane;.

1.4 Przedmiot z zakresu robot objetych specyfikacja techniczna
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajagce i majgce na celu
wykonanie rozbudowy systemu monitoringu CCTV.
Zakres rob6t obejmuije:
* budowe tras kablowych,
» wykonanie wszelkich robét pomocniczych w celu przygotowania podtoza (w szczegdlnosci
roboty budowlane, montaz elementéw osprzetu instalacyjnego itp.),
» utozenie wszystkich materiatow w sposéb i w miejscu zgodnym z dokumentacjg techniczna,
» uktadanie kabli i przewodow,
» terminowanie kabli w urzgdzeniach,
» przeprowadzeniem wymaganych préb i badan oraz potwierdzenie protokotami kwalifikujgcymi
montowany element instalacji,
» instalacje oraz konfiguracje kamer,
» konfiguracje rejestratora,
» szkolenie uzytkownikdw,
» przygotowanie instrukcji i ksigzki pracy systemu,

» prace wykonczeniowe.

1.5 Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg zgodne z odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w ST ,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pkt 1.4. a takze podanymi
ponizej:

Specyfikacja techniczna — dokument zawierajacy zespdt cech wymaganych dla procesu

wytwarzania lub dla samego wyrobu, w zakresie parametrow technicznych, jakosci, wymogéw



bezpieczenstwa, wielkosci charakterystycznych, a takze co do nazewnictwa, symboliki, znakéw i
sposobdw oznaczania, metod badan i préb oraz odbiordéw i rozliczen.
Aprobata techniczna — dokument stwierdzajacy przydatnos¢ danego wyrobu do okreslonego obszaru
zastosowania. Zawiera ustalenia techniczne co do wymagan podstawowych wyrobu oraz metodyke
badan dla potwierdzenia tych wymagan.
Deklaracja zgodnosci — dokument w formie oswiadczenia wydany przez producenta, stwierdzajgcy
zgodnos¢ z kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami, przepisami, wymogami
lub specyfikacjg techniczng dla danego materiatu lub wyrobu.
Certyfikat zgodnosci — dokument wydany przez upowazniong jednostke badajgca (certyfikujgcy),
stwierdzajacy zgodnos¢ z kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami,
przepisami, wymogami lub specyfikacja techniczng dla badanego materiatu lub wyrobu.
Czes¢ czynna — przewdd lub inny element przewodzacy, wchodzgcy w skiad instalacji elektrycznej
lub urzadzenia, ktéry w warunkach normalnej pracy instalacji elektrycznej moze by pod napieciem, a
nie spetnia funkcji przewodu ochronnego (przewody ochronne PE i PEN nie sg czescig czynng).
Polgczenia wyréwnawcze — elektryczne potaczenie czesci przewodzacych dostepnych lub obcych w
celu wyréwnania potencjatu.
Kable i przewody — materiaty stuzgce do dostarczania energii elekirycznej, sygnatéw, impulséw
elektrycznych w wybrane miejsce.
Osprzet instalacyjny do kabli i przewodow — zespot materiatéw dodatkowych, stosowanych przy
ukfadaniu przewoddw, utatwiajgcy ich montaz oraz dotarcie w przypadku awarii, zabezpieczajacy
przed uszkodzeniami, wytyczajgcy trasy ciggdéw réwnolegtych przewodow itp.
Grupy materiatow stanowigcych osprzet instalacyjny do kabli i przewoddow:

= przepusty kablowe i ostony krawedzi,

= rury instalacyjne,

= systemy mocujace,

= puszki elektroinstalacyjne,

= koncéwki kablowe, zaciski i konektory,

= pozostaly osprzet (oznaczniki przewoddw, linki nosne i systemy naciggowe, dtawice, zigczki i

szyny, zaciski ochronne itp.).

Urzadzenia elektryczne — wszelkie urzgdzenia i elementy instalacji elektrycznej przeznaczone do
wytwarzania, przeksztatcania, przesytania, rozdziatu lub wykorzystania energii elektryczne;.
Odbiorniki energii elektrycznej — urzgdzenia przeznaczone do przetwarzania energii elektrycznej w
inng forme energii (Swiatto, ciepto, energie mechaniczng itp.).
Klasa ochronnosci — umowne oznaczenie, okreslajagce mozliwosci ochronne urzadzenia, ze wzgledu
na jego cechy budowy, przy bezposrednim dotyku.
Stopien ochrony IP — okreslona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony przed dotykiem
elementow instalacji elektrycznej oraz przed przedostaniem sie ciat statych, wnikaniem cieczy

(szczegdlnie wody) i gazow, a ktérg zapewnia odpowiednia obudowa.



Obwad instalacji elektrycznej — zespédt elementéw potgczonych posrednio lub bezposrednio ze
zrodtem  energii  elekirycznej za pomocg chronionego przed przetezeniem  wspoinym
zabezpieczeniem, kompletu odpowiednio potgczonych przewodow elekirycznych. W sktad obwodu
elektrycznego wchodzg przewody pod napieciem, przewody ochronne oraz wszelkie urzgdzenia
zmieniajgce parametry elekiryczne obwodu, rozdzielcze, sterownicze i sygnalizacyjne, zwigzane z
danym punktem zasilania w energie (zabezpieczeniem).
Przygotowanie podioza — zesp6t czynnosci wykonywanych przed zamocowaniem osprzetu
instalacyjnego, urzadzenia elektrycznego, odbiornika energii elektrycznej, ukiadaniem kabli i
przewoddw majgcy na celu zapewnienie mozliwosci ich zamocowania zgodnie z dokumentacja.
Do prac przygotowawczych zalicza sie nastepujace grupy czynnosci:

= wiercenie i przebijanie otworéw przelotowych i nieprzelotowych,

= kucie bruzd i wnek,

= osadzanie kotkéw w podtozu, w tym ich wstrzeliwanie,

= montaz uchwytéw do rur i przewodow,

= montaz konstrukcji wsporczych do korytek, drabinek, instalacji wigzkowych,

= montaz korytek, drabinek, listew i rur instalacyjnych,

= oczyszczenie podtoza — przygotowanie do klejenia.

1.6 Nazwy i kody grup, klas i kategorii robot (wg wspdlnego stownika Zamowien CPV)

32323500-8  Urzadzenia do nadzoru wideo

32235000-9  Systemy nadzoru o obwodzie zamknietym
35120000-1 Systemy i urzgdzenia nadzoru i bezpieczehnstwa
35125300-2  Kamery bezpieczenstwa

1.7 Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa. Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu i materiatbw pomocniczych zastosowanych do
wykonywania instalacji powinny byé zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie
do wykonania instalacji innych rodzajéw (typow) urzadzen i osprzetu niz wymienione w projekcie
dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem spetnienia parametrow technicznych urzadzen Ilub

podwyzszenia wczesniej przewidywanych.
1.8 Dokumentacja robét montazowych

Dokumentacje rob6t montazowych elementéw systemu monitoringu CCTV stanowig:

= projekt budowlany i wykonawczy w zakresie wynikajgcym z rozporzadzenia Ministra Infrastruktury
z 02.09.2004r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikaciji
technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego
(Dz. U. z 2004r. Nr 202, poz. 2072 zmian Dz. U. z 2005r. Nr 75, poz. 664),



= specyfikacje techniczne wykonania i odbioru rob6t (obligatoryjne w przypadku zaméwien
publicznych), sporzadzone zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004r.
w sprawie szczego6towego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r.
Nr 202, poz. 2072 zmian Dz. U. z 2005r. Nr 75, poz. 664),

= dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26
czerwca 2002r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz
ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczgce bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z
2002r. Nr 108, poz. 953 z pdzniejszymi zmianami),

= dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego Ilub jednostkowego
zastosowania uzytych wyrobéw budowlanych, zgodnie z ustawg z 16 kwietnia 2004r. o wyrobach
budowlanych (Dz. U. z2004r. Nr 92, poz. 881), karty techniczne wyrobdw lub zalecenia
producentéw dotyczgce stosowania wyrobow,

= protokoty odbiorow czesciowych, koncowych oraz rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu z
zatgczonymi protokotami z badan kontrolnych,

= dokumentacja powykonawcza (zgodnie z art. 3, pkt. 14 ustawy Prawo budowlane z dnia 7 lipca
1994r. — Dz. U. z 2003r. Nr 207, poz. 2016 z pdzniejszymi zmianami). Montaz elementow systemu
monitoringu CCTV nalezy wykonywaé¢ na podstawie dokumentacji projektowej i szczegbtowej
specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét montazowych, opracowanych dla konkretnego

przedmiotu zaméwienia.

1.9 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania roboét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczace

ochrony srodowiska naturalnego zwigzane z wykonywanymi instalacjami.

1.10 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisdw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywacé sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie
przepisy. Materiaty tatwopalne bedg skiadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem o0s6b trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty

spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robét lub dziatan personelu Wykonawcy.

2 MATERIALY

Wszelkie nazwy witasne produktéw i materiatdw przywotane w specyfikacji stuzg ustaleniu
pozadanego standardu wykonania i okreslenia wtasciwosci i wymogéw technicznych zatozonych w

dokumentaciji technicznej dla projektowanych rozwigzan.

2.1 Ogodlne wymagania dotyczace wiasciwosci materiatow

Do wykonania i montazu systemu monitoringu CCTV w obiektach budowlanych nalezy stosowac
przewody, kable, osprzet oraz aparature i urzadzenia elekitryczne posiadajgce dopuszczenie do

stosowania w budownictwie.



Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje sie wyroby, dla ktérych producent lub jego

upowazniony przedstawiciel:

= dokonat oceny zgodnosci z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtug okreslonego
systemu oceny zgodnosci,

= wydat deklaracje zgodnos$ci z dokumentami odniesienia, takimi jak: zharmonizowane
specyfikacje techniczne, normy opracowane przez Miedzynarodowg Komisje Elektrotechniczng
(IEC) i wprowadzone do zbioru Polskich Norm, normy krajowe opracowane z uwzglednieniem
przepiséw bezpieczenstwa Miedzynarodowej Komisji ds. Przepiséw Dotyczacych Zatwierdzenia

Sprzetu Elektrycznego (CEE), aprobaty techniczne,

] oznakowat wyroby znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowigzujacymi
przepisami,
= wydat deklaracje zgodnos$ci z wuznanymi regutami sztuki budowlanej, dla wyrobu

umieszczonego w okreslonym przez Komisje Europejska wykazie wyrobdéw majgcych niewielkie
znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa,

= wydat oswiadczenie, ze zapewniono zgodnos¢ wyrobu budowlanego, dopuszczonego do
jednostkowego zastosowania w obiekcie budowlanym, z indywidualng dokumentacjg projektowa,
sporzgdzong przez projektanta obiektu lub z nim uzgodniona.

Zastosowanie innych wyrobdow, wyzej nie wymienionych, jest mozliwe pod warunkiem posiadania

przez nie dopuszczenia do stosowania w budownictwie i uwzglednienia ich w zatwierdzonym projekcie

dotyczgcym instalacji systemu monitoringu CCTV w obiekcie budowlanym.

2.2 Specyfikacja materialowa

,WSZELKIE NAZWY WLASNE PRODUKTOW | MATERIALOW PRZYWOLANE W SPECYFIKACJI
StUZA OKRESLENIU POZADANEGO STANDARDU WYKONANIA | OKRESLENIU WEASCIWOSCI
| WYMOGOW TECHNICZNYCH ZALtOZONYCH W DOKUMENTACJI TECHNICZNEJ DLA DANYCH
ROZWIAZAN.”

Wszystkie materialy do wykonania instalacji systemu monitoringu CCTV powinny odpowiadaé
wymaganiom zawartym w niniejszym dokumencie oraz dokumentach odniesienia (normach,
aprobatach technicznych) albo je przewyzszaé.

Wykonawca ma prawo wnioskowa¢ o zastosowanie rozwigzan wiasnych, pod warunkiem, ze nie
zostanie obnizony okreslony w projekcie standard. Wprowadzone rozwigzania techniczne i
materiatowe nie mogg pocigga¢ za sobg zwiekszenia kosztéw inwestycji ani zmienia¢ zasadniczych
rozwigzan projektowych i muszg uzyskaé akceptacje Projektanta i Inwestora.

Jezeli zastosowanie rozwigzania wigzg sie z koniecznoscig wprowadzenia zmian w dokumentacji,
strona wnioskujgca ponosi petng odpowiedzialno$¢ formalng i finansowg za dokonanie tych zmian w
projekcie, w tym za koordynacje miedzybranzowg oraz uzyskanie niezbednych uzgodnien i pozwolen.

Wykonawca musi uzyska¢ pisemng zgode Projektanta, Inspektora Nadzoru i Inwestora na wszystkie



elementy zastosowane do wykonania projektu jezeli dokonat zamiany komponentéw w stosunku do
wymienionych w projekcie przed rozpoczeciem prac instalacyjnych.

Celem uzyskania zgody Wykonawca musi przedstawi¢ wszystkie karty katalogowe, deklaracje
zgodnosci, certyfikaty niezaleznych instytuciji potwierdzajgcych zgodnos¢ systemu monitoringu CCTV
dla kazdego zastosowanego zamiennika oraz standardowy program gwarancyjny zastosowanego
systemu. Wszystkie certyfikaty, karty katalogowe, muszg by¢ aktualne i pochodzi¢ z aktualne i
biezacej oferty producenta zastosowanego systemu monitoringu CCTV. Wszystkie certyfikaty musza
by¢ zgodne z najnowszymi normami na dzien rozpoczecia instalacji lub w zgodzie z zastosowanym w

projekcie normami i standardami.

2.2.1 Infrastruktura kablowa

Przepusty kablowe i ostony krawedzi — w przypadku podziatu budynku na strefy pozarowe, w
miejscach przejscia kabli miedzy strefami lub dla ochrony izolacji przewodéw przy przejsciach przez
scianki konstrukcji wsporczych nalezy stosowaé przepusty ochronne. Kable i przewody uktadane
bezposrednio na podiodze nalezy chroni¢ poprzez stosowanie oston (rury instalacyjne, listwy
odfogowe).
Rury instalacyjne wraz z osprzetem — (rozgatezienia, tuleje, tgczniki, uchwyty) wykonane z tworzyw
sztucznych albo metalowe, gtéwnie stalowe — zasadg jest uzywanie materiatdbw o wytrzymatosci
elektrycznej powyzej 2kV, niepalnych lub trudnozapalnych, ktére nie podtirzymujg ptomienia, a
wydzielane przez rury w wysokiej temperaturze gazy nie sg szkodliwe dla cziowieka. Rurowe
instalacje wnetrzowe powinny by odporne na temperature otoczenia w zakresie od -5 do +60°C, a ze
wzgledu na wytrzymatos¢, wymagajg stosowania rur z tworzyw sztucznych lekkich i $rednich.
Jednoczesnie podtgczenia elementdéw narazonych na uszkodzenia mechaniczne nalezy wykonywaé
przy uzyciu rur stalowych. Dobér $rednicy rur instalacyjnych zalezy od przekroju poprzecznego kabli i
przewoddw wcigganych oraz ich ilosci wciaganej do wspolnej rury instalacyjnej. Rury z tworzyw
sztucznych moga by¢ gtadkie lub karbowane i jednoczes$nie gietkie lub sztywne; Srednice typowych rur
gtadkich: od @16 do g63mm, natomiast srednice typowych rur karbowanych: od g16 do g54mm. Rury
stalowe czarne, malowane lub ocynkowane mogg by¢ gtadkie lub karbowane — $rednice typowych rur
gtadkich (sztywnych): od @13 do @42mm, Srednice typowych rur karbowanych gietkich: od o7
do g48mm i sztywnych od @16 do @50mm. Dla estetycznego zamaskowania kabli sztywnych
przewodéw w instalacjach podiogowych stosuje sie gietkie ostony kablowe — spiralne, wykonane z
tadmy lub karbowane rury z tworzyw sztucznych.
Uchwyty do rur instalacyjnych — wykonane z tworzyw i w typowych wielkosciach takich jak rury
instalacyjne — mocowanie rury poprzez wciskanie lub przykrecanie (otwarte lub zamykane).

= rury PCV z mocowaniami,

= rury typu peszel z mocowaniami.
2.2.2 Kable instalacyjne i przytaczeniowe
CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA
Rodzaj kabla: F/UTP
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Kategoria: 5e

Czestotliwosé: 200 MHz
Przepustowosc¢: 1 Gb/s
Przekroj: 4x2x0,5(24AWG)

jednodrutowe, okragte, z miekkiej miedzi elektroli-

tycznej o $rednicy 0,5 mm (24AWG)
Izolacja: specjalna mieszanka poliolefinowa
zielona, niebieska, brgzowa, pomaranczowa - skre-

Zyty:

Kolory izolacji zyt: cone w pare z zytg bialg z odpowiadajacym jej kolo-

rowym paskiem wzdtuznym

) tak, w postaci ekranu ogélnego umieszczonego na
Ekranowanie: )
o$rodku kabla

Typ ekranu: folia aluminiowa Al/Kop z zytg uziemiajgcg CuSn
WLASCIWOSCI MECHANICZNE

Promieh zgiecia: 6 x g zewnetrzna przewodu

Srednica zewnetrzna: 7,0 mm

Waga kabla / km: 51 kg

Indeks miedziowy: 16 kg

Zakres temp. podczas pracy: -30°C do + 80°C

Zakres temp. podczas uktadania: -10°C do + 50°C

WLASCIWOSCI ELEKTRYCZNE
Rezystancja petli zyty/pary w temp. 20°C (max): 190 Q/km
Rezystancja izolacji (min): 5 GQekm
Asymetria rezystancji zyt w parze: <2%
Pojemnosc¢ skuteczna dowolnej pary przy 1 kHz: 50 + 5 nF/km

Asymetria pojemnosci toréw transmisyjnych wzgle-
o 1600 pF/km
dem ziemi przy 1 kHz (max):

Napiecie pracy: 150 V
napiecie zmienne 50 Hz: 700 V AC
napiecie state: 1000 V DC
Impedancja falowa: 100£50Q
Predkos¢ propagaciji NVP: 67%
. o . . f=4-10 MHz: 20 + 5-Ig(f)
Ttumiennos$¢ odbiciowa par w zakresie czestotliwo-
f=10-20 MHz: 25
f = 20-200 MHz: 25 - 7-Ig(f/20)
Ttumienno$¢ ekranowania w zakresie czestotliwo- 4B

$ci 30-200 MHz (min):

Impedancja sprzezeniowa ekranu w zakresie cze-
100 mQ/m

Préba napieciowa (zyta/zyta oraz zyta/ekran):

$ci dB (min):

stotliwosci 10 MHz (max):

2.2.3 Urzadzenia

Opis produktu: Kamera
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» obiektyw Motor-Zoom z automatycznym ostrzeniem MFZ 3.3-12mm (108st - 35st)
» przetwornik 1/2.5" CMOS---IMX274 + Hi3516A 8MP

* kompresja wideo H.265/H.264

» rozdzielczo$¢ i klatki 3840x2160 (15kl/sek.)

* Smart Encode

» Tryb dzien-noc

* ROI(Region of Interest)

* SMART-IR

o True-WDR

» HLC - kompensacja silnych miejscowych przeswietlen
+ |IP67

» zasilanie 12VDC / PoE

Opis produktu: Rejestrator

* 4 kanaty wideo IP

» Rozdzielczo$¢ 8MP (4K)

* kompresja H.264

* Obstuga 1 dysku 10TB

+ 1xVGA/1x HDMI do 4K

+ P2P/Chmura

e 1x LAN 100Mbps

+ 2x USB 2.0, RS-485

e Alarm 2x IN/ 1x OUT

» Zasilanie DC48V (zasilacz w komplecie)

»  Obstuga funkgcji analityki obrazu PixelPRO DLVA z kamer GANZ PixelPRO

» Przejrzyste menu dostepne z poziomu przegladarek: IE, FF, Opera oraz Chrome
» DMS - zarzadzanie rejestratorem z poziomu aplikaciji klienckiej, m.in. podglad LIVE, odtwarza-

nie archiwum, backup nagran, zarzgdzanie wejsciami oraz wyj$ciami alarmowymi

Opis produktu: dysk twardy 3.5", 3TB, SATAlll

Opis produktu: switch

» 5 gigabitowych portéw 10/100/1000 Mb/s RJ45

» 4 porty PoE, transfer danych i zasilanie urzadzenia przy wykorzystaniu jednego kabla
» Zgodnosc¢ ze standardem |IEEE 802.3af

*  Funkcja QoS 802.1p/DSCP umozliwia ptynny ruch danych bez op6znien
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Opis produktu Zabezpieczenie przepieciowe

* llos¢ kanatéw 1

» Zgodnosé z okablowaniem 100Base-T (100Mbit), skretka kategorii 5, 5e, i 6 UTP/FTP
»  Zigcze wejsciowe (LINE) LSA (Krone)

» Zlgcze wyjsciowe (DEVICE)  LSA (Krone)

* Napiecie znamionowe DC (linia-ziemia) UN 90V DC

* Napiecie maksymalne pracy trwatej (linia-ziemia) UC 110V DC

* Poziom ochrony 1kV/us (linia-ziemia) UP 600V
» Prad wytadowczy C1 (8/20uS, linia-ziemia ) limp 5kA
* Napiecie znamionowe DC (linia-linia) UN 3,3V DC

* Napiecie maksymalne pracy trwatej (linia-linia) UC 3,5V DC
» Poziom ochrony 1kV/us (linia-linia) UP C3 8V (po zadziataniu MOSFET)
» Prad wytadowczy C1 (8/20uS, linia-linia ) limp 2kA

»  Chronione Linie1-2, 3-6

»  Pojemnosc (linia-linia) @1MHz 6-15pF

*  Pojemnosc (linia-ziemia) @1MHz 2-3pF

» Element odsprzegajacy Bezpiecznik MOSFET

* Rezystancja szeregowa 6Q / linie

* Prad znamionowy IN  300mA/ linie

* Napiecie znamionowe DC (linia-linia) UN 58V DC

» Napiecie maksymalne pracy trwatej (linia-linia) UC 64V DC
» Poziom ochrony UP C3 93V

* Prad wytadowczy (8/20uS, linia-linia) limp C3  100A

* Napiecie znamionowe DC (linia-ziemia) UN 90V DC

* Napiecie maksymalne pracy trwatej (linia-ziemia) UC 110V DC
» Poziom ochrony 1kV/us (linia-ziemia) UP 600V

» Prad wytadowczy C1 (8/20uS, linia-ziemia ) limp 5kA

»  Chronione pary (1+2)-(3+6), (4+5)-(7+8)

» Standard pracy PoE  zgodny z IEEE 802.3af/at/bt-typ 3 (HiPoE, UPOE)
*  Wymiary 90 x 75 x 41 (mm) - bez dtawnic

» Zastosowanie Wewnatrz / Zewnatrz

* Sposéb montazu Wolnostojgca, Montowana do sciany

» Szczelnos¢ obudowy IP65

» Temperatura pracy -30°C~60°C
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2.2.4 Osprzet instalacyjny

Rury instalacyjne wraz z osprzetem — (rozgatezienia, tuleje, tgczniki, uchwyty) wykonane z tworzyw
sztucznych— niepalnych lub trudnozapalnych, ktére nie podirzymujg ptomienia, a wydzielane przez
rury w wysokiej temperaturze gazy nie sg szkodliwe dla cziowieka. Rurowe instalacje wnetrzowe
powinny by odporne na temperature otoczenia, a ze wzgledu na wytrzymatos¢, wymagajg stosowania
rur z tworzyw sztucznych lekkich i srednich. Dobdr $rednicy rur instalacyjnych zalezy od przekroju

poprzecznego kabli i przewoddw wcigganych oraz ich ilosci wcigganej do wspolnej rury instalacyjne;.

2.2.5 Systemy mocujgce przewody, kable, instalacje wigzkowe i osprzet

Uchwyty do rur instalacyjnych — wykonane z tworzyw i w typowych wielkosciach takich jak rury
instalacyjne — mocowanie rury poprzez wciskanie lub przykrecanie (otwarte lub zamykane).

Puszki elektroinstalacyjne - mogag by¢ standardowe i do scian pustych, wystepujg jako tgczace,
przelotowe, odgatezne Ilub podtogowe i sufitowe. Wykonane sgz materiatdbw o wytrzymatosci
elektrycznej powyzej 2kV, niepalnych lub trudnozapalnych, ktére nie podtrzymujg ptomienia, a
wydzielane w wysokiej temperaturze przez puszke gazy nie sg szkodliwe dla cztowieka, jednoczesnie
zapewniajg minimalny stopien ochrony IP2X. Dobér typu puszki uzalezniony jest od systemu
instalacyjnego. Ze wzgledu na system montazu, wystepujg puszki: natynkowe, podtynkowe,
natynkowo—wtynkowe, podiogowe. W =zaleznosci od przeznaczenia, puszki muszg spetiac
nastepujgce wymagania co do ich wielkosci: puszka sprzetowa @60mm, sufitowa lub koncowa
60mm lub 60x60mm, rozgatezna Ilub przelotowa @70mm Ilub 75x75mm — dwu- trzy- lub
czterowejsciowa dla przewoddw o przekroju zyty do 6mma3..

Koncowki kablowe w postaci wtykow RJ45 - wykonane z odpowiednich materiatéw i spetniajgce
odpowiednie wymagania zgodnie z obowigzujgcymi normami; ich zastosowanie utatwia podtgczanie i
umozliwia wielokrotne odtgczanie i przytagczanie urzgdzen do instalaciji.

Pozostaty osprzet — utatwia montaz i zwieksza bezpieczenstwo obstugi; wyr6zni¢ mozna kilka grup

materiatdw: oznaczniki przewoddw, dtawnice.

2.2.6 Specyfikacja materialowa

llos¢ materiatébw wymaganych do wykonania prac zwigzanych z instalacjg systemu monitoringu CCTV

zgodnie z wymaganiami Inwestora - zostata zawarta w przedmiarach i kosztorysach.

2.3 Odbior materiatéw na budowie

Wyroby do robot montazowych mogg by¢ przyjete na budowe, jesli spetniajg nastepujgce warunki:
» sg zgodne z ich wyszczegoblnieniem i charakterystyka podang w dokumentacji projektowej i
specyfikacji technicznej (szczegbtowej) SST,
» sg wtasciwie oznakowane i opakowane,
» spetniajg wymagane wtasciwosci wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia,
= producent dostarczyt dokumenty swiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego
lub jednostkowego zastosowania, a w odniesieniu do fabrycznie przygotowanych prefabrykatow

rowniez karty katalogowe wyrobdw lub firmowe wytyczne stosowania wyrobow.
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Niedopuszczalne jest stosowanie do robdét montazowych wyrobéw i materiatdbw nieznanego
pochodzenia.

Przyjecie materiatow i wyrobow na budowe powinno by potwierdzone wpisem do dziennika budowy.

2.4 Skiladowanie materialow na budowie

Skiadowanie materiatbw powinno odbywa¢ sie w warunkach zapobiegajgcych zniszczeniu,
uszkodzeniu lub pogorszeniu sie wiasciwosci technicznych na skutek wptywu czynnikéw
atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowa¢ wymagania wynikajgce ze specjalnych
wiasciwosci materiatbw oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Nalezy

zastosowacé sie do zalecen producenta w w/w zakresie.

2.5 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza sie materialtdbw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte w trakcie robét bedg miaty $wiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw na srodowisko.

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w trakcie robdt, a po zakonczeniu prac ich
szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych ich zastosowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy, Zamawiajgcy
powinien otrzymaé¢ zgode nauzycie tych materiatdbw od wilasciwych organéw administracji
panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami,
a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie

Zamawiajacy.
3  WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty instalacyjne, jak réwniez terminy

realizacji poszczegdlnych etapdw.
3.1  Ogodlne wymagania dotyczace robot

3.1.1  Prowadzenie robot

Prowadzenie rob6t w aptece wymaga stosowania sie do warunkéw i wymagan podanych w
przepisach (normach) obowigzujacych w zakresie w/w obiekcie oraz uzgodnien wykonania robét z
jednostkami nadzorujgcymi dane obiekty.

3.1.2 Odbidr placu budowy

Przed rozpoczeciem rob6t instalacji systemu monitoringu CCTV Wykonawca powinien zapoznac sie

z budynkiem, gdzie bedg prowadzone roboty.
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3.1.3 Zabezpieczenie terenu budowy

Koszt zabezpieczenia terenu robot nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w
cene umowna.

3.1.4 Koordynacja robét instalacji systemu monitoringu CCTV z innymi robotami

Koordynacja rob6t budowlano-montazowych poszczegdlnych rodzajéw powinna by¢ dokonana we
wszystkich fazach procesu budowy. Koordynacjg nalezy objg¢ projekt organizacji budowy,
szczegbtowy harmonogram robét instalacji systemu monitoringu CCTV oraz pomocnicze roboty

ogo6lnobudowlane zwigzane z tymi robotami, uwzgledniajac przy tym etapowy charakter budowy.

3.1.5 Materialy

Parametry techniczne materiatéw i wyrobdw powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w
projekcie ipowinny odpowiada¢ wymaganiom obowigzujacych norm panstwowych (PN) oraz

przepisom dotyczacym instalacji systemu monitoringu CCTV.

3.1.6 Sprzet

Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosowane przy robotach dotyczacych instalowania
systemu monitoringu CCTV powinny odpowiada¢ ogélnie przyjetym wymaganiom co do ich jakosci
oraz wytrzymatosci oraz bezpieczenstwa uzytkowania.

Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany uzywane na budowie powinny mie¢ ustalone
parametry techniczne i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowane
zgodnie z ich przeznaczeniem.

Urzadzenia i sprzet zmechanizowany podlegajgce przepisom o dozorze technicznym, eksploatowane
na budowie, powinny mie¢ aktualnie wazne dokumenty uprawniajgce do ich eksploatacji.

3.1.7 Transport

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu materiatéw,
elementoéw, konstrukcji urzgdzen itp. niezbednych do wykonywania robét zwigzanych z instalacjg
systemu monitoringu CCTV. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane przedmioty w
sposOb zapobiegajacy ich uszkodzeniu.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania elementéw systemu monitoringu CCTV
nalezy przestrzegac zalecen wytworcéw. Nalezy zastosowac sie do zalecen producenta.

Zaleca sie dostarczenie urzadzen i elementéw systemu monitoringu CCTV bezposrednio przed

montazem, w celu unikniecia dodatkowego transportu z magazynu budowy.

3.1.8 Budowa tras kablowych

Trasy kablowe nalezy zbudowac z elementéw trwatych pozwalajgcych na zachowanie odpowiednich
promieni giecia wigzek kablowych na zakretach. Wartosci minimalnych promieni giecia kabli sa
podane w kartach katalogowych i specyfikacjach technicznych kabili.

Przy budowie tras kablowych pod potrzeby systemu monitoringu CCTV nalezy wzig¢é pod uwage

zapisy normy okablowania strukturalnego PN-EN 50174-2:2009 tabele 3, 4 i 5 okreslajgce odlegtosci
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pomiedzy gtébwnymi trasami kabli skretkowych i okablowania elektrycznego w zaleznosci od typow
zastosowanych kabli skretkowych przy jednoczesnym uwzglednieniu materiatu, z ktérego zbudowane
sg kanaty kablowe oraz ilo$ci kabli elektrycznych.

3.1.9 Ukladanie kabli

Przy ukiadaniu kabli miedzianych nalezy stosowac¢ sie do odpowiednich zalecen producenta (1.
promienia giecia, sity i sposobu wciggania, itp.)

Symetryczne kable skretkowe nalezy uktada¢ w rurkach ochronnych w sposob odpowiadajgcy
odpornosci konstrukcji kabla na wszelkie uszkodzenia mechaniczne. W szczegdlnosci nalezy
wystrzegaé sie nadmiernego $ciskania kabli, deptania po kablach utozonych na podtodze oraz
zatamywania kabli. Przy odwijaniu kabla z bebna badz wycigganiu kabla z pudetka nie nalezy
przekracza¢ maksymalnej sity ciggniecia oraz zwracac uwage na to, by na kablu nie tworzyty sie wezty
ani supty. Nalezy bezwzglednie pamieta¢ o odpowiednim oznaczeniu kabla zgodnym z projektem
wykonawczym. Przyjety ogélnie promien giecia podczas instalacji wynosi 8-krotno$¢ $rednicy
zewnetrznej kabla skretkowego.

3.2 Terminowanie kabli w urzadzeniach

Do terminowania koncéwek kabli w urzadzeniach nie sg wymagane specjalistyczne narzedzia za
wyjatkiem zaciskarki do koncowek RJ45.

Nalezy przestrzegac¢ zapisOéw instrukcji montazu w odniesieniu do zdejmowania koszulki zewnetrzne;j
kabla, rozplotu elementéw ekranujgcych oraz rozkrecania poszczegdlnych par. Dziatania te majg

bezposredni wptyw na wydajnosc¢ toru transmisyjnego.

3.3 Instalacja kamer

Kamere systemu monitoringu CCTV montujemy bezposrednio do Sciany zewnetrznej za pomocg
zestawu $rub i kotkéw mocujgcych. Instalacja winna przebiega¢ zgodnie z kartg katalogowa danego

urzadzenia.

3.4 Przebieg tras kablowych

Trasa instalacji systemu monitoringu CCTV powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami
i urzgdzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidiowe] konserwacji oraz
remontéw. W przypadku diugich traktéw, gdzie kable systemu monitoringu CCTV i sieci zasilajgcej
biegng réwnolegle do siebie na odlegtosci wiekszej niz 35m, nalezy zachowac¢ odlegto$¢ miedzy
instalacjami, co najmniej 50mm lub stosowaé metalowe przegrody. Minimalna odlegtos¢é miedzy
kablami systemu monitoringu CCTV i lampami fluoroscencyjnymi, neonowymi i prézniowo-tukowymi
(lub innymi o wysokim poziomie pradu roztadowania) powinna wynosi¢ 130mm. Kable stosowane w
ré6znych celach (np. zasilajgce energig elektryczng i teletechniczne) nie powinny by¢é umieszczane w

tych samych wigzkach. R6zne wigzki powinny by¢ oddzielone elektromagnetycznie od siebie.
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3.5 Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytow

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji systemu monitoringu
CCTV bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny byé zamocowane do podioza w sposéb trwaty,
uwzgledniajgcy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowaé, oraz sam
rodzaj instalaciji.
3.6 Przejscia przez sciany i stropy
Przejscia przez sciany i stropy powinny spetnia¢ nastepujace wymagania:
» wszystkie przejscia obwodoéw instalacji systemu monitoringu CCTV przez Sciany i stropy
muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami,
» przejscia te nalezy wykonywaé w przepustach rurowych,
» obwody instalacji systemu monitoringu CCTV przechodzac przez podtogi muszg byé

chronione do wysoko$ci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami.

Jako ostony przed przypadkowymi uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowac rury stalowe, rury
z tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.

3.7 Podejscia instalacji do urzadzen

Podejscia instalacji systemu monitoringu CCTV do urzadzen nalezy wykonywa¢ w miejscach
bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w sposéb estetyczny.

Rury i kanaty muszg spetnia¢ odpowiednie warunki wytrzymatosciowe i by¢ wyprowadzone ponad
podioge do wysokosci koniecznej dla danego urzadzenia.

Do odbiornikdw zamocowanych na scianach, stropach lub konstrukcjach podejscia nalezy wykonywaé
przewodami utozonymi na tych scianach, stropach lub konstrukcjach budowlanych, a takze na innego
rodzaju podtozach np. ksztattowniki, korytka itp.

3.8 Uziemienie i ekranowanie

Wszystkie urzadzenia nalezy uziemi¢ za posrednictwem przewodu ochronnego. Jako przewody
uziemiajagce (funkcjonalne) urzadzen moga by¢ wykorzystane przewody ochronne PE elektryczne;
sieci zasilajgcej. Przewody uziemiajgce lub wykorzystywane do tego celu przewody ochronne PE
instalacji zasilajgcej musza mie¢ niezawodna ciaggtos¢ od gtébwnej szyny wyrownawczej do

najdalszego urzadzenia systemu monitoringu CCTV.

3.9 Prace wykonczeniowe.

Przez prace wykonhczeniowe rozumie sie uzupetnienie natynkowych tras kablowych wykonanych z
listew z tworzywa, ksztattkami katow ptaskich, wewnetrznych i zewnetrznych, uzupetnienie tgczenia
pokryw na prostych odcinkach tgcznikami, uzupetnienie koncowek listew zaslepkami.

Jesli w instalacji wykorzystuje sie zamykane kanaty kablowe (np. kanaty metalowe z pokrywa), nalezy
je zamkng¢. Nalezy zamkna¢ wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas instalacji kabli.

Jesli wykorzystuje sie trase kablowg przechodzaca przez granice strefy pozarowej, swiatto jej otworu

nalezy zamkna¢ odpowiednig masg uszczelniajgca, charakteryzujgca sie wtasciwosciami nie gorszymi
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niz granica strefy, zgodnie z przepisami p.poz. i przymocowac¢ w miejscu jej instalacji przywieszke z

petng informacja o tak zbudowanej granicy strefy.

4 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli jakosci robét jest przeprowadzenie badan i pomiaréw zgodnie z wymaganymi normami,
wynikiem ktérych bedzie ocena wykonanych prac.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole rob6t i jakos¢ materiatdbw zapewni odpowiedni
system kontroli jakosci.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia kontrolne i sprzet
badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg

wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.
4.1 Badania w czasie wykonywania robot

411 Kable i osprzet kablowy

Sprawdzenie polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z wymaganiami norm lub dokumentéw, wedtug

ktérych zostaty wykonane, na podstawie atestow, protokotdéw odbioru albo innych dokumentow.

4.1.2 Kable sygnatowe

Kontrola jakosci wybudowanych linii kablowych polega na sprawdzeniu wymaganych przez normy

parametrow elektrycznych i transmisyjnych, przez wykonanie odpowiednich pomiardw.

4.1.3 Testowanie systemu monitoringu CCTV

Podstawowym przeznaczeniem testowania systemu monitoringu CCTV jest sprawdzenie
poszczegolnych elementow sktadowych jak i catego systemu pod wzgledem spetniania zatozonych
wymagan. System testowany jest z wykorzystaniem obrazu testowego. Wykorzystujac
charakterystyczne elementy obrazu testowego mozna oceni¢ jako$¢ samego obrazu na monitorze
przemystowym, a takze dokona¢ pomiardw niektérych parametrow. W przypadku systemow
archiwizacji obrazu mozemy zobaczy¢ jak zmienia sie jakos¢ obrazu w zaleznosci od zastosowanej
metody, rozdzielczosci i stopnia kompresji samego zapisu. Obraz testowy pozwala na ocene systemu i
jego elementow pod wzgledem parametrow technicznych oraz przydatnosci do okreslonych

zastosowan, takich jak: kontrola ruchu, identyfikacja twarzy cztowieka, rozpoznanie pisma.

4.2 Weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych.

Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych, wtgczajgc w to sprawdzenie

zgodnosci dokumentacji powykonawczej ze stanem rzeczywistym instalaciji.

5 ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich specyfikacji technicznych, roboty
podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:

» odbiorowi robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

» odbiorowi czesciowemu,
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» odbiorowi wstepnemu,

» odbiorowi koncowemu.

5.1 Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét przed ich zanikiem lub zakryciem.

Odbiér robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez wstrzymywania ogolnego postepu robét. Odbioru
robot dokonuje Inwestor.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inwestora.

Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inwestora.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajgcych zakryciu ocenia Inwestora na podstawie dokumentéw zawierajgcych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary i proby, w konfrontacji

z dokumentacjg projektowa , specyfikacjami technicznymi i uprzednimi ustaleniami.

5.2 Odbioér czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot.

Odbioru czesciowego robét dokonuje sie wedtug zasad jak przy odbiorze wstepnym robét. Odbioru

czesciowego robdt dokonuje Inwestor.

5.3 Odbiér wstepny robot

Odbioér wstepny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci iwartosci. Catkowite zakonczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru wstepnego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inwestora. Odbiér wstepny robo6t nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach
kontraktowych liczac od dnia potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia rob6t i przyjecia
dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 5.4.

Odbioru wstepnego robo6t dokona komisja wyznaczona przez Inwestora w obecnosci Wykonawcy.
Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw,
wynikéw badan ipomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robo6t z dokumentacja
projektowa i specyfikacjami technicznymi.

W toku odbioru wstepnego robot komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i robo6t poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych, rob6t uzupetniajgcych lub robét wykonczeniowych komisja przerwie swoje czynnosci i

ustali nowy termin odbioru wstepnego.
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5.4 Dokumenty do odbioru wstepnego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru wstepnego robét jest protokdét odbioru wstepnego
robot sporzgdzony wedtug wzoru ustalonego przez Inwestora. Do odbioru wstepnego wykonawca jest

zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

» Dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji kontraktu.

» Specyfikacje techniczne (podstawowe z kontraktu i ewentualnie uzupetniajgce lub zamienne).

» Ustalenia technologiczne.

» Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.

» Dziennik budowy.

» Oswiadczenia Kierownika Budowy zgodnie z Prawem Budowlanym.

* Rejestry obmiaréw (oryginaty).

* Wyniki pomiaréw kontrolnych, prob oraz badan i oznaczen Ilaboratoryjnych, zgodnie ze
specyfikacjami technicznymi.

» Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z specyfikacjami
technicznymi.

» Opinie technologiczng sporzgadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw
zatgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie ze specyfikacjami technicznymi.

» Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych oraz protokoty odbioru i przekazania
tych robdét wiascicielom urzadzen.

» Instrukcje eksploatacyjne.

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru wstepnego, komisja, w porozumieniu z Wykonawcg , wyznaczy ponowny termin
odbioru wstepnego robét.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wedtug
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupetniajacych wyznaczy komisja.

5.5 Odbiér koncowy

Odbidér koncowy - pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze wstepnym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér koncowy —
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 5.3. ,Odbiér wstepny robot".

6 ZASADY ROZLICZENIA | PLATNOSCI

Rozliczenia i ptatnosci beda dokonane zgodnie z zapisami zawartymi w umowie dotyczgcej

wykonania instalacji

21



systemu monitoringu CCTV.
7 PRZEPISY ZWIAZANE

7.1  Normy
PN-EN 50132-1

Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach - Czes¢ 1:
Wymagania systemowe.

PN-EN 50132-5
Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach - Cze$¢ 5:

Teletransmisja.

PN-EN 50132-7
Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach - Czes¢ 7:
Wytyczne stosowania.

Uwaga:

Wszystkie roboty opisane w Specyfikacjach Technicznych winny by¢ wykonywane zgodnie z

przepisami i normami obowigzujgcymi w dniu ich realizacji.

22



