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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej STWIOR sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznej i przeciwpozarowej SSP w zakresie
realizacji sterowan urzgdzeniami ochrony przeciwpozarowe;j

1.2. Zakres stosowania STWiIOR

Specyfikacja Techniczna zawiera informacje oraz wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robdt, ktére zostang zrealizowane w ramach zadania — PRZEBUDOWA
SYSTEMU SYGNALIZACJI POZAROWEJ W BUDYNKU NR 21 USYTUOWANYM NA
TERENIE KAMPUSU UKSW PRZY UL. WOYCICKIEGO 1/3 W WARSZAWIE

1.3. Teren budowy
1.3.1  Organizacja robot

Przy budowie, oddawaniu do uzytku i utrzymaniu obiektdéw budowlanych nalezy
stosowac¢ sie unormowan zawartych w Ustawie z dnia 7 lipca 1994r ,Prawo budowlane”
w aktualnie obowigzujgcej wersji.

1.3.2 Harmonogram roboét

Przed przystgpieniem do wykonywania robdt elektrycznych Wykonawca powinien
opracowac: harmonogram robdét, uwzgledniajgcy ich rodzaje, kolejnosc¢, terminy i etapy,
jak rowniez metody, sposoby i technologie wykonawstwa oraz niezbedne roboty
wstepne i pomocnicze; harmonogram pracy sprzetu ciezkiego; zatozenia i wytyczne dla
zagospodarowania placu budowy.

Przy ustalaniu kolejnosci i sposobu wykonywania poszczegélnych rodzajéw robot
nalezy uwzgledni¢: warunki rbwnoczesnego wykonywania kilku rodzajéw robét na
odcinkach przylegajgcych do siebie lub potozonych jeden nad drugim, w celu
zapobiezenia nieszczesliwym wypadkom i mozliwosci powstawania przeszkéd w
rownoczesnym wykonywaniu rob6t na tych odcinkach; warunki zapobiegajace potrzebie
dokonywania zmian w elementach lub czesciach obiektu juz wykonanego przy
pdzniejszym wykonywaniu dalszych robot; potrzebe zastosowania srodkéw ochronnych
przy wykonywaniu roboét, przy ktérych bezpieczenstwo pracownikéw i innych osob
mogtoby by¢ zagrozone.

1.3.3 Wprowadzenie na budowe

1. Przed rozpoczeciem robot elekirycznych Wykonawca powinien zapoznac sie z
obiektem budowlanym wzglednie terenem, gdzie bedg prowadzone roboty oraz
stwierdzi¢ odpowiednie przygotowanie frontu rob6t. Stan rob6t budowlanych i
wykonczeniowych powinien by¢ taki, aby roboty elekiryczne mozna byto prowadzi¢ bez
narazenia instalacji na uszkodzenie, a pracownikow na wypadki przy pracy.

2. Odbiorowi w szczeg6lnosci podlegajg elementy budowy wykonane przez
przedsiebiorstwo budowlane, w tym:
» wneki przeznaczone do montazu aparatury i urzadzen elektrycznych;
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» drogi transportowe, w tym drzwi i otwory montazowe umozliwiajgce transport
urzagdzen elektrycznych i teletechnicznych

+ trasy kablowe.
3. Przed przystgpieniem do wykonywania rob6t nalezy sprawdzi¢, czy teren, na
ktérym roboty majg by¢ wykonywane, jest odpowiednio przygotowany oraz uzgodnic¢ z
Zamawiajgcym sprawe ewentualnych prac pozostajgcych do wykonania w celu
prawidtowego przygotowania terenu.
4, Wprowadzenie na budowe odbywa sie komisyjnie z udziatem zainteresowanych
stron i udokumentowane jest spisaniem protokotu.

1.3.4 Koordynacja roboét

1. Koordynacja rob6t budowlano - montazowych poszczegdlnych rodzajéw powinna
by¢ dokonywana we wszystkich fazach procesu inwestycyjnego.
2. Ogdélny harmonogram budowy powinien okresla¢é zakres oraz terminy

rozpoczecia i zakonczenia poszczegodlnych rodzajow robét, wzglednie ich etapéw i
powinien by¢ tak uzgodniony, aby zapewniat prawidtowy przebieg zasadniczych robot
ogolnobudowlanych, a rownoczesnie umozliwiat technicznie i ekonomicznie prawidtowe
wykonawstwo rob6t specjalistycznych. Ogdiny harmonogram budowy powinien
stanowi¢ podstawe do opracowania szczegbétowych harmonograméw robot
specjalistycznych.

3. Wykonawca wyznaczy osobe odpowiedzialng za prace, ktéra bedzie jedyna
0sobg uprawniong do kontaktow z Inwestorem. Osoba ta powinna posiada¢ niezbedne
kwalifikacje i pethomocnictwo do udzielania odpowiedzi na wszystkie pytania techniczne
i finansowe dotyczgce instalacji, podczas catego okresu trwania prac wykonawczych,
prob, odbioru i gwarancji.

1.3.5 Dziennik budowy (o ile wystapi)

1. Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym
Zamawiajgcego i Wykonawce i winien by¢ prowadzony od dnia rozpoczecia robo6t do
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy
spoczywa na Wykonawcy.

2. Zasady prowadzenia dziennika budowy reguluje Rozporzgdzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002r w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U.Nr 108,p0z.953).

1.3.6 Zabezpieczenie interesOw Zamawiajgcego

1. Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem
wtasnos$ci publicznej lub prywatnej. Nalezy zastosowaé rozwigzania chronigce interesy
Zamawiajgcego przed:
* pozbawieniem dostepu do budynku;
* pozbawieniem mozliwosci korzystania z wody, kanalizacji, energii elekirycznej i
cieplnej oraz ze srodkdw tacznosci;
* pozbawieniem dostepu do Swiatta dziennego do pomieszczen przeznaczonych
na pobyt ludzi;
» ucigzliwosciami powodowanymi przez hatas, wibracje, zaktdcenia elektryczne,
promieniowanie;
* zanieczyszczeniami powietrza, wody i gleby.
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2. Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca podejmie wszystkie niezbedne kroki
majgce na celu zabezpieczenie istniejgcych instalacji i urzadzeh podziemnych i
nadziemnych przed ich uszkodzeniem w czasie realizacji roboét.

3. W przypadku przypadkowego uszkodzenia istniejgcych instalacji Wykonawca
natychmiast powiadomi o tym fakcie Zamawiajgcego. Wykonawca bedzie
wspotpracowat z odpowiednimi stuzbami specjalistycznymi w usunieciu powstate;
awarii.

4. Jesli w zwigzku z zaniedbaniem, niewtasciwym prowadzeniem rob6t lub brakiem
koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastgpi uszkodzenie lub zniszczenie
wiasnosci publicznej i prywatnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy
uszkodzong wtasnos¢. Stan uszkodzonej lub naprawionej wtasnosci powinien by¢ nie
gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

5. Jakiekolwiek uszkodzenia instalacji i urzadzen nie wykazanych na planach i
rysunkach dostarczonych Wykonawcy przez Zamawiajgcego i powstate bez winy lub
zaniedbania Wykonawcy, zostang usuniete na koszt Zamawiajgcego. W pozostatych
przypadkach koszt naprawy uszkodzen obcigza Wykonawce.

1.3.7 Ochrona srodowiska i zdrowia ludzi

1.3.7.1 Ochrona srodowiska

1. Wykonawca ma obowigzek znaé wszystkie przepisy dotyczgce ochrony
srodowiska naturalnego i stosowac je w czasie prowadzenia robot.
2. W szczegdlnosci Wykonawca zapewni spetnienie nastepujgcych warunkdw:

miejsca na bazy, magazyny, sktadowiska i wewnetrzne drogi transportowe bedg tak
wybrane, aby nie powodowaty zniszczen w srodowisku naturalnym; bedg podjete
odpowiednie srodki zabezpieczajgce przed:

» zanieczyszczeniem zbiornikbw wodnych i ciekdw pytami, paliwem, olejami,

materiatami bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami;

* zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami;

» przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu;

* mozliwoscig powstania pozaru.
3. Osoby trzecie oraz osoby wykonujgce roboty budowlane nie moga by¢ narazone
na dziatanie czynnikbw szkodliwych dla zdrowia Ilub niebezpiecznych, a w
szczegdblnosci takich jak hatas, wibracje, promieniowanie elektromagnetyczne, pyty i
gazy o natezeniach i stezeniach przekraczajgcych wartosci dopuszczalne.
4. Przedmiotowe przedsiewziecie nie nalezy do inwestycji zaliczanych do
mogacych znaczgco oddziatywaé na srodowisko w rozumieniu przepiséw zawartych w
ustawie “Prawo Ochrony Srodowiska” z dnia 27 kwietnia 2001r (Dz.U.Nr 62,p0z.627) i
Rozporzgdzeniu Rady Ministréw “w sprawie okreslenia rodzajow przedsiewziec
mogacych znaczgco oddziatywa¢ na sSrodowisko oraz szczegdtowych kryteridw
zwigzanych z kwalifikowaniem przedsiewzie¢ do sporzgdzania raportu o oddziatywaniu
na srodowisko” z dnia 24 wrzesnia 2002r (Dz.U.Nr179, poz.1490).

5. W trakcie prac budowlanych Wykonawca jest obowigzany uwzgledni¢ ochrone
Srodowiska na obszarze prac.
6. Zastosowane bedg rozwigzania ograniczajgce poziom hatasu do wartosci

dopuszczalnych w Rozporzadzeniu Ministra Srodowiska z dnia 29 lipca 2004r (Dz.U.Nr
178, poz.1841).
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7. Obowigzkiem Wykonawcy jest usuwanie wszelkich zbednych materiatéw
powstatych w trakcie wykonywania prac budowlanych w sposdb mozliwie najmniej
ucigzliwy dla srodowiska naturalnego.

8. Praca sprzetu budowlanego podczas realizacji robét nie bedzie powodowaé
zanieczyszczen w srodowisku naturalnym poza pasem prowadzonych robét.
9. Optaty i ewentualne kary za przekroczenie w trakcie realizacji norm okreslonych

w odpowiednich przepisach dotyczgcych ochrony srodowiska obcigzg Wykonawce.
1.3.7.2Materiaty szkodliwe dla otoczenia

1. Materiaty, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedag
dopuszczone do uzycia.

2. Nie dopuszcza sie uzywania materiatdbw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie
o stezeniu wiekszym, niz dopuszczalne.

3. Wszelkie materialy odpadowe uzyte do rob6t bedg mialy Swiadectwo
dopuszczenia, wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgce brak
szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.

4. Materiaty, kitdére sag szkodliwe dla otoczenia tylko w zakresie robét, a po
zakonczeniu robo6t ich szkodliwosé zanika, mogg by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych przy ich wbudowaniu.

5. Montaz, eksploatacje i utylizacje akumulatoréw (baterii) nalezy przeprowadzac
zgodnie z instrukcjg Producenta akumulatorow (baterii). Zuzyte akumulatory (baterie)
nalezy obowigzkowo przekazac¢ do recyklingu zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

1.3.7.30chrona przeciwpozarowa

3. Wykonawca ma obowigzek zna¢ i przestrzegaé wszystkich przepiséw
dotyczacych ochrony przeciwpozarowe;.

4. Wykonawca bedzie utrzymywat sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany
odpowiednimi przepisami.

5. Materiaty tatwopalne muszg by¢ sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami oraz zabezpieczone przed dostepem o0séb trzecich.

6. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem

wywotanym w efekcie realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.
1.3.8 Bezpieczenstwo i higiena pracy

1. Przy wykonywaniu robét Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania
ogoélnych przepiséw w zakresie bezpieczenstwa i higieny pracy, a w szczegdélnosci
Rozporzagdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robo6t budowlanych (Dz.U.Nr 47, poz.401) i
Rozporzadzenia Ministra Gospodarki z dnia 17 wrzesnia 1999r w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy urzgdzeniach i instalacjach energetycznych
(Dz.U.Nr 80, poz.912). W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, bgdz szkodliwych dla
zdrowia oraz niespetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

2. Wykonawca przed przystgpieniem do wykonywania robét jest obowigzany
opracowac instrukcje bezpiecznego ich wykonywania i zaznajomic z nig pracownikow w
zakresie wykonywanych przez nich robo6t. Pracodawca jest obowigzany zapoznaé
pracownikow z: ryzykiem zawodowym i zagrozeniami dla zdrowia i zycia pracownikow,
ktére wystepujg na danym stanowisku pracy, zastosowanymi srodkami likwidujgcymi
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lub ograniczajgcymi to ryzyko i zagrozenia oraz szczegdbtowymi instrukcjami z zakresu
bezpieczenstwa i higieny pracy dotyczgcymi wykonywanych przez nich prac.

3. Pomieszczenia lub teren ruchu energetycznego powinny by¢ dostepne tylko dla
0s0b upowaznionych. Urzadzenia i instalacje energetyczne stwarzajgce zagrozenia dla
zdrowia i zycia ludzkiego nalezy zabezpieczy¢é przed dostepem o0sbéb
nieupowaznionych.

4. Prace w warunkach szczego6lnego zagrozenia dla zdrowia i zycia ludzkiego,
okreslone w ogoélnych przepisach bezpieczenstwa i higieny pracy jako prace
szczegblnie niebezpieczne, powinny by¢é wykonywane co najmniej przez dwie osoby, z
wyjatkiem prac eksploatacyjnych z zakresu préb i pomiaréw, konserwacji i napraw
urzadzen i instalacji elektroenergetycznych o napieciu znamionowym do 1 KV,
wykonywanych przez osobe wyznaczong na state do tych prac w obecnosci pracownika
asekurujgcego, przeszkolonego w udzielaniu pierwszej pomocy. Do prac

wykonywanych przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych w warunkach
szczegblnego zagrozenia dla zdrowia i zycia ludzkiego nalezy zaliczy¢ w szczegdlnosci
prace: konserwacyjne, modernizacyjne i remontowe przy urzgdzeniach

elektroenergetycznych znajdujgcych sie pod napieciem, wykonywane w poblizu nie
ostonietych urzgdzen elektroenergetycznych lub ich czesci, znajdujgcych siepod
napieciem, przy wytgczonych spod napiecia, lecz nie uziemionych, urzgdzeniach
elektroenergetycznych lub uziemionych w taki sposéb, ze Zzadne z uziemien -
uziemiaczy nie jest widoczne z miejsca pracy, zwigzane z identyfikacjg i przecinaniem
kabli elektroenergetycznych, przy wykonywaniu préb i pomiaréw, z wytgczeniem prac
wykonywanych stale przez upowaznionych pracownikdédw w ustalonych miejscach,

5. W kazdym miejscu pracy, w ktorym wykonuje prace zespo6t pracownikéow,
powinien by¢ wyznaczony kierujgcy tym zespotem.
6. Prace przy urzadzeniach i instalacjach elektroenergetycznych, w zaleznosci od

zastosowanych metod i srodkdédw zapewniajgcych bezpieczenstwo pracy, mogg byé
wykonywane: przy catkowicie wytgczonym napieciu, w poblizu napiecia, pod napieciem.
Prace w poblizu napiecia powinny by¢ wykonywane przy uzyciu srodkéw ochronnych
odpowiednich do wystepujgcych warunkéw pracy.

7. Prace pod napieciem nalezy wykonywaé¢ w oparciu o wtasciwg technologie pracy
i przy zastosowaniu wymaganych narzedzi i $rodkéw ochronnych, okreslonych w
instrukcji wykonywania tych prac.

8. Wyitgczenie urzadzen i instalacji elektroenergetycznych spod napiecia powinno
by¢ dokonane w taki sposob, aby uzyskac przerwe izolacyjng w obwodach zasilajgcych
urzadzenia i instalacje. Za przerwe izolacyjng uwaza sie: otwarte zestyki tgcznika w
odlegtosci okreslonej w Polskiej Normie lub w dokumentacji producenta, wyjete wktadki
bezpiecznikowe, zdemontowanie czesci obwodu zasilajgcego, przerwanie ciggtosci
potaczenia obwodu zasilajgcego w tgcznikach o obudowie zamknietej, stwierdzone w
sposéb jednoznaczny w oparciu o potozenie wskaznika odwzorujgcego otwarcie
tacznika.

9. Przed przystgpieniem do wykonywania prac przy urzgdzeniach i instalacjach
elektroenergetycznych wytgczonych spod napiecia nalezy: zastosowaé odpowiednie
zabezpieczenie przed przypadkowym zatgczeniem napiecia, wywiesi¢ tablice
ostrzegawczg w miejscu wytgczenia obwodu o tresci: "Nie zatgczac", sprawdzi¢ brak
napiecia w wytgczonym obwodzie, uziemi¢ wytgczone urzadzenia, zabezpieczy¢ i
oznaczy¢ miejsce pracy odpowiednimi znakami i tablicami ostrzegawczymi.

10.  Odpowiednim zabezpieczeniem przed przypadkowym zatgczeniem napiecia, o
ktérym mowa w punkcie wyzej jest: w urzgdzeniach o napieciu znamionowym do 1 kV -
wyjecie wktadek bezpiecznikowych w obwodzie zasilajgcym lub zablokowanie napedu
otwartego tacznika, w urzgadzeniach o napieciu znamionowym powyzej 1 kV -
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unieruchomienie i zablokowanie napeddéw tacznikébw Ilub wstawienie przegréd
izolacyjnych miedzy otwarte styki tgcznikow.

11.  Uziemienia nalezy wykonaé¢ tak, aby miejsce pracy znajdowato sie w strefie
ograniczonej uziemieniami; co najmniej jedno uziemienie powinno by¢ widoczne z
miejsca pracy. W razie zasilania wielostronnego, uziemienia powinny by¢ wykonane od
kazdej strony zasilania.

12. Wykonawca zapewni i utrzyma wszelkie urzagdzenia zabezpieczajgce oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na placu budowy
oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

13.  Wszystkie osoby przebywajgce na terenie budowy obowigzuje stosowanie
niezbednych srodkéw ochrony indywidualne;.

14. Narzedzia pracy i sprzet ochronny nalezy: przechowywa¢ w miejscach
wyznaczonych, w warunkach zapewniajgcych utrzymanie ich w petnej sprawnosci.
Sposéb ewidencjonowania i kontroli sprzetu ochronnego ustala pracodawca, poddawac
okresowym prébom w zakresie ustalonym w Polskich Normach lub w dokumentaciji
producenta,

15.  Sprzet ochronny powinien by¢ oznakowany w sposéb trwaly przez podanie
numeru ewidencyjnego, daty nastepnej préby okresowej oraz cechy przeznaczenia.
Zabronione jest uzywanie narzedzi i sprzetu, ktére nie sg oznakowane. Osoby dozoru
powinny okresowo sprawdzaé stan techniczny, stosowanie, przechowywanie i
ewidencje sprzetu ochronnego oraz srodkéw ochrony indywidualne;j.

16. Stan techniczny narzedzi pracy i sprzetu ochronnego nalezy sprawdzaé
bezposrednio przed jego uzyciem. Narzedzia pracy i sprzet ochronny, niesprawne lub
ktére utracity waznosc proby okresowej, powinny byé niezwtocznie wycofane z uzycia.
Zabrania sie uzywania uszkodzonych lub niesprawnych narzedzi pracy i sprzetu
ochronnego.

17. Podczas prac, ktére powodujg powstawanie duzej ilosci pytu, zwtaszcza
wiercenia otworow w sufitach, nalezy uzywac¢ okularébw ochronnych i masek
przeciwpytowych.

18. Prace na wysokosci nalezy prowadzi¢ z zachowaniem szczegdlnej ostroznosci
przy wykorzystaniu sprawnego sprzetu i narzedzi. Nalezy zwréci¢ szczeg6lng uwage na
stabilnos¢ drabin, rusztowan i podnosnikow.

19. Podczas mechanicznego zatadunku lub roztadunku materiatéw lub wyrobow
przemieszczanie ich nad ludzmi lub kabing, w ktoérej znajduje sie kierowca, jest
zabronione.

20. Uzywane na budowie maszyny i urzadzenia nalezy zabezpieczy¢ przed
mozliwoscig uruchomienia przez osoby nieuprawnione do ich obstugi.

21.  Wykonawca powinien posiada¢ aktualne uprawnienia do wykonywania prac,
ktérych sie podejmuje. Roboty zwigzane z podtgczaniem, sprawdzaniem, konserwacjq i
naprawg instalacji i urzagdzen elektrycznych moga by¢ wykonywane wytgcznie przez
osoby posiadajgce odpowiednie kompetencije, doswiadczenie i kwalifikacje.

22. Kwalifikacje personelu Wykonawcy robét elektrycznych powinny by¢ stwierdzone
przez wtadciwg komisje egzaminacyjng i udokumentowane aktualnie waznymi
zaswiadczeniami kwalifikacyjnymi.

1.3.9 Zaplecze budowy
Zagospodarowanie terenu budowy powinno by¢ wykonane zgodnie z Rozporzgdzeniem

Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U.Nr 47, poz.401).

Strona | 9



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WWYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Wykonawca robét powinien mie¢ zapewnione przez Zamawiajgcego: odpowiednie
pomieszczenia socjalno - administracyjne i wyodrebnione miejsca magazynowania
materiatdw; odpowiednie dojazdy na plac budowy i na terenie do poszczegdlnych
obiektéw oraz miejsca postojowe na terenie budowy; zasilanie placu budowy energig
elektryczng; oswietlenie placu budowy i miejsc pracy; tacznos¢ telefoniczng na placu
budowy; doprowadzenie wody i ciepta w potrzebnych ilodciach i wymaganych
parametrach; odprowadzenie lub utylizacje $ciekéw; otrzymanie dokumentacji
technicznej oraz innych dokumentéw, w tym:
* zezwolenia na wykonywanie robot;
* harmonogramu robét budowlano - montazowych, uzgodniony ze wszystkimi
Wykonawcami;
» inwentaryzacji wszystkich instalacji na obszarze prowadzonych robét; ustalenie
bezpiecznej organizacji pracy w przypadku rozbudowy istniejgcych systemow;
Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa na placu
budowy przez caty okres realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru koncowego
robot.

1.3.10 Organizacja ruchu

Obstuga komunikacyjna inwestycji z uktadu istniejgcego. Usytuowanie inwestycji nie
zmienia istniejgcego uktadu drég dojazdowych. Teren planowanej inwestycji ma
posredni, poprzez uktad drog wewnetrznych, dostep do drdg publicznych.

1.3.11 Ogrodzenie

Wszystkie prace prowadzone w obrebie obiektu muszg by¢ odpowiednio wygrodzone i
oznakowane. Wykonawca ma obowigzek wykona¢ lub dostarczy¢é tymczasowe
urzgdzenia zabezpieczajgce, takie jak ptoty, zapory, znaki, a takze zapewni¢ ich
obstuge oraz staty nadzér.

Jesli terenu budowy nie mozna ogrodzi¢, oznaczy¢ nalezy jego granice za pomoca
tablic ostrzegawczych, a w razie potrzeby zapewni¢ staty nadzér.

Wszystkie znaki, zapory i urzgdzenia zabezpieczajgce powinny by¢ zatwierdzone przez
Zamawiajgcego przed ich ustawieniem.

1.3.12 Grupy, klasy i kategorie robo6t

45311100-1,,Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznej”
45315600-4,,Roboty w zakresie instalacji niskiego napiecia”

2. MATERIALY

UWAGA
WSZELKIE NAZWY WEASNE PRODUKTOW | MATERIELOW PRZYWOLANE W
SPECYFIKACJI StUZA OKRESLENIU POZADANEGO STANDARDU WYKONANIA |
OKRESLENIU WEASCIWOSCI | WYMOGOW TECHNICZNYCH ZAtOZONYCH W
DOKUMENTACJI TECHNICZNEJ DLA DANYCH ROZWIAZAN.
DOPUSZCZA SIE ZAMIENNE ROZWIAZANIA (W OPARCIU NA PRODUKTACH
INNYCH PRODUCENTOW) POD WARUNKIEM:

+  SPELNIENIA TYCH SAMYCH W£SCIWOSCI TECHNICZNYCH

« PRZEDSTAWIENIU ZAMIENNYCH ROZWIAZAN NA PISMIE ( DANE TECHNICZNE,
ATESTY, DOPUSZCZENIA DO STOSOWANIA)
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+  UZYSKANIU AKCEPTACJI PROJEKTANTA | ZAMAWIAJACEGO.

Wszystkie urzgdzenia systemu sygnalizacji pozaru muszg posiada¢ wymagane
certyfikaty europejskie lub CNBOP. Dodatkowo urzgdzenia wymienione w
rozporzgdzeniu ministra MSWIA z dnia 20 czerwca 2007r. muszg posiadac¢ swiadectwa
dopuszczenia CNBOP.

Materiaty uzyte do wykonania instalacji muszg scisle spetnia¢ wymagania niniejsze;j
specyfikacji oraz by¢ zgodne z projektem. Mozliwe jest zaproponowanie produktow
rownorzednej jakosci. Jakiekolwiek przerébki projektowe, budowlane i instalacyjne
muszg by¢ wykonane na koszt wykonawcy.

Wykonawca odpowiada za jakos¢ rob6t i materiatdw. Materiatami stosowanymi
przy wykonywaniu robdét wedtug niniejszej specyfikacji sg wszystkie materiaty
wymienione w dokumentacji technicznej i winny odpowiada¢ wymaganiom
odpowiednich obowigzujgcych norm.

Inspektor Nadzoru moze zezwoli¢ na wbudowanie tylko materiatdw, ktére
posiadajg: certyfikat na znak bezpieczenstwa potwierdzajagcy, ze zostata zapewniona
zgodnos¢ z wymaganiami Polskich Norm i aprobat technicznych, deklaracje zgodnosci
lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub aprobata techniczna dla tych materiatéw i
wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy - jesli nie sg objete certyfikatem
okreslonym w poprzednim punkcie i ktore spetniajg wymagania Specyfikacji
Techniczne;.

Materiaty musza posiada¢ wszystkie wymagane przepisami atesty techniczne,
Swiadectwa dopuszczenia, aprobaty techniczne i odpowiednie znaki towarowe —
krajowe ,B” lub europejskie ,CE”

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet bedagcy
wiasnosciag Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma byé utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie
dokumentoéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

1. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robaét.
2. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie rob6t zgodnie

z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej oraz w terminie przewidzianym
kontraktem.

3. Sprzet, bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét, bedzie
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

4, Maszyny i inne urzadzenia techniczne nalezy eksploatowaé, konserwowac i
naprawia¢ zgodnie z instrukcjg producenta, w sposdb zapewniajgcy ich sprawne
dziatanie.

5. Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany uzywane na budowie powinny
by¢ ustawione i uzytkowane zgodnie z wymaganiami Producenta i ich przeznaczeniem.
6. Maszyny i inne urzgdzenia techniczne powinny by¢: utrzymywane w stanie

zapewniajacym ich sprawnosé; stosowane wytgcznie do prac, do jakich zostaty
przeznaczone; obstugiwane przez wyznaczone osoby.
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7. Eksploatowane na budowie urzadzenia i sprzet zmechanizowany podlegajagce
przepisom o dozorze technicznym powinny posiada¢ wazne dokumenty uprawniajgce
do ich eksploatacji. Dokumenty te powinny by¢ dostepne dla organéw kontroli w miejscu
eksploatacji maszyn i urzgdzen.

8. Na stanowiskach pracy przy stacjonarnych maszynach i innych urzgdzeniach
technicznych powinny by¢ dostepne instrukcje bezpiecznej obstugi i konserwaciji.

4. TRANSPORT

1. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu,
ktére nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i na witasciwosci
przewozonych materiatéw.

2. Liczba srodkdéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robét zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowe] oraz w terminie przewidzianym
kontraktem.

3. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wszelkie wymagania
dotyczace przepisdw ruchu drogowego.
4, Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie

zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do placu budowy.

5. Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do
transportu materiatdw, elementéow, konstrukcji, urzadzen itp. niezbednych do
wykonywania danego rodzaju robét.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zestawienie rodzaju roboét

Uktadanie tras kablowych,

Uktadanie przewodoéw kabelkowych w gotowych trasach kablowych,
Montaz elementu systemu,

Ochrona przeciwprzepieciowa,

Wspotpraca z innymi systemami,

Pomiary,

Programowanie systemu,

Testowanie systemu,

Dokumentacja powykonawcza.

5.2. Ukladanie tras kablowych

* rozgatezienia tras kablowych wykonac¢ za pomoca puszek rozgateznych;
* rury natynkowe montowaé¢ za pomoca uchwytow zamykanych;
» piony kablowe wykonac¢ z zapasem 30%;

5.3. Ukladanie przewodow kabelkowych w gotowych trasach kablowych

» przewody ukfada¢ z zachowaniem sity wciggania i promieni giecia zgodnie ze
specyfikacjg producenta kabli;

* przejscia przewoddw przez $ciany nalezy uszczelnic w klasie odpornosci
ogniowej dla danej przegrody budowlanej;

» ukiadajgc przewody nalezy wyrownaé trase tak, aby w korytku nie byto
wybrzuszen, narazajgcych izolacje przewoddéw na uszkodzenie;
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* przy domierzaniu przewoddéw nalezy przewidzie¢ rezerwe umozliwiajgca
pozostawienie w puszkach (lub przy montowanych urzadzeniach) kohcow
przewodoéw o diugosci niezbednej do wykonania potagczen;

6. KONTROLA JAKOSCI

Kontrola jakosci oraz odbiér robo6t powinny byé przeprowadzona zgodnie z
dokumentacjg techniczng oraz normg PN-E-08350-14:2002.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania badan materiatow
oraz robét.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i
sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan. Inwestor bedzie
przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach
dotyczacych urzadzen pomiarowych, pracy personelu lub metod pomiarowych.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow
ponosi Wykonawca.

6.1. Program zapewnienia jakosci robot.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania
przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci robdét (PZJ), w ktérym
przedstawi on zamierzony sposéb wykonania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantujgce wykonanie rob6t zgodnie z dokumentacijg projektows.
Program zapewnienia jako$ci winien zawierac:

» organizacje wykonania robot, w tym termin i sposéb prowadzenia robét,

» organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,

» plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

» wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

« wykaz o0sO6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania
poszczegdlnych elementow robat,

+ system (sposOb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig
wykonywanych robot,

* wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wiasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badan),

* sposOb oraz forme gromadzenia wynikbw pomiaréw, ich zapis, a takze
wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposéb i forme przekazywania tych informacji Inspektorowi
nadzoru,

 wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia
pomiarowo-kontrolne,

» sposbb i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwo$é, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie urzgdzen itp.) prowadzonych podczas dostaw
materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegélnych elementow
robot.
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6.2. Zasady kontroli jakosci robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robdt i stosowanych
materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc w to personel,
laboratorium, sprzet zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania
probek i badan materiatdw oraz robét. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i
badania materiatébw oraz robét z czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.
Inspektor nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnieciach dotyczgcych sprzetu, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli
niedociggniecia te bedg tak powazne, ze mogg wptyngé ujemnie na wyniki badan,
Inspektor nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materiatow i
dopusci je do uzytku dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona =zostanie odpowiednia jakos¢ tych
materiatow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan
materiatéw i rob6t ponosi Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w STWIOR,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru. Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca
powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po
wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Inspektora nadzoru.

6.4. Raporty z badan.

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami
badan jak najszybciej, nie pdzniej niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia
jakosci. Wyniki badah (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru  na
formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego
zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru.

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania materiatéw u zrédta ich wytwarzania.
Do umozliwienia jemu kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze
strony Wykonawcy i producenta materiatdw. Inspektor nadzoru, po uprzedniej
weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawce, bedzie oceniaé
zgodnos¢ materiatbw z wymaganiami STWIOR na podstawie wynikéw badan
dostarczonych przez Wykonawce. Inspektor nadzoru moze pobiera¢ prébki materiatdéw i
prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan
wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych badan, albo oprze sie wytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie
zgodnosci materiatéw i robdt z dokumentacjg projektowg i SST. W takim przypadku,
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catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania prébek poniesione
zostang przez Wykonawce.

6.6. Certyfikaty i deklaracje.

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:
1) posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosc¢ z
kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych
oraz wiasciwych przepiséw i informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzgadzeniem
MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 98/99).
2) Posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
- Polska Normg lub
- Aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla kidérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie

sg objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1 i ktére spetniajg wymogi SST.
3) znajduja sie w wykazie wyrobow, o ktérych mowa w rozporzadzeniu MSWIA z 1998
r.

(Dz. U. 98/99).

6.7. Dokumenty budowy.

[1] Dziennik budowy (o ile wystgpi)

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urzedowym obowigzujgcym
Zamawiajgcego

i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Prowadzenie dziennika budowy zgodnie z § 45 ustawy Prawo
budowlane spoczywa na kierowniku budowy. Zapisy w dzienniku budowy beda
dokonywane na biezaco i bedg dotyczyé przebiegu robét, stanu bezpieczenstwa ludzi i
mienia oraz technicznej strony budowy. Zapisy bedg czytelne, dokonywane trwatg
technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden po drugi, bez przerw.
Zatagczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé¢ w szczegoélnosci:

» date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

» date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,

* uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci i
harmonogramoéw robot,

« terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robdt,

» przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny
przerw w robotach,

* uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

» daty zarzgdzenia wstrzymania robo6t, z podaniem przyczyny,

» zgtoszenia i daty odbioréw robo6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
czesciowych i ostatecznych

» odbioréw robét,

* wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

« stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét
podlegajacych ograniczeniom lub  wymaganiom w zwigzku z warunkami
klimatycznymi,

* zgodno$¢ rzeczywistych warunkdw geotechnicznych z ich opisem w
dokumentacji projektowej,

Strona | 15



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WWYKONANIA | ODBIORU ROBOT

+ dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i
w trakcie wykonywania robdét,
» dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczen robot,
+ dane dotyczace jakosci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki
przeprowadzonych bada z podaniem kto je przeprowadzat,
* inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sie. Decyzje Inspektora nadzoru
wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub
zajeciem stanowiska. Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora
nadzoru do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma
uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

[2] Ksigzka obmiardow.

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego

z elementdéw robo6t. Obmiary wykonywanych robét przeprowadza sie sukcesywnie w
jednostkach przyjetych w kosztorysie lub SST.

[3] Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw,
orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy
bedg gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty
te stanowig zatgczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie
Inspektora nadzoru.

[4] Pozostate dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy zalicza sie, opr6cz wymienionych w punktach [1] — [3],
nastepujgce dokumenty:

a) pozwolenie na budowe,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) operaty geodezyjne,

g) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

[5] Przechowywanie dokumentow budowy.

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty
budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Zasady okreslania ilosci rob6t podane sg w odpowiednich specyfikacjach technicznych i

KNR-ach oraz KNNR-ach. Jednostki obmiaru powinny byé zgodne z jednostkami
okresdlonymi w dokumentacji projektowej i kosztorysowe.
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1. Obmiar rob6t bedzie okreslat faktyczny zakres wykonanych robét zgodnie z
dokumentacjg projektowg i specyfikacjami technicznymi, w jednostkach okreslonych w
wycenionym przedmiarze robét.

2. Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu
Zamawiajgcego o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru. Zamawiajgcy bedzie
powiadomiony co najmniej 3 dni przed zamierzonym terminem dokonania obmiaru.

3. Jakikolwiek btgd lub przeoczenie w ilosciach podanych w przedmiarze robét nie
zwalnia Wykonawcy z obowigzku ukonczenia wszystkich robét.

7.2Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

1.Obmiaru robét dokonuje sie z natury w jednostkach okreslonych w poszczegdlnych
pozycjach przedmiaru robét. nie zostato to wyraznie i doktadnie okreslone w dokumentacji
przetargowej, mierzone powinny by¢ tylko roboty state. Roboty winny by¢ mierzone netto do
wymiaréw pokazanych na rysunkach, bgdz poleconych na pismie przez Zamawiajgcego, o ile
nie zostato to w kontrakcie wyraznie opisane, bgdz zalecone inaczej.

2.Dtugosci i odlegtosci pomiedzy okreslonymi punktami skrajnymi bedg obmierzane poziomo
wzdtuz linii osiowej, szerokosci — po prostej prostopadtej do elementu.

3.Jezeli specyfikacje techniczne wiasciwe dla danych robét nie podajg tego inaczej, to
objetosci bedg wyliczane w m3 - jako dtugos¢ pomnozona przez sredni przekrdg.

4. llosci, ktére majg by¢ obmierzane wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach.

7.3Urzadzenia i sprzet pomiarowy

1. Urzadzenia i sprzet pomiarowy do obmiaru robét bedg dostarczone przez
Wykonawce , a przed ich uzyciem zaakceptowane przez Zamawiajgcego.

2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy beda posiada¢ wazne swiadectwa atestacji.

3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym

stanie technicznym przez caly okres realizacji robét.
7.4Czas przeprowadzania obmiaréw

1. Obmiar wykonywanych robo6t bedzie przeprowadzany =z czestotliwoscig
wynikajacg z harmonogramu robét i ptatnosci lub w innym czasie uzgodnionym przez
Wykonawce i Zamawiajgcego. W szczegdlnosci: obmiary beda przeprowadzane przed
czesciowym lub koncowym odbiorem robét, a takze w przypadku wystepowania
diuzszych przerw w prowadzeniu robot i zmianie Wykonawcy; obmiar robdt
zanikajgcych bedzie przeprowadzany w czasie wykonywania tych rob6t; obmiar robét
ulegajgcych zakryciu bedzie wykonywany przed ich zakryciem.

2. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonywane w
spos6b zrozumiaty i jednoznaczny. Obmiary skomplikowanych powierzchni lub
objetoéci bedg uzupetniane odpowiednimi szkicami w formie uzgodnionej z
Zamawiajgcym.

7.5Jednostki obmiaru

Jednostkami obmiaru wykonanych robdt na podstawie dokumentacji projektowej,
specyfikacji technicznej i pomiaru w terenie sg
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m- z doktadnoscig do 0,01 jednostki wykonanych roboét
m2- z doktadnoscig do 0,01 jednostki wykonanych robdét
m3- z doktadnoscig do 0,01 jednostki wykonanych roboét
szt.- z doktadnoscig do 1 jednostki wykonanych rob6t
kpl- z doktadnoscig do 1 jednostki wykonanych robét

t - z doktadnoscig do 0,001 jednostki wykonanych robét
kg - z doktadnoscig do 0,01 jednostki wykonanych robét
otw.- z doktadnoscig do 1 jednostki wykonanych robét
elem. - z doktadnoscig do 1 jednostki wykonanych robot
pomiar- z doktadnoscig do 1 jednostki wykonanych robot
odcinek- z doktadnoscig do 1 jednostki wykonanych robét

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
a)odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

b)odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d)odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Prowadzenie robot i odbidr robét zanikajacych, ulegajacych zakryciu

Nalezy uwzgledni¢, ze prowadzenie roboét jest w obiekcie funkcjonujgcym, a zatem
obowigzujg przepisy o prowadzeniu robét gtosnych i ucigzliwych dla przebywajgcych w
budynku. Wszelkie tego typu prace muszg by¢ zgtoszone z 3 dniowym wyprzedzeniem
do kierownictwa budowy i za kazdym razem muszg uzyskac akceptacije.

Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbidér robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego
postepu robo6t. Odbioru robdét dokonuje Inspektor Nadzoru Budowlanego z ramienia
Inwestora. Gotowos$¢ danej czesci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inwestora. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inwestora. Jako$¢ i ilo$¢
rob6t ulegajgcych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokumentéw zawierajgcych
komplet wynikbw badan w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjg projektowq i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru
czesciowego robo6t dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru robét dokonuje Inwestor.

8.4. Odbidr ostateczny robot
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Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robo6t oraz gotowose
do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika
budowy z bezzwiocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inwestora. Odbior
ostateczny robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczagc od dnia
potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia robo6t. Odbioru ostatecznego robét dokona
komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inwestora i Wykonawcy.
Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
rob6t z dokumentacjg projektowa.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania robét uzupetniajgcych i robdét poprawkowych. W przypadku stwierdzenia
przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i SST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo
ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robét
w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.5. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét

odbioru ostatecznego robdét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac¢ nastepujgce

dokumenty:

1. dokumentacje powykonawcza,

2. certyfikaty i karty katalogowe zastosowanych urzgdzen,

3. instrukcje obstugi oraz skrécong instrukcje obstugi systemu
4. wyniki pomiarow, zadymien i testéw,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg
wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja.
Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdélne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00.01-00 ,Wymagania ogdine".
Ptatnos¢ za jednostke obmiarowg roboty nalezy przyjmowaé zgodnie z
postanowieniami Umowy, obmiarem robét, oceng jakosci uzytych materiatéw i jakosci
wykonania robét, na podstawie wynikow pomiaréw i badan.

9.1. Cena wykonania robé6t obejmuje:

» dostarczenie materiatow, sprzetu i urzagdzen oraz ich sktadowanie,

* wykonanie rob6t zasadniczych, wykonczeniowych; montazu osprzetu; montazu i
rozruchu urzgdzen,

» wykonanie niezbednych przebic¢, przepustéw, wykucie bruzd i wnek oraz
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wykonanie napraw i wyprawek tynkarskich,

montaz i demontaz rusztowan niezbednych do wykonania robdét,

uporzgdkowanie placu budowy po robotach,

wykonanie badan i préb po montazowych.

Oraz wszystkie inne roboty niewymienione, ktdére sg niezbedne do kompletnego
wykonania robét objetych niniejszg ST przewidzianych w Dokumentacji projektowe;j.

Koszt budowy, utrzymania i likwidacji objazdow, przejazdow i_organizacji
ruchu ponosi_Wykonawca.

10.DOKUMENTY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 16 czerwca 2003r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej
budynkéw, innych obiektow budowlanych i terenéw (Dz. U. Nr 121, pozycja 1138
Z pOzniejszymi zmianami)

2. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia 22 kwietnia 1998 r. w
sprawie wyrobow stuzgcych do ochrony przeciwpozarowej, ktére mogg byc¢
wprowadzane do obrotu i stosowane wytgcznie na podstawie certyfikatu
zgodnosci (Dz. U. 1998 Nr 55, poz. 362)

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie
(Dz. U. 2002 Nr 75, poz. 690)

4. Wstep do automatycznych systemoéw sygnalizacji pozarowej, Jerzy Ciszewski
CNBOP — Warszawa 1996

5. Ustawa ,Prawo budowlane” z dnia 7 lipca 1994r.

6. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.

7. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 21 kwietnia
2006r w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow
budowlanych i terenéw.

8. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 12
marca 2003r w sprawie

9. zasadniczych wymagan dla sprzetu elektrycznego.

10.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 kwietnia 2003r w sprawie
dokonywania oceny zgodnosci aparatury z zasadniczymi wymaganiami
dotyczacymi  kompatybilnosci  elektromagnetycznej oraz sposobu jej
oznakowania.

11.Ustawa ,Prawo ochrony srodowiska” z dnia 27 kwietnia 2001r.

12.Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 24 wrzesnia 2002r w sprawie okreslenia
rodzajow przedsiewzie¢ mogacych znaczgco oddziatywaé na srodowisko oraz
szczegbtowych kryteriow zwigzanych z kwalifikowaniem przedsiewzie¢ do
sporzgdzania raportu o oddziatywaniu na srodowisko”.

10.1. Normy

Wykonawca ma obowigzek zna¢ wszystkie ustawy i rozporzadzenia wtadz centralnych,
zarzadzenia witadz lokalnych, inne przepisy, instrukcje oraz wytyczne, ktére w
jakikolwiek sposdb sg zwigzane z realizacjg rob6t lub mogg wptywa¢ na sposob
prowadzenia robot.

Norma gtéwna: PN-E-08350-14: 2002 — Systemy Sygnalizacji Pozarowe;j
Normy zwigzane:
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PN-EN 54-3:2002 (U) Systemy sygnalizacji pozarowej Czes¢ 3: Pozarowe
sygnalizatory akustyczne

PN-EN 54-5:2002 (U) Systemy sygnalizacji pozarowej Cze$¢ 5: Punktowe
czujniki ciepta

PN-EN 54-7:2002 (U) Systemy sygnalizacji pozarowej Czes$¢ 7: Czujniki
punktowe dziatajagce z wykorzystaniem $Swiatta rozproszonego, $wiatta
przechodzgcego lub jonizaciji

PN-EN 54-11:2002 (U) Systemy sygnalizacji pozarowej Czes$¢ 11: Reczne
ostrzegacze pozarowe

PN-EN 54-1:1998 Systemy sygnalizacji pozarowej — Wprowadzenie

PN-EN 54-2:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes¢ 2: Centralne
sygnalizacji pozarowe;j

PN-EN 54-4:2001 Systemy sygnalizacji pozarowej — Cze$¢ 4: Zasilacze

PN-IEC 60364- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
PN-90/E-05023- Oznaczenia identyfikacyjne przewoddéw elektrycznych barwami
lub cyframi.

PN-EN 60529:2003 - Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (kod IP).
PN-EN 50102+A1- Stopnie ochrony przed zewnetrznymi uderzeniami
mechanicznymi zapewnione przez obudowy urzgdzen elektrycznych (kod IK).
PN-EN 61293:2000 - Znakowanie urzgdzenh elektrycznych danymi
znamionowymi dotyczacymi zasilania elektrycznego.

PN-E-05033:1994- Wytyczne do instalacji elektrycznych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-91/E-05010- Zakresy napieciowe instalacji elektrycznych w obiektach

budowlanych.
PN-EN 1838 - Zastosowanie oswietlenia Oswietlenie awaryjne.
PN-76/E-05125-  Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie  kablowe.

Projektowanie i budowa.

N SEP-E-004- Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie
i budowa.

PN-EN 50310- Stosowanie potgczen wyrédwnawczych i uziemiajacych w
budynkach z

Przywotane normy dotyczace aparatow i urzadzen elektrycznych (stosowac¢ w aktualnie
obowigzujacej wers;ji):

PN- EN 60439-1:2003 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Czesc¢
1:Zestawy badane w petnym i niepetnym zakresie badan.

PN- EN 60439-3:2004 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Czes$¢ 3:
Wymagania dotyczgce rozdzielnic i sterownic przeznaczonych do instalowania w
miejscach dostepnych do uzytkowania przez osoby niewykwalifikowane. Tablice
rozdzielcze.

PN- EN 60439-4:2004 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe. Czes¢ 4:
Wymagania dotyczgce zestawdw przeznaczonych do instalowania na terenach
budéw (ACS).

PN-EN 55014-2:1999/A12004- Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC).
Wymagania dotyczgce przyrzaddow powszechnego uzytku, narzedzi
elektrycznych i podobnych  urzadzen. Odpornos¢ na  zaburzenia
elektromagnetyczne.

Norma grup wyrobéw.
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*  PN-93/E-90400 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powtoce
polwinitowej na napiecie znamionowe 6/6kV. Ogoélne wymagania i badania.

* PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powtoce
polwinitowej na napiecie znamionowe 6/6kV. Kable elektroenergetyczne na napiecie
znamionowe 0,6/1kV.

» PN-93/E-90403 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powtoce
polwinitowej na napiecie znamionowe 6/6kV. Kable sygnalizacyjne na napiecie
znamionowe 0,6/1kV.

+ PN-87/E-90056 Przewody elektroenergetyczne ogblnego przeznaczenia do ukfadania
na state. Przewody o izolacji i powtoce polwinitowej

11.INSTALACJA SSP | ODDYMIANIA KLATEK SCHODOWYCH
11.1. Okreslenia podstawowe

W dokumentaciji projektowej i niniejszej specyfikacji technicznej nie wystepujg pojecia i
okreslenia nigdzie wczesniej nie zdefiniowane.

11.2. Okreslenia podstawowe

Projektuje sie system sygnalizacji pozarowej spetniajgcy wymagania:

+ specyfikacji technicznej PKN-CEN/TS 54-14:2006 Systemy sygnalizacji
pozarowej Czes$¢ 14: Wytyczne planowania, projektowania, instalowania,
odbioru, eksploatacji i konserwaciji, oraz

« wytycznych SITP WP-02:2010 Instalacje sygnalizacji pozarowej Projektowanie.

Wykonawca zobowigzany jest do zapoznania sie ze wszystkimi dostepnymi
dokumentami dotyczgcymi projektowanej inwestycji.

11.2.1. Zakres robét , ktére powinny by¢ wykonane :

Wykonanie okablowania systemu SSP i CO

Montaz urzadzen SSP, CO

Montaz centrali systemu SSP, CO.

Uruchomienie systemu SSP, CO

Testy, pomiary, dokumentacja powykonawcza systemu SSP, CO

Wykonawca zlecenia zawiera umowe na wykonanie instalacji, ktéra musi by¢ kompletna
z punktu widzenia wymagan technicznych, formalnych i estetycznych i dlatego
Wykonawca zlecenia jest zobowigzany uwzgledni¢ w swojej ofercie cenowej wszystkie
Swiadczenia (roboty) tgcznie z uruchomieniem, Swiadczeniami wstepnymi,
pomocniczymi i dodatkowymi oraz dostawe materiatdw i sprzetu niezbednych do
prawidtowego wykonania i eksploatacji instalacji nawet, jezeli nie zostaty one doktadnie
opisane w niniejszym zestawieniu swiadczen oraz sprawdzi¢ we wiasnym zakresie
dobor tych urzadzen i materiatéw.

Wykonawca, przystepujacy do przetargu, powinien zapoznaé sie z dokumentacjg i
zaakceptowaé wszystkie dokumenty, wchodzgce w sktad dokumentacji przetargowej. Z
samego faktu uczestniczenia w przetargu wynika, iz Wykonawca zobowigzuje sie do
zrealizowania, zgodnie z zasadami dobrego wykonawstwa, kompletnej i doskonale
funkcjonujacej instalacji. Wykonawca nie bedzie méogt w pozniejszym terminie ubiegac
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sie 0o dodatkowe wynagrodzenie, motywujgc to ztym zrozumieniem dokumentacji lub
ewentualnym nie uwzglednieniem $wiadczenia w przedmiarze, ale przewidzianego w
dokumentacji opisowej lub na planach instalacji, lub wynikajgcego z samej koncepcji.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za urzgdzenia i wykonywane prace, az do chwili ich
odbioru. Powinien on je utrzymywaé w ciggu catego okresu trwania budowy w
doskonatym stanie i podjg¢ wszelkie srodki zapobiegawcze, aby nie zostaty zniszczone
lub skradzione, biorgc pod uwage ryzyko istniejgce na budowie.

Do Wykonawcy nalezg wszelkie niezbedne zabiegi formalne, majgce na celu uzyskanie
certyfikatu zgodnosci od upowaznionych jednostek oraz pozwolenia na podtgczenie do
sieci i eksploatacje obiektu.

11.2.2. Zatozenia funkcjonalne

+ Wszystkie urzgdzenia systemu sygnalizacji pozaru muszg posiada¢ wymagane

certyfikaty CPD europejskie lub CNBOP. Dodatkowo urzgdzenia wymienione w

rozporzadzeniu Ministra MSWIA z dnia 20 czerwca 2007r. muszg posiadac

Swiadectwa dopuszczenia CNBOP,

system musi by¢ skuteczny i niezawodny (dtugi sredni czas bezawaryjnej pracy),

szybki serwis gwarancyjny i pogwarancyjny,

topologia systemu: analogowy, adresowalny (indywidualnie), z liniami petlowymi,

system modutowy o elastycznej konfiguracji z mozliwoscig rozszerzenia

sieciowego pod przysztg rozbudowe,

» petna wspotpraca z systemami Monitoringu ACO PSP oraz spetnienie wszystkich
wymagan i norm zwigzanych ze sposobem alarmowania i torem transmisiji
monitorowania alarmu,
mozliwos$¢ drukowania wszystkich zdarzen i raportéw na drukarce systemowej,

11.3. Montaz elementu systemu

Elementy systemu sygnalizacji alarmu pozaru, np. czujki optyczne i temperatury, reczne
ostrzegacze pozaru, sterowniki, wskazniki zadziatania montowa¢ zgodnie ze
specyfikacjg producenta i zaleceniami CNBOP oraz PN-E08350-14:2002.

11.3.1. Organizacja alarmowania.

Przewidywana jest typowa, dwustopniowa organizacja alarmowania. Czas reakcji
obstugi i opdznienia zaprogramowany zostanie odpowiednio: T1=30s, T2=4min.

T1 - przewidywany czas reakcji osoby obstugujgcej system

T2 - przewidywany czas sprawdzenia przyczyny alarmu

Tr=T1+T2, - przewidywany czas reakcji centrali na alarm

Wykrycie zjawisk pozarowych przez czujki pozarowe lub przez reczne ostrzegacze
pozarowe wywotuje:

» sygnalizacje wewnetrznego alarmu | stopnia (zagrozenie - tak zwany alarm
cichy) przeznaczony dla obstugi bez transmisji do jednostki strazy pozarnej,
umozliwiajgcy inspekcje i rozpoznanie zagrozenia pozarowego przez obstuge w
czasie nie dtuzszym niz 4 min. od potwierdzenia przyjecia alarmu | stopnia,

« Alarm |l stopnia (nastepuje automatycznie w przypadku braku potwierdzenia
przez obstuge przyjecia alarmu | stopnia lub po uptywie czasu przeznaczonego
na rozpoznanie).

* W czasie alarmu pozarowego |l stopnia nastepuije:

» uruchomienie dzwiekowego systemu ostrzegawczego,
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« zamkniecie kurtyny pozarowej.
» transmisja informacji o pozarze do jednostki strazy pozarnej.

Najwazniejszym zadaniem dla Inwestora bedzie odpowiednie systematyczne
przeszkalanie personelu oraz przydziat funkcji dla poszczeg6lnych oséb. Od
opanowania i wiedzy personelu niejednokrotnie zalezy wiecej, niz od szybkiego
przyjazdu Strazy Pozarnej. Centrala przez catg dobe bedzie pracowaé w trybie
Personel Obecny.

11.3.2. Pomiary

Po zainstalowaniu kabli nalezy wykona¢ pomiary:
» rezystancji petli zwarcia instalacji zasilajgcej urzadzenia SSP, CO;
» rezystancji uziemien ochronnych urzadzen SSP, CO;
» rezystancji izolacji kabli sterowniczych instalacji SSP, CO.

11.3.3. Programowanie systemu

System zaprogramowac zgodnie z projektem, arkuszem bezpieczenstwa pozarowego i
wymaganiami producenta systemu. Przy programowaniu wprowadzi¢ aktualne nazwy
pomieszczen dla poszczegdlnych elementow systemu.

11.3.4. Testowanie systemu

Po instalacji systemu nalezy przeprowadzi¢ préby dymowe. Nalezy wprowadzi¢ w alarm
kazdy element systemu i sprawdzi¢ jego dziatanie oraz opis istniejacy w systemie.
Nalezy zweryfikowac¢ poprawnos¢ wspétpracy instalacji SSP z innymi systemami.

11.4. Okablowanie i trasy kablowe.

Przewody i kable wraz z zamocowaniami (zespoty kablowe) stosowane w systemach
zasilania i sterowania urzadzeniami stuzgcymi ochronie przeciwpozarowej powinny
zapewniac ciggtos¢ dostawy energii elekirycznej lub przekazu sygnatu w warunkach
pozaru przez wymagany czas do uruchomienia i dziatania urzgdzenia
przeciwpozarowego. Zasada ta powinna by¢ traktowana jako nadrzedna w projekcie
wykonawczym SSP (projekcie urzgdzenia przeciwpozarowego).

Do zasilania i sterowania centrali systemu sygnalizacji pozarowej, centrali oddymiajacej
oraz zasilaczy systemu SSP przewiduje sie zespoty kablowe E90 / PH90.

Rodzaje okablowania wskazano w PT.

Okablowanie ukfada¢ natynkowo, w rurach ostonowych, korytach kablowych lub
uchwytach natynkowych.

Zespoty kablowe powinny posiada¢ certyfikat potwierdzajgcy ich wtasciwosci pozarowe
odnoszacy sie do zespotu jako zestawu okreslonych wyrobéw (konkretny kabel wraz z
konkretnym mocowaniem).

11.5. Zasilanie podstawowe.
Wszystkie urzgdzenia systemu powinny by¢ zasilane z wydzielonego, oznaczonego

obwodu pola rozdzielni napiecia gwarantowanego budynku. Do tego pola nie wolno
przytagczac¢ zadnych innych odbiorow energii elektrycznej.
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11.6. Zasilanie awaryjne z baterii akumulatorow

Kazde z urzadzeh wyposazone bedzie w zasilanie awaryjne, sktadajgce sie z baterii
akumulatoréw.

11.7. Dokumentacja powykonawcza

Po wykonaniu instalacji nalezy wykona¢ dokumentacje powykonawczg z naniesionymi
zmianami w stosunku do projektu wykonawczego. Do dokumentacji nalezy dotozyc
atesty zastosowanych urzadzen, protokoty pomiardéw i zadymien. Dla obstugi systemu
przygotowaé¢ dodatkowy komplet rysunkéw, ktore nalezy umiescic¢ przy gtéwnej centrali
pozarowej w pomieszczeniu monitoringu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jakosé
zastosowanych materiatdw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowg oraz poleceniami Inwestora. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu
spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostang, jesli
wymagac tego bedzie Inwestor, poprawione przez Wykonawce na wtasny koszt.
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