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00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) s3 wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru prac budowlanych, przy budynku sali gimnastycznej Powiatowego
Centrum Sportu zlokalizowanej przy ul. Czaplinieckiej 96 w Betchatowie, zwigzanych z:

e pracami demontazowymi,

e wzmocnieniem konstrukgcji stalowej dachu.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza SST jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji robdt
wymienionych w pkt. 1.1.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko w przypadku
matych, prostych robét i konstrukcji trzeciorzednych o pomijalnie matym wplywie na trwatosé
obiektu, dla ktorych istnieje pewnos¢, ze podstawowe wymagania bedg spetnione przy zastosowaniu
metod wykonania na podstawie doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlanej.

1.3. Zakres robot objetych SST

Niniejsza SST obejmuje catos¢ niezbednych do wykonania robdt remontowo-budowlanych dla
zrealizowania zadania przedstawionego w pkt. 1.1. majgcego odzwierciedlenie w sporzadzonym
projekcie budowlanym wzmocnienia konstrukcji dachu w celu przeniesienia obcigzen od
nowoprojektowanej instalacji fotowoltaicznej (wg odrebnego opracowania).

Zakres robot obejmuje:

e montaz wzmocnienia elementdéw konstrukcji stalowej dachu,

o roboty wykonczeniowe.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego lub w przypadku nieustanowienia
takiego - poleceniami Zamawiajgcego.

Wykonawca jest zobowigzany prowadzi¢ roboty zgodnie z zasadami sztuki budowlanej, przepisami
prawa budowlanego, BHP, wymaganiami ochrony $rodowiska, przepisami p.poz. oraz planem BiOZ.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty majg by¢ zgodne z dokumentacjg projektows i
SST. Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartosci docelowe,
od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreSlonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatow i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywa¢ zgodno$¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy dostarczone materiaty lub wykonane roboty nie beda zgodne z dokumentacjag
projektowg lub SST i majg wptyw na niezadowalajgcy jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty
zostang zastgpione prawidtowymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.4.1. Informacja o terenie budowy
Roboty bedg wykonywane w czynnym obiekcie.




Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie przepisdw w zakresie bezpieczenstwa pracy, a
takze powinien zapewni¢ ochrone wtasnosci publicznej. Jest odpowiedzialny za szkody
spowodowane w trakcie wykonywania robot budowlanych.

Wykonawca bedzie podejmowat wszystkie niezbedne dziatania, aby stosowac sie do przepisow z
zakresu ochrony $rodowiska na placu budowy i poza jego terenem.

Odpady powstate w wyniku prowadzenia prac demontazowych i rozbiérkowych, Wykonawca bedzie
usuwac z placu budowy na wiasny koszt. Wykonawca zobowigzany bedzie réwniez uzyska¢ od
wihasciwych wiadz pozwolenie na postawienie kontenera na odpady. Zamawiajacy nie udostepnia
miejsca parkingowego.

1.4.2. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreSlonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy protokotem
teren robdt wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi oraz
dokumentacje projektowg i SST.

1.4.3. Zabezpieczenie terenu budowy.

Na czas prowadzenia robdt Wykonawca jest zobowigzany ogrodzi¢ miejsce prowadzonych robot.
Koszt zabezpieczenia terenu robot nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w
cene umowna.

1.4.4. Ochrona $rodowiska na czas wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i przestrzegaé wszelkich przepiséw dotyczacych ochrony srodowiska
naturalnego. W czasie prowadzenia robot budowlanych Wykonawca bedzie podejmowat wszelkie
uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisow i norm dotyczacych ochrony
$rodowiska na terenie prowadzonych robot.

1.4.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisdbw ochrony przeciwpozarowej. Bedzie posiadat sprawny
sprzet przeciwpozarowy i bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat prowadzonych prac albo przez personel Wykonawcy.

1.4.6. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem witasnosci publicznej
i prywatnej. Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewtasciwym prowadzeniem robot lub brakiem
koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastgpi uszkodzenie lub zniszczenie wiasnosci publicznej
lub prywatnej to na swdj koszt zobowigzany bedzie naprawic¢ lub odtworzyé uszkodzong wiasnosc.
Stan naprawionej wtasnosci powinien byc¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.
Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzadzen zlokalizowanych na terenie obiektu, na
powierzchni terenu i pod jego poziomem, takze instalacje wewnetrzne i uzbrojenia terenu (rurociagi,
kable itp.).Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inspektora
Nadzoru i zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z nimi wspotpracowat, dostarczajgc wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji poniesione z jego winy.




1.4.7. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowaé sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0$ przy transporcie
materiatdw i wyposazenia na i z terenu robdt. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od
stosownych wtadz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkdw.

1.4.8. _Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia
zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zzycia i zdrowia osob
zatrudnionych na budowie.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i s uwzglednione w cenie umownej.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczgce zgodnosci materiatow

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty powinny by¢ zgodne z dostarczonym
kosztorysem ofertowym, dokumentacjg projektowg i specyfikacjg techniczng. W przypadku gdy
zastosowane materiaty lub roboty nie beda zgodne w petni z dokumentacjg projektowg, specyfikacja
techniczng badz ofertg przetargowg Wykonawcy, to takie materialy bedg niezwtocznie zastgpione
wiasciwymi, a roboty rozbidrkowe i ponowny montaz wtasciwych elementéw wykonany zostanie na
koszt Wykonawcy. Kazdy rodzaj robot, w ktdrych uzywa sie niezaakceptowanych materiatdw i
urzadzen Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko liczac sie z ich nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.2. Dopuszczalne materiatow

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktére posiadajg certyfikat
na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Norma lub Aprobatg
Techniczng a takze znajdujg sie w wykazie wyrobow dopuszczonych do stosowania w budownictwie.

2.3. Przechowywanie i skladowanie

Miejsca czasowego sktadowania materiatdw bedg zlokalizowane na terenie budowy, w
pomieszczeniach w budynku wskazanych przez Inspektora Nadzoru lub poza terenem budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawce w zaleznosci od dokonanych uzgodnien z
Inspektorem Nadzoru. Wykonawca zabezpieczy materiaty przed ich uszkodzeniem i dostepem osdb
trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone wszelkich materiatow i urzagdzen uzywanych do robét
od daty rozpoczecia do daty ostatecznego odbioru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawiajgcego.
Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonym w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru Inwestorskiego w
terminie przewidzianym umowa.



Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy. Musi on spetnia¢ normy ochrony Srodowiska i
przepisy dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca ma obowigzek dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego kopie dokumentow
potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, gdy jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca ma obowigzek powiadomi¢ Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego o swoim zamiarze wyboru i uzyskal jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.
Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest obowigzany do stosowania jedynie takich $rodkdw transportu, ktore nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wilasciwosci przewozonych materiatow. Liczba
$rodkéw transportu musi zapewnia¢ przeprowadzenie robdt zgodnie z zasadami okre$lonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminach przewidzianych w
umowie.

Przy ruchu po drogach publicznych, pojazdy muszg spetnia¢ wymagania przewidziane Kodeksem
Ruchu Drogowego i przepisami wykonawczymi do niego. Srodki transportu nie odpowiadajace
warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢ dopuszczone przez wiasciwy zarzad pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drdg na koszt Wykonawcy.
Wykonawca ma obowigzek na biezgco usuwaé, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatdw i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektows,
wymaganiami SST oraz poleceniami Zamawiajgcego lub jego petnomocnika. Wykonawca jest
odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robdt, za dokfadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie usytuowania i wysokosci wszystkich elementdw robot zgodnie z wymiarami
okreslonymi w dokumentacji projektowe;.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wyznaczaniu robdt zostang usuniete przez Wykonawce na
wiasny koszt, z wyjgtkiem, kiedy dany btad okaze sie skutkiem btedu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na piSmie przez Zamawiajgcego.

Ewentualne sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Zamawiajgcego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robdt beda
oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej a takze w
normach i wytycznych. Polecenia Zamawiajgcego powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w
czasie okreSlonym przez Zamawiajgcego, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie Wykonawca.



6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robdt i stosowanych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac w to personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badan materiatéw oraz robdét.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdw oraz robdt z czestotliwoscig
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow i
robot ponosi Wykonawca.

6.2. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

1. posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreSlonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz witasciwych
przepisow,

2. posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Norma lub
— aprobatg techniczng, w przypadku wyroboéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,

3. W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda ich partia
dostarczona do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okreSlajgce w sposdb jednoznaczny jej
cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot powinien okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie z dokumentacjg
projektowg, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca, po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego o zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem, chyba ze warunki umowy stanowig inaczej.

Wyniki obmiaru bedg wpisywane do ksigzki obmiaréw. Obmiar robot zanikajgcych przeprowadza sie
w czasie ich wykonywania, a robdt podlegajacych zakryciu przed ich zakryciem.

Jakikolwiek bfad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSci robdt podanych w kosztorysie ofertowym lub
w innych Zrédfach znajdujgcych sie w przekazanych dokumentach oraz w SST nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robdt. Btedne dane zostang poprawione wg
ustalen Inspektora Nadzoru Inwestorskiego na pismie. Obmiar gotowych robdt bedzie prowadzany z
czesto$cig wymagang do celu pfatnosci na rzecz Wykonawcy lub innym czasie okreSlonym w
umowie.

Zasady okreslania ilosci robdt podane sg w KNR-ach i KNNR-ach oraz ZKNR-ach.

Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacji projektowej i
przedmiarze robot.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt musi by¢
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy dostarcza Wykonawca. Jezeli urzadzenia te wymagajg badan
legalizacyjnych, to Wykonawca musi posiada¢ wazne swiadectwa w tym zakresie.



8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujgcym odbiorom:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,

b) odbiorowi czeSciowemu,

c¢) odbiorowi koricowemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu

8.2. Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych
robot oraz ilosci tych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robdt
zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robdt. Odbioru tego dokonuje
Inspektor Nadzoru. Gotowo$¢ danej czesSci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do
dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Jakosc i ilo$¢ robot ulegajgcych
zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow zawierajgcych komplet wynikow
badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjq
projektowg, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiodr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czeSciowego
robot dokonuije sie dla zakresu robdt okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy
odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbior koncowy

8.4.1. Zasady odbioru koncowego robot

Odbioér koncowy robdt polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do
zakresu (ilosci) oraz jakosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy.

Odbidér koncowy robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w
obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiarédw, ocenie wizualnej
oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacjg projektowg i SST.

W toku odbioru koncowego robdt, komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbiorédw robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu oraz odbiordw czeSciowych, zwtaszcza w
zakresie wykonania robdt uzupetniajgcych i robdt poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robdt uzupetniajgcych w
poszczegdlnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i
ustali nowy termin odbioru korcowego.




8.4.2. Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru koncowego robot, sporzadzony wg wzoru

ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

1. dokumentacje powykonawczg oraz dokumentacje budowy =z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania robot,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdow umowy i ew. uzupetniajgce

lub zamienne),

ustalenia technologiczne,

ksigzki obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatdw, certyfikaty na znak

bezpieczenstwa zgodnie z SST,

7. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych.

oUhWw

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru koricowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupetniajgcych wyznaczy komisja i stwierdzi ich
wykonanie.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad, ktdére
ujawnig sie w okresie gwarancyjnym i rekojmi.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbiér koncowy robot".

9. PLATNOSCI

Zasady i warunki dokonywania ptatnosci winny by¢ okresSlone w umowie. Ponadto uznaje sie ze
wszystkie koszty zwigzane z zapewnieniem wszelkich wymagan dotyczacych bezpiecznego
prawidtowego prowadzenia robot budowlanych nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w
cenie umownej.

Podstawg ptatnosci bedzie cena ryczattowa obejmujgca wszystkie koszty zwigzane z budowg oraz z
kosztami nie ujetymi w przedmiarze a koniecznymi do wykonania. Kosztorys ofertowy winien by¢
sporzadzony na podstawie przedmiardw, projektu, wiasnych pomiardw uzupetniajgcych i
kontrolnych, jak rowniez wizji lokalnej na obiekcie.

W przypadku wystgpienia robdt dodatkowych zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru, kalkulacja
ich ceny przeprowadzona zostanie wedtug stawek ofertowych Wykonawcy.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 ,Prawo Budowlane”

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie z dnia 12 kwietnia 2002 r. (Dz.U. Nr 75, poz. 690) wraz z
pozniejszymi zmianami



e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonania rob6t budowlanych (Dz.U. Nr 47 poz.401 z dnia 19.03.2003 r.)
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01. PRACE PRZYGOTOWAWCZE, DEMONTAZOWE I ROZBIORKOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) s wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z pracami przygotowawczymi, demontazowymi i
rozbidrkowymi.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko w przypadku
matych, prostych robdt i konstrukcji trzeciorzednych o pomijalnie matym wptywie na trwatos¢
obiektu, dla ktorych istnieje pewnos¢, ze podstawowe wymagania bedg spetnione przy zastosowaniu
metod wykonania na podstawie doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;j.

1.3. Zakres robot objetych SST

W skiad niniejszej specyfikacji wchodza:

e zabezpieczenie terenu rozbidrki,

e demontaz istniejgcych elementdw,

e wywiezienie surowcéw wtornych i ich utylizacja.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacjag
projektowa,

1.4.1. Informacja o terenie budowy

Roboty budowlane beda prowadzone przy funkcjonujgcym budynku Powiatowego Centrum Sportu i
Zespotu Szkét  Ponadpodstawowych. Przed rozpoczeciem robot zwigzanych z  pracami
demontazowymi nalezy zabezpieczy¢ wejscia do budynku i ciggi komunikacyjne znajdujgce sie w
bezposrednim sasiedztwie terenu prowadzonych prac. Teren planowanych prac wygrodzi¢ i oznaczy¢
znakami ostrzegawczymi (tasma, tablice ostrzegawcze itp.).

1.4.2. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre$lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i
wspdtrzedne punktdw gtownych obiektu oraz reperdw, dziennik robét oraz egzemplarz dokumentagiji
projektowej i komplet SST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnoS¢ za ochrone przekazanych
mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru korcowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.4.3. Zabezpieczenie terenu budowy
W czasie wykonywania robdt Wykonawca jest zobowigzany zabezpieczy¢ teren rozbidrki tablicami i
znakami ostrzegawczymi (tasmy, tablice ostrzegawcze).

1.4.4. Ochrona $rodowiska na czas wykonywania robot
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W trakcie wykonywania robét demontazowych nalezy przestrzegaé wszelkich przepiséw dotyczacych
ochrony $rodowiska naturalnego. W czasie prowadzenia robot budowlanych Wykonawca bedzie
podejmowat wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisdw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie prowadzonych robét.

1.4.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisdbw ochrony przeciwpozarowej. Bedzie posiadat sprawny
sprzet przeciwpozarowy i bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat prowadzonych prac albo przez personel Wykonawcy.

1.4.6. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony wiasnosci publicznej i prywatnej. Rozbierane elementy
znajdujg sie przy budynku Powiatowego Centrum Sportu. Przy pracach demontazowych nalezy
szczegllnie zwréci¢é uwage na istniejgce elementy budynku nie podlegajgce rozbidrce, np.:
powierzchnie $cian budynku, trybuny, elementy wyposazenia sali gimnastycznej, posadzka korytarzy
i sali gimnastycznej.

1.4.7. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materiatdw np.: wywdz rozebranych elementdéw oraz transport elementéw nowoprojektowanych. Z
uwagi na lokalizacje obiektu dojazd czeSciowo odbywac sie bedzie ciggami komunikacji pieszej.

1.4.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia
zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zzycia i zdrowia o0sob
zatrudnionych na budowie.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umownej.

2. MATERIALY
Niniejsza specyfikacja nie dotyczy stosowania materiatow.

3. SPRZET

Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci rozbieranych elementéw.
Zgodnie z technologig zatozong do wykonania rob6t demontazowych i wycinek proponuje sie uzyé
nastepujgcego sprzetu: miot hydrauliczny, miot udarowy, nozyce hydrauliczne, szlifierki, pity
mechaniczne, kontenery do gromadzenia odpaddéw, drobne sprzety mechaniczne do wykonywania
robdt sposobem recznym, rusztowania, podnosniki, wciggarki, koparka, fadowarka.

4. TRANSPORT

Transport surowcdéw wtdrnych i gruzu powinien odbywac sie specjalistycznym taborem
samochodowym umozliwiajgcym szybki roztadunek. Transportowany fadunek musi by¢ w sposob
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catkowicie pewny zabezpieczony przed przemieszczaniem sie, wysypywaniem lub spadnieciem ze
skrzyni tadunkowej. Urobek nie moze w czasie transportu wydziela¢ pytu.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1. Przebieg robot rozbiorkowych

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 roku (Dz.U.
2003 nr 47 poz.401 z pdzniejszymi zmianami) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robdt budowlanych. Roboty rozbiérkowe i demontazowe urzadzen towarzyszacych
obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementdw pozostajgcych w kolizji z elementami
przewidzianymi do modernizacji. Roboty rozbidrkowe mozna wykonywac¢ mechanicznie lub recznie.
Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sie wiasnoscig Wykonawcy, powinien on
przewiez¢ je na miejsce okreslone przez Inspektora Nadzoru. Elementy i materiaty, ktére stajg sie
wiasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z terenu budowy. Ewentualne rusztowania,
konstrukcje podpar¢ i pomosty dla robdt rozbidrkowych Wykonawca musi wykonac na wiasny. Przed
przystgpieniem do robdt rozbidrkowych nalezy wykonaé bezwzglednie wszystkie niezbedne
zabezpieczenia, jak oznakowanie i wygrodzenie terenu robdt. Strefy gromadzenia odpadow
wygrodzi¢ i oznakowaC. Materiaty z rozbidrki usuwaé w sposdb ograniczajgcy rozrzut i pylenie.
Przejscia i przejazdy w zasiegu robot muszg by¢ zabezpieczone. Przy rozbidrce gruz i inne drobne
materiaty nalezy sktadowa¢ w miejscach do tego wyznaczonych przez Inwestora lub osobe przez
niego upowazniong. Niedopuszczalne jest ich zrzucanie. Gruz i materiaty drobnicowe nalezy usuwac
z rejonu robot na biezgco, wywozgc na skfadowisko odpadéw. Przed przystgpieniem do robdt nalezy
zidentyfikowac istniejgce uzbrojenie obiektu i odpowiednio je zabezpieczy¢ i w przypadku
koniecznosci odigczy¢ przeptyw medidw (gaz, prad elektryczny, woda, Scieki).

6. KONTROLA JAKOSCI

Kontrola jakosci robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z wymogami niniejszej
specyfikacji. Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robdt
rozbiorkowych, sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtdrnego
wykorzystania oraz sprawdzeniu braku zagrozen na miejscu budowy.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady dokonywania obmiaréw robét podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej. Podstawg

dokonywania obmiaréw, okreslajgcg zakres prac wykonywanych w ramach poszczegdinych pozyciji,

jest zatgczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robot.

Jednostkami obmiarowymi sa:

e 1m3 rozebranych elementdw majgcych charakter objetosciowy np. elementy matej architektury,
itp. (rozumianych jako objeto$¢ zdemontowanych elementéw) oraz wywozu i utylizacji odpaddw,

e 1mb zdemontowanych elementdw majacych charakter liniowy (elementy instalacji, rurociggéw
itp.),

e 1szt zdemontowanych elementéw majgcych wymiar wymierny (lampy o$wietleniowe, punkty
monitoringi itp.).

13



8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioréw roboét podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej. Wszystkie roboty objete
specyfikacjg podlegajg zasadom odbioru robdt zanikajgcych.

9. PLATNOSCI

Ogdlne zasady dokonywania ptatnosci podano w Ogodlnej Specyfikacji Technicznej. Cena robét
obejmuje w przypadku wszystkich robdt rozbidrkowych i demontazowych objetych niniejszg ST:

e wyznaczenie zakresu prac,

e oznakowanie i zabezpieczenie obszaru prac pod wzgledem BHP,

¢ zabezpieczenie zachowywanych elementéw przed uszkodzeniem,

e przeprowadzenie demontazu,

¢ rozdrobnienie zdemontowanych elementow,

e oczyszczenie podioza po zdemontowanych elementach,

e przetransportowanie odpadéw z miejsca rozbidrki do kontenerdw,

o selektywne ztozenie odpadéw w kontenerach.

Cena robot obejmuje w przypadku wywozu i utylizacji odpaddw:
e zatadunek odpaddw,

e zabezpieczenie tadunku,

e przewdz odpaddw do miejsca utylizacji,

o utylizacje odpadow.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz. U Nr 207 z 2003 r., poz. 2016) z
pozniejszymi zmianami.

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 26.06.2002 r. dot. dziennika budowy, montazu I
rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 108 poz. 953 z 2002 r.)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 27.08.2002 r. w sprawie szczegdtowego zakresu formy
planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczegdtowego zakresu rodzajéw robot
budowlanych, stwarzajgcych zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi (Dz. U. Nr 151 poz. 1256
z2002r.),

e Rozporzadzenie Min. Infrastruktury z 23.06.2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U.Nr 120
poz. 1126 z 2003 r.)
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02. MONTAZ ELEMENTOW WZMOCNIENIA KONSTRUKCJII STALOWE] DACHU
1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) s wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét montazowych elementdw wzmocnienia konstrukcji stalowej dachu.
Roboty te zwigzane sg z istniejgcg konstrukcja dachu budynku sali gimnastycznej Powiatowego
Centrum Sportu w Befchatowie.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko w przypadku
matych, prostych robdt i konstrukcji trzeciorzednych o pomijalnie matym wptywie na trwatos¢
obiektu, dla ktorych istnieje pewnos¢, ze podstawowe wymagania bedg spetnione przy zastosowaniu
metod wykonania na podstawie doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlanej.

1.3. Zakres robot objetych SST

W skfad niniejszej specyfikacji wchodza:

e przygotowanie powierzchni elementdw istniejgcych do spawania wzmocnien konstrukgiji,
e przygotowanie detali elementéw nowoprojektowanych,

e prace spawalnicze,

e prace antykorozyjne.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace roboét.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakoS¢ wykonania robdt oraz za ich zgodnos$¢ ze
Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych, Dokumentacjg Projektowg i
Poleceniami Inspektora Nadzoru. Roboty budowlane nalezy wykonywac zgodnie z przepisami BHP,
warunkami odbioru robdt ogélnobudowlanych i sztukg budowlana.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogodine

Wszystkie materiaty stosowane do wykonania robdt muszg by¢ zgodne z wymaganiami niniejszej

Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych i dokumentacji projektowe;.

Do wykonania robdt mogg by¢ stosowane wyroby budowlane spetniajgce warunki okreslone w:

e ustawie Prawo budowlane (Dz. U. z 1994 r. Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi zmianami),

e ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881 z
pOzniejszymi zmianami),

e ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2002 r. Nr 166, poz.
1360, z pdzniejszymi zmianami).

Na Wykonawcy spoczywa obowigzek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego wymaganej

przez w/w ustawy. Materiaty stosowane do wykonywania montazu konstrukcji metalowych powinny

odpowiada¢ wymaganiom zawartym w aktualnych normach.
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2.2. Stal konstrukcyjna

Stal konstrukcyjna stosowana do wykonywania elementéw stalowych powinna odpowiadac
wymaganiom norm: PN-EN 10025-1 do 6:2007, PN-EN 10219-1 do 2:2007, PN-EN 10162:2005.
Ksztattowniki i blachy (zaréwno walcowane na gorgco jak i wykonane na zimno) stosowane do
wykonania elementéw stalowych powinny ponadto odpowiadac nastepujgcym wymaganiom:

o miec atesty hutnicze i zaswiadczenia odbioru,

¢ miec trwate ocechowanie,

e miec wybite znaki cechowe.

2.3. taczniki

éruby, nakretki, kotwy i inne akcesoria do tgczenia elementéw stalowych powinny odpowiadac

wymaganiom norm: PN-ISO 8992:1996, PN-ISO 1891:1999 oraz PN-EN ISO 2320:2004, a ponadto:

e Sruby w potgczeniach zwyktych (niesprezanych) powinny odpowiadaé wymaganiom norm: PN-EN
ISO 4016:2002, PN-EN 15048-1:2008,

o nakretki w pofaczeniach zwyktych (niesprezanych) powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-
EN ISO 4032:2013-06,

e Sruby i nakretki w potgczeniach ciernych (sprezanych) powinny odpowiada¢ wymaganiom norm:
PN-EN 14399-1 do 5:2007.

2.4. Materialy do spawania

Materiaty do spawania elementéw stalowych powinny odpowiada¢ wymaganiom normy: PN-EN ISO

544:2011, a ponadto:

o elektrody powinny odpowiada¢ wymaganiom normy: PN-91/M-69430,

e drut spawalniczy powinien odpowiada¢ wymaganiom normy: PN-EN ISO 21952:2012.

e topniki do spawania elektrycznego powinny odpowiada¢ wymaganiom norm: PN-EN ISO
14174:2012, PN-EN 13479:2007.

Metode spawalniczg nalezy dostosowac do klasy konstrukcji i warunkéw spawania.

2.5. Pozostale materialy

e Sruby, podkfadki, nakretki,

e kotwy,

e materiaty do uzupetniania powstatych ubytkéw zgodnie z materiatem rodzimym, ktory ulegt
zniszczeniu lub uszkodzeniu.

3. SPRZET

Do wykonania robot bedacych przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru
Robét Budowlanych stosowaé m.in. nastepujgcy, sprawny technicznie i zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, sprzet:

e WycCigg masztowy z napedem elektrycznym,

e zuraw budowlany samochodowy,

e wcigg mechaniczny,

e rusztowania, drabiny, pomosty,

e samochdd skrzyniowych 5-10t,

® nozyce,

e spawarki,

16



¢ palniki gazowe,

e sprezarki do piaskowania,

e agregaty malarskie.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ i Srodowisko wykonywanych robét.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace Srodkdw transportowych podano w SST ,Wymagania ogdine".

Do transportu materiatow i sprzetu budowlanego stosowaé m. in. nastepujace, sprawne technicznie
i zaakceptowane przez Inspektora $rodki transportu:

e samochdd ciezarowy, skrzyniowy 5-10t,

e samochdd dostawczy 0,0t,

e samochdd skrzyniowy z podno$nikiem 1,0t.

Uwaga: parametry sprzetu podane sg orientacyjnie. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania
jedynie takich Srodkéw transportu, ktére nie wpityng niekorzystnie na jakos$¢ robdt i wiasciwosci
przewozonych towaréw. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetniaé wymagania
przepisow ruchu drogowego (kotowego, szynowego, wodnego) tak pod wzgledem formalnym jak i
rzeczowym. Materiaty nalezy przewozi¢ $rodkami transportu zapewniajgcymi unikniecie uszkodzen,
odksztatcen oraz zawilgocenia przewozonych materiatdw. Materiaty muszg by¢ ukladane na
$rodkach transportu i przewozone zgodnie z warunkami opracowanymi przez Producenta.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogodlne warunki wykonania robét budowlanych

Ogdlne wymagania dotyczace wykonywania rob6t podano w SST ,,Wymagania ogdine".

5.2. Szczegotowe warunki wykonywania robot budowlanych

Elementy stalowe winne by¢é wykonywane w wytworni (zakladach specjalistycznych). Elementy
stalowe drugorzedne mogg by¢ wykonywane na budowie przez spawaczy posiadajgcych
odpowiednie uprawnienia.

5.2.1. Wytwarzanie konstrukdji

Przy wytwarzaniu i montazu konstrukcji nalezy uwzglednic klase konstrukcji zgodnie z Dokumentacjg
Projektowg. Kazda cze$¢ sktadowa konstrukcji powinna by¢ oznakowana trwatym znakiem
identyfikacyjnym w sposdb nie powodujacy jej uszkodzenia. Nie dopuszcza sie znakowania za
pomocg przecinaka. System oznaczen elementéw wysytkowych powinien by¢ okreSlony przy
sporzadzaniu rysunkéw warsztatowych: elementy wysytkowe oznacza¢ nalezy za pomocg kodu
literowo-cyfrowego tworzonego z duzych liter tacinskich i cyfr arabskich. Oznaczenia nalezy nanosic
w sposob trwaty, w widocznych miejscach. Wyroby hutnicze stosowane do wykonania elementéw
stalowych przed wbudowaniem powinny by¢ sprawdzone pod wzgledem:

e gatunku stali,

e asortymentu,

e wiasnosci,

e wymiardw i prostoliniowosci.

Materiaty hutnicze przed skierowaniem do produkcji nalezy wstepnie oczysci¢ i wyprostowad.
Powierzchnie ciecia oraz krawedzie uzyskane w wyniku obrébki materiatu powinny by¢ czyste, bez
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nierdwnosci (naderwan, zadzioréw, naciekdw itp.), a ubytek przekroju nie powinien przekracza¢ 3%.
Brzegi spawania nalezy przygotowa¢ zgodnie z normg PN-EN ISO 9692-2:2008 i PN-EN ISO
9013:2008. Przygotowanie technologii i realizacja procesu spawania powinna by¢ zgodna z PN-EN
1011-1 i PN-EN 1011-2. Spawacze powinni mie¢ odpowiednie uprawnienia wg normy PN-EN 287, a
operatorzy automatéw spawalniczych i zgrzewarek uprawnienia wg PN-EN 1418. Prace spawalnicze
powinny by¢é wykonywane pod nadzorem spawalniczym, ktdérego uprawnienia i zakres
odpowiedzialnosci okreslajg PN-EN 1090-2:2009 i PN-EN 719. Badania kontrolne jakosci procesu
spawania nalezy przeprowadza¢ wg norm PN-EN 288-3, PN-EN 288-8 i PN-EN 2889.

Kazde pofaczenie spawane powinno podlegac¢ kontroli — przynajmniej badaniom wizualnym — jesli w
dokumentacji nie okreslono koniecznosci wykonania innych badan. Potgczenia spawane blach
weztowych dla elementdéw tgczonych na montazu za pomocg $rub sprezajgcych powinny byé
poddane kontroli defektoskopowej (radiograficznie lub ultradzwiekowo dla spoin czotowych, metoda
magnetyczno proszkowgq dla spoin pachwinowych).

Badania wizualne winny byC przeprowadzone w zakresie: sprawdzenia czy wszystkie spoiny
umiejscowiono prawidtowo, ogledzin ksztattu i powierzchni, grubosci i dtugosci powierzchniowych
niezgodnosci spawalniczych (podtopien, odpryskéw itp.). Kontroli jakosSci potgczen spawanych
powinien dokonac personel majacy przynajmniej I stopien kwalifikacji i odpowiedni certyfikat wg
PNEN 473.

5.2.2. Skiadanie i spawanie elementéw

Czesci do sktadania powinny byc¢ czyste oraz zabezpieczone antykorozyjnie co najmniej w miejscach,
ktore po scaleniu beda trudno dostepne. Czesci sktadowe ztgcza powinny by¢ obrobione i ztozone
odpowiednio do stosowanej metody spawania i z zachowaniem dopuszczalnych odchytek zgodnie z
PNEN 29692 i PN-EN ISO 9692-2. Odchytki wymiaréw przekroju ksztattownikdw spawanych powinny
by¢ zgodne z PN-EN 1090-2:2009. Czesci ztozone do spawania dla materiatu o grubosci nie wiekszej
niz 50mm powinny by¢ unieruchomione za pomocg odpowiedniego oprzyrzagdowania lub spoin
sczepnych o minimalnej df. 50mm. W zigczach wykonywanych automatycznie spoiny sczepne nalezy
wigczyé w spoine projektowang, a materiat do jej wykonania winien spetnia¢ wymagania materiatu
do spoiny projektowanej. Podczas sktadania dopuszcza sie stosowanie odksztatcen wstepnych w
granicach niezbednych do uzyskania prawidtowych ztgczy po spawaniu.

Konstrukcja winna by¢ odebrana w wytworni protokolarnie na podstawie odbioru ostatecznego.
Konstrukcje nalezy wysyta¢ w kolejnosci uzgodnionej z Wykonawcg montazu.

5.2.3. Montaz elementdéw stalowych na budowie

Montaz konstrukcji stalowych powinien sie odbywac zgodnie z projektem technologicznym robét

opracowanym przez Wykonawce zatwierdzonym przez Inspektora Nadzoru.

e do wykonania konstrukcji nalezy stosowal jedynie materiaty oznaczone umozliwiajgce
identyfikacje dostawy. Przed przystgpieniem do montazu konstrukcji, Wykonawca montazu
powinien zapoznac sie z protokotem odbioru elementdw,

o dostarczone na plac budowy elementy konstrukcji stalowej nalezy uktadaé w kolejnosci odwrotnej
w stosunku do kolejnosci podawania ich do montazu. Nalezy je uktadaé tak by oznaczenia byty
widoczne, na podktadkach drewnianych na wyréwnanym i utwardzonym podtozu,

e montaz nalezy prowadzi¢ zgodnie z projektem, zapewniajgc stateczno$¢ konstrukcji we
wszystkich fazach prowadzenia robét oraz z zastosowaniem $rodkdw zapewniajgcych statecznosc¢
w kazdej fazie montazu, tak aby konstrukcja miata zdolno$¢ przenoszenia sit wywotanych
wptywami atmosferycznymi oraz obcigzeniami montazowymi, sprzetem i materiatem,
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o wszystkie elementy konstrukcji winny by¢ trwale i widocznie oznakowane zgodnie z oznaczeniami
na rysunkach montazowych. Roboty nalezy prowadzi¢ tak, by zadna czeS¢ konstrukgji nie zostata
podczas montazu przecigzona lub trwale odksztatcona.

e potozenie elementéw konstrukcji powinno by¢ ustalone i oceniane metodami geodezyjnymi za
pomocg odpowiedniego sprzetu pomiarowego z doktadnoscig niezbedng do zachowania
wymaganych tolerancji montazu.

e elementy kotwigce nalezy osadzi¢ trwale w prawidtowym potozeniu za pomocg szablonéw lub
poprzez wiercenie przez blachy podstawy (tzw. montaz przelotowy):

o przed rozpoczeciem montazu no$nos¢ zakotwien powinna osiggng¢ wartos¢ odpowiednig do
bezpiecznego przenoszenia obcigzen montazowych. Regulacje potozenia tych elementéw
nalezy przewidzie¢ w granicach tolerancji okreslonych w normie PN-EN 1090-2:2009.

o po wyregulowaniu konstrukcji nalezy unieruchomi¢ elementy, ktére mogg doznac
przypadkowych zmian potozenia (np. dokreci¢ nakretki $rub),

o podpory nalezy utrzymywac przez caty okres montazu w stanie zapewniajgcym przekazywanie
obcigzen.

e montaz elementéw wysytkowych wykonaé za pomocg wciggarek lub podnosnikéw
przystosowanych do udzwigu najciezszego elementu wysytkowego, wymaganej wysokos¢
podnoszenia, oraz wymaganego wysiegu. Elementy wysytkowe powinny by¢ zabezpieczone
podczas unoszenia oraz uchwycone do haka za pomocg zawiesi w taki sposdb, aby w trakcie
podnoszenia i montazu zachowana byta ich stateczno$é¢, nie dopuszcza sie owiniecia linami.
Dopuszcza sie montaz lekkich elementdw o ciezarze <0,5kN recznie zgodnie z przepisami BHP,

e state potgczenia elementdw konstrukcji powinny by¢ wykonywane dopiero po dopasowaniu
stykow i wyregulowaniu catej konstrukgji lub jej niezaleznej czesci:

o przektadki stosowane do regulacji konstrukcji w potgczeniach nalezy wykonywac ze stali o
takich samych wiasnosciach plastycznych, jak stal konstrukcji, a po osadzeniu zabezpieczyé
przez wypadnieciem,

o W potaczeniach $rubowych zakfadkowych szczelina w styku niesprezanym nie powinna
przekracza¢ 2mm, a w styku sprezanym 1mm. Stosowane przektadki nie powinny by¢ ciensze
niz 2mm.

5.3. Montaz na sruby

e roboty montazowe wykona¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i wytycznymi PN-EN 1090-
1:2010 oraz PN-EN 1090-2:2009,

e montaz elementdw wysytkowych za pomocg $rub nalezy zawsze wykona¢ z zastosowaniem
podktadki pod teb sruby i nakretke. Na kazdg ze Srub muszg przypadac dwa pakiety podktadek.

5.4. Montaz metoda spawania

e roboty montazowe wykona¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i wytycznymi PN-EN 1090-
1:2010 oraz PN-EN 1090-2:2009.

5.5. Zabezpieczenie antykorozyjne

Stal weglowa lub niskostopowa wymaga zabezpieczenia antykorozyjnego o trwatosci powyzej 15 lat
(H wg PN-EN ISO 12944-5:2009) dla przewidzianej w Dokumentacji Projektowej wg PN-EN ISO
12944- 2:2001 kategorii korozyjnosci atmosfery lub kategorii korozyjnosci wody za pomocg powtok
malarskich wg PN-EN ISO 12944-5:2001. Wszystkie elementy powinny by¢ wstepnie zabezpieczone
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antykorozyjnie w wytwdrni. Przed natozeniem powitok, elementy powinny by¢ odttuszczone i
oczyszczone metodg strumieniowo-$cierng. Krawedzie do spawania na montazu przygotowaé wg
PN-EN ISO 9692-1 i zabezpieczy¢ taSmg antykorozyjng przed naniesieniem powitoki malarskie;j.
Elementy nowoprojektowane malowac farbg odporng na spawanie. Elementy spawane na montazu -
zabezpieczenie antykorozyjne tylko farbg spawalniczg (np. VALSPAR 51-5060). Po dostarczeniu na
teren budowy powinny by¢ usuniete wszelkie defekty fabryczne i transportowe. Wykonawca
powinien zabezpieczy¢ elementy przed uszkodzeniami mechanicznymi i spowodowane warunkami
atmosferycznymi. Po zakorficzeniu montazu nalezy naprawi¢ ewentualne defekty i wykonac kofncowe
powloki zabezpieczajgce.

6. KONTROLA JAKOSCI WYKONANYCH ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,Wymagania ogdine".

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robét w zakresie i z
czestotliwoscig okreslong w niniejszej specyfikacji i uzyskania akceptacji przez Inspektora Nadzoru.
Do Wykonawcy nalezy réwniez przeprowadzenie préb i badan stanowigcych podstawe odbioru
robot. Badania jakosci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywac zgodnie z instrukcjami
zawartymi w Normach i Aprobatach Technicznych dla materiatow i systeméw technologicznych.
Kontrole prowadzone w procesie wytwarzania:

e kontrola stali,

sprawdzenie elementow stalowych,

sprawdzenie potgczen,

sprawdzenie zgodnosci wykonania elementéw stalowych z dokumentacjg projektowa,

kontrole jakosci wykonania z uwzglednieniem dopuszczalnych toleranciji.

Odbiér elementéw oraz ewentualne zalecenia co do sposobu naprawy powstatych uszkodzen w
czasie transportu potwierdza Inspektor Nadzoru wpisem do dziennika budowy. Kontrola montazu
elementdéw stalowych:

e sprawdzenie zgodnosci wykonania elementéw stalowych z dokumentacjg projektowa,

e sprawdzenie potgczen,

¢ kontrola jakosci wykonania montazu z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancii.

Tolerancje wykonania elementdw, oraz montazu konstrukcji wraz z pomiarami kontrolnym wykonaé
zgodnie z PN-EN 1090-1:2010 oraz PN-EN 1090-2:2009.

Odbiér elementéw konstrukcji przeznaczonych do wbudowania w istniejgcg konstrukcje oraz
ewentualne zalecenia co do sposobu naprawy powstatych uszkodzen w czasie transportu potwierdza
Inspektora Nadzoru wpisem do dziennika budowy.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST ,Wymagania ogdine".

— Jednostkg obmiaru tonazu konstrukgji jest t (tona),
— Jednostka obmiaru prac antykorozyjnych jest m2.
Do obliczenia ilosci przedmiarowej przyjmuije sie ilos¢ konstrukcji wg dokumentacji projektowej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w ST ,Wymagania ogdine".
Roboty powinny by¢ wykonywane zgodnie z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng oraz
pisemnymi decyzjami Inspektora Nadzoru.
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Odbidr robdt zanikajgcych lub ulegajgcych zakryciu Podstawg odbioru robdt zanikajgcych lub

ulegajgcych zakryciu jest:

e pisemne stwierdzenie Inspektora Nadzoru w dzienniku budowy o wykonaniu robdt zgodnie z
dokumentacjg projektowg i SST,

¢ inne pisemne stwierdzenie Inspektora Nadzoru o wykonaniu roboét.

Zakres robot zanikajgcych lub ulegajgcych zakryciu okreslajg pisemne stwierdzenia Inspektora

Nadzoru lub inne dokumenty potwierdzone przez Inspektora Nadzoru.

Odbidér koncowy odbywa sie po pisemnym stwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru w dzienniku

budowy zakonczenia robdt montazowych i spetnieniu innych warunkéw dotyczacych tych robdt

zawartych w umowie.

9. PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,Wymagania ogdine".

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

e PN-EN 1993-1-1:2006 Eurokod 3: Projektowanie konstrukcji stalowych. Cze$¢ 1-1: Reguty ogdlne
i reguty dla budynkéw

e PN-EN 1993-1-3:2008 Eurokod 3: Projektowanie konstrukcji stalowych. Cze$¢ 1-3: Reguly
ogolne. Reguty uzupetniajgce dla konstrukgji z ksztattownikdw i blach profilowanych na zimno

e PN-EN 1993-1-8:2006 Eurokod 3: Projektowanie konstrukgji stalowych. Cze$¢ 1-8: Projektowanie
weztow

e PN-EN 1090-1:2010 Wykonywanie konstrukcji aluminiowych i stalowych. Cze$¢ 1. Zasady oceny
zgodnosci elementéw konstrukcyjnych

e PN-EN 1090-2:2009 Wykonywanie konstrukcji aluminiowych i stalowych. Cze$¢ 2. Wymagania
techniczne dotyczace konstrukcji stalowych

e PN-EN ISO 12944-1do 8:2001 Farby i lakiery. Ochrona przed korozjg konstrukcji stalowych za
pomocg ochronnych systemdéw malarskich.
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