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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace realizacji
robot zwigzanych z przygotowaniem terenu pod roboty budowlane przewidziane do wykonania
w ramach zadania wymienionego w punkcie 1.1. ST.00.00. Wymagania ogdline.

W szczegolnosci zakres specyfikacji dotyczy:

e drog i placow tymczasowych z plyt prefabrykowanych,

e utrzymywania terenu robdt w stanie odwodnionym.
1.2.  Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1. ST.00.00. Wymagania ogolne.
1.3.  Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace
I majace na celu przygotowanie terenu pod roboty budowlane. W zakres robot wchodza:

e wykoszenie traw oraz ewentualne zdjecie i zabezpieczenie darni,

e przygotowanie zaplecza budowy,

e wykonanie drog tymczasowych i dojazdow technologicznych,

e utrzymywanie obszaru w trakcie trwania prac podstawowych w stanie odwodnionym
I zwigzana z tym faktem potrzebe okresowej pracy pomp,

e wykonanie zapor odcinajgcych obszar robot od naptywu wod i ewentualne wykonanie koryt
obiegowych (i/lub odcinkéw rurociggdw),

e odmulenie dna koryt rowow melioracyjnych, w ktorych prowadzone beda roboty.
14. OkreSlenia podstawowe

Okres$lenia podane W niniejszej ST s3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami
oraz z okresleniami podanymi w ST.00.00 Wymagania ogolne dla przygotowania terenu pod roboty

budowlane. Ponadto stosowane sa nizej wymienione okreslenia:

Tymczasowa nawierzchnia z elementow prefabrykowanych - nawierzchnia z ptyt drogowych

betonowych i zelbetowych, przeznaczona dla ruchu lub postoju pojazdow na czas okreslony.
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Woda dolna — rzedna zwierciadta wody za budowla patrzac zgodnie z kierunkiem nurtu rowu.

Woda gorna — rzedna zwierciadta wody przed budowlg patrzac zgodnie z kierunkiem nurtu rowu.

Roboty rozbiérkowe - roboty budowlane majace na celu demontaz elementéw wchodzacych
w sktad istniejgcego obiektu budowlanego.

Odpady - kazda substancja lub przedmiot, ktorych posiadacz pozbywa si¢, zamierza pozby¢ lub do
ich pozbycia si¢ jest obowigzany.

Odpady niebezpieczne - odpady okreslone na liscie A zatacznika nr 2 lub posiadajace co najmniej
jedna z wiasciwosci wymienionych w zataczniku nr 4 Ustawy o odpadach z dnia
27 kwietnia 2001 r.

Odpady obojetne - odpady, ktore nie ulegajg istotnym przemianom fizycznym, chemicznym lub
biologicznym; sa nierozpuszczalne, nie wchodza w reakcje fizyczne ani chemiczne, nie
powoduja zanieczyszczenia srodowiska lub zagrozenia dla zdrowia ludzi, nie ulegaja
biodegradacji inie wplywaja niekorzystnie na materie, z ktora sie kontaktuja; ogoélna
zawarto$¢ zanieczyszczen w opadach oraz zdolnos¢ do wymywania, atakze negatywne
oddziatywanie na srodowisko odcieku muszg by¢ nieznaczne.

Gromadzenie odpadow - dziatanie, umieszczanie W pojemnikach, segregowanie i magazynowanie
odpadow, ktore ma na celu przygotowanie ich do transportu do miejsc odzysku lub
unieszkodliwienia.

Zagospodarowanie terenu budowy - rozmieszczenie, zgodne z przepisami i zasadami wiedzy
technicznej, na terenie budowy maszyn iinnych urzadzen technicznych, sktadowisk
odpadow.

Instrukcja bezpiecznego wykonywania robot budowlanych - sposob zapobiegania zagrozeniom
zwigzanym z wykonywaniem robdt budowlanych oraz sposob postepowania w przypadku

wystapienia tych zagrozen.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano

w ST.00.00. Wymagania ogolne.
2.2. Nawierzchnie z plyt prefabrykowanych

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu tymczasowych nawierzchni z elementow
prefabrykowanych objetych niniejsza ST, sa ptyty drogowe, betonowe lub zelbetowe zgodnie z BN-
80/6775-03/01 i BN-80/6775-03/02 , piasek na podsypke i do zamulania spoin, woda.
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2.2.1. Plyty betonowe i zelbetowe

Plyty drogowe stosowane do wykonania tymczasowych nawierzchni powinny odpowiadaé
wymaganiom BN-80/6775-03/ i BN - 80/6775 - 03/02. Stosowane powinny by¢ ptyty zelbetowe
o wymiarach 3,0 x 1,0 m lub 3,0 x 1,5 m i grubosci co najmniej 15 cm. Powierzchnie ptyt do
wykonania nawierzchni drég technologicznych stalych powinny by¢ bez rys, peknieé¢ i ubytkow
betonu, o fakturze z formy lub zatartej. Krawedzie ptyt powinny by¢ rowne i proste. Stan
techniczny ptyt w zaden sposob nie moze powodowac uszkodzen pojazdoéw i srodkow transportu
poruszajacych si¢ po nich oraz stwarza¢ zagrozenia dla bezpieczenstwa i zdrowia ludzi
poruszajacych si¢ po tych drogach.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi plyt zelbetowych nie
powinny przekracza¢ warto$ci:

e  wklestos¢ lub wypukto$¢ powierzchni gornej, wichrowatos$¢ powierzchni i krawedzi 4 mm,
e szczerby i uszkodzenia krawedzi i narozy:

1. liczba max. — 4 mm,

2. dtugo$¢ max. — 20 mm,

3. glebokos$¢ max. — 7 mm.

Ptyty betonowe i zelbetowe moga by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na podtozu
wyréwnanym i odwodnionym, z zastosowaniem podktadek i przektadek, utozonych w pionie jedna
nad druga.

Szacuje si¢ potrzebe utozenia ok. 300 m (2 x po 150 m) drég tymczasowych z piyt
stanowigcych wlasnos¢ Wykonawcy, ktore po zakonczeniu robot zostang zdemontowane

I odzyskane.
2.2.2. Piasek na podsypke i do zamulania spoin

Piasek na podsypke oraz do =zamulania spoin powinien spelnia¢ wymagania
PN-EN 13043:2004, PN-EN 13043:2004/AC:2004, PN-EN 13043:2004/Ap1:2010. Piasek nalezy
sktadowa¢ w warunkach zabezpieczajacych przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
kruszywami. Podloze w miejscu sktadowania powinno by¢ réwne, utwardzone i dobrze

odwodnione.

3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne warunki stosowania sprzetu podano w ST.00.00. Wymagania ogolne.
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3.2.  Sprzet do wykoszenia trawy

Do wykonywania robdt zwigzanych z wykoszeniem traw nalezy stosowac:
e kosy spalinowe lub reczne,

e grabie, topaty.
3.3.  Sprzet do wykonania nawierzchni z plyt prefabrykowanych

Wykonawca przystepujacy do wykonania tymczasowych nawierzchni z elementéw
prefabrykowanych powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:
e zurawi samochodowych lub samojezdnych,
e rowniarek, tadowarek lub spycharek,
e wibratoréw ptytowych,
e ubijakow,

e zbiornikdw na wode.
3.4. Sprzet do odwodnienia

Odpompowanie moze nastgpi¢ z uzyciem pomp przeponowych, jednak rodzaje sprzetu
uzywanego do odpompowania oraz utrzymywania w stanie odwodnionym obszarow robot
pozostawia si¢ do uznania wykonawcy, przy zachowaniu obowigzku spetnienia warunku
uprzedniego uzgodnienia z inspektorem nadzoru. Szacuje si¢ potrzebe 50 h pracy pompy
0 wydajnosci ok. 0,1 m*/s i/lub 2 zestawow iglofiltrujacych pracujacych po ok. 25 h. Ostateczna
ilos¢ godzin pracy urzadzen odwadniajacych wuzalezniona jest od panujacych warunkow
atmosferycznych 1 poziomu wodd gruntowych w czasie robot - dlatego podane wartosci nalezy

traktowac tylko jako szacunkowe.

4. TRANSPORT
4.1.  Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano W ST.00.00. Wymagania ogolne.
4.2. Transport plyt prefabrykowanych

Piyty drogowe betonowe 1 zelbetowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami

transportu. Plyty powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem sie i uszkodzeniami
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W czasie transportu, a gorna warstwa nie powinna wystawa¢ poza sciany srodka transportowego

wiecej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.
4.3. Transport piasku i kruszywa

Piasek i kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych go przed zanieczyszczeniem, zawilgoceniem oraz zmieszaniem z innymi

rodzajami kruszyw. Podczas transportu piasek powinien by¢ zabezpieczony przed wysypaniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady ogolne wykonania robot

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w ST.00.00. Wymagania ogolne.

Wykonanie rob6t prowadzi¢ zgodnie z dokumentacja projektows.
5.2. Zasady oczyszczania terenu z traw

Roboty zwigzane z wykoszeniem traw obejmujg reczne koszenie trawy z terenu skarp,
zgrabienie i ulozenie W pryzmy, wywoéz na sktadowisko, ewentualne spalenie po uprzednio
uzyskanej zgodzie inspektora.

Pozostatosci po spaleniu powinny by¢ usunigte przez Wykonawce z terenu budowy.
Jesli pozostatosci po spaleniu, za zgodg inspektora, sg zakopywane na terenie budowy, to powinny
by¢ one uktadane w warstwach. Kazda warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu. Ostatnia
warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu 0 grubosci co najmniej 30 cm i powinna by¢
odpowiednio wyroéwnana i zaggszczona. Pozostatosci po spaleniu nie mogg by¢ zakopywane pod
rowami odwadniajagcymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktorych odbywa si¢ przepltyw wod
powierzchniowych.

Roslinno$¢ istniejaca W pasie robot, nieprzeznaczona do usunigcia, powinna by¢ przez
wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem. W szczegdlnosci dotyczy to okazoéw drzew, ktore
zostang zachowane na powierzchni skarp oraz na obszarach mokradtowych. Wszelkie czynnosci
Z tym zwigzane winny by¢ na biezaco konsultowane z Nadzorem przyrodniczym sprawowanym
przez Nadlesnictwo Otawa.

Szczego6lng uwage nalezy zwrdci¢ na gatunki roslin chronionych, ktére moga wystepowac
na tym terenie. Nalezy wtedy postepowaé zgodnie z wytycznymi projektowymi (zwlaszcza w

stosunku do kocanki piaskowej).
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5.3. Nawierzchnie z plyt prefabrykowanych
5.3.1. Wykonanie nawierzchni z plyt drogowych Zelbetowych

Warstwa odsaczajaca (podbudowa) pod nawierzchnig z plyt drogowych zelbetowych
powinna by¢ wykonana z piasku odpowiadajacego wymaganiom PN-B-11 113 badz ze zwiru
kopalnego lub miejscowego pochodzenia spetniajagcego warunki PN-B-11111.

Grubos¢ podsypki powinna by¢ nie mniejsza niz 15 cm na podlozu z gruntéw watpliwych
I nie mniejsza niz 20 cm na podlozu z gruntdéw wysadzinowych. Zaggszczenie podsypki nalezy
przeprowadzi¢ bezposrednio po rozlozeniu. Zaggszczanie nalezy wykona¢ przy zachowaniu
optymalnej wilgotno$ci materialu, az do osiggnigcia wskaznika zageszczenia Is > 0,95.
Nawierzchnia z plyt zelbetowych moze by¢é wykonana w uktadzie pasowym lub platowym.
Uktadanie ptyt na uprzednio przygotowanym podlozu moze si¢ odbywaé bezposrednio ze srodkow
transportowych lub miejsca skladowania za pomoca zurawi samochodowych lub podobnych.
W przypadku lokalizacji na gruncie grzaskim nalezy rozwazy¢ utozenie ,,poduszki” zwirowej
owinigtej geotkaning. Po zakonczeniu robdt geotkaning i zwir nalezy usung¢ bezposrednio po
usunieciu plyt.

Plyty nalezy uktadac¢ tak, aby cala swoja powierzchnig przylegaty do poditoza. Powierzchnie
ptyt nie powinny wystawac lub by¢ zaglebione wzgledem siebie wigcej niz 8§ mm.

Szeroko$¢ spoin miedzy ptytami nie powinna by¢ wicksza niz 10 mm. Piasek uzyty do

wypetnienia spoin powinien zawiera¢ 3% do 8 % frakcji mniejszej niz 0,05 mm.
5.3.2. Demontaz piyt

Tymczasowa nawierzchnig z ptyt nalezy zdemontowaé¢ bezposrednio po zakonczeniu prac
podstawowych i po ich pozytywnym odbiorze koncowym. Sposob demontazu ptyt pozostawia si¢
do wyboru wykonawcy pod warunkiem, ze powinien by¢ zgodny z wskazaniami Inspektora
nadzoru.

Material (ptyty oraz piasek z podsypki) uzyskany w wyniku rozbidrki nawierzchni z ptyt
zelbetowych stanowi wilasno$¢ wykonawcy. Material ten moze by¢ okresowo skladowany na
terenie budowy (materiat do ponownego wykorzystania do wykonania utwardzenia drog
technologicznych w ramach tego zadania) lub bezposrednio po demontazu wywieziony przez
wykonawce do wybranego przez niego miejsca sktadowania poza terenem budowy lub przekazany
do utylizacji. Zatadunek materialu wywozonego odbywac¢ si¢ bedzie bezposrednio z rozbiorki na
srodki transportowe lub z miejsca sktadowania, za pomoca zurawi samochodowych

lub samojezdnych.
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5.4. Usuwanie darni i humusu

Nalezy bezwzglednie przestrzegac zasady, ze darn i humus sg dobrem, ktore nalezy chronic¢
I zagospodarowac docelowo W celu zrekultywowania terenu objetego pracami oraz wykorzysta¢ do
prac umocnieniowych. Prace te opisane sg W ST Roboty ziemne oraz ST Umocnienia biologiczne —

— darniowanie.
5.5. Odmulenie dna koryta rowu

Dla prowadzonych rob6t oraz na odcinkach wskazanych w dokumentacji projektowej nalezy
wykona¢ odmulenie dna koryt rowdéw melioracyjnych. Odmulenie prowadzi¢ za pomoca sprzetu
mechanicznego. W przypadku niewielkich namulisk mozna stosowa¢ narzgdzia reczne

do odmulania.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci roboét

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST.00.00. Wymagania ogolne. Kontrole
jakosci prowadzi¢ zgodnie z wytycznymi dokumentacji projektowe;j.

Przy kazdym odbiorze robot zanikajacych nalezy stwierdzi¢ ich jakos¢ w formie
protokotow lub wpiséw do dziennika budowy. Odbioru dokonuje inspektor nadzoru na podstawie
zgloszenia kierownika budowy.

Inspektor nadzoru powinien mie¢ dostgp i prawo do kontroli wszystkich punktow
wytwarzania elementow  prefabrykowanych oraz urzadzen dostawcow, producentow,
podwykonawcoéw I wykonawcoOw dostarczajgcych materialy wykorzystywane do robdt objetych
niniejszg ST.

Kontrola wykonania nawierzchni z ptyt zelbetowych polega na sprawdzeniu ich zgodnosci
w zakresie cech geometrycznych nawierzchni oraz dopuszczalnych odchytek na podstawie ogledzin
I pomiarow.

Scieralno$¢ na tarczy Bohemego dla plyt zelbetowych nie powinna przekraczaé 1,5 mm dla
gat. I 12,5 mm dla gat. II. Pozostate wymagania dla ptyt zelbetowych prefabrykowanych powinny
by¢ zgodne z normami branzowymi BN — 80/6775 — 03.01 i BN — 80/6775 - 03.02.

6.2. Kontrola robo6t przy wykoszeniu trawy

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunigcia roslinnosci.
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6.3. Kontrola wykonana nawierzchni z ptyt prefabrykowanych

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa - na podstawie
ogledzin i pomiaré6w oraz wymaganiami niniejszej ST. Wszystkie materialy musza spehnia¢
wymagania podane w punkcie Materiaty. Wszystkie elementy robot, ktore wykazujg odstepstwa od

postanowien ST powinny zosta¢ rozebrane i ponownie wykonane na koszt wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogélne zasady prowadzenia obmiaréw robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST.00.00. Wymagania ogolne.
7.2.  Jednostki obmiarowe

Jednostkami obmiarowymi stosowanymi przy robotach przygotowawczych sa:
e 1 mb (metr biezacy),
e 1 m?(metr kwadratowy),

e 1m°®(metr szeScienny),

llos¢ robot okresla sie¢ na podstawie dokumentacji projektowej z uwzglgdnieniem zmian

zaaprobowanych przez inspektora nadzoru i sprawdzonych z natury ilosci robdt juz wykonanych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1.  Ogolne zasady odbioru roboét

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST.00.00. Wymagania ogolne. Wyniki odbiorow
materialow i robot powinny by¢ kazdorazowo wpisywane do dziennika budowy.

Warunkiem pozytywnego odebrania robdt jest speilnienie wymagan zawartych
w dokumentacji projektowej i we wczesniejszych punktach niniejszej ST.

Odbidr robot ziemnych prowadzi¢ w oparciu 0 ST.02.00.Roboty ziemne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne zasady ptatnosci za wykonane roboty podano w ST.00.00. Wymagania ogolne.
Podstawg platnosci jest cena jednostkowa poszczegdlnych pozycji zawartych
w wycenionym przez wykonawce przedmiarze robot, a zakres czynnosci objetych ceng okreslony

jest w ich opisie. Cena obowigzuje za okres$long W niniejszej ST jednostke obmiarows. Cena
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jednostkowa obejmuje catos¢ robot wg dokumentacji projektowej izgodnie z ST. Cena

jednostkowa uwzglednia rowniez:

dla wszystkich robot przygotowawczych wymienionych w niniejszej ST:

roboty przygotowawcze,

prace pomiarowe,

zakup, dostarczenie i sktadowanie niezb¢dnych materiatow i sprz¢tu do wykonania robot,
koszt zapewnienia niezbednych czynnikow produkcii,

montaz koniecznych rusztowan i konstrukcji pomocniczych,

przygotowanie materialdw do wbudowania,

oczyszczenie stanowiska pracy i usuniecie bedacych wiasnoscig wykonawcy zbednych
materiatow oraz stosowanych maszyn i urzadzen z miejsca budowy,

uporzadkowanie miejsca pracy,

odpady i materialty pomocnicze,

wykonanie wszystkich niezbednych pomiardw, prob i sprawdzen,

oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie,

odmulenie dna rowu,

dla wykoszenia traw

skoszenie traw z powierzchni,
zgrabienie i ztozenie w pryzmy,
zatadunek na $rodki transportu,

wywiezienie lub miejscowa utylizacja,

dla wykonania nawierzchni z ptyt betonowych i zelbetowych:

przygotowanie podloza,

wykonanie podbudowy (w tym ewentualnie podbudowy na gruntach grzaskich),
podsypki,

utozenie nawierzchni z ptyt,

demontaz nawierzchni z plyt wraz z zatadowaniem na $rodki transportu,

wyroéwnanie terenu po rozbidrce nawierzchni,

utrzymanie nawierzchni poprzez oczyszczanie nawierzchni z ziemi i btota, podnoszenie
zapadnietych ptyt do profilu,

wykonanie nawierzchni thuczniowe;.
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10. PRZEPISY I DOKUMENTY ZWIAZANE

Obowiazuja wszystkie przepisy, ustawy i rozporzadzenia oraz inne dokumenty wymienione
W ST.00.00. Wymagania ogolne.

UWAGAI!

Niewymienienie tytulu norm, aktow prawnych i przepisow okreslonych prawem
polskim, a obowigzujacych w okresie realizacji robot, nie zwalnia wykonawcy robét od ich
stosowania i przestrzegania.

Obowiazujaca edycje norm i przepisow bedzie wydanie najnowsze, opublikowane

nie pozniej niz 30 dni przed terminem ogloszenia 0 postepowaniu przetargowym.
10.1. Normy

PN-EN 1997-2:2009 Eurokod 7 - Projektowanie geotechniczne - Cz¢$¢ 2: Rozpoznanie
I badanie podtoza gruntowego

PN-EN 1997-2:2009/AC:2010 Eurokod 7 - Projektowanie geotechniczne - Cz¢$¢ 2: Rozpoznanie
| badanie podtoza gruntowego

PN-EN 1997-2:2009/Ap1:2010 Eurokod 7 - Projektowanie geotechniczne - Czgs¢ 2: Rozpoznanie
I badanie podtoza gruntowego

PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen
stosowanych na drogach, lotniskach iinnych powierzchniach
przeznaczonych do ruchu

PN-EN 13043:2004/AC:2004 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych
utrwalen stosowanych na drogach, lotniskach iinnych powierzchniach
przeznaczonych do ruchu

PN-EN 13043:2004/Ap1:2010 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych
utrwalen stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach

przeznaczonych do ruchu

PN-B-06050:1999 Geotechnika - Roboty ziemne - Wymagania ogolne

PN-B-06050:1999/Ap1:2012  Geotechnika - Roboty ziemne - Wymagania ogolne

PN-B-02481:1998 Geotechnika - Terminologia podstawowa, symbole literowe i jednostki
miar

PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,

parkingow i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania.

Strona 12z 13



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

. _ =&
srodowisko

ST-01.01 -ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

BN-80/6775-03/02 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Ptyty drogowe.

BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

10.2. Dokumenty zwigzane

e Aprobaty Techniczne w odniesieniu do wyrobu, dla ktérego nie ustalono polskiej normy lub
wyrobow, ktorych wihasciwosci uzytkowe roznig si¢ od wilasciwosci podanych w polskiej
normie.

e Instrukcje, wytyczne i $wiadectwa ITB, przepisy i instrukcje producentow lub dostawcow
wyrobow budowlanych, szczegolnie W odniesieniu do wyrobow systemowych.

e  Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych, wydanie ITB — 2006 rok.

e Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych, tom 1 wydanie Arkady —
1990 r.
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