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SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-00

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej

Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna ST-00 - Wymagania Ogdlne odnosi si¢ do wymagan wspolnych
dla poszczegdlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru Robot.

1.2 Zakres stosowania SST

Specyfikacje Techniczne stanowig czes¢ Dokumentdéw Przetargowych i nalezy je stosowac¢ w zlecaniu
i wykonaniu Robdét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3 Zakres Robét objetych SST
(wyszczegolnienie przedmiotu i zakresu robot podstawowych, towarzyszacych i tymczasowych)

Projektuje si¢ modernizacje szybu windy w budynku Domu Pomocy Spotecznej. Zakres prac obejmuje
modernizacje tj. wymiang urzadzenia dzwigowego. W sktad przewidzianych prac wchodzi m.in.:

- demontaz istniejacego urzadzenia dzwigowego wraz z osprzgtem,
- montaz nowego urzadzenia dzwigowego,

- dostosowanie wejs¢ do windy,

- wykonanie niezbednych instalacji elektrycznych.

Wymagania og6lne nalezy rozumiec i stosowaé w powigzaniu z wyzej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi:

ST-00 Wymagania og6lne

ST-01 Roboty przygotowawcze, rozbiorkowe i demontazowe

ST-02 Roboty murarskie

ST-03 Roboty tynkarskie

ST-04 Montaz dzwigu osobowego

Nazwy i kody grup, klas oraz kategorii robot. Roboty budowlane w szczego6lno$ci obejmuja:

— Roboty budowlane CPV 45111291-4

— Roboty przygotowawcze CPV 45110000-1

— Wymagania ogdlne CPV 4543000-7

— Roboty tynkarskie CPV 45410000-4

— Roboty malarskie CPV 45440000-3

— Montaz dzwigu osobowego CPV 45313100-5

Nie wymienienie tytuhu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowiazku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.

Wykonawca bedzie przestrzegal praw autorskich i patentowych. Jest zobowigzany do
odpowiedzialnosci za spelnienie wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do uzywanych
opatentowanych urzadzen lub metod.
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Niezaleznie od postanowien Warunkéw Szczegélnych normy panstwowe, instrukcje i przepisy
wymienione w Specyfikacjach Technicznych bgda stosowane przez Wykonawce w jezyku polskim.

1.4 Ogodlne wymagania dotyczace Robét

(informacje dotyczace dokumentacji projektowej, organizacji robdt budowlanych, terenu budowy)
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, SST i poleceniami Inzyniera .

1.4.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi oraz z dwoma egzemplarzami
Dokumentacji Projektowej i dwoma kompletami ST.

1.4.2. Dokumentacja Projektowa

Przetargowa Dokumentacja Projektowa bedzie zawierac:
- projekt budowlano-wykonawczy,

- pomocnicze przedmiary robot,

Informacje¢ dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz inne dokumenty przekazane przez
Zamawiajacego wynikajgce ze specyfikacji robot.

1.4.3. Zgodnosé Robét z Dokumentacja Projektowa i SST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowig cze¢$¢ umowy (kontraktu), a wymagania wyszczegolnione chocby
w jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy, tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btedow lub opuszczen w Dokumentacji Projektowej, a o ich
wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub
poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytow ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i1 dostarczone materiaty bedg zgodne z Dokumentacjg Projektowg i SST.

Dane okreslone w Dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementoéw
budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty
tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowg lub SST
i wplynie to na niezadowalajacg jako$¢ elementu budowli, to takie materialy bedg niezwlocznie
zastapione innymi, a Roboty rozebrane na koszt wykonawcy.

1.4.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji budowy,
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace,
w tym ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcoOw, wszelkie inne srodki
niezbedne do ochrony Robdt. Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaptacie
1 przyjmuje si¢, ze jest wlgczony w cen¢ umowna.
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1.4.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania Robdt

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania Robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwos$ci dla os6b lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujgc si¢ do tych wymagan, bedzie miat
szczegblny wzglad na:

1) Lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk i drog dojazdowych.

2) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

¢) mozliwos$cig powstania pozaru.

1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzgt przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie
przepisy na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji Robét albo przez personel Wykonawcy.

1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Robot
begda miaty §wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace
brak szkodliwego oddzialywania tych materiatdéw na $rodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robdt, a po zakonczeniu Robot ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste), moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy, Zamawiajagcy powinien
otrzymac¢ zgod¢ na uzycie tych materiatow od wlasciwych organdow administracji panstwowej. Jezeli
Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.4.8. Ochrona wlasnoS$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz, bedacych wiascicielami tych urzadzen,
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji.
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Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji
i urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca jest zobowigzany umiesci¢ w swoim harmonogramie
rezerw¢ czasowg dla wszelkiego rodzaju Robot, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia
instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne
o zamiarze rozpoczecia Robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat,

dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca begdzie odpowiadac
za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Okreslenia podstawowe:

Inzynier — osoba wyznaczona przez Zamawiajgcego, upowazniona do nadzoru nad realizacjag Robot i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Rejestr obmiarow — akceptowany przez inzyniera rejestr z ponumerowanymi stronami, shluzacy do
wpisywania przez Wykonawce¢ obmiaru dokonywanych Robot w formie wyliczen, szkicow
i ewentualnie dodatkowych zatacznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez
Inzyniera.

Laboratorium — laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci materiatdéw oraz Robot.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robét, zgodne z Dokumentacjg Projektowa
i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera w formie pisemne;j
dotyczace sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna, bgdaca autorem Dokumentacji Projektowe;.

Slepy kosztorys — wykaz Robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania

2. MATERIALY
2.1. Zrédta uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do Robdt Wykonawca przedstawi szczegolowe informacje dotyczace proponowanego
zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatlow i odpowiednie $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera. Zatwierdzenie partii (czg¢$ci) materiatow
z danego zrodlta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zrddla uzyskaja
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane
z dopuszczonego zroédla w sposob ciagly spelniajg wymagania Szczegdtowej Specyfikacji
Technicznych w czasie postepu Robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie
materialow z jakichkolwiek zrodet miejscowych, wlaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego
1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczegciem eksploatacji
zrodta.
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Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajacag raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi. Wykonawca
ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych 1 jakosciowych materiatow
z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatéw do Robot.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do
Robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakos¢ 1 wlasciwo$¢ do Robot
i byly dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Migjsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.4. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy,
badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materialow do innych robot niz te, dla ktérych zostaly zakupione to koszt tych materialow zostanie

przewarto$ciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i niezaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyj¢ciem i niezaplaceniem.

2.5. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa Iub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla
badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej
zmieniany bez zgody Inzyniera .

3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robot powinien by¢ zgodny z oferta
Wykonawcy i odpowiada¢ pod wzglgdem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie
organizacji Robot zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowal przeprowadzenie Robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym
umowa.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robdt ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
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Jezeli Dokumentacja Projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, moze by¢ pdzniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia niegwarantujace zachowania warunkéw umowy
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$§ przy transporcie
materialow/sprzetu na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbedne pozwolenia od wtadz co do
przewozu nietypowych tadunkéw i w sposob ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat
Inzyniera.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich $rodkow transportu, ktére nie wplyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materialow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robdt zgodnie z zasadami okre§lonymi
w Dokumentacji Projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowsa.

Srodki transportu nicodpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢ uzyte przez
Wykonawce pod warunkiem przywrocenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog
publicznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonywania Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Umowag oraz za jako$é
zastosowanych materiatow i wykonywanych Robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowsa
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Robot oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow Robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu
Robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow Robot bedg oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach
1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materialow i Robot,
rozrzuty

normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wpltywajace na rozwazang kwesti¢. Polecenia Inzyniera
bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawce, pod grozbg zatrzymania Robdt. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu
zapewnienia jako$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposdb wykonywania Robdt, mozliwosci
techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujagce wykonanie Robot zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

a) czgS¢ ogblng opisujaca:

- organizacj¢ wykonania rob6t , w tym terminy i sposob prowadzenia Robot,

- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,

- BHP,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegolnych elementow Robot,
- system (sposob i procedur¢) proponowanej kontroli i sterowania jako$cia wykonywanych Robot,

- wyposazenic w sprzet 1 urzgdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposOb oraz form¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréow, nastaw
mechanizméw sterujgcych, a takze wycigganych wnioskow 1 zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi);

b) cze$¢ szczegdtowy opisujacg dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo kontrolne,

- rodzaje i 1lo$¢ $rodkoéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materialow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwo$ci w czasie transportu,

- sposOb 1 procedur¢ pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek
1 wykonywania poszczegdlnych elementow Robot,

- Sposob postgpowania z materiatami i Robotami nieodpowiadajagcymi wymaganiom.
6.2. Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé
zatozong jako$¢ Robot. Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelna kontrole Robot i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajagc personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek, badan materiatéw oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan
w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
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Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialbw oraz Robodt z czestotliwoscia
zapewniajgcg stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji
Projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w SST, normach
i wytycznych. W przypadku gdy nie zostaty one tam okres$lone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z Umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprze¢t badawczy
posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

Inzynier bgdzie mie¢ nieograniczony dost¢p do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnigciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze mogg wptyna¢ ujemnie na wyniki badan,
Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do Rob6t badanych materialow i dopusci je do uzycia dopiero
wtedy, gdy niedociggni¢cia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuni¢te i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych
na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢é z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatlow, ktore
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usunigte
lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek begda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera bgda odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgdg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, mozna stosowa¢ wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pi$mie
ich wyniki do akceptacji Inzyniera .

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportdw z wynikami badan jak najszybciej, jednak
nie p6zniej niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedlug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, zaaprobowanych przez niego.
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6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Do celow kontroli jakoS$ci i zatwierdzenia Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
probek 1 badania materialdw u zrodta ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do
tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robdt prowadzonego przez Wykonawce, bedzie
ocenia¢ zgodno$¢ materiatéw i Robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow badan dostarczonych
przez Wykonawce.

Inzynier moze pobiera¢ probki materialéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy. Jezeli
wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy
lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze
si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i Robot z Dokumentacja
Projektowa i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania
probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja: certyfikat na znak bezpieczenstwa,
wykazujacy ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich
Norm, aprobat technicznych oraz wilasciwych przepisow i dokumentéw technicznych, deklaracje
zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma lub aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1. i ktore spetniajg wymogi Specyfikacji
Techniczne;.

1. W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do Robo6t bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

2. Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego.

Kopie wynikow tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.
3. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy

(1) Rejestr Obmiarow

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementow Robot. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach
przyjetych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiarow.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki Laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia
o jakos$ci materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru Robot.
Powinny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt (1)-(2), nastepujace dokumenty:
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- protokoty przekazania Terenu Budowy,

- umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,
- protokoty odbioru Robdét,

- protokoty narad i ustalen,

- korespondencje na budowie.

(4) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy be¢dg przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej z prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne
dla Inzyniera i przedstawione do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robét

Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Roboét zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i SST w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych
Robot i o terminie obmiaru co najmniej 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do
Rejestru Obmiaréw.

Jakikolwick btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloéciach podanych w Slepym Kosztorysie lub gdzie
indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich
Robét. Bledne dane zostang poprawione wedtug instrukcji InZzyniera na pismie.

Obmiar gotowych Robodt bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesigeznej platnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce
1 Inzyniera.

Przedmiar robot, bedacy czescia dokumentacji przetargowej, petni funkcje pomocnicza. Kazdy
Wykonawca zobowigzany jest do wykonania wlasnego przedmiary robot na podstawie catej
dokumentacji przetargowe;.

7.2. Zasady okres$lania ilo$ci Rob6t i materialow
Obmiary nalezy dokonywac¢ w jednostkach podanych w poszczegdlnych SST.
7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane w czasie obmiaru Robdt beda zaakceptowane przez
Inzyniera. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bgdzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie przez caly
okres trwania Robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem Robdt, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.
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Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar Robo6t podlegajacych
zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonywane w sposob zrozumialy
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objeto$ci bedg uzupelione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone
w formie oddzielnego zatacznika do Rejestru Obmiaréw, ktéorego wzor zostanie uzgodniony
Z inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST Roboty podlegajg nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu, wstgpnemu

¢) odbiorowi koncowemu.

8.1. Odbior Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér Robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci
wykonywanych Robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér Roboét zanikajagcych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu Robét.

Odbioru Robdt dokonuje Inzynier.

Jakos$¢ 1 ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji
z Dokumentacjg Projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbior czesciowy

Odbiodr czgéciowy polega na ocenie ilosci i1 jako$ci wykonanych czgsci Robot. Odbioru czesciowego
Robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. Odbioru Roboét dokonuje Inzynier.

8.3. Odbior wstepny Robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich
ilosci, jako$ci 1 warto$ci.

Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci

Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiarow, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania
Robdt z Dokumentacja Projektowa i SST .

W toku odbioru ostatecznego Robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot
uzupelniajacych i Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robdt poprawkowych lub Robot uzupeiniajacych
w warstwie $cieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustala nowy
termin odbioru ostatecznego.
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W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych Robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i SST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu oraz bezpieczenstwo ruchu,
komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych Robot w stosunku do
wymagan przyjetych w Dokumentach Umownych.

8.3.1. Dokumenty do odbioru wstepnego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokot odbioru
ostatecznego Robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1. Dokumentacje¢ Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji Umowy.

2. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Umowy 1 ew. uzupelniajace lub zamienne).

3. Recepty i ustalenia technologiczne.

4. Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.

5. Rejestry Obmiarow (oryginaty).

6. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z SST i ew. PZJ.

7. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ.

8. Opini¢ technologiczna sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i1 pomiarow
zalgczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ .

9. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robot wlascicielom
urzadzen.

10. Instrukcje eksploatacyjne.

W przypadku, gdy wedtug komisji Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego Robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ Roboty poprawkowe lub uzupehiajgce beda zestawione wedhug
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Robot poprawkowych i Robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.
8.4. Odbior koncowy

Odbior koncowy polega na ocenie wykonanych Robét zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistnialtych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 7.3.,,0dbiér wstgpny Robot”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia Ogoélne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowsa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynno$ci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okre§lone dla tej Roboty
w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe beda obejmowac:
- robocizng bezposrednig wraz z kosztami,

- warto$¢ zuzytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnymi kosztami
ubytkow i transportu na plac budowy,

- wartos¢ pracy sprzgtu wraz z kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami. Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢
podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (DZ. U. Nr 89, poz. 414).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-01

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE, ROZBIORKOWE
I DEMONTAZOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot budowlanych zwigzanych z robotami przygotowawczymi, rozbiorkowymi
1 demontazowymi.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Realizacja inwestycji wymaga wykonania robot takich jak:

- demontaz istniejgcego urzadzenia dzwigowego wraz z osprzgtem,
- dostosowanie wejs¢ do windy.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami
1 wytycznymi.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

Dla robot wg ST-01 materialy nie wystepuja.

3. SPRZET

Roboty zwigzane z rozbiorkg bedg wykonywane recznie i mechanicznie.

Caly sprzet potrzebny na placu budowy =zostanie dostarczony przez Wykonawce, wlacznie
z ewentualnymi rusztowaniami, podnosnikami i o§wictleniem. Wykonawca powinien postugiwac si¢
sprzetem zapewniajgcym spetnieniec wymogow jakosciowych, ilosciowych i wymogow bezpieczenstwa.
Zastosowany przy prowadzeniu robdt sprzgt nie moze powodowac uszkodzen pozostalych, nie
rozbieranych elementow.

Do rozbidrek i demontazu moze by¢ uzyty dowolny sprzet, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na $srodowisko i jakos¢ wykonanych robét.

4. TRANSPORT

Transport materiatow z rozbidrki i demontazu Srodkami transportu. Przewozony tadunek zabezpieczy¢
przed spadaniem i przesuwaniem.

15



\
B >
o

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH MISTONE

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot rozbidrkowych/demontazowych nalezy:

- teren ogrodzi¢ i oznakowa¢ zgodnie z wymogami BHP,

- upewnic si¢, ze wszystkie instalacje zostaty odtaczone od zasilania w sposob przepisowy,

- zapozna¢ pracownikow z programem rozbiorki i poinstruowac o bezpiecznym sposobie jej wykonania.
5.2. Roboty rozbiorkowe i demontazowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz.U. Nr
47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wymagania dla robot rozbiérkowych - Dz.U. Nr 47 poz. 401

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi s3:

— Rozbiorki — [1 szt.; 1 kplt.; Imb; 1m2; 1m3.]

— Demontaz — [1 szt.; 1 kplt.; Imb; Im2; 1m3.]

8. ODBIOR ROBOT

Wszystkie roboty objete B.01.00.00. podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inzyniera
mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7 oraz zgodnie z obowigzujacg umowg migdzy
Inwestorem a Wykonawca.

10. UWAGI SZCZEGOLOWE
10.1. Materiaty uzyskane z rozbiérek do ponownego wbudowania zakwalifikuje Inzynier.
10.2. Tlo$ci robot rozbiorkowych moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inzyniera.

10.3. Urzadzenia (typu: dzwigi, windy, podnosniki, schody ruchome oraz zwigzane z nimi instalacje
mechaniczne i elektryczne, oraz wszystkie inne nie wymienione) pozostate po demontazu nalezy np.
zutylizowa¢ lub zmagazynowac, zgodnie z wytycznymi uzgodnionymi z Zamawiajacym.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-02

ROBOTY MURARSKIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t budowlanych zwigzanych z robotami murarskimi.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Ogolny zakres Robét objetych ST

Realizacja inwestycji wymaga wykonania robot takich jak:
- dostosowanie wejs¢ do windy.

2. WYKONANIE ROBOT

2.1. Wymagania ogolne

Ogo6lne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w ST-00 Wymagania ogolne. Kategoria
wykonania robot murarskich A wg PN-B-03002:1999.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedag wykonywane roboty. Wymiarowanie dlugosci lub
cigcie elementow konstrukcyjnych nalezy wykonaé przy pomocy nozyc, pity lub palnika gazowego.
Ciecia powinny by¢ czyste, bez znieksztalcen ani peknie¢. W zwigzku z tym, cigcia wykonane nozycami
nie wymagaja juz obrobki przecinakiem czy tarcza szlifierskg. Jezeli jednak cze$ci zlaczne pozostaja
widoczne po zamontowaniu, ostre krawedzie nalezy dokladnie ukosowaé lub wykrawac. Elementy
taczone winny dobrze przystawac do siebie. Powierzchnie styczne nalezy doktadnie oczysci¢ szczotka
lub piaszczarka. Powierzchnie styczne elementow konstrukcyjnych tgczone przy pomocy srub o duzej
wytrzymatos$ci nalezy podda¢ piaskowaniu zgodnie z obowigzujaca normg, doktadnie wyszczotkowaé
1 odttuscic, oczyscic¢ z ziaren spawalniczych i nie malowac (chyba ze Projektant i Inzynier wyraza zgode
na zastosowanie specjalnej farby, odpowiedniej dla tego typu potgczenia). Klasy dokladnosci
przygotowania powierzchni wymienione sg na planach, tak samo jak tolerancje wykonania otworow
w polaczeniach srubowych. Rodzaj przygotowania powierzchni polaczen na $ruby o duzej
wytrzymatoSciach winien by¢ zgodny ze wspdtczynnikiem tarcia wybranym przez Wykonawce oraz
zatwierdzonym przez Projektanta i Biuro Projektowe. (Wspotczynnik ten nie moze by¢ nizszy niz 0,3).
W przypadku wystgpienia jakichkolwiek zakltocen w czasie robot (wadliwa regulacja maszyn,
niewlasciwe manewrowanie operatorow sprzg¢tu), Wykonawca jest uwazany za jedynego
odpowiedzialnego 1 winien temu zaradzi¢, ponoszac przy tym wszelkie koszty. Powinien on rowniez
dostarczy¢ Inzynierowi imienne $wiadectwa o kwalifikacjach i kompetencjach spawaczy zaré6wno
w zaktadzie produkcyjnym, jak i na placu budowy, zgodnie z normami.
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2.2. Wymagania szczegolowe

Mury

* Mury nalezy wykonywa¢ warstwami, z zachowaniem prawidtowego wigzania i grubosci spoin,
z zachowaniem zgodnosci z dokumentacja projektows.

* Mury nalezy wznosi¢ mozliwie rownomiernie na catej ich dlugosci. W miejscu polaczenia murow
wykonywanych niejednoczes$nie nalezy stosowac strzepia zazgbione koncowe.

* Cegly, pustaki uktadane na zaprawie powinny by¢ czyste i wolne od kurzu. Przy murowaniu cegla
suchg, zwlaszcza w okresie letnim, nalezy cegly przed utozeniem w murze polewaé lub moczy¢
w wodzie.

* Wngki i1 bruzdy instalacyjne nalezy wykonywac jednocze$nie ze wznoszeniem murow.
* Mury grubo$ci mniejszej niz 1 cegta moga by¢ wykonywane przy temperaturze powyzej 0 0C.

* W przypadku przerwania robdt na okres zimowy lub z innych przyczyn, wierzchnie warstwy murow
powinny by¢ zabezpieczone przed szkodliwym dzialaniem czynnikéw atmosferycznych (np. przez
przykrycie folig lub papa). Przy wznawianiu robot po dluzszej przerwie nalezy sprawdzi¢ stan
techniczny murow, tacznie ze zdjgciem wierzchnich warstw cegiet 1 uszkodzonej zaprawy.

* Nominalna grubo$¢ spoin poziomych i pionowych w konstrukcjach murowych wykonywanych przy
uzyciu zapraw zwyktych nie powinna przekracza¢ 12 mm z odchyleniem +3 i -2 mm.

Grubos¢ spoin poziomych w murach z pustakow wapienno-piaskowych powinna wynosi¢ 12mm,
a grubos$¢ spoin pionowych — 10mm. Dopuszczalne odchytki wymiarowe powinny wynosi¢: dla spoin
poziomych +5mm i —2mm, a dla spoin pionowych £5mm.

Dopuszczalne odchytki wymiaréw dla muréw z bloczkéw wapienno - piaskowych:
» zwichrowania i skrzywienia powierzchni murdéw spoinowanych:

- na dlugosci 1m + 3mm,

- na calej powierzchni = 10mm,

* odchylenia od pionu powierzchni i krawedzi:

- na wysokosci 1m + 3mm,

- na wysokosci 1 kondygnacji + 6mm,

- na wysokosci catej $ciany = 20mm,

* odchylenia od kierunku poziomego gormej powierzchni kazdej warstwy muru:
- na dlugosci 1m + 2mm

- na catej dlugosci budynku + 10mm

* odchylenia przecinajacych si¢ powierzchni muru od kata przewidzianego

w projekcie na dtugosci 1m + 3mm.
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3. MATERIALY

3.1. Wymagania ogélne

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST-00 Wymagania ogolne.
3.2. Wymagania szczegolowe

Woda zarobowa

Do przygotowania zapraw nalezy stosowa¢ wod¢ odpowiadajgcag wymaganiom normy PN-EN
1008:2004. Wode do zapraw przewiduje si¢ czerpa¢ z wodociggéw miejskich. Woda ta nie wymaga
badania.

Wyroby wapienno — piaskowe

Liczba Srednia zZau?;:'e
Ovi Szero DL x  elementé ., Zuzycie prawy Wytrzymalo§é
p1s i wydajnos , do o .
kos¢ wys. W na ¢ 7 palet blokow cienkich na Sciskanie
elementu [mm] [mm] palecie [fnz] y [szt./m?] spoin [N/mm?]
[szt.] kg/m?]
Bloczki 333
wapienno — 240 X 45 3 15 3,2 15
piaskowe 199

Zaprawa do cienkich spoin

Do murowania naziemnych §cian z blokow wapienno - piaskowych zaleca si¢ stosowanie zaprawy
systemowej do cienkich spoin. Spoina ma 1-3 mm grubosci, dzigki czemu nie wplywa w znaczacy
sposob na izolacyjnos¢ muru. Zaprawa po 28 dniach osigga wytrzymato$¢ na $ciskanie min. 10 N/mm?2.
Do murowania w warunkach zimowych przeznaczona jest zaprawa zimowa.. Pozwala na prowadzenie
robot w warunkach lekkiej zimy. Zaprawa osigga wytrzymato$¢ na S$ciskanie min. 10 N/mm2.
Szczegotowe warunki stosowania zaprawy okre$lone sg na worku.

Cegla pelna klasy 10
Warunki normowe materialu okresla PN-B—12050:1996.

* Dopuszczalna liczba cegiet potdéwkowych, peknigtych catkowicie lub z jednym peknigciem
przechodzacym przez catg grubos$c cegly o dlugosci powyzej 6 mm nie moze przekracza¢ dla cegly —
10 % cegiet badanych.

* Wymiary: 1=250mm, s=120mm, h=65mm. Masa- ok. 3-4 kg
» Wytrzymatos$¢ na $ciskanie 10,0 MPa

* Wspotczynnik przenikania ciepta — 0,7 W/m2K

* Gesto$¢ pozorna 1,7 — 1,9 kg/dm3

* Nasigkliwos¢ nie powinna by¢ wyzsza niz 16%

* Odpornos¢ na dziatanie mrozu po 25 cyklach zamrazania do —150 C i odmrazania — brak uszkodzen
po badaniu.
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* Dopuszczalne odchytki wymiarowe wg PN-B-12050:1996

* Odpornos¢ na uderzenia powinna by¢ taka, aby cegla puszczona z wysoko$ci 1,5 m na inne cegly nie
rozpadta sig.

Zaprawa tradycyjna
Przewiduje si¢ stosowanie zapraw cementowo-wapiennych. Wytrzymatos$¢ zapraw RZ - SMPa.

Zaprawa cementowo-wapienna marki 50. Przygotowanie zapraw do robot murowych powinno by¢
wykonywane mechanicznie. Zaprawe¢ nalezy przygotowaé w takiej ilosci, aby mogta by¢ wbudowana
mozliwie wczesnie po jej przygotowaniu tj. ok. 3 godzin. Do zapraw murarskich nalezy stosowac piasek
rzeczny lub kopalniany. Do zapraw cementowo-wapiennych nalezy stosowa¢ cement portlandzki
z dodatkiem zuzla lub popiotéw lotnych 25 i 35 oraz cement hutniczy 25 pod warunkiem, Ze temperatura
otoczenia w ciggu 7 dni od chwili zuzycia zaprawy nie bedzie nizsza niz +50C.

Do zapraw cementowo-wapiennych nalezy stosowaé¢ wapno suchogaszone lub gaszone w postaci ciasta
wapiennego otrzymanego z wapna niegaszonego, ktore powinno tworzy¢ jednolitg i jednobarwng mase,
bez grudek niegaszonego wapna i zanieczyszczen obcych. Sktad objetosciowy zapraw nalezy dobieraé
doswiadczalnie, w zaleznosci od wymaganej marki zaprawy oraz rodzaju cementu i wapna.

Orientacyjny stosunek objetosciowy sktadnikow zaprawy:

cement: ciasto wapienne: piasek:
1 : 0,3 : 4
1 : 0,5 : 4,5
ciasto wapienne
cement: piasek:
hydratyzowane:
1 : 0,3 : 4
1 : 0,5 : 4,5

3.3. Skladowanie materialow

Sktadowanie wyrobdéw wszelkich wyrobow wg PN-B-12030:1996. Przewiduje si¢ sktadowanie na
paletach ofoliowanych.

4. SPRZET

Wymagania og6lne dla sprzetu podano w ST — 00 ,,Wymagania ogo6lne”. Roboty mozna wykonywac
przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

5. TRANSPORT

Wymagania ogodlne dla srodkow transportowych podano w ST — 00 ,,Wymagania ogdlne”. Materiaty
i elementy mogg by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu.

Podczas transportu materiaty i elementy konstrukcji powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem
lub utratg statecznosci.

Konstrukcje 1 materialy dostarczone na budowe¢ powinny by¢ wyladowywane zurawiami. Do
wyladunku mniejszych elementow mozna uzy¢ wciagarek lub wciggnikow. Elementy cigzkie, dlugie
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i1 wiotkie nalezy przenosi¢ za pomocg zawiesi i usztywni¢ dla zabezpieczenia przed odksztatceniem.
Elementy uktada¢ w sposob umozliwiajacy odczytanie znakowania. Elementy do scalania powinny by¢
w miar¢ mozliwosci sktadowane w sasiedztwie miejsca przeznaczonego do scalania.

Na miejscu skladowania nalezy rejestrowacé konstrukcje niezwtocznie po ich nadejsciu, segregowac
i uktada¢ na wyznaczonym miejscu, oczyszczac i naprawia¢ powstale w czasie transportu ewentualne
uszkodzenia samej konstrukcji jak i jej powtoki antykorozyjnej. Konstrukcj¢ nalezy uktada¢ w pozycji
poziomej na podktadkach drewnianych z bali lub desek na wyrownanej do poziomu ziemi w odlegtosci
2.0 do 3.0 m od siebie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogolne

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST-00 Wymagania ogdlne.
6.2. Zakres kontroli badan

Materialy wapienno-piaskowe

Przy odbiorze cegly i bloczkow nalezy przeprowadzi¢ na budowie:

-sprawdzenie zgodnos$ci klasy oznaczonej na ceglach i bloczkow z wymaganiami stawianymi
w dokumentacji projektowe;j

-proby doraznej przez ogledziny, opukiwanie i mierzenie:
- wymiarow i ksztattu elementow
- liczby szczerb i peknigé

W przypadku niemozno$ci okreslenia jakosci elementdow przez probe doraznag nalezy ja poddac
badaniom laboratoryjnym (szczegolnie co do klasy i odpornosci na dzialanie mrozu).

Zaprawy

W przypadku gdy zaprawa wytwarzana jest na placu budowy, nalezy kontrolowaé jej marke
i konsystencje w sposéb podany w obowiazujacej normie.

-Réznice wysokosci £0.05h 1 £50 mm

Wymagania dla robdt

Sprawdzeniu podlegaja:

-zgodno$¢ ksztattu i glownych wymiarow muru z dokumentacjg techniczng grubo$¢ — muru,
-wymiary otworow okiennych i drzwiowych,

-pionowo$¢ powierzchni i krawedzi,

-poziomo$¢ warstw cegiet,

-grubo$¢ spoin i ich wypetnienie,

-zgodno$¢ uzytych materialow z wymaganiami dokumentacji projektowej i specyfikacji.
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Dopuszczalne odchytki wykonania robot murowych:

Rodzaj odchytek

Zwichrowania i skrzywienia

- na 1 metrze dtugosci

- na catej powierzchni

Odchylenia od pionu

- na wysokosci 1 m

- na wys. kondygnacji

- na catej wysokosci

Odchylenia kazdej warstwy od poziomu
-na 1 m dtugosci

- na calej dtugosci

Odchylenia gérnej warstwy od poziomu
-na 1 m dtugosci

- na catej dtugosci

Odchylenia wym. otwordéw w §wietle 0 wym.

- do 100cm szerokos$c
wysoko$¢
- ponad 100 cm szerokos¢

wysoko$¢

7. OBMIAR ROBOT

Dopuszczalne odchytki mm

10

20

15

10

+6, -3
+15, -1
+10, -5
+15, -10

Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST — 00 ,, Wymagania ogdlne”.

Jednostka obmiarowg robot jest — m2 muru o odpowiedniej grubosci.

Nie potraca si¢ powierzchni otworéw mniejszych od 0,5m?2.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce odbioru robot podano w ST-00 Wymagania ogdlne.

Odbidr robot murowych powinien si¢ odby¢ przed wykonaniem rob6t wykonczeniowych. Odbior robot
przeprowadza si¢ przez sprawdzenie na podstawie ogledzin i pomiaréw wyrywkowych zgodnosSci
wykonania muréw z dokumentacja projektowg niniejszg ST 1 wymaganiami Inzyniera
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-01.

Platnosci za wykonanie robot stacji uzdatniania wody przy realizacji niniejszej inwestycji zgodnie
z zakresem Umowy stanowig nierozerwalng czg¢$¢ platnosci za ww. elementy przedstawione w catym
ST.

Koszty robét stacji uzdatniania wody, zwigzanych z realizacja niniejszej inwestycji Wykonawca
uwzgledni w cenie jednostkowej zwigzanej z dang pozycja Przedmiaru Robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
A. Normy
1 PN-B-03002:1999 Konstrukcje murowe z cegly .Obliczenia statyczne i projektowanie

2 PN-B-12050:1996 Cegly budowlane.

3 PN-B-19306:1999 Prefabrykaty =~ budowlane @z  betonu. Elementy  $cienne
drobnowymiarowe. Bloczki.

4 PN-B-12011:1997 Wyroby budowlane ceramiczne. Cegly kratowki
5 PN-B-12069:1998 Cegly, pustaki, elementy poryzowane.

6 PN-B-19306:1999 Prefabrykaty z betonu. Bloczki.

7 PN-EN 13139:2003  Kruszywa do zaprawy

8 PN-EN 197-1:2002 Cement. Sktad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczace cementu
powszechnego uzytku.

9 PN-B-30000:1990 Cement portlandzki

10 PN-88/B-30001Cement portlandzki z dodatkami

11 PN-97/B-30003 Cement murarski 15

12 PN-88/B-30005Cement hutniczy 25

13 PN-86/B-30020Wapno

14 PN-90/B-14501Zaprawy budowlane zwykte

15 PN-85/B-04500

Poprawki 1 BI 5-6/89 poz.45. Zaprawy budowlane. Badanie cech fizycznych i wytrzymatosciowych
16 PN-EN 1015:2000 Metody badan zapraw do murow.

17 PN-EN 934-2:2002 Domieszki do betonu, zapraw i zaczynu.

Czgs$¢ 2: Domieszki do betonu. Definicje, wymagania, zgodno$¢, znakowanie i etykietowanie.
18 PN-EN 180:2000 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu. Metody badan

19 PN-EN 1008:2004 Materiaty budowlane. Woda zarobowa do betonu

20 PN-EN 934-6:2002 Domieszki do betonu, zapraw i zaczynu.
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Czgs¢ 6: Pobieranie probek, kontrola zgodnosci i ocena zgodnosci.

21 PN-68/B-10020Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przy odbiorze

22 PN-ISO 3443-1:1994

IDT ISO 3443:1979

Errata KNN 6/95 Ip.4. Tolerancje w budownictwie. Podstawowe zasady oceny i okreslania
23 P-ISO 3443-6:1994

IDT ISO 3443-6:1986 Tolerancje w budownictwie. Ogodlne zasady ustalania kryteriow odbioru,
kontrola zgodnos$ci wymiarow z wymaganymi tolerancjami

1 kontrola statystyczna - Metoda 1
24 P-ISO 3443-6:1994

IDT ISO 3443-6:1988 Tolerancje w budownictwie. Ogoélne zasady ustalania kryteriow odbioru,
kontrola zgodnos$ci wymiardw z wymaganymi tolerancjami

i kontrola statystyczna - Metoda 2

25 P-ISO 3443-8:1994

IDT ISO 3443-8:1989 Tolerancje w budownictwie. Kontrola wymiarowa robot budowlanych
26 PN-ISO 4464:1994

IDT ISO 4464 :1980  Tolerancja w budownictwie. Zwigzki pomi¢dzy roznymi rodzajami odchytek i
tolerancji stosowanymi w wymaganiach

27 PN-ISO 7976-1:1994

IDT ISO 7976-1 :1989 Tolerancje w budownictwie. Metody pomiaru budynkow i elementéw
budowlanych. Metody i przyrzady

28 PN-ISO 7976-2:1994

IDT ISO 7976-2 :1989 Tolerancje w budownictwie. Metody pomiaru budynkéw i elementdw
budowlanych. Usytuowanie punktow pomiarowych

29 PN-ISO 7077:1999 Metody pomiarowe w budownictwie. Zasady ogélne i metody
weryfikacji zgodnos$ci wymiarowe;.

B. Inne dokumenty

Rozporzadzenie ministra infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. W sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U. z 2003r. Nr 47 poz. 401

Z pozniejszymi zmianami).
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budowlanych (Dz.U. z 2004r., Nr 92 poz. 881
z pézniejszymi zmianami).

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002r. o systemie oceny zgodno$ci (Dz.U. z 2002r., Nr 166, poz.1360, z
pozniejszymi zmianami).

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych — wyd. Arkady, W-wa 1989r.
24



\
B >
o

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH MISTONE

SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-03

ROBOTY TYNKARSKIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru tynkow wewnetrznych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie tynkow zewngtrznych obiektu wg ponizszego.

- dostosowanie wejs¢ do windy.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
2.1. Woda (PN-EN 1008:2004)
Do przygotowania zapraw stosowa¢ mozna kazda wodg zdatng do picia, oraz wodg z rzeki lub jeziora.

Niedozwolone jest uzycie wod Sciekowych, kanalizacyjnych bagiennych oraz wod zawierajacych
tlhuszcze organiczne, oleje i mut.

2.2. Piasek (PN-EN 13139:2003)
Piasek powinien spelnia¢ wymagania obowigzujgcej normy przedmiotowe, a w szczegdlnosci:
— nie zawiera¢ domieszek organicznych,

— mie¢ frakcje rdéznych wymiardw, a mianowicie: piasek drobnoziarnisty 0,25-0,5 mm, piasek
srednioziarnisty 0,5-1,0 mm, piasek gruboziarnisty 1,0-2,0 mm.

Do spodnich warstw tynku nalezy stosowac piasek gruboziarnisty, do warstw wierzchnich —
Srednioziarnisty.

Do gladzi piasek powinien by¢ drobnoziarnisty i przechodzi¢ calkowicie przez sito o przeswicie 0,5
mm.

2.3. Zaprawy budowlane cementowo-wapienne

- Marka i sktad zaprawy powinny by¢ zgodne z wymaganiami normy panstwowe;j.
25
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- Przygotowanie zapraw do robot murowych powinno by¢ wykonywane mechanicznie.

- Zaprawg nalezy przygotowac w takiej ilosci, aby mogla by¢ wbudowana mozliwie wcze$nie po jej
przygotowaniu tj. ok. 3 godzin.

- Do zapraw tynkarskich nalezy stosowac¢ piasek rzeczny lub kopalniany.

- Do zapraw cementowo-wapiennych nalezy stosowa¢ cement portlandzki z dodatkiem zuzla lub
popiotdéw lotnych 25 i 35 oraz cement hutniczy 25 pod warunkiem, Ze temperatura otoczenia w ciggu 7
dni od chwili zuzycia zaprawy nie bedzie nizsza niz +5°C.

- Do zapraw cementowo-wapiennych nalezy stosowa¢ wapno sucho gaszone lub gaszone w postaci
ciasta wapiennego otrzymanego z wapna niegaszonego, ktore powinno tworzy¢ jednolitg i jednobarwng
masg, bez grudek niegaszonego wapna i zanieczyszczen obcych. Sklad objetosciowy zapraw nalezy
dobiera¢ doswiadczalnie, w zalezno$ci od wymaganej marki zaprawy oraz rodzaju cementu i wapna.

3. SPRZET

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4. TRANSPORT

Materialy i elementy mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu.

Podczas transportu materiaty i elementy konstrukcji powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami
lub utratg stateczno$ci.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania tynkow

a) Przed przystapieniem do wykonywania robét tynkowych powinny by¢ zakonczone wszystkie roboty
stanu surowego, roboty instalacyjne podtynkowe, zamurowane przebicia i bruzdy, osadzone o$cieznice
drzwiowe i okienne.

b) Zaleca si¢ przystapienie do wykonywania tynkow po okresie osiadania i skurczow murdéw tj. po
uplywie 4-6 miesiecy po zakonczeniu stanu surowego.

¢) Tynki nalezy wykonywac¢ w temperaturze nie nizszej niz +5°C pod warunkiem, ze w ciggu doby nie
nastapi spadek ponizej 0°C.
W nizszych temperaturach mozna wykonywac tynki jedynie przy zastosowaniu odpowiednich srodkow

zabezpieczajacych, zgodnie z ,,Wytycznymi wykonywania robdt budowlano-montazowych w okresie
obnizonych temperatur”.

d) Zaleca si¢ chroni¢ $wiezo wykonane tynki zewngtrzne w ciggu pierwszych dwoéch dni przed
nastonecznieniem dluzszym niz dwie godziny dziennie.

W okresie wysokich temperatur §wiezo wykonane tynki powinny by¢ w czasie wigzania i twardnienia,
tj. w ciggu 1 tygodnia, zwilzane woda.

5.2. Wykonywania tynkéw tréjwarstwowych

Tynk trojwarstwowy powinien by¢ wykonany z obrzutki, narzutu i gladzi. Narzut tynkow
wewnetrznych nalezy wykona¢ wedtug pasow i listew kierunkowych.

Gtadz nalezy nanosi¢ po zwigzaniu warstwy narzutu, lecz przed jej stwardnieniem. Podczas zacierania
warstwa gladzi powinna by¢ mocno dociskana do warstwy narzutu.
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Nalezy stosowa¢ zaprawy cementowo-wapienne — w tynkach nie narazonych na zawilgocenie
o stosunku 1:1:4, — w tynkach narazonych na zawilgocenie oraz w tynkach zewngtrznych o stosunku
1:1:2.

6. KONTROLA JAKOSCI
6.1. Zaprawy

W przypadku gdy zaprawa wytwarzana jest na placu budowy, nalezy kontrolowaé jej marke
1 konsystencj¢ w sposdb podany w obowigzujgcej normie.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robot jest m2. Ilo$¢ robot okresla si¢ na podstawie projektu z uwzglednieniem
zmian zaaprobowanych przez Inzyniera i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Odbio6r tynkow

Uksztattowanie powierzchni, krawedzie przecigeia powierzchni oraz katy dwuscienne powinny by¢
zgodne z dokumentacjg techniczng.

Dopuszczalne odchylenia powierzchni tynku kat. III od plaszczyzny i odchylenie krawedzi od linii
prostej — nie wigksze niz 3 mm i w liczbie nie wickszej niz 3 na calej dlugosci taty kontrolnej 2 m.

Odchylenie powierzchni i krawedzi od kierunku:
— pionowego — nie wigksze niz 2 mm na 1 m i ogdtem nie wigcej niz 4mm w pomieszczeniu,

— poziomego — nie wigksze niz 3 mm na 1 m i ogdlem nie wigcej niz 6 mm na catej powierzchni miedzy
przegrodami pionowymi ($ciany, belki itp.).

Niedopuszczalne sg nastgpujgce wady:

—wykwity w postaci nalotu wykrystalizowanych na powierzchni tynkéw roztworéw soli przenikajacych
z podtoza, pil$ni itp.,

— trwale $lady zaciekow na powierzchni, odstawanie, odparzenia i pgcherze wskutek niedostatecznej
przyczepnosci tynku do podtoza.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za ustalong ilo$¢ m2 powierzchni $ciany lub posadzki wg ceny jednostkowej, ktora obejmuje:
— przygotowanie zaprawy,

— dostarczenie materialow i sprzetu,

— ustawienie i rozbiorke rusztowan,

— umocowanie i zdjecie listew tynkarskich,

— osiatkowanie bruzd,

— obsadzenie kratek wentylacyjnych i innych drobnych elementow,

— reperacje tynkow po dziurach i hakach,

— oczyszczenie miejsca pracy z resztek materialow,
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych i wytrzymatosciowych. PN-70/B-10100
Roboty tynkowe. Tynki zwykle. Wymagania i badania przy odbiorze. PN-EN 1008:2004 Woda
zarobowa do betonu. Specyfikacja. Pobieranie probek.

PN-EN 459-1:2003 Wapno budowlane. PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-04

MONTAZ DZWIGU OSOBOWEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej SST sg wymagania ogdlne dotyczace
dostawy, montazu i odbioru urzadzenia dzwigowego — dzwig osobowy.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna zostala opracowana na podstawie Specyfikacji Technicznej
Ogolnej ST-00, stanowi podstawe jako dokument przetargowy i kontraktowy.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z dostawa,
montazem i odbiorem dzwigu osobowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Dzwig osobowy - urzadzenia przeznaczone do komunikacji pionowej 0sob.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST-00 ,,Wymagania Ogolne”.
2. MATERIALY (URZADZENIE)

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Dostarczone urzadzenia musza posiadac aprobate dopuszczenia na rynek europejski oraz odpowiadac
obowigzujagcym normom w tym zakresie.

2.2. Stosowane materialy

Dostarczone urzadzenia musi posiada¢ minimalne parametry techniczne okreslone w dokumentacji
projektowej, ktorych zgodnosci powinien sprawdzi¢ Inspektor nadzoru inwestorskiego.

2.3. Parametry ogolne dzwigu

Charakterystyka: dzwig osobowy elektryczny przystosowany do przewozu 16zek szpitalnych
wraz z personelem oraz 0sob niepetnosprawnych

Udzwig: 1600 kg

[los¢ osob: 21

Ilo$¢ przystankow: 4

Wysokos¢ podnoszenia: 11,20 m

Kabina:

wymiary SxGxH ~1400 x 2350 x 2100 mm (maksymalne wykorzystanie istniejacego szybu)
ilo$¢ wejsc 1 (nieprzelotowa)

panel sterowy: stal nierdzewna

panele kabiny: stal nierdzewna, zabezpieczone listwami odbojowymi z uwagi na transport
16zek

podtoga: PVC
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lustro:
porecz
o$wietlenie:

Drzwi:
wymiary SxH
rodzaj:
materiat:

Wymiary szybu:
podszybie:
nadszybie:
szerokos$¢:
glebokosc:

Inne wymagania:
Predkosé:

Moc napedu:
Tryb jazdy:
pozarowy
Maszynownia:
tLacznos¢:
Zastosowanie:

Y5 §ciany

stal nierdzewna 2szt. — 1 na bocznej $cianie, 1 na tylnej pod lustrem

LED

1100 x 2000 mm

centralne, ognioodporne EI 60

stal nierdzewna

1220 mm
3470 mm
2000 mm
2700 mm

1,00 m/s
ok. 10,3 kW

zbiorczo$¢ gora - dol, zjazd awaryjny do najblizszego przystanku, zjazd

gorna — nad szybem
GSM
budynki istniejace
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2.3. Parametry szczegolowe dzwigu

Przeznaczenie dzwigu przewo6z 0sob oraz 16zek szpitalnych

Ilos¢ 1

Typ dzwigu Osobowy

Udzwig 1600 kg /21 0s6b

bezreduktorowy, linowy, o wysokiej sprawnosci,

Naped dostosowany do pracy ciezkiej (180 wigczen na

godzing) o mocy 10,3 kW (+/- 5%),

Predkosé 1,0 m/s

Liny stalowe bez otuliny. Nie dopuszcza si¢

zastosowania lin no$nych w otulinie oraz paséw ani

ciggien poza linami stalowymi ze wzgledu na
wysokie koszty zakupu i eksploatacji

Wysoko$¢ podnoszenia wg. projektu

Ilo$¢ przystankow 4

Ilo$¢ dojs¢ 4

Przelot brak

Szyb Lokalizacja maszynowni gbrna — nad szybem

Gleboko$¢ podszybia istniejgca

Wysoko$¢ nadszybia istniejgca

Szeroko$¢ szybu istniejgca

Glebokos¢ szybu istniejgca

1) wzmocnione z wysoka odporno$cig na
dewastacje (pudto kabiny wykonane zgodne z
normg PN EN 81-71)

2) wykonana w technologii ,,antywandal”,
wewnatrz kabiny nie bedzie widocznych
wkretéw i §rub

~1400 x 2350 x 2100 mm / (maksymalne

wykorzystanie powierzchni istniejgcego szybu)

Ciggna nosne

sposob wykonania

wymiary (S x G x H)

1) panele grubosci min. 1,5 mm

2) wykonane ze stali nierdzewnej fakturowanej
(LEN) austenitycznej (AISI 201)

3) S$ciana frontowa malowana proszkowo na kolor
kontrastujgcy z drzwiami kabinowymi

4) nie dopuszcza si¢ stosowania stali ferrytycznej
(z uwagi na mniejszg odporno$¢ na korozje)

5) cokoty przy podtodze i suficie: usztywniajace
dodatkowo $ciany kabiny - profile zimnogigte
ze stali nierdzewnej

1) diody techniczne LED montowane nad sufitem
(min. 150 Ix w narozach podtogi) petniace rolg
rowniez o$wietlenia awaryjnego dziatajacego
min. 2h podczas zaniku napigcia,
zabezpieczone hermetycznie oraz taflg szkta
bezpiecznego

2) dostep do oswietlenia mozliwy tylko z zewnatrz
kabiny

1) wykonanie w technologii ,,antywandal” (pelny)

2) nie dopuszcza si¢ sufitbw podwieszanych
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3) z cokotem gérmym na catej powierzchni kabiny

4) wzor otwordw o$wietleniowych do uzgodnienia
z Zamawiajagcym

1) wydajna wentylacja grawitacyjna gorna i dolna
(zabezpieczona cokotami — wysokos¢ do
uzgodnienia z Zamawiajgcym)

wentylacja 2) mechaniczna, uruchamiana przyciskiem w
panelu dyspozycji na czas 1 min. (czynna przez
min. 2h po zaniku napigcia)

3) wentylator w $cianie bocznej kabiny

1) wykladzina trudno$cieralna z dodatkiem
karborundu, grubo$¢ min. 2 mm, posiadajaca
certyfikat trudnopalnosci EN 13501- 1,
antyposlizgowosci EN 13845 i $cieralnosci EN
13845 zawierajaca srodki bakteriobdjcze, tatwa
w utrzymaniu czystosci (kolor do uzgodnienia z
posrod min. 5 probek)

2) aluminiowa blacha ryflowana

1) wykonana ze stali nierdzewnej, przekroj
okragly

porgcz 2) montowana na wysokosci 0,9 m na $cianie
bocznej i tylnej

3) listwy odbojowe z uwagi na transport t6zek

1) jasne

2) wykonane ze szkta bezpiecznego, umieszczone

lustro w potowie wysokos$ci, zabezpieczone porgcza

3) ' Sciany bocznej

4) krawedzie fazowane

gong dwutonowy z regulacja glosnosci

system informujacy o:

1) potozeniu kabiny

sygnalizacja swietlna 2) dojezdzie do przystanku

3) pozarze

4) pracach serwisowych

1) w kabinie nalezy umiesci¢ skrocong instrukcje
postepowania w przypadku awarii, mozliwg do
latwego odczytania przez osoby stabowidzace
lub niewidome (wypukte znakowanie Braille’a)

podtoga

wyposazenie

1) pionowy, usytuowany na catej wysokosci
$ciany bocznej, wykonany ze stali nierdzewne;j
AISI 304 / malowany proszkowo w kolorze
kontrastujacym ze $cianami kabiny,
wyposazony w okragte przyciski podswietlane

Panel na obwodzie z trwalymi oznaczeniami Braille’a

dyspozycji sposob wykonania (bezposrednio na przyciskach), wymagana
minimalna wielko$¢ przycisku: 2 cm,
minimalna wielko$¢ cyfr i oznaczen literowych
/ graficznych: 1,5 cm

2) przycisk pietra podstawowego nalezy wyrdznic¢
podktadka koloru zielonego, wystajaca ponad
inne przyciski
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3) wszystkie przyciski nalezy umiesci¢ na
wysokosci od 0,8 — 1,2 m w odleglosci nie
mniejszej niz 0,5 m od naroza kabiny

wyposazenie panelu

1) przyciski funkcyjne

2) przyciski pigtrowe

3) przycisk alarmu

4) przycisk wentylatora

5) wyswietlacz kolorowy TFT min. 77 z
sygnalizacjg przecigzenia i komunikatami
serwisowymi oraz programowalnymi nazwami
przystankow na poszczeg6lnych kondygnacjach

6) wentylator

7) tabliczka znamionowa — pod§wietlana

Kasety wezwan na przystankach

1) wykonana ze stali nierdzewnej z przyciskami
nierdzewnymi, pod$wietlanymi na obwodzie

2) podswietlane strzatki informujace o kierunku
jazdy kabiny

Pietrowskazywacz

1) elektroniczny, pokrywa wykonana ze stali
nierdzewnej, okreslajacy aktualne potozenie
kabiny oraz kierunek jazdy

2) na przystanku podstawowym

3) natynkowy

Rama kabinowa

1) w uktadzie 2:1 z chwytaczami dwustronnego
dziatania. Konstrukcja ram modutowa, bez
polaczen spawanych, niewymagajaca
wykonywania badan nieniszczacych spoin
podczas przegladow specjalnych. Materiaty
konstrukcyjne (stal) grubosci min. 4mm,
posiadajace poswiadczenie wyprodukowania na
terenie Unii Europejskiej. Malowanie
warstwowe natryskowe z zewnetrzng powtoka
antykorozyjna.

ilos¢ (szt.) 4
wymiary w $wietle 1100 x 2000 mm
1) wzmocnione, automatyczne, teleskopowe
2-panelowe
e 2) oS$cieznice w wykonaniu antywandalowym
dodatkowo wzmocnione dedykowanymi
Drzwi wspo?nikami bocznymi,
SR 3) stal nierdzewna szlifowana
ognioodpornosé EI 60
1) progi drzwiowe aluminiowe, wzmocnione,
dopuszczalny nacisk min. 10kN
progi 2) dodatkowe naktadki ze stali nierdzewnej przed
progami drzwi szybowych — szerokos¢ i
glebokos$¢ wngki otworu drzwiowego
lo$¢ (szt.) 1
Drzwi wymiary w §wietle 1100 x 2000 mm
Kkabinowe 4) wzmocnione, automatyczne, teleskopowe
wykonanie 2-panelowe
1) wykonczone stalg nierdzewna
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2) posiadajace funkcje zmniejszonego poboru
energii w przypadku bezruchu, naped
regulowany falownikiem

1) kurtyna $wietlna na catej wysokosci drzwi

2) mechanizm zabezpieczajacy przed $cisnigciem

rodzaj simplex

1) elektroniczne, mikroprocesorowe dostosowane
do podiaczenia dzwigu do systemu
pozarowego., Z mozliwoscig zapamigtywania
wykrytych przez sterownik ostatnich kilkuset
btedow pomagajacych w analizie usterek.

2) aparatura nie moze posiada¢ mozliwosci
zakodowania oraz innych ograniczen np.

wykonanie mechanicznych zabezpieczen

3) niedopuszczalne jest zastosowanie aparatury
wymagajacej zewnetrznych testerow, konsolek
oraz innych dodatkowych narzedzi do zmian
konfiguracyjnych.

4) mozliwos¢ zdalnego potaczenia i zmiany
podstawowych parametrow oraz regulacji za
pomoca sieci GSM

1) z mikrokontrolerem min. 32 bitowym z
dodatkowa niezalezng pamigcig parametrow

Sterowanie fabrycznych i polskim menu bez mozliwosci

jego podzniejszego zakodowania lub

zabezpieczenia przed serwisem firm

niezaleznych. Sterownik zwartej budowy

niewymagajacy dodatkowych modutéw z min.

sterownik 40 wejsciami 1 wyjsciami (fgcznie)
umozliwiajgcymi rozbudowe aparatury w
przysztosci.

2) wyprodukowany w Unii Europejskie;j

3) wymagane jest zastosowanie sterownika, ktory
bedzie oddzielony od falownika — zapewnia to
mniejszg awaryjno$¢ i mniejsze ryzyko
powaznej usterki

zbiorczo$¢ gora - dot

na przystanek podstawowy (zero) w przypadku

sygnatu pozarowego (aparatura sterowa

system zjazdu pozarowego | wyposazona zostanie w odpowiednig funkcje

umozliwiajgcg uruchomienie zjazdu pozarowego w

przysztosci po dostosowaniu obiektu)

1) system zdalnego monitoringu technicznego
pracy dzwigu

2) zdalne diagnozowanie awarii i wglad do
parametrow

3) system powiadamiania ekip ratowniczych

(konserwacji) — GSM

system komunikacji glosowej kabina-

maszynownia - interkom

system zmniejszonego poboru energii Stand-By

czujnik przecigzenia

zdalna naprawa prostych awarii z Centrum Monitoringu Technicznego

zabezpieczenie

rodzaj tacznosci
Funkcje
pozostale 4)
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automatyczna informacja o przestoju / awarii
dojazd do najblizszego przystanku (po zaniku napigcia)

Dopuszcza si¢ przyjecie innego — rownowaznego rozwigzania, lecz o parametrach nie gorszych niz
podano w specyfikacji.

3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST-00 ,,Wymagania og6lne”

Prace montazowe nalezy wykonywaé r¢cznie przy uzyciu drobnego sprzetu pomocniczego oraz
wskazanego przez producenta urzgdzenia oraz odpowiedniej drabiny i rusztowania.

4. TRANSPORT
Wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 ,,Wymagania ogolne”.
Transport dostarczanych urzadzen.

Dostarczane urzadzenia mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu drogami publicznymi
z zapewnieniem bezpiecznej dostawy na plac budowy.

Wyroby powinny by¢ dostarczane w oryginalnych opakowaniach producentéw. Na kazdym
opakowaniu powinna by¢ umieszczona etykieta podajaca, co najmniej nastepujace dane: nazwe i adres
producenta, oznaczenie ( nazw¢ handlowg), nr PN lub Aprobaty Technicznej, nr dokumentu
dopuszczajacego do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie, znak budowlany. Na terenie
obiektu urzadzenia nalezy transportowa¢ wozkami, obstugiwanymi recznie.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Montaz urzadzenia

Montaz urzadzenia zgodnie z obowigzujagcymi normami i przepisami. Po zamontowaniu urzadzenia
nalezy dokona¢ odbioru i dopuszczenia przez Urzad Dozoru Technicznego.

Montaz nalezy poprzedzi¢ sprawdzeniem tolerancji wykonania szybu windowego i zamontowania
stalych kotew i tacznikow do montazu urzadzenia dzwigowego, zgodnie z instrukcjami producenta.
Szyb windowy powinien posiada¢ gladkie, wytynkowane i wymalowane $ciany. W szybie mozna
umieszczaé wytacznie przewody zwigzane z pracg dzwigu. Ulozenie kabla zasilajgcego od rozdzielnicy
do maszynowni dzwigu. Zamontowanie tablicy o$wietlenia administracyjnego z wymaganymi
zabezpieczeniami w maszynowni. Wykonanie niezbednego oswietlenia szybow windowych,

Montaz urzadzenia dzwigowego nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z instrukcja producenta. Zespot
napedowy dzwigu powinien by¢ zamontowany w sposob uniemozliwiajacy przenoszenie si¢ drgan na
konstrukcje budynku. Szczegdélowe wymagania jakim powinien odpowiada¢ szyb dzwigu, w tym
nadszybie i podszybie, okreslaja przepisy o dozorze technicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.0golne zasady

Ogolne zasady kontroli i jakosci robot Ogolne zasady kontroli i jakosci robot podano w ST-00
,»,Wymagania ogdlne”.
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6.2. Badania przed przystapieniem do robot

6.2.1 Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badan elementéw urzadzen
przeznaczonych do montaz i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji. Sprawdzanie
wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementéw urzadzenia.

6.2.2 Przed przystapieniem do prac nalezy przeprowadzi¢ kontrole przygotowania do prac. Kontrola ta
powinna polega¢ na:

- sprawdzeniu wymaganych uprawnien ekipy wykonawczej (np.: do obshugi sprzetu) oraz wyposazenia
w wymagane srodki BHP,

- sprawdzeniu kompletnosci zestawu narz¢dzi i maszyn shuzgcych do prac wykonawczych,

Kontrola wykonania poszczegélnych elementow jak i catego przedmiotu zamoéwienia powinna
obejmowac:

- Kontrolg gotowych szybow windowych,
- Kontrolg¢ miedzy operacyjna,

- Kontrole koncowa.

6.3. Kontrola miedzy operacyjna

Kontrola mig¢dzy operacyjna powinna obejmowaé prawidlowo$¢ wykonania robot zanikajacych
i ulegajacych zakryciu.

6.4. Kontrola koncowa

Kontrola polega na sprawdzeniu braku uszkodzen mechanicznych, rys, wgniecen i trwatych zabrudzen
elementow dzwigu. Sprawdzenie wykonania montazu urzadzen dzwigowych (po uprzednio
otrzymanym protokole UDT), jego dziatania (jazdy probne).

6.5. Badania w czasie realizacji i odbioru robot

Kontrola dostarczonych na budowe¢ zestawow wyrobow oraz wyrobow polega na sprawdzeniu
zgodnosci dokumentdéw dopuszczajacych poszczegolne wyroby do obrotu i stosowania z dokumentami
odniesienia. Sprawdzeniu winna podlega¢ prawidlowo$¢ oznakowania poszczegdlnych wyrobow
(oznakowanie znakiem B i znakiem CE).

6.6. Badania po montazu.

Po zakonczeniu montazu urzadzenia nalezy dokona¢ odbioru i badania przez UDT.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady

Ogodlne zasady obmiaru robot Obmiar dotyczy dostawe montazu i uruchomienia wraz z odbiorem UDT
urzadzenia i niezbgdnej konstrukcji wsporczej do jego zamontowania.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest 1kpl/szt. (komplet/sztuka) zamontowanego urzgdzenia wraz z konstrukcja
pomocniczg oraz jego montaz i uruchomienie.
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8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Na zasadach uzgodnionych z Inwestorem.

8.2. Cena jednostki obmiarowej:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostawa urzadzenia,

- montaz urzadzenia, konstrukcji wsporczej i zasilania elektrycznego,
- Wyposazenie maszynowni,

- uruchomienie urzadzenia,

- odbior przez UDT.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 81-2 - Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigow - Czes$¢ 2: Dzwigi
hydrauliczne;

PN-EN 81-28 - Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigow. Dzwigi
przeznaczone do transportu osob i towarow. Cze$¢ 28: System zdalnego alarmowania w dzwigach
osobowych i1 towarowych;

PN-IEC 60364 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych;

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z 22.05.2003 w sprawie zasadniczych wymagan dla
dzwigdw i ich elementow bezpieczenstwa Dz. U. Nr 117 poz. 1107 - wdrozenie Dyrektywy 95/16/WE.
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