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CZESC OPISOWA

1. Dane ogodlne

1.1. Nazwa i adres inwestycji

Inwestycja:
Montaz dwdch wolnostojgcych czyszczarek usytuowanych nad korytem Kanatu Raduni w Gdansku.

Adres:

e Czyszczarka ,Menonitéw” — ul. Menonitéw 2A, 80-805 Gdansk; Aleja przy Raduni,
e Czyszczarka ,Zaroslak” — ul. Zaroslak 24-25; 80-811 Gdansk; na wysokosci ul. Kaznodziejskie;j.

Inwestor:
Gmina Miasta Gdanska
ul. Nowe Ogrody 8/12
80-803 Gdansk

1.2. Przedmiot opracowania

Przedmiotem opracowania jest Projekt Budowlany wielobranzowy, montazu wolnostojgcej czyszczarki krat

usytuowanej nad korytem Kanatu Raduni w Gdansku.

Lokalizacja czyszczarki:

e Czyszczarka ,Zaro$lak” — ul. Zaroslak 24-25; 80-811 Gdansk; na wysokosci ul. Kaznodziejskiej;
dziatka nr 1, obreb 098; gmina: miasto Gdansk; powiat: Gdansk; wojewddztwo: pomorskie

Teren pod realizacje inwestycji posiada uregulowany stan prawny.
Wiascicielem dzialki jest Skarb Panstwa, reprezentowany przez Prezydenta Miasta Gdanska

Zakres opracowania obejmuje:

e Montaz stalowej konstrukcji wsporczej czyszczarki krat ,Zaro$lak”
¢ Montaz stalowego pomostu serwisowego

e Wykonanie miejsca na kontener na skratki

e Montaz balustrad stalowych

e Montaz instalacji zasilania, sterowania i oswietlenia czyszczarek.

Niniejsze opracowanie dotyczy elektrycznych ukfadéw zasilajgcych i sterujgcych dla automatycznego
urzagdzenia do mechanicznego czyszczenia krat wlotowych na Kanale Raduni — Czyszczarka ,Zaroslak”

llekro¢ w dokumentac;ji projektowej uzyte sg nazwy wiasne urzadzen i wyrobdéw, znaki towarowe lub nazwy
producentdw, nalezy traktowaé te oznaczenia wytgcznie jako przyktadowe dla okreslenia standardu
funkcjonalno-jakosciowego oraz parametréw technicznych urzgdzen i wyrobdéw. Kazdorazowo, dopuszczalne
jest zastosowanie rGwnowaznych rozwigzan o parametrach technicznych, jakosciowych i funkcjonalnych nie
gorszych niz wskazanych w projekcie przez Projektanta, po uprzednim uzyskaniu opinii Projektanta
i zatwierdzeniu przez Zamawiajgcego.
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1.3. Podstawa opracowania projektu

e Zlecenie Inwestora; Umowa nr 39/2019 z dn. 30.08.2019r.

e Wizja lokalna;

e Mapa do celdéw projektowych

e Wypis i wyrys z miejscowego planu zagospodarowania przestrzennego (Uchwata nr XLI/1361/05 Rady
Miasta Gdanska z dnia 25 sierpnia 2005 roku)

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 Prawo Budowlane z p6zniejszymi zmianami;

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12 kwietnia 2002 w sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. nr 75 poz. 690 z pdzniejszymi zmianami);

2. Wstep

2.1. Informacje ogdélne

Opracowanie dotyczy elektrycznych ukfadéw zasilajgcych i sterujgcych dla automatycznego urzadzenia do
mechanicznego czyszczenia krat wlotowych na Kanale Raduni - Gdansk Zaroslak

Mechaniczna czyszczarka krat wlotowych przeznaczona jest do pracy na Kanale Raduni. Jej zadaniem jest
mechaniczne oczyszczanie krat, ktére zabezpieczajg dalsze kanaty odprowadzajgce nadmiar wody przed
statymi zanieczyszczeniami. Zebrane skratki sg nastepnie transportowane na specjalnie przygotowane
kontenery.

2.2, Zakres projektu

Projekt obejmuje obwody sitowe i sterujgce przystosowane do wspétpracy z programowalnym sterownikiem
mikroprocesorowym umozliwiajgcym automatyczng prace urzgdzenia.
Opracowanie zawiera:

- projekt elektryczny uktadéw sitowych, sterowniczych i sygnalizacyjnych dla automatycznej czyszczarki
krat na Kanale Raduni,
- projekt monitoringu obiektu.

3. Zalozenia

1. Czyszczarka bedzie zasilana z szafki z ukltadem pomiarowym, zainstalowanej przez Zaktad
Energetyczny (Energa-Operator) za pomoca kabla 5-cio zylowego YKY5x10 (WLZ).

2. Jako dodatkowg ochrone od porazen nalezy zastosowaC samoczynne szybkie wytgczenie zasilania
w ukfadzie sieci TN-S.

3. Nalezy zaprojektowaé uziemienie wyrownawcze konstrukcji wsporczej czyszczarki.

4. Sterowanie czyszczarki bedzie mozliwe w trybie automatycznym i recznym.

5. Praca czyszczarki bedzie sygnalizowana za pomoca kolumny Swietlne;.

4. Opis techniczny
W sktad urzadzenia do mechanicznego czyszczenia krat wlotowych wchodza:

- elektryczny wciggnik dwubebnowy zamontowany na przyjezdnej belce nosnej wyposazony we wiasny
naped jazdy,

- mechaniczny zgarniacz z napedem hydraulicznym,

- torjezdny prefabrykowany z belki stalowej dwuteowej,

- czujniki zblizeniowe do pozycjonowania wozka jezdnego i zgarniacza,

- czujniki krancowe na belce nosnej czyszczarki,

- dwie szafki rozdzielcze z elektrycznymi uktadami zasilajgcymi, sterujgcymi sygnalizacyjnymi (RK1,
RK2).
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Cate urzagdzenie zawieszone jest na specjalnej konstrukcji usytuowanej wzdtuz istniejgcej kraty w Kanale
Raduni.

Mechanizm podnoszenia zgarniacza i jazdy wézka umozliwia realizowanie pionowych i poziomych ruchéw
tyzki zgarniacza. Naped hydrauliczny zgarniacza stuzy do jego zamykania iotwierania. Odpowiednie
sterowanie zgarniaczem umozliwia zgarnianie itadowanie zanieczyszczen, a po odtransportowaniu na
sktadowisko — ich wysypywanie.

4.1. Zasilanie gtowne czyszczarki

Gtéwna szafka rozdzielcza czyszczarki krat RK1 bedzie zasilana linig kablowg YKY 5x10 (WLZ)
z projektowanego zestawu zigczowo-pomiarowego, ktéry wykona ENERGA OPERATOR SA wedtug
wlasnego projektu. Projektowany zestaw zlgczowo-pomiarowy z licznikiem energii ma byé wyposazony m.in.
w wytacznik taryfowy o prgdzie znamionowym 25 A z licznikiem 3-fazowym energii czynnej. Powyzszy zestaw
przewiduje sie usytuowa¢ w mozliwie najblizszej odlegtosci od rozdzielni RK1 czyszczarki.

Kabel uktada¢ w gruncie zgodnie z wytycznymi normy N SEP-E-004. W miejscu skrzyzowania z infrastrukturg
podziemng wykopy wykonywaé recznie, a kabel utozyé w rurze ochronnej z zachowaniem normatywnych
odlegtosci od obiektéw krzyzowanych.

4.2, Instalacje sitowe

Urzgdzenie do mechanicznego czyszczenia krat wlotowych przystosowane bedzie do zasilania napieciem
przemiennym 3x400 V; 50 Hz. Sterowanie urzgdzeniem bedzie realizowane bezpiecznym napieciem 24V,
50 Hz

Czyszczarka bedzie posiadata trzy podstawowe uktady napedowe:

e ukfad napedowy mechanizmu podnoszenia zgarniacza (silnik 3-fazowy, 2,2 kW; 400V; 4,5A;
1420 obr/min),

e uklad napedowy mechanizmu jazdy wédzka (dwa silniki 3-fazowe o mocy 0,75 kW kazdy, typu SKG80-4B,
prad 2 A),

e ukfad napedowy hydraulicznego mechanizmu zamykania i otwierania tyzki zgarniacza (silnik 3 fazowy typ
STg 80-2i-b10/3400 o mocy 0,55 kW, 1,65 A).)

Do realizacji obwodéw sitowych i sterowniczych czyszczarka krat wlotowych niezbedne sg dwie szafki
rozdzielcze. Gtéwng szafke rozdzielczg RK1 nalezy zamontowaé na stalowym stupie konstrukcji wsporczej
w wersji z podwdjng obudowa: typu szafka w hermetycznej szafce (IP 56) z tworzywa sztucznego. Druga
szafka rozdzielcza RK2 (IP 56) ma by¢ przymocowana do wézka jezdnego urzadzenia.

Obstuga bedzie informowana o pracy czyszczarki za pomocg sygnalizatora optycznego podwieszonego do
obudowy rozdzielni RK2 na wozku jezdnym. Uklady sygnalizacyjne beda aktywne zaréwno w czasie pracy
automatycznej, jak i pracy recznej realizowanej za pomoca przyciskow z pilota urzgdzenia.

Zasilanie gtéwne bedzie prowadzone z szafki, zainstalowanej przez Zaktad Energetyczny (Energa-Operator)
za pomocg kabla 5-cio zytowego YKY5x10, ktory nalezy podtgczy¢ do listwy zaciskowej X01 w gtéwnej szafce
rozdzielczej czyszczarki RK1. Dalsze zasilanie poszczegdlnych uktadéw napedowych czyszczarki projektuje
sie za posrednictwem kabli sitowych i sterowniczych, a na konstrukcji wsporczej za pomocg ptaskich
przewodow dzwigowych podwieszonych na wézkach kablowych typu WK-P24 Wézki jezdne bedg montowane
do dwuteownika, ktory jest gtéwnym torem jezdnym czyszczarki. Dodatkowo przewidziano zainstalowanie
wytgcznika typu WP 40 oraz awaryjny przycisk bezpieczenstwa do szybkiego wytgczenia zasilania urzgdzenia
(w poblizu rozdzielni RK1).
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4.3. Ukfad pomiarowy poziomu wody

Poziomy wody przed kratg i za kratg wlotowa sg mierzone za pomocg zanurzeniowych przetwornikéw poziomu
typu SG-25S wspotpracujgcych z programowalnym sterownikiem PLC produkcji GE . Po poréwnaniu z zadang
graniczng réznicg poziomow wody przed kratg i za kratg w kontrolowanym kanale, zostanie wygenerowany
sygnat rozpoczynajacy cykl pracy czyszczarki, ktéra w sposob ciggty pozostaje pod kontrolg sterownika
z jednostkg centralng typu IC200UDRO0O05 z rozszerzeniem IC200UEX636

Hydrostatyczne sondy gtebokosci typu SG-25S nalezy umiesci¢ w stalowej rurze nosnej $100 na wysokosci
okoto 100 mm od dna kanatu w celu unikniecia zanieczyszczenia elementu czynnego czujnikéw. Odpowiednia
konstrukcja wsporcza zapewnia niezawodne mocowanie w kazdych warunkach atmosferycznych,
a zwlaszcza w okresie zimowego oblodzenia i wiosennego ruchu lodéw. Producent dostarcza sondy wraz
z wodoodpornym kablem zasilajgcym zawierajagcym kapilare cisnienia, ktérej wlot musi by¢ potgczony
z atmosfera. Z tego tez powodu przewod fabryczny kazdej sondy nalezy doprowadzi¢ do puszki instalacyjne;j
hermetycznej, usytuowanej w odlegtosci kilku metrow od czujnika na wysokosci gwarantujgcej ochrone przed
zalaniem wodg. Dodatkowo w dolnej czesci puszki hermetycznej powinien by¢é wykonany otwoér w celu
doprowadzenia cisnienia atmosferycznego. Dalsze potaczenie powinno by¢ wykonane przewodem
ekranowanym trojzytowym YKSYekw3x1,5. W celu zabezpieczenia przed przepieciami, czujniki wyposazone
beda w uktady przepieciowy typu UZ-2/N.

4.4. Uktady sterowania

4.4.1. Uklady sterowania automatycznego

Automatyczna praca czyszczarki bedzie realizowana jest za posrednictwem sterownika programowalnego

typu VersaMax Micro produkcji GE Automation & Control, ktérego montaz projektuje sie w szafce rozdzielczej

RK1 zawieszonej na konstrukcji wsporczej czyszczarki krat. Sterownik bedzie sie skladat z modutu gtéwnego

IC200UDROOS z jednostkg centralng oraz z rozszerzenia analogowego IC200UEX636

Sterownik mikroprocesorowy VersaMax Micro kontroluje prace urzadzenia przy kazdym rodzaju sterowania

(zaréwno przy sterowaniu recznym, jak iautomatycznym). Sterowanie automatyczne rozpoczyna sie po

przetgczeniu tgcznika S9 (na ptycie czotowej szafki rozdzielczej RK1) w pozycje "AUTO". Woéwczas sterownik

poréwnuje aktualng pozycje czyszczarki oraz jej poszczegdlnych mechanizmdéw z pozycjg bazowg zapisang

w programie sterujgcym. Za pozycje bazowg przyjeto stan, w ktérym:

e wozek jezdny znajduje sie nad kratg wlotowg (w pozycji najblizej odlegtej od miejsca sktadania
nieczystosci),

e zgarniacz jest podniesiony maksymalnie do gory,

e lyzka zgarniacza jest zamknieta.

HO1 HO02 HO03 ﬁ
[ k[, '
) @
S01 HMI
O HO5 HO06
Ll [
Qo1
<I> RECZNE] oo
0 0
1
. s
“

Ptyta czotowa szafki rozdzielczej RK1
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W przypadku, gdy urzadzenie znajduje sie w pozycji roznej od bazowej, nastepuje uruchomienie wstepnego
programu sterujgcego, ktéry ma za zadanie doprowadzenie mechanizmow czyszczarki do pozycji bazowej.
Rozpoczecie efektywnej pracy urzgdzenia nastgpi wéwczas, gdy réznica pozioméw wody, przed kratg i za
kratg wlotowa, przekroczy warto§¢ zadang (ma to by¢ réwnoznaczne zsygnatem $wiadczgcym
0 nagromadzeniu sie wiekszej ilosci zanieczyszczen). Pojedyncze wybieranie zanieczyszczen odbywac sie
bedzie w nastepujacy sposob:

e najpierw otwiera sie tyzka zgarniacza (zatrzymanie mechanizmu otwierania tyzki nastapi po uptywie
odpowiednio dobranego czasu jego dziatania),

e réwnoczesnie opuszcza sie caty zgarniacz (do chwili zadziatania czujnika krancowego)

e nastepnie przez okreslony czas odbywa sie zamykanie tyzki zgarniacza,

e mechanizm podnoszenia ustawia zamknietg tyzke zgarniacza w pozycji gornej,

e mechanizm jazdy ustawia wozek nad miejscem sktadowania nieczystosci,

e otwiera sie tyzka zgarniacza w celu wysypania zanieczyszczen,

e nastepnie tyzka zamyka sie i caly wozek mechanizmu ustawia sie na nastepnej pozycji czyszczenia lub
na pozycji bazowej.

Zatrzymanie dziatania urzgdzenia spowodowane zadziataniem uktadéw ochrony os6b postronnych (wytgcznik
WP-40) lub innych uktadéw elektrycznych (np. zanik fazy) nie powoduje powtérnego rozpoczecia pracy od
pozycji bazowej, lecz z chwilg zaniku sygnatu blokujgcego nastepuje kontynuowanie danego cyklu od
aktualnej pozycji urzadzenia,

Operator moze w dowolnej pozycji przerwa¢ prace automatyczng iprzejs¢ na sterowanie reczne za
posrednictwem kasety sterujgcej. Mozliwe jest réwniez rozpoczecie pracy automatycznej z dowolnej pozyciji,
do ktorej czyszczarka zostata doprowadzona za pomocg sygnatdw generowanych recznie z pilota typu R25-
8/17 v8.13.

Dodatkowo (za pomocg przetgcznika S11 na ptycie czotowej gtéwnej szafki rozdzielczej RK1) operator ma
mozliwos¢ recznego wygenerowania sygnatu, ktory rozpocznie automatyczny cykl czyszczenia krat w trybie
"AUTQ". Sygnat ten jest réwnoznaczny sygnatowi, ktéry wystepuje w przypadku nagromadzenia duzej ilosci
zanieczyszczen i odpowiada wystgpieniu zwiekszonej roznicy pozioméw wody przed kratg i za kratg wlotowa.
Projektuje sie wykorzystanie panelu operatorskiego typu ASTRADA HMI 4,3” do kontroli pracy czyszczarki,
m.in zmiana zadanej réznicy pozioméw wody do rozpoczecia cyklu pracy w trybie automatycznym.
Przesytanie danych o stanie czyszczarki bedzie realizowane poprzez modem GSM typu MT-101. Informacje
bedg zbierane ze sterownika gtéwnego czyszczarki i przesytane do serwisu uzytkownika.

Przewiduje sie przesytanie stanu czyszczarki za pomocg SMS-6w informujgcych m.in o alarmach:

e alarm 1 - awaria sond hydrostatycznych
e alarm 2 - awaria czujnikdw potozenia czyszczarki i silnikéw napedowych,
e alarm 3 - awaria zasilania gtdwnego i powrét zasilania gtdwnego

Algorytm sterowania nalezy uzgodni¢ Zamawiajgcym na etapie realizac;ji

4.4.2. Uklady sterowania recznego

Sterowanie reczne mozliwe jest po przetgczeniu fgcznika S9 (na ptycie czotowej szafki rozdzielczej RK1)
w pozycje "RECZNE". Ustawienie przetgcznika S9 w pozycje "RECZNE" powoduje zaswiecenie sie lampki
HO5 iwowczas mozna sterowaé pracg czyszczarki w sposéb reczny za pomocg przyciskéw pilota
przemystowego systemu zdalnego sterowania radiowego typu R25-8/17 v8.13.

4.5. Instalacja oswietlenia krat wlotowych

Oswietlenie krat wlotowych projektuje sie za pomocg hermetycznych opraw jarzeniowych LED z tworzywa
sztucznego. Oprawy bedg zawieszone na konstrukcji wsporczej w sposéb umozliwiajgcy oswietlenie dolnych
czesci kraty wlotowej. Instalacje oswietleniowg projektuje sie prowadzi¢ za pomocg kabla YKY3x1,5
podtgczonego do szafki rozdzielczej RK1.
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TOM 1i/3 CZYSZCZARKA ,, ZAROSLAK” — INSTALACJE ELEKTRYCZNE

4.6. Monitoring

Do monitoringu czyszczarki krat projektuje sie zastosowanie dwdch kamer o jako$ci obrazu HD w standardzie
~oynology” z uchwytem $ciennym z przepustem kablowym dostarczanym przez producenta o ochronie IP 66
Zasilanie kamer monitoringu zrealizowa¢ z zasilacza o parametrach przewidzianych przez producenta kamery.
Typ kamery uzgodni¢ z zamawiajgcym na etapie realizacji.

4.7. Ochrona od porazen

W instalacjach elektrycznych urzgdzenia, jako dodatkowy system ochrony od porazen projektowane jest
szybkie wytaczenie zasilania w uktadzie sieci TN-S.
W obiekcie projektuje sie takze wytgcznik przeciwporazeniowy réznicowo-prgdowy o czutosci 30 mA.

4.7.1. Polaczenia wyréwnawcze

Nalezy wykona¢ potgczenia wyrdwnawcze metalowej konstrukcji wsporczej czyszczarki z projektowanymi
uziomami za pomocg bednarki ocynkowanej 25x4.

4.7.2. Ochrona przepieciowa

W zakresie ochrony przeciwprzepieciowej dla ochrony instalacji wewnetrznych i uktadéw elektronicznych
urzadzenia, projektuje sie w rozdzielnicy montaz ogranicznika przepie¢ typu T2 spetniajgcego wymagania
m.in. norm PN-EN 61643-11 oraz PN-HD 60364-5-534:2016. Uziemienie i ewentualne dobezpieczenie
ogranicznika przepie¢ wykonac zgodnie z zaleceniami producenta.

5. Uwagi koncowe
Producent czyszczarki dostarcza nastepujgce podzespoty urzadzenia:

e wozek jezdny z uktadami napedowymi, mechanizmem podnoszenia oraz mechanizmem chwytaka,

o szafke rozdzielczg do montazu na wozku jezdnym,

o szafke rozdzielczg (sterujgcg) do montazu na konstrukcji wsporczej,

e (czujniki zblizeniowe i, czujniki poziomu wody)

e sterownik 1C200 UDROO5 z rozszerzeniem |1C200 UEX636 oraz z baterig wewnetrzng  firmy
GE Automation &Control bez programu sterujgcego.

e panel operatorski ASTRADA HMI 4,3,

e modut GSM typ MT-101,

e uktady pomiarowe wyposazone w czujniki zblizeniowe,

e instalacja elektryczna (sitowa i sterujgca),

Do petnego montazu i uruchomienia urzgdzenia niezbedne sg pozostate podzespoty:

e stalowa konstrukcja wsporcza,
e Zzbiornik na skratki,
e program automatycznego sterowania niezbedny do prawidtowego funkcjonowania sterownika PLC.
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TOM IIl/3 CZYSZCZARKA ,ZAROSLAK” — INSTALACJE ELEKTRYCZNE

Wykaz wazniejszej aparatury

L.p. Oznaczenie Nazwa llosé Typ
Sterownik programowalny IC200 UDRO05
L pc Z rozszerzeniem 1 kpl 1C200 UEX636
2 HMmI Panel operatorski 1 szt Astrada HMI 4,3”
3 |PLC-GSM Modem komunikacyjny 1 szt MT-101
4, Sonda hydrostatyczna 2 szt SG-25S
5. V1,Vv2 Zasilacz DC 24 V, 3,2A 2 szt
Q10, Q15, LS-07
6. |Q20, Q25, Stycznik obwodoéw gtéwnych 6 szt 24V 50 Hz
Q30, Q35 '
7. |KF11, KF21 Przekaznik termobimetalowy 2 szt 55+8A
do silnikow
8. KF31 Prze.ka.zr’uk termobimetalowy 1 szt 17+24A
do silnikow
9. |Q01,Q02 Stycznik gldwny i wytgcznika awaryjnego 2 szt
10 FO1, FO1,FO3, Wytgcznik instalacyjny r6znocowopradowy, Al 5 szt
" |FO4, FO5 30mA )
F1, F2,F3
11 [FGL,FG2,F4, Wytgczniki instalacyjne nadpradowe 13 szt
F5, F6,F7,F8, F11, F21,
F31
12. 11 Transformator do zasilania sterowania 1 szt. 220/24
Wytgcznik awaryjny na stupie zelbetowym w WP-40
13. 100, Q08 obudowie herm. szczelnej IP-56 2 szt. 3-faz
14. Przekaznik elektromagnetyczny 15zt. 24V DC
15. Przekaznik elektromagnetyczny 10zt. 24V AC
Przekaznik elektromagnetyczny
16. K50 (|nforrn_ac1g 0 pracy SI|!’IIkOW do PLC 24 VAC
sygnalizacja optycznej)
Listwy zaciskowe
17. WAGO X szt.
Szafka rozdzielcza RK1
18. |RK1 typu szafka w hermetycznej szafce 1 szt
(IP 56) z tworzywa sztucznego
Szafka rozdzielcza RK2
19. RK2 IP-56 1 szt.
20. Whktadki topikowe 3 szt. 6A
Czujnik indukcyjny zblizeniowy zasilany pradem
Y61,Y62,Y63, statym (do pozycji na wozku) PCID-15ZP
21 |Y64,Y65,Y66, : ) ; 8 szt
nominalna strefa dziatania 15 mm 24V DC
Y67, Y68 .
normalnie zwarty
Czujnik indukcyjny zblizeniowy
zasilany prgdem statym )
22. |Y31,Y32 (g6ra dét n awdzku) 2 szt PCID-82P
- . . 24V DC
nominalna strefa dziatania 8 mm
normalnie zwarty
Czujnik indukcyjny zblizeniowy
zasilany prgdem przemiennym 50 Hz PCIA-8Z
23 V25,26, Y27, Y28 nominalna strefa dziatania 8 mm 4szt 24V AC
normalnie zwarty
24 |RADIO przv_amys’roweg_o systemu zdalnego sterowania 1 R25
radiowego z pilotem
25 Skrzynka HENSEL 1
26 lampki sygnalizacyjne L1,L2,L3 3 napiecie 230 V AC
27 lamki sygnalizacyjne 3 napiecie 24 V AC
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TOM 11i/3 CZYSZCZARKA ,ZAROSLAK” — INSTALACJE ELEKTRYCZNE

L.p. Oznaczenie Nazwa llos¢ Typ

28 |S9 tacznik pakietowy 1 LK

29 |CKF CKF 1
Grzatka z termostatem RK1 RK2

G1 TM1 FG1 . .

30 G2 TM2 FG2 grzatka, tern]ostat, zabezpieczenie 2 SHT25+THR1
grzatka nawijacz

31 Gniazdo serwisowe 1
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TOM IIl/3 CZYSZCZARKA ,ZAROSLAK” — INSTALACJE ELEKTRYCZNE

CZESC RYSUNKOWA

SPIS RYSUNKOW

msm3-1
/3 -2
/3 -3
/i3 -4
/3 -5
/3 -6
mms-7
/3-8
/3 -9
/3 -10
/3 -11
/3 -12
/3 -13
/3 -14
/3 -15
/3 -16
/3 -17
/3 -18
/3 -19
/3 -20
/3 -21
/3 - 22
/3 -23
/3 -24
/3 - 25

Schemat zasilania czyszczarki krat — ZaroSlak..............ccccvvveiieeiii i 218
Plan instalacji czyszczarki — Zaro$Iak ...............ccoeveeiiiiiiiiiiic e 219
Rozmieszczenie czujnikow zbliZenioWyCh ..............cooooiiii e 220
Sposéb montazu czujnikéw zblizeniowych PCID 15ZP ................ccccoviiee e, 221
Rozmieszczenie sond hydrostatyCZNYCh .....uvviiiiiei e 222
Sposéb mocowania hydrostatycznych sond gtebokosci SG25S ..., 223
Rozmieszczenie opraw oswietleniowych i kamer monitoringu ........cccoccveeiiiiiineee 224
Schemat zasilania CZYSZCZAIKI ......ueiiiiiiiieiiieie e 225
WOZKI KABIOWE........c ittt e e e e e e e e e e st e e e e e e e e e esnnbaeaeeeeeesaannes 226
Konstrukcja Urzgdzenia................oooiiiiiiiiiiiii s 227
Obwody Sitowe. Schemat zasadniCzy .................ccciiiii e 228
Obwody Sitowe. Schemat zasadniCzy .................cccoiiii e 229
Obwody Sitowe. Schemat zasadniCzy .................cccoiiiii e 230
Obwody Sitowe. Schemat zasadniCzy .................ccciiii e 231
Obwody Sterowania. Schemat ZasSadnNiCZY ......ccoooeieiiiiiiiecec e 232
Obwody Sterowania. Schemat ZasadNiCZY ........ccuueiiiiiiieiii e 233
Obwody Sterowania. Schemat ZasadnNiCZY .........c.eviiiiiiiiiiii e 234
Obwody Sterowania. Schemat ZasadnNiCZY .........cc.eeoiiiiiiiiiiii e 235
Obwody Sterowania. Schemat ZasadNiCZY .........c.ueiiiiiiiiiiiii e 236
Obwody Sterowania. Schemat ZasadnNiCZY .........c.ueiiiiiiiiiiiii e 237
Obwody Sterowania. Schemat ZaSadNiCZY .....cccoeeeieiiiiieiee e 238
Obwody Sterowania. Schemat ZaSadnNiCZY .....cccoooeeeiieiieieece e 239
Rozmieszczenie sprzetu manewrowego RK1 ... 240
Rozmieszczenie sprzetu manewrowego RK2 IP65.............coooiiiiiiiiiiiiiieeeeee 241
Schemat potaczen dla sterownika PLC - Zaroslak ... 242
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TOM 11I/3 CZYSZCZARKA ,ZAROSLAK” — INSTALACJE ELEKTRYCZNE
oprawy o$wietleniowe typu LED
NEOFLEX 10x1,5 NEOFLEX 5x2,5 (do inklinometru 24 V DC
(do czujnikéw na wozku) )
2xLiYCY 20X1,5
Kamery
czujniki zbizeniowe pozcji
all I
» B0 0 0[]
s | |
L)
[EN|
HENSEL £ o
YKY 5x2,5 YKY 5x2,5
i ——— RKQ >
ZASILANIE NEOFLEX 5x2,5 - Ean

o$wietlenie, kamera (zasilajacy)

2xYKY 3x1,5 4 @

oy TR WP M

[}] NEOFLEX 20x1.5 ™ SL841C 4x1,5 +2x(2X0,75)C
(sterowanie PLC ZL) inklinometr @
jazda gora otw.
dot zam.
RK1
YKY 5x2,5
<55 (do inklinometru 24V DC)
2x LiYCY 20x1,5
X0 J[x02 ] [XII_] (do czujnikow pozycji)
ZASILANIE GLOWNE

ze zlacza pomiarowego
ENERGA-OPERATOR SA

YKY 5x10

ZASILANIE RK2
YKY 5x4

LiYCY 20x1,5
(ster. AUTO + ZN,ZL,ZL-2)

II/3-1 Schemat zasilania czyszczarki krat — Zaroslak
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TOM IIl/3 CZYSZCZARKA ,ZAROSLAK” — INSTALACJE ELEKTRYCZNE

przewody plaskie dZzwignicowe
NEOFLEX F 5x2,5
2x NEOFLEX F 12x1,5
podwieszone na wozkach kablowych WK-P24

skrzynka przylaczeniowa

YKY 5x2,5

LiYCY 20x1,5

2xLiYCY 20x1,5 = szafka rozdzielcza RK2

2x YKY 3x1,5 |
| o | ‘m
~ e f
wylacznik WP L) ~— wozel ﬂ-ﬂ# -
YKY 5x4 I /'“'" :
| L —
szafka rozdzieleza RK1 N konstrukcja czyszczarki N wysypisko

bednarka oc. 25x4 ‘

kanat dopltywowy

lI/3-2 Plan instalacji czyszczarki — Zaroslak
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TOM IIl/3 CZYSZCZARKA ,ZAROSLAK” — INSTALACJE ELEKTRYCZNE

Czujniki zblizeniowe PCID 15ZP Czujniki zblizeniowe PCIA 8Z

éi. Y6l | Y62 | Y63 b Y64 || Y65 . Y68 b ..t
B— = ——7
Vi Y25 e

PCID 8ZP|Y31 Y32
PCIA 8Z Y26 Y27 Czyszczarka

| ' ' Wysypisko

!! | P

N
R N X
O R Ry

N

/3 -3 Rozmieszczenie czujnikéw zblizeniowych
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PROJEKT MONTAZU DWOCH CZYSZCZAREK USYTUOWANCH NAD KORYTEM KANALU RADUNI

TOM IIl/3 CZYSZCZARKA ,ZAROSLAK” — INSTALACJE ELEKTRYCZNE

Korytko kablowe szer. 100

Puszka instalacyjna herm.

Przewod fabryczny

Czujnik PCID 15ZP

MS x 20 ptaskownik qﬁ 40x 5

w dwuteownik (tor jezdny czyszczarki)

ptaskownik qﬁ 40x 5 dwuteownik

MS x 20
Czujnik PCID 15ZP 8.5

40

/13-4 Sposéb montazu czujnikow zblizeniowych PCID 15ZP
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TOM IIl/3

CZYSZCZARKA ,ZAROSLAK” — INSTALACJE ELEKTRYCZNE

BN uklad zabezpieczenia od przepieé ' jt
Lo typu UZ-2/N - qﬁ
‘ . ) ) ‘ Sonda hydrostatyczna za krata é é ;é\:;
YKSYekw 3x1,‘5‘ : P ! -_ < A
4 : - : + (——] l '
v e a3 ——
38 iy LT T A T T
Ik [T, TITh | (YT -
ol e vksvekwaas | | 0 L |
: ! ‘ Sonda hydrostatyczna przed krata
zabezpieczenia od przepieé

typu UZ-2/N

+
o ‘ uklad
|
o
|

szafka rozdzielcza RK1

+ ~ |

+ v 4
' ~
4 . . L ‘

I/3-5 Rozmieszczenie sond hydrostatycznych
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TOM IIl/3

CZYSZCZARKA ,ZAROSLAK” — INSTALACJE ELEKTRYCZNE

puszka instalacyjna hermetyczna wyposazona w uktad przepieciowy UZ-2/N

kabel z kapilarg _
(dostarczany wraz z czujnikiem)

~ 100

do sterownika

YKSY ekw 3x1,5

otwory ¢ 5

rura stalowa ¢ 100

%”"0

(7

W o
\\konstrukcja betonowa

obejma stalowa

SN
N

rura stalowa ¢ 100

dno kanatu melioracyjnego

prety ¢ 8

/3-6 Sposéb mocowania hydrostatycznych sond gtebokosci SG 25 S

\
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TOM IIl/3

CZYSZCZARKA ,ZAROSLAK” — INSTALACJE ELEKTRYCZNE

YKY 3x1,5

/

Kamery monitoringu
typu NVPI-3DN3053H/IR-1P

Oswietleniowe oprawy jarzeniowe typu LED

i :p_‘—' 5 i
]

LTI

AT

=L

(T

[T

szafk

a rozdzielcza RK1

\i\l TR H|W [TTITh (111 ||||||HH“H||H|"I |
e e :
.E-J YKY 3x1,5 |

I/3-7 Rozmieszczenie opraw oswietleniowych i kamer monitoringu

¢ r
[ O B HEE R LT | TP Frert i

'
—
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TOM IIl/3 CZYSZCZARKA ,ZAROSLAK” — INSTALACJE ELEKTRYCZNE

YKY 5x10  3x400V, 50 Hz

Szafka zasilajaca %
Z pomiarem
energii elektrycznej
(ENERGA OPERATOR SA)

2
<
Vel
>
N
>

szafka rozdz. RK1
na stupie wsporczym

Ib 25A

WP 40A
wylacznik remontowy
zabezpieczony ktodka

—

2x YKSYekw 3x1,5 |_

/

=1

sondy hydrostatyczne

2x YKY 3x1,5
YKY 5x2,5

LiYCY 20x1,5

l wylaczniki
bezpieczenstwa

[

YKY 5x4

/

WP 40A (IP65)

2 x LiYCY 20x1,5
//

na stupie wsporczym

szafka rozdz. RK2
na wozku czyszczarki

/3-8 Schemat zasilania czyszczarki
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TOM IIl/3 CZYSZCZARKA ,ZAROSLAK” — INSTALACJE ELEKTRYCZNE

Wozki kablowe

Dane techniczne:

Korpus wozka: - stal ocynkowana galwanicznie
Siodio kablowe: -:pﬂ@gﬂgp}iub poliamid (fitera T w oznaczeniu typu)
- stal ocynkowana metodg Sendzimira wg PN-EN 10327
Rolki nosne: - poliamidowe z obrzezem z tozyskami tocznymi
zakrytymi

Przektadka izolacyjna: - polipropylen PP lub poliamid PA
Osie, $ruby, nakretki: - stal acynkowana

Maksymalna predkos¢ jazdy wozka: 50 m/min
Noéno$¢ wozka: 20 kg
Temperatura pracy: -30°C do +80°C

Wézki kablowe sg przeznaczone do jazdy po torach bedacych
jednoczesnie belkg noéng (jezdniag) dla urzadzen dzwignicowych
lub innych urzadzen przemystowych.

Przykiad oznaczenia wozka: WK-P2i-1_2§X96XD63T-N{E}1 60

Typ wozka kablowego
lloéé rolek nosnych
Dlugo$é wozka kablowego [mm]
Szerokosé siodia kablowego [mm]
Srednica siodta kablowego [mm]
Siodto kablowe z tworzywa
Rodzaj i wielkosé dwuteownika (przykfad)

Przykiad oznaczenia zacisku: ZK-P20-96xD63T

1

Typ zacisku koncowego
Szeroko$¢ sicdta kablowego [mm]
Srednica siodta kablowego [mm]
Siodio kablowe z tworzywa

2016

/3-9 Woézki kablowe
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TOM IIl/3 CZYSZCZARKA ,ZAROSLAK” — INSTALACJE ELEKTRYCZNE

SCHEMAT URZADZENIA
DO MECHANICZNEGO CZYSZCZENIA KRAT

I

|

|

|
PRV R R L L)L
I'III|IlI|lll"'ll‘!l!ll'UI"UIUIUIUIIII'IUIU lll[""l'I'!I'I,'l!l"""lll']!"l"!'!Ill

T
ll ” I[\‘\.______-____“I
%
' /
[ i~
!y
'y
|/ Ly
\y
AR
N
AN
*{'-‘!:-_:!7

[lI/3 - 10 Konstrukcja urzadzenia
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TOM 111/3 CZYSZCZARKA , ZAROSLAK” — INSTALACJE ELEKTRYCZNE
Q00 Q01 Q02

Ll © 0

L2 O O L
L3 O ® o}

N O

PE ©

WP-40

so1 %f

S02

S03 Gwrf

I =16A Fo1
Al =30mA

I =10A Y\ F02

I =10A 6\ Fo03

F1 S

I =6A

2 6\
L =6A

e 3 Al =30mA Al =30mA
3x400 VI6A /7 i i i
HoO1 HO3
Q02 I::l . . Gniazdo HO02
Oswietlenie serwisowe
KRAT 330V H90 ()
16 A
GS
Wyltacznik
Wylacznik remontowy Ochronnik Wylacznik be;plefzeﬁstlv-va Gniazdo Oéwietlenie Gniazdo Sygnalizacja Oswietlenie
o . . napiecia
zabezpieczony klodka przepigciowy glowny i kgnester‘:l?;g:}i trojfazowe KRAT serwisowe N 3pf:zach RK1
WSporczej

ll/3-11 Obwody Sitowe. Schemat zasadniczy
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TOM 11I/3 CZYSZCZARKA ,ZAROSLAK” — INSTALACJE ELEKTRYCZNE
Ll ©
L2 O
L3 © ®
N O
PR O
3\ F3 A\ Fo4
FG1 L —6A I =10A gé\ F8
Al =30mA I =6A
T™1
B\ S9
Termostat
Grzatk
rzatka CKF
i 16
G1 Zasilacz F4 d\ F5 F6 (\ Y\ 7
amery ‘
12V DC doPLC
Sterownik
Zasilacz Zasilacz PLC Transf. TR1
21 |24vpC| 72|54 vpC 22024V ~
KAMERA * L & &
_ ZL ZN
PLC sterowanie
GSM HMI Obwody
sterowania
Uktlady st i
Kamera ady sterowania . Cliqi N
monitoringu rzekazni
Grzatka RK1 & Zabezpieczenie Zasilacze Sterownik Obwody kontroli faz
sterowania

/3 -12 Obwody Sitowe. Schemat zasadniczy
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TOM IIl/3

CZYSZCZARKA ,ZAROSLAK” — INSTALACJE ELEKTRYCZNE

zabezp. obwodow

sitowych wylacznik
F 08 awaryjn
05 Q B ~3x400V 50 Hz
I =25A
Al =30mA F11 F21 F31
S193 B-16A S193 B-32A S193 B-16A
FG2
INRER NN NN
%\ Q10 Q15 Q20 Q25 Q30 Q35
\:S—O7 LS-07 LS-07 LS-07 LS-07 LS-07 112
KF11 -
KF21 KF31 Termostat| TM2
[L LGl pieor I L L LT i
» 8,0+12A 1,7+2,4A
« 115
\ \ Grzatka G2
M3 M4
Ml 3~ 3~
3~
. Obwody sitowe
. Wytacznik
y Wyiqczmk av};:;‘yﬁn;
rozmcow]({)iquowy na konstrukcji o Mechanizm otwierania i zamykania Grzatka
w zabezpieczony Mechanizm jazdy wozka Mechanizm podnoszenia zgarniacza tyzki zgarniacza wRK2
ktodka

/3 - 13 Obwody Sitowe. Schemat zasadniczy
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TOM III/3 CZYSZCZARKA ,,ZAROSLAK” — INSTALACJE ELEKTRYCZNE
S9
L Li-1
Ll & LS . [Jal
Z12
S9 7L
Lo [ T1 24V, 50Hz
[I-2 X x|
‘ 4 X ‘ —— ZN
ZL
L1-1
g S9 CKF K50
t S9 (WRK2) Y31 Y32
} - + 712
71-2 e n. c n. c
l - _pzn 15 16 30
S9
s9 71 18] 19 20 21
Eﬂ
72 PLC PLC PLC
o |z, el ne] me] ) fac) | [wc]
K10 K11 B |24V 4y
ZN o 0Odl
HO05 HO06 el
N-lﬁ ® ® nl
Obwody sterowania
Reczne zalaczanie obwodow . . o i Inf ia o kran h
sterowania (S9) Przekazniki wyboru Rodzaj sterowania Transform. Prostowniki 24V Informacja | Sygnat Sygnal n;l;;:g:& Zra:;oi;zyzz
P . . obwodow R . ozal ster. | o zaniku. pracy P ¢
Zasilanie rodzaju sterowania tomat sterowania dla sygnatow wy dla sygnatow we brac) -
sterownika reczne automat. ze sterownika do sterownika auto. faz. silnikow gora dot

/3 -14 Obwody Sitowe. Schemat zasadniczy

231




PROJEKT MONTAZU DWOCH CZYSZCZAREK USYTUOWANCH NAD KORYTEM KANALU RADUNI

TOM 11I/3 CZYSZCZARKA ,ZAROSLAK” — INSTALACJE ELEKTRYCZNE
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PROJEKT MONTAZU DWOCH CZYSZCZAREK USYTUOWANCH NAD KORYTEM KANALU RADUNI

TOM III/3 CZYSZCZARKA ,,ZAROSLAK” — INSTALACJE ELEKTRYCZNE
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PROJEKT MONTAZU DWOCH CZYSZCZAREK USYTUOWANCH NAD KORYTEM KANALU RADUNI

TOM IIl/3 CZYSZCZARKA ,ZAROSLAK” — INSTALACJE ELEKTRYCZNE
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PROJEKT MONTAZU DWOCH CZYSZCZAREK USYTUOWANCH NAD KORYTEM KANALU RADUNI

TOM IIl/3 CZYSZCZARKA ,ZAROSLAK” — INSTALACJE ELEKTRYCZNE
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PROJEKT MONTAZU DWOCH CZYSZCZAREK USYTUOWANCH NAD KORYTEM KANALU RADUNI

TOM III/3 CZYSZCZARKA ,,ZAROSLAK” — INSTALACJE ELEKTRYCZNE
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PROJEKT MONTAZU DWOCH CZYSZCZAREK USYTUOWANCH NAD KORYTEM KANAtU RADUNI
TOM III/3 CZYSZCZARKA ,,ZAROSLAK” — INSTALACJE ELEKTRYCZNE
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PROJEKT MONTAZU DWOCH CZYSZCZAREK USYTUOWANCH NAD KORYTEM KANALU RADUNI
TOM 11I/3 CZYSZCZARKA ,ZAROSLAK” — INSTALACJE ELEKTRYCZNE
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PROJEKT MONTAZU DWOCH CZYSZCZAREK USYTUOWANCH NAD KORYTEM KANALU RADUNI

TOM IIl/3

CZYSZCZARKA ,ZAROSLAK” — INSTALACJE ELEKTRYCZNE
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PROJEKT MONTAZU DWOCH CZYSZCZAREK USYTUOWANCH NAD KORYTEM KANALU RADUNI
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CZYSZCZARKA ,ZAROSLAK” — INSTALACJE ELEKTRYCZNE
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PROJEKT MONTAZU DWOCH CZYSZCZAREK USYTUOWANCH NAD KORYTEM KANALU RADUNI
TOM 11l/3 CZYSZCZARKA , ZAROSLAK” — INSTALACIE ELEKTRYCZNE
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