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1. OPIS TECHNICZNY

1.1. PRZEDMIOT OPRACOWANIA
Przedmiotem opracowania jest projekt tymczasowej organizacji ruchu

i zabezpieczenia robdt przy przebudowie i remoncie sieci kanalizacji sanitarnej
@200,3250mm w Parku Kusocinskiego w Olsztynie.
Dz. nr 12/14,13,14/10,20,21,22,23,3/4,5/16/512/13, obreb 97;12/1,0breb74m.QOlsztyna

1. 2. PODSTAWA OPRACOWANIA

Projekt organizacji ruchu zostat opracowany w oparciu o nastepujace
materialy i obowigzujace przepisy:

e Plan sytuacyjno — wysokosciowy remontu kanalizacji na przedmiotowym odcinku.

e Decyzja zezwalajgca na lokalizacje inwestycji w pasie drogowym - Decyzja
nrTE.4061.176. 1.2017 z dnia 2017-05-08.

e Decyzja zmieniajgca warunki wykonania robot nr.TE.4601.176.2.2017 z dnia
14.06.2017.

¢ Inwentaryzacje istniejgcego oznakowania pionowego i poziomego wg. stanu na
dzien 07.07.2017.

e Ustawe "Prawo o ruchu drogowym" z dnia 20.06.1997r

e Rozporzadzenie Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i
Administracji w sprawie znakdw i sygnatdéw drogowych z dnia 31 lipca 2002r
(Dz.U. Nr 170, poz. 1393);

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzes$nia 2003r. w sprawie
szczegOtowych warunkdw zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzadzaniem Dz.U. nr 177 poz. 1729;

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie
szczegotowych warunkdéw technicznych dla znakdw i sygnatéw drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkdéw ich umieszczania na

drogach;

1. 3. CHARAKTERYSTYKA DROGI I RUCHU - STAN ISTNIEJACY
Istniejgca jezdnia na odcinku projektowanych robdt posiada jezdnie bitumiczng o

zmiennej szerokosci od 5,5 do 7,5 m ( jeden pas ruchu i pas postojowy umozliwiajgcy

parkowanie skosnie Gtéwny ruch pojazdéw stanowig pojazdy osobowe, zaopatrzenia.




1.4 PROJEKTOWANA ORGANIZACIA RUCHU.

Remontowana i przebudowywana sie¢ kanalizacji sanitarnej zlokalizowana jest w Srodku
jezdni iz uwagi na stan uzbrojenia roboty remontowe muszg by¢ wykonane w odkrytym
wykopie o szerokosci 2m i zmiennej gtebokosci do 4m.

Powyzsze uwarunkowania stworzyty konieczno$¢ wykonania robdt przy zamknieciu dla
ruchu szerokos$ci prawie catej jezdni. Dla zapewnienia mozliwosci ruchu pojazdow
obstugujacych Centrum Sportu oraz garaze zlokalizowane po prawej stronie jezdni oraz
dojazd do kosciota NMP Ostrobramskiej uzgodniono z Inwestorem etapowanie realizacji
przebudowy tak aby maksymalnie skréci¢ utrudnienia w ruchu.

Przewidziano nastepujgce etapowanie robdt - rys nr 1:

e etap 1 - studnia istniejgca nr Sist3 do studni nr S4. Obszar robdt zostanie
zabezpieczony wedtug rys. nr 2. Przewidywany czas robdt 1-2 dni do zasypania
wykopu umozliwiajgcego przejazd.

e etap 2 - podzielono na dwa podetapy:

e etap 2a - przewiduje wykonanie fragmentu kolektora od studni S4 w kierunku studni
S5 na dlugosci 14m w ciggu jednego dnia i zasypanie go w celu umozliwienia
dwukierunkowego ruchu do Centrum Sportu, oznakowanie i zabezpieczenie robodt
wedtug rys nr 3a.

e etap 2b - to kontynuacja uktadania kolektora do studni S5 po zmianie oznakowania
wedtug schematu 3b.

e etap 3 - od studni S5 do S6 z ruchem wahadtowym z dojazdem do kosciota, schemat
zabezpieczenia i oznakowania wedtug rys. nr 4

e etap 4 - od studni S6 do Sist4 - catkowite zamkniecie dla ruchu pieszego i pojazdow
zaopatrzenia przedszkola.

Wykonawca robot powiadomi dyrekcia przedszkola o moZliwosci dojazdu na okres

robot od ul. Dworcowej przy hali Start.

Na odcinku miedzy studniami S11 7 S12 - skrzyZowanie z ciagiem pieszym do ul. Pana

Tadeusza wykonawca zabezpieczy moZliwosc przejscia pieszym - tymczasowa kiadka
dla pieszych U28 szt 2

Schemat zabezpieczenia i oznakowania wedtug rys. nr 5.

Schematy oznakowania pokazano na rys nr 2,3,4,5

Na kazdym etapie realizacji robot Wykonawca ma bezwzgledny obowiazek

zapewni¢ dojazd do posesji mieszkancom oraz stuzbom ratunkowym i technicznym.




¢ Nalezy bezwzglednie dba¢ o czystos¢ jezdni w rejonie prowadzonych roboét, nie
dopuszczajac do jej zanieczyszczenia przez pojazdy budowy. W przypadku
Zzanieczyszczenia nalezy ja natychmiast oczysci¢, aby nie dopusci¢ do zagrozenia
bezpieczenstwa ruchu.

+ Oznakowanie pionowe, lgcznie z o$wietleniem ostrzegawczym winno by¢
kontrolowane na biezaco i nie dopuszcza sie przerw w dziataniu oswietlenia
ostrzegawczego.

o Swiatla ostrzegawcze musza by¢ aktywne przez caly okres wykonywanych prac
i by¢ odpowiednio widoczne dla kierowcow.

e Wszystkie znaki ustawiane na ulicy muszg by¢ wymiaru $redniego i wykonane z
folii odblaskowej typu 1.

e Znaki A-14, A-12b, B-31 oraz D-5 do wykorzystania w etapie 2i 3

W_przypadku gdy wykonawca bedzie dysponowatl sprzetem innym niz przewidzial

projektant zmaiany w etapowaniu robét i ich zabezpieczeniu wykona na koszt wiasny.

1.5. UZGODNIENIA I ZATWIERDZENIE.

Projekt organizacji ruchu po uzyskaniu wymaganych opinii i zatwierdzeniu bedzie stanowic
podstawe do uzyskania zgody na zajecie terenu pasa drogowego przez wykonawce.

1. 6. TERMIN REALIZACII.
Prawdopodobny najwczesniejszy termin rozpoczecia realizacji robot sierpien -2017r.



