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1. Zakres opracowania
Projekt tymczasowej organizacji ruchu w ciagu drogi powiatowej nr 1928 O i drogi gminnej nr 101036 O Nowy Bugaj na

potrzeby realizacji zadania pn.: ,Przebudowa drogi gminnej nr 101036 O Nowy Bugaj — granica Wojewodztwa Slaskiego”.

11. Podstawa opracowania

- Ustawa Prawo o Ruchu Drogowym z dnia 20 czerwca 1997 r. (Dz. U. z 2017 r., poz. 1260),

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie szczegdtowych zasad zarzadzania ruchem na drogach publicznych
oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem z 23 wrze$nia 2003r (Dz. U. Nr 177 poz. 1729),

- Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca 2002r. w sprawie
znakéw i sygnatdw drogowych (Dz. U. nr 170 poz. 1393 2 2002 r.),

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie szczegdtowych warunkédw technicznych dla
znakdw i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na drogach
(Dz.U. Nr 220 poz. 2181),

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Rozwoju zmieniajace rozporzadzenie w sprawie szczegdtowych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich
umieszczania na drogach z dnia 3 lipca 2015 r. (Dz.U. z 2015 r. poz. 1314),

- Projekt budowlano wykonawczy,

- Wizja w terenie.

2. CZESC PROJEKTOWA

21, Organizacja ruchu na czas prowadzenia robét
Do oznakowania robét prowadzonych w pasie drogowym nalezy uzy¢ znakdw o grupe wyzszg niz znajdujacych sie
w danym odcinku drogi.
Lica uzytych znakéw powinny by¢ wykonane z folii odblaskowych typu 2 lub z folii pryzmatycznych.
Sposdb umieszczania znakow.
Znaki montuje sie na konstrukcjach wsporczych tj. stupkach, wysiegnikach, konstrukcjach bramkowych, wykonach z trwatych
materiatow, ktore powinny zapewniag ich stabilno$¢.
Do montazu mozna wykorzystaé istniejace stupy linii telekomunikacyjnych latari, masztéw sygnalizatoréw, badz Scian
budynkéw - po uzyskaniu zgody ich wiascicieli.
Skrajnia ustawienia znakdw:
- pozioma: na drogach z poboczem nalezy umiescic tak, aby odlegto$¢ znaku od krawedzi korony drogi byta nie
mniejsza niz 0,5 m. Na ulicach znaki montuje sie¢  w odlegtosci 0,5 — 2,00 m od krawedzi jezdni,
- pionowa: wysoko$¢ umieszczenia znaku, mierzona od krawedzi dolnej znaku min. 2,00 m w przypadku montazu
w poboczu, min2,2m w chodniku.
Nastepny znak powinien by¢ umieszczony za poprzedzajgcym w odlegtosci co najmniej 10 m - dotyczy to drég
rozpatrywanych w przedmiotowym projekcie, ktére przebiegaja w obszarze zabudowanym.
Jezeli zaistnieje potrzeba zastosowania dwdch, trzech znakéw na jednym elemencie wsporczym mozna je zamontowac
w uktadzie pionowym lub poziomym.
Tarcze montowanych znakéw powinny by¢ odchylone w poziomie od linii prostopadtej do osi jezdni okoto 5° w kierunku

jezdni.



Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu uzyte do zabezpieczenia i oznakowania miejsca robot w pasie drogowym
powinny by¢ dobrze widoczne zaréwno w dzien jak i w nocy oraz utrzymane w nalezytym stanie przez caty czas trwania
robot.

Pojazdy wykorzystywane przy robotach drogowych (np. koparki samochody ciezarowe) powinny by¢ wyposazone
w ostrzegawczy sygnat Swietlny btyskowy barwy zéttej, widoczny ze wszystkich stron z odlegtosci co najmniej 500 m, przy
dobrej przejrzystosci powietrza. Pojazd powinien by¢ oznakowany pasami na przemian barwy biatej i czerwonej o wymiarach
250 x 250 mm, na catej szerokosci pojazdu albo tablicg ostrzegawczg lub tablica zamykajaca. Wystajace poza obrys
pojazdu cze$ci urzadzen lub tadunku powinny by¢ oznakowane tasma ostrzegawcza U-22.

Osoby wykonujace czynnos$ci_zwigzane z robotami w_pasie drogowym powinny byé ubrane w _odziez ostrzegawcza

(kamizelki wyposazone w elementy odblaskowe).

Sposob zabezpieczenia rob6t przedstawiono narys. nr2 - 8.
Rys. nr 2-3 — oznakowanie na czas budowy chodnika, zjazdéw i zatoki przystankowe;.
Rys. nr4-5 — oznakowanie na czas budowy odcinka chodnika, zjazdéw i wyprofilowania rowu.
Rys. nr6i7 —oznakowanie na czas przebudowy jezdni w rejonie skrzyzowania z drogg powiatowg nr 1928 O. Z uwagi
na rejon skrzyzowania i potdwkowe zajecie jezdni ruchem nalezy kierowa¢ recznie.
Rys. nr 8 — oznakowanie na czas przebudowy jezdni przy jej potdwkowym zajeciu i sterowaniem ruchem za pomocg

sygnalizacji $wietlnej wahadtowe;.

SYGNALIZACA SWIETLNA - wahadfowa

Predkos¢ dopuszczalna na odcinku drogi w obrebie robot: 30 km/h

Natezenia ruchu:

- dla przedmiotowej ulicy objetej sygnalizacjq $wieting przyjeto natezenie ok. 400 Pu/h/pas,
- szeroko$¢ pasa ruchu pozostawionego do ruchu — 2,75 m.

Powyzszy cykl zatozono ze uzyte zostang sygnalizatory trzykomorowe $rednicy 300 mm, dopuszczalne jest uzycie

sygnalizatoréw tréjkomorowych $rednicy fi 200.

Zestawienie tabelaryczne wartosci Te, Tm, T oraz G dla poszczegdlnych Le (odl. pomiedzy liniami warunkowego
zatrzymania)

Te - czas ewakuacji

Tm — czas miedzyzielony

T - dtugos¢ cyklu

G - dhugos¢ $wiatta zielonego

Le [m] Te [sek] Tm [sek] T [sek] G1=G2 [sekK]
100 1 14 68 20
120 13 16 74 21
140 15 18 82 23
160 17 20 90 25
180 19 22 100 28
200 21 24 104 28




2.2 Wystepujace zagrozenia i utrudnienia
W ciggu rozpatrywanych ulic, w obrebie prowadzonych robét kierowcy jak piesi bedg zmuszeni do zachowania
szczegoinej ostroznosci

3. Zobowiazania wykonawcy robot
- W czasie prowadzenia robdt nalezy zapewni¢ statg kontrole ustawionego zabezpieczenia i oznakowania
tymczasowego, a stwierdzone usterki niezwiocznie likwidowac,
- prace nalezy prowadzi¢ zgodnie z przepisami BHP,
- po zakoriczeniu rob6t budowlanych oraz odtworzeniu nawierzchni niezwlocznie przywrdcic statg organizacje ruchu
drogowego.

4. Termin wprowadzanej zmiany organizacji ruchu

Planowany termin realizacji zadania i wprowadzanej zmiany organizacji ruchu w latach: 2022 — 2024.



5. CZESC GRAFICZNA



