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DL 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania ogolne dotygee wykonania i odbioru rob6t
drogowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygowontraktowy dla zadania dotygzego budowy drogi
lesnej Betwin - Ujkowice w Lénictwie tetownia.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t zeanych z wykonaniem drogi
lesnej wg kodu CPV 45233120-6 a w tym:

przeprowadzenia robot przygotowawczych,

wykonania robét ziemnych,

wykonania prac zwizanych z odwodnieniem korpusu drogowego,

wykonania podbudowy tluczniowej,

wykonania nawierzchni ttuczniowej.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.2 Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikamatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dziehcymi jezdnie.

1.4.3.Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany prmgechaniczne rozdrobnienie skat litych, wg PN-B-
01100.

1.4.3.a.Kruszywo tamane zwykte - kruszywo uzyskane w wyni&o najmniej jednokrotnego przekruszenia skat
litych i rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, afakteryzujce sé ziarnami ostrokragdziastymi o nieforemnych
ksztattach, wg PN-B-01100.

1.4.4.Thuczen - kruszywo tamane zwykte o wielka ziaren od 31,5 mm do 63 mm.

1.4.5 Kliniec - kruszywo famane zwykle o wielkm ziaren od 4 mm do 31,5 mm.

1.4.6.Miat, piasek tamany kruszywo tamane zwykte o wigti ziaren 0 - 4 mm.

1.4.7 Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchvnaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.8 Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzstych do przejmowania i rozktadania op@n od ruchu na
podiaze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.9 Warstwascieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bgegdaio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

1.4.10 Warstwa wyréwnawcza - warstwa sfga do wyréwnania nieréwsoi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.

1.4.11 Podbudowa - dolna e nawierzchni stggca do przenoszenia obgen od ruchu na podi®. Podbudowa
moze sktadé sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

1.4.12.Podbudowa zasadnicza - goérnasézpodbudowy spetnigga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skladasie z jednej lub dwdch warstw.

1.4.13 Podbudowa pomocnicza - dolna¢@z podbudowy spetnigaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodsgzm i przenikaniem eatek podiga. Maze zawierd
warstwe mrozoochrong, odsiczajca lub odcinagcs.

1.4.14 Pobocze - a&é korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjapddw, umieszczenia wdzen
organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszychzgka jednoczéie do bocznego oparcia konstrukciji
nawierzchni.

1.4.15.Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;gey pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.
1.4.15a. Podiae ulepszone nawierzchni - gérna warstwa palldezaca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w

celu umaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych rob6t, bezpiear#wo wszelkich czynrniei na terenie
budowy, metody #yte przy budowie oraz za ich zgodtoz dokumentagj projektova, ST i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach kontraktowych przekaWykonawcy wylesiony teren
budowy i dziennik budowy oraz dokumentapjojektova i ST.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactzie zawiera opis techniczny, rysunki i przedmiar robét.
1.5.3.Ochronasrodowiska w czasie wykonywania rob6t. Wykonawca abawigzek zn& i stosowé w czasie
prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyaz ochronyrodowiska naturalnego.
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W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceaetizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieesilo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradZie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub
débr publicznych i innych, a wynikgjych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczysaezeb innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegdlny wzgll nasrodki ostranaosci i zabezpieczenia przed:

¢) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pyitdub substancjami toksycznymi,

d) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

e) mozliwoscig powstania pgaru.

1.5.4.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamirem wywotanym jako rezultat realizacji
robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.5.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposoéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.
1.5.6.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhie przestrzed@aprzepisow dotycrych bezpieczistwa i higieny pracy.
1.5.7.0chrona i utrzymanie roboét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremob6t i za wszelkie materiaty i wdzenia uywane do robot od daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakeenia robo6t przez Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dka uzyskania materiatow

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatdenia, szczeg6towe informacje dotycz
proponowanegarddia zakupu materiatébw oragwiadectwo jakéci lub inny dokument p przydatéd tych
materiatow.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spyt, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jakaé¢ wykonywanych robot.

4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktore nie wpkymiekorzystnie
na jakaé¢ wykonywanych robot i wkeiwosci przewaonych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolzgbdnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatébw i wykonywanych robét, z& izgodné¢ z dokumentag projektovg oraz
wymaganiami ST i Inspektora Nadzoru. Polecenia ékgpa Nadzoru powinny By wykonywane przez
Wykonawe w czasie okrdonym przez Inspektora pod dim zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakaéci rob6t

Celem kontroli robo6t édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatlazong jakosé
robot.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za pekontrok robét i jakdci materiatdw. Wykonawcaghlzie przeprowadza
pomiary rob6t z ogstotliwoscia zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST. Inspakdadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest koniegz aby
zapewné wykonanie robot zgodnie z umgw

6.2. Dokumenty budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obgaujacym Zamawiajcego i Wykonawe
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowykolita okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnaa
prowadzenie dziennika budowy spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyeda dokonywane na bigco i bedg dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpietgisva
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejsgrbudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatésaap
z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowidkat®wego. Zapisy g czytelne, dokonane trwatechnilg,
w porzdku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Do dziennika budowy naty wpisywa w szczegolnéci:

v dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
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terminy rozpocecia i zakaiczenia poszczeg6lnych elementéw robét,

przebieg robo6t, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyegyprzerw w robotach,

uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru.

daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

zgloszenia i daty odbioréw rob6t zanig@jch i ulegajcych zakryciu, cgiciowych i statecznych
odbioréw robot,

v wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

v inne istotne informacje o przebiegu robaot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowegabprzedi@one Inspektorowi
Nadzoru do ustosunkowanig si

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennikatwydWykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich pcigj
lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Ingpea Nadzoru do ustosunkowanig.dProjektant nie jest
jednak strom umowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robot.

Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczassbprdocz wymienionych w punktach (1) - (3) rastgce dokumenty:

a) protokoty przekazania terenu budowy,

b) protokoty odbioru robot,

Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy éda przechowywane przez Wykonagvc

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyeltla zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane doadvglna
zyczenie Zamawiagego.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokatacy projektovg i ST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po powiadomiemapkktora Nadzoru o zakresie obmierzanych robét
i terminie obmiaru. Wyniki obmiarugla przekazane Inspektorowi Nadzoru.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w
ST nie zwalnia Wykonawcy od obayzku ukaiczenia wszystkich robot. Bdne dane zostanpoprawione wg
instrukcji Inspektora Nadzoru w Dzienniku Budowy.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z ¢ztcicia wymagam do celu ptatnéci na rzecz Wykonawcy.
7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatdw

Dlugosci i odlegtasci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnynida obmierzone poziomo wzdtdinii
osiowej.

Jeili ST wihasciwe dla danych rob6t nie wymagatiego inaczej, objosci bedsg wyliczone w m3 jako diugd
pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowoehla rozliczone wedtug dowodéw wydania materiatow.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lzda przeprowadzone przedgziowym lub statecznym odbiorem odcinkdw robo6t, kezéaw przypadku
wystepowania diaszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikafych przeprowadzaeiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obticzéeda wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie ksjzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdxy¢ dolgczone w formie oddzielnego zaknika
do kshzki obmiaréw, ktérego wz6r zostanie uzgodniony zkigdorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c¢) odbiorowi statecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robot zanikagych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakasci wykonywanych robét,
ktére w dalszym procesie realizacji ulggrakryciu.
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Odbiér robét zanikacych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggdms¢pu robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgsciowego robot
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze statecznym robét. Qdhiob6t dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzegatego wykonania rob6t w odniesieniu do ictidio jakasci

i wartosci.

Catkowite zakdéczenie rob6t oraz gotow® do odbioru statecznegoedrie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadonem na gimie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.
Odbiér ostateczny robét ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia przez
Inspektora Nadzoru.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaeporez Zamawiagego w obecriei Inspektora Nadzoru

i Wykonawcy. Komisja odbiergga roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikéw badai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoowykonania rob6t z dokumentacj
projektowg i ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapona eealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rolupetniagcych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pekoavych lub rob6t uzupetniagych komisja przerwie
swoje czynnéci i ustali nowy termin odbioru statecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komispe jaka¢ wykonywanych robot w poszczegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatgmpjektowg i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma
wickszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu phezéstwo ruchu, komisja dokona patea, oceniajc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyijetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru statecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru stasggrz robét jest protokédt odbioru statecznego robot
sporazdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru statecznego Wykonawca jest zohaaumy przygotowanasgpujace dokumenty:

a) dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgvjesli zostata sporadzona
w trakcie realizacji umowy,

b) specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdowy i ew. uzupetniagce lub zamienne),

¢) dziennik budowy (oryginat),

d) deklaracje zgodngi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydiora@wigzanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze statecznym i zaistniatych w okresie gweyarym.

Odbiér pogwarancyjny duizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektwwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbior stateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdélne
Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaxaza jednostk obmiarowg ustalora dla
danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgtave ptatncci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowej lkdzie uwzgédniac wszystkie czynngei,
wymagania i badania skladag sé na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w ST i w dokumentac;ji
projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob6t lpdg obejmowas:

robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,

~/ wartags¢ zwytych materialtbw wraz z kosztami zakupu, magazymoaya ewentualnych ubytkéw
i transportu na teren budowy,

v wartcs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

v koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

v podatki obliczone zgodnie z obaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.
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DL 01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

DL 01.01.01. Odtworzenie trasy i punktow wysoksciowych

1.WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YS§ wymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdysokasciowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygowontraktowy dla zadania dotygzego budowy drogi
lesnej Betwin - Ujkowice w Lénictwie tetownia.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajagcymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasggowej oraz
potozenia obiektow inynierskich.

2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materiatéw
Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewniane.

3. SPRZET
Nie wystpuje

4. TRANSPORT
Nie wystpuje

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektova.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien pregejppd Zamawigjcego dane zawiergje lokalizacg

i wspoétrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia

i pomiary geodezyjne nieztine do szczegotowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtzé odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformawdnspektora Nadzoru o wszelkich ebach wykrytych
w wytyczeniu punktéw gtoéwnych trasy i (lub) reperdaboczych. B¢dy te powinny by usunéte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu oké&one w dokumentacji projektowejgszgodne
Z rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rzine terenu istotnie #fig si¢ od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi o tym Projektanta oraz Inspektora
Nadzoru.

Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinng mieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez
Inspektora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe, ikgjace z ré@nic rzednych terenu podanych w dokumentaciji
projektowej i rzdnych rzeczywistych, akceptowane przez InspektosalzNru, zostan wykonane na koszt
Zamawiajcego.

Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru ozaiz roboty dodatkowe w takim przypadku ofigi
Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdyé rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punktgsrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajgce w spos6b wyeany i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych
oznaczé powinny by zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktdéw pomiarowych i ich oznatae czasie trwania
robé6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiegjo zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie
lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jestidemne do dalszego prowadzenia robot, to zastame
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dkawiglowej realizacji rob6t naig do obowizkow
Wykonawcy.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy nafeprowadzt zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt. 5.1.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka pomiarowa
Jednostl pomiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Sposadb odbioru robét

Odbiér robo6t zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gpsfe na podstawie projektu i pomiaru
powykonawczego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 km rob6t obejmuje:

sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi tigaynktow wysokéciowych,

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrocta przed zniszczeniem i oznakowanie utatydej
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

inwentaryzagj powykonawcaz.

AN N N NN

AN

GRAFTON PROJEKT — Maciej Chmielewski ul. Bazyliariska 18 lok. 62, 03-203 Warszawa




Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
ZADANIE NR 10: ,,OPRACOWAN}E DOKUMENTACII PROJEKTOWE] BUDOWY DROGI LESNEJ BELWIN - UJKOWICE
W LESNICTWIE tETOWNIA WRAZ Z PLACEM MANEWROWYM

DL 01.02.01. Usungcie drzew

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji teckznigj (ST) § wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
Zwigzanych z usugtiem drzew.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygowontraktowy dla zadania dotygzego budowy drogi
lesnej Betwin - Ujkowice w Lénictwie tetownia.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t awanych z usugciem drzew,
wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgétenia podstawowe gs zgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST DL 00.00.00 ,Wymagaon@dlne” pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST DL 00.00.00 ,Wymagania ogolid’ 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST DL 00.00.00 ,Wymagania ogdlne” (3«t.
3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakéw

Do wykonywania robot zwizanych z usugtiem drzew nalegy stosowa:

specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargniich usunricia z pasa drogowego,

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST DL 00.00.00 ,Wymaganiargj pkt. 4.

4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpig oraz gajzie naley przewozt transportem samochodowym.

Pnie przedstawiage warté¢ jako materiat w@ytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny &y
transportowane w sposéb nie powagyjich uszkodze

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST DL 00@QNymagania ogdlne” pkt. 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakéw

Wykonawca po wytyczeniu zakresu terenu niglzlego do przeprowadzenie wszystkich robot ziemmgtaczy
drzewa niezbdne do wycinki. Zamawiagy dokona wycinki drzew na swoj koszt. Wykonawcaeprowadzi
wszystkie niezldne prace zwizane z karczowaniem drzew, usuwaniem pniakow iikgrp

5.3. Usungcie drzew i krzakow

Poza miejscami wykopoéw doty po wykarczowanych phiaalery wypetnic gruntem przydatnym do budowy
nasypow i zagsci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST DL 02.00,R0boty ziemne”.

Doty w obrbie przewidywanych wykopow, nalg tymczasowo zabezpieazyprzed gromadzeniemesiv nich
wody.

Mtode drzewa i inne idiny przewidziane do ponownego sadzenia powinnywykopane z dig ostraznoscig, w
sposob ktory nie spowoduje trwatych uszkagzenasipnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostassi po usunitej roslinnosci

Sposéb zniszczenia pozostatiopo usungtej roslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami ST lub wskazaniami
Inspektora Nadzoru.

Jezeli dopuszczono przerobienie gat na koe drzewry za pomoe specjalistycznego spytu, to sposéb
wykonania powinien odpowiadazaleceniom producenta spta. Niewyteczne pozostaioi po przerébce
powinny by usunéte przez Wykonawgez terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalaniestimnosci usunetej w czasie rob6t przygotowawczych Wykonawca mavaizek
zadbd, aby odbyto s ono z zachowaniem wszystkich wymogéw bezpiégsizea i odpowiednich przepiséw.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST DL 00.00.00 ,Wymagania ogélpkt. 6.

6.2. Kontrola robét przy usuwaniu drzew i krzakéw

Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiaisunécia raslinnosci, wykarczowania korzeni
i zasypania dotéw. Zagzczenie gruntu wypetnigggego doly powinno speiniaodpowiednie wymagania
okreslone w ST DL 02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST DL 00.0Q/@¢magania ogdlne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowy rob6t zwizanych z usugciem drzew i krzakdw jest hektar lasu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OglIne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST DL 00.0(V@Pmagania ogélne” pkt. 8.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykaneo/ch pniach,
przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA P+ATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsgei podano w ST DL 00.00.00 ,Wymagania ogélne” fgkt.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platna¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt. 7.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

v wykarczowanie drzew,

v wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienie¢gaha koe drzewn, wzgkdnie
spalenie na miejscu pozost&bpo wykarczowaniu,

v zasypanie dotéw,

v uporzdkowanie miejsca prowadzonych robaot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.

11
GRAFTON PROJEKT — Maciej Chmielewski ul. Bazyliariska 18 lok. 62, 03-203 Warszawa




Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
ZADANIE NR 10: ,,OPRACOWAN}E DOKUMENTACII PROJEKTOWE] BUDOWY DROGI LESNEJ BELWIN - UJKOWICE
W LESNICTWIE tETOWNIA WRAZ Z PLACEM MANEWROWYM

DL 01.02.02. Zdgcie warstwy humusu

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngyjwymagania dotyece wykonania i odbioru robét zgganych
ze zdgciem warstwy humusu.

1.2. Zakres rob6t obgtych ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygowontraktowy dla zadania dotygzego budowy drogi
lesnej Betwin - Ujkowice w Lénictwie tetownia.

2. MATERIALY
Nie wysepuja.

3 SPRZET
Do usungcia humusu naley uzywac koparki, rowniarki i/lub spycharki. Do wywozu/pmezu mana wy¢
dowolnegosrodka transportu.

4. TRANSPORT
Zdjety humus nalgy usuraé¢ poza grani¢ robét, a nagpnie wywiezé poza teren Laséw Rstwowych.

5. WYKONANIE ROBOT
Roboty naley wykona rowniarlkg lub/i spychark. Zatadunek kopatklub koparko — tadowatk

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Sprawdzenie jakai robot polega na wizualnej ocenie komplgtiaisunécia humusu.

7.0BMIAR ROBOT
Jednostk obmiarove jest metr sz&ienny zdgtej warstwy humusu.

8. ODBIOR ROBOT
Odbiorowi podlega powierzchnia usei@go humusu przed wykonaniem kolejnych robét.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Nalezy wykon&:

Cena 1 metra szeiennego wykonania robot obejmuje ugeie humusu z transportem i roztadunkiem na terenie
Laséw Pastwowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.

12
GRAFTON PROJEKT — Maciej Chmielewski ul. Bazyliariska 18 lok. 62, 03-203 Warszawa




Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
ZADANIE NR 10: ,,OPRACOWAN}E DOKUMENTACII PROJEKTOWE] BUDOWY DROGI LESNEJ BELWIN - UJKOWICE
W LESNICTWIE tETOWNIA WRAZ Z PLACEM MANEWROWYM

DL 01.02.04. Rozbiorka elementow drég, ulic i ograce

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngyjwymagania dotyee wykonania i odbioru robét zgganych

z rozbhidrlg placu z plyt betonowych oraz istriejych przepustow.

1.2. Zakres robo6t obgtych ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygowontraktowy dla zadania dotygzego budowy drogi
lesnej Betwin - Ujkowice w Lénictwie tetownia.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maastosowanie przy wykonaniu rozbiérki r@stigcych
elementow:

- rozebranie a&ci przelotowych przepustdéw z uprzednim odkopanigpepustu oraz wywiezieniem materiatdw
z rozbidrki.

1.4. Okredlenia podstawowe.

Stosowane okienia podstawoweaszgodneST DL-00.00.00 i odpowiednimi polskimi normami

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékowykonanych robét oraz za ich zgodéoz dokumentagj
projektows, SST oraz poleceniami Kierownika Projektu.

Ogolne wymagania podano w ST DL-00.00.00.

2. MATERIALY
Nie wysepuja.

3. SPRZET
Sprzt pod wzgédem typdw i ilégci powinien by zaakceptowany przez Kierownika Projektu.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantgce zachowania wymagajakaosciowych,
zostan przez Kierownika Projektu zdyskwalifikowane i mlepuszczone do robot.
Do wykonania rob6t naly stosowa:
- mioty pneumatyczne
- ladowarki
- spycharki
- samochody gizarowe
- lub inny sprzt zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

4. TRANSPORT.

Transport powinien odpowiadavymaganiom podanym w ST DL-00.00.00.

Materiaty z rozbiorki mena przewoz dowolnymi, sprawnymi technicznigodkami transportowymi na miejsce
wskazane przez Kierownika Projektu.

Srodki transportu powinny iyuzgodnione i zaakceptowane przez Kierownika Ptajek

5. WYKONANIE ROBOT.

Roboty rozbiérkowe elementéw drég i ogrodzé obejmuja usuniecie wszystkich warstw nawierzchni
drogowych, przepustéw i ogrodz#, w stosunku do ktérych zostalo to przewidziane w akumentacji
projektowej lub wskazane przez Kierownika Projektu.

Warstwy nawierzchni naky usurg¢ mechanicznie w sposob okleny w dokumentacji projektowej lub przez
Kierownika Projektu.

Wszystkie elementy mitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniagdmych
uszkodzé i przewiezione na miejsce okfene w dokumentacji projektowej lub wskazane prkéerownika
Projektu.

Bezuwyteczne elementy i materiaty powinnydowywiezione zgodnie z zapisami ustawy o odpadakhi().
Wszystkie pozostate doty (wykopy) najewypeinic, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otegtzsjo
terenu i zagsci¢, zgodnie z wymaganiami ollenymi w BN-72/8932-01 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Sprawdzenie jakdci rob6t polega na sprawdzeniu kompletnéci wykonania rob6t rozbiérkowych oraz
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do wgkzystania.

Kontrole zag:szczenia gruntu wypetniggego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni i ogrodze
powinno spetnié odpowiednie wymagania oktene w ST DL02.00.00. — ,Roboty ziemne”.
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Sprawdzenie zgodidoi z dokumentagjprojektovs, SST i poleceniami Kierownika Projektu.
Ogoblne zasady kontroli rob6t podano w ST DL-00.00.0

7. OBMIAR ROBOT.

Jednosti pomiarowy robot zwizanych z rozbiérk elementéw drdg i ogrodagest:
- dla przepustéw - mb
- dla placu z plyt betonowych —°m

Obmiar powinien b§ dokonany na budowie, w obedeoKierownika Projektu.

Obmiar wymaga akceptacji Kierownika Projektu.

Obmiar nie powinien obejmowgakichkolwiek robot nie wykazanych w dokumentgmjojektowej, z wyjtkiem
zaakceptowanych przez Kierownika Projektu riange.

Dodatkowe roboty wykonane bez pisemnego upmiemia Kierownika Projektu nieeldg stanowé podstawy do
roszczé o dodatkow zaptat.

8. ODBIOR ROBOT.

Odbioru robét zwjzanego z rozhidtkelementéw drdg i ogrodaedokonuje Kierownik Projektu, po pisemnym
zgtoszeniu robot do odbioru przez Wykongwc

Odbiér powinien byé przeprowadzony w czasie umdiwiaj acym wykonanie ewentualnych poprawek bez
hamowania posgpu robét.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wtasny kastgrminie ustalonym przez Kierownika Projektu.
Ogolne zasady odbioru podano w ST DL-00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Pfatna¢ nalezy ustalt na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt.7, zgpdrobmiarem i ocenjakosci robot.
Cena wykonania rob6t obejmuje:

- oznakowanie rohot,

- rozebranie (zerwanie) elementéw drdog i ulic wyspéheionych w pkt. 1.3.

- odwiezienie materiatu z rozbiorki w miejsce wskazanzez Kierownika Projektu,

- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot,

- ewentualne wypetnienie dotéw (wykopdéw) gruntemggszczenie.

- w przypadku gruzu (stanoydego whasn& Wykonawcy) koszt odwozu na wysypisko/sktadowisib |

ich utylizacja wraz z kosztami wszelkich uzgodnigezwolé z tym zwhzanych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
- BN-77/8931-12 - Oznaczenie wgkeéka zagszczenia gruntu.
- PN-S-02205 - Drogi samochodowe. Roboty ziemne.

Wymagania i badania.

- Rozporzdzenie Ministrow Transportu i Gospodarki Morskieap Spraw Wewgtrznych i Administraciji z dnia
31 lipca 2002 r. w sprawie znakéw i sygnatow drogolv(Dz. U. Nr 170 poz. 1393).

- Rozporadzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej dnia 23 wrzénia 2003 r. w sprawie
szczeg6towych warunkéw zadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzerdym zarzdzaniem
(Dz.U. nr 177 poz. 1729).

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2008ku w sprawie szczegOlowych warunkow
technicznych dla znakow i sygnatéw drogowych oremdeen bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkow ich
umieszczania na drogach (Dz.U. nr 220 poz.2181).

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 roku Prawo ochrsndowiska (Dz. U. nr 132 poz. 622 zzmdzm.).

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 roku o odpad&xhl. nr 62 poz. 628 z ga. zm.).

- Ustawa o utrzymaniu czysim i porzzdku w gminach (Dz.U. Nr 132 poz. 622, z 199Gm&m.).

- uchwaly rad gmin w sprawie j.w.

- Rozporadzenie MTIGM z dnia 2 marca 1999 w sprawie warunkéehnicznych, jakim powinny odpowiatla
drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 29%0z. 430).
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DL 02.00.00. ROBOTY ZIEMNE

DL 02.01.01. Wykonanie wykopow

1.WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjwmagania dotyee wykonania i odbioru robét zyaanych z
wykonaniem wykopoéw w gruntach kategorii lll-1V.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygowontraktowy dla zadania dotygzego budowy drogi
lesnej Betwin - Ujkowice w Lénictwie tetownia.

2. MATERIALY
Rodzaj i kategos gruntdw ustalono na podstawie rozpoznania geoteziego oraz analizy materiatowdacych
w posiadaniu Nadkmictwa. Ustalonoze grunty wysfpujace na terenie inwestycji tednio i drobno-ziarniste.

3. SPRZET
Do wykonania rob6t nakly uzywa¢ spycharki, rowniarki lub koparki, walce.

4. TRANSPORT
Do przemieszczania gruntu na odlggt@lo 100 nalgy wykorzystg spychark. Na wiksze odlegtéci grunt
nalezy transportow& samochodami.

5. WYKONANIE ROBOT

Odspojone grunty (nadmiar) powinnydwykorzystane do zasypania wykopdw np. po karczawan
Zageszczanie gruntu w wykopach i miejscach zerowychbtaiemnych powinno spetriavymagania, dotyeze
minimalnej wartéci wskanika zagszczenia i wynosi0,97. Grunt z wykopow wykorzystado ksztattowania
nasypow.

6.KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Sprawdzenie jakai robot podlega na ocenie wykonania wykopu.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostl obmiarows jest metr sz&ienny wykonanego wykopu lub metr kiey dla czyszczenia rowdw.

8. ODBIOR ROBOT
Odbiér wykopdw naspuje na podstawie projektu i pomiaru powykonawcze@abior robot zanikagpych
i czgsciowych dokonuje Inspektor Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednego metra &iennego wykopow obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,

wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp
zag:szczenie powierzchni wykopu,

rozplantowanie nadmiaru gruntu z wykopow.

AN N N NN
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DL 02.03.01. Wykonanie nasypow

1.WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngyjsymagania dotyege wykonania i odbioru robét zagianych z
wykonaniem nasypow.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygowontraktowy dla zadania dotygzego budowy drogi
lesnej Betwin - Ujkowice w Lénictwie tetownia.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuykonanie i zagszczanie nasypow.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweggpodane w ST DL 00.0.00."Wymagania ogéine”.

2.MATERIALY
Grunty do nasypow uzyskany z wykopéw. Dowiezionyrgrspetniajcy parametry gruntu G-1.

3.SPRZET
Do wykonania rob6t naky uzywa¢ spycharki, réwniarki i walce.

4. TRANSPORT
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST DLOO@QWymagania ogolne” pkt.. 4

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST DLOO@QWymagania ogolne” pkt.. 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobowzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie

v przygotowania podiem,
v wytyczenia osi korpusu drogowego,
v innych rob6t podanych w dokumentacji projektowsfTi.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Sprawdzenie jaki robo6t podlega na ocenie doktadaiowykonania nasypu. Wskaik zag:szczenia gruntéw w
nasypach powinien wynasD,97.

7.0BMIAR ROBOT
Jednostlk obmiarowy jest metr sz&ienny nasypu.

8.0DBIOR ROBOT
Odbidr nasypow nagbpuje na podstawie projektu i pomiaru powykonawczeged wykonaniem kolejnych robét
zwigzanych z podbudoyy Odbidr robét zanikagych i czsciowych dokonuje Inspektor Nadzoru.

9. PODSTAWA P+ATNOSCI

9.1.Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuije:

pozyskanie gruntu z ukopu i jego odspojenie i aatatk nasrodki transportowe,
transport urobku z ukopu na miejsce wbudowania,

wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,

uformowanie i zagszczenie poboczy,

zageszczenie gruntu,

profilowanie powierzchni nasypu, rowow i skarp,

plantowanie skarp.

ANANE NN NN
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DL 03.00.00. ODWODNIENIE KORPUSU DROGOWEGO
DL 03.01.01. Wykonanie przepustow z rur karbowaych polietylenowych

1. WSTEP

11. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacjchirécznej s wymagania dotyae wykonania i odbioru

robot zwigzanych z budowprzepustow z rur polietylenowych.

12 Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygowontraktowy dla zadania dotygzego budowy drogi

lesnej Betwin - Ujkowice w Lénictwie tetownia.

1.3. Zakres Robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w n/n Szczego6towej Specyfikacgchinicznej dotycz wykonania przepustéw z rur

polietylenowych PEHD drednicy zgodnej z dokumentadjechniczg, jako przepustu pod dregtownrg, badz

przejazdu na rowie drogi gtéwnej i obejmugzynndci umazliwiajagce oraz majce na celu wybudowanie

przepustu zgodnie z Dokumentagjrojektove:

a) zakup rur polietylenowych PEHD wraz zgeakami,

b) transport i sktadowanie elementéw i materiatow ddenania przepustu,

€) wyznaczenie na podstawie Dokumentacji Projektowiejsta wykonania przepustu,

d) wykonanie wykopow pod realizowany przepust,

e) wykonanie zasypki,

f) uformowanie i zagszczenie korpusu.

14, Okrellenia podstawowe

14.1. Przepustprefabrykowany - przepust, ktérego koksfaungna jest z elementéw prefabrykowanych.

1.4.2. Dlugck przepustt odlegta¢ miedzy pionowymi ptaszczyznami gtowic przepustu, migra po jego dnie.

1.4.3. Przepust z rur polietylenowyerkonstrukcja przepustu drogowego wykonanego zpalietylenowych PEHD,
pofaczonych ze sapza pomog specjalnychgcznikéw, wokot ktérego znajdujeeszag:szczony grunt
zasypki.

1.44. Kruszywo stabiizowane mechaniczniemieszanka kruszywa naturalnego i wody dobranyclptymalnych
ilosciach, zagszczona spetem mechanicznym.

145. Stabiizaga mechaniczna kiuszywaroces technologiczny polegey na roZcieleniu kruszywa z optymadn
iloscia wody z wyréwnaniem oraz zegsgczeniem.

Pozostate okigenia g zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjamy ST

DL00.00.00 "Wymagania Ogolne".

15. Ogolne wymagania dotycge Robot

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jekech wykonania, oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektova,

SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogblne wymagania dotygeze Robét podano w ST DL00.00.00. "Wymagania ogélne"

2. MATERIALY
2.1 Ogolne wymagania dotycge materiatow

Ogoblne wymagania dotygee stosowania materiatdbw podano w ST DL00.00.00MAtyania ogoine”
2.2. Materialy do budowy przepustow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepuptd drog gtéwrg lub pod drog boczm na rowie wg
zasad n/n SSTas

- rury polietylenowe PEHD,

- laczniki /opaski/ zaciskowe dwudzielne lub jednodzéepolietylenowe lub stalowe dla rur o odpowiedniej
srednicy,

- kruszywo naturalne (pospotka),

221.  Elementy prefabrykowane (fury)

Do budowy przepustu natg zgodnie z DokumentagcpProjektows zastosowarury z wysokoudarowej (o daj
gestasci) odmiany polietylenu PEHD, o napujacych wigciwosciach fizyko-mechanicznych:
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\Wymagania dotyczce rur polietylenowych PEHD

D7

Tablica 1
Lp. Wiasciwosci Jednostka Wymagana Metoda badai
wartosé
1 2 3 4 5
1 |Odchylenigirednicy wewrtrznej rury od nominalnej | % srednicy +05 PN-C-89218:1993
wartasci
2 | Odchylenie grubii $cian rury pomgdzy karbami % grubiwi +1 PN-C-89218:1993
3 |Znieksztatcenigrednicy wewrtrznej rury ( maksymalng% srednicy +0,5 PN-C-89218:1993
roznica pomedzy czteroma pomiarami podtem 45 )
4 | Stan powierzchni zevetrznej, wewntrznej oraz karbowy bez uszkodzg Procedura badawcza
wzmacniagcych peknigc, zarysovy,é IBDIM Nr PB-TW-10/97
oraz rozwarstwig
5 |Barwa jednolita, bez ocena wizualna
wyraznych odcieni
zmian
intensywndgci
6 [Palng¢ Klasa V2 ANSI/UL. 94 : 1990 IDM
-TO-12J3 4.10.3/13
7 | Sztywnd¢ obwodowa - SN kPa >8 PN-EN ISO 9969:19
8 |Rzeczywisty stopieudarndci (T.I.R.) dla rur w % £10T.LR. PN-EN 744:1997
temperaturze 0°C przy diugm prébek 200 mm i bijaka
typu d90
9 |Wytrzymatdi¢ na 30% deformagjnominalnejsrednicy - bez uszkodze Procedura Badawcza
wewretrznej rury .
IBDIM Nr PB-TW-15/97
Wymagania dotycace hcznikow do rur polietylenowych PEHD
Tablica 2
Lp. Wihasciwosci Jednostka Wymagana Metoda badai
wartosé
1 2 3 4 5
1 |Stan powierzchni zewtrznej, wewstrznej oraz karbow - bez uszkodag Procedura Badawcza
wzmacniagcych peknie¢, zarysowa | IBDIM Nr PB-TW-10/97
oraz rozwarstwig
2 |Barwa - jednolita, bez
wyraznych odcieni ocena wizualna
i zmian
intensywndgci
3 |Palng¢ (dot. fcznikéw z PEHD) Klasa V2 ANSI/UL. 94 : 1990 IDM
-TO-12J3 4.10.3/13
4 | Gruba¢ powtoki cynkowej(dot. heznikow stalowych) Mm 42 PN-EN ISO 2808:2000
5 [Gruba¢ powtoki ochronnejdot. hcznikow stalowych)
- malarskiej Mm 100
- polimerowej (trenchcoating) 250
222. Materiat na tawy fundamentowe

Cze$¢ przelotovy przepustu naley posadowé na gruncie.
Podtaze sktadowisk musi kyréwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

223.

Materiat zasypki

Do zasypania przepustow najestosowd kruszywo o frakcji zawieragej st w przedziale Om 32 mm i o
nieréwnomiernym uziarnieniu (Eb).
Kruszywo naley sktadowg zgodnie z zasadami jak w pkt 2.2.2. n/n SST.

2231 Zwir- zgodny z normp PN-EN-13043:2004.

2.2.3.2. Piagk- zgodny z normp PN-EN-13043:2004.
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3. SPRET

3.1. Wymagania og6ine dotyegce spratu
Wymagania ogolne dotygee sprztu podano w ST DL00.00.00 ,Wymagania ogélne".
3.2. Sprzt do wykonania przepustu

Do wykonywania przepustow nale stosowa sprzt zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca
przystpujacy do wykonania przepustu z rur polietylenowych po@n wykazé sic mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
- koparki do wykonania wykopow,
zurawia samochodowego,
sprztu do montau przepustow ,
zagszczarki do zagszczania podiey gruntowego, zasypki: ubijakéczne, ubijaki mechaniczne, zasgczarki
mechaniczne, ptyty wibracyjne,nde typy walcow,
inny sprzt - do transportu i pomocniczy.

321 Spetreczny dozagszczania

Do zagszczenia w strefie podpachwinowej konstrukcji gahmee stosuje si krawedziaki o przekroju 50x100
mm, tam gdzie dogp jest trudny. Rczne ubijaki zagszczajce warstwy poziome nie powinny bizejsze nt 9
kg i posiada powierzchng ubijaka nie wgksz niz 150x150 mm. Zwykte ubijaki uliczne madpy¢ zbyt lekkie.

4, TRANSPORT
41. Wymagania og6lne dotyegce transportu

Wymagania ogolne dotygee transportu podano w ST DL00.00.00 "Wymaganidregjé

4.2, Transport elementéw przepustu

Rury do wykonania przepustéw, mpby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu. Rury nie powinny &y
transportowane w taki sposéteby rura wystawata weej niz 1,0 m. poza obry&odka transportowego. Nalgje
utozy¢ rownomiernie na calej powierzchni tadunkowej, obselebie i zabezpieczy przed maliwoscia
przesuwania gipodczas transportu np. pasami parcianymi.

Zatadunku i roztadunku nmima dokonywa przy wyciu wézka widlowego, lekkiego sptm dzwigowego przy
uzyciu zawiesi lub ¢cznie.

Przy roztadunku naiy zwréciéc uwag aby nie uszkodzikarbow rury, np. poprzez zbyt energiczne wganie na
skutek tarcia karbéw o podie.

Dla pozostatych materiatéw nie okla sk warunkéw transportu.

43. Skiadowanie rur

Rury polietylenowe a tale hczniki do tych rur naley przechowywa tak, aby nie ulegty mechanicznemu
uszkodzeniu, jak rownieby nie byty poddane dziataniu otwartego ognia.

Podiaze, na ktérym sktadowane sury musi by réwne, tak by rura spoczywala na karbach na chtgjcici.
Rury mana sktadowé warstwowo. Wysok& skiadowania nie mi@ przekracza 3.2 m. Mana stosowéa
podpérki drewniane lub metalowe zapobiegejprzemieszczaniugsiur. Ksztatt podporek musi bytaki, by nie
wystepowat zbyt day nacisk na gsiednie warstwy rur, magy spowodowé ich uszkodzenie. W przypadku nie
stosowania podpoérek zaleca sklada kolejne warstwy prostopadle wzdem siebie.

44. Transport i skladowanie kruszyw

Kruszywo naley przewozé w warunkach zabezpieczaych przed rozsypaniem, rozpyleniem,
zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z innymi kruamyw(np. innych klas, gatunkow itp.). Kruszywo rigle
przechowywd w warunkach zabezpieczaych je przed rozfrakcjonowaniem, zanieczyszczenieraz
zmieszaniem z innymi kruszywami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania Robo6t

Wymagania ogoélne dotygeze wykonywania Rob6t podano w ST DL00.00.00 "Wynmgagolne". Wykonawca
przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji pkbjerganizacji i harmonogram Rob6t uwgdghiajace
wszystkie warunki w jakichdala wykonywane roboty zwzane z wykonaniem przepustu.

5.2. Raoboty przygotowawcze

Przed przysgipieniem do Robdét Wykonawca powinien deea przepust do punktow statych i
charakterystycznych, twageych uklad odniesienia lokalnych pomiaréw sytuaggm i wysokdciowych,
wytyczye obiekt i kravedzie wykopdéw oraz ewentualnie przektadany na casdoly ciek wraz z grodzami
ziemnymi. Naley wykona odwodnienie terenu budowy w zakresie i formie wrgonej z Inspektorem Nadzoru.
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5.3. Wykopy

Wykopy pod utgenie taw fundamentowych nale wykona& zgodnie z wymaganiami podanymi w ST

DL02.00.00..

5.4. Ulazenie przewodu rurowego

541. Podioze pod przepustem

Dno wykopu powinno by wyréwnane z doktadriciag +2,0 cm. Dno wykopu musi méenadany, odpowiedni

spadek zgodny z kierunkiem przeptywu cieku.

Minimalny spadek podiny przepustu powinien wyn@sd,5%.

Podsypka piaskowa powinnadwtozona tak, aby gorna jej warstwa o grédiadéwnej wysokéci karbu rury (5-

10 cm), byla léna i karby rury mogty swobodniegsiv niej zagébic.

542. Ukladanie przewodu rurowego

Rury polietylenowe nals uklada na tawie przygotowanej zgodnie z p. 5.4.1 n/n $SPD. zaniwelowaniu

poziomu i wytyczeniu osi przepustu.

Rura po uléeniu musi zosta ustabilizowana w taki sposéb, by nie zmienita ®goj potaenia w czasie

zasypywania.

543. Polgczenie rur

Do faczenia rur, naley zastosowé opaski zaciskowe dwudzielne. Najepameta¢ aby wszystkie uktadane rury

byty utozone w linii, oraz zgodnie ze spadkiem tak aby umikinudndci w prawidtowym zamocowaniu opasek.

Zkaczki zaktada si na koniec rury w pozycji otwartej tak, aby bylystanie przyj¢ kolejny koniec rury. Koleja

rur¢ dostawia s do kaica poprzedniej, na ktorej zatma jest ziczka z odsfpem nie wgkszym ni 4 mm. Po

sprawdzeniu czy zbimosci koncOw rur i dopasowania rury doaekki jak rownie po stwierdzeniu braku

zanieczyszcze zaktada si pozostat czgs¢ zlaczki i zaciska przy pomocy paskow zaciskowych. Paagzkach

opaskowych palczenie powinno znajdowasic w najwyzszym punkcie przekroju rury.

544. Usterki wykonania

Pekniecia elementéw konstrukcyjnych - niedopuszczalne.

Pustki, raki i wykruszynyasdopuszczalne pod warunkievg powierzchnia, na ktérej wygtuja jest nie wgksza

niz 0.5% powierzchni odpowiedniego elementu.

545. Zasypywanie przewodu rurowego

Po sprawdzeniu prawidtowego aémia rur mana przysipi¢c do zasypywania wykopow. Przy wykonywaniu

zasypki przepustu nate przestrzeganastpujacych zasad:

- zasypka powinna lywykonywana réwnomiernie i rownocaee z obu stron przepustu,

- zasypka powinna liywykonywana warstwami o gr. max 30 cm, ggggzonymi do wskanika zagszczenia >

0,98,

- podczas zagpzczenia zasypki kontrolowanalery rzedne posadowienia przepustu niedopuszczajac do jego
wypychania bdz przemieszczenia poziomego.

Uzyty materiat i spos6b zasypania nie powinny spowadauszkodzenia utmnego przewodu.

Wykop na catej szerokoi, przynajmniej do wysokei 30 cm ponad gémkrawedz przepustu naly zasypé

kruszywem niewysadzinowym o uziarnieniu 0/32 mmharakteryzujcym st wskaznikiem r&noziarnistgci

"U">5. Moga to by¢ mieszankizwirowe.

Wymagane jest by maksymalseednica ziaren kruszywa uktadanego bd&rpdnio na rurze nie przekraczata

wielkosci skokusruby karbu zewgtrznego.

Szczegdlnie starannie najewykona& zasypk bezpdrednio wspierajca przepust, w obszarze ograniczonym

¢wiartka kota. Materiat na zasygkw tym obszarze musi mig¢akie same parametry jak tawa pod przepustem.

Zasyplke nalery wykonywa warstwami i zagszcza. Minimalny stopié zag:szczenia zasypki powinien wynési

95% wg Proctora w bezpedniej bliskdci rury ~ 0,3-0.5 m, pozatstrefa stopig zagszczenia powinien

wynosk 98% wg Proctora.

Minimalna ilos¢ zagszczé, najwiksza grub& warstwy i minimalna warstwa ochronna na goitianke

przepustu:

Tabela 3
Urzadzenie zagszczajce Minimalna |Maksymalna grubi@g(Minimalna grubé¢ warstwy,
liczba warstwy piaskowej po |ochronnej nad gogricianky
zagszczé  |zagszczeniu[m] przepustu [m]
Ubijak reczny 15 kg 4 0,15 0,15
Ubijak wibracyjny 70 kg 4 0,30 0,25
Piyta wibracyjna 50 kg 4 0,10 0,10
Piyta wibracyjna 100 kg 4 0,15 0,10
Piyta wibracyjna 200 kg 4 0,20 0,15
Piyta wibracyjna 400 kg 4 0,30 0,25
Piyta wibracyjna 600 kg 4 0,40 0,40
Walec wibracyjny o obaieniu statycznym 15 kN/fp 6 0,35 0,50
Walec wibracyjny o obgieniu statycznym 30 kN/f'ﬂ\ 6 0,60 1,0
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéai Robo6t
Ogolne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w ST DL00.00.00 "Wymagania ogélne”.
W czasie budowy Wykonawca powinien prowadsystematyczne pomiary i badania kontrolne, a wynik
dostarczé Inspektorowi Nadzoru.
6.2. Badania przed przygpieniem do Rob6t
Przed przysipieniem do Robét Wykonawca powinien uzyskad dostawcow materiatéw aprobaty techniczne,
deklaracje zgodrigi oraz wykona badania materiatdw przeznaczonych do wykonaniabRobrzedstawi ich
wyniki Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji ma&&w, zgodnie z wymaganiami podanymi w p. 2.2 88T .
6.2. Rodzaje bada
- sprawdzenie zgodioi z Dokumentagj Projektova,
sprawdzenie jakei materiatow,
sprawdzenie posadowienia przepustu,
sprawdzenie przewodu rurowego,
- sprawdzenie zasypki nad przepustem.
6.3. Badania w trakcie rob6t
6.3.1. Kontrola robdt przygotowawczych iwykopdw
Kontrole robét przygotowawczych i wykopu pod przepust mglprzeprowaddi z uwzgkdnieniem wymaga
okreslonych w punkcie 5.2. n/n Specyfikacji oraz w S®L02.00.00..
6.32. Kontrola wykonania lawy fundamentowej pod epust
W czasie przygotowania podim pod przepust natg zbada:
- zgodna¢ wykonywanych rob6t z Dokumentadprojektova,
- prawidlowas¢ wyprofilowania ksztattu podia,
- grubai¢ tawy i jej wymiary w planie,
- zagszczenie tawy wg BN-77/8931-12.
6.4. Badania po zakaczeniu robot
Badania po zakazeniu budowy obejmyj
1. Sprawdzenie podstawowych wymiaréw obiektu hafezeprowadz przez wykonanie pomiaréw na
zgodnd¢ z Dokumentagj Projektovg w zakresie:
- podstawowych ranych oraz potzenia osi obiektu w stosunku do objazdu,
- srednicy przepustu,
- dlugdici catego obiektu.
2. Sprawdzenie konstrukcji nale wykona& przez ogldziny oraz kontral formalrs dokumentéw z bada
prowadzonych w czasie budowy.

64.1. Sprawdzenie podstawowych wymiarow przepust

Sprawdzenie podstawowych wymiaréw obiektu malerzeprowad# przez wykonanie pomiaréw w zakresie:
- podstawowych rgdnych dna przepustu oraz pzémia przepustu w stosunku do osi z dokiadiodo + 2
cm,
- dhlugdici obiektu z doktadnicia do + 5 cm.

64.2. Badania dodatkowe

Badania dodatkowe wykonujee¢sgdy co najmniej jedno badanie wykonane w czasidobwy lub po jej

zakaczeniu dato wynik niezadowalgy lub watpliwy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru Rob6t

Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w ST DL00.00M@magania ogoéine”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowej jest 1 m (1 metr) przepustu, na podst@okumentacji Projektowej i pomiaru w terenie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotygze odbioru Rob6t podano w ST DL00.00.00 "Wymagagialne".

Badania wg 6 naly przeprowadzaw czasie odbioréw Robdt. Na podstawie wynikéw ladalery sporzdzi¢
protokoty odbioru ostatecznego Robét.

Jezeli wszystkie badania daty wyniki dodatnie, wykoadtoboty naley uzn& za zgodne z wymaganiami.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w ST DL00.00.00 "Wymagania ogdlne"
p. 9. Cena 1 m przepustu z rur polietylenowych iwiogg:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- odwodnienie terenu budowy,

- przygotowanie podiza,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie tawy fundamentowej pod rury,

- mont& rur polietylenowych,

- wykonanie niezbdnych bada i pomiaréw,

- zasypania wykopéw gruntem i zggczenie wjito w DL.02.00.00,

- zabezpieczenie terenu budowy,

- doprowadzenie terenu budowy do stanu pierwotnegragaiczeniu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

101. Normy
1 PN-S-10030 Obiekty mostowe. Obenia.
2  PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymiageébadania.

3 PN-EN-13043:2004  Kruszywa mineralne. Kruszywa ralhg do nawierzchni drogowychiwir

i mieszanka.

4 PN-EN-13043:2004  Kruszywa mineralne. Kruszywa ratw do nawierzchni drogowych; piasek.
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DL 04.00.00. PODBUDOWA

DL 04.01.01. Koryto wraz z profilowaniem i zagszczeniem podiga

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjwmagania dotyce wykonania i odbioru robét zyaanych

z wykonaniem koryta oraz profilowaniem i zagczaniem podia.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygowontraktowy dla zadania dotygzego budowy drogi
lesnej Betwin - Ujkowice w Lénictwie tetownia.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygrowadzenia rob6t zezanych z przygotowaniem podio
drogi.

2. MATERIALY
Nie wysepuja.

3. SPRZET
Do wykonania rob6t naly uzywa¢ spycharki, réwniarki i walce.

4. TRANSPORT
Nie wystpuje

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonywania rob6t podano w ST DL 00Q.

Podiae naley wyprofilowaé do projektowanego pochylenia pod projektowakonstrukcg nawierzchni
i zagsci¢c — minimalny wskanik zag:szczenia wynosi 0,97.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
Sprawdzenie jakai robét podlega na ocenie przygotowanego pod navhek podiaza.

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostl obmiaru jest 1m2 (metr kwadratowy) wyprofilowanedo zag;szczonego podi@ zgodnie
z dokumentagj projektovy.

8. ODBIOR ROBOT
Odbiér wyprofilowanego i zagzczonego podi@ nasgpuje na podstawie projektu i pomiaru powykonawczego

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

v korytowanie z uformowaniem poboczy,
v wyprofilowanie podtaa,
v zag;szczenie koryta i podi@.
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DL 04.04.02. Podbudowa z kruszywa tamanego stabitiwanego mechanicznie.

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji teckznigj (ST) § wymagania dotyege wykonania i odbioru roboét
zwigzanych z wykonaniem podbudéw z ttucznia kamiennego.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygowontraktowy dla zadania dotygzego budowy drogi
lesnej Betwin - Ujkowice w Lénictwie tetownia.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t awanych z wykonywaniem
podbuddéw z ttucznia kamiennego.

Podbudow z tlucznia kamiennego wykonujesszgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacjjgkiowej,
jako: podbudow zasadnicg.

1.4. Okre$lenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z ttucznia kamiennego e&zkonstrukcji nawierzchni sktadgia s¢ z jednej lub wjcej warstw
nosnych z tlucznia i kiica kamiennego.

1.4.2. Pozostate okrdenia § zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST DL 00.00.00 ,Wymagania og6ine” pk#.1

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST DL 00.00.00 ,Wymagania ogljnid” 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padan ST DL 00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudamjucznia, wg PN-S-96023 [9]a:s

kruszywo tamane zwykte: ttuc#e kliniec, wg PN-B-11112 [8],

woda do skropienia podczas watowania i klinowania.

2.3. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nate uzy¢ nastpujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-11112 [8]:

v thuczeh od 31,5 mm do 63 mm,

v kliniec od 20 mm do 31,5 mm,

v kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.

Inspektor Nadzoru ni® dopyci¢c do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, \ambr spérod
wymienionych w PN-S-96023 [9], dla ktérych wymagambstan okreslone w ST.

Jaka¢ kruszywa powinna ldyzgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8], dlareymi dla:

klasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadnjcze

Do jednowarstwowych podbudéw lub podbudowy zasamhjinaley stosowd kruszywo gatunku co najmniej 2
Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicacR hiniejszej specyfikaciji
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Tablica 1. Wymagania dla ttucznia iktia, wg PN-B-11112 [8]

Lp. [ Wihaéciwosci Klasa Il Klasa lll

1 Scieraln@¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42 [7]:
a) po petnej liczbie obrotéw, % ubytku masy, niecgj niz:

- w tluczniu 35 50
- w Kklincu 40 50
b) po 1/5 petnej liczby obrotéw, % ubytku masy wssinku
do ubytku masy po pelnej liczbie obrotéw, niecej niz: 30 35
2 Nasikliwos¢, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nie ydej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przedbra/ch 2,0 3,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 3,0 5,0

3 Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-19 [5], % ubytku
masy, nie wgcej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przedbra/ch 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 5,0 10,0

4 Odporné¢ na dziatanie mrozu wedtug zmodyfikowane] metpdy
bezpdredniej, wg PN-B-06714-19 [5] i PN-B-11112 [8], |%

ubytku masy, nie wtej niz:
- w klincu 30 nie bada si
- w tluczniu nie bada ¢ | nie bada si

Tablica 2. Wymagania dla tlucznia iftia w zalénosci od warstwy podbudowy
tluczniowej, wg PN-B-11112 [8]

Podbudowa
Lp. [Wiasciwosci jednowarstwowa Podbudowa
lub podbudowapomocnicza
zasadnicza
1 Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]
a) zawarté¢ ziarn mniejszych 10,075 mm, odsia-
nych na mokro, % m/m, nie ¢giej niz:
- w tluczniu 3 4
- w klincu 4 5
b) zawartéc¢ frakcji podstawowej, % m/m, nie
mniej ni:
- w thuczniu i w Klicu 75 65
C) zawarté¢ podziarna, % m/m, nie wiej niz:
- w thuczniu i w klcu 15 25
d) zawarté¢ nadziarna, % m/m, nie wéej niz:
- w thuczniu i w klcu 15 20
2 Zawartg@¢ zanieczyszcze obcych, wg PN-B-06714-12 [1]],
% m/m, nie wgcej niz:
- w tluczniu i w klincu 0,2 0,3
3 Zawartg¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [3], (%
m/m, nie wecej niz;
- w ttuczniu 40 45
- w klincu nie bada si nie bada si

4 Zawartd¢ zanieczyszcze organicznych, barwa cieczy wg
PN-B-06714-26 [6]:
- w ttuczniu i w klincu, barwa cieczy nie ciemniejszaz:ni | wzorcowa

2.4. Woda
Woda uyta przy wykonywaniu zagzczania i klinowania podbudowy geby studzienna lub z wodagju, bez
specjalnych wymaga

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST DL 00.00.00 ,Wymagania ogoélne” [3t.
3.2. Sprat do wykonania robét
Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z tlucznia kamiennego ip@m wykaza sie mozliwoscig
korzystania z nagpujgcego spretu:
v réwniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadaniazhia i klinca,
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rozsypywarek kruszywa do rozienia klinca,

walcéw statycznych gtadkich do zsmgczania kruszywa grubego,

walcéw wibracyjnych lub wibracyjnych zesgczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubego
klincem,

v szczotek mechanicznych do usiaid nadmiaru klica,

v walcéw ogumionych lub stalowych gtadkich daakowego dogszczenia,

v przewanych zbiornikow do wody zaopatrzonych wagizenia do rozpryskiwania wody.

ANRNIN

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST DL 00.00.00 ,Wymaganiargj pkt. 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiagtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST DL 00@QNymagania ogdlne” pkt. 5.

5.2. Przygotowanie podiga

Podiaze pod podbudow ttuczniowg powinno spetni@ wymagania okrdone w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz
z profilowaniem i zagszczeniem podi@”.

Podbudowa tluczniowa powinna dwozona na podizu zapewniajcym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu
do warstwy podbudowy.

Podbudowa powinna bywytyczona w sposéb untiwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentagrojektovg
lub wedtug zaleagInspektora Nadzoru, z tolerancjami atosmymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny b§wcze&niej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Rozmieszczenie palikobw lub szpilek powinno utiwia¢ nachgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét
w odstpach nie wikszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grub&¢ warstwy podbudowy z tlucznia nie t® by po zagszczeniu mniejsza od 1,5-krotnego
wymiaru najwegkszych ziaren tlucznia. Maksymalna grébavarstwy podbudowy po zaszczeniu nie mae
przekracz& 20 cm. Podbudogo grubdci powyzej 20 cm naley wykonywa w dwoch warstwach.

Kruszywo grube powinno kByroztazone w warstwie o jednakowej grudod przy wyciu uktadarki albo réwniarki.
Gruba¢ roztazonej warstwy lunego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu i zaklinowaniu
osiggreta gruba¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozi@niu powinno by przywatowane dwoma przejami walca statycznego, gtadkiego
o nacisku jednostkowym nie mniejszyni 80 kN/m. Zagszczanie podbudowy o przekroju daszkowym powinno
rozpoca¢ sie od kravedzi i stopniowo przesuwasie pasami podinymi, czsciowo nakladajcymi s w
kierunku osi jezdni. Zagszczenie podbudowy o jednostronnym spadku poprgetzyowinno rozpocg: sie od
dolnej kravedzi i przesuwa sic pasami podiinymi, czséciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej goérnej
krawedzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, poywatowaniu kruszywa grubego nzjeroziozy¢
kruszywo drobne w rownej warstwie, w celu zaklinoweakruszywa grubego. Do zgggczania naley uzy¢ walca
wibracyjnego o nacisku jednostkowym co najmniejkKN¥m, albo plytows zag:szczarlg wibracyjrs o nacisku
jednostkowym co najmniej 16 kNfmGrubaé¢ warstwy liznego kruszywa drobnego powinnacébtaka, aby
wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubegaatpsvypetnione kruszywem drobnym.zédi to konieczne,
operacje rozktadania i wwibrowywanie kruszywa drefm naley powtarzé az do chwili, gdy kruszywo drobne
przestanie penetrowavarstwe kruszywa grubego.

Po zagszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego halasun¢ z podbudowy szczotkami tak, aby ziarna
kruszywa grubego wystawaty nad powierzehmi 3 do 6 mm.

Nastpnie warstwa powinna Byprzywatowana walcem statycznym gtadkim o naciskdnpstkowym nie
mniejszym nt 50 kKN/m, albo walcem ogumionym w celu @emczenia kruszywa poluzowanego w czasie
szczotkowania.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasfpnej warstwy, powinna léyutrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgad Inspektora Nadzoru, gotawpodbudow do ruchu
budowlanego, to jest obogzany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane ptepzruch.
Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST DL 00.00.00 ,Wymagania ogolpkt. 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robét i przedstawiwyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacii.

Badania te powinny obejmowavszystkie wiaciwosci kruszywa okrélone w pkt. 2.3 i tablicach 1 i 2 niniejszych
ST.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badgpodano w tablicy 3.

Tablica 3.Cegstotliwos¢ oraz zakres badarzy budowie podbudowy z ttucznia kamiennego

Czestotliwos¢ bada

Lp. | Wyszczegolnienie bada Minimalne Maksymalna
ilosci bada na| po-
dziennegj wierzchnia
dziatce podbu-
roboczej dowy na jednq

badanie (f)

1 Uziarnienie kruszyw

2 Zawarta¢ zanieczyszczeobcych w kruszywie |2 600

3 Zawarta¢ ziarn nieforemnych w kruszywie

4 | Scieralngé¢ kruszywa 6000

5 Nasgkliwosé¢ kruszywa i przy kazdej zmianie zrodta

6 Odporng¢ kruszywa na dziatanie mrozu pobierania materiatéw

7 Zawartag¢ zanieczyszcaeorganicznych

6.3.2.Badania wtaciwosci kruszywa

Probki naley pobierg w sposéb losowy z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny
by¢ na bieaco przekazywane Inspektorowi Nadzoru.

Badania petne kruszywa, obejmcg ocen wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt. 2.3 powinny Gy
wykonywane przez Wykonawa czstotliwoscig gwarantujca zachowanie jakii rob6t i zawsze w przypadku
zmiany zrédta pobierania materialtdw oraz na polecenie Ikigpa Nadzoru. Prébki do bat@igetnych powinny
by¢ pobierane przez Wykonawev sposéb losowy, w obecém Inspektora Nadzoru.

6.4. Wymagania dotycace nagnosci i cech geometrycznych podbudowy

6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w tablicy 4.

Tablica 4. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z theczni

kamiennego

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiarow Minimalna czstotliwos¢ pomiarow

1 Szerokdé¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 Réwnas¢ podiuzna w sposéb cjglty planografem albp
c0 20 m ta4 na kadym pasie ruchu

3 Réwnai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysokéciowe co 100 m w osi jezdni i na jgj
krawedziach

6 Uksztaltowanie osi w planié* €0 100 m

7 Grubai¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dzialce
roboczej, lecz nie rzadziejniaz na
400 nt
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziejzni
raz na 2000 m

8 Nosnos¢ podbudowy nie rzadziej ni raz na 3000 M
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*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksaet@énie osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.
6.4.2.Szerokd¢ podbudowy
Szerokaé¢ podbudowy nie mze r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wgcej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraxnikow szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokoi warstwy wyej lezacej
0 co najmniej 25 cm lub o wakbwskazan w dokumentacji projektowej.
6.4.3.R6wna¢ podbudowy
Nieréwndici podtwzne podbudowy naly mierzy 4-metrow tata lub planografem, zgodnie z nognBN-
68/8931-04 [11].
Nieréwndici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrove tata.
Nieréwndici podbudowy nie magprzekraczé
v 20 mm dla podbudowy zasadniczej,
v 20 mm dla podbudowy pomocniczej.
6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukackiqoy by¢ zgodne z dokumentagcprojektowy z tolerancy
+ 1 %.
6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy
Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekraéza
+3cm.
6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie
Os podbudowy w planie nie mie by¢ przesunjta w stosunku do osi projektowanej czedj niz = 10 cm.
6.4.7.Gruba¢ podbudowy
Grubas¢ podbudowy nie mee r@ni¢ sie od grubdci projektowanej o wicej niz:
v dla podbudowy zasadniczej2 cm,
v dla podbudowy pomocniczej2 cm.
6.4.8.Nosnos¢ podbudowy
Pomiary nénosci podbudowy naley wykona zgodnie z BN-64/8931-02 [10].
Podbudowa zasadnicza powinna speétmigmagania dotycce nénaosci, podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania $oosci podbudowy zasadniczej w zam®ici od kategorii ruchu

Minimalny modut odksztatcenia mierzony przyyaiu
Kategoria ruchu ptyty o $rednicy 30 cm (MPa)

PierwotnyM 'E WtérnyM g
Ruch lekki 80 140
Ruch lekkosredni isredni 80 170

Pierwotny modut odksztatcenia podbudowy pomocniczigirzony ptys o srednicy 30 cm, powinien ldgywiekszy
od 50 MPa.

. . , . - . 1l
Zaggszczenie podbudowy nale uzng& za prawidiowe, gdy stosunek wtérnego modutu oditsehiaM ¢ do

pierwotnego modutu odksztaicerMa'E jest nie wegkszy od 2,2.
M 1]
—= < 22
M E

6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjeksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgich w
punkcie 6.4, powinny hkiynaprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badamianiary zostan wykonane na
koszt Wykonawcy.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerékioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewni to
podparcia warstwom wgj lezagcym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszemgdbudow przez
spulchnienie warstwy na peingrubagé, do potowy szerokai pasa ruchu (lub pasa postojowego czy
utwardzonego pobocza), daemie materiatu i powtérne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa gruba¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzigm grubéci, Wykonawca wykona naprgwpodbudowy.
Powierzchnie powinny Wy naprawione przez spulchnienie lub wybranie warshayodpowiedni gicbokas¢,
zgodnie z decyzj Inspektora Nadzoru, uzupetnione nowym materiatenodpowiednich wiéciwosciach,
wyréwnane i ponownie zggzczone. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny ké&&ztwykonaniu tych roboét
nasgpi ponowny pomiar i ocena grufm warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

6.5.3.Niewtasciwa na@nos¢ podbudowy

28
GRAFTON PROJEKT — Maciej Chmielewski ul. Bazyliariska 18 lok. 62, 03-203 Warszawa




Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
ZADANIE NR 10: ,,OPRACOWAN}E DOKUMENTACII PROJEKTOWE] BUDOWY DROGI LESNEJ BELWIN - UJKOWICE
W LESNICTWIE tETOWNIA WRAZ Z PLACEM MANEWROWYM

Jezeli naénos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty niezbdne do
zapewnienia wymaganej ¢roosci, zalecone przez Inspektora Nadzoru.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawcadtpaowy tylko wtedy, gdy zangnie ngnosci
podbudowy wynikto z niewkciwego wykonania robot przez Wykonammodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST DL 00.00/@¢¥magania ogolne” pkt.. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z thuczréarkennego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST DL 00.0(V@Pmagania ogélne” pkt. 8.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentaqyrojektovy, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru;gk wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkdaty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsi podano w ST DL 00.00.00 ,Wymagania ogdlne” fkt.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy tluczniowej obejmuije:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

przygotowanie podia,

dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,

roztozenie kruszywa,

zagszczenie warstw z zaklinowaniem,

przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robét.

A VAN N N N N NN

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartgi zanieczyszczeobcych
2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie skladu ziarnowego
3. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie ksztaltu ziarn
4, PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie nagkliwosci
5. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. dzanie mrozoodpordc metod
bezpdredni
6. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. d2zanie zawartgi zanieczyszcze
organicznych
7. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania.d@zaniescieralngci w bgbnie Los Angeles
8. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamdnenawierzchni drogowych
9. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowanii@achnia z ttucznia kamiennego
10. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieutnooldksztatcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obaizenie plyt
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré&gnnawierzchni planografem i tat

10.2. Inne dokumenty
Nie wysepuja.
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DL 04.05.01/a Ulepszone podie z gruntu stabilizowanego cementem 3-5MPa.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikacjiclirecznej (SST) $ wymagania dotyere wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z wykonaniem podta z gruntu stabilizowanego cementem o wytrzydaato

Rog= 3-5MPa..

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygowontraktowy dla zadania dotygzego budowy drogi
lesnej Betwin - Ujkowice w Lénictwie tetownia.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji ST Dlazy prowadzenia robét przy wykonywaniu pozdoz gruntu
stabilizowanego cementem i obejmuj

- wykonanie podtoa z gruntu stabilizowanego cementem Rm = 3-5MP&dzanie na miejscu) grufiowarstwy
31 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1 Stabilizacja_gruntu_cementem - proces technotngigolegajcy na zmieszaniu spulchnionego gruntu
z optymaln iloscia cementu, wody a w razie potrzeby innych dodatkdepsragcych (wapno, popioty lotne),
Z wyréwnaniem i zagszczeniem wytworzonej mieszanki.

1.4.2.Inne okrélenia podane w niniejszej SS¥ agodne z odpowiednimi polskimi normami wraz z dleriami
podanymi w STT D-M-00.00.00 "Wymagania ogéine".

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét.

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgod§toz Dokumentagj Projektova,
SST i poleceniami Kierownika Projektu.

Ogoblne wymagania dotygee robdt podano w ST DM-00.00.00. "Wymagania odblne

2. MATERIALY
2.1. Cement.
Do stabilizacji gruntu nafy stosowd cementy powszechnegaytku klasy 32,5 lub 32,5R odpowiadeg

wymaganiom normy PN-EN 197-1.

Cement uywany do stabilizacji powinien ldysypki, bez zawartei grudek. W normalnych warunkach czas
przechowywania cementu nie powinien przekradezech miesicy.

Cement zawierggy grudki lub przechowywany na budowie z#jI niz 3 miesgce mae by uzyty za zgod
Kierownika Projektu, gdy zaroby prébne wykazadawalajca wytrzymatdg¢ na sciskanie izadawalaga
mrozoodporngx.

Do stabilizacji nalgy uzywa¢ cement luzem i przechowywao w zbiornikach stalowych (silosach) izolowanych
od dosgpu wilgoci.

Kazda partia dostarczonego cementu musi posidd&laracs zgodngci producenta wraz z wynikami bada
Przed ayciem cementu do wykonania stabilizacji gruntu cenpowinien podleganastpujacym badaniom:

- 0znaczenie czasu gziania wg PN-EN 196-3.

- 0znaczenie zmiany afipsci wg PN-EN 196-3.

- sprawdzenie zawardo grudek nie dajcych sé rozgnigé¢ w palcach i nie rozpadajych sé w wodzie.

Grudki nie dajce st rozgnig¢ w palcach i nie rozpadgje s¢ w wodzie naley z cementu usuid poprzez
przesianie przez sito # 2 mm.lléch ilos¢ przekracza 45 % masy cementu nie powinieé dry stosowany do
wytwarzania mieszanki gruntowo-cementowe;.

W przypadku gdy:

- czas wazania lub zmiany okjosci nie odpowiadaj wymaganiom normy,

- cement przechowywany jest niezgodnie z postanuwiei normy BN-88/6731-08,

- okres przechowywania cementu jestzdy niz podano w normie PN-B-197001,

- cement wykazuje zawagbgrudek,

obowigzuje oznaczenie wytrzymaici cementu ndciskanie wg PN-EN 196-1.

Wymagania wiéciwosci fizyko mechanicznych cementu do stabilizacjirdtupodano w tablicy 1.
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Tablica 1. Wymagania dla cementu do stabilizag@peiny zakres bada

Lp. Klasa cementu
Witasciwosci
32,5 32,5R
1. Wytrzymata¢ nasciskanie wczesna [ MPa]
po 2 dniach - >16
po 7 dniach =10 -
2. Wytrzymatasi¢ nasciskanie normowa [MPa} po 28 dniach =325 <525
3. Czas wjzania:
- pocztek wigzania, najwczéiej po uptywie, min. 60
- koniec wizania, najpéniej po uptywie, h 12
4. Stat@¢ zmiany obgtosci:
- wg préby Le Chateliera, mm nie ¢gigj niz 10
2.2. Grunty.

2.2.1 Wiasciwosci gruntdw.

Przydatné¢ gruntéw przeznaczonych do stabilizacji cementelezgaceni@ na podstawie wynikéw bada
laboratoryjnych wykonanych zgodnie z wymaganianminmpPN-S-96012.

Do wykonania ulepszonego podé#z gruntu stabilizowanego cementem maktosowa grunty spetniajce
wymagania podane w tablicy 2.

Tablica 2. Wymagania dla gruntéw przeznaczonychtdbilizacji cementem.

Lp. Wtasciwosci Wymagania
1. Uziarnienie, wg PN-88/B-04481.:
- zawart@c¢ ziarn przechodgych przez sito # 50 mm, % nie mnieg ni 100
- zawartd¢ ziarn przechodgych przez sito # 25 mm, % 85— 100
- zawart@¢ ziarn przechodgeych przez sito # 4 mm, % 50 - 100
- zawartd¢ ziarn przechodgych przez sito # 0,25 mm, % 10 -100
- zawart@¢ ziarn przechodgeych przez sito #0,05 mm,% 0-100
- zawartd¢ czastek mniejszych od 0,002 mm, % paaji 20
2. Granica ptynnéci wg PN-88/B-04481, %, poiej 40
3. Wskanik plastycznéci wg PN-88/B-04481, %, poig] 15
4. Odczyn pH od 5do 8
5. Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, wg PN-88/B-04481, %, poeji 2,0
6. Zawarté¢ siarczanow, w przeliczeniu na $@g
PN-78/B-06714/28, %, potgj 1,0

Decydupacym sprawdzeniem przydatiw gruntu do stabilizacji cementerg wyniki wytrzymatasci nasciskanie
i mrozoodpornéci probek gruntu stabilizowanego.
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Do stabilizacji cementem zaleca sizycie gruntdw o wskaiku piaskowym 20 — 50 %, zawasth frakciji
< 0,075 mm do 15 %, a tak zawartéci ziarn > 2 mm co najmniej 30 %.

Grunty nie spetniaice wymaga okreslonych w tablicy 2 mog by¢ poddane stabilizacji po uprzednim ulepszeniu
wapnem, popiotami lotnymi przy akceptacji KierowaiRrojektu.
Po ulepszeniu grunt musi spekhimymagania co do sktadu, wytrzyméédo i mrozoodpornéci probek gruntu
stabilizowanego, ok&one w pkt. 2.6.3.
2.2.2 Zrodia pozyskiwania gruntow.
Grunty wyte do stabilizacji cementem powinny pochd@dze zrédet uzgodnionych i zaakceptowanych przez
Kierownika Projektu.
Gruntu nie spetnigie wymaga okreslonych w pkt. 2.2.1. niniejszej SST, zostamlyskwalifikowane.
2.3. Woda.
Woda stosowana do stabilizacji gruntu i ewentualdée pietgnacji wykonanej warstwy powinna spekia
wymagania normy PN-EN 1008.
Do wymienionych celéw miona bez badauzy¢ wodochgows wode pitna.
2.4. Dodatki ulepszagce.
Przy stabilizacji gruntu cementem, w uzasadniomqyaypadkach magby¢ stosowane dodatki ulepszeg:
wapno, PN-EN 459-1
popioty lothe wg. PN-S-96035
chlorek wapniowy wg. PN-C-84127
2.5. Materialy do piekgnacji warstwy z gruntu stabilizowanego cementem.
Do piekgnacji swiezo wykonanej warstwy z gruntu stabilizowanego cementnaley stosowa preparaty
powtokowe lub folie z tworzyw sztucznych.
Dopuszcza sitakze piekgnacg przez przykrycie stabilizacji warsgwpiasku naturalnego lub warstwiokniny
utrzymywanej w stanie wilgotnym przez zraszanie avod
2.6. Mieszanka cementowo-gruntowa.
2.6.1 Zawartd¢ cementu.
Zawarta@¢ cementu naley przyjmowa w granicach od 4 % do 8 lub 10 % liczonych w stdsudo masy suchego
gruntu, zalénie od rodzaju i uziarnienia gruntu oraz kategarghu.

Maksymalna zawarfé cementu w mieszance cementowo-gruntowej nie pawomnaekracza

- dla ruchu KR 1-3 - 10 %

- dla ruchu KR 4-6 - 8 %
2.6.2 Zawartg¢ wody.
Zawarté¢ wody w mieszance powinna odpowiddailgotnaici optymalnej, okréonej wg normalnej préby
Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481, z toleranrcil %.
2.6.3 Wytrzymala¢ nasciskanie probek.
Decydupcym kryterium przydatrizi mieszanki cementowo-gruntowej do wykonania weystulepszonego
podiaza jest wytrzymalé¢ na sciskanie prébek gruntu stabilizowanego cementemaczona po 28 dniach
twardnienia oraz wskaik mrozoodpornéci probek.
Oznaczenie wskaika mrozoodpornii probek obowjzuje w przypadku stabilizacji cementem gruntéednio
i bardzo spoistych oraz gruntéw z zawéete czesci organicznych powsej 2 %, albo gruntéw kwéaych o pH<
5 lub przy dodaniu popiotéw lotnych w #ial wigckszej niz cement.
Wymagane wytrzymakei na $ciskanie gruntu stabilizowanego cementem oraz wyamag wskanik
mrozoodpornéci:

- wytrzymalai¢ nasciskanie po 28 dniach od 3-5 MPa,
- wskaznik mrozoodpornéci = 0,7

Formowanie probek, pigdnacg i badanie wytrzymalei nasciskanie nalgy wykona& zgodnie z normPN-S-

96012.

3. SPRZET
3.1. Ogllne warunki stosowania sprgu.
Ogolne warunki stosowania spta podano w ST DL-00.00.00 "Wymagania ogélne".
Jakikolwiek sprzt, maszyny i urgdzenia nie gwarantafe zachowania wymadgakosciowych robét, zostan
przez Kierownika Projektu zdyskwalifikowane i niguszczone do robot.
3.2. Sprat do wykonywania robaét.
Do stabilizacji gruntu cementem, zahée od sposobu mieszania sktadnikéwzme stosowanastpujacy sprzt,
zaakceptowany przez Kierownika Projektu:
a) przy zastosowaniu mieszania na miejscu mieszarkami:
- mieszarki jedno — lub wielowirnikowe, jedno —lubelaprzegciowe, do stabilizacji gruntéw spoiwami,
- roéwniarki lub cizkie szablony do wyprofilowania ulepszonego paeio
- walce gtadkie, wibracyjne lub ogumione do gsarzania, w miejscach trudnodgstych naley
stosowa zagszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate wakdbracyjne.
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- przy zastosowaniu mieszania na miejscuepm rolniczym.

- ptugi, kultywatory lub glebogryzarki do spulchnianirozdrabniania gruntu,

- brony talerzowe lub kultywatory do mieszania gruntu

- rozsypywarki cementu,

- réwniarki lub cezkie szablony do wyprofilowania ulepszonego paeio

- walce gtadkie, wibracyjne lub ogumione do gsrzania, w miejscach trudnodgstych naley

stosowa zagszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate wakdbracyjne.
Ponadto naley stosowa prowadnice, o ile ich aycie jest konieczne do uzyskania wymaganych cech

geometrycznych warstwy.
Wydajna¢ sprztu powinna zapewti zachowanie warunkéw technologicznych dotpyrh czasu mieszania
i zagszczania.

4. TRANSPORT

4.1. Transport cementu.

Transport cementu powinien odbyivsic z zastosowaniem cemento-wozéw. W czasie transpqizetadunku
cement nie mze ulec zawilgoceniu.

4.2. Transport wody.

Woda mae by dostarczana wodagiem lub cysternami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne warunki wykonania robot.

Ogolne warunki wykonania robét podano w ST DL-00000'Wymagania ogélne".

5.2. Projektowanie skltadu mieszanki cementowo-graawe;.

Na co najmniej 30 dni przed rozpgcem robét Wykonawca powinien dostarézy

Kierownikowi Projektu do akceptacji projekt sktadnieszanki oraz probki gruntu i cementu pobrane ge je
obecndci.

Projekt sktadu mieszanki powiniendgpracowany w oparciu o:

- wyniki bada gruntu,

- wyniki bada cementu,

- wyniki bada wytrzymataci nasciskanie i mrozoodporgoi gruntu stabilizowanego cementem wedtug metod
podanych w PN-S-96012 oraz wymaganiejszej Specyfikacji.

Projekt sktadu mieszanki powinien zawiera

- wymagan ilos¢ cementu,

- wymagag zawarté¢ wody, odpowiadaica wilgotnaosci optymalnej gruntu z cementem.

Przy zastosowaniu mieszania na miejscétikktadnikéw naley poda w kg/nt.

5.3. Gruboéé warstwy.

Grubas¢ warstwy podtaa z gruntu stabilizowanego cementem powinnazgodna z DokumentacpProjektovy.
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grétiavarstwy nie powinny przekracza

+10% i —15%.

5.4. Warunki atmosferyczne.

Podiaze z gruntu stabilizowanego cementem niezenby¢ wykonywane wtedy gdy temperatura powietrza spadta
ponizej 2C, gdy podide jest zamarzate oraz podczas opaddéw deszczu.

Nie naley rozpoczyna stabilizacji gruntu cementemzgi prognozy meteorologiczne wskazuja maliwy
spadek temperatury paej 2°C w czasie najltiszych 7 dni.

5.5. Przygotowanie podiga.

Podiaze pod ulepszone podie z gruntu stabilizowanego cementem malerykona zgodnie z Dokumentagi
Projektows i SST odnosgeg sie do danego rodzaju tego pogéo

5.6. Stabilizacja gruntu metody mieszania na miejscu.

Do stabilizacji gruntu metadmieszania na miejscu riawa wy¢ specjalistycznych mieszarek wielopioépwych
lub jednoprzejciowych albo maszyn rolniczych wymienionych w pkt"'Sprzt".

Maszyny te powinny zapewhivykonanie warstwy ulepszonego pagico wymaganej grulioi i wtasciwosciach
zgodnych z wymaganiami niniejszej SST.

Grunt przewidziany do stabilizacji powiniendgpulchniony i rozdrobniony.

Po spulchnieniu gruntu nadg okresli¢ jego wilgotng¢ i w razie potrzeby zwkszy¢ wilgotnas¢ w celu utatwienia
rozdrobnienia.

Wodg nalezy dozowa przy wyciu beczkowozow zapewnigjych réwnomierne i kontrolowane dozowanie.
Jezeli wilgotnos¢ naturalna gruntu jest wksza od wilgotnéci optymalnej, grunt powinien Byosuszony przez
mieszanie i napowietrzenie w czasie suchej pogody.

Cement naley dodawa do rozdrobnionego i ewentualnie ulepszonego grumtiosci ustalonej w recepcie
laboratoryjnej. Cement i dodatki ulepsgag powinny by dodawane przy ayciu rozsypywarek cementu lub
w inny sposoOb zaakceptowany przez Kierownika Ptajek
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Grunt powinien by wymieszany z cementem w spos6b jednorodny naslokeg gicbokas¢, gwarantujca
uzyskanie projektowanej grufm ulepszonego podia po zagszczeniu.

Po wymieszaniu gruntu z cementem ntglesprawdzt wilgotnos¢ mieszanki. Wilgotn& mieszanki przed
zag:szczeniem nie mi@ sk rozni¢ od wilgotndgci optymalnej o wgcej niz +1 %. Jeeli jej wilgotnos¢ jest
mniejsza od optymalnej o wdej niz 1 % naley doda& odpowiedns ilos¢ wody i mieszani ponownie dokladnie
wymieszé.

Czas od momentu roztenia cementu na gruncie do momentu Agkenia mieszania nie powinien przekracza
1 godziny.

Po zakdczeniu mieszania nalg powierzchng warstwy wyréwnéd i wyprofilowaé do wymaganych
w Dokumentaciji Projektowej ednych oraz spadkéw poprzecznych i padich.

Po profilowaniu nalgy natychmiast przyspi¢ do zagszczenia.

5.7. Zagsszczenie.

Zaggszczenie warstwy z mieszanki cementowo-gruntowejipaeo by wykonane, przy wilgotnii optymalnej,
po zakaczeniu mieszania i profilowania, niegmdej niz przed zakaczeniem czasu wkania cementu.
Zageszczenie warstwy z gruntu stabilizowanego cementaibezy prowadzt przy wyciu walcéw gladkich,
wibracyjnych lub ogumionych, w zestawie zaakceptoyma przez Kierownika Projektu.

Zageszczenie warstwy o jednostronnym spadku poprzeczywinno rozpocgt sic od nizej potazonej kravedzi

i przesuwa pasami podiznymi w stror wyzej potazonej kravedzi.

Pojawiajce st w czasie zagpzczenia zawmenia, ubytki, rozwarstwienia i podobne wady powinhy¢
natychmiast naprawione przez wymgamieszanki na peinglebokas¢, wyréwnanie i ponowne zagzczenie.
Powierzchnia zagzczonej warstwy powinna ndig@rawidtowy przekrdj poprzeczny i jednolity wygl.
Zagszczenie nalgy kontynuowad do osigniecia wskanika zagszczenia mieszanki nie mniejszega 4i00
wedtug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-884281.

5.8. Piekgnacja stabilizacji gruntu cementem.

O ile w czasie 2 godzin po zgggczeniu warstwa ulepszonego padicie zostanie pokryta ngwwarstwg
z takiego samego materiatu lub anwarstwy nawierzchni, to powinna léyona natychmiast poddana gighacii.
Piekgnacja powinna kiyprzeprowadzona wedtug jednego z gpsjacych sposobow:

a/ skropienie warstwy emuisasfaltow w ilosci 0,5+ 1,0 kg/nf .

b/ skropienie specjalnymi preparatami powlokotve§rai posiadajcymi swiadectwo dopuszczenia do
stosowania w budownictwie drogowym i mostowym, @édi do 0,5 kg/m po uprzednim zaakceptowaniu przez
Kierownika Projektu.

¢/ utrzymanie w stanie wilgotnym poprzez kilkakmskrapianie wagw ciggu dnia, w czasie co najmniej 7 dni
d/ przykrycie na okres 7 dni nieprzepuszczdbiia plastykows, utozong na zaklad o szerokoi co najmniej 30
cm i zabezpieczanprzed zerwaniem z powierzchni warstwy

przez wiatr.

e/ przykrycie warstw piasku lub grubej widkniny technicznej i utrzymymie jej w stanie wilgotnym w czasie co
najmniej 7 dni.

Inne sposoby piegnacji zaproponowane przez Wykongwdnne materialy przeznaczone do pglacji mog
by¢ zastosowane po uzyskaniu akceptacji KierownikgeRto.

Nie nalezy dopuszczazadnego ruchu pojazdéw i maszyn po ulepszonym padiookresie 7 dni po wykonaniu.
Po tym czasie ewentualny ruch technologicznyenadbywé sie wytacznie za zgoslKierownika Projektu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot.

W czasie budowy Wykonawca powinien wykonywsystematycznie pomiary i badania kontrolne i dogt ich
wyniki Kierownikowi Projektu .

Pomiary i badania kontrolne Wykonawca powinien wykeat w zakresie i z egtotliwoscia gwarantujca
zachowanie wymaga jakosci robot, lecz nie rzadziej hiwskazano w odpowiednich punktach niniejszej
specyfikacji.

6.2. Czstotliwos¢ i zakres badai kontrolnych.

Czestotliwos¢ i zakres bada kontrolnych w czasie rob6t przy wykonywaniu wangtwlepszonego podia

z gruntu stabilizowanego cementem podano w tallicy
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Tablica 3. Cestotliwos¢ bada przy wykonywaniu ulepszonego po#éoz gruntéw stabilizowanych cementem
w czasie budowy.

Lp. Czestotliwos¢ bada
Wyszczegolnienie prac Minimalna ilos¢ bada | Maksymalna powierzchnia
na dziennej dziaice przypadajca na jedno
roboczej badanie [ i
1. Uziarnienie gruntu 1
2. | Wilgotnos¢ mieszanki gruntu z cementem 600
3. | Rozdrobnienie gruntu 2
4. |Zagszczenie ulepszonego pozko
5. Wytrzymatdé nasciskanie po 28-dniach 3 600
6. Mrozoodporn& gruntu stabilizowanego Przy projektowaniu i w przypadkachatpliwych
cementem
7. Badania cementu Dla #@ej dostawy
8. Badania wody Dla kalego vetpliwegozrodia
9. | Szczego6towe badania gruntu: Przy kadej zmianie rodzaju gruntu

uziarnienie, granica ptyndoi, wskanik
plastycznéci, zawarté¢ czesci organicznych,

odczyn H, zawartd siarczkow, wskanik
piaskowy

6.3. Badania i pomiary wykonanego podia z gruntu stabilizowanego cementem.
Czestotliwos¢, zakres badai pomiardw wykonanego podta podano w tablicy 4.

Tablica 4. Cgzstotliwos¢, zakres badai pomiaréw wykonanej warstwy ulepszonego pasta gruntu
stabilizowanego cementem.

Lp. | Wyszczegolnienie bada pomiarow Minimalna ogstotliwos¢ bada i pomiaréw

1. Grubdg¢ warstwy podiaa Podczas budowy: w trzech punktach nalkpdzialce roboczej,
lecz nie rzadziej niraz na 400 f
Przed odbiorem: w trzech punktach, lecz nie rzjdit raz na
2000 nf

2. Szeroké&¢ warstwy podiaa 10 razy na 1 km

3. Réwnd¢ podiwna co 20 m fatna kadym pasie ruchu

4, Réwnd¢ poprzeczna 10razy na 1 km

5. Spadki poprzeczr 10 razy na 1 km

6. Rzdne wysokéciowe co25m

7. Uksztaltowanie osi w planfe €co 100 m
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Y Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztadtta osi w planie naty wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych: na pogtku i koncu kazdej krzywej przejciowej oraz na poetku, wsrodku i na
koncu kazdego tuku poziomowego.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych ulepszonego pozho

6.4.1.Grubg¢ warstwy.

Grubas¢ warstwy naley mierzy¢, przez wykonanie otwor6w na catej jeglgbkasci, w odlegidci co najmniej 0,5
metra od krawdzi, natychmiast po zagzczeniu warstwy, z ¢stotliwosciag podan w tablicy 4.

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grétiallepszonego podia nie powinny przekracza+10 % i —15%.
6.4.2 ROwWnG¢ ulepszonego podia.

Nieréwndici podtuzne ulepszonego podia naley mierzy¢ 4-metrowg tatg w osi kadego pasa ruchu zgodnie
z BN-68/8931-04 z emtotliwoscig podamn w tablicy 4.

Nieréwnaici poprzeczne ulepszonego padimaley mierzy¢ 4-metrowy tatg z czstotliwoscia podam w tablicy
4,

Nieréwndici nie powinny przekraczal5 mm

6.4.3 Spadki poprzeczne podi.

Spadki poprzeczne nalemierzy za pomog 4-metrowej faty i poziomicy z estotliwoicia podan w tablicy 4.
Spadki poprzeczne ulepszonego padtpowinny by zgodne z DokumentagcProjektow z tolerancy = 0,5 %.
6.4.4 Rzdne ulepszonego podia.

Rz¢dne naley sprawdzé w osi jezdni i na jej kragdziach z cgstotliwoscia podamn w tablicy 4.

Ré&znice pomgdzy rzdnymi wykonanego ulepszonego padioa rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+1 cm i -2cm.

6.4.5 Uksztattowanie osi ulepszonego padto

Uksztattowanie osi ulepszonego padtonaley sprawdza w punktach gtéwnych trasy i w innych punktach z
czestotliwoscig podamn w tablicy 4.

O$ ulepszonego podia w planie nie mze by¢ przesungta w stosunku do osi projektowanej c:edj niz +5cm.
6.4.6 Szeroké¢ ulepszonego podia.

Szerokdé¢ ulepszonego podia naley sprawdza z czstotliwoscig podamn w tablicy 4.

Szeroké¢ ulepszonego podia nie mae r@&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10cm, -5cm, z
tym, ze na jezdniach bez krawnikdw szeroké¢ ulepszonego podia powinna by wicksza od szerokai
warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o waétowskazan w Dokumentacji Projektowe;.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podtda.

Niewtasciwa wytrzymald¢ ulepszonego podia.

Jezeli wytrzymalai¢ srednia probek po 28 dniach agania lgdzie mniejsza od dolnej granicy okienej w pkt.
2.6.3. to warstwa na wadliwym odcinku, zostaniewagra i wymieniona na naw o odpowiednich
wihasciwosciach, na koszt Wykonawcy.

Jezeli srednia wytrzymaté¢ probek po 28 dniach widania przekracza g&rwartas¢ wytrzymatdci podanej w
pkt. 2.6.3. to naley skorygow#& sktad mieszanki, aby przy budowie rgstych odcinkéw otrzyma
wytrzymatai¢ zgodr z wymaganiami.

6.5.2 Niewtaciwe cechy geometryczne ulepszonego pazaito

Jezeli po wykonaniu bada na stwardniatym ulepszonym podio stwierdzi s¢, ze odchylenia cech
geometrycznych na dzialce roboczej przekraceaglkosci okreslone w p. 6.4. to warstwa zostanie zerwana i
ponownie wykonana na koszt Wykonawcy.

Dopuszcza si inny rodzaj naprawy wykonany na koszt Wykonawcyileozostanie on zaakceptowany przez
Kierownika Projektu.

Jezeli szerokd¢ ulepszonego podia jest mniejsza od szerakb projektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wj lezacym, to Wykonawca powinien poszeézylepszone podi® przez zerwanie
warstwy na pelp grubc¢, do potowy szerokii pasa ruchu (lub pasa postojowego czy utwardzmpedpocza),
formujgc pionows, réwng krawedz i ponownie wykonéa ta czes¢ ulepszonego podia. Przy takim sposobie
naprawy nie dopuszczashieszania na miejscu.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt.

6.5.3 Niewtasciwa grubdé¢ ulepszonego podia.

Przed odbiorem warstwy Wykonawca sprawdzi gédhdepszonego podia w obecnéci Kierownika Projektu z
czestotliwosciag podamn w tablicy 4.

Jezeli ulepszone podi® ze wzgldow sprztowych zostato wykonane w dwoch warstwach, halaierzy taty
gruba¢ tych warstw. Przynajmniej w 50 procentach otworgnubdi¢ podiaza powinna b§ co najmniej réwna
projektowanej, a viiadnym otworze niedomiar grufm nie mae by wickszy od okrélonego w p. 6.4.1.

Jezeli warunek ten jest spetniony Wykonawca otrzymdngpezaptat za roboty. W przeciwnym przypadku
Wykonawca wykona, na wtasny koszt, w obeondierownika Projektu, dodatkowe otwory w celu idgfikacji
powierzchni wadliwych pod wzellem grubéci.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod watgm grubéci Wykonawca wykona naprawulepszonego
podiaza przez zerwanie wykonanej warstwy, usui@ zerwanego materiatu i ponowne wykonanie warstwy
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odpowiednich witciwosciach i o wymaganej gruboi przy wyciu do produkcji mieszanki mieszarek
stacjonarnych.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt.

Po wykonaniu tych robot nagi ponowny pomiar i ocena grufm warstwy, wedtug wyej podanych zasad na
koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar kadej warstwy ulepszonego pod# powinien by dokonany na budowie, w metrach kwadratowych, po
utozeniu i zagszczeniu. Obmiar odbywagsiv obecnéci Kierownika Projektu i wymaga jego akceptaciji.iiar

nie powinien obejmowajakichkolwiek dodatkowo wykonanych powierzchni migkazanych w Dokumentacji
Projektowej, z wyjtkiem powierzchni zaakceptowanych nanpie przez Kierownika Projektu.

Nadmiar grubéci lub nadmierna powierzchnia ulepszonego pzaltey stosunku do Dokumentacji Projektowej,
wykonana bez pisemnego upaw@nia Kierownika Projektu, nie me stanowd podstawy do roszcaeo
dodatkowy zaptat.

8. ODBIOR ROBOT

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wynitargarow i bada z biezagcej kontroli materiatéw i rob6t.
Odbioru ulepszonego podi@ dokonuje Kierownik Projektu na podstawie wynikdvada Wykonawcy

i ewentualnych uzupehiggych badéa i pomiarow oraz oglzin warstwy .

W przypadku stwierdzenia wad Kierownik Projektualiszakres wykonania robé6t poprawkowych lub poleci
zerwanie i wymiag na novg wadliwie wykonanej warstwy, wedtug zasad gkvaych w niniejszej specyfikaciji.
Roboty poprawkowe lub zerwanie i wymégana nows wadliwie wykonanej warstwy Wykonawca wykona na
whasny koszt w terminie ustalonym z Kierownikienofektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
PlatnGg¢ za 1 m wykonanego ulepszonego pozoz gruntu stabilizowanego cementem malerzyjmowa
zgodnie z obmiarem i ocegfakosci wykonanych robét.
Cena robd6t obejmuje:
- prace pomiarowe,
- sprawdzenie i ewentualmaprawg podiaza,
- zakup materiatow,
- dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezigmiewadnic oraz innych materiatow i gdzen
pomocniczych,
- spulchnienie podim,
- dostarczenie i rézielenie sktadnikow zgodnie z receptlmboratoryjn,
- wymieszanie gruntu rodzimego lub ulepszonego knysry z cementem na sucho a ppste na mokro
w korycie drogi,
- wyréwnanie, wyprofilowanie i zagzczenie warstwy,
- pielegnacg wykonanej warstwy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technig;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy.

1. PN-88/B-04481 - ,Grunty budowlane. Badania gidgruntu”.

2. PN-B-66714/28 - ,Badania. Oznaczanie zawaitsiarki metod bromowg”.

3. PN-EN 197-1 - Cement. Sklad, wymagania i kigtegodndci dotyczice cementow powszechnego
aytku.

. PN-EN 196-1 - ,Metody badania cementu. Oznaiezagtrzymaldgci”.

. PN-EN 196-3 - ,Metody badania cementu. Oznaiezeraséw wizania i statéci objetosci”.

. PN-EN 196-7 - ,Metody badania cementu. Spogmihjerania i przygotowania prébek cementu”.

. BN-88/6731-08 - ,Cement. Transport, przechowyiea

. PN-EN 1008 - ,Woda zarobowa do betonu - Sp&agfa pobierania prébek, badanie i ocena
przydatfm wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanpjoceséw produkcji
betonu”.

9. PN-C-84127 - ,Chlorek wapniowy techniczny”.

10. PN-S-96035 - ,Popioty lotne”.

11. PN-S-96012 - ,Drogi samochodowe. Podbudowapsrone podize z gruntu stabilizowanego

cementem”.

12. BN-68/8931-04 - ,Drogi samochodowe. Pomiarmééei nawierzchni planografem i gt

13. PN-EN 459-1 — ,Wapno budowlane —&z1: Definicje, wymagania i kryteria zgodsui’.

14. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsiialtowe. Em A-99. Zeszyt 60, IBDIM — 1999 r.

o~NO O~
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DL 05.00.00. NAWIERZCHNIE

DL 05.02.01. Nawierzchnia ttuczniowa

WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YS§ wymagania dotyege wykonania i odbioru robot
zZwigzanych z budownawierzchni ttuczniowej.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygowontraktowy dla zadania dotygzego budowy drogi
lesnej Betwin - Ujkowice w Lénictwie tetownia.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot awanych z wykonaniem
nawierzchni ttuczniowej

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia ttuczniowa - dwie warstwy z tlucznidiica kamiennego, #cych na podtou ulepszonym (
podbudowie pomocniczej ), zaklinowanych i uzdatg@mnmiatem kamiennym do bezedniego przejmowania
ruchu.

1.4.2.Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany preezchaniczne rozdrobnienie skat litych, wg PN-B-
01100.

1.4.3.Kruszywo tamane zwykie - kruszywo uzyskane w wyndainajmniej jednokrotnego przekruszenia skat
litych i rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, afakteryzujce s¢ ziarnami ostrokragdziastymi o nieforemnych
ksztattach, wg PN-B-01100, PN-B-11112.

1.4.4.Thuczen - kruszywo tamane o wielkoi ziarn od 31,5 mm do 63 mm.

1.4.5.Kliniec - kruszywo tamane o wielkoi ziarn od 4 mm do 31,5 mm.

1.4.6.Miat - kruszywo tamane o wielkai ziarn do 4 mm.

1.4.7.Niesort — kruszywo tamane o wiell@ ziarn do 31,5 mm.

1.4.7.Mieszanka drobna granulowana - kruszywo uzyskaneyniku rozdrobnienia w granulatorach tamanego
kruszywa zwyklego, charakteryaog s¢ chropowatymi powierzchniami i foremnym ksztatteiara o s¢pionych
krawedziach i naraach, o wielkdci ziarn od 0,075 mm do 4 mm.

1.4.8.Piasek - kruszywo naturalne o wietkbziarn do 2 mm.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST DL 00.00.00 ,Wymagania ogolid’ 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST DL 00.00.00 ,Wymagania ogo(uid” 2.
2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzctumczniowej wg PN-S-96023 [20}s
v kruszywo tamane zwykte - ttucae kliniec, wg PN-B-11112,

mieszanka drobna granulowana, wg PN-B-11112,

niesort wg PN-B-11112,

kruszywo do zamulenia gérnej warstwy nawierzchmiat, wg PN-B-11112,
woda do skropienia podczas walowania i zamulania.

2.3. Wymagania dla materiatow

Klasa i gatunek kruszywa, w zaiesci od kategorii ruchu, powinna byzgodna z wymaganiami normy
PN-S-96023.

v
v
v
v

v kruszywo klasy co najmniej Il gatunek 2 dla warstionej,
v kruszywo klasy Il lub, gatunek 1dla warstwy gérnej.
3. SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST DL 00.00.00 ,Wymagania ogdlne” (3«t.

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do wykonania robdt powinien wykazaie mazliwoscia korzystania z nagbujacego

sprztu:

v uktadarek lub rowniarek do réa@elania tucznia,

v walcow statycznych, zwykle o nacisku jednostkowyarnajmniej 30 kN/m, ew. walcéw wibracyjnych o
nacisku jednostkowym watu wibrgego co najmniej 18 kN/m lub plytowych zagczarek
wibracyjnych o nacisku jednostkowym co najmniejkN6mz2,
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przewanych zbiornikéw do wody (beczkowozéw) zaopatrzonyehurzzdzenia do rozpryskiwania wody oraz
pomp do napetniania beczkowozéw wod

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST DL 00.00.00 ,Wymaganidirogf pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST DL 00@QNymagania ogdlne” pkt. 5.

5.2. Przygotowanie podida

Podiaze pod podbudow ttuczniowy powinno spetni@ wymagania okrdone w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz
z profilowaniem i zagszczeniem podi@”.

5.3. Whudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy nawierzchni ttuczniowej nie by po zagszczeniu mniejsza od 7 cm. Kruszywo
grube w warstwie dolnej powinno byozktadane w warstwie o jednakowej grétioprzy wyciu uktadarki albo
réwniarki. Grubd¢ roztazonej warstwy ldnego kruszywa powinna bBytaka, aby po jej zagzczeniu

i zaklinowaniu osjgnieto gruba¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozi@niu powinno by zag:szczane przégiami walca statycznego gtadkiego, o nacisku
jednostkowym nie mniejszym 1i30 kN/m. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku poprzec
powinno rozpocz si¢ od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podtnymi, czsciowo

naktadagcymi sk, w kierunku jej gérnej kragdzi.

Zageszczanie mezna zakaczye, gdy przed kotami walca przestagic tworzy¢ fale, a ziarno tlucznia o wymiarze
okoto 40 mm pod naciskiem kota walca nie wttaczanshawierzchng, lecz miadzy sie na niej.

Warstwy dolnej (o ile &dzie ukladana na niej od razu warstwa gérna) nieujd sk, gdyz niecatkowicie
wypetnione przestrzenie guzy ziarnami ttucznia powodajlepsze zwizanie obu warstw ze spbNatomiast
g6rrg warstwe nalezy klinowaé tak diugo, dopdki wszystkie przestrzenie nie zmgtavypetnione klhcem

i miatem.

W czasie zagpzczania walcem gltadkim zaleca skrapi& kruszywo wod tak czsto, aby byto stale wilgotne, co
powoduje,ze kruszywo mniej gikruszy, mniej wyokigla i tatwiej uktada szczelnie pod walcem.

Zagszczenie mzna uwaat za zakdczone, jéli nie pojawiap sic slady po walcach i wybrzuszenia warstwy
kruszywa przed watami.

W przypadku zaggzczania kruszywa spitem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku jexstkowym
watu wibrugcego co najmniej 18 kN/m lub plytowymi zggczarkami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym co
najmniej 16 kN/m2), zagzczenie nalg przeprowadzawedtug zasad podanych dla walcow gtadkich, lez be
skrapiania kruszywa wadLiczbe przeg¢ sprztu wibracyjnego zalecagsustalt na odcinku probnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni ngldba, aby byla ona stale wilgotna.

Nawierzchnia, jéi nie byta zagszczana urgzeniami wibracyjnymi, powinna Byréwnomiernie zajedzana
(dogeszczona) przez walce ogumione na calej jej szémkookresie od 2 do 6 tygodni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robdt podano w STt DL 00.00.00 ,Wymagania ogbipiet. 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysfpieniem do robét Wykonawca powinien przeghd Inspektorowi Nadzoru atesty lub deklaracje
zgodndci z normy kruszyw przeznaczonych do wykonania rob6t do laeptacji.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robét przy budowie nawierzchni ttuczniowejezy kontrolowa& z czstotliwoscia podam ponizej,
nastpujgce wiagciwosci: uziarnienie kruszywa, zawagtozanieczyszczeobcych w kruszywie i zawaré ziarn
nieforemnych w kruszywie - co najmniej 1 raz naedriej dzialce roboczej z tyme maksymalna powierzchnia
nawierzchni przypadaga na jedno badanie powinna wyrio800 m2,

6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierhai ttuczniowej

Grubas¢ warstwy Wykonawca powinien miergyatychmiast po jej zagzczeniu, co najmniej w dwéch losowo
wybranych punktach na kdej dziennej dzialce roboczej i nie rzadzieg mv jednym punkcie na 400 m2
nawierzchni. Dopuszczalne odchytki od projektowagrepcci nawierzchni nie powinny przekra@za 10%.

6.5. Pomiar ngnosci nawierzchni

Pomiary nénosci nawierzchni ttuczniowej naty wykona& ptyta o srednicy 30 cm, zgodnie z BN- 64/8931-02
[23]. Pomiar nalgy wykona nie rzadziej i raz na 3000 m2, lub wedtug zalédespektora Nadzoru.
Nawierzchnia tluczniowa powinna spelfii@ymagania dotycce nénosci podane w tablicy 5.
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Tablica 5. Wymagana 8nos¢ nawierzchni ttuczniowej

Minimalny modut odksztatcenia mierzony przy
Kategoria ruchu uzyciu ptyty osrednicy 30 cm, MPa

pierwotny wtorny
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140
Ruch lekkdredni isredni 100 170

6.6. Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni

6.6.1.Niewtasciwe uziarnienie i wigciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetnagp wymagéa podanych w odpowiednich punktach specyfikacji aast
odrzucone. Jeli kruszywa, nie spetnigte wymaga zostal wbudowane, to na polecenie Inspektora Nadzoru,
Wykonawca wymieni je na wiaiwe, na wiasny koszt.

6.6.2.Niewtasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére wykazwjeksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgch w
punkcie 6.3.2 powinny kiynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie na galbad¢ warstwy, wyréwnane i
powtornie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyli@nanej warstwy jest niedopuszczalne.
Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Pongkonaniu nagipi ponowny pomiar i ocena.
6.6.3.Niewtasciwa nagnos¢ nawierzchni

Jezeli nosnos¢ nawierzchni bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty niezbdne do
zapewnienia wymaganej frosci, zalecone przez Inspektora Nadzoru.

Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawdiaywtedy, gdy zarienie ndnosci nawierzchni wynikto z
niewtasciwego wykonania przez Wykonawoobot.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robé6t podano w ST DL 00.0Q/@¢magania ogéine” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST DL 00.0Qv@@magania ogolne” pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsei podano w ST DL 00.00.00 ,Wymagania ogélne” fgt.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m2 nawierzchni ttuczniowej obejmuje:

prace pomiarowe i oznakowanie robat,

dostarczenie materiatow na miejsce wbudowania,

roztozenie warstwy kruszywa grubego (ttucznia, ) w waistdolnej i zagszczenie,

rozlozenie warstwy niesortu w warstwie gornej, zaklinoigamarstwy , skropienie wad zag:szczenie
przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg

AN N NANEN

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie zawartgi zanieczyszczeobcych
2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie sktadu ziarnowego
3. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie ksztattu ziarn
4, PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie nagkliwosci
5. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie mrozoodporc metod
bezpdredni
6. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartgci zanieczyszcze
organicznych
7. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania.d@zaniescieralngci w bgbnie Los Angeles
8. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamdonenawierzchni drogowych
9. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowanii@achnia z ttucznia kamiennego
10. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie utoododksztalcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obaizenie ptyt
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré@hnawierzchni planografem i tat
10.2. Inne dokumenty
Nie wysepuja.
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DL 05.02.01. Nawierzchnia z prefabrykowanych ptytelbetowych

WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YS§ wymagania dotycge wykonania i odbioru robot
zwigzanych z budownawierzchni z prefabrykowanych pelnyatibetowych ptyt wielkowymiarowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygowontraktowy dla zadania dotygzego budowy drogi
lesnej Betwin - Ujkowice w Lénictwie tetownia.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zaanych z wykonaniem i
odbiorem nawierzchni z prefabrykowanyctelbetowych ptyt petnych, ktére zostaly zastosowgako
wzmocnienie drogi na zjazdach z drogiiej potazonych naprzeciwko sktadnic przybowych:

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Prefabrykowanaelbetowa ptyta petna — drogowy elemestbetowy, w postaci prostetnej ptyty (bez
otworow), stiacy do budowy nawierzchni (dawniej element taki reely nazywano ptygt MON).

1.4.2. Nawierzchnia z prefabrykowanychkelbetowych piyt petnych — nawierzchnia z ptyt dragch
zelbetowych, przeznaczona do ruchu lub postoju pidjaz

1.4.3. Szczelina w nawierzchni — szczelina pedzy zelbetowymi plytami nawierzchniowymi, zwykle
wypetniona piaskiem.

1.4.4.System pasowy ukladania ptyt — zémie dwoch pasow pojedynczych plyt, utigiajacych poruszanie si
tylko po nich két samochodow (patrz rys. 2a, ng). 4

1.4.5.System ptatowy uktadania ptyt tozenie ptyt na peilnej szeroém projektowanej jezdni (patrz rys. 2b i
rys. 4b).

1.4.6. Pozostate okienia podstawowe gszgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST DL00.00.00 ,Wymagania tgs.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST DL00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pwdaw ST DL00.00.00
~Wymagania ogélne” .

2.2. Materiaty do wykonania robot

2.2.1. Zgodnd¢ materiatow z dokumentagcprojektovs i aprobag techniczi

Materialy do wykonania rob6t powinny byzgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej Bib oraz z
aprobaj techniczig uprawnionej jednostki.

2.2.2.Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu nawierzichielbetowych plyt, okjtych niniejsz ST, g:

— zelbetowe piyty petne,

— materiat na podsypki do wypetnienia szczelin,

— ewentualne kragzniki,

— woda,

— ew. inne materialy.

2.2.3.Zelbetowe ptyty peine

Prefabrykowanezelbetowe ptyty petne powinny ndevymiary zgodne z ustaleniem dokumentacji projeldiow
np.3,0x10x0,15m,3,0x1,5x 0,15 m, 305%x 0,18 m, 3,0 x 1,0 % 0,18 m, 1,7 x 1,3 »40rh.

Jeili dokumentacja projektowa nie podaje szczegotowyamcych ksztattu i rozwizan technicznych piyt,
wowczas Wykonawca proponuje typ ptyty (np. wg i, przedstawiac go do aprobaty hyniera.
Zaakceptowany typ ptyty powinien ndi@probag techniczm uprawnionej jednostki.

Powierzchnia ptyt powinna lByréwna bez rakow, gknieé, rys i wylupa. Dopuszczalneasdrobne wgibienia i
wypukiosci o gkbokasci lub wysokaci do 5 mm.

Beton, z ktérego wykonana jest plyta, powinien sj@étwymagania dla klasy wytrzymaia minimum C20/25
wg PN-EN 206-1:2003 [6] i PN-B-06265:2004 [8].

Krawgdzie ptyt powinny by proste i wzajemnie réwnolegte. Dopuszczalgalmbne odpryski i wyszczerbienia
krawedzi o gkbokasci i szerokdci do 5 mm oraz diugei do 20 mm w liczbie 2 szt. na 1 m piyty, przy senpa
jednej kravedzi powierzchni gérnej nie nie byt wiecej niz 3 wyszczerbienia, a na powierzchni dolnej nigogj
niz 4 wyszczerbienia. Zwichrowanie kragzi powierzchni gérnej i dolnej nie powinno przedga& 3 mmna 1 m
dtugdsci piyty.

Powierzchnie boczne ptyty powinny bwolne od gknieé, rys, wgtbien i wypuktosci.

Odchytka od wymiaréw nominalnych powinna wyriogitugaici + 3 mm, szerokii + 3 mm, grubéci £ 3 mm.
Nasikliwos¢ powinna wynosi < 6%, a stopig mrozoodpornéci > F 150.
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Piyty mogs by¢ przechowywane na wolnym powietrzu. k& je ukladd w stosach, powierzchnijezdry
zwrécory do gory, w siedmiu warstwach na paletach, do wg&nikrzech palet.

2.2.4. Materiat na podsypk i do wypetnienia szczelin

Jeili dokumentacja projektowa lub ST nie ustala ingcte na podsypk i do wypetiania szczelin moa
stosowa piasek odpowiadagy wymaganiom PN-EN 13242:2004 [7].

Inne materiaty, npzuzel, pospotk, mazna stosowapod warunkiem akceptacjiigniera.

Sktadowanie materialu powinno ¢siodbyw& na podiau réwnym, utwardzonym i odwodnionym, przy
zabezpieczeniu materiatu przed zanieczyszczen@medszaniem z innymi materiatami.

2.2.5. Woda

Nalezy stosowd, przy zagszczaniu podsypki, kda czyst wode z rzek, jezior, stawOw i innych zbiornikéw
otwartych oraz woglstudzieng i wodochgows.

Nie naley stosowa wody z widocznymi zanieczyszczeniami, rmieciami, ralinnoscia wodrs, odpadami
przemystowymi, kanalizacyjnymi itp.

3. SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST DL00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprat stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu robdt Wykonawca w zam@sci od potrzeb, powinien wykaZaic mazliwoscia korzystania ze
sprztu dostosowanego do prztgj metody robot, jak:

— zurawie samochodowe lub samojezdne,

— walce ogumione,

— wibratory plytowe,

—  ubijaki,

—  zbiorniki na wod,

—  réwniarki, koparki, ew. spycharki,

—  sprzt transportowy.

Sprzt powinien odpowiada wymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinienctgaakceptowany przeziyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST DL00.00.00 ,Wymaganidrego

4.2. Transport materiatow

Materiaty sypkie (piasek) nima przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegzgih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi magdemi i nadmiernym zawilgoceniem.

Piyty nawierzchniowe mina przewoz pojazdami otwartymi. Plyty mima uktadé na drewnianych paletach w
liczbie do siedmiu sztuk sgich t&mg polipropylenovwy zbrojory dodatkowo w miejscu styku day z ptyt
podktadkami z tworzywa sztucznego, aby zapobiecnéwednemu przetarciu. Zatadunku ptyt na samochdd
dokonuje s przy pomocy lekkichzurawi lub wézkéw widtowych. W szczegélnych przypadk ptyty mana
tadowa recznie przy zastosowaniu pochyini.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robé6t podano w ST DLOO@@ymagania ogolne”.
5.2. Zasady wykonywania robot
Spos6b wykonania robo6t powinny dyzgodny z dokumentagj projektovg i ST. W przypadku braku
wystarczajcych danych mina korzysté z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforih@odanych
w zahcznikach.
Podstawowe czynioi przy wykonywaniu rob6t obejmayj
1. roboty przygotowawcze,
2. przygotowanie podiam,
3. ulozenie nawierzchni z piyt,
4. roboty wykmczeniowe.
5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do rob6t naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST luskaza
Inzyniera:
— ustali lokalizacf terenu robot,
— przeprowadd obliczenia i pomiary geodezyjne niedme do szczegdtowego wytyczenia robot oraz ustleni

danych wysokéciowych,
Zaleca s} korzystanie z ustabeST DL01.00.00 w zakresie nieginym do wykonania robét przygotowawczych
oraz z ustale ST DL02.00.00 przy wygpowaniu robot ziemnych.
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5.4. Przygotowanie podida

Koryto pod nawierzchri zaleca s wykonywa bezpdrednio przed rozpoeziem robdt nawierzchniowych.

Weczesniejsze wykonanie koryta jest miwe za zgod Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Koryto mazna wykonywa recznie lub mechanicznie przyzyciu réwniarek, koparek i spycharek. Grunt

odspojony powinien hiywykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentaajgktowej.

Po oczyszczeniu wykonanego dna koryta ze wszelkintieczyszcze nalezy sprawdzt czy istniejce rzdne

umazliwi g uzyskanie, po profilowaniu, zaprojektowanyckdizych podiga. Zaleca s, aby rzdne koryta przed

profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wg§ze nk projektowane rgdne podiga. Jeeli powyzszy warunek nie
jest spetiony i wyspuja zanienia poziomu w podial to Wykonawca powinien spulclénpodiaze na gébokasé
zaakceptowanprzez Irzyniera, dowie¢ dodatkowy grunt, spetniggy wymagania obowrujace dla gornej strefy
korpusu, w iléci koniecznej do uzyskania wymaganycledizych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do

uzyskania wskanika zagszczenia 1,00.

Profilowanie podiea zaleca si wykona roéwniarky. Sciety grunt powinien by wykorzystany w sposéb

zaakceptowany przez Apniera. Po profilowaniu podia naley przystpi¢ do jego zagszczania, ktére nalg

kontynuow@ do osigniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,00. Koryto po wypoefdniu i

zag:szczeniu powinno kiyutrzymane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i

Wykonawca nie przygpi natychmiast do uktadania nawierzchni, to powin@n zabezpieczypodiae przed

nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez raefoe folii lub w inny sposéb zaakceptowany przezyirera.

Jezeli podiaze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uklada@aierzchni ména przysipi¢ dopiero po jego

naturalnym osuszeniu.

5.5. Podsypka

W zaleznosci od rodzaju gruntu w podia, przed poteeniem ptyt nawierzchniowych, mpa utazy¢ w zaleznosci

od zalecé dokumentaciji projektowe;j:

— 10+15 cm podsypki piaskowej na gruncie niepewnym

— 20+25 cm warstwy odszapcej, na gruncie wysadzinowym,

— 3.cm, po zagszczeniu, warstwy piaskowej wyréwnawczej, na gremsewysadzinowym.

Piasek powinien hiy rozktadany przy #yciu rowniarki, z zachowaniem wymaganych spadkéwzgdnych

wysokdaciowych. Grubé¢ roztozonej warstwy powinna liytaka, aby po jej zagzczeniu ogignicto grubdé¢

projektowan.

Natychmiast po kiecowym wyprofilowaniu warstwy piaskowej nale przyshpi¢ do jej zagszczania, ktore

naley rozpoczyné od krawedzi i przesuwé w kierunku osi drogi. W miejscach niedgstych dla walcow

warstwe piaskovs naley zagsszczg ptytami wibracyjnymi i ubijakami mechanicznymi. gszczanie nalgy
kontynuowd do osigniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalnepyiroctora.

Wilgotnos¢ materiatu podczas zesgczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do

+10% jej wart@ci.

5.6. Utazenie nawierzchni z petnychzelbetowych piyt prefabrykowanych

5.6.1. Sposob uktadania piyt

Sposo6b uktadania ptyt powinien dygodny z dokumentacprojektovs, ST lub wskazaniami kiyniera.

Rozr&nia skt dwa podstawowe sposoby gémia ptyt:

— system pasowy, w ktérym plyty pokrywgajylko cz$¢ pasa ruchu na nawierzchni, znajguge w dwéch
pasach szerokoi 0,7+1,0 m, poteonych w odlegtéci okoto 0,7 m od siebie, tak aby moghe §io nich
poruszé kota pojazdéw (przykltady na rys. 2a, rys. 4a),

—  system ptatowy, w ktérym ptyty uktadacsia catej szerokmi pasa ruchu (przyktady na rys. 2b, rys. 4b).

Na tukach o promieniach wkszych (np. >250 m) uktady ptyh sakie same jak na odcinkach prostych. Krzywizn

utozonych ptyt mana uzyské przez rozszerzenie szczelin od strony zgwgmej tuku.

Na tukach o matych promieniach (np. <250 m) navdkrk mozna utazy¢ w systemie ptatowym na calym

odcinku tuku, ukfadaic ja rzedami ptyt réwnolegtych do jednej ze stycznych o#laiprostego (rys. 6). Szerako

petnej nawierzchni na tuku nabe dostosowé do jego promienia i diugoi pojazdéw, ktére ¢dg jezdzity po
drodze.

Jeili dokumentacja projektowa przewiduje mijanki pragogach jednopasowych, wéwczaszma je wykona z

ptyt nawierzchniowych, uktada je réwnolegle do osi drogi poza pasem ruchu, wugdschematu

przedstawionego na rys. 7. Na odcinku wjazdu namkjj i zjazdu z niej, w systemie pasowym ukfadania ptyt
nalezy wypetnic nawierzchrg cal szerokdé¢ pasa ruchu.

5.6.2. Wykonanie nawierzchni

Uktadanie nawierzchni z ptyielbetowych petnych, na uprzednio przygotowanej ppds piaskowej lub warstwie

odsiczapcej, maze odbywé sic bezpdrednio zesrodkéw transportowych lub z miejsca skladowaniayldes z

pomog zurawi samochodowych lub samojezdnych. Do podnoaz@iyt zurawiem mog shzy¢ zawiesia

czterohakowe.

Mozna stosowa tez reczne ukitadanie ptyt o mniejszych wymiarach, przympoy pochylni zesrodka

transportowego, po ktorej plyty zsuwang lsezpdrednio na miejsce ukenia nawierzchni. Ten typ mouta

wymaga zaostrzonych wymogéw bezpietste/a pracy.
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Piyty zelbetowe naley uktada tak, aby cat swop powierzchma przylegaly do podiza (podsypki, warstwy
odsyczapcej). Powierzchnie piyt nie powinny wystatMab by¢ zagebione wzgédem siebie wicej niz 8 mm.
Jeili dokumentacja projektowa zaktada zabezpieczeriedoklawiszowaniem mniejszychssadupcych piyt, to
poszczegodlne piyty mima hczy ze soly od czota stalowymi gtami osrednicy okoto 14 mm i diugei okoto 30
cm wkiladanymi do przygotowanych w tym celu otwondvptytach.
Szerokaé¢ szczelin mgdzy ptytami nie powinna kiywieksza od 10 mm. W celu zachowania réwnej szeiwko
szczelin, mana stosow& migdzy dystansowe wkiadki rulzy ptytowe. Po utzeniu nawierzchni, szczeliny
wypetia s¢ przez zamulenie piaskiem na pefgruba¢ plyt. Zaleca si, aby piasek iyty do wypetnienia
szczelin zawieral od 3 do 8% frakcji mniejszej g@30mm. Dopuszcza ¢gizastosowanie innego materialu do
wypeltnienia szczelin, np. drobnegwiru, piasku kwarcowego itp.
5.7. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny by zgodne z dokumentagcj projektovg i ST. Do robét
wykonczeniowych naley prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robét do istoyeh warunkéw
terenowych, takie jak:
— oczyszczenie terenu robot z odpadédw i ustiaiich poza plac budowy,
— roboty poradkujgce otoczenie terenu robaét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST DL 00.00.00 ,Wymagania ogdlne”

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien:

- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszega wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@av(np.
stwierdzenie o oznakowaniu materialu znakiem CE amakiem budowlanym B, certyfikat zgodeg
deklaracg zgodndci, aprobag techniczi, ew. badania materiatbw wykonane przez dostawtd i

- ew. wykon& wlasne badania wdaiwosci materialdbw przeznaczonych do wykonania robétedéne przez
Inzyniera,

— sprawdzé cechy zewstrzne gotowych materiatow prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaipnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow, ktére naley wykona w czasie robdt podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwo$¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robét

Lp. Wyszczegolnienie robot CZ@Zt;);l;IIVOSC Wartasci dopuszczalne
1 Lokalizacja i zgodn& granic terenu 1 raz Wg pktu 5
robét z dokumentagjprojektowa dokumentacji projektow)
2 | Przygotowanie podia Biezaco Wg pktu 5.4
3 U%OZenlg pquypkl i ew. ufenie warstwy Biezaco Wg pkiu 5.5
odsjczapcej
4 | Wykonanie nawierzchni Bigco Wg pktu 5.6
5 | Wykonanie robét wykiczeniowych Ocena gifa Wg pktu 5.7

6.4. Badania po zakéczeniu robot

Wykonana nawierzchnia z ptyt prefabrykowanych powispetnia nastpujace wymagania:

— 0§ nawierzchni w planie nie powinnadprzesungta w stosunku do osi projektowanejeagj niz + 10 cm,
— szerokd¢ nawierzchni nie powinnagidzni¢ od szerokéci projektowanej wicej niz + 10 cm,

— nieréwndci podtuzne nawierzchni, mierzone fd-metrow, nie powinny przekraczal cm,

— pochylenia poprzeczne nawierzchni powinny bgodne z dokumentacprojektowy z toleranci + 0,5%,
— réznice wysokéciowe z rzdnymi projektowanymi nie powinny przekrac¢zel cm i-2.cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST DL00.0Q/M¢magania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z plytfateykowanych.
Jednostki obmiarowe rob6t towarzysych, g ustalone w odpowiednich ST.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST DL00.0QV@Pmagania ogéline” .

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektova, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamegtug p-ktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

— ulozenie podsypki,

- ew. ulazenie warstwy odgzapce).

Odbidr tych rob6t powinien léyzgodny z wymaganiami ST DL00.00.00 ,Wymagania agbbraz niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogoblne ustalenia dotygee podstawy ptatrsai podano w ST DL00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z ptyt prefabrykowanych obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— przygotowanie podia,

- dostarczenie materiatléw i spta,

— roziozenie i zagszczenie podsypki piaskowej,

- ew. ulazenie warstwy odgzapcej,

— wykonanie nawierzchni z ptyt prefabrykowanych wetluymaga dokumentaciji projektowej, SST,

— oczyszczenie terenu rob6t z odpadéw i ustiaiich poza plac budowy,

— przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w specyfikacji technicznej,

— odwiezienie sprgu.

9.3. Spos6b rozliczenia robét tymczasowych i pracwarzysazcych

Cena wykonania robo6t oldlenych niniejsa SST obejmuje:

— roboty tymczasowe, ktérg potrzebne do wykonania robét podstawowych, alesn@zekazywane
Zamawiagcemu i § usuwane po wykonaniu robot podstawowych,

- prace towarzysge, ktére s niezlzdne do wykonania robét podstawowych, niezaliczaneothot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Specyfikacje techniczne(ST)

1. DL 00.00.00 Wymagania ogdlne

2. DL 01.00.00 Roboty przygotowawcze
3. DL 02.00.00 Roboty ziemne

10.2. Normy

6. PN-EN 206-1:2003 Beton — &2# 1: Wymagania, whkaiwosci, produkcja i
zgodna¢ (W okresie przéciowym mazna stosowéPN-B-
06250:1998 Beton zwykty)

7. PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niezaanych i zwgzanych hydraulicznie
materiatdw stosowanych w obiektach budowlanych i
budownictwie drogowym (W okresie przejowym mazna
stosowa PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa
naturalne do nawierzchni drogowydtwir i mieszanka, PN-
B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do
nawierzchni drogowych, PN-B-11113:1996 Kruszywa
mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni droggw
Piasek)

8. PN-B-06265:2004 Krajowe uzupetnienie PN-EN 208003 - Beton — G&¢ 1:
Wymagania, wiciwosci, produkcja i zgodnig
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RYSUNKI

Rys. 1. Przykiady ptytelbetowych peinych
a) Piyta3,0x 1,0 x 0,15 m
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e) Piyta 1,7 x 1,3 x 0,14 m
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Rys. 2. Przykiady uteenia ptyt 3,0 x 1,0 x 0,18 m na jezdni jednopasowej

a) Piyty uktadane systemem pasowym

PLYTY 30 x1,0x018

b) Piyty ukladaistemem platowym

PLYTY 30x10 =018
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o
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Rys. 3. Przykiady utzenia ptyt systemem ptatowym na jezdni dwupasowejakaici 6 m

a) Uklad ptyt réwnolegly z ptyt 3,0 x 1,5 x b) Uktad ptyt mieszany z piyt 3,0 x 1,5 x
0,18 mi3,0x1,0x0,18m 0,18 mi3,0x1,0x0,18m
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c) Uklad ptyt 3,0 x 1,0 x 0,18 m
réwnolegty do osi drogi

d) Uktad piyt 3,0 x 1,0 x 0,18 m lub 3,0 x
1,5 x 0,18 m prostopadty do osi drogi
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Rys. 5. Przykltadowy przekréj poprzeczny nawierzchpiyt
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Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
ZADANIE NR 10: ,,OPRACOWAN}E DOKUMENTACII PROJEKTOWE] BUDOWY DROGI LESNEJ BELWIN - UJKOWICE
W LESNICTWIE tETOWNIA WRAZ Z PLACEM MANEWROWYM

DL 06.01.01. Obrukowanie skarp i rowow

WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YS§ wymagania dotycge wykonania i odbioru robot
zwigzanych z obrukowaniem skarp i rowow.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygowontraktowy dla zadania dotygzego budowy drogi
lesnej Betwin - Ujkowice w Lénictwie tetownia.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zaanych z wykonaniem i
odbiorem zwazanych z obrukowaniem skarp i rowow:

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Brukowiec - kamié narzutowy nieobrobiony lub obrobiony, wzdhie ptytowany kamig tamany, w

ksztatcie zblionym do graniastostupa o nieregularnych lub zgglknych krawdziach, stosowany do
obrukowania powierzchni m.in. skarp, rowow i stozko

1.4.2.Obrukowanie - powierzchnia (np. skarpy) umocniong&bwcem.

1.4.3.Remont castkowy - naprawa pojedynczych uszkodlp@wierzchni obrukowanej.

1.4.4.Stazek - fragment nasypu o ksztalcies¢a stazka, zlokalizowany przy obiekcie mostowym.

1.4.5. Pozostale oki&enia podstawowe gszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST DL00.00.00 ,Wymagania bgs .

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST DL00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogoblne wymagania dotygze materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, puwdaw ST DL00.00.00
~Wymagania ogolne” [1] pkt 2.
2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1. Zgodndé¢ materiatdw z dokumentacp projektowa
Materiaty do wykonania remontu obrukowania powitoy¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub
SST.
2.2.2. Brukowiec
Do wykonania obrukowania nalg uzy¢:
— brukowiec, odpowiadagcy wymaganiom ST DL06.01.01,
2.2.3. Materialy na podsyplk i do wypetnienia spoin
Jeili dokumentacja projektowa lub SST nie ustala iefczo naleéy stosowdé nastpujgce materiaty,
odpowiadajce wymaganiom ST DL04.00.00 i DL05.00.00:
a) na podsypk piaskows pod obrukowanie
— piasek naturalny gatunku 2 lub 3,
— piasek tamany 0,075 2 mm, mieszankdrobry granulowag 0,075+ 4 mm albo miat G- 4 mm,
b) na podsypk cementowo-piaskosvi do wypetniania spoin
— mieszank cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku natugaingatunku 1, cementu powszechnego
uzytku i wody odmiany 1,
¢) do klinowania spoin - kliniec,
d) do wypeniania spoin w obrukowaniu na podsypcekuiag]
— piasek naturalny gatunku 2 lub 3,
- piasek tamany 0,075 2 mm.
Skladowanie kruszywa i cementu powinno odpowtaggmaganiom okrdonym w ST DL04.00.00.

3. SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST DL00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1} Bk

3.2. Sprat stosowany do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do obrukowania powinien wykazasic mazliwoscia korzystania z: miotkdw
brukarskich, miotkéw pneumatycznych, toméw, konewelader do wody, szpadli, fopat, ubijakéw staloWwyc
drabin itp.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST DL00.00.00 ,Wymaganidregfd1] pkt 4.
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4.2. Transport materiatéw

Materiaty sypkie i brukowiec mima przewozi dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegzaajh
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innyrtemiaéami i nadmiernym zawilgoceniem.

Transport cementu powinien dygodny z wymaganiami ST DL06.01.01.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST DLOO®(W@ymagania ogolne” [1] pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot

Spos6b wykonania rob6t powinien dwgodny z dokumentagj projektovg i SST. W przypadku braku

wystarczajgcych danych mana korzysté z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji.

Podstawowe czynigoi przy wykonywaniu rob6t obejmayj

1. roboty przygotowawcze,

2. wykonanie obrukowania,

3. roboty wykaiczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przysfpieniem do robét naky, na podstawie dokumentacji projektowej, SST ldkaza Inzyniera:

— ustali lokalizacf robét,

ustalic fragmenty wykonania obrukowania,

- ustalé materiaty wymagane do wykonania robot,

— okresli¢ kolejnas¢, sposab i termin wykonania robot.

Powierzchng przeznaczando wykonania obrukowania akceptujeynier.

5.4. Wykonanie obrukowania

5.4.1. Podsypka

Podsypk piaskows pod brukowiec nalgy:

— wykona: z piasku albo podsypki cementowo-piaskowej, acpagt ubt.

Wykonywary podsypk cementowo-piaskoay nalezy przygotowa w betoniarce, a naginie roZcielic na

podiazu.

5.4.2. Ulaenie nowego obrukowania

Roboty brukowe na podsypce cementowo-piaskowejcaak® wykonywa& przy temperaturze otoczenia nie

nizszej nk +5°C. Dopuszcza giwykonanie robot j@i w ciggu dnia temperatura utrzymuje sv granicach od

do +5C, przy czym jéli w nocy spodziewaneasprzymrozki obrukowanie natg zabezpieczy materiatami o

ztym przewodnictwie ciepta (np. matami ze stomypgoidp.).

Obrukowanie na podsypce piaskowej zalegavgikonywa w dodatnich temperaturach otoczenia.

Przy brukowaniu skarp zaleca siobierd kamienie o wgkszej wysokéci, aby s¢gaty gkbiej w podsypk i

mocniej s¢ o siebie opieraly. Kamienie powinno uktadae od dotu w kierunku wzniesieniagaami poziomymi.

Co pewien odsp dla lepszego zwrania bruku ze skagpnalezy ukltada& wyzszy kamié wchodzcy glebiej w

skarg.

Brukowiec uklada si okolo 3-4 cm powyej otaczajcej powierzchni, poniewapo procesie ubijania podsypka

zagszcza si. Wigzanie w czsci przebrukowanej powinno byachowane, tj. kamienie naleuktad& tak, aby w

kierunku podhznym spoiny jednego ezlu mijaty st ze spoinami drugiego ¢du.

Nalezy zachowywa podobn szeroké¢ spoin medzy brukowcami.

Ubicie nawierzchni zalecagsprzeprowad#i za pomog ubijakdw gcznych.

5.4.3. Wypehnienie spoin obrukowania

Spoiny wypelnia si materiatlem, np.:

a) klincem i piaskiem, j@i nawierzchnia jest na podsypce piaskowej,

b) klincem i zapraw cementowo-piaskosy jesli nawierzchnia jest na podsypce cementowo-piaskduie
przewiduje to SST.

Obrukowanie ze spoinami wypetnionymi zapgasementowo-piaskoay po jej wykonaniu zalecagspielegnowa

przez przykrycie warstgvwilgotnego piasku o gruloi od 3,0 do 4,0 cm i utrzymywanie jej w staniegeiinym

przez 7 do 10 dni.

5.5. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaczeniowe powinny by zgodne z dokumentacjprojektovg i SST. Do rob6t wykaczeniowych

nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych rob6t do isfoyeh warunkéw terenowych, takie jak:

— ew. uzupetnienia zniszczonej w czasie robélimnosci,

- roboty poradkujace otoczenie terenu robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w ST DL00.00.00 ,Wymagania ogolfig’pkt 6.
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6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysfpieniem do robét Wykonawca powinien:

- uzysk& wymagane dokumenty (certyfikaty zgodop deklaracje zgodréci, ew. badania materiatéw
wykonane przez dostawcoOw itp.),

- ew. wykon& badania wiéciwosci materialdw przeznaczonych do wykonania robotedéne w pkcie 2,

— sprawdzt cechy zewetrzne dostarczonych materiatow.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiaipnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow, ktére naley wykona w czasie rob6t podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie rob6t

Lp. Wyszczegolnienie robot CZ@Zt;);l;IIVOSC Wartasci dopuszczalne
1 Wyznaczenie powierzchni remontu 1 raz Tylko niezledna
obrukowania powierzchnia
2 | Ulozenie nowej podsypki Jw. Odchytka grubéci + 1 cm
3 | Utozenie brukowca Jw. Wg pktu 5
4 | Wypetnienie spoin w obrukowaniu Jw. Wg pktu 5

6.4. Badania wykonanych robét

Po zakaczeniu robdt naley sprawdzé wizualnie:

- wyglad zewrtrzny wykonanego, w zakresie: jednoroftiowygladu, ksztattu i wymiaréw brukowca i
prawidtowasci utozenia,

— prawidiowas¢ wypetnienia spoin  oraz brak brukowcow pkanych i brak deformacji w wykonanym
obrukowaniu,

- poprawnd¢ profilu podheznego i poprzecznego, namiijacego do otaczagej powierzchni i umdiwiajacego
sptyw wad.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST DL00.0Q/M¥magania ogdine” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanego wykonaniaobrukowania.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST DL00.0QV@Pmagania ogéline” [1] pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamegtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

Odbidr tych robét powinien Byzgodny z wymaganiami pktu 8.2 ST DL00.00.00 ,Wyimaig ogélne” oraz
niniejszej SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w ST DL00.00.00 ,Wymagania og6lne” [1} pk

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwykonaniaobrukowania obejmuije:

— przygotowanie podiam,

— dostarczenie materiatow i spta,

— wykonanie remontu obrukowania zgodnie z wymaganipecyfikacji technicznej,

- przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w specyfikacji technicznej,

— odwiezienie sprgu.

9.3. Sos6b rozliczenia robot tymczasowych i pracu@rzyszcych

Cena wykonania robo6t okdlenych niniejsa SST obejmuje:

— roboty tymczasowe, ktéregspotrzebne do wykonania robdt podstawowych, ale smieprzekazywane
Zamawiagcemu i § usuwane po wykonaniu robot podstawowych,
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— prace towarzysge, ktére s niezlzgdne do wykonania robdét podstawowych, niezaliczame rdbot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Specyfikacje techniczne (ST)

1. DL 00.00.00 Wymagania ogélne

2. DL 06.01.01 Umocnienie skarp i rowow
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