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3. CZESC OGOLNA
3.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNE)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczgce wykonania instalacji elektrycznych
zwigzanych remontem pomieszczeri sanitariatach w budynku Liceum Ogdlnoksztatcgcego w
Betchatowie, ul. Czapliniecka 72, dz. 4/72, obreb 8, miasto Betchatéw

Specyfikacja Techniczna zostata opracowana na podstawie wykonanego projektu budowlano -
wykonawczego oraz zgodnie z ,Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzeénia 2004r. w
sprawie szczegétowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno — uzytkowego. (Dz. U. nr 202,
poz.3072).

3.2. ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNE)

Opracowana specyfikacja techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zleceniu i
realizacji robdt w zakresie instalacji elektrycznych robét wymienionych w punkcie 3.1

3.3. ZAKRES ROBOT

Niniejsza specyfikacja techniczna dotyczy wykonania nastepujacych prac:

- Demontaz instalacji elektrycznej (oprawy, gniazdka, przewody elektroinstalacyjne itp.),
- Instalacji o$wietleniowej i gniazd wtyczkowych 230V,

- Zasilania centrali przyzywowej dla niepetnosprawnych

- Wykonania pomiaréw po montazowych,

3.4. INFORMACIE O TERENIE BUDOWY
3.4.1. Organizacja robét
Wszystkie prace prowadzone sg w pomieszczeniu zamknietym.

Zamawiajgcy przekazuje Wykonawcy w umdwionym terminie miejsce wykonywania prac wraz z
dokumentacjg projektowa.

3.4.2. Zabezpieczenie terenu budowy

Obiekt powinien byé¢ zabezpieczony przed dostepem oséb trzecich. Zabezpieczenie wykonaé ze
szczegdblng starannoscig ze wzgledu na dzieci.

3.4.3. Ochrona $rodowiska
Prace elektroinstalacyjne nie stanowig zagrozenia dla sSrodowiska
3.4.4. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy dotyczace bezpieczeristwa i higieny
pracy, a w szczegdlnosci zadba, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych i
szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajgcych wymagarn sanitarnych.



Wykonawca zapewni wszelkie urzgdzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez.
Wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem powyzszych wymagan ponosi Wykonawca.
3.4.5. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot, materiaty i narzedzia uzywane do rob6t od daty
rozpoczecia do daty zakoriczenia robdt (do wydania potwierdzenia przez Zamawiajgcego).

3.5. NAZWY i KODY ROBOT

Kod CPV

45310000-3 - Roboty instalacyjne elektryczne

45311100-0 — Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych

45311200-2 - Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

3.6. MATERIALY
3.6.1. Warunki ogélne stosowania materiatow.

Do wykonania instalacji elektrycznych nalezy stosowaé przewody, sprzet, osprzet oraz aparature i
urzadzenia elektryczne posiadajace dopuszczenie do stosowania w budownictwie. Za dopuszczone do
obrotu i stosowania uznaje sie wyroby, dla ktérych producent dokonat oceny zgodnosci wyrobu z
wymaganiami dokumentu odniesienia wg okreslonego systemu oceny zgodnosci i wydat krajowg
deklaracje zgodnosci z dokumentem odniesienia wg okreslonego systemu oceny zgodnosci i oznakowat
wyréb znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowigzujgcymi przepisami Do obrotu i
stosowania w budownictwie sg rowniez dopuszczone wyroby na podstawie dotychczasowych
przepiséw, na zasadach w tych przepisach okreslonych, tzn., ze wydane aprobaty techniczne,
certyfikaty i deklaracje zgodnosci z normg lub aprobatg techniczng zachowujg waznos¢ do dnia
okreslonego w tych dokumentach. Do wykonania instalacji elektrycznych stosowa¢ podstawowe
wyroby elektryczne: przewody, urzadzenia, aparature i materiaty elektroinstalacyjne spefniajgce
wymagania formalne i okreslone wymagania techniczne.

3.6.2. Stosowane materiaty.

Przy wykonywaniu prac nalezy stosowac materiaty i wyroby dopuszczone do obrotu i stosowania w
budownictwie. Przy wykonywaniu robét objetych niniejsza specyfikacjg techniczng wystepujg nizej

wymienione materiaty podstawowe:

- Przewdd instalacyjny miedziany 450/750 V YDYzo 3 x 2,5mm?2

- Przewdd instalacyjny miedziany 450/750 V YDYzo 3,4,5 x 1,5mm2
- Puszka p/t instalacyjna z listwg zaciskowg 1P44

- Odgateinik 4.wylotowy,

- Gniazdo wtyczkowe podwdjne p/t IP20-1P44 ze stykiem ochronnym



- Oprawy nastropowe LED IP65, IP44

- tacznik 1.biegunowy p/t IP44,

3.7. SPRZET
3.7.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Przy wykonywaniu robot nalezy uzywac elektronarzedzi posiadajgcych wtasciwe atesty i klase
bezpieczeristwa. Wykonawca jest zobowigzany do uiywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét, zaréwno w miejscu tych robét jak
i przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych.

3.7.2. Sprzet stosowany
1. Srodek transportowy

2. Drobny sprzet do wykonania robét.

3.8. TRANSPORT

Transport materiatéw instalacyjnych powinien odbywac sie przy zastosowaniu takich srodkéw
transportu, ktére nie wptyna niekorzystnie na wifasciwosci przewozonych materiatéw i jakos¢
wykonywanych robét. Materiaty winny by¢ utozone w odpowiednich pojemnikach. Przechowywanie
elementéw instalacyjnych w warunkach uniemotliwiajgcych ich zniszczenie. Wybdr srodkéw
transportu. Srodkiem transportu sprzetéw i materiatéw jest samochdéd dostawczy lub inny
gwarantujacy transport w sposéb uniemozliwiajacy ich uszkodzenie.

3.9. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét i ich zgodnos¢ z dokumentacjg
przetargowa, projektowa i specyfikacja techniczng.

3.9.1. Szczeg6towe wymagania dotyczace wykonywania robét

Trasy przewoddw wykonaé uwzgledniajac konstrukcje pomieszczenia i bezkolizyjno$¢ z innymi
instalacjami.

Uktadanie przewodéw

Przed uktadaniem przewodéw sprawdzi¢ prawidtowo$¢ wykonanych tras i przepustéw.

Przewody przygotowywac do podtaczenia wytacznie specjalistycznymi kleszczami.

Dtugos¢ odstonietego z izolacji przewodu dostosowac¢ do zastosowanych elementéw taczeniowych.
Stosowac kolory przewoddéw roboczych zgodne z normami.

taczenie przewodéw wykonywaé w odbiornikach i w osprzecie.

Przewody uktadaé swobodnie, tak aby nie byty narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia.

Wszystkie urzadzenia musza by¢ kompletne i z catym wyposazeniem.



Montaz musi odpowiada¢ wymaganiom PN.

Sprzet i osprzet instalacyjny mocowaé do podtoza w sposéb trwaty i bezpieczny.
Przytaczanie odbiornikéw

Miejsca potaczen zyt przewoddw z zaciskami odbiornikéw doktadnie oczyscic.

Potgczenia wykonacé w sposdb pewny pod wzgledem elektrycznym i mechanicznym oraz zabezpieczyc
przed ostabieniem sity docisku i korozjg

3.10. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
3.10.1. Badania przed przystgpieniem do robét

Stan roboét budowlanych i wykoriczeniowych powinien by¢ taki, aby roboty elektryczne moina byto
prowadzi¢ bez narazenia instalacji na uszkodzenia, a pracownikéw na wypadki przy pracy.

3.10.2. Badania w czasie odbioru robét
W trakcie prac elektroinstalacyjnych nalezy przeprowadza¢ nastepujace odbiory:

- czedciowe - zamocowanie gniazdek i opraw, konstrukcje wsporcze, instalacja przed zatgczeniem pod
napiecie,

- zanikowe — fragmenty instalacji, ktére bedg niewidoczne po zakoriczeniu rob6t montazowych.

3.11. PRZEDMIAR i OBMIAR ROBOT

Przedmiar robét zostat wykonany wedtug zasad podanych w odpowiednich katalogach naktaddéw
rzeczowych. Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robét zgodnie z
dokumentacjg projektowa i STWIOR w jednostkach ustalonych w przedmiarze robét. Obmiaru robét
dokonuje Wykonawca. Wyniki obmiaru bedg wpisane do Ksiggi Obmiaru.

Btad lub przeoczenie w przedmiarze lub STWIOR nie zwalnia Wykonawcy z obowigzku ukoriczenia
wszystkich robét.

Btedy zostang poprawione wg pisemnej instrukcji Inspektora Nadzoru.

3.12. ODBIOR ROBOT

Catkowite zakoriczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru koricowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie
Zamawiajacego.

Odbidr koricowy nastapi w terminie ustalonym w umowie, liczac od dnia potwierdzenia przez
Zamawiajgcego zakoriczenia robét.

Odbioru dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego.




Komisja dokonuje oceny ilosciowe] i jakoéciowej prac na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg
przetargows.

Odbiér powinien by¢ potwierdzony protokotem i powinien zawiera¢:
Ocene wynikéw badan.
Wykaz wad i usterek ze wskazaniem mozliwosci ich usuniecia,

Informacje dotyczaca robdt zanikajgcych lub ulegajacych zakryciu.

3.13. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Roboty elektryczne nalezy przeprowadzac zgodnie z ustaleniami przyjetymi w projekcie.
Przy wykonywaniu prac elektrycznych nalezy przestrzegac norm i przepiséw:

1. PN —HD: 60364 — 4 — 41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

2. PN - HD: 60364 — 5 — 523 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Obcigzalno$¢ dtugotrwata przewodéw.

3. PN-I HD: 60364-6 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie. -Arkusz 61.
Sprawdzanie odbiorcze.

4. Rozporzadzenie Ml z 12.04.2002 w sprawie ,Warunkdéw technicznych jakim powinny odpowiadac
budynki i ich usytuowanie ” Dz. U. nr 75 z 15.07.2002 z péZniejszymi zmianami.

5. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r. w sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw.

6. Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogélnych
przepisdw bezpieczerstwa i higieny pracy.

7. Ustawa z dn. 16.04.2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz.U.44.92.881).

8. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 6.02.2003 r. w sprawie bezpieczeristwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U.03.47.401).

9. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 20 czerwca 2007 r. w sprawie
wykazu wyrobdw stuzgcych zapewnieniu bezpieczeristwa publicznego lub ochronie zdrowia i zycia
oraz mienia, a takie zasad wydawania dopuszczenia tych wyrobéw do uzytkowania.

10.Prawo Budowlane.

11.Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano — montazowych — Tom V - Instalacje
elektryczne”.
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