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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt przy regulacji pionowej studzienek urzgdzen podziemnych w zwigzku z
przebudowsa drogi wojewodzkiej nr 174 w m. Krzyz WIkp. od km 14+620,00 do km 15+120,00.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt obejmujacych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy regulacji
pionowej studzienek urzadzen podziemnych poprzez nadbetonowanie betonem klasy C16/20 i
obejmuja:

a) wykonanie regulacji pionowej wtazow kanatowych,

b) wykonanie regulacji pionowej studni telefonicznych,

c) wykonanie regulacji pionowej zaworéw wodociagowych i gazowych.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi normami 1
"Katalogiem Powtarzalnych Elementow Drogowych" oraz ST D-M.00.00.00. "Wymagania
ogolne".
1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodno$¢ z

Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania og6élne".

2. Materialy
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot wedtug zasad niniejszej ST sa:
2.1. Beton

Regulacja pionowa (nadbetonowanie) wykonane bedzie z betonu klasy C16/20,
odpowiadajacego wymaganiom normy Wg PN-EN 206-1.
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3. Sprzet

3.1. Roboty zwigzane z wykonaniem regulacji wysokosciowej studni urzadzen podziemnych
wykonane bedg recznie.

4. Transport
Beton transportowany bedzie specjalnymi samochodami do przewozenia betonu.
5. Wykonanie robot
5.1. Ogoblne warunki wykonania robot
Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
5.2. Zakres wykonywanych robot
5.2.1. Wykonanie regulacji wysokosciowej studni urzadzen podziemnych

Regulacje wysokosciowa studni urzadzen podziemnych nalezy wykonaé poprzez
podmurowanie betonem klasy C16/20 do rzednej okreslonej w Dokumentacji Projektowe;j.

Podmurowanie betonem nalezy wykona¢ w deskowaniu.

Przed podmurowaniem nalezy zdemontowac kratki $ciekowe 1 skrzynki, a po wykonaniu
regulacji wysokosciowej ponownie osadzi¢ zdemontowane skrzynki 1 kratki.

6. Kontrola jakosci robot
Ogo6lne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne".

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru robot jest 1 szt. (sztuka) nadbetonowanej studni urzgdzen podziemnych.

Ogo6lne zasady obmiaru podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogo6lne".
8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne".
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9. Podstawa platnosci

Ogoblne wymagania dotyczace platnosci podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne".
Cena wykonania robot obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- zakup i transport materiatow do wykonania robot,

- oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,

- demontaz kratek $ciekowych i skrzynek,

- demontaz elementow wagi,

- wykonanie deskowania,

- podmurowanie betonem studni urzadzen podziemnych,

- rozebranie deskowania,

- montaz skrzynek i kratek Sciekowych oraz elementow wagi,
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. Przepisy zwiazane

PN-EN 206-1:2003 Beton. Cze¢$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodno$¢
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