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Starostwo Powiatowe w Koscierzynie
Wydzial Komunikacji

Koscierzyna, dnia 13 listopada 2023 r.
K.7120.97.2023

Sz.P.
Wojt Gminy Liniewo

Na podstawie art. 10 ust. 5 ustawy z dnia 20 czerwca 1997 roku — Prawo o ruchu drogowym
(tj. Dz. U. z 2023r., poz. 1047 ze zmianami) oraz rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z
dnia 23 wrzesnia 2003 roku, w sprawie szczegétowych warunkéw zarzadzania ruchem na
drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U. z 2017r., poz. 784), po
rozpoznaniu wniosku Wéjta Gminy Liniewo, zatwierdzam projekt zmiany statej organizacii
ruchu drogowego:

e dotyczacy odcinka drogi gminnej 196026 G w m. Liniewo — integralng czgscig
niniejszego pisma jest zatgcznik graficzny nr 1 o nazwie ,Projekt zmiany statej
organizacji ruchu drogowego odcinka DG 196026 G — droga gminna 196026 G na
odcinku planowanym do przebudowy".

Na podstawie § 12 ust. 1 ww. rozporzadzenia, zobowigzuje Zarzadce omawianej drogi, do
pisemnego zawiadomienia organu zarzgdzajacego ruchem i komendanta Policji o terminie
jej wprowadzenia, co najmniej na 7 dni przed dniem wprowadzenia nowej organizacji ruchu.

Jednoczesnie informuje, ze w przypadku braku ww. zawiadomienia, poinformujemy o
utracie waznosci zatwierdzonej organizacji ruchu.

Powyzsze zatwierdzenie jest wazne przez okres 2 lat.
Z powazaniem

Wycizia%:-: Komunikacji

Otrzymuja:

1.Adresat;

2 .Komenda Powiatowa Policji w Koscierzynie (bez zatgcznika),
3.ala. ;

tel. 58 694 05 50

83-400 Koscierzyna, ul. 3 Maja 8A
e-mail: komunikacja@powiatkoscierski.pl
www.powiatkoscierski.pl
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Projekt Statej Organizacji Ruchu

Droga gminna 196026G na odcinku planowanym do przebudowy.

STAROSTWO POWIATOWE
W KOSCIERZYNIE
Wydziat Komunikacji  (6)
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PRZEDMIOT OPRACOWANIA

Przedmiotem opracowania jest projekt docelowej organlzacu ruchu na drodze

gminnej 196026G w miejscu planowane] przebudowy.

2. PODSTAWA OPRACOWANIA

Do opracowania niniejszego projektu organizacji ruchu na przedmiotowym

odcinku siegacza wykorzystano nastepujgce akty prawne:

1.
2.

3.

Rozporzadzenie MTiGM z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie,
Rozporzadzenie MTiGM z dnia 30 maja 2000 r. w sprawie warunkow, jakim
powinny odpowiada¢ drogowe obiekty inzynierskie i ich usytuowanie,
Rozporzadzenie Ministréw Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw
Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakéw
i sygnatoéw drogowych,

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych
oraz urzadzenn bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkdw ich
umieszczania na drogach,

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkdéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzadzaniem,

Szczegotowe warunki techniczne dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na
drogach. Zatgcznik nr 1 - 4 do rozporzadzenia z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkéw technicznych dia znakdw i sygnatéw drogowych
oraz urzadzen bezpieczeristwa ruchu drogowego i warunkéw ich
umieszczania na drogach,

. MATERIALY WYJSCIOWE

a) Wizja lokalna w terenie wraz z inwentaryzacja istniejacego
oznakowania
b) Mapa sytuacyjno-wysokosciowa do celéw informacyjnych

. OPIS STANU ISTNIEJACEGO | LOKALIZACJA INWESTYCJI

Inwestycja znajduje sie w wojewddziwie pomorskim w miejscowosci Liniewo.

Planowana nawierzchnia drogi gminnej z piyt betonowych typu Yomb. Ukiad drogi

hie

ulega zmianie wykonana jest przebudowa nawierzchni. Ze wzgledow

bezpieczeristwa nalezy uregulowac¢ oznakowanie we wskazanej lokalizagii.

Lokalizacja drogi poza obszarem zabudowanym.
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Orientacyjng lokalizacje inwestycji przedstawiono w czesci rysunkowej,
w dalszej czesci opracowania.

5. ZAKRES PRAC | OPIS ROZWIAZAN PROJEKTOWYCH-
OPIS TECHNICZNY
W zwigzku z planowa przebudowa drogi planuje sie montaz oznakowania
pionowego. Ustawienie oznakowania wskazano na zataczniku graficznym.

6. ZAGROZENIA MOGACE WYSTAPIC PODCZAS REALIZACJI
ROBOT

W trakcie wykonywania robét budowlanych zagrozenie dla bezpieczeristwa
i zdrowia ludzi wynika z prowadzenia rob6t w zasiegu dziatania maszyn i sprzetu
budowlanego oraz prace przy ruchu samochodowym (zagrozenie wypadkowe).

Kazdy z pracownikéw przed przystgpieniem do wykonywania rob6t powinien
by¢ poinstruowany o sposobie ich realizacji. Instruktazu powinien dokonaé kierownik
budowy. Nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage na przestrzeganie przepiséw BHP,

zgodnie z zasadami sztuki budowlanej pod nadzorem osoby do tego uprawnione;.

Techniczne srodki ostroznosci:

e Wyznaczenie stref niebezpiecznych przy pracy sprzetu mechanicznego:;

» Dopuszczenie do uzytkowania tylko sprzetu mechanicznego, spetniajgcego
odpowiednie wymagania techniczne;

e Utrzymywanie niezbednych drég komunikacji na terenie budowy
zapewniajgcych szybka i skuteczng ewakuacje z terenu zagrozenia;

» Nadzorowanie robét wykonywanych w strefach kolizji z sieciami uzbrojenia
technicznego — przez osoby upowaznione przez administratorow tych sieci;
uzyskanie przez wykonawcow robdt szczegdtowych wskazan i uzgodnien
w zakresie warurikéw prowadzenia tych robét, stosowanych technik i rodzaju
sprzetu oraz stosowanie sie do nich; wykonywanie prac w sgsiedztwie linii
elektrycznych — po wylaczeniu napiecia;

* Wykonywanie robét ziemnych zgodnie z przepisami i wiedza budowlanag.

Organizacyjne srodki ostroznosci:
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* Przygotowanie szczegolowego planu bezpieczenstwa i zapoznanie z nim
kierownictwa robot i pracownikow;

s Odpowiednie “przeszkolenie w zakresie' zasad bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia, zaopatrzenie stanowisk w instrukcje w tym zakresie oraz
wyposazenie pracownikéw w odziez ochronng (kaski, obuwie, rekawice);

* Organizacja pracy i zespoldw — w sposdb zapewniajacy bezposredni lub
posredni kontakt z poszczegéinymi stanowiskami — dla nadzoru robét
i interwencji w sytuaciji zagrozenia;

e Zaplanowanie i state utrzymywanie odpowiedniego dostepu do stanowisk

roboczych na wypadek zagrozen bezpieczenstwa;

7. TERMIN REALIZACJI INWESTYCJI

Przewidywany termin wprowadzenié organizacji ruchu: od 30 kwiecien 2024r.

8. UWAGI KONCOWE

Oznakowanie (wielkosci znakéw, wysokoéé ich umieszczania, odlegtosé od
krawedzi drogi) nalezy wykonaé¢ zgodnie z obowiazujgcymi przepisami. Znaki
tymczasowe powinny by¢ wykonane z folii odblaskowej min 1l generacji lub folii
pryzmatycznej oraz powinny one by¢ utrzymane w nalezytym stanie technicznym
i czystosci przez caly okres prowadzenia prac. Dodatkowo nalezy zastosowaé znaki
o0 jedng grupe wielkoSci wyzszg niz stosowane na danym odcinku drogi.
Tymczasowe znaki pionowe halezy ustawi¢ tak, aby nie przestanialy istniejgcego
oznakowania. Uzyte do oznakowania‘ znaki drogowe oraz urzadzenia
bezpieczenistwa ruchu drogowego powinny spetnia¢é wymagania fotometryczne
i kolorystyczne w zakresie odblaskowoéci i barwy. Konstrukcje wsporne uzytych
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego powinny byé stabilne i nie powodowaéd
zagrozenia dla uczestnikéw ruchu. Pozostale elementy nalezy wykonaé¢ zgodnie
z obowigzujgcymi przepisami BHP na czas prowadzenia rob6t.

W razie potrzeby w gestii wykonawcy robot w przypadkach nie ujetych
W niniejszym opracowaniu lezy odpowiednie zabezpieczenie ruchu pojazdéw
i pieszych.

W sytuacjach wynikajgcych z innych zatoZefi i innego harmonogramu prac
wykonawcy, ktére w niniejszym projekcie nie zostaly przewidziane wykonawca robot

-5



PROJEKT ORGANIZACJI RUCHU

zobowigzany jest do realizacji nowego projekiu tymczasowego oznakowania,
uzyskania niezbednych opinii i przedstawienia go do zatwierdzenia zarzadcy drogi.

9. CZESC RYSUNKOWA
Rys. 1 Orientacja (1:10 000)
Rys. 2 Projekt docelowej organizacji ruchu 1:1000




Liniewo - System Informacji Przestrzennej
skala 1 : 10000
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