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PFU I - CZESC OPISOWA



1. OPIS OGOLNY PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

1.1 Opis Zadania

Przedmiotem zamoéwienia jest modernizacja 9 szt. sieciowych przepompowni
Sciekow sanitarnych w ramach zadania pn.: ,Modernizacja oczyszczalni
Sciekow w Cedyni wraz z przepompowniami Sciekow, zlokalizowanymi na
terenie Gminy Cedynia'.

Na etapie projektowania nalezy zweryfikowa¢ dane zawarte w PFU.

Szczegolowy zakres przedmiotu zamowienia zostal przedstawiony
w kolejnych punktach niniejszego Programu funkcjonalno-uzytkowego.

1.2 Teren objety inwestycja

Teren objety inwestycja to dziatki nr 239/48; 239/14; 113; 94/2; 31/2 w
miejscowosci Osinow Dolny oraz 375/3; 3; 367; 359 w miejscowosci Cedynia.
Dzialki sa zagospodarowane — istniejace przepompownie Sciekow. Wypisy z
rejestru gruntow dotaczono do opracowania.

1.3 Przeszkody naturalne i sztuczne
Nie dotyczy.
1.4 Przewidywany efekt inwestycji

Efektem inwestycji polegajacej na remoncie przepompowni sciekow
znajdujacych sie¢ w miejscowosciach Osinow Dolny oraz Cedynia jest poprawa
stanu technicznego przepompowni Sciekow.

1.5 Gwarancje

Udzielanie gwarancji w ramach zamowienia nastapi zgodnie z zapisami
Umowy na wykonanie calego zakresu prac.

1.6 Koniecznosc¢ realizacji przedmiotu zamoéwienia

W celu zapewnienie bezawaryjnej pracy istniejacych przepompowni Sciekow
konieczna jest ich modernizacja.



1.7 Ekologiczne aspekty realizacji przedmiotu zamoéwienia

Odprowadzanie Sciekow sanitarnych do sieci kanalizacji i dalej do oczyszczalni
Sciekow stanowi najbezpieczniejszy dla Srodowiska sposob rozwigzania
gospodarki wodno-sciekowe;.

Ograniczenie zagrozen sanitarno-epidemiologicznych zwiazanych
z zagrozeniem wydostawania sie¢ nieczystosci cieklych przenikajacych
bezposrednio do gleby, wod gruntowych oraz wod powierzchniowych.

Dazenie do osiagniecia wymaganego dyrektywami UE stanu sSrodowiska
naturalnego.

1.8 Spoleczne aspekty realizacji przedmiotu zamoéwienia

Wzrost rozwoju  spoleczno-gospodarczego poprzez poprawe stanu
infrastruktury techniczne;j.

1.9 Uwarunkowania Srodowiskowe realizacji inwestycji

W mysl art. 59 ust 1 Ustawy z dnia 3 pazdziernika 2008 r. o udostepnianiu
informacji o srodowisku i jego ochronie, udziale spoleczenstwa w ochronie
srodowiska oraz o ocenach oddzialywania na Srodowisko oraz zgodnie z §3
Rozporzadzenia Rady Ministrow z dnia 10 wrzesnia 2019 r. w sprawie
przedsiewzie¢ mogacych znaczaco oddzialywa¢ na sSrodowisko planowana
inwestycja nie wymaga  uzyskania decyzji o  Srodowiskowych
uwarunkowaniach realizacji inwestycji.

2. Opis wymagan zamawiajacego w stosunku do
przedmiotu zamowienia

2.1 Charakterystyczne parametry okreslajace zakres robot

W ramach niniejszego zadania nalezy wykonac¢ kompletna dokumentacje
projektowa wraz z uzyskaniem w imieniu Zamawiajacego Pozwolenia na
Budowe (Zamawiajacy przekaze Wykonawcy stosowne upowaznienie) oraz
zrealizowaC Roboty niezbedne do osiagniecia celow opisanych w niniejszym
Programie funkcjonalno —uzytkowym (PFU).

1. Modernizacja przepompowni PS1 dz. nr 239/48 w miejscowosci Osinow
Dolny. W ramach zadania nalezy wykonac nowy zbiornik przepompowni
Sciekow o Srednicy 1500mm i glebokosci okoto 4,5m wraz z
wyposazeniem (orurowanie, zasuwy obslugiwane z poziomu terenu,
pompy w ukladzie 1P+1R). W istniejacym zbiorniku sr. 1200mm nalezy
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zamontowac¢ krate koszowa. Teren przepompowni o wymiarach okoto
10x25m PS1 nalezy ogrodzic.

x> u




2. Modernizacja przepompowni PS2 dz. nr 239/ 14 w miejscowosci Osinow
Dolny. W ramach zadania nalezy wykonac nowy zbiornik przepompowni
Scieké6w o Srednicy 1500mm i glebokosci okotlo 4,5m wraz 2z
wyposazeniem (orurowanie, zasuwy obslugiwane z poziomu terenu,
pompy w ukladzie 1P+1R). W istniejacym zbiorniku sr. 1500mm nalezy
zamontowac krate koszowaq.
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Modernizacja przepompowni PS3 dz. nr 113 w miejscowosci Osinow
Dolny. W ramach zadania nalezy wymieni¢ wyposazenie przepompowni
Sciekow (orurowanie, zasuwy obstugiwane z poziomu terenu, pompy w
ukladzie 1P+1R).
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4. Modernizacja przepompowni PS4 dz. nr 94/2 w miejscowosci Osinow
Dolny. W ramach zadania nalezy wykona¢ nowy zbiornik przepompowni
Sciekow o Srednicy 1200mm i glebokosci okolo 4,5m wraz 2z
wyposazeniem (orurowanie, zasuwy obslugiwane z poziomu terenu,
pompy w ukladzie 1P+1R). W istniejacym zbiorniku sr. 1000mm nalezy
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zamontowaé krate koszowa. Nalezy wymieni¢ ogrodzenie terenu
przepompowni o wymiarach okolo 8x10m.
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5. Modernizacja przepompowni PS5 dz. nr 31/2 w miejscowosci Osinow
Dolny. W ramach zadania nalezy wykona¢ nowy zbiornik przepompowni
Scieké6w o Srednicy 1500mm i glebokosci okoto 4,5m wraz 2z
wyposazeniem (orurowanie, zasuwy obslugiwane z poziomu terenu,
pompy w ukladzie 1P+1R). W istniejacym zbiorniku sr. 1500mm nalezy

zamontowacé krate koszowa.

14



Modernizacja przepompowni PS6 dz. nr 375/3 w miejscowosci Cedynia.
W ramach zadania nalezy wykonac¢ nowy zbiornik przepompowni
Scieké6w o Srednicy 1500mm i glebokosci okoto 4,5m wraz 2z
wyposazeniem (orurowanie, zasuwy obslugiwane z poziomu terenu,
pompy w ukladzie 1P+1R). W istniejacym zbiorniku sr. 1200mm nalezy
zamontowac krate koszowaq.

15



16



Modernizacja przepompowni PS7 dz. nr 3 w miejscowosci Cedynia. W
ramach zadania nalezy wymieni¢ wyposazenie przepompowni Sciekow
(orurowanie, zasuwy obshugiwane z poziomu terenu, pompy w ukladzie

1P+1R). W istniejacym zbiorniku krat nalezy zamontowac nowa krate
koszowa.
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Modernizacja przepompowni PS8 dz. nr 359 w miejscowosci Cedynia. W
ramach zadania nalezy wykonac¢ nowy zbiornik przepompowni Sciekow
o Srednicy 1200mm i glebokosci okolo 4,0m wraz z wyposazeniem
(orurowanie, zasuwy obshugiwane z poziomu terenu, pompy w ukladzie
1P+1R). W istniejacym zbiorniku sr. 1200mm nalezy zamontowac krate

koszowa.
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Modernizacja przepompowni PS9 dz. nr 367 w miejscowosci Cedynia. W
ramach zadania nalezy wykonac¢ nowy zbiornik przepompowni Sciekow
o Srednicy 1200mm i glebokosci okolo 4,0m wraz z wyposazeniem
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(orurowanie, zasuwy obshugiwane z poziomu terenu, pompy w ukladzie

1P+1R). W istniejacym zbiorniku nalezy zamontowac krate koszowa.

Na etapie projektowania nalezy zweryfikowa¢ dane zawarte w PFU.

Wykonanie wszelkich niezbednych opracowan wymaganych do realizacji
inwestycji.

Zamawiajacy oczekuje, ze przedmiot zamowienia w zakresie zaprojektowania i
wykonania otrzyma w ciggu 18 miesiecy od podpisania umowy.

2.2 Aktualne uwarunkowania wykonania przedmiotu zamowienia

Miejscowo$é Cedynia i Osinéw Dolny jest zwodociagowana. Scieki z
miejscowosci odprowadzane sa do istniejacej oczyszczalni Sciekow, ktora
bedzie modernizowana. Teren inwestycja znajduje na obszarze Cedynskiego
Parku Krajobrazowego oraz Obszarze Natura 2000 — Dolina Dolnej Odry.

2.3 Ogolne wlasciwosci funkcjonalno-uzytkowe

Planowana inwestycja w postaci roboét projektowych i budowlanych powinna
by¢ realizowana w oparciu o podstawowe wymagania, ktore zapewnia jej
prawidlowe wtasciwosci funkcjonalno-uzytkowe:

Jako podstawe opracowania projektow i wykonania roboét nalezy przyjac

zalozenia i wymagania przedstawione w Programie Funkcjonalno-Uzytkowym,
21



ktore pod wzgledem technicznym pozwolga uzyskac¢ spodziewany efekt
inwestycji.

Rozwiazania projektowe, zastosowane materialy oraz jakos¢ wykonanych
robot powinny zapewniaC wysoka trwalosS¢ i niezawodnosS¢ stosowanych
rozwigzan i urzadzen. Powinny rowniez uwzglednia¢ mozliwoS¢ bezawaryjne;j
ich pracy w zmiennych warunkach eksploatacyjnych, mozliwych do
przewidzenia na etapie projektowania i robot budowlanych.

Dobér parametrow technicznych materialow powinien byc¢ przeprowadzony
w oparciu o analize rzeczywistych warunkow pracy.

Zastosowane do zabudowy materialy winny byc¢ wysokiej jakosci, trwate
i odporne na korozje w srodowisku wodnym. W I klasie wykonania.
Zastosowana armatura powinna charakteryzowac sie¢ wysoka jakoscia,
niezawodnoscig oraz wysokim standardem wykonania.

Wszystkie nie wymienione w PFU materialy powinny uzyskac¢ akceptacje
Zamawiajacego.

Akceptacje Zamawiajacego powinny uzyskac rowniez technologie prowadzenia
robot na etapie projektu i wykonawstwa.

Termin wykonania zamowienia — 18 miesiecy od daty podpisania umowy.

Na etapie projektowania nalezy zweryfikowa¢ dane zawarte w PFU.

2.4 Okreslenie wielkosci mozliwych przekroczen lub pomniejszenia
przyjetych parametrow

Mozliwym jest zmiana wielkosci podanych w PFU parametrow o 10%, po
dokonaniu szczegoélowych obliczen.

3. Wymagania zamawiajace w stosunku do realizacji
przedmiotu umowy

3.1 Wymagania dotyczace projektowania

Wykonawca wlasnym kosztem i staraniem wykona Dokumentacje Projektowa
stuzaca do wykonania Robo6t budowlanych, dla ktorych jest wymagane
uzyskanie Pozwolenia na Budowe. W ramach opracowania Dokumentacji
Projektowej Wykonawca opracuje niezbedne materialy wyjSciowe, uzyska
wszelkie wymagane, zgodnie z Prawem Polskim, uzgodnienia, opinie, decyzje
administracyjne i pozwolenia niezbedne do ukonczenia Robot tj.
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zaprojektowania, wybudowania, uruchomienia i przekazania do uzytkowania
wraz z uzyskaniem pozwolenia na uzytkowanie (jezeli jest wymagane).
Wykonawca jest takze zobowigzany do wykonania innych opracowan
wynikajacych z warunkow wilascicieli, administratorow 1 zarzadcow
infrastruktury powiazanej z remontem przepompowni Sciekow.

3.2 Wymagania formalno-prawne

Wykonawca przygotuje lub opracuje wszystkie niezbedne dokumenty
projektowe i inne dokumenty (w tym m.in. wnioski o decyzje administracyjne
lub zmiany tych decyzji, informacje dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia) oraz podejmie wszelkie niezbedne dziatlania (poza zastrzezonymi dla
innych podmiotow), ktore beda niezbedne do uzyskania potrzebnych Decyzji
o Pozwoleniu na budowe (jezeli wymagane) lub zmian tych Decyzji oraz dokona
wszelkich potrzebnych korekt.

3.3 Podejmowanie decyzji w sprawie przyjecia rozwiazan
projektowych

Na kazdym etapie projektowania Wykonawca zwroéci sie niezwlocznie do
Zamawiajacego o akceptacje proponowanych rozwigzan projektowych we
wszystkich przypadkach, poza sytuacjami, gdy w sposob oczywisty i bezsporny
istnieje  najlepszy wariant rozwiazania  projektowego. Akceptacja
Zamawiajacego w zadnym stopniu nie zmniejsza odpowiedzialnosci
Wykonawcy za  poprawnoSC¢  przyjetych  rozwiazan  projektowych
i w konsekwencji - Robot.

Dobor Urzadzen i Materialow nalezy wykonywac zgodnie z niniejszym PFU.
Przy wyborze wariantu rozwiazan projektowych Wykonawca bedzie sie
kierowal kryteriami, wg pierwszenstwa wynikajacego z kolejnosci ich podania:
przyjmowania rozwiazan zapewniajacych w jak najwiekszym stopniu
bezpieczne, mozliwie najszybsza i sprawna realizacje Zadania, zastosowania
rozwigzan najlepszych pod wzgledem technicznym i technologicznym sposrod
dostepnych na rynku.

W przypadku, gdy zaistnieje watpliwosS¢, co do potrzeby wykonania jakiejs
analizy lub opracowania Wykonawca uzyska potwierdzona pisemnie decyzje
w tej sprawie od Zamawiajacego.

3.4 Inwentaryzacja stanu istniejacego

Wymaga sie od Wykonawcy sporzadzenia szczegolowej inwentaryzacji
istniejacych obiektow, ktore w ramach zadania zwigzane sa z Robotami.
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Inwentaryzacja bedzie obejmowata okreslenie wszystkich danych niezbednych
do opracowania. Na etapie opracowywania projektu wykonawca opracuje
ekspertyze techniczna obiektu przepompowni Sciekow.

3.5 Dokumentacja geodezyjna oraz prace pomiarowe.

Wykonawca we wlasnym zakresie wykona wszelkie prace geodezyjne
i pomiarowe zwiazane ze szczegolowa inwentaryzacja wykonywanych
obiektow.

3.6 Dokumentacja geologiczno-inzynierska

Wykonawca w ramach Umowy jezeli bezie taka koniecznosc¢ zobowigzany jest
wykonac szczegotowa dokumentacje geologiczno-inzynierska.

Dokumentacja powinna by¢ sporzadzona z uwzglednieniem wymogow:

Prawo geologiczne i gornicze (Dz.U. z 2021 r. poz. 1420 t.j.).

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 18 listopada 2016 r. w sprawie
dokumentacji hydrogeologicznej i dokumentacji geologiczno-inzynierskiej

z dnia 18 listopada 2016 r. (Dz.U. z 2016 r. poz. 2033).

3.7 Dokumentacja fotograficzna

Wykonawca jest zobowiazany do wykonania dokumentacji fotograficznej
(cyfrowej) terenu, obiektow i ich wyposazenia przekazanego przed
rozpoczeciem robot budowlanych. Dokumentacja fotograficzna podlegac
bedzie zatwierdzeniu przez Zamawiajacego przed rozpoczeciem robot.
Dokumentacja taka winna by¢ przekazana Zamawiajacemu na nosniku CD.
Po zakonczeniu Robot Wykonawca wykona analogiczne zdjecia terenu i
przekaze je wraz z protokotami odbioru wykonanych robot.

3.8 Badania i analizy uzupelniajace

Wykonawca przed rozpoczeciem prac projektowych dokona potwierdzenia
badz weryfikacji danych wyjsciowych do projektowania przygotowanych przez
Zamawiajacego i w uzasadnionych wypadkach dostosuje je tak, aby
zagwarantowacC osiagniecie wymagan zawartych w PFU. Wykonawca na
wlasny koszt wykona wszystkie badania i analizy uzupeiniajace niezbedne dla
prawidlowego wykonania przedmiotu zamoéwienia.
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3.9 Prace i analizy przedprojektowe

Wykonawca w kazdym przypadku, gdy moze to byc¢ potrzebne ze wzgledu na
dazenie do realizacji Umowy zgodnie z wytycznymi i zasadami podanymi
w niniejszym PFU przygotuje warianty rozwiazan projektowych (w tym
wariantow materialowych) z przedstawieniem wszystkich wad 1 zalet
poszczegolnych rozwigzan, ktorych to znajomos¢ mozna posiaSc przy pomocy
analizy informacji, ktore moga by¢ dostepne Wykonawcy. Za informacje, ktore
moga by¢ dostepne Wykonawcy uwaza sie informacje, ktéore moze on uzyskac
z dowolnego zrodta kierujac sie¢ zasada nalezytej starannosci.
Przy wykonywaniu analiz przedprojektowych i szkicow koncepcji projektowych
Wykonawca bedzie zdecydowanie dazyl do uzyskania przez Zamawiajacego
najlepszych efektow zwiazanych z eksploatacja Robot (minimalizacja kosztow
eksploatacyjnych oraz nakladow pracy zwiazanej z eksploatacja
zaprojektowanych Robot).
Wykonawca przedstawi Zamawiajagcemu warianty rozwiazan projektowych,
analizujac nastepujace aspekty:

e efektywnosci ekonomicznej,

e techniczny,

e technologiczny,

e trwatlosci przyjetych rozwiazan.

Wszystkie rozwigzania projektowe przedstawione przez Wykonawce musza byc
zgodne z aktualnymi przepisami prawnymi.

Jezeli dla analiz bedzie potrzebne badanie kosztow lub cen Wykonawca
kierujac sie zasada nalezytej starannosSci przygotuje zestawienia danych
rynkowych dla oszacowania potrzebnych wartosci. Zestawienie powinno
zawieraC rowniez dostepne materialy lub ustugi o najnizszych cenach
z podaniem ich wiodacych parametrow.

Staranno$¢ dotyczaca formy opracowan dla potrzeb dokonania analiz
projektowych i szkicow koncepcji projektowych musi by¢ wystarczajaca dla
celow, jakim te opracowania shuza.

3.10 Dokumentacja projektowa - Projekt budowlany (PB)

Wykonawca w ramach Ceny Kontraktowej opracuje dokumentacje projektowa.

Projekt Budowlany musi spelnia¢ wymagania zgodnie z Rozporzadzeniem
Ministra Rozwoju, Pracy i Technologii z dnia 25 czerwca 2021 r. w sprawie
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szczegolowego zakresu i formy projektu budowlanego oraz zapisy ustawy z
dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane (Dz.U. z 2021 r. poz. 2351).
Dokumentacja powinna by¢ opracowana z uwzglednieniem warunkow
zawartych w uzyskanych opiniach i uzgodnieniach, jak rowniez szczegotowych
wytycznych Zamawiajacego. Wykonawca uzgodni z Zamawiajacym wszystkie
parametry projektowanych elementow istotne z punktu widzenia kosztow
eksploatacyjnych i trwalosci poszczegolnych elementow. Wykonawca wykona
i wniesie do PB wszystkie potrzebne obliczenia dla wykazania, ze ww.
parametry zostang dochowane.

Oplaty zwiazane z uzyskaniem wszelkich uzgodnien, opinii i decyzji (w tym

oplaty administracyjne) ponosi Wykonawca.

Kompletna dokumentacja ma by¢ wykonana w wersji drukowanej (papierowej)

w 4 egzemplarzach oraz w wersiji elektronicznej.

3.11 Dzialania Wykonawcy i Zamawiajacego dla uzyskiwania pozwolein,
uzgodnien i decyzji administracyjnych

Wykonawca jest zobowigazany uzyskac wszelkie decyzje, uzgodnienia, warunki
techniczne i pozwolenia niezbedne do rozpoczecia, zakonczenia i uzytkowania
Robot przez Zamawiajacego (np. operaty, pozwolenia, itp.). Oplaty zwiazane
z uzyskaniem wszelkich uzgodnien, opinii i decyzji ponosi Wykonawca.
Wykonawca winien uwzglednic w cenie wszelkie koszty sporzadzania
dokumentacji wynikajacych z warunkow wtascicieli, administratorow
i zarzadcow infrastruktury i obiektow.

Zatwierdzenie jakiegokolwiek dokumentu przez Zamawiajacego nie ogranicza
odpowiedzialnosci Wykonawcy wynikajacej z Kontraktu.

3.12 Kosztorys inwestorski, przedmiar rob6t oraz STWIOR

W ramach kontraktu Wykonawca sporzadzi kosztorys inwestorski wraz
z przedmiarem robot oraz STWIOR. Kosztorysy zostana sporzadzone zgodnie z
Rozporzadzeniem Ministra Rozwoju i Technologii z dnia 20 grudnia 2021 r. w
sprawie okreslenia metod i podstaw sporzadzania kosztorysu inwestorskiego,
obliczania planowanych kosztow prac projektowych oraz planowanych
kosztow robot budowlanych okreslonych w programie funkcjonalno-
uzytkowym.
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3.13Informacje i dokumenty udostepniane przez Zamawiajacego

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy nastepujace dokumenty:
% Pelnomocnictwo

3.14 Dokumentacja powykonawcza

Po wykonaniu Robé6t Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu dokumentacje
powykonawcza z naniesionymi w sposob czytelny wszelkimi zmianami
wprowadzonymi w trakcie budowy potwierdzonymi przez autora Projektu.
Po zakonczonych Probach cisnieniowych, Probach szczelnosci Wykonawca
przedstawi osiagniete wyniki.

Ponadto Wykonawca zobowiazany jest do sporzadzenia geodezyjnej
inwentaryzacji powykonawczej w celu zebrania aktualnych danych
0 przestrzennym rozmieszczeniu elementow zagospodarowania terenu.
Przewody podziemne oraz elementy uzbrojenia sieci nalezy poddawac
pomiarowi powykonawczemu po ulozeniu w wykopie, ale przed ich
przykryciem (zasypaniem).

Dokumentacje powykonawcza  nalezy  dostarczy¢  Zamawiajacemu
do przegladu przed rozpoczeciem Obioru Roboét.

Dokumentacja powykonawcza powinna zawieraé¢ m.in.:

Projekt powykonawczy potwierdzony przez Kierownika budowy lub kopie
rysunkow Projektu Budowlanego z naniesionymi w sposob czytelny (kolorem
czerwonym) wszelkimi zmianami wprowadzonymi w trakcie budowy, korekty
niezbednych obliczen i wszystkie uzgodnienia, decyzje, pozwolenia uzyskane
na etapie projektowania/ wykonawstwa, ktore dotycza przysztego
uzytkowania obiektow.

Oswiadczenie kierownika budowy o zgodnosci wykonania z projektem
budowlanym,

Pozwolenie na budowe.

Protokoty odbiorow czesciowych.

Protokot z proby szczelnosci.

Protokot ze zgrzewania rur PE.

Dokumentacja fotograficzna w formie cyfrowe;j.

Dziennik budowy.

Instrukcje obstugi wbudowanych urzadzen.

Karty gwarancyjne.

Deklaracje zgodnosci, aprobaty techniczne, certyfikaty i atesty higieniczne.
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4. Szczegolowe wymagania zamawiajace w stosunku do
realizacji przedmiotu umowy

4.1 Wymagania techniczno-technologiczne remontu przepompowni
Sciekow

Pompy zamontowane w pompowni powinny by¢ konstrukcyjnie
przystosowane do pompowania Sciekow surowych zawierajacych odpadki
tkanin, material witoknisty i odpady, takie jak piasek i inne substancje
o wlasciwosciach Sciernych, tzn. wirniki i obudowa powinny by¢ wykonane
z materialu o podwyzszonej klasie Scieralnosci. Korpusy pomp powinny byc
wykonane z blachy nierdzewnej lub z materialow odpornych na korozje.
Silniki powinny miecC stopien ochrony IP68 wg EN 60 529/1EC 529 oraz
zabezpieczenie przed dostaniem sie wody do wnetrza pompy (wylacznik
wilgotnosciowy). Silniki pomp powinny w standardzie posiadac zabezpieczenie
termiczne (bimetal). Kable zasilajace powinny by¢ w oslonie neoprenowe;j
niewrazliwej na Scieki. Wszystkie Sruby przy korpusie pompy musza byc
wykonane ze stali nierdzewnej. Aby mozliwe bylo zaczepienie tancuchow do
podnoszenia, obudowa pompy powinna posiadac odpowiednie uchwyty
oczkowe i ramy. Wymagany czas reakcji serwisu - do 48 h. Wykonawca
dostarczy dokumentacje Techniczno - Ruchowa w jezyku polskim.

Pompy powinny by¢ przystosowane do pracy ciaglej. Doboru pomp
nalezy dokonac¢ w taki sposob, aby spelnia¢ nastepujace wymagania:

» uklad pompowy winien pracowac w ukltadzie Pompa pracujaca+
Pompa rezerwa,

» sprawnosc¢ zespolow pompowych powinien zapewniac ich prace
w poblizu punktu maksymalnej sprawnosci,

> sprawnosc¢ kazdej pompy winna wynosi¢ min. 70%.

Wyposazenie pompowni (konstrukcje wsporcze, uchwyty, pomosty,
drabiny, lancuchy, mocowania, wlazy itp.) powinno by¢ wykonane ze stali
nierdzewnej.

Wszystkie obiekty i urzadzenia powinny byC wyposazone w wymagane
instrukcje, m.in. p.poz., eksploatacyjno-ruchowe i stanowiskowe.

Rurociagi tloczne w pompowni nalezy projektowac wyltacznie z rur
i ksztaltek wykonanych ze stali nierdzewnej o Srednicach wewnetrznych
rownych lub wiekszych od swobodnego przelotu zastosowanych pomp.
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Lancuchy do podnoszenia powinny by¢ wykonane ze stali nierdzewnej o
dlugosci co najmniej o 1,5 metra wieksza od wysokosci pompowni.
Prowadnice pomp wykonane ze stali nierdzewnej pozwalajace na kompensacje
tolerancji budowlanych. W przypadku niecentrycznego umiejscowienia wtazu
pompowni prowadnice powinny mie¢ mozliwos¢ odchylenia od pionu o + 5
cm).

Wewnatrz zbiornika nalezy zainstalowac¢ drabine wykonana ze stali
nierdzewnej.

Komora pompowni winna by¢ wyposazona w wentylacje grawitacyjna oraz
posiadac. Do wentylowania przepompowni przed wejsSciem obstugi dopuszcza
sie stosowanie przenosnych zespolow wentylacyjnych.

4.2 Opis wyposazenia poszczegolnych przepompowni Sciekow

4.2.1 Przepompownia Sciekow sanitarnych PS1

Lp. Specyfikacja llosé

Etap 1.0 [Obudowa przepompowni

1.1 Zbiornik §r. 1500 1 kpl.

1.2 Krociec tloczny z uszczelnieniem tancuchowym DN8O 1 szt.

Etap 2.0 |Wyposazenie wewnetrzne

2.1 Orurowanie wewnatrz przepompowni ze stali kwasoodpornej gat. 1.4301, podlaczenia| 1 kpl.
kolnierzowe ALU

2.2 Armatura kolierzowa zeliwna (zawo6r zwrotny kulowy , zasuwa odcinajaca| 2 kpl.
miekkouszczelniona)

2.3 Prowadnice rurowe do pomp, material stal kwasoodporna gat. 1.4301 2 kpl.

2.4 Kotwy montazowe, Sruby podlaczeniowe , material stal kwasoodporna 2 kpl.

2.5 Drabina szerokosci 34 cm ze stopniami antyposlizgowymi szerokos$ci 30cm ze stali kwasoodpornej| 1 szt.

gat. 1.4301 do pomostu

2.6 Pomost obstugowy, (material stal kwasoodporna gat. 1.4301, krata pomostowa TWS z| 1 szt.
powierzchnig antyposlizgowa)

2.7 Przylacze do ptukania ZH-52 1 szt.

2.8 Polaczenia wyrownawcze 1 kpl.

Etap 2.0 [Sterowanie praca przepompowni

2.9 Pompy zatapialne wraz z autoztaczem z kablem 10m (zestawienie w tabeli) 2 szt.
2.10 [Lancuch do pomp ze stali kwasoodpornej gat. 1.4301 2 kpl.
2.11 |Sygnalizatory poziomu cieczy z kablem 10m 4 szt.
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2.12 |[Sterownica UZS PUR AQUA PRO 2/B 1 kpl.

v Obudowa z tworzywa ; podwdjne drzwi oraz zamek na drzwiach zewnetrznych. Na
wewnetrznych drzwiach umieszczona jest synoptyka ukladu sterowania oraz przelaczniki
sterujace i sterownik PLC. Obudowa przystosowana do posadowienia na cokole
umozliwiajacym montaz / demontaz kabli zasilajacych i sterowniczych bez koniecznosci
demontazu obudowy lub na fundamencie do wkopania obok pompowni.

v Sterowanie pracg przepompowni w uktadzie dwu pompowym naprzemiennym, zaleznie od
poziomu §ciekow w zbiorniku poprzez sterownik PLC z wyswietlaczem i protokotem
komunikacyjnym Modbus RTU.

v Pomiar czasu pracy kazdej pompy - funkcja

realizowana przez sterownik PLC. v Pomiar ilosci zalaczen

kazdej pompy - funkcja realizowana przez sterownik PLC.

v Kontrola napiecia zasilania i jego monitorowanie.

Vv Zabezpieczenie réznicowo - pradowe czteropolowe 40 A lub 63 A /30mA. v

Zabezpieczenie zwarciowe i przeciazeniowe niezalezne dla kazdej z pomp. Vv

Zabezpieczenie pomp przed praca ponizej poziomu minimalnego "suchobieg"' -

plywakowy sygnalizator poziomu. v Zabezpieczenie przepompowni przed zalaniem -

poziomem max w zbiorniku "przelew" - ptywakowy sygnalizator poziomu.

Vv Zabezpieczenie przed zanikiem fazy.

v Zabezpieczenie przed asymetria zasilania.

v Ztacze podlaczenia agregatu pradotworczego 400 V

16 A/SP badz 32A/5P. v Przelacznik sterowania

automatycznego/0/recznego dla kazdej pompy.

v Funkcja kontroli czujnika poziomu ? w przypadku awarii sterownika, sondy hydrostatycznej,
roboczych plywakowych sygnalizatorow poziomu praca ukladu sterowania odbywa sie od
poziomu minimalnego do poziomu maksymalnego.

v Funkcja kontroli temperatury silnika niezalezna dla kazdej z pomp w oparciu o termik
zabudowany w uzwojeniu pompy./ jezeli pompa jest w niego wyposazona

v Funkcja sygnalizacji optycznej i akustycznej stanu awarii.

v Gniazdo serwisowe 230 V z zabezpieczeniem

nadpradowym B 10A, v Zabezpieczenie

nadpradowe dla uktadu sterowania.

v Zabezpieczenie nadpradowe dla zasilacza 230 VAC/24VDC.

v Przetacznik sie¢/0/agregat.

v Wyswietlanie przyczyn awarii na wyswietlaczu sterownika.

v Rozruch silnikéw pomp bezposredni v Bocznik plywaka kontroli poziomu

minimalnego. v Sygnalizacja za pomoca lampek stanu pracy pomp. v Sygnalizacja za

pomoca lampek stanu awarii pomp i polozenia plywakoéw - poziomu minimalnego i

maksymalnego.

2.13 |Modem GSM: powiadamianie sms o: awaria pomp; poziom min i max ; zanik i powrét| 1 szt.
zasilania
2.14 |grzalka z termostatem 1 szt.
2.15 |Zabezp. przeciwprzepieciowe kl. C 1 szt.
Przepompownia Wymiar Typ pompy /| Tryb | Ilos§¢ | Moc Pion tloczny
zbiornika Parametry pracy| pomp | kazdej Armatura
pracy pompy
(kW)
15004500
PS1 Zatapialna 1+1 2 4,00 DN 80 84 x 2,0
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4.2.2 Przepompownia Sciekow sanitarnych PS2

v Obudowa z tworzywa ; podwdjne drzwi oraz zamek na drzwiach zewnetrznych. Na
wewnetrznych drzwiach umieszczona jest synoptyka uktadu sterowania oraz przelaczniki
sterujace i sterownik PLC. Obudowa przystosowana do posadowienia na cokole
umozliwiajacym montaz / demontaz kabli zasilajacych i sterowniczych bez koniecznosci
demontazu obudowy lub na fundamencie do wkopania obok pompowni.

v Sterowanie pracg przepompowni w ukltadzie dwu pompowym naprzemiennym, zaleznie od
poziomu Sciekow w zbiorniku poprzez sterownik PLC z wyswietlaczem i protokolem
komunikacyjnym Modbus RTU.

v Pomiar czasu pracy kazdej pompy - funkcja

realizowana przez sterownik PLC. v Pomiar ilosci zalaczen

kazdej pompy - funkcja realizowana przez sterownik PLC.

v Kontrola napiecia zasilania i jego monitorowanie.

Vv Zabezpieczenie roéznicowo - pradowe czteropolowe 40 A lub 63 A /30mA.

Zabezpieczenie zwarciowe i przeciazeniowe niezalezne dla kazdej z pomp.

Zabezpieczenie pomp przed praca ponizej poziomu minimalnego "suchobieg"

plywakowy sygnalizator poziomu. v Zabezpieczenie przepompowni przed zalaniem -

< <

poziomem max w zbiorniku "przelew" - ptywakowy sygnalizator poziomu.

Vv Zabezpieczenie przed zanikiem fazy.

Vv Zabezpieczenie przed asymetria zasilania.

V Ztacze podlaczenia agregatu pradotworczego 400 V

16 A/SP badz 32A/5P. v Przelacznik sterowania

automatycznego/0/recznego dla kazdej pompy.

v Funkcja kontroli czujnika poziomu ? w przypadku awarii sterownika, sondy hydrostatycznej,
roboczych plywakowych sygnalizatorow poziomu praca ukladu sterowania odbywa sie od
poziomu minimalnego do poziomu maksymalnego.

v Funkcja kontroli temperatury silnika niezalezna dla kazdej z pomp w oparciu o termik
zabudowany w uzwojeniu pompy./ jezeli pompa jest w niego wyposazona

v Funkcja sygnalizacji optycznej i akustycznej stanu awarii.

Lp. Specyfikacja llos¢
Etap 1.0 [Obudowa przepompowni
1.1 Zbiornik $r. 1500 1 kpl.
1.2 Krociec tloczny z uszczelnieniem tancuchowym DN8O 1 szt.
Etap 2.0 (Wyposazenie wewnetrzne
2.1 Orurowanie wewnatrz przepompowni ze stali kwasoodpornej gat. 1.4301, podlaczenia| 1 kpl.
kolierzowe ALU
2.2 Armatura kolnierzowa zeliwna (zawér zwrotny kulowy , zasuwa odcinajaca| 2 kpl.
miekkouszczelniona)
2.3 Prowadnice rurowe do pomp, material stal kwasoodporna gat. 1.4301 2 kpl.
2.4 Kotwy montazowe, Sruby podlaczeniowe , material stal kwasoodporna 2 kpl.
2.5 Drabina szerokosci 34 cm ze stopniami antyposlizgowymi szerokosci 30cm ze stali kwasoodpornej| 1 szt.
gat. 1.4301 do pomostu
2.6 Pomost obstugowy, (material stal kwasoodporna gat. 1.4301, krata pomostowa TWS z| 1 szt.
powierzchnig antyposlizgowa)
2.7 Przytacze do plukania ZH-52 1 szt.
2.8 Potaczenia wyréownawcze 1 kpl.
Etap 2.0 [Sterowanie praca przepompowni
2.9 Pompy zatapialne wraz z autozlaczem z kablem 10m (zestawienie w tabeli) 2 szt.
2.10 |Lancuch do pomp ze stali kwasoodpornej gat. 1.4301 2 kpl.
2.11 |[Sygnalizatory poziomu cieczy z kablem 10m 4 szt.
2.12 |Sterownica UZS PUR AQUA PRO 2/B 1 kpl.
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v Gniazdo serwisowe 230 V z zabezpieczeniem

nadpradowym B 10A, v Zabezpieczenie

nadpradowe dla ukladu sterowania.

Vv Zabezpieczenie nadpradowe dla zasilacza 230 VAC/24VDC.

v Przelacznik sie¢/0/agregat.

v Wyswietlanie przyczyn awarii na wyswietlaczu sterownika.

Vv Rozruch silnikow pomp bezposredni v Bocznik plywaka kontroli poziomu
minimalnego. v Sygnalizacja za pomoca lampek stanu pracy pomp. v Sygnalizacja za
pomoca lampek stanu awarii pomp i polozenia plywakoéw - poziomu minimalnego i
maksymalnego.

2.13 [Modem GSM: powiadamianie sms o: awaria pomp; poziom min i max ; zanik i powro6t| 1 szt.
zasilania
2.14 |grzatka z termostatem 1 szt.
2.15 |Zabezp. przeciwprzepieciowe kl. C 1 szt.
Przepompownia Wymiar Typ pompy /| Tryb | Illosé | Moc Pion tloczny
zbiornika Parametry pracy| pomp | kazdej Armatura
pracy pompy
(kW)
1500x4500 )
PS2 Zatapialna 1+1 2 4,00 DN 80 84 x2,0
4.2.3 Przepompownia Sciekow sanitarnych PS3
Lp. Specyfikacja llos¢
Etap 1.0 (Obudowa przepompowni
1.1 Kréciec ttoczny z uszczelnieniem tancuchowym DN65 1 szt.
Etap 2.0 Wyposazenie wewnetrzne
2.1 Orurowanie wewnatrz przepompowni ze stali kwasoodpornej gat. 1.4301, podlaczenia| 1 kpl.
kolnierzowe ALU
2.2 Armatura kolnierzowa zeliwna (zawor zwrotny kulowy , zasuwa odcinajacal2 kpl.
miekkouszczelniona)
2.3 Prowadnice rurowe do pomp, material stal kwasoodporna gat. 1.4301 2 kpl.
2.4 Kotwy montazowe, Sruby podlaczeniowe , material stal kwasoodporna 2 kpl.
2.5 Drabina szerokosci 34 cm ze stopniami antyposlizgowymi szerokosci 30cm ze stali kwasoodpornej| 1 szt.
gat. 1.4301 do pomostu
2.6 Pomost obstugowy, (material stal kwasoodporna gat. 1.4301, krata pomostowa TWS z| 1 szt.
powierzchnig antyposlizgowa)
2.7 Przylacze do plukania ZH-52 1 szt.
2.8 Polaczenia wyréwnawcze 1 kpl.
Etap 2.0 Sterowanie praca przepompowni
2.9 Pompy zatapialne wraz z autoztaczem z kablem 10m (zestawienie w tabeli) 2 szt.
2.10 |Lancuch do pomp ze stali kwasoodpornej gat. 1.4301 1 kpl.
2.11 |[Sygnalizatory poziomu cieczy z kablem 10m 4 szt.
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2.12

Sterownica UZS PUR AQUA PRO 1/B

v Obudowa z tworzywa ; podwdjne drzwi oraz zamek na drzwiach zewnetrznych. Na
wewnetrznych drzwiach umieszczona jest synoptyka ukladu sterowania oraz przetgczniki
sterujace i sterownik PLC. Obudowa przystosowana do posadowienia na cokole
umozliwiajacym montaz / demontaz kabli zasilajacych i sterowniczych bez koniecznosci
demontazu obudowy lub na fundamencie do wkopania obok pompowni.

v Sterowanie praca przepompowni w ukladzie jedno pompowym naprzemiennym, zaleznie od
poziomu $§cieké6w w zbiorniku poprzez sterownik PLC z wyswietlaczem i protokotem
komunikacyjnym Modbus RTU.

v Pomiar czasu pracy pompy - funkcja realizowana

przez sterownik PLC. v Pomiar ilo$ci zalaczen

pompy - funkcja realizowana przez sterownik PLC.

v Kontrola napiecia zasilania i jego monitorowanie.

Vv Zabezpieczenie réznicowo - pradowe czteropolowe 40 A lub 63 A /30mA. v

Zabezpieczenie zwarciowe 1 przeciazeniowe niezalezne dla kazdej z pomp. Vv

Zabezpieczenie pompy przed praca ponizej poziomu minimalnego "suchobieg" -

plywakowy sygnalizator poziomu. v Zabezpieczenie przepompowni przed zalaniem -

poziomem max w zbiorniku "przelew" - plywakowy sygnalizator poziomu.

Vv Zabezpieczenie przed zanikiem fazy.

v Zabezpieczenie przed asymetrig zasilania.

Vv Ztacze podlaczenia agregatu pradotwoérczego 400 V 16 A/SP badz 32A/5P.

v Przelacznik sterowania automatycznego/0/recznego v Funkcja kontroli czujnika

poziomu - w przypadku awarii sterownika, sondy hydrostatycznej, roboczych

pltywakowych sygnalizatorow poziomu praca ukladu sterowania odbywa sie od poziomu
minimalnego do poziomu maksymalnego.

v Funkcja kontroli temperatury silnika w oparciu o termik zabudowany w uzwojeniu pompy./
jezeli pompa jest w niego wyposazona/

v Funkcja sygnalizacji optycznej i akustycznej stanu awarii.

v Gniazdo serwisowe 230 V z zabezpieczeniem

nadpradowym B 10A, v Zabezpieczenie

nadpradowe dla ukladu sterowania.

v Zabezpieczenie nadpradowe dla zasilacza 230 VAC/24VDC.

v Przetacznik sie¢/0/agregat.

v Wyswietlanie przyczyn awarii na wyswietlaczu sterownika.

Vv Rozruch silnikéw pomp bezposredni v Bocznik plywaka kontroli poziomu minimalnego.

v Sygnalizacja za pomoca lampek stanu pracy pomp. v Sygnalizacja za pomoca lampek

stanu awarii pomp i potozenia pltywakoéw - poziomu minimalnego i maksymalnego.

1 kpl.

2.13

Modem GSM: powiadamianie sms o: awaria pomp; poziom min i max ; zanik i powr6t
zasilania

1 szt.

2.14

grzatka z termostatem

1 szt.

2.15

Zabezp. przeciwprzepieciowe kl. C

1 szt.

zbiornika Parametry pracy| pomp | kazdej

pracy pompy
(kW)

Armatura

Przepompownia Wymiar Typ pompy /| Tryb | Ilos§¢ | Moc Pion tloczny

PS3

Istniejacy

Zatapialna 1+1 2 3,0 DN 65 76,1 x 2,0

4.2.4 Przepompownia Sciekow sanitarnych PS4

Lp.

Specyfikacja

(78
O

llo

Etap 1.0

Obudowa przepompowni

1.1

Kréciec ttoczny z uszczelnieniem tancuchowym DN65

1 szt.

1.2

Zbiornik sr. 1200mm

1 kpl.
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Etap 2.0

Wyposazenie wewnetrzne

2.1 Orurowanie wewnatrz przepompowni ze stali kwasoodpornej gat. 1.4301, podlaczenia| 1 kpl.
komierzowe ALU

2.2 Armatura kolnierzowa zeliwna (zawér zwrotny kulowy , zasuwa odcinajacal 2 kpl.
miekkouszczelniona)

2.3 Prowadnice rurowe do pomp, materiatl stal kwasoodporna gat. 1.4301 2 kpl.

2.4 Kotwy montazowe, Sruby podlaczeniowe , material stal kwasoodporna 2 kpl.

2.5 Drabina szerokosci 34 cm ze stopniami antyposlizgowymi szerokosci 30cm ze stali kwasoodpornej| 1 szt.
gat. 1.4301 do pomostu

2.6 Pomost obstlugowy, (material stal kwasoodporna gat. 1.4301, krata pomostowa TWS z| 1 szt.
powierzchnig antyposlizgowa)

2.7 Przytacze do plukania ZH-52 1 szt.

2.8 Polaczenia wyrownawcze 1 kpl.

Etap 2.0 [Sterowanie praca przepompowni

2.9 Pompy zatapialne wraz z autozlaczem z kablem 10m (zestawienie w tabeli) 2 szt.

2.10 |Lancuch do pomp ze stali kwasoodpornej gat. 1.4301 2 kpl.

2.11 [Sygnalizatory poziomu cieczy z kablem 10m 4 szt.

2.12 |Sterownica UZS PUR AQUA PRO 2/B 1 kpl.

v Obudowa z tworzywa ; podwojne drzwi oraz zamek na drzwiach zewnetrznych. Na
wewnetrznych drzwiach umieszczona jest synoptyka uktadu sterowania oraz przetaczniki
sterujace i sterownik PLC. Obudowa przystosowana do posadowienia na cokole
umozliwiajacym montaz / demontaz kabli zasilajacych i sterowniczych bez koniecznosci
demontazu obudowy lub na fundamencie do wkopania obok pompowni.

V Sterowanie praca przepompowni w ukladzie dwu pompowym naprzemiennym, zaleznie od
poziomu Sciekow w zbiorniku poprzez sterownik PLC z wyswietlaczem i protokolem
komunikacyjnym Modbus RTU.

V Pomiar czasu pracy kazdej pompy - funkcja realizowana

przez sterownik PLC. V Pomiar ilosci zalaczen kazdej

pompy - funkcja realizowana przez sterownik PLC. V

Kontrola napiecia zasilania i jego monitorowanie.

V Zabezpieczenie réznicowo — pradowe czteropolowe 40 A lub 63 A /30mA. V

Zabezpieczenie zwarciowe i przeciazeniowe niezalezne dla kazdej z pomp. V

Zabezpieczenie pomp przed praca ponizej poziomu minimalnego ,suchobieg” -

plywakowy sygnalizator poziomu. V Zabezpieczenie przepompowni przed zalaniem -

poziomem max w zbiorniku ,przelew” — plywakowy sygnalizator poziomu.

V Zabezpieczenie przed zanikiem fazy.

V Zabezpieczenie przed asymetria zasilania.

V Ztacze podiaczenia agregatu pradotworczego 400 V

16 A/5P badz 32A/5P. v Przelgcznik sterowania

automatycznego/0/recznego dla kazdej pompy.

V Funkcja kontroli czujnika poziomu ? w przypadku awarii sterownika, sondy hydrostatycznej,
roboczych plywakowych sygnalizator6w poziomu praca ukladu sterowania odbywa sie od
poziomu minimalnego do poziomu maksymalnego.

V Funkcja kontroli temperatury silnika niezalezna dla kazdej z pomp w oparciu o termik
zabudowany w uzwojeniu pompy./ jezeli pompa jest w niego wyposazona

v Funkcja sygnalizacji optycznej i akustycznej stanu awarii.

V Gniazdo serwisowe 230 V z zabezpieczeniem

nadpradowym B 10A, v Zabezpieczenie

nadpradowe dla ukladu sterowania.

V Zabezpieczenie nadpradowe dla zasilacza 230 VAC/24VDC.

V Przelgcznik sie¢/0/agregat.

V Wyswietlanie przyczyn awarii na wyswietlaczu sterownika.

V Rozruch silnikéw pomp bezposredni v Bocznik ptywaka kontroli poziomu minimalnego.

V Sygnalizacja za pomoca lampek stanu pracy pomp. V Sygnalizacja za pomoca lampek

stanu awarii pomp i polozenia plywakoéw — poziomu minimalnego i maksymalnego.
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2.13 [Modem GSM: powiadamianie sms o: awaria pomp; poziom min i max ; zanik i powr6t| 1 szt.
zasilania
2.14 |grzalka z termostatem 1 szt.
2.15 |Zabezp. Przeciwprzepieciowe kl. C 1 szt.
Przepompownia Wymiar Typ pompy /| Tryb | Ilosé Moc kazdej Pion
zbiornika Parametry pracy|pracy |pomp pompy (kW) Armatura tloczny
PS4 1200x4500 | Zatapialna 1+1 2 1,90 | DN 65 ;661"
4.2.5 Przepompownia Sciekow sanitarnych PS5
Lp. Specyfikacja llosé
Etap 1.0 [Obudowa przepompowni
1.1 Kréciec ttoczny z uszczelnieniem tancuchowym DN65 1 szt.
1.2 Zbiornik §r. 1500mm 1 kpl.
Etap 2.0 (Wyposazenie wewnetrzne
2.1 Orurowanie wewnatrz przepompowni ze stali kwasoodpornej gat. 1.4301, podlaczenia| 1 kpl.
kolierzowe ALU
2.2 Armatura kolnierzowa zeliwna (zawér zwrotny kulowy , zasuwa odcinajaca| 2 kpl.
miekkouszczelniona)
2.3 Prowadnice rurowe do pomp, material stal kwasoodporna gat. 1.4301 2 kpl.
2.4 Kotwy montazowe, Sruby podlaczeniowe , material stal kwasoodporna 2 kpl.
2.5 Drabina szerokosci 34 cm ze stopniami antyposlizgowymi szerokosci 30cm ze stali kwasoodpornej| 1 szt.
gat. 1.4301 do pomostu
2.6 Pomost obstugowy, (material stal kwasoodporna gat. 1.4301, krata pomostowa TWS z| 1 szt.
powierzchnig antyposlizgowa)
2.7 Przylacze do ptukania ZH-52 1 szt.
2.8 Potaczenia wyrownawcze 1 kpl.
Etap 2.0 [Sterowanie praca przepompowni
2.9 Pompy zatapialne wraz z autozlaczem z kablem 10m (zestawienie w tabeli) 2 szt.
2.10 [Lancuch do pomp ze stali kwasoodpornej gat. 1.4301 2 kpl.
2.11 |Sygnalizatory poziomu cieczy z kablem 10m 4 szt.
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2.12 |[Sterownica UZS PUR AQUA PRO 2/B 1 kpl.

v Obudowa z tworzywa ; podwdjne drzwi oraz zamek na drzwiach zewnetrznych. Na
wewnetrznych drzwiach umieszczona jest synoptyka ukladu sterowania oraz przelaczniki
sterujace i sterownik PLC. Obudowa przystosowana do posadowienia na cokole
umozliwiajacym montaz / demontaz kabli zasilajacych i sterowniczych bez koniecznosci
demontazu obudowy lub na fundamencie do wkopania obok pompowni.

v Sterowanie pracg przepompowni w uktadzie dwu pompowym naprzemiennym, zaleznie od
poziomu §ciekow w zbiorniku poprzez sterownik PLC z wyswietlaczem i protokotem
komunikacyjnym Modbus RTU.

v Pomiar czasu pracy kazdej pompy - funkcja

realizowana przez sterownik PLC. v Pomiar ilosci zalaczen

kazdej pompy - funkcja realizowana przez sterownik PLC.

v Kontrola napiecia zasilania i jego monitorowanie.

Vv Zabezpieczenie réznicowo - pradowe czteropolowe 40 A lub 63 A /30mA. v

Zabezpieczenie zwarciowe i przeciazeniowe niezalezne dla kazdej z pomp. Vv

Zabezpieczenie pomp przed praca ponizej poziomu minimalnego "suchobieg"' -

plywakowy sygnalizator poziomu. v Zabezpieczenie przepompowni przed zalaniem -

poziomem max w zbiorniku "przelew" - ptywakowy sygnalizator poziomu.

Vv Zabezpieczenie przed zanikiem fazy.

v Zabezpieczenie przed asymetria zasilania.

v Ztacze podlaczenia agregatu pradotworczego 400 V

16 A/SP badz 32A/5P. v Przelacznik sterowania

automatycznego/0/recznego dla kazdej pompy.

v Funkcja kontroli czujnika poziomu ? w przypadku awarii sterownika, sondy hydrostatycznej,
roboczych plywakowych sygnalizatorow poziomu praca ukladu sterowania odbywa sie od
poziomu minimalnego do poziomu maksymalnego.

v Funkcja kontroli temperatury silnika niezalezna dla kazdej z pomp w oparciu o termik
zabudowany w uzwojeniu pompy./ jezeli pompa jest w niego wyposazona

v Funkcja sygnalizacji optycznej i akustycznej stanu awarii.

v Gniazdo serwisowe 230 V z zabezpieczeniem

nadpradowym B 10A, v Zabezpieczenie

nadpradowe dla uktadu sterowania.

v Zabezpieczenie nadpradowe dla zasilacza 230 VAC/24VDC.

v Przetacznik sie¢/0/agregat.

v Wyswietlanie przyczyn awarii na wyswietlaczu sterownika.

v Rozruch silnikéw pomp bezposredni v Bocznik plywaka kontroli poziomu

minimalnego. v Sygnalizacja za pomoca lampek stanu pracy pomp. v Sygnalizacja za

pomoca lampek stanu awarii pomp i polozenia plywakoéw - poziomu minimalnego i

maksymalnego.

2.13 |Modem GSM: powiadamianie sms o: awaria pomp; poziom min i max ; zanik i powrét| 1 szt.
zasilania
2.14 |grzalka z termostatem 1 szt.
2.15 |Zabezp. przeciwprzepieciowe kl. C 1 szt.
Przepompownia Wymiar Typ pompy /| Tryb | Ilo§¢ | Moc kazdej Pion
zbiornika Parametry pracy|pracy |pomp [pompy (kW) Armatura tloczny
. 76,1x
PS5 1500x4500 | Zatapialna 1+1 2 1,67 DN 65 20
4.2.6 Przepompownia Sciekow sanitarnych PS6
Lp. Specyfikacja llosé
Etap 1.0 [Obudowa przepompowni
1.1 Krociec tloczny z uszczelnieniem tancuchowym DN8O 1 szt.
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1.2 Zbiornik §r. 1500mm 1 kpl.
Etap 2.0 |Wyposazenie wewnetrzne
2.1 Orurowanie wewnatrz przepompowni ze stali kwasoodpornej gat. 1.4301, podlaczenia| 1 kpl.
kolierzowe ALU
2.2 Armatura kolnierzowa zeliwna (zaw6r zwrotny kulowy , zasuwa odcinajaca| 2 kpl.
miekkouszczelniona)
2.3 Prowadnice rurowe do pomp, material stal kwasoodporna gat. 1.4301 2 kpl.
2.4 Kotwy montazowe, Sruby podlaczeniowe , material stal kwasoodporna 2 kpl.
2.5 Drabina szerokosci 34 cm ze stopniami antyposlizgowymi szerokosci 30cm ze stali kwasoodpornej| 1 szt.
gat. 1.4301 do pomostu
2.6 Pomost obstugowy, (materiat stal kwasoodporna gat. 1.4301, krata pomostowa TWS z| 1 szt.
powierzchnig antyposlizgowa)
2.7 Przytacze do plukania ZH-52 1 szt.
2.8 Polaczenia wyréownawcze 1 kpl.
Etap 2.0 [Sterowanie praca przepompowni
2.9 Pompy zatapialne wraz z autoztaczem z kablem 10m (zestawienie w tabeli) 2 szt.
2.10 [Lancuch do pomp ze stali kwasoodpornej gat. 1.4301 2 kpl.
2.11 |Sygnalizatory poziomu cieczy z kablem 10m 4 szt.
2.12 |Sterownica UZS PUR AQUA PRO 2/TG 7-9 1 kpl.

v Obudowa z tworzywa ; podwojne drzwi oraz zamek na drzwiach zewnetrznych. Na
wewnetrznych drzwiach umieszczona jest synoptyka uktadu sterowania oraz przetaczniki
sterujace i sterownik PLC. Obudowa przystosowana do posadowienia na cokole
umozliwiajacym montaz / demontaz kabli zasilajacych i sterowniczych bez koniecznosci
demontazu obudowy lub na fundamencie do wkopania obok pompowni.

v Sterowanie praca przepompowni w ukladzie dwu pompowym naprzemiennym, zaleznie od
poziomu Sciekow w zbiorniku poprzez sterownik PLC z wyswietlaczem i protokolem
komunikacyjnym Modbus RTU.

v Pomiar czasu pracy kazdej pompy ? funkcja realizowana

przez sterownik PLC. v Pomiar ilosci zalaczen kazdej

pompy ? funkcja realizowana przez sterownik PLC. v

Kontrola napiecia zasilania i jego monitorowanie.

v Zabezpieczenie roznicowo ? pradowe czteropolowe 40 A lub 63 A /30mA. v

Zabezpieczenie zwarciowe i przeciazeniowe niezalezne dla kazdej z pomp. v

Zabezpieczenie pomp przed pracg ponizej poziomu minimalnego ?suchobieg? ?

plywakowy sygnalizator poziomu. v Zabezpieczenie przepompowni przed zalaniem -

poziomem max w zbiorniku Pprzelew? ? plywakowy sygnalizator poziomu.

Vv Zabezpieczenie przed zanikiem fazy.

Vv Zabezpieczenie przed asymetria zasilania.

Vv Ztacze podlaczenia agregatu pradotworczego 400 V

16 A/S5P badz 32A/5P. v Przelacznik sterowania

automatycznego/0/recznego dla kazdej pompy.

v Funkcja kontroli czujnika poziomu ? w przypadku awarii sterownika, sondy hydrostatycznej,
roboczych plywakowych sygnalizatorow poziomu praca ukladu sterowania odbywa sie od
poziomu minimalnego do poziomu maksymalnego.

v Funkcja kontroli temperatury silnika niezalezna dla kazdej z pomp w oparciu o termik
zabudowany w uzwojeniu pompy./ jezeli pompa jest w niego wyposazona

v Funkcja sygnalizacji optycznej i akustycznej stanu awarii.

v Gniazdo serwisowe 230 V z zabezpieczeniem

nadpradowym B 10A, v Zabezpieczenie

nadpradowe dla uktadu sterowania.

Vv Zabezpieczenie nadpradowe dla zasilacza 230 VAC/24VDC.

v Przelacznik sie¢/0/agregat.

v Wyswietlanie przyczyn awarii na wyswietlaczu sterownika.

v Rozruch silnikéw pomp za pomoca rozrusznika gwiazda - trojkat v Bocznik plywaka

kontroli poziomu minimalnego. v Sygnalizacja za pomoca lampek stanu pracy pomp. v
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Sygnalizacja za pomoca lampek stanu awarii pomp i polozenia plywakow - poziomu
minimalnego i maksymalnego.

2.13 [Modem GSM: powiadamianie sms o: awaria pomp; poziom min i max ; zanik i powrét| 1 szt.
zasilania
2.14 |grzatka z termostatem 1 szt.
2.15 |Zabezp. przeciwprzepieciowe kl. C 1 szt.
Przepompownia Wymiar Typ pompy /| Tryb | Ilo§¢ | Moc kazdej Pion
zbiornika Parametry pracy|pracy |pomp [pompy (kW) Armatura tloczny
PS6 1500x4500 | Zatapi 84x
atapialna 1+1 2 7,7 DN 80 2.0
4.2.7 Przepompownia Sciekow sanitarnych PS7
Lp. Specyfikacja llosé
Etap 1.0 [Obudowa przepompowni
1.1 Kréciec ttoczny z uszczelnieniem tancuchowym DN65 1 szt.
Etap 2.0 (Wyposazenie wewnetrzne
2.1 Orurowanie wewnatrz przepompowni ze stali kwasoodpornej gat. 1.4301, podlaczenia| 1 kpl.
kolierzowe ALU
2.2 Armatura kolnierzowa zeliwna (zawoér zwrotny kulowy , zasuwa odcinajacal 2 kpl.
miekkouszczelniona)
2.3 Prowadnice rurowe do pomp, material stal kwasoodporna gat. 1.4301 2 kpl.
2.4 Kotwy montazowe, Sruby podlaczeniowe , material stal kwasoodporna 2 kpl.
2.5 Drabina szerokosci 34 cm ze stopniami antyposlizgowymi szerokosci 30cm ze stali kwasoodpornej| 1 szt.
gat. 1.4301 do pomostu
2.6 Pomost obstlugowy, (material stal kwasoodporna gat. 1.4301, krata pomostowa TWS z| 1 szt.
powierzchnig antyposlizgowa)
2.7 Przylacze do pltukania ZH-52 1 szt.
2.8 Polaczenia wyrownawcze 1 kpl.
Etap 2.0 [Sterowanie praca przepompowni
2.9 Pompy zatapialne wraz z autoztaczem z kablem 10m (zestawienie w tabeli) 2 szt.
2.10 |Lancuch do pomp ze stali kwasoodpornej gat. 1.4301 2 kpl.
2.11 |Sygnalizatory poziomu cieczy z kablem 10m 4 szt.
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2.12 |[Sterownica UZS PUR AQUA PRO 2/B 1 kpl.

v Obudowa z tworzywa ; podwojne drzwi oraz zamek na drzwiach zewnetrznych. Na
wewnetrznych drzwiach umieszczona jest synoptyka ukladu sterowania oraz przetaczniki
sterujace i sterownik PLC. Obudowa przystosowana do posadowienia na cokole
umozliwiajacym montaz / demontaz kabli zasilajacych i sterowniczych bez koniecznosci
demontazu obudowy lub na fundamencie do wkopania obok pompowni.

v Sterowanie praca przepompowni w ukladzie dwu pompowym naprzemiennym, zaleznie od
poziomu Sciekow w zbiorniku poprzez sterownik PLC z wyswietlaczem i protokotem
komunikacyjnym Modbus RTU.

v Pomiar czasu pracy kazdej pompy - funkcja realizowana

przez sterownik PLC. v Pomiar iloSci zalaczen kazdej

pompy - funkcja realizowana przez sterownik PLC. v

Kontrola napiecia zasilania i jego monitorowanie.

Vv Zabezpieczenie réznicowo - pradowe czteropolowe 40 A lub 63 A /30mA. v

Zabezpieczenie zwarciowe i przeciazeniowe niezalezne dla kazdej z pomp. Vv

Zabezpieczenie pomp przed praca ponizej poziomu minimalnego "suchobieg"' -

plywakowy sygnalizator poziomu. v Zabezpieczenie przepompowni przed zalaniem -

poziomem max w zbiorniku "przelew" - ptywakowy sygnalizator poziomu.

Vv Zabezpieczenie przed zanikiem fazy.

v Zabezpieczenie przed asymetria zasilania.

v Ztacze podlaczenia agregatu pradotworczego 400 V

16 A/5P badz 32A/5P. v Przelgcznik sterowania

automatycznego/0/recznego dla kazdej pompy.

v Funkcja kontroli czujnika poziomu ? w przypadku awarii sterownika, sondy hydrostatycznej,
roboczych plywakowych sygnalizatoréow poziomu praca ukladu sterowania odbywa sie od
poziomu minimalnego do poziomu maksymalnego.

v Funkcja kontroli temperatury silnika niezalezna dla kazdej z pomp w oparciu o termik
zabudowany w uzwojeniu pompy./ jezeli pompa jest w niego wyposazona

v Funkcja sygnalizacji optycznej i akustycznej stanu awarii.

v Gniazdo serwisowe 230 V z zabezpieczeniem

nadpradowym B 10A, v Zabezpieczenie

nadpradowe dla uktadu sterowania.

v Zabezpieczenie nadpradowe dla zasilacza 230 VAC/24VDC.

v Przetacznik sie¢/0/agregat.

v Wyswietlanie przyczyn awarii na wyswietlaczu sterownika.

v Rozruch silnikéw pomp bezposredni v Bocznik ptywaka kontroli poziomu minimalnego.

v Sygnalizacja za pomoca lampek stanu pracy pomp. v Sygnalizacja za pomoca lampek

stanu awarii pomp i polozenia plywakéw - poziomu minimalnego i maksymalnego.

2.13 |Modem GSM: powiadamianie sms o: awaria pomp; poziom min i max ; zanik i powrét| 1 szt.
zasilania
2.14 |grzalka z termostatem 1 szt.
2.15 |Zabezp. przeciwprzepieciowe kl. C 1 szt.
Przepompownia Wymiar Typ pompy /| Tryb | Ilo§¢ | Moc kazdej Pion
zbiornika Parametry pracy|pracy |pomp |[pompy (kW) Armatura tloczny
PS7 Istniejacy Zatapialna 1+1 2 1,9 DN 65 ;60’1’(
)
4.2.8 Przepompownia Sciekow sanitarnych PS8
Lp. Specyfikacja llosé
Etap 1.0 [Obudowa przepompowni
1.1 Krociec tloczny z uszczelnieniem tancuchowym DN8O 1 szt.
1.2 Zbiornik §r. 1200mm 1 kpl.
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Etap 2.0 (Wyposazenie wewnetrzne
2.1 Orurowanie wewnatrz przepompowni ze stali kwasoodpornej gat. 1.4301, podlaczenia| 1 kpl.
kolierzowe ALU
2.2 Armatura kolnierzowa zeliwna (zawoér zwrotny kulowy , zasuwa odcinajacal 2 kpl.
miekkouszczelniona)
2.3 Prowadnice rurowe do pomp, materiat stal kwasoodporna gat. 1.4301 2 kpl.
2.4 Kotwy montazowe, Sruby podlaczeniowe , material stal kwasoodporna 2 kpl.
2.5 Drabina szerokosci 34 cm ze stopniami antyposlizgowymi szerokosci 30cm ze stali kwasoodpornej| 1 szt.
gat. 1.4301 do pomostu
2.6 Pomost obstlugowy, (material stal kwasoodporna gat. 1.4301, krata pomostowa TWS z| 1 szt.
powierzchniag antyposlizgowa)
2.7 Przytacze do plukania ZH-52 1 szt.
2.8 Polaczenia wyrownawcze 1 kpl.
Etap 2.0 [Sterowanie praca przepompowni
2.9 Pompy zatapialne wraz z autozlaczem z kablem 10m (zestawienie w tabeli) 2 szt.
2.10 |Lancuch do pomp ze stali kwasoodpornej gat. 1.4301 2 kpl.
2.11 |[Sygnalizatory poziomu cieczy z kablem 10m 4 szt.
2.12 |Sterownica UZS PUR AQUA PRO 2/B 1 kpl.

v Obudowa z tworzywa ; podwojne drzwi oraz zamek na drzwiach zewnetrznych. Na
wewnetrznych drzwiach umieszczona jest synoptyka uktadu sterowania oraz przetaczniki
sterujace i sterownik PLC. Obudowa przystosowana do posadowienia na cokole
umozliwiajacym montaz / demontaz kabli zasilajacych i sterowniczych bez koniecznosci
demontazu obudowy lub na fundamencie do wkopania obok pompowni.

v Sterowanie praca przepompowni w ukladzie dwu pompowym naprzemiennym, zaleznie od
poziomu Sciekow w zbiorniku poprzez sterownik PLC z wyswietlaczem i protokolem
komunikacyjnym Modbus RTU.

v Pomiar czasu pracy kazdej pompy - funkcja realizowana

przez sterownik PLC. v Pomiar iloSci zalaczen kazdej

pompy - funkcja realizowana przez sterownik PLC. v

Kontrola napiecia zasilania i jego monitorowanie.

Vv Zabezpieczenie réznicowo - pradowe czteropolowe 40 A lub 63 A /30mA. v

Zabezpieczenie zwarciowe i przeciagzeniowe niezalezne dla kazdej z pomp. Vv

Zabezpieczenie pomp przed praca ponizej poziomu minimalnego "suchobieg"' -

plywakowy sygnalizator poziomu. v Zabezpieczenie przepompowni przed zalaniem -

poziomem max w zbiorniku "przelew" - ptywakowy sygnalizator poziomu.

Vv Zabezpieczenie przed zanikiem fazy.

Vv Zabezpieczenie przed asymetria zasilania.

Vv Ztacze podlaczenia agregatu pradotworczego 400 V

16 A/5P badz 32A/5P. v Przelacznik sterowania

automatycznego/0/recznego dla kazdej pompy.

v Funkcja kontroli czujnika poziomu ? w przypadku awarii sterownika, sondy hydrostatycznej,
roboczych plywakowych sygnalizator6w poziomu praca ukladu sterowania odbywa sie od
poziomu minimalnego do poziomu maksymalnego.

v Funkcja kontroli temperatury silnika niezalezna dla kazdej z pomp w oparciu o termik
zabudowany w uzwojeniu pompy./ jezeli pompa jest w niego wyposazona

v Funkcja sygnalizacji optycznej i akustycznej stanu awarii.

v Gniazdo serwisowe 230 V z zabezpieczeniem

nadpradowym B 10A, v Zabezpieczenie

nadpradowe dla ukladu sterowania.

v Zabezpieczenie nadpradowe dla zasilacza 230 VAC/24VDC.

v Przelacznik sie¢/0/agregat.

v Wyswietlanie przyczyn awarii na wyswietlaczu sterownika.

v Rozruch silnikéw pomp bezposredni v Bocznik ptywaka kontroli poziomu minimalnego.

v Sygnalizacja za pomoca lampek stanu pracy pomp. v Sygnalizacja za pomoca lampek

stanu awarii pomp i polozenia plywakéw - poziomu minimalnego i maksymalnego.
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2.13 [Modem GSM: powiadamianie sms o: awaria pomp; poziom min i max ; zanik i powrét| 1 szt.
zasilania
2.14 |grzatka z termostatem 1 szt.
2.15 |Zabezp. przeciwprzepieciowe kl. C 1 szt.
Przepompownia Wymiar Typ pompy /| Tryb | Ilos¢ | Moc kazdej Pion
zbiornika Parametry pracy|pracy |pomp [pompy (kW) Armatura tloczny
PS8 1200x4000 | Zatapialna 1+1 2 2,2 DN 80 245‘
4.2.9 Przepompownia Sciekow sanitarnych PS9
Lp. Specyfikacja llos¢
Etap 1.0 [Obudowa przepompowni
1.1 Kréciec ttoczny z uszczelnieniem tancuchowym DN8O 1 szt.
1.2 Zbiornik §r. 1200mm 1 kpl.
Etap 2.0 (Wyposazenie wewnetrzne
2.1 Orurowanie wewnatrz przepompowni ze stali kwasoodpornej gat. 1.4301, podlaczenia| 1 kpl.
kolierzowe ALU
2.2 Armatura kolnierzowa zeliwna (zaw6r zwrotny kulowy , zasuwa odcinajaca| 2 kpl.
miekkouszczelniona)
2.3 Prowadnice rurowe do pomp, material stal kwasoodporna gat. 1.4301 2 kpl.
2.4 Kotwy montazowe, Sruby podlaczeniowe , material stal kwasoodporna 2 kpl.
2.5 Drabina szerokosci 34 cm ze stopniami antyposlizgowymi szerokosci 30cm ze stali kwasoodpornej| 1 szt.
gat. 1.4301 do pomostu
2.6 Pomost obstugowy, (materiat stal kwasoodporna gat. 1.4301, krata pomostowa TWS z| 1 szt.
powierzchnig antyposlizgowa)
2.7 Przylacze do ptukania ZH-52 1 szt.
2.8 Potaczenia wyréownawcze 1 kpl.
Etap 2.0 [Sterowanie praca przepompowni
2.9 Pompy zatapialne wraz z autozlaczem z kablem 10m (zestawienie w tabeli) 2 szt.
2.10 [Lancuch do pomp ze stali kwasoodpornej gat. 1.4301 2 kpl.
2.11 |Sygnalizatory poziomu cieczy z kablem 10m 4 szt.
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2.12 |[Sterownica UZS PUR AQUA PRO 2/B 1 kpl.

v Obudowa z tworzywa ; podwojne drzwi oraz zamek na drzwiach zewnetrznych. Na
wewnetrznych drzwiach umieszczona jest synoptyka ukladu sterowania oraz przetaczniki
sterujace i sterownik PLC. Obudowa przystosowana do posadowienia na cokole
umozliwiajacym montaz / demontaz kabli zasilajacych i sterowniczych bez koniecznosci
demontazu obudowy lub na fundamencie do wkopania obok pompowni.

v Sterowanie praca przepompowni w ukladzie dwu pompowym naprzemiennym, zaleznie od
poziomu Sciekow w zbiorniku poprzez sterownik PLC z wyswietlaczem i protokotem
komunikacyjnym Modbus RTU.

v Pomiar czasu pracy kazdej pompy - funkcja realizowana

przez sterownik PLC. v Pomiar iloSci zalaczen kazdej

pompy - funkcja realizowana przez sterownik PLC. v

Kontrola napiecia zasilania i jego monitorowanie.

Vv Zabezpieczenie réznicowo - pradowe czteropolowe 40 A lub 63 A /30mA. v

Zabezpieczenie zwarciowe i przeciazeniowe niezalezne dla kazdej z pomp. Vv

Zabezpieczenie pomp przed praca ponizej poziomu minimalnego "suchobieg"' -

plywakowy sygnalizator poziomu. v Zabezpieczenie przepompowni przed zalaniem -

poziomem max w zbiorniku "przelew" - ptywakowy sygnalizator poziomu.

Vv Zabezpieczenie przed zanikiem fazy.

v Zabezpieczenie przed asymetria zasilania.

v Ztacze podlaczenia agregatu pradotworczego 400 V

16 A/5P badz 32A/5P. v Przelgcznik sterowania

automatycznego/0/recznego dla kazdej pompy.

v Funkcja kontroli czujnika poziomu ? w przypadku awarii sterownika, sondy hydrostatycznej,
roboczych plywakowych sygnalizatoré6w poziomu praca ukladu sterowania odbywa sie od
poziomu minimalnego do poziomu maksymalnego.

v Funkcja kontroli temperatury silnika niezalezna dla kazdej z pomp w oparciu o termik
zabudowany w uzwojeniu pompy./ jezeli pompa jest w niego wyposazona

v Funkcja sygnalizacji optycznej i akustycznej stanu awarii.

v Gniazdo serwisowe 230 V z zabezpieczeniem

nadpradowym B 10A, v Zabezpieczenie

nadpradowe dla uktadu sterowania.

v Zabezpieczenie nadpradowe dla zasilacza 230 VAC/24VDC.

v Przetacznik sie¢/0/agregat.

v Wyswietlanie przyczyn awarii na wyswietlaczu sterownika.

v Rozruch silnikéw pomp bezposredni v Bocznik ptywaka kontroli poziomu minimalnego.

v Sygnalizacja za pomoca lampek stanu pracy pomp. v Sygnalizacja za pomoca lampek

stanu awarii pomp i polozenia plywakéw - poziomu minimalnego i maksymalnego.

2.13 |Modem GSM: powiadamianie sms o: awaria pomp; poziom min i max ; zanik i powrét| 1 szt.
zasilania
2.14 |grzalka z termostatem 1 szt.
2.15 |Zabezp. przeciwprzepieciowe kl. C 1 szt.
Przepompownia Wymiar Typ pompy /| Tryb | Ilo§¢ | Moc kazdej Pion
zbiornika Parametry pracy|pracy |pomp |[pompy (kW) Armatura tloczny
. 84x
PS9 1200x4000 | Zatapialna 1+1 2 2,3 DN 80 20
)
4.2.10 Armatura

Na przewodzie ttocznym kazdej pompy nalezy instalowac: zawor zwrotny

oraz zasuwe odcinajgca nozowa. Armatura powinna si¢ cechowac ponizszymi

parametrami:
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Zasuwa nozowa - zasuwa nozowa, zeliwna do zabudowy
miedzykolnierzowej:

miekkouszczelniajaca zasuwa odcinajgca z niewznoszacym wrzecionem,
+ ciSnienie nominalne: do DN 200 - PN 10,
wrzeciono ze stali nierdzewnej, z walcowanym gwintem, wrzeciono
powinno by¢ wykonane ze stali nierdzewnej z uszczelkg O-ringowa,
korpus wykonany z zeliwa lub stali nierdzewnej a noéz ze stali
nierdzewnej,
- obudowa lozyskowania wykonana z zeliwa sferoidalnego,
wszystkie elementy zeliwne zabezpieczone antykorozyjne,
- zasuwe kolnierzowa mozna zabudowac¢ miedzy kolnierzami, jak rowniez
z zastosowaniem przeciwkolnierza na koncu rurociagu,
- catkowicie wolny przelot,
- prety mocujace tozyskowanie wykonane ze stali nierdzewnej,
zasuwa powinna miec trzon wznoszacy i pokryta by¢ guma dla lagodnego

przeptywu.

Zawory zwrotne - powinny byC przeznaczone do przeplywu sSciekow
z zawartoscig cial stalych i piasku. Zakres cisSnienia zaworu zwrotnego bedzie
wynosit PN 10.

Dtugosé zabudowy zgodnie z PN-EN 558-1.

Korpus wykonany z zeliwa szarego lub sferoidalnego, pokryty farbag
epoksydowa. Kula powinna by¢ wykonana ze stali nierdzewnej lub stali
pokrytej guma. Zawor zwrotny powinien byc zaopatrzony w pokrywe do rewizji
i wymiany kuli.

Uszczelnienie pokrywy rewizyjnej powinno byc¢ uszczelkga z gumy
nitrylowej lub podobna uszczelka olejoodporna. Sruby i nakretki do montazu
pokrywy powinny by¢ wykonane z materiatow, ktore pozwola na latwe
otwarcie pokrywy nawet po kilku latach od montazu np. w studni o wysokiej
wilgotnosci i okazjonalnym kontakcie ze Sciekami.

4.2.11 Konstrukcje przeznaczone do demontazu pomp

Pompownie Sciekow nalezy wyposazy¢ w zurawiki do wyciagania pomp ze
zbiornika pompowni. Zurawik wykonany ze stali nierdzewnej. Zurawiki maja
by¢ trwale przymocowane do konstrukcji pompowni. W przypadku braku
mozliwosci demontazu pomp przy pomocy zurawika na pompowni nalezy
wykonac stalg konstrukcje umozliwiajaca demontaz pomp. Konstrukcje
nalezy wykonac ze stali nierdzewne;j.
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4.2.12 Uklad zasilania elektroenergetycznego

Przepompownie nalezy wyposazac¢ w gniazdo do podlaczenia przewoznego
agregatu.

Uklad pomiarowy energii elektrycznej powinien byc przystosowany do
transmisji danych (z wyjsciem impulsowym energii).
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PFU-2 CZESC INFORMACYJNA
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1. Dokumenty potwierdzajace zgodnos¢ zadania z

wymaganiami wynikajqgcymi z odrebnych przepisow
Wszystkie dokumenty jakimi dysponuje Zamawiajacy zostaly dostarczone
do PFU. Pozostate brakujace dokumenty powinien uzyska¢ Wykonawca robot.
Zamierzenie budowlane winno bycC zaprojektowane i wykonane zgodnie
z obowigzujacymi przepisami prawnymi Rzeczpospolitej Polskiej i Unii
Europejskie;j

2. Oswiadczenie zamawiajacego o posiadanym prawie
do dysponowania nieruchomosciq na cele budowlane

Zamawiajacy udzieli wykonawcy prawa do dysponowania nieruchomoscig na
cele budowlane.

3. Wskazanie przepisow prawnych i norm zwiqzanych
z projektowaniem i wykonaniem zamierzenia budowlanego

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju i Technologii z dnia 20 grudnia 2021r.
w sprawie szczegolowego zakresu i formy dokumentacji projektowe;,
specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego. Dz.U. 2021 poz. 2454

Ustawy Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994r. (Dz. U. z 2021 r. poz. 2351,
tekst jednolity — z p6zniejszymi zmianami).

Prawo geologiczne i gornicze (Dz.U. z 2021 r. poz. 1420 t.j.).

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 18 listopada 2016 r. w sprawie
dokumentacji hydrogeologicznej i dokumentacji geologiczno-inzynierskiej
z dnia 18 listopada 2016 r. (Dz.U. z 2016 r. poz. 2033).

Rozporzadzeniem Ministra Rozwoju i Technologii z dnia 20 grudnia 2021 r.
w sprawie okreslenia metod 1 podstaw sporzadzania kosztorysu
inwestorskiego, obliczania planowanych kosztow prac projektowych oraz
planowanych kosztow robot budowlanych okreSlonych w programie
funkcjonalno-uzytkowym.

4. Inne posiadane informacje i dokumenty niezbedne do
zaprojektowania robot budowlanych

Zamawiajacy posiada mapy zasadnicze terenu objetego inwestycja. Mapy
dolaczono do PFU.
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Osoby realizujace zadanie z ramienia Wykonawcy (w ramach wszystkich
wymaganych branz) musza posiada¢ wymagane prawem uprawnienia
do projektowania i wykonywania w okreslonym zakresie oraz wazne w dniu
uzyskania pozwolenia na budowe oraz na czas wykonywania robot
zaswiadczenie o przynaleznosci do wlasciwej sobie Izby InZzynierow.

Osoby wskazane przez Wykonawce do pelnienia funkcji nadzoru autorskiego
musza posiada¢ wymagane prawem uprawnienia do projektowania
w okreslonym zakresie oraz wazne w okresie wykonywania projektu
budowlanego zaswiadczenie o przynaleznosci do wlasciwej sobie Izby
Inzynierow.

5. Rownowaznosé¢ norm i zbiorow przepisow prawnych
Gdziekolwiek w kontrakcie powotane sa konkretne normy lub przepisy, ktore
spelnia¢ maja materialy i urzadzenia oraz wykonane roboty, beda
obowiazywac postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania
powotanych norm i przepisow, o ile w kontrakcie nie postanowiono inaczej. W
przypadku, gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnoszace si¢
do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajace zasadniczo rowny lub wyzszy poziom
wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich uprzedniego
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Zamawiajacego. Roznice
pomiedzy powolanymi normami, a ich proponowanymi zamiennikami musza
by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce i przedlozone Zamawiajacemu, co
najmniej na 28 dni przed data oczekiwanego przez Wykonawce zatwierdzenia
ich przez Zamawiajgcego. W przypadku, kiedy Zamawiajacy stwierdzi, ze
zaproponowane zmiany nie zapewniaja zasadniczo rownego lub wyzszego
poziomu wykonania, wykonawca zastosuje si¢ do norm powolanych w
dokumentach. Powyzsze nalezy przyjac z zastrzezeniem, iz tam, gdzie
wymagany jest okres gwarancji nalezy zapewnic rozwiazania, ktéore pozwolg
na dotrzymanie warunkow i czasu gwarancji.

6. Lista stosowanych norm, normatywow i przepisow

Niniejszy Program Funkcjonalno - Uzytkowy opisuje wymagania Zamawiajacego
z zachowaniem Polskich Norm przenoszacych Normy Europejskie. W przypadku, gdy
ich braku nalezy stosowac¢ odpowiednio przepisy prawa Zamowien Publicznych — Art
30 Ustawy z dn. 29 stycznia 2004 r. z pozniejszymi zmianami.

W szczegolnosci dotyczy to nastepujacych norm i normatywow:

Ustawa Prawo budowlane z dnia 7.07.1994 (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z 1994 r.
z pozniejszymi zmianami)
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Ustawa Prawo wodne z dnia 18.07.2001 r.(Dz. U. Nr 115, poz. 1229 z pézniejszymi
zmianami)

Ustawa o odpadach z dnia 27 kwietnia 2001r. (Dz.U.2001 nr 62 poz.628

z pozniejszymi zmianami)

Ustawa z dnia 10 marca 2006 r. zmieniajaca ustawe o zmianie ustawy o odpadach
oraz o zmianie niektorych innych ustaw (Dz. U.2006 nr 63, poz. 441)

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo Ochrony Srodowiska (Dz.U.2001 nr 62
poz.627 z poézniejszymi zmianami)

Ustawa z dnia 27 lipca 2001 r. o wprowadzeniu ustawy - Prawo ochrony srodowiska,
ustawy o odpadach oraz o zmianie niektorych ustaw. (Dz.U. 2001 nr 100 poz. 1085)
Ustawa z dnia 10 maja 2007 r., o zmianie ustawy - Prawo Budowlane oraz niektorych
innych ustaw (Dz. U. 2007 nr 99 poz. 665)

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. 1991 nr 81
poz. 351 z pdzniejszymi zmianami)

Ustawa z dnia 12 wrzesnia 2002 r. o normalizacji (Dz. U. 2002 nr 169 poz. 1386)
Ustawa z dnia 7 czerwca 2001 r. o zbiorowym zaopatrzeniu w wode i zbiorowym
odprowadzaniu Sciekéw (Dz. U. 2001 nr 72 poz. 747 z p6zniejszymi zmianami)
Rozporzadzenie Ministra Zdrowia z dnia 29 marca 2007 r. w sprawie jakosci wody
przeznaczonej do spozycia przez ludzi (Dz.U. 2007 nr 61 poz. 417), wraz
z pozniejszymi zamianami

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r., w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.
U. 2002 nr 75, poz. 690 z p6zniejszymi zmianami)

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 21 kwietnia
2006 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow
budowlanych i terenow (Dz.U. 2006 nr 80 poz. 563)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie
informacji dotyczacej bezpieczenistwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa
i ochrony zdrowia (Dz. U. 2003 nr 120 poz. 1126)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U.
2003 nr 47 poz. 401)

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa 2z dnia
1 pazdziernika 1993 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy eksploatacji,
remontach i konserwacji sieci kanalizacyjnych (Dz.U. 1993 nr 96 poz. 437)
Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 30 grudnia 2002 r. w sprawie powaznych
awarii objetych obowigzkiem zgloszenia do Glownego Inspektora Ochrony
Srodowiska. (Dz. U. 2003 nr 5 poz. 58)

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 30 lipca 2001 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadac sieci gazowe ( Dz.U. 2001 nr 97 poz. 1055)
Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 15 lutego 2002
r. w sprawie wprowadzenia obowiazku stosowania Polskich Norm dotyczacych
ochrony przeciwpozarowej (Dz.U. 2002 nr 18 poz. 182)
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Rozporzadzenie Ministra Transportu i Budownictwa z dnia 28 kwietnia 2006 r.

w sprawie samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie (Dz.U. 2006 nr 83
poz. 578 z pdzniejszymi zmianami)

PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych.

PN-B-10729:1999 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogblne.
PN-B-01811:1986 Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje
betonowe i zelbetowe. Ochrona materialowo-strukturalna. Wymagania.
PN-B-03001:1976 Konstrukcje i podloza budowli. Ogolne zasady obliczen.
PN-B-06200:2002 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru.
Wymagania podstawowe.

PN-B-06200:2002/Ap1:2005 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania
i odbioru. Wymagania podstawowe.

PN-C-89222:1997 Rury z tworzyw termoplastycznych do przesytania plynow.
Wymiary.

PN-EN 1452-1:2000 Systemy przewodowe 2z tworzyw sztucznych. Systemy
przewodowe z niezmiekczonego poli(chlorku winylu) (PVC-U) do przesytania wody.
Wymagania ogoblne.

PN-EN 1452-2:2000 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Systemy
przewodowe z niezmiekczonego poli(chlorku winylu) (PVC-U) do przesytania wody.
Rury.

PN-EN 1452-3:2000 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Systemy
przewodowe z niezmiekczonego poli(chlorku winylu) (PVC-U) do przesylania wody.
Ksztattki.

PN-EN 1452-4:2000 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Systemy
przewodowe z niezmiekczonego poli(chlorku winylu) (PVC-U) do przesylania wody.
Zawory i wyposazenie pomocnicze.

PN-EN 1452-5:2000 Systemy przewodowe 2z tworzyw sztucznych. Systemy
przewodowe z niezmiekczonego poli(chlorku winylu) (PVC-U) do przesytania wody.
Przydatnosc¢ do stosowania w systemie.

PN-EN 1329-1:2001 Systemy przewodowe z tworzyw

sztucznych do odprowadzania nieczystosci i Sciekéw ( o niskiej i wysokiej
temperaturze) wewnatrz konstrukcji budowli. Niezmiekczony poli(chlorek winylu)
(PVC-U). Czescl: Wymagania dotyczace rur, ksztattek i systemu.

PN-EN 12201-1:2004 Systemy przewodoéw rurowych z tworzyw sztucznych
do przesytania wody. Polietylen (PE). Czes¢ 1: Wymagania ogolne.

PN-EN 12201-2:2004 Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych
do przesytania wody. Polietylen (PE). Czes¢ 2: Rury.

PN-EN 12201-3:2004 Systemy przewodoéw rurowych z tworzyw sztucznych
do przesytania wody. Polietylen (PE). Czes¢ 3: Ksztattki.

PN-EN 12201-4:2004 Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych
do przesylania wody. Polietylen (PE). Czes¢ 4: Armatura.
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PN-EN 12201-5:2004 Systemy przewodow rurowych z tworzyw sztucznych
do przesylania wody. Polietylen (PE). Czes¢ 5: Przydatnosc¢ do stosowania.
PN-M-34503:1992 Gazociagi i instalacje gazownicze. Proby gazociagow.
PN-B-10725:1997 Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania.

BN-83/8836-02: Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy
odbiorze.

PN-EN 196-3:2006 Metody badania cementu. Czes¢ 3: Oznaczanie czasow wiazania
i stalosci objetosci.

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek,
badanie i ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej
z procesow produkcji betonu.

PN-EN 197-1:2002 Cement. Czes¢ 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodnosci
dotyczace cementow powszechnego uzytku.

PN-EN 197-1:2002/A1:2005 Cement. Czes¢ 1: Sklad, wymagania i kryteria
zgodnosci dotyczace cementow powszechnego uzytku.

PN-EN 197-1:2002/A3:2005 Cement. Czes¢ 1: Sklad, wymagania i kryteria
zgodnosci dotyczace cementow powszechnego uzytku.

Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych, zeszyt 9 COBRTI
INSTAL

Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci wodociagowych, zeszyt 3 COBRTI
INSTAL

Warunki techniczne wykonania i odbioru instalacji wodociagowych, zeszyt

7 COBRTI INSTAL

Warunki techniczne wykonania i odbioru rurociagow z tworzyw sztucznych,
wydawca: Polska Korporacja Techniki Sanitarnej, Grzewczej, Gazowej

i Klimatyzacji

Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonywania prac geodezyjnych, GUGiK.
Instrukcja techniczna 0-3. Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjne;j
i kartograficznej, GUGIK.

Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodezyjna, GUGIK.

Instrukcja techniczna G-2.Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGiK.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGiK.

Instrukcja techniczna G-7. Geodezyjna ewidencja sieci uzbrojenia terenu, GUGiK.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGiK.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK.

Wytyczne techniczne G-4.4. Prace geodezyjne zwiazane z podziemnym uzbrojeniem
terenu, GUGIK.

UWAGA: Powyzszy spis wymaga od Wykonawcy jego uaktualnienia na czas
wykonywania prac
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PFU-3 WARUNKI WYKONANIA I
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
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1. CZESC OGOLNA

1.1 Nazwa zamodwienia

Niniejsze Warunki Wykonania i Odbioru Robot odnosza si¢ do zadania pn.:
modernizacja 9 szt. przepompowni Sciekow realizowanego w ramach zadania
pn.: ,Modernizacja oczyszczalni Sciekow w Cedyni wraz z przepompowniami
sciekow, zlokalizowanymi na terenie Gminy Cedynia" w formule zaprojektuj
i wybudu,j.

1.2 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z zapisami punktu 1.3 czesci ogodlnej
niniejszego PFU.

1.3 Wymagania ogolne

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakosc¢ ich wykonania oraz za ich
zgodnos¢ z PFU. Wykonawca jest zobowigzany do zaprojektowania
(w granicach okreslonych Kontraktem) zrealizowania i ukonczenia Robot
okreslonych zgodnie z Kontraktem oraz poleceniami Zamawiajacego i do
usuniecia wszelkich wad. Wykonawca dostarczy na Teren Budowy Materiatly,
Urzadzenia i Dokumenty Wykonawcy wyspecyfikowane w Kontrakcie oraz
niezbedny Personel Wykonawcy i inne rzeczy, dobra i ushugi (tymczasowe lub
state) konieczne do wykonania Robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za stosownosc¢, stabilnosc i bezpieczenstwo
wszystkich dzialan prowadzonych na Terenie Budowy i wszystkich metod
budowy oraz bedzie odpowiedzialny za wszystkie Dokumenty Wykonawcy,
Roboty Tymczasowe oraz takie projekty kazdej czesci skladowej Urzadzen
i Materialow, jakie bedg wymagane, aby ta czesSc¢ byla zgodna z Kontraktem.
Wykonawca ograniczy prowadzenie swoich dzialan do Terenu Budowy i do
wszelkich dodatkowych obszarow, jakie moga by¢ uzyskane przez Wykonawce
i uzgodnione z Inzynierem Kontraktu jako obszary robocze.

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie utrzymywal Teren Budowy
w stanie wolnym od wszelkich niepotrzebnych przeszkod oraz bedzie
przechowywal w magazynie lub odpowiednio rozmiesci wszelki sprzet
i nadmiar materialow. Wykonawca bedzie uprzatal i usuwat z Terenu Budowy
wszelki ztom, odpady i niepotrzebne diuzej roboty tymczasowe. Wykonawca
powinien stosowacC jednolite i spojne rozwigzania materialowe oraz
techniczno-technologiczne przy projektowaniu i wykonaniu Robot objetych
Kontraktem.
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1.4 Podstawa wykonania Robot objetych Kontraktem

Podstawg wykonania Robot objetych Kontraktem jest:
Akt Umowy,
Program Funkcjonalno-Uzytkowy oraz Wykaz Cen.

1.5 Gwarancje i ubezpieczenia

Koszty pozyskania zabezpieczenia wykonania i wszystkich wymaganych
Gwarancji oraz zawarcia Ubezpieczen wg zapisow Kontraktu ponosi
Wykonaweca.

1.6 Projektowanie przez Wykonawce

Warunkiem rozpoczecia robot budowlano - montazowych jest pisemne
zatwierdzenie Dokumentow Wykonawcy i uzyskanie pozwolenia na budowe.
Wszelkie koszty bedace nastepstwem niedopelnienia tego wymogu spoczywaja
na Wykonawcy.

1.7 Dokumenty Wykonawcy

Lista Dokumentow Wykonawcy wyszczegolniona w PFU nie jest wyczerpujaca
i stanowi jedynie uzupeinienie ogolnych zobowiazan Wykonawcy w ramach
Kontraktu.

Jezeli w trakcie wykonywania Robot okaze sie koniecznym uzupelnienie
Dokumentow Wykonawcy, Wykonawca sporzadzi brakujace dokumenty i inne
opracowania niezbedne do wilasciwego wykonania Roboét na wlasny koszt
i uzyska zatwierdzenie Zamawiajacego.

1.8 Zgodnos¢ Robot z SWZ i Dokumentami Wykonawcy

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentow
obowiazuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w SWZ.
Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w SWZ, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego, ktory dokona
odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku rozbieznosci pomiar
rzeczywisty w terenie jest wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materialy powinny byc¢ zgodne
z zatwierdzonymi Dokumentami Wykonawcy i PFU. Dane okreslone
w zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru Dokumentach Wykonawcy beda
uwazane za wartosci docelowe. Cechy materiatow i elementow budowli muszg
by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodnosc¢ z okreslonymi wymaganiami,
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a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.

1.9 Zapoznanie Podwykonawcow z treScia Wymagan Zamawiajacego

Wykonawca dopilnuje, aby kazdy z wynajetych przez niego Podwykonawcow
otrzymal wszystkie niezbedne czesSci niniejszej SWZ wraz z wymaganiami
Zamawiajacego ujetymi w PFU.

1.10Bledy lub opuszczenia

Wymagania moga nie obja¢ wszystkich szczegolow niezbednych
do opracowania Dokumentow Wykonawcy. Wykonawca nie moze
wykorzystywac bledow lub opuszczen w dokumentach PFU i SWZ.

1.11Stosowanie przepisOw prawa i norm

Wykonawca jest zobowigzany do bezwzglednego przestrzegania Prawa
Polskiego w trakcie projektowania, realizacji i ukonczenia Robot. Wykonawca
bedzie stosowal sie¢ do prawa regulujacego warunki wymogi w zakresie celu
jakiemu maja stuzy¢ Roboty objete Kontraktem. Jako obowiazujace beda
prawa aktualne na dzien Przejecia Robot przez Zamawiajacego.

W roznych miejscach SWZ podane sa odnosniki do norm zharmonizowanych
oraz Polskich Norm. Normy te winny byc¢ traktowane jako integralna czesc
SWZ i czytane w polaczeniu z PFU, w ktorym sa wymienione.

Wykonawca  jest zobowigzany do  przestrzegania innych norm
zharmonizowanych oraz krajowych, ktore obowiazuja w zwiazku
z wykonaniem prac objetych Kontraktem i do stosowania ich postanowien na
rowni z wszystkimi innymi wymaganiami, zawartymi w PFU. Zaklada sig,
iz Wykonawca doglebnie zaznajomit sie z trescia i wymaganiami tych norm.
Szczegotowa lista norm jest dostepna w Polskim Komitecie Normalizacyjnym
(http:/ /www.pkn.pl). Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych

i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych
odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub rozwiazan.

1.12Tablice informacyjne

Wykonawca w ramach Zamowienia jest zobowiazany ustawic i utrzymac trzy
tablice informacyjne przez okres wykonywania Robot w miejscu wskazanym
przez Zamawiajacego.

Tablice informacyjne beda ustawione niezwlocznie po rozpoczeciu Robot.

Wykonawca jest zobowigzany do stalej konserwacji tablic informacyjnych,
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a w przypadku ich uszkodzenia lub zniszczenia do odtworzenia tablic.
Obowigzkiem Wykonawcy jest zapewnienie niedopuszczenie do sytuacji barku
jakiekolwiek tablicy informacyjne;.

1.13Decyzje i postanowienia administracyjne

Decyzje i pozwolenia wymagane w Rzeczypospolitej Polskiej Wykonawca
winien uzyska¢ od odnosnych wladz na swoj koszt. Takie decyzje
i postanowienia to miedzy innymi:

pozwolenie na budowe,

pozwolenie na zajecie pasa drogowego oraz umieszczenia urzadzen nie
zwiazanych z infrastruktura drogowa,

pozwolenie na objazdy, na prowadzenie drogi, na rozpoczecie prac i na zakrycie
Robot zanikajacych przy przetozeniu urzadzen uzytecznosci publiczne;.
Wykonawca winien dostosowac sie do wymagan tych decyzji i postanowien
i winien w pelni umozliwi¢ wladzom wydajacym te decyzje i postanowienia
kontrole i badanie Robot. Ponadto, winien pozwolic Wladzom na udziat
w badaniach i procedurach sprawdzajacych, co nie powinno zwolnic¢
Wykonawcy z jakichkolwiek jego obowiazkow kontraktowych.

Zamawiajacy udzieli Wykonawcy pomocy koniecznej do uzyskania w/w decyzji
i postanowien w zakresie wynikajacym z obowigzujacego prawa, wedle,
ktorego Wykonawca ponosi pelna odpowiedzialnos¢ za uzyskanie wszelkiego
rodzaju decyzji lub postanowien na wykonanie Dokumentow Wykonawcy oraz
Robot. Wykonawca wystapi, a Zamawiajacy udzieli Wykonawcy odpowiednich
pelnomocnictw, jezeli bedzie to konieczne.

1.14Szkolenie

Wykonawca przeprowadzi szkolenie personelu Zamawiajacego dotyczace
przepompowni — zakresu opisanego w niniejszym PFU.

Celem szkolenia jest zapewnienie wybranemu personelowi Zamawiajacego
niezbednej wiedzy na temat technologii, zasad eksploatacji sieci i obshugi
urzadzen.

Szkolenie winno by¢ przeprowadzone na miejscu w trakcie prowadzenia Robot
oraz w okresie Prob Koncowych i winno obejmowac co najmnie;j:

Zasady eksploatacji urzadzen,

Przyjete procedury bezpieczenstwa,

System kontroli i pomiarow,

System AKPiA.

Wszelkie szkolenia i instruktaz winny by¢ prowadzone w jezyku polskim.
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Wykonawca winien zapewni¢ wszelkie niezbedne materialy szkoleniowe
i pomoce audiowizualne niezbedne personelowi Eksploatatora do dalszego
samodzielnego szkolenia w poézniejszym okresie oraz do szkolenia kolejnych
pracownikow.

Koszty zwiazane z przygotowaniem i przeprowadzeniem szkolen pokrywa
Wykonawca. Wszystkie odpowiednie rysunki i DTR zostang omowione po to,
aby dac personelowi jasny wglad w:

projekt catosciowy sieci wodociagowej oraz sieci kanalizacji sanitarnej oraz
przepompowni,

montaz wszystkich elementow,

procedury obstugi w kazdych warunkach,

procedury i schematy uzytkowania (konserwacji),

szczegolowe informacje dotyczace komponentéow istotnych
dla przeprowadzenia serwisu,

srodki bezpieczenstwa.

1.15Zaplecze Wykonawcy

Zaplecze nie moze zakloca¢ normalnego funkcjonowania otoczenia.
Pomieszczenia przeznaczone do pobytu ludzi musza byc¢ regularnie sprzatane
a Smieci i odpadki regularnie usuwane z terenu budowy. Wykonawca poniesie
wszelkie koszty budowy zaplecza, utrzymania przez caly czas trwania budowy
oraz rozbiorki. Zaplecze Wykonawcy powinno obejmowac rowniez zaplecze
magazynowania materiatow.

1.16 Woda

Wykonawca we wlasnym zakresie zabezpieczy wode do celow budowlanych.
1.17Zasilanie elektryczne
Wykonawca we wlasnym zakresie zabezpieczy prad do celow budowlanych.

2. Materiaty

2.1 Wstep

Charakterystyczne parametry, wlasciwosci 1 wymagania w zakresie
materialow stosowanych w realizacji Robot objetych Kontraktem podano
w czesci ogolnej PFU. Wszystkie materialy przewidywane do wbudowania beda
zgodne z postanowieniami Kontraktu i poleceniami Zamawiajacego.
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Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i
jakosciowych materialow dostarczanych na Teren Budowy oraz za ich
wlasciwe skladowanie i wbudowanie. Wszystkie Materialy przeznaczone do
wykorzystania w ramach prowadzonej inwestycji beda materialami w
najwyzszym stopniu nadajacymi sie do niniejszych Robot. Beda to materiaty
fabrycznie nowe, pierwszej klasy jakosci, wolne od wad fabrycznych i o dtugiej
zywotnosci oraz wymagajace minimum obstugi, posiadajace odpowiednie
atesty lub deklaracje zgodnosci.

2.2 Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedag
dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza sie uzycia materialow wywolujacych
szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego.
Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robét, a po
zakonczeniu Robot ich szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga byc¢
uzyte pod warunkiem = przestrzegania ~wymagan = technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy
powinien otrzymac zgode na uzycie tych materialow od wilasciwych organow
administracji panstwowe;j.

2.3 Transport

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow
transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych Robot
i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robdét zgodnie
z zasadami okreslonymi w PFU w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelniac wymagania
dotyczace przepisoOw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajace warunkom Kontraktu na polecenie Inspektora Nadzoru beda
usuniete z Terenu Budowy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do Terenu Budowy.
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2.4 Bezpieczenstwo projektowanych obiektow w zakresie obciazen

Obiekty i Urzadzenia 2z nimi zwigzane powinny by¢ projektowane
i wykonywane w taki sposob, aby obciazenia mogace na nie dziala¢ w trakcie
budowy i uzytkowania nie prowadzity do:

Zniszczenia catosci lub czesci obiektow,

Przemieszczen i odksztalcen o niedopuszczalnej wielkosci,

Uszkodzenia czesSci obiektow, polaczen lub zainstalowanego wyposazenia
w wyniku znacznych przemieszczen elementow konstrukcji,

Zniszczenia na skutek wypadku, w stopniu nieproporcjonalnym do jego
przyczyny. Konstrukcja obiektow powinna spelniac warunki zapewniajace
nieprzekroczenie: stanow granicznych nosnosci i stanow granicznych
uzytkowania w zadnym z jego elementow i w catej konstrukcji, wg normy PN-
B-03264:2002 i innych.

Warunki bezpieczenstwa konstrukcji uznaje sie za spelnione, jezeli
konstrukcja ta odpowiada Polskim Normom dotyczacym projektowania
i obliczania konstrukcji.

Wzniesienie obiektu w bezposrednim sasiedztwie obiektu budowlanego nie
moze powodowac zagrozen dla bezpieczenstwa uzytkownikow tego obiektu lub
obnizenia jego przydatnosci do uzytkowania.

2.5 Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowiazany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa
Terenu Budowy oraz Robot poza Terenem Budowy w okresie trwania realizacji
Kontraktu az do zakonczenia i przejecia Robot, a w szczegolnosci utrzyma
warunki bezpiecznej pracy i pobytu osob wykonujacych czynnosci zwiazane
z budowa i nienaruszalnosc¢ ich mienia shuzacego do pracy a takze zabezpieczy
Teren Budowy przed dostepem oséb nieupowaznionych.

Za zabezpieczenie terenu budowy odpowiada Wykonawca. Wykonawca
poniesie takze koszt uzyskania, doprowadzenia, przylaczenia wszelkich
czynnikow i mediow energetycznych na Terenie Budowy, takich jak: energia
elektryczna, woda, odbior sciekow, itp.

Wykonawca jest zobowiazany do poniesienia rowniez wszelkich oplat
zwiazanych z korzystaniem z mediow w czasie trwania Kontraktu oraz
kosztow ewentualnych likwidacji przylaczy po ukonczeniu Kontraktu.
Zabezpieczenie korzystania z w/w czynnikow i mediow energetycznych nalezy
do obowiazkow Wykonawcy i w pelni jest on odpowiedzialny za uzyskanie
wszelkich warunkow technicznych przytaczenia, dokonanie uzgodnien,
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przeprowadzenie prac projektowych i otrzymanie niezbednych pozwolen
i zezwolen.

2.6 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robét

Wykonawca ma obowiazek znacC i stosowaC w czasie prowadzenia Robot
wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W przypadku
koniecznosci zlozenia na odklad nieprzydatnego gruntu. Wykonawca musi
wystapi¢ o okreslone Ustawa ,,O Odpadach” pozwolenia i uzgodnienia oraz
ponies¢ wszelkie koszty zwiazane z zagospodarowaniem nieprzydatnego
gruntu (traktowanego jako odpad). W okresie trwania budowy i wykonczania
Robot Wykonawca bedzie:

Utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

Podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do
przepisow i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokoét Terenu
Budowy oraz bedzie unikac¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla os6b lub wlasnosci
spolecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn
powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatlania. Stosujac si¢ do tych
wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:

Lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopow i drog
dojazdowych.

Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,

zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

mozliwoscia powstania pozaru.

2.7 Bezpieczenstwo pozarowe

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowe;j.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywolanym jako rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

2.8 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy oraz bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia. W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie
wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia
oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
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Wykonawca jest zobowiazany wykonac instrukcje bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia w oparciu o informacje o przedsiewzieciu sporzadzona na etapie
projektu budowlanego.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony Zycia
i zdrowia o0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Roboty nalezy wykonywac¢ w suchym i zabezpieczconym wykopie. Wzdtuz
catego odcinka Roboét, na ktorym wystepuja wykopy, obustronnie na zewnatrz
szalunkow winny byC rozmieszczone barierki ochronne. Od zmierzchu
do switu nalezy wykop oswietlic. Robotnicy zatrudnieni do poszczegélnych
rodzajow Robot winni by¢ zapoznani z branzowymi przepisami BHP.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w Cenie
Kontraktowe;j.

W zakresie wymogow bezpieczenstwa i higieny pracy oraz bezpieczenstwa
i ochrony zdrowia Wykonawce w szczegolnosci obowiazuja:

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r., w sprawie
informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126, 2003 1),
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r., w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.
U. Nr 47, poz. 401, 2003 r.).

Wykonawca opracuje i wdrozy Plan Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia
podczas wykonywania Robot budowlanych, ktéory winien zawierac
w szczegoOlnosci wymagania dotyczace:

rozmieszczenia stanowisk pracy uwzgledniajacego odpowiedni dostep do nich
oraz rozplanowanie drog, stref pracy i przemieszczania si¢ maszyn,
warunkow uzytkowania materiatlow i dostepu do nich podczas wykonywania
robot budowlanych,

utrzymywania wlasciwego stanu technicznego instalacji i wyposazenia,
sposobu  przechowywania i przemieszczania materiatow i
substancji niebezpiecznych,

przechowywania i usuwania odpadow i gruzu oraz utrzymania na budowie
porzadku i czystosci,

organizacji pracy na budowie,

sposobow informowania pracownikow o podejmowanych dzialaniach
dotyczacych bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.
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2.9 Warunki dotyczace organizacji ruchu

Zakres prac zwigzanych z organizacjg ruchu obejmuje:

Opracowanie oraz uzgodnienie z Zamawiajacym i odpowiednimi instytucjami
Projektu Organizacji Ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem
kopii Projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych
z postepu Robot.

Ustawienie tymczasowego oznakowania i oSwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu.

Przygotowanie terenu.

Wykonanie konstrukcji tymczasowych nawierzchni, ramp, chodnikow,
kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu.

Tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Zakres prac zwigzanych z utrzymaniem organizacji ruchu obejmuje:
Oczyszczanie, przestawienie 1 przykrycie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i Swiatet.

Oplaty/dzierzawy terenu.

Utrzymanie plynnosci ruchu publicznego.

Zakres prac zwiazanych z likwidacja objazdow /przejazdow i organizacji ruchu
obejmuje:

Usuniecie wbudowanych materiatow i oznakowania,

Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

Koszty objazdow, przejazdow i organizacji ruchu ponosi Wykonawca.

2.10Zabezpieczenie interes6w os6b trzecich

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za
urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od
wlascicieli tych urzadzen potwierdzenie informacji dotyczacych ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznakowanie 1 zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca
zobowiazany jest umiesci¢ w Programie Robot rezerwe czasowg dla wszelkiego
rodzaju Robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji
i urzadzen podziemnych na Terenie Budowy powiadomi¢ Zamawiajacego oraz
wlascicieli urzadzen o zamiarze rozpoczecia Robot. Wykonawca bedzie
odpowiadac¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych.
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2.11Zatrudnieni Pracownicy

Robotnicy i personel techniczny przebywajacy stale na terenie budowy winien
uzywac kaskow oraz odpowiednich i ujednoliconych roboczych uniformow lub
kombinezonow. Ubrania robocze winny by¢ wygodne i dostosowane do
wypelniania przez noszace osoby ich obowiazkow.

Goscie lub wizytujacy musza posiadac srodki indywidualnego zabezpieczenia,
jak kaski, okulary, fartuchy buty w zaleznosci od stopnia ewentualnego
zagrozenia. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za kontrole wprowadzenia
niniejszych wytycznych

2.120chrona i utrzymanie Roboét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone Robot i za wszelkie materiaty
iurzadzenia uzywane do Robo6t od Daty Rozpoczecia do daty protokotu odbioru
koncowego.

Wykonawca bedzie utrzymywac¢ Roboty do czasu Przejecia przez
Zamawiajacego.

2.130chrona Robot przed wplywem warunkow atmosferycznych

Ochrona Roboét przed opadami atmosferycznymi nalezy do Wykonawcy.

2.140dwodnienia wykopow

Odwodnienie wykopow i terenu Robot winno by¢ realizowane przez
Wykonawce w oparciu o odrebny projekt Wykonawcy (wykonany we wlasnym
zakresie i na wlasny koszt, jeszcze przed przystapieniem do Robot.)
Wykonawcy pozostawia sie dowolnos¢ w zakresie wyboru technologii
odwodnien wykopow budowlanych. Projekt odwodnien winien opisywac
zakres leja depresji powstatego

w wyniku prowadzenia zaprojektowanych Robot odwodnieniowych.
Wykonawca jest zobowiazany uzyskac wszelkie uzgodnienia i decyzje
konieczne do prowadzenia Robot odwodnieniowych, w tym uzgodnienia
z wlascicielami rowow przydroznych i melioracyjnych - w przypadku
odprowadzania wod do tych rowow.
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3. Kontrola jakosci robot

3.1 Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i
wykonaniem, aby osiagna¢ zalozona jakos¢ Robot. Wykonawca jest
odpowiedzialny za pelna kontrole Robot i jakosci materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel,
laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do
pobierania probek i badan materialow oraz Robot. Wykonawca bedzie
przeprowadzac¢ pomiary i badania materialow oraz Robot z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z PFU. Minimalne
wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w PFU,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone,
Zamawiajacy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnic
wykonanie Roboét zgodnie 2z Kontraktem. Wykonawca dostarczy
Zamawiajacemu, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

3.2 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami
norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania
wymaganego w PFU, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Zamawiajacego.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru o rodzaju miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po
wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na piSmie ich wyniki
do akceptacji Zamawiajacemu.

3.3 Badania prowadzone przez Zamawiajacego

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Zamawiajacy uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialow u zrodla ich
wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze
strony Wykonawcy i producenta materiatlow.

Zamawiajacy, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego
przez Wykonawce, bedzie oceniaC zgodnos¢ materialow i Robot z PFU na
podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawece.
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Zamawiajacy moze pobiera¢ probki materialow 1 prowadzi¢c badania
niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza,
ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Zamawiajacy poleci Wykonawcy
lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub
dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy
ocenie zgodnosci materialow i Robot z PFU. W takim przypadku catkowite
koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania préobek poniesione
zostang przez Wykonawece.

3.4 Deklaracje zgodnosSci, aprobaty techniczne materialow i urzadzen

Przed wykonaniem badan jakosci materialow przez Wykonawce, Zamawiajacy
moze dopusci¢ do uzycia materialy posiadajace deklaracje zgodnosci z norma
lub aprobaty techniczne, stwierdzajace ich pelna zgodnos¢ z warunkami
podanymi w PFU.

W przypadku materialow, dla ktorych deklaracje zgodnosci lub aprobaty
techniczne sa wymagane wg Warunkow Kontraktu, kazda partia dostarczona
do Robot bedzie posiada¢ w/w dokumenty.

3.5 Proby

Wykonawca dostarcza cala aparature, pomoc, dokumenty i inne informacje,
energie elektryczng sprzet, paliwo, sSrodki zuzywalne, przyrzady, sile robocza
materialy oraz wykwalifikowany i doswiadczony personel do przeprowadzenia
wyspecyfikowanych w Kontrakcie Prob. Koszty wykonania prob oraz koszty
wszelkiej obstugi i materialow niezbednych do wykonania prob winny byc
uwzglednione w cenie Kontraktu.

3.6 Proby Korncowe

Wykonawca przeprowadzi Proby Koncowe zgodnie z klauzulami Warunkow
Kontraktu.

Proby Koncowe beda w kolejnosci obejmowaty:

proby przed odbiorowe,

proby odbiorowe,

eksploatacje probna.

3.7 Dokumentacja eksploatacyjna

Wykonawca nie poézniej niz 30 dni przed rozpoczeciem eksploatacji probnej
przekaze Zamawiajagcemu do akceptacji dokumentacje powykonawcza,
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instrukcje eksploatacji oraz pozostala dokumentacje niezbedna do
przekazania do eksploatacji i uzytkowania w 4 egz.

Przygotowane instrukcje obstugi powinny objasniac procedury przygotowania,
dobierania nastaw i uruchamiania wszystkich Urzadzen.

Wszelkie poprawki polegajace na dodaniu, zmianie lub usunieciu fragmentow
tekstu, wprowadzone na zadanie Zamawiajacego na skutek doswiadczen
nabytych w fazie rozruchu i obshugi Urzadzen, zostana dotaczone do kazdego
z egzemplarzy instrukcji eksploatacji jako dodatek badz strony do wymiany.
Koszt wniesionych poprawek zawarty jest w cenie zapisanej w Kontrakcie.

3.8 Dokumenty Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym
Zamawiajacego. Odpowiedzialnosc za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie
z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczyc¢
przebiegu Robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej
i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania,
podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska
oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, w porzadku
chronologicznym.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone
kolejnym numerem zalacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy
1 Zamawiajacego.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:

Date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

Terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementow Robot,

Dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed
i w trakcie wykonywania Robot,

Przebieg Roboét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny
przerw w Robotach,

Dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

Uwagi i polecenia Zamawiajacego (w szczegolnosci Inspektora Nadzoru
inwestorskiego w rozumieniu Prawa Budowlanego),

Daty zarzadzenia wstrzymania Roboét przez Zamawiajacego z podaniem
powodu,

Zgloszenia i daty odbiorow Robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu,
czesciowych i koncowych odbiorow Robot,

Inne istotne informacje o przebiegu Robot.

65



Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy
beda przedlozone Zamawiajacemu w celu ustosunkowania sie.

Instrukcje Inspektora Nadzoru wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

3.9 Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sie, oprocz w/w nastepujace dokumenty:
Pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

Protokoly przekazania Terenu Budowy,

Umowy cywilno-prawne,

Protokoty odbioru Robat,

Protokoty z narad i ustalen,

Korespondencje na budowie.

3.10Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym. Zaginiecie, ktoregokolwiek z dokumentow
budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla
Zamawiajacego i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

3.11Obmiar robot

Zadanie realizowane w ramach niniejszego Kontraktu nie jest prowadzone wg zasad obmiaru.
Zadna z czeéci Robot nie bedzie ptatna stosownie do dostarczonej ilosci lub wykonanej pracy,
wiec Kontrakt nie zawiera postanowien dotyczacych obmiaru. W tym $wietle:

Cena Kontraktowa bedzie zryczattowang Zaakceptowang Kwotg Kontraktowg 1 bedzie
podlegata korektom zgodnie z Kontraktem.

Cena Kontraktowa sktada si¢ z rozliczeniowych pozycji ryczattowych wymienionych
w Wykazie Cen.

4. Przejecie robot

4.1 Ogodlne procedury Przejecia Robot

Wykonawca zobowiazany jest, zgodnie ze wskazowkami Zamawiajacego i pod
jego nadzorem, sporzadzi¢ wszelkie dokumenty i uzyskac¢ pozwolenie na
uzytkowanie w imieniu Zamawiajacego.
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4.2 Odbioér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogolnego postepu Robot. Odbioru Robot dokonuje Inspektora Nadzoru.
Gotowos¢ danej czesci Robot do odbioru zglasza Wykonawca na pismie,
aw ciagu 5 dni od daty zgloszenia Zamawiajacy winien przystapic¢ do badania
i pomiaru Roboét w celu ich odbioru.

4.3 Warunki Odbioru Koncowego

Odbior Robot nalezy wykonywac 2z uwzglednieniem nizej podanych
uwarunkowan:

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci oraz osiagniecia wymaganego
celu.

Catkowite zakonczenie Robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy.

Odbior koncowy Robot nastapi w terminie ustalonym w Kontrakcie, liczac od
dnia potwierdzenia przez Zamawiajacego zakonczenia Roboét i przekazania
koniecznych dokumentow.

Zamawiajacy wystawi Protokotl odbioru koncowego, stwierdzajacy zakonczenie
Robot po zweryfikowaniu odbioru koncowego przez Komisje wyznaczong przez
Zamawiajacego.

Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéow, wynikow badan i pomiarow, Prob Koncowych,
ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robot z Projektem.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robo6t poprawkowych lub Robot
uzupelniajacych Komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin
odbioru ostatecznego.

4.4 Dokumenty Przejecia Robot

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace
dokumenty:

Oryginat Dziennika Budowy,

Oswiadczenie kierownika budowy:

o zgodnosci wykonania obiektu budowlanego z projektem budowlanym
i warunkami pozwolenia na budowe oraz przepisami,
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o doprowadzeniu do nalezytego stanu i porzadku terenu budowy, a takze —
w razie korzystania — drogi, ulicy, sasiedniej nieruchomosci, budynku lub
lokalu,

Oswiadczenie o wlasciwym zagospodarowaniu terenow przylegtych,
Inwentaryzacje geodezyjna powykonawcza Obiektow,

Uwagi i zalecenia Zamawiajacego, zwlaszcza przy odbiorze Robot zanikajacych
i ulegajacych zakryciu.

Uzgodnienia technologiczne.

Protokoty badan i sprawdzen,

Deklaracje zgodnosci, atesty oznakowania CE lub B,

Sprawozdanie techniczne.

Sprawozdanie techniczne bedzie zawierac:

zakres i lokalizacje wykonywanych Robot,

wykaz wprowadzonych zmian,

uwagi dotyczace warunkow realizacji Robot,

date rozpoczecia i zakonczenia Robot.

W  przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do Przejecia, Komisja w porozumieniu
z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego. Wszystkie
zarzadzone przez Komisje Roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda
zestawione wg wymagan ustalonych przez Inspektora Nadzoru. Termin
wykonania Robo6t poprawkowych i Robot uzupelniajacych wyznaczy Komisja.
Po wykonanie Roboét poprawkowych /uzupelniajacych lub w przypadku braku
koniecznosci wykonania tych Robot i zaakceptowaniu przez Komisje
Zamawiajacy wystawi Protokol Koncowego Odbioru Robot.

4.5 Cena kontraktowa i platnosci

Podstawa platnosci jest scalona cena ryczaltowa, skalkulowana przez
Wykonawce na podstawie dokumentow kontraktowych za pozycje
rozliczeniowg zgodnag z dana pozycja Wykazu Cen.

Cena pozycji bedzie uwzgledniac¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania
skladajace sie na jej wykonanie przedmiotu Zamowienia.

Za kazdym razem Cena pozycji bedzie obejmowac:

Robocizne bezposrednia.

Wartosc¢ uzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkow i transportu na Teren Budowy.

Wartosc pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu
na Teren Budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy).
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Koszty posrednie w sklad, ktoérych wchodza: place personelu i kierownictwa
budowy, pracownikéw mnadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia
i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii i wody, budowa
drog dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowana Robot, wydatki
dotyczace bhp, ushugi obce na rzecz budowy, oplaty za dzierzawe placow
i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych Robot, ubezpieczenia oraz koszty
zarzadu przedsiebiorstwa Wykonawcy i inne.

Zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych
wydatkow mogacych wystapic w czasie realizacji Robot w okresie
gwarancyjnym.

Podatki obliczane 2zgodnie 2z obowiazujacymi przepisami. Do cen
jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena ryczaltowa pozycji rozliczeniowej zaproponowana przez Wykonawce za
dana Robote w Wycenionym Wykazie Cen jest ostateczna i wyklucza
mozliwos¢ zadania dodatkowej zaplaty za wykonanie Robot objetych ta
pozycja.
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