SPECYFIKACJA TECHNICZNA CZESC OGOLNA

Zadanie: Budowa hali sportowej wraz z placem zabaw - Etap | ( budowa placu zabaw)
Adres: Bartoszyce
Dziatka: 386 obr. 4 m. Bartoszyce

ZAWARTOSC OPRACOWANIA: Roboty w zakresie wykonania nawierzchni placu zabaw - CPV
45.23.30.00-9 Roboty w zakresie ksztattowania placéw zabaw - CPV 45.11.27.23-9 Montaz i
wznoszenie gotowych konstrukcji - CPV 45.22.38.00-4 Ksztattowanie terenéw zielonych — CPV
45112710-5

1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
Specyfikacja Techniczna odnosi sie do wymagan dotyczgcych wykonania i odbioru Robét, ktére
zostang wykonane w ramach budowy i wyposazenia placu zabaw. Przedmiot zaméwienia okre$laja:

* Przedmiar robét — zatgcznik 1

* Projekt placu zabaw — zatgcznik 2 Zamoéwienie obejmuje wykonanie nastepujgcych robét:
oczyszczenie, przygotowanie terenu, wykonanie nawierzchni placu zabaw, dostawa i montaz urzadzen
zabawowych oraz urzadzen matej architektury (fawki, kosze, tablice informacyjne), zagospodarowanie
terenow zieleni . Zamowienie realizowane w jednym zadaniu, ktére obejmuje:
Budowa hali sportowej wraz z placem zabaw - Etap | ( budowa placu zabaw)
Adres: Bartoszyce
Dziatka: 386 obr. 4 m. Bartoszyce

wg zamieszczonego w SIWZ zakresu rzeczowego.

2. Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych Oprécz samego
wykonania robot sktadajacych sie na budowe placu zabaw, na Wykonawcy spoczywaé bedzie
merytoryczna, formalna i finansowa odpowiedzialno$¢ za nastepujace prace:

2.1. Prace towarzyszace:

* usuwanie z terenu budowy wszelkich odpadéw oraz zanieczyszczern wynikajacych z robot
realizowanych przez Wykonawce (Gospodarka odpadami zwigzana z budowg i funkcjonowaniem
zaplecza powinna spetnia¢ wymagania zawarte w ustawach z dnia 13 wrze$nia 1996 r. o utrzymaniu
czystosci i porzadku w gminach (Dz. U. Nr 132 z 1996 r. poz. 622 z p6zniejszymi zmianami),

* nadzorowanie rob6t wykonywanych przez inne przedsiebiorstwa w ramach umowy
o podwykonawstwie,

* zabezpieczenie robot do chwili ich odbioru lub ubezpieczenie od nadzwyczajnych okoliczno$ci

odpowiedzialnosci cywilne;.
1 Roboty tymczasowe: zabezpieczenie robét przed wodg opadowa (materiaty, sprzet,
urzadzenia, narzedzia, skarpy wykopow, itd.) oraz specjalne dziatania zabezpieczajace przed
szkodami na skutek warunkéw atmosferycznych, ustawienie, utrzymanie i usuniecie urzadzen poza
placem budowy w celu realizacji transportu na rzecz budowy w warunkach komunikacji publicznej oraz
usuwanie ewentualnych szkéd powstalych wskutek tego transportu, usuwanie przeszkod
utrudniajgcych wykonanie robét, wygrodzenie terenu prac budowlanych od dostepu oséb postronnych.
2 Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn



Do wykonania rob6t budowlanych mozna uzyé dowolnego sprzetu i maszyn. W przypadku zabawek
montaz bedzie wykonywany przez producenta lub wykonawce, ktory uzyska autoryzacje na montaz, i
on bedzie odpowiedzialny za dostarczenie odpowiedniego sprzetu.

4. Wymagania dotyczace srodkéw transportu

Materiaty powinny by¢ przewozone odpowiednimi $rodkami transportu, zeby unikngé trwatych
odksztatcenn i dostarczy¢ materiat w odpowiednim czasie oraz zgodnie przepisami BHP i ruchu
drogowego. Transport nie moze uszkodzi¢ materiatu roslinnego, rosliny muszg by¢ zabezpieczone
przed uszkodzeniami mechanicznymi i przesuszeniem. Na terenie inwestycji $rodki transportu
powinny mie¢ gabaryty umozliwiajace przemieszczanie sie bez uszkadzania koron drzew i krzewow
oraz o cigzarze nie powodujgcym nadmiernego zageszczania gruntu (w rejonie stref korzeniowych) i
uszkodzenia nawierzchni— do 5 ton.

5. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot
jednostki obmiaru: nawierzchnie — m2. urzadzenia zabawowe i wyposazenie — szt.

6. Odbiér korncowy
Catosc robét odbiera komisja powofana przez Inwestora na zgtoszenie Wykonawcy robét. Odbiodr
dokonywany jest w oparciu o wymagania zapisane w dokumentacji projektowej i przepisach
zwigzanych. W sktad komisji wchodzg przedstawiciele Inwestora i Wykonawcy. Komisja ma obowigzek
sprawdzenia m. in.:

. zachowania stref bezpieczenstwa montowanych urzadzen,

. przestrzegania zalecen instrukcji montazu poszczegoélnych urzadzen,

. certyfikatdbw uprawniajgcych do oznaczania wyrobu znakiem bezpieczenstwa, atestow i
deklaracji zgodnosci na zastosowane wyroby i urzgdzenia,

. posiadania aprobat technicznych i innych dokumentéw normujacych wprowadzanie wyrobéw
do obrotu i stosowania w budownictwie,

. czy nastgpito uporzadkowanie terenu realizacji zadania,

. czy Wykonawca przy realizacji inwestycji nie spowodowat zniszczen mienia i terenu

w granicach placu budowy. W trakcie odbioru korncowego sporzadzany jest protokét odbioru,
ktory zawiera wszystkie ustalenia komisji w trakcie odbioru. Pozytywny protokét odbioru, podpisany
przez cztonkéw komisji stanowi podstawe do rozliczenia robét. Po sporzgdzeniu i podpisaniu
bezusterkowego protokotu odbioru koricowego robot komisja dopuszcza przedmiotowy teren do
uzytkowania.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. ROBOTY W ZAKRESIE WYKONANIA NAWIERZCHNI - CPV 45.23.30.00-9

Nawierzchnie gumowe muszg posiada¢ certyfikat na spetnienie PN-EN 1177.

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z utozeniem elastycznej nawierzchni przepuszczalnej z granulatu gumowego ze spoiwem
na bazie zywic poliuretanowych, bezpiecznej dla spadku min. z wysokosci 1,50 m oraz nawierzchni na
$ciezce komunikacyjnej wylewanej na bazie zywic poliuretanowych i kauczuku typu tartan (EPDM)
wraz z przygotowaniem podtoza pod te nawierzchnie.

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.3.

1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majgce na celu
wykonanie robot zwigzanych z oczyszczeniem terenu przeznaczonego pod plac zabaw.

1.3.1 Oczyszczenie terenu przeznaczonego pod plac zabaw.

1.3.2 Niwelacja dla uzyskania terenu ptaskiego.

1.3.3 Zdjecie humusu i korytowanie pod nawierzchnie syntetyczne.

1.3.4 Utozenie podbudowy pod nawierzchnie syntetyczne.

1.3.5 UtozZenie obrzezy trawnikowych betonowych.

1.3.6 Wykonanie nawierzchni syntetycznych zgodnie z technologia wykonania.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é z SIWZ i
poleceniami Zamawiajacego.

1.6. Sprzet
Roboty zwigzane z oczyszczeniem terenu przeznaczonego pod plac zabaw moga byé wykonywane
recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

1.7. Wykonanie robét

1.7.1.0czyszczenie terenu przeznaczonego pod plac zabaw.
1. Wykoszenie terenu, gdzie wystepuje darn.

2. Usunigcie kamieni i innych zbednych materiatow.

3. Zniwelowanie i wyréwnanie nieréwnosci w podtozu.

4.  Wykorytowanie powierzchni pod nawierzchnie syntetyczne.



1.7.2 Wykonanie podbudowy pod nawierzchnie syntetyczne.
Materialy: - kruszywo tamane (fr. 0-16mm) gr. 5 cm; - kruszywo famane stabilizowane mechanicznie

(fr. 4-31,1mm) gr. 15 cm; - piasek gr. 10 cm; - grunt rodzimy; Obrzeza trawnikowe betonowe o
wymiarach: 100 x 20 cm i gr. 6 cm wg PN-EN 1340:2004

Sprzet: Roboty wykonywane mechanicznie. Transport: Kruszywo i piasek mozna przewozi¢ dowolnymi
Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z
innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem. Nalezy go umies$ci¢ réwnomiernie na
catej powierzchni fadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem. Wykonanie:
Wykonujac wszystkie warstwy podbudowy nalezy zwréci¢ uwage na zachowanie odpowiednich warstw
podbudowy zgodnych z projektem i zageszczenie mechaniczne poszczegéinych warstw. Obrzeza
utrzymujgce podbudowe i nawierzchnie ustawi¢ na wysokosci dopasowanej do grubosci warstw
podbudowy i nawierzchni w ten sposéb, by nie wystawaly ponad nawierzchnie i znajdowaly sie
powyzej terenéw zielonych do 5 cm.

1.7.3 Wykonanie nawierzchni syntetycznych

Nawierzchnia bezpieczna powinna by¢é wykonana jako przepuszczalna, bezpieczna dla upadkéw z
wysokosci min. 1,5 m i do wysoko$ci wymaganych dla zamontowanych urzadzer (piankowa,
gumowa), do stosowania na zewnatrz, z mozliwo$cig umieszczania na niej elementéw urzadzer do
¢wiczen ruchowych, pozwalajaca na uksztattowanie zgodnie z projektem budowlanym stanowigcym
podstawe wykonania zaméwienia, w kolorach uzgodnionych z Zamawiajgcym.

1.8. Kontrola jakos$ci roboét
Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnos$ci wykonania robét z SIWZ pod wzgledem zastosowanych
materiatow i doktadnosci wykonania. Wymagane dokumenty dotyczace nawierzchni:

. Karta techniczna produktu potwierdzajgca parametry nawierzchni,

. Certyfikat Bezpieczenstwa uzyskany zgodnie z PN-EN 1177 dla upadku z wysoko$ci 1,5m, lub
do wzmaganej wysokosci HIC zamontowanych urzadzen placu zabaw,

. Badania na zawarto$¢ metali ciezkich w nawierzchni,

. Atest Higieniczny PZH,

. Autoryzacja producenta nawierzchni lub jego przedstawiciela wystawiona na przedmiotowe

zadanie z potwierdzeniem udzielonej gwarancji na tg nawierzchnie.



1.9. Obmiar robét
Jednostkami obmiaru sg: m2.

1.10. Odbiér robét

. Odbioru robét dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenia zgodnosci wykonania robét
zgodnie z umowa,

. Nawierzchnia powinna posiadaé wymagang grubo$¢ celem zapewnienia bezpieczenstwa
upadkéw z zgdanej wysokosci,

. Nawierzchnia powinna posiada¢ jednorodng fakture zewnetrzna,

. Réwnos$¢ nawierzchni powinna miesci¢ sie w przedziale +/- 5 mm na tacie 2 m.

1.11. Podstawa ptatnosci
Roboty rozliczane ryczattowo.

2. ROBOTY W ZAKRESIE KSZTALTOWANIA PLACOW ZABAW - CPV 45.11.27.23-9
MONTAZ | WZNOSZENIE GOTOWYCH KONSTRUKCJI — CPV 45.22.38.00-4

Wszystkie elementy zabawowe musza odpowiadaé¢ zatacznikom, zachowaé takie same wzory,
taka sama funkcjonalno$¢, minimum takie wymiary, minimum ta sama jako$¢ materiatéw jak w
specyfikacji technicznej. Urzadzenia zabawowe musza posiadaé¢ certyfikaty na spetnianie
normy PN-EN 1176. Infrastruktura towarzyszaca typu tawki, kosze musi posiadaé deklaracje
zgodnosci z norma PN-EN 1176.

2.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania szczegdétowe dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z montazem i wznoszeniem gotowych konstrukgji.

2.2, Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 2.3.

2.3. Zakres robét objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu
wykonanie rob6t zwigzanych z ksztattowaniem placéw zabaw oraz montazem i wznoszeniem
gotowych konstrukcji.

2.4. Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

2.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za zgodno$¢ z SIWZ i
poleceniami Zamawiajgcego .

2.6. Materiaty

1. tawki — wyrdb gotowy, fabrycznie wykonczony.

2. Urzadzenia zabawowe — wyroby gotowe, fabrycznie wykorczone.
3. Kosze na $mieci - wyréb gotowy, fabrycznie wykonczony.

4. Tablice informacyjne - wyréb gotowy, fabrycznie wykonczony.



Wymagania dotyczace wiasciwosci wyrobéw. Urzadzenia do zabawy muszg spefniaé nastepujace
wymogi: podstawowe surowce uzyte do wykonywania zabawek:

. stal ocynkowana ogniowo malowana farbami akrylowymi,

. stal nierdzewna, ptyta HDPE,

. ztgcza konstrukcji trwale odporne na czeste luzowanie sie,

. sprezyny do zabawek specjalnie do tego celu konstruowane i testowane,

. wszystkie Sruby i wkrety przykryte gtadkimi, samo zatrzaskujgcymi sie nasadkami ochronnymi z
odpornego na uderzenia i niepalnego tworzywa,

. siatki i linki wykonane z materiatu uniemozliwiajgcego przeciecie z zewnetrzna ostona,

. czesci stalowe ocynkowane ogniowo,

e czesci z tworzyw sztucznych odporne na dziatanie niskich i wysokich temperatur. Wszystkie
zastosowane przez \Wykonawce urzgdzenia muszg by¢ zgodne z opisanymi w projekcie budowlanym
pod wzgledem:

¢ gabarytow i konstrukcji (wielko$¢, rodzaj i liczba elementéw sktadowych),

* charakteru uzytkowego (tozsamos¢ funkcji),

» charakterystyki materiatowej (rodzaj i jako$¢ tworzywa),

¢ parametrow technicznych ( np. trwato$¢, konstrukcja, fundamentowanie itp.),

* parametrow bezpieczenstwa uzytkowania (nie urazowos$¢, nietoksyczno$é¢, zasieg strefy

bezpieczenstwa, wysokos$ci upadowej, itp.),
. wygladu (struktura, faktura, barwa, proporcje elementéw sktadowych). Urzadzenia i zestawy
zabawowe maja byc jak najbardziej zblizone sposobem konfiguracji i wielko$cig do przedstawionych w
dokumentacji budowlanej. Zamawiajacy dopuszcza rozwigzania rownowazne. Zamawiajgcy uzna takie
urzadzenia, ktére bedg spetnia¢ te same funkcje, co wymienione w projekcie budowlanymi bedg miaty
zblizony wyglad.

2.7. Sprzet
Roboty zwigzane z ksztattowaniem placow zabaw oraz montazem i wznoszeniem gotowych
konstrukcji moga by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

2.8. Transport
Materiaty na budowe placu zabaw powinny by¢ przewozone odpowiednimi $rodkami transportu, zeby
unikng¢ uszkodzen, trwatych odksztatcen oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

2.9. Wykonanie roboét

2.9.1. Zamontowanie elementéw matej architektury
Lokalizacja urzadzen — zgodnie z projektem budowlanym. Montaz — wykopanie dotkéw pod

gotowe prefabrykaty fundamentowe, rozplantowanie nadmiaru ziemi i osadzenie urzadzen wg
wytycznych producenta.

2.10. Kontrola jakosci robét

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robét z umowg pod wzgledem zastosowanych
materiatow i doktadnosci wykonania. Wszystkie elementy wyposazenia placu zabaw muszg posiadac
odpowiednie certyfikaty bezpieczenstwa ich uzytkowania.



2.11. Obmiar robét.
Jednostkami obmiaru sa: Elementy matej architektury — za 1 szt. dostarczonych i zamontowanych
urzgdzen.

2.12. Odbior robot
Odbioru robét dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodnos$ci wykonania robo6t z SIWZ i
umowa.

2.13. Podstawa ptatnosci
Roboty rozliczane ryczattowo .

3. KSZTALTOWANIE TERENOW ZIELONYCH — CPV 45112710-5

3.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaciji technicznej sg wymagania szczego6towe dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z urzgdzeniem terenéw zieleni.

3.2. Zakres stosowania ST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zZlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 3.3.

3.3. Zakres robot objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie robét zwigzanych z urzadzeniem terenéw zieleni.

3.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

3.5. Ogblne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$é¢ z SIWZ i
poleceniami Zamawiajgcego .

3.6. Materiaty

1. Nasiona traw

2. Ziemia urodzajna

3. Krzewy Wymagania dotyczace wtasciwosci materiatow:
* Nasiona traw muszg spetnia¢ nastepujace wymogi:

- zastosowanie — trawniki rekreacyjne,

-Swiatto — teren nastoneczniony,

-wymagania — gleby urodzajne,

* Nasiona traw wysiewac w ilosci 25 g/m2.

3.7. Sprzet

Roboty zwigzane z urzadzaniem terenéw zieleni wykonywaé mechanicznie przy uzyciu dowolnego
typu sprzetu.



3.8. Transport
Materiaty do urzadzenia terenéw zieleni powinny byé przewozone odpowiednimi §rodkami transportu,
zeby unikng¢ uszkodzen, trwatych odksztatcen oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

3.9. Wykonanie robot

3.9.1. Wykonanie trawnikéw

Lokalizacja i ksztatt trawnikow — zgodnie z projektem budowlanym. Przekopanie gleby na gtebokos¢
18-20 cm w gruncie kat. lll zadarnionym i zagruzowanym w terenie ptaskim z rozbiciem bryt,
zebraniem i ztozeniem zanieczyszczen w pryzmy, zagrabieniem i wymodelowaniem wg
zaprojektowanego profilu. Reczne rozScielenie ziemi urodzajnej warstwy 10 cm w terenie ptaskim z
transportem taczkami i wyréwnaniem terenu. Reczne wykonanie w gruncie kat. Il trawnikow
dywanowych siewem z wyréwnaniem powierzchni, wysianiem nasion, hakowaniem grabiami oraz
ubiciem (watowaniem ) powierzchni.

3.10. Kontrola jakosci robot
Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnos$ci wykonania rob6t z umowg pod wzgledem
zastosowanych materiatéw i doktadno$ci wykonania.

3.11. Obmiar robét.

Jednostkami obmiaru s3g: nawierzchnia
trawiasta - m2, ziemia urodzajna —
m3.

3.12. Odbior robot

Odbioru robét dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodnosci wykonania robét z SIWZ i
umowa.

3.13. Podstawa ptatnosci
Roboty rozliczane ryczattowo.




