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1. WSTEP
1.1.Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt zwigzanych
z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiIORB) stanowi obowigzujgcg podstawe,
jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot drogowych dla inwestycji:

1. Przebudowa drogi gminnej nr 103559R ul. Podlesie w km 0+000 - 0+540 (dziatka dr. nr ewid. 620/1;
obreb: 0079-Dulcza Wielka) w m. Dulcza Wielka

2. Przebudowa drogi gminnej nr 103565R w km 0+000 - 0+600 (dziatka dr. nr ewid. 3560, 3559 i 782/1;
obreb: 0087 Zaréwka) w m. Zaréwka

3. Przebudowa drogi gminnej w km 0+000 - 0+570 (dz. dr nr ewid. 762/2; obreb: 0078 — Dulcza Mata) w m.
Dulcza Mata

4. Przebudowa drogi gminnej w km 0+000 - 0+460 (dziatka dr. nr ewid. 721, 638, 755/2, 754/2, 693/4, 693/6,
692/4, 728/4, 692/6, 729/2, 724/2; obreb: 0080-Janowiec) w m. Janowiec

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy oraz potozenia
obiektéw inzynierskich, a takze wykonania inwentaryzacji geodezyjnej i kartograficznej inwestycji po jej
wybudowaniu. Zakres robét obejmuje odtworzenie w terenie:

— zatozenie sytuacyjnej i wysokosciowej osnowy realizacyjnej,

— zastabilizowanie punktoéw osnowy w sposéb trwaty i ich ochrona oraz oznakowanie w sposéb utatwiajacy ich
lokalizacje i ewentualne odtworzenie lub wznowienie,

— sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtoéwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych,

— wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktéw gtéwnych osi trasy gtéwnej i pozostatych drég oraz innych
obiektéw towarzyszgcych objetych tym zadaniem,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych,)

— wyznaczenie parametrow fuku,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

— zastabilizowanie punktéw roboczych w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— odtworzenie punktéw geodezyjnych i granicy pasa drogowego,

— sporzadzenie szkicu przebiegu granic prawnych, punktéw geodezyjnych i referencyjnych na zakonczenie
realizacji inwestycji.

1.3.1. Ogolne ustalenia
1.3.2. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych i referencyjnych

W zakres robo6t pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy, punktéw wysoko$ciowych i
referencyjnych wchodza:
— pomiar wysokosciowy w osi i w innych charakterystycznych miejscach trasy,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
— wyznaczenie parametréw fukéw pionowych i poziomych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych w miejscach charakterystycznych,
— zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposoOb utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Uprawniony geodeta - osoba posiadajgca odpowiednie uprawnienia zawodowe nadane zgodnie z
Ustawe z dnia 17.05.1989 r "Prawo Geodezyjne i Kartograficzne" z pdzniejszymi zmianami z zakresu
geodezji i kartografii, upowazniona przez Wykonawce do kierowania pracami i do wystepowania w jego
imieniu w sprawach dotyczgcych realizacji zamowienia.

1.4.2. Punkty giéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.3. Punkt referencyjny - charakterystyczny punkt sieci drogowej, przyjety jako punkt odniesienia dla
lokalizowania informaciji o drodze.

1.4.4. Odcinku referencyjny - odcinek drogi zlokalizowany pomiedzy jej dwoma kolejnymi punktami
referencyjnymi, dla ktérego okreslony jest punkt poczatkowy i kohcowy oraz jego dtugosc¢.

1.4.5. System referencyjny - zbidr pomierzonych pod wzgledem dtugosci odcinkdw referencyjnych, ktorych
poczatki i konce stanowig punkty referencyjne, tworzacy sie¢ drogows.
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1.4.6. Stupek referencyjny - stupek, bedgcy ,Swiadkiem" punktu referencyjnego w terenie, zlokalizowany w
poblizu punktu referencyjnego i oznaczony jego kodem.

1.4.7. Inwentaryzacja powykonawcza - jest to geodezyjna dokumentacja wykonana i przekazana zgodnie
z Rozporzgdzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995 r. w
sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynnosci geodezyjnych
obowigzujacych w budownictwie.

1.4.8. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéow gtéwnych trasy nalezy stosowac paliki drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe Pasa Drogowego ,PD” albo rury metalowe.

Do stabilizacji punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,02 do 0,08 m i dtugosci okoto
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm i dtug.od 0,04 do 0,0.

Trwatego oznakowania punktéw referencyjnych nalezy dokona¢ przy pomocy stosowanych w geodeziji
gwozdzi z napisem ,punkt pomiarowy" oraz stupka referencyjnego i oznakowania pionowego.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy

Wybér sprzetu do wykonania robét nalezy do Wykonawcy. Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzedzia
niegwarantujgce spetnienia wymagan jakosciowych robét i bezpieczenstwa zostang przez Inspektora Nadzoru
zdyskwalifilkowane i nie zostang dopuszczone do robét. Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow
wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:

- teodolity lub tachimetry elektroniczne,

- dwuczestotliwosciowe odbiorniki GPS,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki,

- ew. odbiorniki GPS, zapewniajgce uzyskanie wymaganych doktadno$ci pomiaréw.

Sprzet stosowany do wyznaczenia trasy drogowej i jej punkt. wysoko$¢. powinien gwarantowaé uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatéw
Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Spraw Wewnetrznych
i Administracji z dn. 9 listopada 2011 r. w sprawie standardéw technicznych wykonywania geodezyjnych
pomiaréow sytuacyjnych i wysokosciowych oraz opracowania i przekazywana wynikéw tych pomiaréw do
panstwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego, przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.
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Dane dotyczgce osnowy geodezyjnej poziomej i wysokosciowej oraz punktdw granicznych nalezy
pobra¢ Powiatowego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej (zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami - Ustawa Prawo Geodezyjne i Kartograficzne - tylko jednostka wykonawstwa geodezyjnego moze
zgtaszac roboty i pobiera¢ materiaty z PODGIK).

Osnowa realizacyjna zostanie zatozona zgodnie obowigzujgcymi przepisami, w oparciu o ktére
Wykonawca przygotuje i przediozy do akceptacji Inspektora Nadzoru Projekt Podstawowej Osnowy
Realizacyjnej, w ktérym zawrze m.in. informacje dotyczgce metodologii prac podczas jej zakladania, sposobu
stabilizacji punktéw osnowy, sprzetu pomiarowego, oczekiwanych doktadnosciach, utrzymania w trakcie trwania
prac.

Osnowa pozioma oparta bedzie na krajowym systemie odniesien ASG EUPOS, a osnowa wysokosciowa
na reperach wysokosciowych pozyskanych z PODGIK.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne
z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie
od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez
Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdbwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okre$lajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potoZzenie tych punktéw. Forma
i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny
za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot. Wszystkie prace
pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot sg w obowigzkach Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw giéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy
uzyciu palikbw drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktdw pomocniczych,
potozonych poza granicg robo6t ziemnych. Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach
prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Zamawiajgcy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy
rowerowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegto$¢ migdzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosic¢
500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego
konfiguraciji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejgcych
budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w spos6b wykluczajgcy osiadanie.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢c z takg doktadnosciag, aby sredni bigd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwojng w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i
jednoznaczne okres$lenie nazwy reperu i jego rzedne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okreslonej w dokumentac;ji projektowe;.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zalezne;j
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by¢ wieksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drég. Rzedne niwelety
punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w
dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastgpi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robaét.

5.5. Wyznaczenie przekrojoéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopdéw na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz w miejscach
wymagajgcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robo6t i w miejscach zaakceptowanych przez
Inspektora Nadzoru.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopdw nalezy stosowac¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajgcej 1 metr oraz wykopdw gtebszych
niz 1 metr. Odlegto$¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegto$¢ ta, co najmniej powinna odpowiadac odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢é wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentacjg projektowa.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogodlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wg ogolnych zasad okreslonych w standardach technicznych i wytycznych wtasciwego Osrodka
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie lub szt (sztuka) w przypadku punktu
geodezyjnego, referencyjnego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robét

Odbior robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicoéw i dziennikéw
pomiaréow geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedkiada Inspektorowi
Nadzoru.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

Wszystkie elementy robdt, ktére wykazujg odstepstwa od postanowien ST, powinny byc¢
doprowadzone na koszt Wykonawcy do stanu zgodnosci z ST, a po przeprowadzeniu badan i pomiaréw mogg
by¢ ponownie przedstawione do akceptacji Inspektora Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdéine”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:

- zalozenie sytuacyjnej i wysokosciowej osnowy realizacyjnej,

- zastabilizowanie punktéw osnowy w sposob trwaty i ich ochrona oraz oznakowanie w sposéb utatwiajagcy
ich lokalizacje i ewentualne odtworzenie lub wznowienie,

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gldwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

- 0zhaczenie granic pasa drogowego,

- wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow gtoéwnych osi trasy gtéwnej i pozostatych drég oraz
innych obiektow towarzyszacych objetych tym zadaniem,

- sporzadzenie szkicu przebiegu granic prawnych na zakonczenie realizacji inwestyciji,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

- wyznaczenie parametrow tuku,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly oraz oznakowanie w sposob ulatwiajgcy odszukanie
i odtworzenie,

- trwate oznakowanie punktéw referencyjnych za pomocg gwozdzia z napisem ,punkt pomiarowy”,

- ustawienie stupka referencyjnego wraz tabliczkg z kodem punktu,

- wykonanie dokumentacji zawierajacej dane o punktach referencyjnych oraz dokumentacji fotograficznej,

- koszt zapewnienia niezbednych czynnikéw produkcji,

- zakup, dostarczenie i skladowanie potrzebnych materiatow.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Rozporzagdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 9 listopada 2011 r. w sprawie
standardéw technicznych wykonywania geodezyjnych pomiaréw sytuacyjnych i wysokos$ciowych oraz
opracowywania i przekazywania wynikdw tych pomiaréw do panstwowego zasobu geodezyjnego i
kartograficznego (Dz. U. Nr 263 poz. 1572/.

Ustawa z dn. 17.05.1989 r. Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U.2019.poz. 975.),

3. Rozporzadzenie Ministra Administracji i Cyfryzacji z dnia 14 lutego 2012r. w sprawie osnéw geodezyjnych,
grawimetrycznych i magnetycznych.

4. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa w sprawie rodzaju i zakresu opracowan
geodezyjno-kartograficznych  oraz  czynnosci  geodezyjnych  obowigzujgcych w  budownictwie
(Dz.U.95.25.133).

5. BN-67/6744-09 Betonowe znaki graniczne.

6. Rozporzadzenie Ministra Administracji i Cyfryzacji z dnia 12 lutego 2013 r. w sprawie bazy danych
geodezyjnych ewidencji sieci uzbrojenia terenu, bazy danych obiektéw topograficznych oraz mapy
zasadniczej.

7. Wytyczne techniczne wiasciwych osrodkéw dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

n

Il - Strona62z8



Zat. nr1
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Zal. nr 2
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OPIS WYKONANIA GRANICZNIKA

Stup betonowy w ksztatcie prostopadtoscianu o wymiarach jak na rysunku 80 Tm
Beton wykona¢ wg. PN-B-06250 (2) kl. B 25
Cement klasy ,, 32,5 ,, wg. PN-B-1970
Kruszywo PN-B-06712 (5) v

UWAGA
Czg$¢ nadziemna znaku granicznego pomalowana biala, trwata farba . Cecha PD pomalowana

na czarno.
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