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SPECYFIKACIA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

1 CZESC OGOLNA
1.1 Nazwa nadana zamowieniu przez zamawiajacego

~Budowa oswietlenia ulicznego” na ul. Wtadystawa Hasiora oraz ul. Jzefa Mehoffera w Lesznie.
1.2 Przedmiot i zakres robot budowlanych

Przedmiotem specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
budowlanych, zwigzanych z uktadaniem i montazem elementéw instalacji elektrycznej oswietlenia
ulicznego, objetych zakresem projektu. Projektant sporzadzajagcy dokumentacje projektowg i
specyfikacje techniczng wykonania i odbioru robdt budowlanych moze wprowadza¢ do niniejszej
specyfikacji zmiany, uzupetnienia lub uscislenia, odpowiednie dla przewidzianych projektem robdt,
uwzgledniajagce wymagania Zamawiajgcego oraz warunki realizacji robot, niezbedne do uzyskania
wymaganego standardu i jakosci robot.

1.3 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych
1.3.1 Prace towarzyszace

Zgodnie z Prawem budowlanym do podstawowych obowigzkéw Kierownika budowy nalezy
przygotowanie dokumentacji powykonawczej obiektu budowlanego. Dokumentacja powykonawcza to
dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami w trakcie wykonywania robdt oraz geodezyjnymi
pomiarami wykonawczymi. Przez dokumentacje budowy nalezy rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz
z zatgczonym projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbiorow czesSciowych i
koncowych, a w miare potrzeby rysunki i opisy stuzgce realizacji obiektu, operaty geodezyjne i ksigzke
obmiaréw, a w przypadku realizacji obiektu metodg montazu — takze dziennik montazu.

1.3.2 Roboty tymczasowe

Roboty tymczasowe to roboty potrzebne do wykonania robot podstawowych. Nie sg jednak
przekazywane zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonaniu robdt podstawowych. Roboty tymczasowe
obejmujg m.in. zaplecze tymczasowe budowy, tymczasowe konstrukcje rusztowan, a takze prace,
ktére sg odnawiane np. podczas niesprzyjajacych warunkow atmosferycznych. Koszty robdt
tymczasowych zazwyczaj sg wliczane w koszty ogdlne budowy. W przypadku robdt tymczasowych o
znacznej wartosci, Wykonawca i Zamawiajgcy osiggng porozumienie o odrebnym rozliczeniu robot
tymczasowych. Roboty tymczasowe nalezy wykonywa¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,
normami oraz wiedzg techniczna.

1.4 Informacje o terenie budowy

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ obowigzujgce przepisy wydane przez wiadze centralne i lokalne
oraz pozostate przepisy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami budowlanymi i
bedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych przepisow podczas prowadzenia robot
budowlanych.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania robot
budowlanych, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robdt. Wykonawca dostarczy, zainstaluje,
bedzie utrzymywac i zdemontuje tymczasowe urzadzenia oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do
prawidtowego funkcjonowania terenu budowy i zabezpieczenia robdt budowlanych.

Wykonawca odpowiada za ochrone urzadzen na powierzchni ziemi oraz pod ziemig. Wykonawca
zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniami tych urzadzen w czasie trwania
robot. W przypadku uszkodzenia tych urzadzen Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inspektora
nadzoru i zainteresowane podmioty oraz bedzie z nimi wspotpracowat, dostarczajgc wszelkiej pomocy
niezbednej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia urzadzen na powierzchni ziemi oraz pod ziemia.

Wykonawca ma obowigzek zna¢, a takze podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu
stosowanie sie do przepisow dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz
bedzie unika¢ uszkodzen i ucigzliwosci dla osdb lub wiasnosci spotecznej, a wynikajgcych z przyczyn
powstatych w nastepstwie sposobu jego dziatania.
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Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaC przepisdw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy oraz stosowac sie do zalecen Planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. W szczegolnosci
Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz innych warunkach nie spetniajgcych odpowiednich przepisow
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny dla zycia i zdrowia podczas wykonywania rob6t budowlanych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywaé wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne, sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sdb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac
sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy. Materiaty tatwopalne beda
sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem os6b
niepowofanych. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat przeprowadzanych robdt lub przez jego pracownikow.

1.5 Nazwy i kody robot budowlanych objetych przedmiotem zamodwienia (Wspoiny
stownik zamowien CPV)

45316110-9 — Instalowanie urzadzen o$wietlenia drogowego
1.6 Okreslenia podstawowe

Specyfikacia techniczna — dokument zawierajgcy zespot cech wymaganych dla procesu wytwarzania
lub dla samego wyrobu, w zakresie parametréw technicznych, jako$ci, wymogdéw bezpieczenstwa,
wielkosci charakterystycznych, a takze co do nazewnictwa, symboliki, znakow i sposobéw oznaczania,
metod badan i préb oraz odbiordw i rozliczen.

Aprobata techniczna — dokument stwierdzajacy przydatno$¢ danego wyrobu do okreslonego obszaru
zastosowania. Zawiera ustalenia techniczne co do wymagan podstawowych wyrobu oraz metodyke
badan dla potwierdzenia tych wymagan.

Deklaracja zgodnosci — dokument w formie oswiadczenia wydany przez producenta, stwierdzajgcy
zgodnosc¢ z kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami, przepisami, wymogami
lub specyfikacja techniczng dla danego materiatu lub wyrobu.

Certyfikat zgodnosci — dokument wydany przez upowazniong jednostke badajacg (certyfikujaca),
stwierdzajacy zgodno$¢ z kryteriami okreSlonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami,
przepisami, wymogami lub specyfikacjg techniczng dla badanego materiatu lub wyrobu.

Czes¢ przewodzagca czynna — przewod lub inny element przewodzacy, bedacy czescig instalacji lub
urzadzenia elektrycznego, ktéry w warunkach normalnej pracy instalacji elektrycznej znajduje sie pod
napieciem, a nie spetnia funkcji przewodu ochronnego.

Czes¢ przewodzaca dostepna — przewodzaca czesS¢ instalacji lub urzadzenia elektrycznego, bedaca w
zasiegu reki, ktora podczas normalnej pracy nie jest pod napieciem, jednak moze sie pod nim znalez¢
w przypadku awarii.

Czes¢ przewodzgca obca — przewodzaca cze$¢ nie bedgca czeScig instalacji lub urzadzenia
elektrycznego.

Napiecie dotykowe — napiecie pojawiajace sie przy zwarciu doziemnym pomiedzy przewodzaca
czescig, ktdra moze byc¢ dotknieta przez cztowieka, a miejscem na ziemi, na ktorym znajduja sie stopy.
Klasa ochronnosci — umowne oznaczenie cechu urzadzen elektrycznych, z punktu widzenia ochrony
przeciwporazeniowej.

Stopieri ochrony IP — okreSlona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony przed dotykiem
elementdw instalacji oraz przed przedostawaniem sie ciat statych i cieczy, ktdrg zapewnia odpowiednia
obudowa.

Obwod instalacji elektrycznej — zespdt elementdw potgczonych posrednio lub bezposrednio ze zrodtem
energii elektrycznej, z wykorzystaniem zabezpieczenia nadmiarowo-prgdowego oraz odpowiednio
poftaczonych przewodow elektrycznych. W skiad obwodu elektrycznego wchodzg przewody pod
napieciem, przewody ochronne oraz wszelkie urzadzenia, rozdzielcze, sterownicze i sygnalizacyjne.
Urzadzenia elektryczne — wszelkie urzadzenia i elementy instalacji elektrycznej przeznaczone do
wytwarzania, przeksztatcania, przesytania, rozdziatu lub do przetwarzania w inng forme energii.
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Oprawa oswietleniowa — kompletne urzadzenie stuzgce do pofgczenia z instalacjg elektryczng, ochrony
zrodla Swiatta przed wplywami zewnetrznymi, a takze do uzyskania odpowiednich parametrow
Swietlnych. Ulatwia wilasciwe umiejscowienie i bezpieczng eksploatacje Zrddet Swiatta, tworzy
estetyczne formy wizualne dla danego typu pomieszczenia.

Stup — wolnostojacy element konstrukcyjny w postaci podpory pionowej, przeznaczony do montazu
oprawy o$wietleniowej.

Fundament prefabrykowany — betonowy stanowigcy monolit element konstrukcyjny, przekazujacy na
podtoze gruntowe cato$¢ obcigzenia stupa.

Szafka rozdzielcza — zespot aparatury odpowiednio dobranej i potgczonej w bloki funkcjonalne, stuzacy
do zasilania odbiornikdw energii elektrycznej, zabezpieczania przewoddéw elektrycznych przed
przetezeniem, realizacji wyznaczonych zadan oraz kontroli obwoddw instalacji elektrycznej.

Uziemienie — zintegrowany zespo6t Srodkéw i urzadzen stuzacy do zapewnienia bezpieczenstwa z
punktu widzenia ochrony przeciwporazeniowej, odgromowej i przeciwprzepieciowej.

Przewody elektryczne — urzadzenia stuzace do dostarczania energii elektrycznej, sygnatow i impulsow
elektrycznych w wybrane miejsce.

Kabel elektroenergetyczny — przewdd elektryczny przystosowany do umieszczenia w ziemi.

Zyta robocza — izolowana zyta wykonana z miedzi lub aluminium w przewodzie lub kablu elektrycznym,
stuzy do przesytania energii elektrycznej.

Zyta neutralna — izolowana zyta robocza, oznaczona kolorem niebieskim, w kablach czterozytowych
peni role przewodu ochronno-neutralnego.

Zyta ochronna — izolowana zyta w kablu elektroenergetycznym, oznaczona barwg zielono-z6ttg,
bezwzglednie wymagana przez okreslone Srodki ochrony przeciwporazeniowej.

2 WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW I WYROBOW
BUDOWLANYCH

Materialy powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w dokumentach odniesienia (normach,
aprobatach technicznych). Wszelkie nazwy wiasne produktdow i materiatdw przywotane w projekcie
budowlanym i specyfikacji technicznej stuzg ustaleniu pozgdanego standardu wykonania i okreslenia
wiasciwosci i wymogdw technicznych dla projektowanych rozwigzan.

2.1 Warunki dostawy materiatow

Wykonawca moze dostarczy¢ materiaty na budowe, jesli spetni nastepujgce warunki:

« uzyska akceptacje inspektora nadzoru inwestorskiego,

«  materiaty sg zgodne z wymaganiami projektu i specyfikacji technicznej,

«  materialy s wtasciwie zabezpieczone i oznakowane,

»  materialy posiadajg dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do stosowania.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakoSciowych materiatow.
Wykonawca poniesie wszystkie koszty zwigzane z dostarczeniem materiatow niezbednych do
wykonania robot. Materialy nie spetniajgce powyzszych warunkdéw zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy. Jesli materiaty nie spetniajgce wymagan zostaty wbudowane lub
zastosowane, to na polecenie Inspektora nadzoru inwestorskiego, Wykonawca wymieni je na
wihasciwe, na wiasny koszt. Na pisemne wystgpienie Wykonawcy Inspektor nadzoru inwestorskiego
moze uzna¢ wade za niemajacg znaczacego wptywu na jakos¢ i funkcjonowanie instalacji i ustalic
zakres oraz wielko$¢ potracen za obnizong jakosc.

2.2 Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skfadane materialy byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, uszkodzeniami, niesprzyjajgcymi warunkami atmosferycznymi oraz zachowaty
swojg jakos$¢ i wiasciwosci. Miejsca czasowego skfadowania beda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Kierownikiem budowy lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.
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3 WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu i maszyn, ktére nie spowoduja
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet i maszyny uzywane do robot powinny
by¢ zgodne z ofertg Wykonawcy i powinny odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom
zawartym w dokumentach organizacji robot. Wykonawca dostarczy Kierownikowi budowy kopie
dokumentow potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu i maszyn do uzytkowania. Sprzet i maszyny
bedace wtasnoscig Wykonawcy badz wynajete majg by¢ utrzymywane w stanie sprawnosci i gotowosci
do pracy. Sprzet i maszyny powinny by¢ zgodne z przepisami dotyczacymi bezpieczenstwa i higieny
pracy, ochrony Srodowiska oraz przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Jakikolwiek sprzet i
maszyny nie spetniajgce warunkéw specyfikacji technicznej zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy.

4 WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkdw transportu, ktdre nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot oraz nie uszkodzg przewozonych materiatéw, sprzetu lub
maszyn. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy transportowe powinny spetniac wymagania
dotyczace przepisow ruchu drogowego. Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen
obcigzenia na 0$ przy transporcie materiatéw, sprzetu lub maszyn na i z terenu budowy. W przypadku
transportu nietypowych tadunkéw, Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia od
odpowiednich organdw i w sposdb ciggty, o kazdym takim transporcie, bedzie powiadamiat Inspektora
nadzoru inwestorskiego. Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco oraz na wiasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia, uszkodzenia oraz inne skutki spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych
oraz dojazdach na teren budowy.

5 WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
5.1 Zgodnosc¢ robot z projektem i specyfikacjq techniczng

Podstawa wyceny i wykonania robot jest projekt budowlany oraz specyfikacja techniczna wykonania i
odbioru roboét budowlanych, a wymagania wyszczegdlnione w chocby jednym z nich obowigzujg jak
dla catej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub
uchybien w dokumentacji, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru
inwestorskiego i Projektanta, ktory dokona odpowiednich poprawek. Wszystkie wykonane roboty i
dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacjg projektowg i specyfikacjg techniczng. Dane
okreslone w projekcie i w specyfikacji technicznej bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia, pod warunkiem akceptacji przez Inspektora nadzoru inwestorskiego. Przy
wykonywaniu robot nalezy uwzgledniac instrukcje producenta materiatdw oraz obowigzujgce przepisy,
w tym réwniez te, ktore ulegty zmianie lub aktualizacji.

5.2 0golne zasady wykonania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa, za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowg, wymaganiami specyfikacji technicznej, dokumentami organizacji robot oraz
poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego. Roboty ulegajace zakryciu, po odbiorze przez
Inspektora nadzoru inwestorskiego, nie zwalniajg Wykonawcy z odpowiedzialnosci. Nastepstwa
jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wykonywaniu robdt zostang poprawione
przez Wykonawce na wiasny koszt. Polecenia Inspektora nadzoru inwestorskiego, dotyczace realizacji
robot bedg wykonywane przez Wykonawce nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod
grozbg wstrzymania robdt. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robdt w takiej sytuacji ponosi
Wykonawca.
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6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za kontrole jakosci robdt i stosowanych materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wtgczajagc w to personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do badan materiatow oraz robdt. Wykonawca bedzie przeprowadzaé
pomiary i badania materiatdw oraz robot z czestotliwoscig zapewniajgca stwierdzenie, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami projektu i specyfikacji technicznej. Inspektor nadzoru
inwestorskiego ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z
umowg. Inspektor nadzoru inwestorskiego bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych Wykonawcy w celu ich inspekcji. Inspektor nadzoru inwestorskiego bedzie
przekazywac¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczacych urzadzen
laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli
niedociggniecia te bedg tak powazne, ze mogg wptyng¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor nadzoru
inwestorskiego natychmiast wstrzyma uzycie badanych materiatéw i dopusci je do uzytku dopiero
wtedy, gdy niedociggniecia Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢
tych materiatdw. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow i
robot ponosi Wykonawca.

6.2 Badaniai pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami odpowiednich norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania, stosowac nalezy wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru inwestorskiego. Przed przystgpieniem do
pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru inwestorskiego o miejscu i terminie
pomiardw lub badan. Po wykonaniu pomiaréw lub badan, Wykonawca przedstawi na piSmie ich wyniki
do akceptacji Inspektora nadzoru inwestorskiego.

6.3 Raporty z badan

Wyniki badan beda przekazywane Inspektorowi nadzoru inwestorskiego niezwtocznie, na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaakceptowanych.

7 WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestosciag wymagang do celu miesiecznej ptatnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreSlonym w umowie. Obmiar robot bedzie okreslac
faktyczny zakres wykonywanych robdt, zgodnie z dokumentacjg projektowa, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie. Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiardw, stanowigcej dokument
pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw robdt. Obmiaru robdt dokonuje
Wykonawca, po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru inwestorskiego, o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Jakikolwiek btad
lub rozbieznosci z iloscig robot podanych w kosztorysie nie zwalniajg Wykonawcy od obowigzku
ukoniczenia wszystkich robét. Btedne dane zostang poprawione w uzgodnieniu z Inspektorem nadzoru
inwestorskiego na piSmie.

8 ODBIOR ROBOT
8.1 Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na ocenie jakosci wykonanych robét, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie
dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogdlnego postepu robdt. Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru inwestorskiego. Gotowo$¢ danej czesci
robot do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inspektora nadzoru inwestorskiego. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak
niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomieniu Inspektora. Jakosc¢
i iloS¢ robot ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajgcych
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komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
projektem, specyfikacjg techniczng oraz poprzedzajgcymi ustaleniami. Odbidr robot zanikajgcych i
ulegajagcych zakryciu przez inwestora nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za jakosc
wykonanych robdt.

8.2 O0dbior czesciowy

Odbidr czesSciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru czeSciowego
robot dokonuje sie z dla zakresu robdt okreslonego w umowie wg zasad jak przy odbiorze koricowym
robot. Odbioru roboét dokonuje Inspektor nadzoru inwestorskiego.

8.3 0dbior koncowy

Odbiér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6ot w odniesieniu do ich
zakresu, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy oraz jednoczesnym pisemnym
poinformowaniem Inspektora nadzoru inwestorskiego. Odbior koricowy robdt nastgpi w terminie
ustalonym w umowie, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru inwestorskiego
zakonczenia robdt i przyjecia dokumentow dotyczacych odbioru koncowego. Odbioru koficowego robot
dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora nadzoru inwestorskiego i
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosSciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z
dokumentacja projektowg i specyfikacjg techniczng. W toku odbioru koncowego robdt, komisja
zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot zanikajgcych i ulegajacych
zakryciu oraz odbiordw czesciowych, zwtaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajgcych i robot
poprawkowych. W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét
uzupetniajgcych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego. W
przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robdt nieznacznie odbiega od
wymaganej dokumentacjg projektowg i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu,
komisja oceni pomniejszong warto$¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w
umowie.

8.4 Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem jest protokdét odbioru koncowego robdt, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac
nastepujgce dokumenty:

«  projekt budowlany z naniesionymi zmianami,

«  protokoty odbiordow robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

»  protokoty odbioréw czesciowych,

«  opinie, ustalenia i wnioski technologiczne,

«  dziennik budowy i ksiega obmiardw,

«  protokoty z badan i pomiardw,

«  atesty, certyfikaty i deklaracje zgodnosci zabudowanych materiatéw,

+ inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego

W przypadku, gdy wg komisji, prace pod wzgledem przygotowania dokumentacji nie bedg gotowe do
odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru.

8.5 O0dbior ostateczny
Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych

przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér ostateczny bedzie dokonany
na podstawie oceny wizualnej obiektu wg zasad jak przy odbiorze koncowym.

9 OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa,
ustalong dla danej pozycji kosztorysu, przyjeta przez Zamawiajgcego w umowie. Dla robot
wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ podana przez Wykonawce i przyjeta przez
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Zamawiajgcego w umowie. Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe
bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci i wymagania sktadajgce sie na wykonanie robot, okreslone w
projekcie budowlanym i specyfikacji technicznej.

10 DOKUMENTY ODNIESIENIA

«  Ustawa z dnia 07.07.1994 Prawo budowlane (Dz.U. 1994 nr 89 poz. 414 z pdzn. zm.),

«  Ustawa z dnia 11.09.2019 Prawo zamodwien publicznych (Dz.U. 2019 poz. 2019 z pdzn. zm.),

«  Ustawa z dnia 10.04.1997 Prawo energetyczne (Dz.U. 1997 nr 54 poz. 348 z p6zn. zm.),

«  Ustawa z dnia 26.06.1974 Kodeks pracy (Dz.U. 1974 nr 24 poz. 141 z pdzn. zm.),

«  Ustawa z dnia 16.04.2004 o wyrobach budowlanych (Dz.U. 2004 nr 92 poz. 881 z pdzn. zm.),

«  Ustawa z dnia 12.09.2002 o normalizacji (Dz.U. 2002 nr 169 poz. 1386 z p6zn. zm.),

. Rozporzadzenia wykonawcze do ww. ustaw,

+  pozostate obowigzujgce akty prawne, przepisy i normy przywotane w projekcie budowlanym,
pozostajgcym podstawg do wykonania przedmiotowej specyfikacji technicznej.
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