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1. CZESC OGOLNA.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne,j.
Przedmiotem niniejszej S soboty w nw. budynkach wielorodzinnych z#6ziag ustugovs.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna odnosid wymaga technicznych dotyexych wykonania i odbioru Robét,
ktore zostasm wykonane w ramach zadania pod nazZRemont lokalu mieszkalnego w budynku przy ul.
Dabrowskiego 9a/1.”

1.2. Zakres Specyfikaciji.

Niniejsza Specyfikacja Technicznadzie stosowana jako dokument przetargowy przy pieciarealizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckn& obejmuj czynndci umazliwiajace i magce na celu

wykonanie prac remontowych a przewidzianych Dokutag Projektovy.

1.3. Zakres robo6t ohjtych Specyfikagj.
W ramach prac remontowych przewiduje sastpujacy zakres robot:
v Montaz stolarki drzwiowej wewetrznej;
v’ Montaz stolarki okiennej.

v" Montaz parapetow wewgtrznych i zewstrznych.

Rozwigzania techniczne stanayge podstaw do wykonania tych Robog przedstawione w Dokumentacji

Projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikaegilinicznej 8 zgodne z obowgzujgcymi

odpowiednimi normami i ST — 0 “Wymagania ogélne”.

1.5. Ogdblne wymagania dotygze robét budowlanych.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za j&kich wykonania oraz za ich zgodid@ Dokumentagj
Projektows, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami InsmektNadzoru.
Wprowadzanie jakichkolwiek odgistw od tych dokumentéw wymaga akceptacji gdzapcego realizagj

umowy.

1.5.1. Dokumentacja.

Prace remontowe prowadziedtug zalecé zawartych w zadaniu:
"Remont lokalu mieszkalnego w budynku przy udbBbwskiego 9a/l1.”

1.5.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy.

Zabezpieczenie terenu budowy zgodne z wymaganiami &, Wymagania ogélne”.
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1.5.3. Ochrona przeciwpgarowa.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogoélne”.

1.5.4. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robat.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.

1.5.5. Bezpieczastwo i higiena pracy

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.

1.5.6. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdéine”.

1.5.7. Ogrodzenia.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogoéine”.

1.5.8. Zabezpieczenie interes6w 0s6b trzecich.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.
2. Materiaty

2.1. Ogodlne wymagania dotygze materiatow.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.

2.2. Przechowywanie i skladowanie materiatow.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.

2.3. Transport materiatow.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogéine”.

2.4. Rodzaje wykorzystywanych materiatow.

2.4.1.  Stolarka drzwiowa wewgtrzlokalowa.

Drzwi wewmtrz lokalowe ptytowe.

Kategoria
warunkow Objasnienie Przyktad zastosowania.
eksploatacji

Klasa
drzwi
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Drzwi uzywanesrednioczsto lub
, ) czesto, raczej ostumie, gdzie ) )
1 Srednie | ) Drzwi w lokalach mieszkalnygh
istnieje pewna mdiwos¢ wypadku

lub niewtgciwego wytkowania

3. SPRZET
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.

4. TRANSPORT.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogélne”.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0golne zasady wykonywania Robot.

Patrz ST - 0 ,Wymagania ogolne”.

5.2.0gélne zasady wykonywania Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Rolghdnie z umow oraz za jak& zastosowanych
materiatdw i wykonywanych Robét, za ich zgoéh@ Dokumentagj Projektovy, wymaganiami ST oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

5.3. Wbudowanie stolarki drzwiowej.

v’ Doktadng¢ wykonania écieza powinna by zgodna z wymaganiami robdt murowych. Odlégto
miedzy punktami mocowaniascieznicy nie powinny by wicksze nk 75 cm, a maksymalne

odlegtaici od naray oscieznicy - nie weksze nk 30 cm.
4 Szczeliny powstate pordzy ciciezem a @cieznica po osadzeniu &ieznicy w sciany naley
wypenic na obwodzie materiatem izolacyjnym (np. piaploliuretanowy).

5.4.Wbudowanie &cieznic drzwiowych.

v Kazdy stojak dcieznicy powinien by zamocowany w 3 punktach rozmieszczonych jak zawias
v’ W scianach z elementéw gipsowych kotwy stalowe powibypyzabezpieczone przez korgzj
v Przed zamocowaniens@eznicy naley sprawdzt jej ustawienie w pionie i w poziomie.

5.5. Etapy mont&u stolarki.

®* Przygotowanie otworu cianie.

® Zdjecie z okna folii i sprawdzenie funkcjonakuod

® Zdjecie skrzydia z &cieznicy.

®* Przymocowanie kotwy do odmurowanej strogieznicy.

® \Wstawienie écieznicy w otwor.
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®* Wypoziomowanie, wypionowanie i unieruchomienieieznicy za pomog klindw (kliny musz by¢

usytuowane w nat@ch).

® Zawieszenie skrzydta w celu sprawdzenia funkcjoméinokna.
* Dokonanie ewentualnych korekt ustawiendaieznicy w murze.
® Zdjecie skrzydta, i przymocowanigdeznicy kotwami do muru.

® 15cm od kadego narga ascieznicy oraz stupka w oknach - odlegéamiedzy punktami mocowania nie

moze przekracza80cm,
® Zalozenie rozporéw pomitzy elementamideieznicy w celu unikngcia przewezen.

®*  Wypelnienie piank poliuretanow szczelin mgdzy murem a ieznica w celu uszczelnienia oraz

odizolowania wilgoci (nie doprowad&alo zabrudzeniasoieznicy piank).
® Zdjecie rozpdr i klinbw oraz zakenie skrzydet.
®* Wykonanie regulacji oki
® Po zastygriciu pianki i wygciu klinbw miejsca po nich uzupetnpiank
®* Montaz podokiennika wewgtrznego i zewetrznego

®* Wykonanie tynkowaniasziezy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jaki.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola jakasci materiatow i wyrobow.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady Przedmiaru Robét.

Patrz ST - 0 ,Wymagania ogélne”.
Podstawow jednostlg przedmiaru dla prac ofiyych niniejsa ST jest 1 m2 powierzchni stolarki.

7.2. Ogolne zasady Obmiaru Robat.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH.

8.1. Rodzaje odbioréw Robot.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.
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8.2. Odbior Robat zanikajcych i ulegagcych zakryciu.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogoéine”.

8.3. Odbior kaicowy.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.

8.4. Odbidr monta zu stolarki.

Odbiér montau stolarki obejmuje sprawdzenie:
v’ Prawidtowdci osadzenia elementéw w konstrukcji budynku;
v" Dokladnd¢ uszczelnienia@ieznic elementéw z @iezami otworéw drzwiowych i okiennych;
v Prawidlowd¢ dziatania element6w ruchomych i ydzeh zamykajcych;

v Zgodna¢ wbudowanych elementéw z Dokumentajojektova.

8.5. Badanie jako $ci wbudowania.
W trakcie odbioru naley sprawdzi:
v’ Stani wyghd csciezy pod wzgtdem réwndci, pionowdci i spoziomowania.
v’ Rozmieszczenie miejsc zamocowania i sposéb osaleé&mentow.
v’ Uszczelnienie przestrzeni gdizy csciezami i wbudowanym elementem.
v’ Stani wyghd wykonczenia wbudowanych elementow na zgadrmDokumentagji ST.

v Prawidiowdé dziatania cesci ruchomych elementu.

9. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZ ACYCH.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogéine”.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.

"Remont lokalu mieszkalnego w budynku przy udbBbwskiego 9a/1.”

10.2Dokumenty zwjzane.

v’ Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budmwd-montaowychtom| , Budownictwo Ogdlne”

v’ Zalecane normy:

Maja zastosowanie wszystkie zygane z tym tematem normy polskie (PN) i biame (BN).
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