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1. Wstep

1.1. Przedmiot SST
Szczegdbtowa Specyfikacja Techniczna odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla poszczegdélnych wymagan
technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktore zostang wykonane w ramach rownania i profilowania

drég gruntowych na terenie gminy Luzino — cze$¢ pétnocna wraz z miejscowym uzupehieniem nawierzchni.

Jezeli w SST przywotywane sa nazwy wiasne sprzgtu, materialow i produktow, oznacza to, ze moze byé uzyty
podobny sprzet, materiat i produkt, pochodzacy z Unii Europejskie;.

1.2. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich  wykonania oraz za ich  zgodno&¢
ze SST i poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest do oznakowania miejsca
wykonywania robdt drogowych i kierowania ruchem pojazdéw w miejscu prowadzenia robot.

1.2.1. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji umowy az do

zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wiaczony w
cene umowy.

1.2.2. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.
1.2.3. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.2.4. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywal pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.



Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypehieniem wymagan okre§lonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaplacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;j.

1.2.5. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robodt i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do

robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez Zamawiajacego.

2. Materialy

2.1. Rodzaj i charakterystyka materialowa
- Grunt Rodzimy

Materiatem do wykorzystania przy realizacji zadania rownania i profilowania drég gruntowych na terenie gminy
Luzino jest pozyskany w trakcie prac jest grunt rodzimy.

Do uzupetniania ubytkéw w drogach gruntowych nalezy stosowa¢ nastgpujace materiaty:

- Kruszywo Lamane Stabilizowane Mechanicznie C50/30 ( KESM ) o frakcji 0-31,5mm

Do wykonania uzupetlnien nawierzchni drogowej  z mieszanki niezwigzanej z kruszywa lamanego
KELSM 0/31,5 nalezy stosowa¢ kruszywo z przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych
i otoczakow, w ktorym procentowa zawarto$¢ ziaren o powierzchni przekruszonej lub tamanych oraz ziaren
catkowicie zaokraglonych wg PN-EN 933-5 oraz PN-EN 13242 powinna odpowiada¢ kategorii nie nizszej
niz C50/10 o uziarnieniu kategorii Ga90

Kruszywo powinno spetnia¢ wymogi jednorodno$ci i ciggloéci uziarnienia, bez zanieczyszczen obcych
i bez domieszek gliny.

- Przekrusz Betonowy Stabilizowany Mechanicznie ( PBSM ) o frakcji 0-63,5mm

Do wykonania uzupelnien nawierzchni drogowej z przekruszu betonowego PBSM 0/63,5 nalezy stosowac
kruszywo z sortowanego kruszywa tamanego powstalego na bazie przekruszenia gruzu betonowego kl. I
uzyskanego z beton6éw klasy nie nizszej niz C12/15 konstrukcyjny/twardy.
Kruszywo do wykonania uzupetlnien nawierzchni powinno by¢ uzyskane z przekruszenia czystego gruzu
z twardego betonu, bez domieszek gazobetonu, cegly, asfaltow, ceramiki itp.
Kruszywo powinno spetnia¢ wymogi jednorodno$ci i ciagloéci uziarnienia, bez zanieczyszczen obcych

i bez domieszek piaskow i glin.

- zwir 0 frakcji 2-16mm

2.2. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy dni przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych
do robdt, Wykonawca przedstawi Przedstawicielowi Zamawiajacego lub Inspektorowi Nadzoru
do zatwierdzenia, szczegélowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania

lub wydobywania tych materiatdw jak rowniez na zadanie odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych



oraz probki materialdéw. Zatwierdzenie partii materiatdw z danego zrodta nie oznacza automatycznie,
ze wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrddta w sposob ciagly spetniajag wymagania SST w czasie realizacji robot.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na

wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyj¢ciem, usunigciem i niezaplaceniem.

3. Sprzet

W zaleznosci od potrzeb Wykonawca powinien zapewni¢ uzycie odpowiedniego sprzgtu takiego jak:
— rowniarka drogowa samojezdna,
— walec drogowy gtadki i ogumiony,
— samochod samowytadowcezy,

—  beczkowoz do transportowania wody,

—  zageszczarki wibracyjne ptytowe typ 300-500.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jako$¢ wykonywanych robot.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okre$lonymi
w SST i wskazaniach Zamawiajacego W terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie 1 gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego

uzytkowania.

4, Transport

Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materialow
(sprzgtu) na i z terenu robot.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplyng niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych materialow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w SST i

wskazaniach Zamawiajacego w terminie przewidzianym umowa.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogélne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowsg, oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatéw i wykonywanych robot, za ich zgodnosé¢ z wymaganiami SST oraz poleceniami Zamawiajacego.
Réwnanie i profilowanie drég gminnych polega na skorygowaniu przekroju drogi i wyréwnaniu jej nieréwnos$ci
w celu poprawy komfortu ruchu kotowego i lepszego odwodnienia powierzchni drogi. Profilowanie przekroju
drogi powinno by¢ po uprzednim uzgodnieniu z Zamawiajagcym poprzedzone skruszeniem (wzruszeniem) gornej
warstwy nawierzchni na glebokos¢ do 10cm. Profilowanie powinno zapewni¢ pochylenie poprzeczne
umozliwiajgce odptyw wody z nawierzchni rownanej drogi na pobocze. Kierunek i rodzaj pochylenia (daszkowy
lub jednostronny ) uzalezni¢ nalezy od naturalnych warunkoéw w terenie. Grunt lub kruszywo pozyskane
w czasie profilowania nalezy w miar¢ mozliwosci wykorzysta¢ do uzyskania pochylenia nawierzchni drogi lub



uzupelnienia ubytkow drogi w innych miejscach. W przypadku prowadzenia robdt w porze suchej, nalezy zrosi¢
woda nawierzchni¢ drogowa przed przystapieniem do prac zwigzanych z profilowaniem nawierzchni oraz zrosi¢
woda material nowo-wbudowany przed przystapieniem do jego zaggszczania.

Liczba przejazdow rowniarek do uzyskania nalezytego profilu jest rézna i zalezna od stopnia

zniszczenia nawierzchni, rodzaju podtoza i sposobu rownania.

6. Kontrola jakosci robot

Przed rozpoczgciem robot nalezy:

- okresli¢ zakres uszkodzen,

- uzgodni¢ z przedstawicielem Zamawiajacego sposob i forme realizacji zadania,

- w okreSlonym terminie, minimum na 3 dni przed przystgpieniem do realizacji zadania, Wykonawca
zobligowany jest przedstawi¢ przedstawicielowi Zamawiajacego lub Inspektorowi Nadzoru wymagane
dokumenty jako$ciowe dotyczace materiatdbw budowlanych, ktore zamierza wbudowywac oraz dostarczyé
materiat probny przeznaczony do wbudowania w celu ich akceptacji jak i dopuszczenia do wbudowania.

W trakcie wykonywania robot nalezy kontrolowac:

- przygotowanie naprawianych powierzchni drogowych,
- rownos$¢ naprawianych fragmentow drog,

- pochylenie poprzeczne nawierzchni drogowej (spadek), ktory po zageszczeniu powinien by¢ zgodny ze
spadkiem istniejgcej nawierzchni lub w odniesieniu do wczeéniejszych ustalen z przedstawicielem
Zamawiajacego lub powotanego Inspektora Nadzoru.

- biezace zageszczanie nawierzchni w zakresie ogdlnej szerokosci nawierzchni jak i punktéw newralgicznych

w szczegblnosci w obrebie istniejacych urzadzen instalacyjnych ( studnie, kraty wpustowe itp. )
7. Obmiar robot

7.1. Ogélne zasady obmiaru Robot
Obmiar musi by¢ potwierdzony przez przedstawiciela Zamawiajgcego
Obmiar nie powinien obejmowaé jakichkolwiek dodatkowo wykonanych robdt nie uzgodnionych

z Zamawiajacym.

Jednostka obmiaru robot jest:
- 1 m? wyréwnanej i zageszczonej nawierzchni drogowej z uwzglednieniem sposobu profilowania nawierzchni
tj. podziatem na powierzchnie gdzie uzyto:

e rowniarki drogowej samojezdnej
e walca drogowego samojezdnego

- 1 m? uzupehienia ubytkéw w nawierzchni drogowe;j :
e Kruszywem Lamanym Stabilizowanym Mechanicznie C50/30 ( KLSM ) o frakeji 0-31,5mm
e  Przekruszem Betonowym Stabilizowanym Mechanicznie ( PBSM ) o frakcji 0-63,5mm

e zwir o frakcji 2-16mm.



8. Odbior robot

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki pomiardw naprawionej nawierzchni droég gruntowych
z podzialem na powierzchnie gdzie uzyto:

- rowniarki drogowej samojezdnej,

- walca drogowego samojezdnego.

oraz uzupehienia ubytkoéw w nawierzchni drogowej:

o Kruszywem Lamanym Stabilizowanym Mechanicznie C50/30 ( KL.SM ) o frakcji 0-31,5mm,
e  Przekruszem Betonowym Stabilizowanym Mechanicznie ( PBSM ) o frakcji 0-63,5mm,

e zwir o frakcji 2-16mm.

Odbioru dokonuje przedstawiciel Zamawiajgcego na podstawie pomiardéw i ogledzin zleconych zadan.
W przypadku stwierdzenia wad i usterek, ustalony zostanie zakres i termin wykonania robot poprawkowych,
ktore zostang wykonane na koszt Wykonawcy.

9. Podstawa platnosci

9.1  Ustalenia Ogolne
Podstawa platnosci beda obmiary wykonanych robdt, z uwzglednieniem cen jednostkowych robot
wyszczegolnionych w wycenionym przedmiarze robot.
Cena jednostkowa pozycji przedmiarowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynno$ci, wymagania i badania
sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST.
Ceny jednostkowe robot zawieraja:

— robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

— zabezpieczenie terenu budowy w trakcie realizacji roboét,

—  wartos$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkoéw

i transportu na teren budowy,

—  koszty wbudowania, profilowania i zaggszczenia,

— wartos$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

—  koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

10. Przepisy zwigzane i standardy

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane ( Dz.U.z 2018 r. poz. 1202 )
2. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjne i kartograficzne ( Dz. U. z 2017 r. poz. 2101)
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (tekst jednolity Dz. U. z 2018 r. poz. 2068).



