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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt budowlanych (STWIORB) sa wymagania ogélne
dotyczace wykonania i odbioru robot drogowych z zakresu wykonania remontu czastkowego nawierzchni drég masa
bitumiczng na goraco na drogach powiatowych administrowanych przez Wydziat Inwestycji i Infrastruktury Drogowej
Starostwa Powiatowego w Chojnicach

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja techniczna wykonania i odhioru robét budowlanych stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robdt w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét ohjetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdine, wspéine dla robét objetych Specyfikacje Techniczne.
1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w STWIORB wymienione ponizej okreslenia nale#y rozumie¢ w kaidym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catos¢ techniczno-uzytkows {droga) albo
jego czedd stanowiacg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny {oblekt mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (montaicwa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazddw obstugujacych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po jego zakonczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu wydajacego, wydany zgodnie z
obowigzujgeymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych, stuzgcy do notowania zdarzert i
okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbioréw robdt, przekazywania polecen
i innej korespondenc]i technicznej pomiedzy Inzynieram/ Kierownikiem projektu, Wykonawecg i projektantem.

1.4.6. Pracownik nadzoru - asoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajgcego,

o ktérej  wyznaczeniu  poinformowany  Jest  Wykonawca), odpowiedzialna za  nadzorowanie robot
1.4.7. Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazddw.

1.4.8. Kierownik budowy - csoba wyznaczona przez Wykonawce, upowainiona do kierowania robatami i do wystepowania
w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.9. Korona drogi - jezdnia {(jezdnie} z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielgeymi
jezdnie.

1.4.10. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich pofgczenia.

1.4.11. Korpus drogowy - nasyp lub ta czesé wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowéw.

1.4.12. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.13. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materialdw oraz robdt.

1.4.14. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robét, zgedne z dokumentacjg projektowa i specyfikacjami
tet_:hnic_znyrn_i_,zg;a!fgqgtowane przez Inspektora nadzoru.

1.4.15. Nawierzchnia.- warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania 1 rozkfadania obcigzen od ruchu na podtoie
gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa icieralna - gérna warstwa nawterzchni poddana bezposrednic oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych,
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b} Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca sie miedzy warstwg Scieralng a podbudowg, zapewniajaca lepsze roztozenie
naprezen w nawierzchnii przekazywanie ich na podbudowe,

¢} Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzgca do wyrdwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejacej nawierzchni,

d) Podbudowa - dolna czesé nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podtoze. Podbudowa moze sktada¢
sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej,

e} Podbudowa zasadnicza - gérna czes$c podbudowy spetniajaca funkeje nodne w konstrukeji nawierzchni. MoZe ona sktadaé
sig z jednej lub dwdch warstw,

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czeéé podbudowy spetniajaca, obok funkcii noénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni
przed dziafaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moie zawieraé¢ warstwe mrozoochronng, odsgczajgcg lub
odcinajgcy.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtdwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.
h} Warstwa odcinajgea - warstwa stosowana w celu uniemoiliwienia przenikania czgstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni lezgcej powyiej.

i) Warstwa odsaczajgca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajgcej sie do nawierzchni.

1.4.16. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyinie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.4.17. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednic utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.18. Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ - zgodnosé wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jedli przedziat
tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét
budewianych.

1.4.19. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi | zwiazanych z
nig urzgdzer oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzen chronigeych ludzi i srodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze,

1.4.20. Pobocze - czgdc korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazddw, umieszczenia urzadzen organizaciji i
bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni,

1.4.21, PodtoZe nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, le2gcy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania.

1.4.22. Podfoie ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podioia, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona w celu
umozliwienia przejecia ruchu budowlanego | wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.23. Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.24. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.25. Przedsigwzigcie budowlane -kompleksowa realizacja nowegoc polaczenia drogowege lub  catkowita
modernizacja/przebudowa {zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejgcego
potaczenia.

1.4.26. Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedréwek zwierzat dziko yjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.27. Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich zwierzat itp.

1.4.28. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przykfad droga,
kolej, rurociag, kanat, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.29. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem rohét.

1.4.30. Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.31. Kosztorys - wykaz robdt z podaniem ich tlosci {przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.32. Teren budowy -teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne miejsca wymienicne
w kontrakcie jako tworzace czes< terenu budowy.
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1.4.23. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng calo$é konstrukcyjng lub
technologiczng, zdoing do samodzielnego petnienia funkeji techniczno-uiytkowych. Zadanie moze polegaé na wykonywaniu
robét zwigzanyeh z budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét, bezpieczerstwo wszelkich czynnosci na terenie prowadzonych
robot, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnosé z dokumentacjg STWIORB i poleceniami Zamawiajacego.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Roboty ,pod ruchem”

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektdw (jezdnie, $cleiki
rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie prowadzenia robét , w
okresie trwania realizacji remontu, a2 do zakoniczenia i odbioru robdt. Wykonawca zobowigzany jest do oznakowania
miejsca roboty zgodnie z zatwierdzonymi schematami dostarczonymi przez Zamawiajgcego lub zgodnie z przygotowanym
przez siebie i zatwierdzonym przez Zamawiajgcego projektem organizacji ruchu. Wykonawca ma obowigzek utrzymywania
tego oznakowania w naleiytym stanie przez caty czas wykonywania rohét remontowych.

W czasie wykonywania robot Wykonaweca dostarczy, zainstaluje i bedzie obslugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpleczajace takie jak: zapory, éwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i
pieszych,

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzieri i w nocy tych zapdr i znakdw, dla ktorych jest to nieodzowne ze
wzgleddw bezpieczenstwa.

Koszt zabezpieczenia migjsca remontu nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, Ze jest wigczony w ceng kontraktowg

1.5.4. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowad w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony Srodowiska

naturalnego.

W okresie trwania robét Wykonawca bedzie podejmowadé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do

przepiséw i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie | wokét terenu wykonywanych robét oraz bedzie unikac

uszkodzer lub ucigzliwosci dla 0s6b lub débr publiczaych i innych, a wynikajacych 2 nadmiernego hatasu, wibracji,

zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujgc sie do tych wymagan Wykonawca bedzie mial szczegdlny wzglad na srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zblornikéw | clekéw wodnych substancjami toksyczaymi,
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b} zanieczyszczeniem powietrza gazami,
¢) moiliwoscig powstania pozaru.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe],

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisdw sprawny sprzgt przeciwpoZarowy w
maszynach i pojazdach.

Wykonawca bedzie pdpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robét albo
przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty , ktdre w speséb trwaly s3 szkodliwe dla otoczenia , nie bedg dopuszezone do uzycia .Nie dopuszcza sig uiycia
materiatéw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczonego , okreslonego odpowiednimi
przepisami .Materiaty , ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w trakcie robét a po ich zakoriczeniu szkodliwos¢ zanika moga
by¢ uzyte pod warunkiern przestrzegania wymagan technologicznych wbhudowania.

1.5.7. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Jezeli miejsce robdt przylega do terendw z zabudowg mieszkaniowy, Wykonawca bgdzie realizowac roboty w sposéb
powodujacy minimalne niedogodnoéci dla mieszkaricdw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy
mieszkaniowe] w sasiedztwie robot, spowodowane jego dziatalhoscia.

1.5.8. Bezpieczenistwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegad przepiséw dotyczaeych bezpleczeristwa i higieny pracy.

W szczegbinosci Wykonawca ma obowigzek zadhaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spefniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiedniag odziez dla ochrony Zycia i zdrowia oséb
zatrudnionych graz dia zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ie wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreélonych powyzZej nie podlegaja odrebnej zapfacie i s3
uwzglednione w cente kontraktowe;.

1.5.9. Ochrona i utrzymanie robdt

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robét i za wszelkie materiaty | urzadzenia uzywane do robdt .Wykonawca bedzie
utrzymywac roboty do czasu odbioru . Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby miejsce remontu byto w

zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru .

1.5.10. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest znac wszystkie zarzagdzenia wydane przez wladze centralne | miejscowe oraz inne przepisy,
regulaminy | wytyczne, ktére s3 w jakikolwiek sposob zwigzane z wykenywanymi robotami i bedzie w peini odpowiedzialny
za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robdt. Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i
bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakdw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sprzgtu,
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materiatéw lub urzgdzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposob ciagly bedzie informowac
Zamawiajgcego o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwoleri i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postepowania, obcigzenia 1 wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje
Wykonawca .

2. MATERIALY

2.1. Zr6dita uzyskania materiatow .

Wykonawca przedstawi do wgladu Zamawiajacemu szczegdtowe informacje dotyczace irédta pozyskania materiatow jak
réwniez odpowiednie aprobaty techniczne zastosowanych zgodnie z STWIORB materiatow .

2.2. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom .

Kazdy rodzaj robat, w ktdrym znajdujg sie nie zaakceptowane materiaty , Wykonawca wykonuije na wlasne ryzyko , liczac sie
Z jego nieprzyjeciem , usunieciem i niezaptaceniem

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego woplywu na jakosd
wykonywanych rohét.

Liczha i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowad przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w STWIORB i
wskazaniach Inspektora nadzoru .

Sprzet bedgcy wiasnoscig Wykonawcey lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci
do pracy. Powinien byc zgodny z normami echrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak réwniez naprawiaé lub wymieniac sprzet niesprawny.

Jeieli dokumentacja STWIORB przewiduje moiliwoé¢ warlantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych

robotach, Wykenawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed

uiyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Zamawiajacego , nie moie by¢ pdiniej zmieniany bez jego

zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkdw umowy, zostang przez InZyniera
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jakosc¢
wykonywanych robét i wlasciwosci przewoionych materiatow .

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewniac prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w STWIORB i wskazaniach
Inspektora nadzoru oraz w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniaé wymagania dotyczace przepisdw ruchu drogowego w odniesieniu
do dopuszczalnych naciskédw na of i innych parametréw technicznych.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wiasny koszt, wszetkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do miejsca robot .

5. WYKONANIE ROBOT

Wwykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy, za Jakoé¢ wykonywanych robot |
zastosowanych materialow, za ich zgodnos¢ z wymaganiami STWIORB oraz poleceniami Zamawiajacego.

Wykonawca jest odpowiedzialny za oznakowanie miejsca prowadzonych robét remontowych zgodnie z ROZPCRZADZENIEM
MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdlowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw
drogowych craz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkdw ich umieszczania na drogach i utrzymywania tego
oznakowania w nalezytym stanie przez caly czas wykonywania robét remontowych oraz poleceniami Zamawiajacego.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét.
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Polecenia Zamawiajacego powinny byé wykonywane przez Wykonawcg w czasie okreslonym przez Zamawiajgcego, pod
grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac zatozang jakos¢ robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny 2a peing kontrole robét . Wykonawca zapewni odpowtedni system kontroli, wigczajac
personel , sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do badar robdt, Zamawiajacy moze zazgdac od
Wykonawcy przeprowadzenia badari w celu zademonstrowania, Ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary robot z czestotliwoscia zapewniajaeg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie
z wymaganiami zawartymi w STWIORB.

Minimalne wymagania co do zakresu badari i ich czestotliwost sg okreslone w STWIORB, normach iwytycznych. W przypadku,
gdy nie zostaty one tam okreélone, Zamawiajacy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot
zgodnie z umowsy.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania | pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja
jakiegokolwiek badania wymaganego w STWIORB, stosowac mozna wytyezne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane
przez Zamawiajacego .

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badar, Wykonawca powiadom] Zamawiajacego o rodzaju, miejscu | terminie pomiaru
lub badania.

6.3, Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru.

Zamawiajacy jest uprawniony do dokonywania kontroli a Wykaonawca powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z STWIORB, w jednostkach

ustalonych w formularzu cenowym,

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca na bie2aco w trakcie realizacji zaméwienia.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czgstoscig wymagang w umowie lub oczekiwang przez Wykonaweg.
7.2. Zasady okreslania ilogci robot | materiatéw

W/w zasady okreslono w STWIORB .

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda zaakceptowane przez Zamawiajacego.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce, Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan
atestujacych to Wykonawea bedzie posiadaé waine swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzane na bieigco w trakcie prowadzenia robédt .
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Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposdb zrozumiaty i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robdt

Odbidr polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci | wartosci. Catkowite
zakonczenie robét oraz gotowosé do odbioru  bedzie zgtoszona przez Wykonawce Zamawiajgcemu .

Odbidr robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Zamawiajgcego
zakoriczenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkeie 8.2.2. Odbioru robdt dokona Zamawiajgcy dokonujac
oceny wynikdw pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja STWIORB. W toku odbiory
robét Zamawiajgcy  zapozna sie z realizacja ustalert w zakresie wykonania rob6t uzupetniajacych i robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robét uzupetniajgcych zamawiajacy przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru .

8.2.2. Dokumenty do odbioru robét

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru roboét jest protokét odbioru rob6ot sporzadzony wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.

Do odbioru Wykonawrca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:

dokumentacje dodatkowa, jesli zostata sporzagdzona w trakcie realizacji umowy , specyfikacje techniczne (podstawowe z
dokumentdw umowy i ew. uzupelniajgce lub zamienne), wyniki pomiaréw kontrolnych oraz ewentualnych badan
laboratoryinych

W przypadku, gdy roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru zamawiajgcy w
porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru robét.

Wszystkie zarzgdzone przez zamawiajgcego roboty poprawkowe lub uzupetfniajgce bedy zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy Zamawiajacy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla danej
pozycji wg formularza ofertowego.

Cena jednostkowa  bedzie uwzgledniac wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie,
okreélone dla tej roboty w STWIORB . Ceny jednostkowe robét beda obejmowac:

- robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

- wartos$é zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na teren
prowadzenych robot remontowych

- wartosc pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z ochowigzujgcymi przepisami.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogdine D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sig do wymagan warunkdw umowy | wymagan ogélnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie
warunki okredlone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych {Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiniejszymi zmianami). Rozporzgdzenie
Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegtowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz
wykonywania nadzoru nad tym zarzadzeniem { Pz. U. Nr 177 poz. 1729 } ROZPORZADZENIEM MINISTRA INFRASTRUKTURY z
dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdlowych warunkdw technicznych dla znakow i sygnatéw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne] wykonania i odbioru robét budowlanych {STWIORB) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robét zwigzanych z remontem czgstkowym nawierzchni bitumicznych masg na goraco drdg powiatowych
administrowanych przez Wydziat Inwestycji i Infrastruktury Drogowe]  Starostwa Powiatowego w Chojnicach

1.2. Zakres stosowania STWiIORB

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych {STWIORB) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.3,

1.3. Zakres rabdt objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem i odbiorem remontu
czastkowego nawierzchni bitumicznych masg na gorgco, wszystkich typdw i rodzajéw i obejmuja: naprawe wybojow i
obtamanych krawedzi oraz wypetnienie ubytkdw ktére bedzie wykonywane etapami w miarg potrzeb lub interwencyjnie w
przypadku zagrozenia bezpieczenstwa ruchu na drodze zgodnie z umowa {deklaracja Wykonawcy)

1.4, Okreslenia podstawowe

1.4.1. Remont czgstkowy nawierzchni - zespdt zabiegdw technicznych, wykonywanych na bieigco, zwigzanych z usuwaniem
uszkodzen nawierzchni zagrazajacych bezpieczenstwu ruchu, jak rowniez zabiegi obejrujgce male powierzchnie, hamujgce
proces powigkszania sig powstatych uszkodzen.

Pojecie ,remont czgstkowy nawierzchni" miesci sie w ogdlnym pojeciu ,utrzymanie nawierzchni", a to z kolei jest objete
ogolniejszym pojeciem ,utrzymanie drég".

1.4.2. Ubytek - wykruszenie materialu mineralno-bitumicznego na gleboko$¢ nie wiekszg niz gruboé¢ warstwy icieralnej.
1.4.3. Wybdj - wykruszenie materiatu mineralno-bitumicznego na gigbokos¢ wigkszg niz grubos¢ warstwy scieralnej.

1.4.4, Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w STWIORB D-01/24 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robat

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB D-01/24 ,Wymagania ogélne" pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1, Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

0OgdIne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w STWIORB D-01/24 ,, Wymagania ogdine"
pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw do wykonywania czastkowych remontéw nawierzchni bitumicznych

Technologie usuwania uszkodzer nawierzchni | materiaty uzyte do tego celu powinny by¢ dostosowane do rodzaju | wielkosci
uszkodzenia.

Glebokie powierzchniowe uszkodzenia nawierzchni (ubytki i wyboje} oraz uszkodzenia krawedzi jezdni (obtamania) nalezy
naprawiac:

*  mieszankami mineralno-asfaltowymt wytwarzanymi w wytworni mas bitumicznych (w przypadku przerw w
produkcji mas bitumicznych spowodowanych niskimi temperaturami gdy zachodzi konieczno$¢ pilnej naprawy
uszkodzonych nawierzchni, dopuszcza sie wytworzenie mieszanki w recyklerze } i wbudewywanymi ,na gorgco”,

s przy trybie inferwencyjnym dopuszcza sie tymczasowe zabezpieczenie ubytkéw w nawierzchni jezdni masg na
zimno

2.3. Mieszanki mineralno-asfaltowe wytwarzane i wbudowywane na gorgco

Beton asfaltowy powinien mieé uziarnienie dostosowane do gtebokosci uszkodzenia {po jego oczyszczeniu z luznych czastek
nawierzchni 1 zanieczyszczeri obcych), przy czym najwieksze ziarna w mieszance betonu
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asfaltowego powinny sie miescic w przedziale od 1/3 do 1/4 gtebokosci uszkodzenia do 50 mm. Przy glebszych uszkodzeniach
nalezy zastosowaté odpowiednio dwie lub trzy warstwy betonu asfaltowego wbudowywane oddzielnie o dobranym
uziarnieniu i wlasciwoséciach fizyko-mechanicznych, dostosowanych do cech remontowanej nawierzchni.

2.4. Lepiszcze

Do remontu czastkowego nawierzchni bitumicznych naleiy stosowac kationowe emulsje asfaltowe niemodyfikowane
szybkorozpadowe klasy K1-50, K1-60, K1-65, K1-70 odpowiadajace wymaganiom podanym w EmA-99 [3]. Przy remoncie
czastkowym nawierzchni obciazonych ruchem wiekszym od $redniego nalezy stosowad kationowe emulsje asfaltowe
modyfikowane szybkorozpadowe klasy K1-65 MP, K1-70 MP wg EmA-99

[3].

Moina stosowat tylko emuisje asfaltowe posiadajace aprobate techniczng, wydang przez uprawniong jednostke.
2.5. Taémy kauczukowo-asfaltowe

Przy wykonywaniu remontu czgstkowego nawierzchnl bitumicznych mieszankami mineralno-asfaltowymi na gorgco mozna
stosowaé kauczukowo-asfaltowe tasmy samoprzylepne w postaci wstegi uformowanej z asfaltu modyfikowanego
polimerami, o przekroju prostokgtnym o szerokosci od 20 do 70 mm, grubosci od 2 do 20 mm, dtugosci od 1 do 10 m, zwinigte
na rdzed tekturowy z papierem dwustronnie silikonowanym, lub emulsje asfaltowe.

Tasmy powinny charakteryzowaé sig:

a) dobrg przyczepnoscia do pionowo przecietej powierzchni nawierzchni,

b} wytrzymatoécia na $cinanie nie mniejszg niz 350 N/30 cm?,

c) dobra gietkosicia w temperaturze -20°C na watku 0 10 mm,

d}wydtuzeniem przy zerwaniu nie mniej niz 800%,

e) adksztafceniem trwatym po wydiuzeniu o 100% nie wiekszym niz 10%,

f) odpornoscia na starzenie sie.

Tasmy te stuizg do dobrego potaczenia wbudowywanej mieszanki mineralno-asfaltowej na goraco z pionowo przycietymi
{ciankami naprawianej warstwy bitumiczne] istniejacej nawierzchni. Szerokosé tasmy powinna by¢ rowna grubosci
whbudowywanej warstwy lub mniejsza od 2 do 5 mm. Ciefisze tasmy (2 mm) nalezy stosowac przy szerokosciach naprawianych
ubytkéw (wybojow) do 1,5 metra, za$ grubsze (np. 10 mm) przy szerckosciach wiekszych od 4 metréw.

3. SPRZET

3.1, Ogdine wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D-01/24 ,Wymagania cgélne" pkt 3.
3.2. Maszyny do przygotowania nawierzchni przed naprawa

W zaleznoéci od potrzeb Wykonawca powinien wykazac sig mozliwoscig korzystania ze sprzetu do przygotowania nawierzchni
do naprawy, takiego jak:

*  przecinarki z diamentowymi tarczami tngeymi, o mocy co najmniej 10 kW, lub podobnie dziatajgce urzgdzenia, do
przyciecia krawedzi uszkodzonych warstw prostopadle do powierzchni nawierzchni i nadania uszkodzonym
miejscom geometrycznych ksztattow {moiliwie zbliZonych do prostokatow),

o frezarki drogowe, umozliwiajgce frezowanie nawierzchni asfaitowej na zimno, na okreslong glebokosc. Frezarka
powinna by¢ sterowana elektrycznie i zapewniaé zachowanie wymagane] rownosci oraz pochyler poprzecznych i
podiuznych powierzchni po frezowaniu. Zaleca sig aby szeroko$¢ bebna skrawajacego byta rowna co najmniej 350
mm. Jeieli frezowanie obejmie lokalne deformacje tylko na czesci jezdni, to frezarka moie by¢ sterowana
mechanicznie, a wymiar bebna powinien byé zalezny od wielkosci robét. Przy duiych robotach , frezarki powinny
by¢ wyposazone w przenoénik sfrezowanego materialu, podajacy go z jezdni na $rodki transportu. Przy pracach
prowadzonych na terenie zabudowanym, frezarki powinny by¢ zaopatrzone w systemy odpylania. Za zgoda
Inzyniera, przy matym zakresie robdt moina dopuscid frezarki bez tego systemu.

*  spreiarki o wydajnosci od 2 do 5 m? powletrza na minute, przy cisnieniu od 0,3 do 0,8 MPa,

e _s:czotki mechaniczne © mocy co najmniej 10 kW z wirujacymi dyskami z drutéw stalowych. Srednica dyskow
wirujacych (z drutéw stalowych) z predkoécig 3000 obr./min nie powinna by¢ mniejsza od 200 mm. Szczotki stuig
do czyszczenia naprawianych peknigé oraz krawedzi przycietych warstw przed dalszymi pracami, np. przyklejeniem
do nich samoprzylepnych tasm kauczukowe-asfaltowych,
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. walcowe lub garnkowe szczotki mechaniczne (preferowane z pochlaniaczami zanieczyszczen) zamocowane na
specjalnych pojazdach samochodowych.

3.3, Skrapiarki

Do wiekszosci robdt remontowych moina stosowac skrapiarki mate z recznie prowadzong lanca spryskujgcg. Podstawowym
warunkiem jest zapewnienle stalego wydatku lepiszeza, aby utatwié¢ operatorowi réwnomierne spryskanie lepiszezem
naprawianego miejsca w zatozonej ilosci {I/m?).

3.4. Sprzet do wbudowywania mieszanek mineralno-bitumicznych ,na goraco”"

Przy whudowywaniu mieszanek mineralno-bitumicznych ,na gorace” naleiy stosowad uktadarke/rozktadarke mieszanek
mineralno- bitumicznych.
Dopuszcza sie reczne rozktadanie mieszanek mineralno-bitumicznych przy uzyciu topat, listwowych sciggaczek (uZycie grabi
wykluczone) i listew profilowych w przypadku matych tat {do ok. 6 m2) oraz miejsc trudno dostepnych.

. Do zaggszczania roztozonych mieszanek nalezy uzywac walcow stalowych i ogumionych lub zageszczarek ptytowych.

4. TRANSPORT

4,1, Ogdlne wymagania dotyczace transportu

0godlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-01/24 , Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport mieszanek mineralno-asfaltowych ,,na gorgco”

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozié pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czasie transportu i podczas
oczekiwania na rozladunek.

Czas transporiu od zatadunku do roztadunku nie powinien przekraczac 2 godzin.

Przy naprawie niewielkich powierzehni ziokalizowanych w roinych miejscach, nalezy transportowaé gorgcy mieszanke
mineralno-asfaltows w pojemnikach izolowanych cieplnie zapewniajgcych utrzymanie temperatury przez caty dzieri roboczy.

4.3. Transport innych materiatéw

Pozostate materialy powinny by¢ transportowane zgodnie z zaleceniami producentéw tych materiatéow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w STWIORB D-01/24 ,\Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie nawierzchni do naprawy

Przygotowanie uszkodzonego miejsca (ubytku, wyboju lub obfamanych krawedzi nawierzchni) do naprawy naleiy wykonaé
bardzo starannie przez:
*  pionowe obciecie {najlepiej diamentowymi pitami tarczowymi) krawedzi uszkodzenia na gtebokosé min. 40 mm
umozliwiajgcg wyréwnanie jego dna, nadajac uszkodzeniu ksztatt prostej figury geometrycznej np. prostokata,
e frezowanie powierzchni uszkodzenia w celu wyrdwnania jego dna, nadajac uszkodzeniu ksztait proste] figury
geometrycznej np. prostokata,
*  usuniecie luznych okruchéw nawierzchni,
* usuniecie wody, doprowadzajac uszkodzone miejsce do stanu powietrzno-suchego,
+ doktadne oczyszczenie dna | krawedzi uszkodzonego miejsca z fuZnych ziarn grysu, Zwiru, piasku i pytu.

5.3. Naprawa ubytkow wybojow i obtamanych krawedzi nawierzchni mieszankami mineralno-asfaltowymi ,na gorgco”

Po przygotowaniu uszkodzonego miejsca nawierzchni do naprawy {wg punktu 5.2), nalezy spryskaé dno i boki naprawianego
miejsca szybkorozpadows kationows emulsjg asfaltows w ilosci 0,5 I/m?, zamiast spryskania bocznych $cianek naprawianego
uszkodzenia alternatywnie moina przyklei¢ samoprzylepne tasmy kauczukowo-asfaltowe (p. 2.5}.
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Mieszanke mineralno-asfaltows nalezy roztoiy¢ za pomocy uktadarki/rozktadarki mas bitumicznych wraz z jej wstepnym
zageszczeniem za pomocg wibracyjnego stotu.

Mieszanke mineralno-asfaltowg mozna roztozy¢ przy pomocy topat i listwowych sciggaczek oraz listew profilowych w
przypadku malych powierzchni i miejsc trudno dostgpnych.. W zadnym wypadku nie nalezy zrzucad mieszanki ze srodka
transportu bezposrednio do przygotowanego do naprawy miejsca, @ nastepnie je rozgarniac. Mieszanka powinna by¢
jednakowo spulchniona na catej powierzchni naprawianego miejsca i utozona z pewnym nadmiarem, by po jej zageszczeniu
naprawiona powierzchnia byta rdwna z powierzchnig sasiadujacych czesci nawierzchni. Réinice w poziomie naprawionego
miejsca i istniejacej nawierzchni przeznaczonej do ruchu z predkoscia powyzej 60 km/h, nie powinny byé wieksze od 4 mm.
Roztozong mieszanke naleiy zagesci¢ walcem lub zageszczarkg ptytows.

Przy naprawie obtamanych krawedzi nawierzchni nalezy zapewni¢ odpowiedni opdr boczny dla zageszczanej warstwy i dobre
miedzywarstwowe zwigzanie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIORB D-01/24 , Wymagania ogdine" pkt 6.
6.2. Badania w czasie robét

6.2.1. Badania przy whudowywaniu mieszanek mineralno-asfaltowych

W czasie wykonywania napraw uszkodzen naleiy kontrolowac:

s przygotowanie naprawianych powierzchni do wbudowywania mieszanek, ktdrymi bedzie wykonywany remont
uszkodzonego miejsca,

+  sklad whudowywanych mieszanek

+  lloé¢ wbhudowywanych materiatow na 1 m?,

*  rownos¢ naprawianych fragmentéw

*  Roznice miedzy naprawiong powierzchnia a sasiadujgcymi powierzchniami, nie powinny by¢ wieksze od 4 mm dla
drég o predkosci ruchu powyiej 60 kin/h i od 6 mm dla drog o predkoséci poniiej 60 km/h,

» pochylenie poprzeczne (spadek} warstwy wypetniajgcej po zageszczeniu powinien by¢ zgodny ze spadkiem
istniejacej nawierzchni, przy czym poziom warstwy wypetniajgcej ubytek powinien by¢ wyiszy od otaczajacej
nawierzchni o 1 do 2 mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robdt
Ogélne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-01/24 ,Wymagania ogdlne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru robdt jest Mg (megagram) wbudowane] mieszanki mineralno-asfaltowej na naprawionej powierzchni
nawierzchnl obliczony na podstawie powierzchni i grubosci wykonanego remontu przy zatozonym $rednim cigzarze
wbudowanej | zaggszczonej mieszanki 2,7 Mg/m3

8. ODBIGR ROBOT

8.1. Ogdline zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-01/24 ,,Wymagania ogdlne" pkt 8.
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z STWIORB | wymaganiami Inspektora nadzoru, jedli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robédt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlega:
«  przygotowanie uszkodzonego miejsca nawierzchni {obcigeie krawedzi, oczyszczenie dna i krawedzi, usunigcie
wody),
*  ew.spryskanie dna | bokdw emulsja asfaltowa,
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ew. przyklejenie tasm kauczukowo-asfaltowych

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdine ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB D-01/24 ,, Wymagania ogdlne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]j

Cena wbudowania 1 m2 przy éredniej grubosei 4 em badz Sem mieszanki mineralno-asfaltowej przy wykonaniu remontu
czastkowego nawierzchni obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,

wywoz odpadéw,

dostarczenie materialéw i sprzetu na budowe,
wykonanie naprawy zgodnie z STWIORB,
pomiary i badania laboratoryjne,
odtransportowanie sprzetu z placu budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych
2. PN-5-96025:2000 Drogi samochodowe 1 lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania

10.2. Inne dokumenty

Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99. Informacje, instrukcje. Zeszyt 60. IBDIM, Warszawa,

19599.
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