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Specyfikacja nr S.00 - Wymagania ogolne

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania ogdlne dotyczgce wykonania i odbioru robét
branzy sanitarnej dla zadania: PRZEBUDOWA PRZEPOMPOWNI SCIEKOW W MIEJSCOWOSCI DWOREK NA
DZIALCE NR 1/5.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgcy podstawe opracowania szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST)
stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspdlne dla robdt objetych nizej
wymienionymi szczegétowymi specyfikacjami technicznymi:
e nrS.01 - Przebudowa przepompowni sciekdow.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

o kanalizacja sanitarna - sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna przeznaczona do odprowadzania sciekdw bytowo —
gospodarczych,

kanat - liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzania $ciekow,

kanat sanitarny - kanat przeznaczony do odprowadzania sciekéw komunalnych,

kineta (podstawa) - wyprofilowane koryto w dnie studzienki, przeznaczone do przeptywu w nim Sciekow,

komora robocza (pierscien) - zasadnicza czes¢ studzienki przeznaczona do czynnosci eksploatacyjnych, ztozona

z kregow (pierscieni),

pierscien dystansowy - pierscien stuzacy do ustalenia okreslonej rzednej wtazu studzienki kanalizacyjne;j,

ptyta denna - ptyta wykonana z zelbetu, stuzgca do docigzenie zbiornika przepompowni, w celu ochrony jej

przed wyporem waod gruntowych,

ptyta pokrywowa studzienki lub komory (zwienczenie) - ptyta przykrywajgca komore roboczg,

rura ochronna - rura stuzgca do ostony przewodow przy przejsciach pod drogami lub ciekami wodnymi,

rurocigg grawitacyjny — przewod o okreslonym przekroju, ktérym scieki odprowadzane sg grawitacyjnie,

spocznik - element dna studzienki lub komory kanalizacyjnej pomiedzy kinetg a Sciang komory roboczej,
stopien ztazowy - stopien zeliwny lub stalowy, stuzacy do zejscia do komory roboczej studzienki kanalizacyjnej,
studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale przeznaczona do kontroli i prawidtowe] eksploatacji
kanatow,

o studzienka potaczeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczona do taczenia co najmniej dwdch kanatéw
doptywowych w jeden kanat odptywowy,

o studzienka przelotowa - studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zatamaniach osi kanatu w planie, na
zatamaniach spadku kanatu oraz na odcinkach prostych,

o wktadka ,,in situ” — element wktadany w otwdr wykonany w $ciance komory roboczej przepompowni, stuzacy
do podtaczenia rurociggéw,

o wifaz kanatowy - element Zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych lub komér
kanalizacyjnych, umozliwiajacy dostep do urzgdzen kanalizacyjnych,

o wysokos¢ komory roboczej jest to odlegtos¢ pomiedzy rzedng dolnej powierzchni ptyty lub innego elementu
przykrycia studzienki lub komory, a rzedng dna studzienki,

o Rura ochronna - rura o s$rednicy wiekszej od przewodu wodociggowego stuzgca do przenoszenia obcigzen
zewnetrznych i do odprowadzenia na bezpieczng odlegtos¢ poza przeszkode terenowg (korpus drogowy)
ewentualnych przeciekéw wody,

o przewdd wodociggowy - rurocigg wraz z urzgdzeniami przeznaczony do dostarczenia wody odbiorcom,
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rura ochronna - rura o $rednicy wiekszej od przewodu wodociggowego stuzgca do przenoszenia obcigzen
zewnetrznych i do odprowadzenia na bezpieczng odlegtos$¢ poza przeszkode terenowg (korpus drogowy)
ewentualnych przeciekéw wody,

wodocigg - zespdt wspodtpracujacych ze sobg obiektdw i urzgdzen inzynierskich, przeznaczony do
zaopatrywania ludnosci i przemystu w wode,

wodocigg grupowy - wodociag zasilajacy w wode co najmniej dwie jednostki osadnicze lub co najmniej jedng
jednostke osadniczg i co najmniej jeden zaktad produkcyjny nie lezacy w granicach tej jednostki osadniczej,

sie¢ wodociggowa zewnetrzna - uktad przewoddéw wodociggowych znajdujacy sie poza budynkiem odbiorcéw,
zaopatrujgcy w wode ludnos¢ lub zaktady produkcyjne,

przewdd wodociggowy magistralny; magistrala wodociggowa - przewéd wodociggowy doprowadzajgcy wode
od stacji wodociggowej do przewodow rozdzielczych,

przewod wodociggowy rozdzielczy - przewdd wodociggowy doprowadzajgcy wode od przewodu magistralnego
do przytagczy domowych i innych punktéw czerpalnych,

przytacze domowe; potgczenie domowe - przewdd wodociggowy z wodomierzem tgczacy sie¢ wodociggowg z
wewnetrzng instalacjg obiektu zasilanego w wode,

przewdd wodociggowy tranzytowy i przesylowy - przewdd wodociggowy bez odgatezien, przeznaczony
wytgcznie do transportu wody na duzg odlegtos¢ i taczacy zrédio wody ze zbiornikiem poczgtkowym lub
magistralg wodociggowg,

element prefabrykowany (prefabrykat) - czes¢ obiektu wykonana w fabryce, gotowa do montazu,

dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzgcych w toku wykonywania robaét,
inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajgcego,
o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i
administrowanie kontraktem,

kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu,

ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika Projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzagcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow i ew.
dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika
Projektu,

laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do przeprowadzenia
wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci materiatéw oraz robét,

materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacjg projektowg i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera,

projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowe;j,

przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robét,

Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania,
teren budowy - teren udostepniony przez zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzgce czes¢ terenu budowy,

zadanie budowlane - czes$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng cato$¢ konstrukcyjng lub
technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie
moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych z budowg, modernizacjg, utrzymaniem oraz ochrong budowili
lub jej elementu.

Pozostate okreslenia:

PE — HD - polietylen wysokiej gestosci,

PVC-U - nieplastyfikowany polichlorek winylu,

PP - polipropylen,

DN - $rednica nominalna rury z PE, PVC lub PP réwna Srednicy zewnetrznej, podawana w mm,

g — grubos$¢ nominalna scianki rury podawana w mm,

SDR — znormalizowany stosunek wymiaréw, stosunek nominalnej sSrednicy zewnetrznej do nominalnej grubosci
Scianki danej rury,

SN — sztywnos$¢ obwodowa (pierscieniowa) rury, wyraza zdolno$¢ rury do przejmowania zewnetrznych
obcigzen, pochodzacych od gruntu lub ruchu kotowego, wyrazana w kPa,

MFI — wskaznik szybkosci ptyniecia,
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1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonywanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne punktéw gtéwnych
trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST. Na
Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegbétowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacje projektowa:
- Zamawiajacego: wykaz pozycji, ktdre stanowig przetargowg dokumentacje projektowg oraz projektowa
dokumentacje wykonawczg (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy: wykaz zawierajgcy spis dokumentacji projektowej, ktéra Wykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowej.

1.5.3. Zgodnos¢ robdt z dokumentacja projektowg i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane przez Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowig cze$¢ umowy, a wymagania okreslone w choéby jednym z nich sg
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdélnych dokumentéw obowigzuje kolejnosé ich waznosci
wymieniona w ,, Kontraktowych warunkach ogdlnych” (,,0gdlnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bteddéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomié¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie s3 wazniejsze od wymiaréw okreslonych na podstawie
odczytu ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacjg
projektowq i SST. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw
budowli muszg wykazywaé zgodnosé¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekraczaé
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub SST i wptynie to
na niezadowalajgcy jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Roboty modernizacyjne/przebudowa i remontowych (,pod ruchem”).

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejgcych obiektéw (jezdnie,
Sciezki rowerowe, ciaggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajgcym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robét projekt organizacji ruchu
powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezgco. Kazda zmiana. W stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu wymaga kazdorazowego ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajgc w ten sposéb
bezpieczenstwo pojazddw i pieszych. Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i
znakow, dla ktérych jest to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenistwa.
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Wszystkie znaki, zapory i inne urzgdzenia zabezpieczajgce bedg akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreSlonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji
robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wtaczony w cene
umowng. Robotach o charakterze inwestycyjnym Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w
okresie trwania realizacji kontraktu az do zakoriczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac¢ tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym:

ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcéw, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony
robot, wygody spotecznosci i innych.
W miejscach przylegajgcych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy,
w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu. Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla
pojazdéw i maszyn pracujgcych przy realizacji robét, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposdb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystgpienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposdb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloSciach okreSlonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji
robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene
umowna.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robdt Wykonawca bedzie:
- utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
- podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczgcych ochrony
srodowiska na terenie i wokdt terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wtasnosci
spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dziafania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
- lokalizacje baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, wykopdw i drég dojazdowych,
- $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;j.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem
0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza sie uzycia materiatdw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdét bedg miaty
aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania
tych materiatéw na srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robdt ich szkodliwosé zanika
(np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
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wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajgcy powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych materiatéw od
wiasciwych organéw administracji paistwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzagdzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych witascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzagdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowq dla wszelkiego rodzaju robat,
ktore majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzgdzen podziemnych na terenie budowy i powiadomic
Inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robdt. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wfadze oraz bedzie z nimi wspdtpracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego. Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabudowg
mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé¢ roboty w sposéb powodujagcy minimalne niedogodnosci dla
mieszkancéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy,
spowodowane jego dziatalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezgco o wszystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawcy a
wiascicielami nieruchomosci i dotyczgcych korzystania z wtasnosci i drég wewnetrznych.

Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani zamawiajacy nie bedzie ingerowat w trakcie porozumienia, o ile nie
beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéow

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen naciskdw osi na drogach publicznych przy transporcie
materiatéw i wyposazenia na i z terenu robdét. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od
wtasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim
przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze polecié, aby pojazdy
nie spetfniajagce tych warunkéw zostaty usuniete z terenu budowy. Pojazdy i fadunki powodujgce nadmierne
obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i
Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonaweca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny pracy. W
szczegoblnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig
odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczeristwa publicznego.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej
zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robét od
daty rozpoczecia do daty zakoriczenia robdét do wydania potwierdzenia zakoriczenia przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caty czas, do
momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpoczac¢ roboty
utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
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1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktdére sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny
za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie znakdw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu,
materiatéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robdt i w sposdb cigglty bedzie informowad
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przestawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkdw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu
lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowaznos¢ norm i zbiorow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktére spetnia¢ maja
materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywa¢ postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisdw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono
inaczej. W przypadku gdy powotfane normy i przepisy s3 panstwowe lub odnoszg sie do konkretnego kraju lub
regionu, mogg by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce réwny lub wyzszy poziom wykonania
niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Rdéznice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie opisane przez
Wykonawce i przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bedy uwazane za wtasno$¢ Zamawiajgcego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postepowaé zgodnie z jego poleceniami.
Jezeli w wyniku tych polecern Wykonawca poniesie koszty i/lub wystgpig opdznienia w robotach, Inzynier/Kierownik
projektu po uzgodnieniu z Zamawiajgcym i Wykonawcg ustali wydtuzenie czasu wykonywania robét i/lub wysokosé
kwoty, o ktdrg nalezy zwiekszy¢ cene kontraktowa.

2. MATERIALY
2.1. Zrédta uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do
robét Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczegétowe informacje
dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie
Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danego zrédtfa nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrédta
uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrédta w sposdb ciggty spetniajg wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek zrédet miejscowych wtaczajgc w to zrédta wskazane przez Zamawiajgcego i jest zobowigzany dostarczyé
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrédta. Wykonawca
przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawierajgcg raporty z badan
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajgc aktualne
decyzje o eksploatacji, organdw administracji panstwowej i samorzadowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosSciowych materiatow z
jakiegokolwiek zrédta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatéw, dzierzawy i inne jakie
okazg sie potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatéw do robét.
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Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdéw, dokopdw i miejsc pozyskania materiatéw miejscowych bedg
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdéw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odkfad odpowiednio do wymagan umowy lub
wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopdéw w
obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszczegdlnione w dokumentach umowy. Eksploatacja zrédet
materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i ztozone w
miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jezeli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatéw do innych robdét, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie
odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wiasne ryzyka, liczac sie z jego nie przyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢
pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do robdt, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jakos¢ i wtasciwosci i byly dostepne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Miejsca czasowego sktadowania materiatéw bedg zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwdrnie materiatdbw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatéw moga byé pobierane w
celu sprawdzenia ich wtasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawg akceptacji okreslonej partii materiatéw pod
wzgledem jakosci. W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytwdrni, musza
by¢ spetnione nastepujgce warunki:

- Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniong wspdtprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatéw w czasie przeprowadzania inspekcji,

- Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie odbywa
sie produkcja materiatéw przeznaczonych do realizacji robét,

Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu nie nalezgcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera/Kierownika
projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jakos¢ wykonywanych roboét. Sprzet uzywany do robdt powinien byé zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typdéw i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robét,
zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robodt, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu.
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Sprzet bedacy wtasnosciag Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Powinien byé zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje
przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pdzniej zmieniany
bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktdre nie wptyng niekorzystnie na
jako$¢ wykonywanych robét i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okres$lonymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na 0§ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie spetniajgce
tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos$¢ z dokumentacjy projektowg, wymaganiami SST, PZJ, projektu
organizacji robdt opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca jest
odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robaét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw
robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostang, usuniete przez Wykonawce na
wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze sie skutkiem btedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy
na pi$mie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robdt beda
oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materiatow i robét,
rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie. Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu
powinny byé wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozbg
zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowaé i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu program
zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okreslic, zamierzony sposéb
wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gwarantujacy wykonanie robdét zgodnie z
dokumentacjg projektowg, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:
a) czes¢ ogdlng opisujacy:
- organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadzenia robdt,
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- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdt,

- sposéb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych elementéw robdt,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robét,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardéw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposéb oraz forme gromadzenia wynikdw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmoéw
sterujacych, a takze wycigganych wnioskédw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany
sposéb i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czes¢ szczegdtowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w -
mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilos¢ Srodkéw transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw, lepiszczy,
kruszyw itp.,

- sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wtasciwosci w czasie transportu,

- sposéb i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos$é, pobieranie prdbek, legalizacja i sprawdzanie -
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegdlnych
elementdéw robot,

- sposéb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robé6t

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong jakos¢
robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jakosci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne
do pobierania prébek i badarn materiatéw oraz robdt. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik
projektu moze zazgda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robét z
czestotliwoscig zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny,
aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajgcych procedury badan.  Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne
informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczacych urzadzen Ilaboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg tak powazne, ze moga wptynaé
ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materiatow i
dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i
stwierdzona zostanie odpowiednia jakos$¢ tych materiatéw. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i
prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane
do badan. Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzaé¢ dodatkowe badania tych
materiatéw, ktére budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce
usuniete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy. Pojemniki do pobierania prébek
bed3 dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone przez
Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera bedg odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob
zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

6.4. Badania i pomiary
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Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na piSmie ich
wyniki do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania materiatow w
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a wykonawca i producent materiatdw powinien mu udzieli¢ niezbednej
pomocy. Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie oceniaé¢ zgodnos¢ materiatdw i robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow badan wtasnych badan
kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobieraé prébki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badain wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik
projektu oprze sie wytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i robdt z dokumentacjg
projektowg i SST. Moze zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan
niezaleznemu Wykonawcy. W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania
probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:
certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
- Polska Norma, lub
- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacjg okreslong w pkt. 1 i ktére spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robét
bedzie posiadac te dokumenty, okreslajgce w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
Inzynierowi/Kierownikowi projektu. Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnosé za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezgco i beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwatg technikg, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zatacznika i
opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:
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- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,
- uzgodnienie przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robét,
- terminy rozpoczecia i zakoniczenia poszczegdlnych elementéw robot,
- przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
- uwagii polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,
- daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
- zgtoszenia i daty odbiordw robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbioréw robét,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajgcych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegélnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnos¢ rzeczywistych warunkdw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robét,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,
- dane dotyczace jakosci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.
Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Wois projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sie. Projektant
nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecerr Wykonawcy robét.

(2) Ksigzka obmiarow.

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw robot.
Obmiary wykonanych robot przeprowadza sie w sposdb ciggty w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do
rejestru obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia o jakosci
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na
kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy.
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujgce dokumenty:
pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
- protokoty przekazania terenu budowy,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
- protokoty odbioru robét,
- protokoty z narad i ustalen,
- korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg projektowa i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.
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Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do
rejestru obmiardw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym kosztorysie lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robdt. Btedne dane zostanag
poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okre$lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera/Kierownika
projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci rob6t i materiatow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowe;j. Jesli SST witasciwe dla danych robdét nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m3 jako dtugosc
pomnozona przez sredni przekrdj. llosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt bedg zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania
robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym wymaganiom SST Bedzie
utrzymywac to wyposazenie zapewniajagc w sposéb ciggly zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robdt, a takie w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotagczone w formie oddzielnego zatacznika do
rejestru obmiarow, ktérego wzdr zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
- odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,
- odbiorowi czesciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robdt,
ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét.

Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.
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Gotowos$¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz
w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika
projektu.

Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentdéw zawierajgcych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektows,
SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru czesciowego robdét dokonuje
sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowosc do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwilocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika
projektu.

Odbidr ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczagc od dnia potwierdzenia
przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikdéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z
dokumentacjg projektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robét uzupetniajgcych i robét poprawkowych. W
przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robdt uzupetniajgcych w warstwie $cieralnej lub
robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong
wartos¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokédt odbioru ostatecznego robét
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

- dokumentacje projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowg, jesli zostata sporzgdzona w
trakcie realizacji umowy,

- szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéow umowy i ew. uzupetniajgce lub zamienne),

- recepty i ustalenia technologiczne,

- dzienniki budowy i rejestry obmiaréow (oryginaty),

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

- opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zatgczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetyczne;j,
gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wtascicielom urzadzen,

- geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu,

- kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robaét.
Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedy zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania roboét poprawkowych i robdt uzupetniajagcych wyznaczy komisja.
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8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,,0dbiér ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalong dla
danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartosé¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robdt bedg obejmowac:
- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,
- warto$é zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,
- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
- opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robét,
- ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
- optaty/dzierzawy terenu,
- przygotowanie terenu,
- konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikdw, barier, oznakowan i drenazu,
- tymczasowq przebudowe urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:
- oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i
Swiatet,
- utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:
- usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi zmianami),

- Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiérki
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138 poz. 1555),

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegétowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru roboét budowlanych oraz programu
funkcjonalno — uzytkowego Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072, zmiana Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002 r. w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny
odpowiadac budynki i ich usytuowanie,
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Specyfikacja nr S.01 — Przebudowa przepompowni sciekow

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru sieci kanalizacji
sanitarnej, ktéra nalezy wykona¢ wg projektu budowlanego: PRZEBUDOWA PRZEPOMPOWNI SCIEKOW W
MIEJSCOWOSCI DWOREK NA DZIALCE NR 1/5.

1.2. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
przebudowy istniejgcej przepompowni Sciekdow w zakresie:
e demontazu istniejgcej przepompowni wraz z wyposazeniem i ogrodzeniem,
e montazu nowego zbiornika przepompowni z polimerobetonu o srednicy DN 1200 mm,
e montazu wyposazenia przepompowni w tym: 2 pomp zatapialnych, orurowania, armatury, szafy
sterowniczej,
¢ montazu filtra antyodorowego - adsorber z filtrem powietrza i wentylatorem w studzience DN 625,
¢ montazu zurawika do wyciggania pomp,
¢ wykonaniu nawierzchni z kostki betonowej,
* montazu ogrodzenia terenu przepompowni wraz z brama.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe zostaty przedstawione w specyfikacji nr S-00 — Wymagania ogdlne.

2. MATERIALY
2.1. Przepompownia
2.1.1. Pompy

Pompy zamontowane sg na dnie komory pompowni na kolanie sprzegajgcym potgczonym kotnierzowo z rurociggiem
ttocznym. Zastosowano dwie pompy zatapialne pracujace naprzemiennie, w przypadku wysokich pozioméw mozliwos¢
pracy réwnolegle. Pompy przystosowane do pracy w instalacji mokrej o stopniu ochrony IP68. Silnik pompy
ochtadzany jest przez otaczajagce go medium. Opuszczane sg do wnetrza zbiornika po prowadnicy dwururowej
wykonanej ze stali 1.4301. Pompy jednostopniowe zatapialne z wielotopatkowym wirnikiem jednostronnie otwartym
wyposazona W urzadzenie rozdrabniajgce umozliwiajgce pompowanie cieczy zanieczyszczonych ciatami
dtugowtdknistymi, ktére w przypadku zastosowania konwencjonalnej hydrauliki spowodowaty by jej zatkanie.
Przeznaczona gtéwnie do pompowania surowych, nieoczyszczonych sciekéw fekalnych i komunalnych.

Pompy zatapialne, jednostopniowe, pompy odsrodkowe napedzane silnikiem indukcyjnym asynchronicznym w
uktadzie monoblokowym. Silnik agregatu jest hermetycznie zamkniety, a chtodzenie jego odbywa sie przez otaczajgce
go medium. Stojan silnika wcisniety jest w zeliwny korpus, a wirnik silnika wcisniety jest na wat ze stali nierdzewne;j.
Wat utozyskowany jest na dwdch tozyskach kulkowych wypetnionych smarem statym. Hermetyzacje silnika osiggnieto
przez zabudowe dwdch uszczelnien mechanicznych pojedynczych rozdzielonych komorg olejowa petnigca role bufora
pochtaniajgcego ewentualne przecieki pierwszego uszczelnienia mechanicznego. Materiat uszczelnienia - para cierna:
weglik krzemu/weglik krzemu.

Dane techniczne pomp:

- zatozona wydajnos¢ pompy — 7,06 m3/h,
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- miejscowe i liniowe straty ci$nienia przy zatozonej wydajnosci — 6,1 m H20,
- obliczeniowa wysoko$¢ podnoszenia pompy — 10,0 m H20,

- typ wirnika — pétotwarty tnacy,

- moc znamionowa P2 — 2,0 kW,

- napiecie —400V,

- $rednica krdééca ttocznego — 50 mm,

- ilo$¢ pomp w pompowni —n=2,

- praca pomp — naprzemienna,

- uktad pracy pomp — 1+1

2.1.2. Zbiornik

Dobrano zbiornik o przekroju kotowym o $rednicy wewnetrznej DN 1200 mm, wykonany z prefabrykowanych
elementdéw z polimerobetonu, o parametrach:
- wytrzymatos¢ na $ciskanie: = 90 MPa,
- wytrzymatosc¢ na rozcigganie przy zginaniu: = 18 MPa,
- gestosc 2,2 +2,3 g/cm3,
- odpornos¢ na media w zakresie pH 1-+-10.
- dokument odniesienia PN-EN 14636-2:2010: ,,Systemy przewoddéw rurowych z tworzyw sztucznych do
bezcisnieniowe] kanalizacji deszczowe;j i sanitarnej - Polimerobeton (PRC) - Cze$¢ 2: Studzienki inspekcyjne
i wiazowe”.
Kregi i ptyta denna zbiornika lub studni wykonane sg z polimerobetonu. Ptyta pokrywowa zbiornika wykonana jest z
polimerobetonu lub jako zelbetowa (beton B45; stal zbrojeniowa o gatunku RB500W). Gotowy zbiornik lub studnia
sktada sie z dna, korpusu i pokrywy typu lekkiego (nieprzejezdnej) z otworem prostokatnym. Dodatkowo na dnie
zbiornika skosy z betonu przeciwko zagniwaniu $ciekdw. Zbiorniki dostarczane sg w elementach do montazu na
budowie.
Wymiary zbiornika:
- $rednica wewnetrzna — DN 1200 mm,
- grubosc scian czesci cylindrycznej i dennej — 100 mm,
- grubos¢ ptyty pokrywowej — 200 mm,
- wysoko$¢ catkowita zbiornika — 3360 mm.
- pojemnos¢ retencyjna — Vu=0,33 m3,
- wysoko$¢ retencyjna — h=0,3 m.

2.1.3. Orurowanie, armatura i wyposazenie
Orurowanie wykonane ze stali 1.4301 i grubosci scianki 3mm. Elementy orurowania tgczone s kotnierzowo za pomoca
elementdw skrecajgcych. Spawanie za pomoca TIG z uzyciem pdtautomatu. Wszystkie piony wyposazone w armature
odcinajaca oraz zwrotna. Armatura odcinajaca, tj. zawory zwrotne kulowe oraz zasuwy odcinajgce na kazdy ciag
ttoczny — zeliwne.
Pozostate wyposazenie:

e sondy hydrostatyczne z ptywakami,

e drabinka ztazowa ze stali nierdzewnej,

e pomost obstugowy ze stali nierdzewnej,

e wiaz ze stali nierdzewnej.
Witaz wykonany ze stali kwasoodpornej 1.4301. Wtaz ocieplony jest piankg poliuretanowg i doszczelniony porowatg
guma EPDM. Wtaz wyposazony réwniez w dzwignie podtrzymujacg. Wtaz posiadajacy fabrycznie zamontowany zamek
oraz sygnalizacje otwarcia wtazu, ktéra stuzy do zabezpieczenia przepompowni przed niepozgdanym otwarciem.
Drabinka ztazowa ze stali kwasoodpornej, wykonana z rury 42,4x2 i szczebli antyposlizgowych z blachy kwasoodpornej
OH18N9 o gr. 2mm wyprofilowane do przekroju zamknietego kwadratu. Gérne elementy stopni przettaczane.
Elementy mocujgce drabiny do $Sciany wykonane z rur 42,4x2mm. Zaréwno drabina jak i wtaz wejsciowy wykonane z
materiatu OH18N9. Ponadto posiadajgce atesty materiatowe i deklaracje zgodnosci od dostawcy towaru, zgodnie z
indywidualng dokumentacjg techniczng wyrobu jednostkowego zgodnie z art. 10 ustawy o wyrobach budowlanych
Dz.U Nr 92, poz.881 z 2004r.
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2.1.4. Sterowanie

Szafa sterownicza z tworzywa sztucznego stopniu ochrony IP 65 z podwdjnymi drzwiami oraz postumentem realizujgca
naprzemienng pomp w przepompowni sciekdw wraz z mozliwoscig pracy réwnolegtej. Szafa oraz pompy zasilane sg
napieciem tréjfazowym 3 x 400 Vac.

Wyposazenie szafy sprzetowo umozliwia sterowanie oraz monitorowanie obiektu poprzez transmisje GPRS.
Sterowanie i komunikacja jest w jednym urzgdzeniu. Pozwala to ograniczy¢ liczbe dodatkowych elementéw
sprzetowych szafy

sterowniczej.

Zabezpieczenia:

- zabezpieczenie przepieciowe klasy C

- wytgcznik réznicowo pradowy gtéwny

- wytacznik silnikowy pomp 1

- wytacznik silnikowy pompy 2

- czujnik bimetalowy i zawilgocenia w komorze silnika pomp gtéwnych

- wytgcznik nadpragdowy gniazda serwisowego 230V

- wytgcznik nadprgdowy oswietlenia wewnetrznego szafy i ogrzewania

- wytgcznik nadpragdowy 3 polowy czujnika kontroli faz

- czujnik kontroli faz (zabezpieczenie od asymetrii zasilania, spadku napiecia zasilania, odpadu fazy zasilania)
- wytgcznik nadpragdowy trybu recznego i sygnalizacji pracy / awarii

- wytacznik nadprgdowy zasilacza 24VDC

- wktadki topikowe dla sygnatu analogowego oraz wytgcznika kranncowego wtazu

Rozruch:

- pompy gtéwne do 4[kW] styczniki

- pompy gtéwne powyzej 4[kW] softstarty

Obudowa:

- tworzywo sztuczne wzmacniane widéknem szklanym o IP65 1K10 z postumentem do wkopania w ziemie

- wymiary 800x600x300

Sygnalizacja:

- praca pompy 1

- awaria pompy 1

- praca pompy 2

- awaria pompy 2

- sygnalizacja poziomu maksymalnego

- sygnalizator optyczno — akustyczny

Przetagczniki / przyciski:

- przetgcznik zrédta zasilania (sie¢ — 0 — agregat)

- przetgcznik trybu pracy pompy 1 (automat — 0 — reka)

- przetgcznik trybu pracy pompy 2 (automat — 0 — reka)

- przycisk zataczenia pompy 1 w trybie recznym

- przycisk wytgczenia pompy 1 w trybie recznym

- przycisk zatgczenia pompy 2 w trybie recznym

- przycisk wytaczenia pompy 2 w trybie recznym

- przetgcznik trybu pracy sygnalizatora optyczno — akustycznego (sygnalizacja optyczna — 0 — sygnalizacja optyczno —
akustyczna)

- przycisk resetu alarmu

Elementy:

- wtyk do podtaczenia agregatu

- przektadnik prgdowy z wyjsciem 4-20mA

- gniazdo serwisowe 230V

- o$wietlenie wewnetrzne szafy

- grzejnik

- termostat

- gtdwna szyna wyréwnawcza

- przekazniki interfejsowe

- zasilacza buforowy 24VDC

- akumulatory 2 sztuki 12V 1,2Ah kazdy

- wytacznik kranncowy magnetyczny drzwi szafy sterowniczej
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- wytgcznik krancowy wtazu przepompowni

- antena dookulna typu placek montowana na zewnatrz

- listwy przytaczeniowe

Sterownik:

-16 wejs¢ cyfrowych

- 12 wejsé/wyjs¢ cyfrowych

- 4 wejscia analogowe pradowe

- 2 wejscia analogowe napieciowe

- Port nr 1 RS232 / 485

- Port nr 2 RS232 z wyjsciem zasilajgcym 5VDC

- Port Ethernetowy

- Port USB

- Gniado SD

- Dwa gniazda SIM

Komunikacja:

- sterownik, modem GSM / GPRS / HSPA, komunikacja za pomocg SMS i pakietowej transmisji danych
- Napiecie zasilania 24VDC

- Karta sim z pakietem GPRS na 3 lata lub 500MB

Panel:

- HMI STO 715 4.3, 65536 koloréw, 480x272 pix

- Port: USB 2B, port USB 2A, RS232C/RS485

- Zasilanie 24VDC

Sygnat pomiarowy:

- sonda hydrostatyczna

- dwa ptywaki sterowania awaryjnego

Modut telemetryczny umozliwia nastepujgcy sposdb komunikacji:
a) poprzez krétkie wiadomosci SMS

b) za pomocg technologii GPRS

Zasoby modutu telemetrycznego:

Modut telemetryczny posiada nastepujgce zasoby:

a) 16 wejs¢ binarnych,

b) 12 wej$é/wyjsé binarnych,

c) 4 wejscia analogowe pradowe,

d) 2 wejscia analogowe napieciowe,

e) port nr 1 z interfejsem RS 232/485 i protokotem Modus RTU,
f) port nr 2 z interfejsem RS 232

g) wbudowany panel HMI lub zewnetrzny panel montowany na drzwiach wewnetrznych

System monitoringu:

W ramach inwestycji planuje sie rozbudowe systemu monitoringu obejmujgcego modernizowane przepompownie
Sciekdw w miejscowosciach Dworek, Balewo oraz Linki. System monitoringu bazuje na technologii GSM/GPRS. Sposéb
komunikacji pomiedzy obiektem a stacjg dyspozytorskg jest realizowany za pomocg Internetu. Zainstalowane
urzadzenie telemetryczne na obiekcie, ktére petni funkcje sterownika i modutu GSM/GPRS przesyta dane na temat
aktualnego stanu obiektu do pomieszczenia gdzie znajduje sie stacja dyspozytorska. Sama stacja jest wyposazona w
urzadzenie odbiorcze oraz komputer z oprogramowaniem InTouch. Urzgdzenie odbiorcze zbiera dane z obiektu i
zapisuje je na komputerze operatora gdzie zainstalowana jest aplikacja wizualizacyjna. Aplikacja na podstawie danych
zgromadzonych na komputerze obrazuje stan faktyczny obiektu w terenie. Po zalogowaniu sie do systemu
wizualizacyjnego uzytkownik moze zdalnie zaingerowa¢ w obiekt. Poprzez wydanie odpowiedniego polecenia na
dyspozytorni urzadzenie odbiorcze wysyta polecenie do obiektu. Obiekt odbierajgc dane, dostaje polecenie wystane ze
stacji operatorskiej i zaczyna je realizowa¢ np.: zdalne zatgczenie pompy z poziomu komputera na obiekcie.

Dodatkowo modut telemetryczny posiada funkcje wysytania wiadomosci SMS na zdefiniowane numery. Uzytkownik
moze dzieki temu otrzymywacé na telefon komérkowy krétkie wiadomosci tekstowe o stanach awaryjnych zaistniatych
na obiekcie.

System monitoringu skfada sie z nastepujgcych elementéw:

1. Urzadzenie telemetryczne — modut nadawczy na obiekcie.

Wyposazone w 16 wej$¢ binarnych, 12 wej$é/wyjs¢ binarnych, 4 wejscia analogowe 4-20mA, 2 wejscia analogowe
napieciowe 0-10V, 2 porty komunikacyjne. Port 2 stuzy do programowania urzgdzenia za pomocg interfejsu RS232.
Port 1 w zaleznosci od potrzeb ma mozliwo$¢ wyboru interfejsu RS 232/485. W przypadku ztozonych uktadéw
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sterowania i monitoringu dodatkowo modut telemetryczny moze byé wyposazony w rozszerzenie o dodatkowe 8 wejsé
binarnych, 8 wejs¢/wyjs¢ binarnych i 2 wejscia analogowe 4-20mA.

2. Stacja dyspozytorska - modut odbiorczy.

Wyposazony jest w dwa porty komunikacyjne. Port 1 stuzy do konfiguracji urzadzenia odbiorczego. Port 2 jest
wykorzystywany do przesytu danych do komputera po porcie RS232. Urzadzenie odbiorcze jest zainstalowane w
obudowie i wymaga mozliwosci wpiecia zasilacza do sieci.

3. Stacja dyspozytorska - komputer.

Wyposazony jest w port komunikacyjny RS232, do ktérego jest podpiete urzadzenie odbiorcze. Na komputerze
zainstalowana jest baza danych, ktéra gromadzi informacje o obiekcie poprzez modut odbiorczy. Zainstalowana jest
aplikacja wizualizacyjna, ktéra graficznie odzwierciedla stan obiektu na monitorze na podstawie danych z bazy.

4. Narzedzia administracyjne.

Dla administratorow dostepne sg programy narzedziowe utatwiajgce zarzadzanie systemem, dokonywanie w nim
zmian, zdalne zmiany parametréw na przepompowniach/ttoczniach, rozbudowe systemu o kolejne obiekty, itd.

Szafa sterownicza od strony elektrycznej zapewnia zabezpieczenia wszelkich elementéw odbiorczych zasilanych z
rozdzielni. Rozdzielnia od strony aparatury kontrolno pomiarowej dokonuje pomiaru wielkosci elektrycznych
niezbednych do prawidtowe] pracy i monitorowania obiektu.

Sygnatem sterujgcym dla przepompowni jest sonda hydrostatyczna. W przypadku awarii sterownika i/lub sondy
sterowanie przejmujg ptywaki sterowania awaryjnego. W trybie alarmowym zatacza sie zawsze jedna pompa (lewa). W
przypadku awarii danej pompy nastepuje przetaczenie na drugg sprawng pompe.

Dodatkowo:

Karta sim w APN z pakietem danych 500MB lub 3 lata w wyposazeniu szafy sterowniczej.

2.2. Filtr antyodorowy

Dla wyeliminowania problemu odoréw wydobywajgcych sie z obiektu projektuje sie zastosowanie filtra
antyodorowego w postaci filtra adsorpcyjnego z weglem aktywnym z wymuszonym przeptywem powietrza poprzez
wentylator. Odér z przepompowni bedzie odsysany poprzez adsorber wytwarzajacy lekkie podcisnienie i tym samym
zasysane cate powietrze (rdwniez powietrze ze studzienki rozpreinej) odprowadzane jest przez warstwe wegla
aktywnego.

Dane wyjsciowe:

- objetosc¢ sciekdw gromadzonych w przepompowni — max 1,83 m3,

- przeptyw powietrza: max 50 m3/ h,

- zatozone ok. 2 wymian powietrza na godzine w zbiorniku przepompowni

- maksymalne stezenie H2S — 160 ppm.

Specyfikacja techniczna dobranego filtra:

Gotowy zasobnik wykonany na bazie studni PE DN 625 skfadajgcy sie z podstawy, i pierscienia tgczone na uszczelke.
Adsorber z filtrem powietrza wyposazony w nastepujgcy sposob :

- otwory wlotowe do wlotu powietrza do rury PVC lub PP wg PN 1401 lub 1852,

- kabel w przewodzie ochronnym DN 110 dla wentylatora,

- ruszt z materiatu odpornego na korozje dla wegla ACTIVE,

- siatka nakrywajgca ztoze z materiatu odpornego na korozje,

- 100 kg Activ - wegla aktywnego ztoza adsorpcyjnego jako filtr dla redukcji zapachu w jsieciach kanalizacyjnych dla
ograniczania skutkéw emisji H2S -wegiel aktywny nasycony o srednicy 4 mm.

Wegiel nie impregnowany bazujgcy na weglu drzewnym z dodatkiem organicznych srodkéw wigzacych aktywowany
parg wodng. Wysokos¢ zasypu ztoza ok. 715 mm. Wegiel aktywny jest poddany chemicznej modyfikacji przed
wytworzeniem powierzchni zewnetrznej — poréw, co poprawia w znaczacy sposob wtasciwosci adsorpcyjne. Element
wywiewny wykonany z PE z powietrzniag do montazu wentylatora oraz posiadajacy otwory wylotu powietrza oraz
wyttumienie piankg akustyczng - przykrycie DN625 — szczelne na wody opadowe.

Catkowita wysokos¢ filtra ok. 1900 mm.

Dane techniczne wentylatora:

- przeptyw: wg. punkt pracy

- réznica cisnien: wg. punkt pracy

- ilo$¢ obrotéw: 2.530/ min

- napiecie znamionowe: 230 V

- czestotliwosé: 50 Hz

- moc znamionowa: 200 W

- natezenie nominalne: 0,8 A

Pracownia Projektowa Inzynierii Sanitarnej ,,SANSYSTEMS” Wojciech Panek, Adamowo 86, 14-240 Susz, 21
tel. 507 869 828, e-mail: sansystems @wp.pl



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

- ochrona (IP): 44

- zasilanie: zgodnie z zaleceniami producenta.

- waga: ok. 20 kg

- poziom ci$nienia akustycznego na wylocie — 65 dB
- wielkos¢ srednica-nominalna: 250 mm.

2.3. Elementy zewnetrzne

Teren przepompowni nalezy ogrodzi¢ — ogrodzenie sktadajgce sie z:

- paneli ogrodzeniowych przettaczanych z drutu stalowego, ocynkowanego, o srednicy 5 mm, o wys. 1,53 m
malowanych proszkowo,

- podmuréwki prefabrykowanej o wys. 25 cm,

- stupkow stalowych 40x60 mm, o wys. 2,3 m, ocynkowanych, malowanych proszkowo.

Nawierzchnie wykonac z kostki betonowej o grubosci 8 cm, na podsypce cementowo — piaskowej grub. 5 cm i
warstwie pospotki 15 cm. Obramowanie na wjezdzie - obrzeza betonowe 30 x 8 cm. Na wjezdzie zamontowaé wrota
systemowe w ramach stalowych, ocynkowanych, malowanych proszkowo z wypetnieniem panelowym — szerokos¢ 3,0
m.

Dodatkowo przy zbiorniku przepompowni zamontowaé nalezy zurawik do wyciggania pomp. Zurawik winien mieé
udzwig min. 250 kg, posadowi¢ na fundamencie betonowym z betonu B-20 o wymiarach 50 x 50 x 100 cm.

2.4. Fundament zelbetowy

Aby zapobiec sile wyporu, ttocznie nalezy posadowic na ptycie zelbetowej z betonu B-20 grubosci 40 cm, o wymiarach
2,0 m x 2,0 m, na podbudowie z chudego betonu B-10 grubosci 10 cm. Ptyta zbrojona krzyzowo gorg i dotem, pretami
@ 12 mm, siatka 15 x 15 cm. Mocowanie polimerobetonowego zbiornika ttoczni do ptyty fundamentowej poprzez
kotwy stalowe wklejane.

2.5. Kruszywo

Podsypka i obsypka moze by¢ wykonana z zageszczonego piasku. Uzyte kruszywo powinno odpowiadac
wymaganiom norm: PN-86/B-06712, BN-66/6774-01 i BN-84/6774-02.

3. SPRZET

Wykonawca powinien zapewni¢ odpowiedni sprzet dla poszczegdlnych robét, zgodny ze specyfika projektowanych
robét.

4. TRANSPORT | SKLADOWANIE
4.1. Transport i sktadowanie rur kanatowych

Przewdz rur powinien by¢ wykonywany wytgcznie samochodami skrzyniowymi o odpowiedniej dtugosci, ktére
posiadajg wsporniki boczne o max rozstawie 2 m. Jezeli przewozone rury sg luzne, to przy ich uktadaniu w stosy na
samochodzie obowigzujg te same zasady jak przy sktadowaniu ale wysoko$¢ stosu nie moze przekroczyé 1m.
Wykonawca zabezpieczy wyroby przewozone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przetaczaniem pod wptywem
sit bezwtadnosci wystepujacych w czasie ruchu pojazdéw. Rury podczas transportu muszg by¢ zabezpieczone przed:
uszkodzeniem metalowymi czesSciami srodkédw transportu np. Sruby, tancuchy itp. Przewdz i prace przetadunkowe
powinny sie odbywa¢ w temp. +5 + 30°C.

W trakcie roztadunku przy uzyciu zurawi nalezy stosowac liny miekkie np. nylonowe. Nie wolno stosowac
metalowych lin i tancuchdw. Rury w oryginalnych zapakowanych wigzkach nalezy roztadowywac z zastosowaniem
waézkow widtowych.

4.2. Transport i skladowanie elementéw prefabrykowanych

Przy zatadunku i roztadunku nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:
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- podnoszenie i ustawianie prefabrykatéw na srodku transportowym oraz roztadunek powinny by¢ wykonywane
przy uzyciu urzadzen zmechanizowanych o udzwigu dostosowanym do masy przenoszonych elementéw
prefabrykowanych, tgcznie z osprzetem transportowym (zawiesiem),

- prefabrykaty transportowane przy uzyciu zurawi lub suwnic powinny by¢ podwieszone za pomocg specjalnych
zawiesi zapewniajacych wtasciwe zawieszenie prefabrykatu podczas transportu i rbwnomierne roztozenie sil na
poszczegdlne ciegna,

Przy sktadowaniu prefabrykatéw nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:

- teren placu sktadowego powinien by¢ wyréwnany, o powierzchni utwardzonej i odwodnionej, wyposazony w
odpowiednie urzadzenia dzwigowo-transportowe,

- pomiedzy poszczegdlnymi rzedami sktadowanych prefabrykatéw nalezy zachowac¢ trakty komunikacyjne dla
ruchu pieszego oraz ruchu pojazdow,

- prefabrykaty nalezy sktadowac w sposéb zapewniajgcy tatwy dostep do uchwytéw montazowych,

- kazdy rodzaj prefabrykatow réznigcych sie ksztattem, wymiarami i wykornczeniem powinien by¢ sktadowany
osobno,

- prefabrykaty powinny by¢ ustawione lub umieszczone na podktadach zapewniajgcych odstep od podtoza
minimum 15 cm,

- podktady w miejscu styku z prefabrykatem powinny posiadac elastyczng wyktadzine,

- w zaleznosci od uksztattowania powierzchni wsporczej prefabrykatow powinny one by¢ ustawione na

- podktadach o przekroju prostokatnym lub odpowiednio dostosowanym do obrzeza prefabrykatu,

- prefabrykaty drobnowymiarowe moga by¢ sktadowane w stosach do wysokosci 1,80 m,

- stosy powinny by¢ prawidtowo utozone i odpowiednio zabezpieczone przed przewrdceniem,

- zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie prefabrykatéw nalezy przeprowadza¢ zgodnie z warunkami
technicznymi wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych oraz odpowiednimi przepisami.

4.3. Transport kruszyw i sktadowanie kruszyw

Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, w sposdb zabezpieczajacy je przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.  Sktadowisko kruszywa powinno by¢ zlokalizowane jak najblizej
wykonywanego odcinka wodociggu. Podtoze sktadowiska powinno by¢ réwne, utwardzone, z odpowiednim
odwodnieniem, zabezpieczajgce kruszywo przed zanieczyszczeniem w czasie jego sktadowania i poboru.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Roboty przygotowawcze i towarzyszace

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je w terenie za pomocg
kotkéw osiowych, kotkéw swiadkow i kotkdw krawedziowych. W przypadku niedostatecznej ilosci reperéw statych,
Wykonawca wbuduje repery tymczasowe (z rzednymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne
reperdw i ich rzedne przekaze Inzynierowi Budowy. W miejscach gdzie wystepuje nawierzchnia utwardzalna nalezy
przewidzie¢ jej rozbidérke i ponowne jej utozenie.

5.2. Roboty ziemne
5.2.1. Roboty ziemne pod przepompownie

Roboty ziemne wykonywaé zgodnie z PN-B-10736:1999 - Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewoddw

wodociggowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne Wykonania oraz zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra
infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 roku w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy robotach budowlanych.
Pod przepompownie nalezy wykona¢ wykop mechaniczny o Scianach skarpowych lub pionowych obudowanych - w
obudowach rozporowych typu ,box”. Grunt z wykopu nalezy wywies¢ w miejsce wskazane przez Inwestora. Wykopy
wykonywane przy skrzyzowaniach z istniejgcym uzbrojeniem podziemnym wykonywac recznie ze szczegdlng
ostroznoscig. W miejscach przejsc i przejazddw nalezy wykona¢ mostki i ktadki zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i
wymogami BHP. Napotkane uzbrojenie nalezy podwiesi¢ na korytkach z desek lub konstrukcji wsporczej,
zawiadamiajac o odkopaniu odpowiednie stuzby.

5.3. Roboty montazowe
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W poziomie posadowienia na podtozu rodzimym wykona¢ nalezy warstwe z chudego betonu o grub. 10 cm i na
niej wykona¢ ptyte fundamentowg zelbetowa, do ktdrej poprzez kotwy stalowe przymocowac nalezy zbiornik
polimerobetonowy. Wykonang przepompownie nalezy obsypac piaskiem lub pospdtka i zagesci¢ warstwami grubosci
30 cm do stopnia zageszczenia Id = 0,98. Zbiornik przepompowni wraz z wyposazeniem oraz filtr antyodorowy
montowac zgodnie z zaleceniami producenta. Czynnosci rozruchowe przeprowadzié¢ $cisle wg zalecen producenta oraz
w porozumieniu i przy udziale eksploatatora. Zasilanie w energie elektryczng przepompowni Sciekéw planuje sie z
istniejgcego przytgcza. Szafe sterowniczg przepompowni nalezy zasili¢ z istniejgcego kabla zasilajgcego. Pozostate
podtaczenie elektryczne wykonaé zgodnie z zaleceniami producenta szafy sterowniczej. Szafe sterownicza
przepompowni nalezy bezwzglednie uziemié. Do uziemienia szafy wykorzystaé prety stalowe miedziowane @ 14,2mm
dt. 3m. Prety potaczy¢ bednarkg ocynkowang FeZn 30x4mm. Wymagana rezystancja uziemienia R<10Q. Po utozeniu
linii kablowych wykona¢ pomiary rezystancji izolacji oraz sprawdzi¢ ciggtos¢ zyt. Pomiary zakonczy¢ podpisanym i
zatwierdzonym protokotem odbiorczym.

Po montazu przepompowni wykonac¢ elementy zewnetrzne: zurawik do wyciggania pomp, nawierzchnie z koski
betonowej oraz ogrodzenie — zgodnie pkt 2.3.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robdét Wykonawca powinien wykonac¢ badania materiatdow. Ponadto powinien
dokonaé sprawdzenia materiatow sktadowanych na placu budowy jak i materiatéw przywozonych bezposrednio na
plac budowy przed ich montazem. Ponadto przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania
majace na celu:

- zakwalifikowania gruntéw do odpowiednie] kategorii,

- okreslenie rodzaju gruntu i jego uwarstwienia,

- okreslenie stanu terenu,

- ustalenie sposobu zabezpieczenia wykopdw przed zalaniem woda,

- ustalenie metod wykonywania wykopdw,

- ustalenie metod prowadzenia robodt i ich kontroli w czasie trwania budowy.

6.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robét

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robdt w zakresie i z
czestotliwos$cig zaakceptowang przez Inzyniera w oparciu o norme BN-83/8836-02, PN-81/B-10725 i PN-91/B-10728.
W szczegélnosci kontrola powinna obejmowac:

- sprawdzenie rzednych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych na placu budowy statych
punktéw niwelacyjnych z doktadnoscig odczytu do 1 mm,

- sprawdzenie metod wykonywania wykopdw,

- zbadanie materiatéw i elementow obudowy pod katem ich zgodnosci z cechami podanymi w dokumentacji
technicznej i warunkami technicznymi podanymi przez wytwarce,

- badanie zachowania warunkow bezpieczenstwa pracy,

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem wodg,

- badanie prawidtowosci podtoza naturalnego, w tym gtéwnie jego nienaruszalnosci, wilgotnosci i zgodnosci z
okreslonym w dokumentacji,

- badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanego podtoza wzmocnionego z kruszywa lub
betonu,

- badanie ewentualnego drenazu,

- badanie w zakresie zgodnosci z dokumentacjg techniczng i warunkami okreslonymi w odpowiednich normach
przedmiotowych lub warunkami technicznymi wytwdrni materiatéw, ewentualnie innymi umownymi
warunkami,

- badanie gtebokosci utozenia przewodu, jego odlegtosci od budowli sgsiadujgcych i ich zabezpieczenia,

- badanie utozenia przewodu na podtozu,

- badanie odchylenia osi przewodu i jego spadku,

- badanie zastosowanych ztaczy i ich uszczelnienie,

- badanie zmiany kierunkéw przewodu i ich zabezpieczenia przed przemieszczaniem,

- badanie zabezpieczenia przewodu przy przejsciu pod drogami (rury ochronne, obudowy tunelowe),

- badanie zabezpieczenia przed korozjg i pradami btgdzacymi,
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badanie wykonania obiektéw budowlanych na przewodzie (w tym: badanie podtoza, sprawdzenie zbrojenia
konstrukcji, izolacji wodoszczelnej, zabezpieczenia przed korozjg, sprawdzenie przejs¢ rurociggdw przez Sciany,
sprawdzenie montazu przewoddéw i armatury, sprawdzenie rzednych posadowienia pokryw wtazéw),

badanie szczelnosci catego przewodu,

badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu,

badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu poprzez badanie wskaznikdéw zageszczenia poszczegdlnych
jego warstw,

badanie poprawnosci wykonania odtworzenia nawierzchni utwardzonych.

6.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno wynosi¢ wiecej
nizx5cm,

odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0,1 m,

odchylenie grubosci warstwy zabezpieczajgcej naturalne podtoze nie powinno przekroczyé¢ £ 3 cm,
dopuszczalne odchylenia w planie krawedzi wykonanego podtoza wzmocnionego od ustalonego na tawach
celowniczych kierunku osi przewodu nie powinny przekraczaé: dla przewodéw z tworzyw sztucznych 10 cm, dla
pozostatych przewoddw 5 cm,

roznice rzednych wykonanego podtoza nie powinny przekroczy¢ w zadnym jego punkcie dla przewoddéw z
tworzyw sztucznych + 5 cm, dla pozostatych przewodéw + 2cm,

dopuszczalne odchylenia osi przewodu od ustalonego na tawach celowniczych nie powinny przekroczy¢ dla
przewodow z tworzyw sztucznych 10 cm, dla pozostatych przewoddéw 2 cm,

dopuszczalne odchylenia spadku przewodu nie powinny w zadnym jego punkcie przekroczy¢: dla przewodéw z
tworzyw sztucznych £ 5 cm, dla pozostatych przewoddéw + 2cm i nie mogg spowodowaé na odcinku przewodu
przeciwnego spadku ani zmniejszenia jego do zera,

stopien zageszczenia zasypki wykopow okreslony w trzech miejscach na dtugosci 100 m nie powinien wynosic¢
mniej niz 0,97.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostki obmiarowe wg przedmiaru robat.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoblne zasady odbioru robét

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, specyfikacjg techniczng i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu

Odbiorowi robdt ;zanikajacych i ulegajgcych zakryciu podlegajg wszystkie technologiczne czynnosci zwigzane z
przebudowg linii wodociggowych, a mianowicie:

roboty przygotowawcze,

roboty ziemne z obudowa $cian wykopow,

przygotowanie podtoza,

roboty montazowe rurociggdw, studzienek rewizyjnych,

proby szczelnosci przewodow,

zasypanie i zageszczenie wykopu.

Odbidr robét zanikajgcych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie korekt i poprawek bez

hamowania ogdlnego postepu robdét.

8.3. Odbidr koncowy

Wyniki przeprowadzonych badan podczas odbioru powinny by¢ ujete w formie protokotu, szczegdtowo

oméwione, wpisane do dziennika budowy i podpisane przez nadzér techniczny oraz cztonkéw komisji
przeprowadzajgcej badania.
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Wyniki badan przeprowadzonych podczas odbioru korcowego nalezy uznaé za doktadne, jezeli wszystkie

wymagania (badanie dokumentacji i szczelnosci catego przewodu) zostaty spetnione.

Jezeli ktéres z wymagan przy odbiorze technicznym korncowym nie zostato spetnione, nalezy ocenié jego wptyw

na stopien sprawnosci dziatania przewodu i w zaleznosci od tego okresli¢ konieczne dalsze postepowanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 m wykonanego i odebranego rurociggu obejmuje:

dostawe materiatow,

wykonanie robot przygotowawczych,

wykonanie wykopu w gruncie I-1V kat. wraz z umocnieniem Scian wykopu i jego odwodnieniem,
przygotowanie podtoza,

wykonanie sgczkéw,

wykonanie przewiertéw sterowanych

utozenie przewoddw wraz z montazem studzienek,
przeprowadzenie préby szczelnosci,

zasypanie wykopu wraz z jego zageszczeniem,
doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,
pomiary i badania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy:

PN-EN 1401-1:2009 - Systemy przewoddéw rurowych z tworzyw sztucznych do podziemnego bezcisnieniowego
odwadniania i kanalizacji - Nieplastyfikowany poli(chlorek winylu) (PVC-U) - Czes¢ 1: Specyfikacje rur, ksztattek i
systemu.

PN-81/B-03020 - Grunty budowlane. Posadowienia bezposrednie budowli. Obliczenia statyczne i
projektowanie.

I1SO 4440 - Tworzywa sztuczne. Oznaczenie wskaznika szybkosci ptyniecia tworzyw termoplastycznych.
PN-74/B-02480 - Grunty budowlane. Posadowienia bezposrednie budowli. Obliczenia statyczne i
projektowanie.

PN-68/B-06050 - Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy odbiorze.
BN-83/8836-02 - Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-86/C-89280 - Polietylen. Oznaczenie.

PN-81/C-89034 - Tworzywa sztuczne. Oznaczanie cech wytrzymato$ciowych przy statycznym rozcigganiu.
PN-EN 12201 - Systemy przewododw z tworzyw sztucznych do przesytania wody oraz do cisnieniowe] kanalizacji
deszczowej i sanitarnej. Polietylen (PE).

PN-EN 1917 Studzienki kanalizacyjne betonowe, zelbetowe i zbrojone wtéknem stalowym

PN-EN 476 Wymagania ogdlne dotyczace elementow stosowanych w systemach kanalizacji grawitacyjnej.
PN-B-10736 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewoddw wodociggowych i kanalizacyjnych. Warunki
techniczne wykonania.

PN-EN 752-1 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Pojecia ogdlne i definicje.

PN-EN 752-2 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Wymagania.

PN-EN 752-3 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Planowanie.

PN-EN 752-4 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Obliczenia hydrauliczne i oddziatywania na srodowisko.

PN-EN 752-7 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Eksploatacja i uzytkowanie.

PN-EN 13508-1 Stan zewnetrznych systemdéw kanalizacyjnych. Wymagania ogdlne.

PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

PN-92/B-10727 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne na terenach gdérniczych. Wymagania i badania przy
odbiorze.

PN-EN ISO 14688-1:2002 Badania geotechniczne — Oznaczanie i klasyfikowanie gruntow — Czes¢ 1: Oznaczanie i
opis.

PN-EN ISO 14688-2:2002 Badania geotechniczne — Oznaczanie i klasyfikowanie gruntow — Czes¢ 2: Zasady i
klasyfikowanie.

PN- 86/B-01811 Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje betonowe i zelbetowe. Ochrona
materiatowo-strukturalna. Wymagania.
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- PN - 82/B-01801 Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje betonowe i zelbetowe.
Podstawowe zasady projektowania.
- PN-EN 206 — 1 Beton zwyktly, czes$¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnos¢.
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