‘SPEC YFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT 1

Zamawiajgcy: Miejski Zarzad Nieruchomosci 44-330 Jastrzgbie-Zdroj. ul. 1 Maja 55
Adres: Dzial Informatyki i1 Elektrotechniki, Jastrzebie-Zdrdj ul. Dworcowa 17E

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Nazwa zamowienia: Serwis drzwi automatycznych

Adresy: Jastrzebie-Zdroj — ul. Sybirakow 2 — budynek uzytkowy

Nazwa zamowienia: ustugi w zakresie napraw i konserwacji elektrycznych
i mechanicznych instalacji budynkowych
i kod wedtug CPV: 50710000-5

Data

opracowania: 11.2021 r.

Autor

opracowania: Sebastian Matuszak

Sprawdzajgcy: Pawel Bajor



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT 2

1. Przedmiot.

1.1. Utrzymanie drzwi w statej sprawno$ci technicznej 7 dni w tygodniu oraz w dni ustawowo
wolne od pracy w godzinach od 6:00 do 22:00 (gotowo$¢ serwisowa umozliwiajgca wykonanie
drobnych napraw i regulacji drzwi w ciaggu 4 godzin od chwili telefonicznego wezwania).

1.2. Naprawy wymagajace wymiany nizej wymienionych podzespotéw dokonywane beda w ramach
utrzymania drzwi w statej sprawnos$ci technicznej. Przed wykonaniem naprawy Wykonawca
sporzadzi notatke zawierajacg opis usterki z wykazem materiatow niezbednych do jej usunigcia.
W notatce zostanie okre§lony termin wykonania naprawy, ktory musi by¢ zaakceptowany przez
Zamawiajacego. Wykonawca zabezpieczy niesprawny naped drzwi do czasu wykonania
naprawy. Wykonawca zobowigzany bedzie do zastosowania nizej wymienionych materiatéw
zgodnie z ceng przedstawiong w trakcie sktadania oferty. W ofercie nalezy okresli¢ cene
brutto/szt. nastepujacych czesci 1 podzespotoéw, w wycenie nalezy uwzgledni¢ koszt wymiany:

= radar Eagle ,2” - 1 szt.,

= rolki do napedu KONE — 1 kpl.,

= wylacznik STOP (bezpieczenstwa) — 1 szt.,
= pasek napedowy — 1 szt.,

W umowie zawartej z Wykonawca, zostanie wskazany inspektor nadzoru ze strony Zamawiajacego,
ktory bedzie nadzorowat prace wskazane w pkt. 1. Rozliczenie wykonania ustugi okreslonej w pkt
1.1. 1 1.2. nastgpowaé bedzie na koniec miesigca, w ktorym zostalta wykonana, na podstawie
protokotu odbioru. W protokole odbioru nalezy wskaza¢ zastosowane do naprawy materiaty.

2. Zakres stosowania specyfikacji:
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji robot wymienionych w pkt 1.

3. Zakres robot objetych specyfikacja:
Specyfikacja obejmuje wszystkie czynnosci umozliwiajagce 1 majace na celu przeprowadzenie
prawidtowej konserwacji i statego serwisu drzwi.

4. Okreslenia podstawowe:

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

5. Ogolne wymagania dotyczace robot:

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ ze specyfikacja
1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

6. Materialy:
Wymagania dotyczace wtasciwosci materialdéw instalacji powinny odpowiada¢ normom, zaleceniom
1 instrukcjom producentow.

7. Wymagania dodatkowe:

Rodzaje zastosowanych materiatbw — nalezy stosowa¢ materialy powszechni stosowane,
dopuszczone do uzytku, posiadajagce wymagane odrgbnymi przepisami certyfikaty, deklaracje
zgodnosci itp.

8. Sprzet:

Roboty mozna wykona¢ r¢cznie lub przy uzyciu dowolnego typu sprzetu. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za wszystkie szkody powstale podczas realizacji i jest zobowigzany do ich
usuni¢cia we wlasnym zakresie 1 na wlasny koszt.

9. Transport:
Material mozna przewozi¢ przy uzyciu dowolnego srodka transportu z zachowaniem instrukcji
1 zalecen producentéw poszczegodlnych materialow, aby unikna¢ ich uszkodzenia.
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10. Kontrola jakosci:
Wymagana jako$§¢ materiatbw - preparatow powinna by¢ potwierdzona przez producenta
zaswiadczeniem o jakosci lub znakiem kontroli jako$ci zamieszczonym na opakowaniu lub innym

réwnorzednym dokumentem.

UWAGA:

W ofercie nalezy wyceni¢ wszystkie materialy w oparciu o wlasne pomiary z uwzglednieniem
wszystkich materialow pomocniczych niezb¢dnych do realizacji zadania.

12. Podstawa platnosci
Zasady platnosci — zgodnie z zawarta umowa.



