Zadanie nr 5 ADAPTACJA SILOWNI NA SALE ZAJEC SPECJALISTYCZNYCH : ST-05.00.00 - WYMAGANIA OGOLNE

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA | OBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
ST-02.01.00.

Kod CPV 45000000-7
WYMAGANIA OGOLNE

ZADANIE:

Remont pomieszczenia pod potrzeby sali terapeutyczn ej integracji
sensorycznej i do swiadczania swiata (poz. 2)

ADRES OBIEKTU BUDOWLANEGO:

Szkota Podstawowa w Czerninie im. Rodziny Donimirsk  ich
ul. Donimirskich 19, 82-400 Czernin

INWESTOR:

Miasto i Gmina Sztum
ul. Mickiewicza 39, 82-400 Sztum

OPRACOWAL.:
mgr in z. Janusz Winnicki

Kwidzyn maj 2024 r.

Specyfikacja zostata sporzgdzona w systemie SEKOSPEC na podstawie standardowej
specyfikacji technicznej opracowanej przez OWEOB Promocja Sp. z 0.0.



Zadanie nr 5 ADAPTACJA SILOWNI NA SALE ZAJEC SPECJALISTYCZNYCH : ST-05.00.00 - WYMAGANIA OGOLNE

SPIS TRESCI
L WSTEP oottt ettt 3
0 O = =T [ 41 o] A ) PRSP 3
1.2. Zakres StOSOWANIA ST ..eooiiiiiieiiiiieeiiiiie et e e s eesnneee s 3
1.3. Zakres roblt 0bJetyCh ST ...oveviiiiii e 3
1.4. OKreslenia POASTAWOWE ........ccccciviieiiiee i e it e e e e e s sssre e e e e e e s srnraeeeeeeeeanns 3
1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robOt ..........cccocccvvvieieeeeiiicieec e 6
2. MATERIALY o 8
G S o = S 9
O I N ] L PP 10
5. WYKONANIE ROBOT ..ottt 11
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT ..ottt 12
7. OBMIAR ROBOT ..ottt 14
8. ODBIOR ROBOT ..ottt 15
9. PODSTAWA PLATNOSCI .ottt en s en e 17
10. PRZEPISY ZWIAZANE ..ottt ettt ettt ettt ee e en e e e nea e e e e e e e e 18

Najwazniejsze oznaczenia i skroty:

ST — Specyfikacja Techniczna

SST — Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna
ITB — Instytut Techniki Budowlanej

bhp — bezpieczenstwo i higiena pracy podczas wykonywania robét budowlanych

Jednostka autorska, opracowanie edytorskie i rozpowszechnianie:
Osrodek Wdrozen Ekonomiczno-Organizacyjnych Budownictwa ,,Promocja” Sp. z o.o.
02-548 Warszawa, ul. Grazyny 15, tel. (22) 440-84-00, fax (22) 440-84-01

www.sekocenbud.pl  e-mail: promocja@sekocenbud.pl
ISBN 83-89756-56-0
Copyright by OWEOB PROMOCJA Sp. z o.o.
Warszawa, 2005

Wszelkie prawa zastrzezone!
Wykorzystanie tresci niniejszej specyfikacji technicznej dozwolone jest wytacznie do przygotowania dokumentacji
budowlanej. Kopiowanie, przedrukowywanie i rozpowszechnianie catosci lub fragmentow niniejszej publikacji w
celach komercyjnych bez pisemnej zgody wydawcy zabronione.

Specyfikacja zostata sporzgdzona w systemie SEKOSPEC na podstawie standardowej
specyfikacji technicznej opracowanej przez OWEOB Promocja Sp. z 0.0.



Zadanie nr 5 ADAPTACJA SILOWNI NA SALE ZAJEC SPECJALISTYCZNYCH : ST-05.00.00 - WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogdélne dotyczace wykonania i odbioru robdt,
ktoére zostana wykonane w ramach zadania pt. "Remont pomieszczenia pod potrzeby sali terapeutycznej integracji
sensorycznej i doswiadczenia $wiata (poz. 2)".
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawe opracowania szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) stosowanej
jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.
Wymagania ogélne nalezy rozumiec i stosowaé w powiazaniu z wymienionymi ponizej Szczegdtowymi Specyfikacjami
Technicznymi (SST):

SST-02.01.01 Roboty rozbiérkowe CPV 4511 1300-1;

SST-02.01.02 Roboty instalacyjne elektryczne CPV 45311000-3,

SST-02.01.03 Instalowanie centralnego ogrzewania CPV 45331100-7;

SST-02.01.04 Tynkowanie CPV 45410000-4;

SST-02.01.05 Roboty w zakresie stolarki budowlanej CPV 45421000-4;

SST-02.01.06 Pokrywanie scian i podtdog CPV 45430000-0;

SST-02.01.07 Roboty malarskie CPV 45442100-8.
Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadkach matych prostych
robét i konstrukgji drugorzednych o niewielkim znaczeniu, dla ktorych istnieje pewno$é¢, ze podstawowe wymagania
beda spetnione przy zastosowaniu metod wykonania na podstawie doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki
budowlanej.

Zakres robot podstawowych stanowiacych przedmiot zamdwienia i objetych niniejsza specyfikacja techniczna,
zgodnie z wymienionymi powyzej szczegétowymi specyfikacjami technicznymi (SST).

1.3. Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych
1.3.1. Roboty tymczasowe obejmuja:

- zabezpieczenie posadzek korytarzy przed zniszczeniem i zabrudzeniem.
1.3.2.  Prace towarzyszace obejmuja:
- zabezpieczenie stolarki okiennej;
- sprzatanie pomieszczen budynku, wypadku zabrudzenia;
- zabezpieczenie instalacji elektroenergetycznych i c.o.,
- utylizacja odpadow,
- skompletowanie dokumentacji budowy.
Koszt w/w prac obciaza Wykonawceg, nalezy je uzwzgledni¢ w cenie oferty (koszty ogéne).
1.4. Okreslenia podstawowe
llekro¢ w ST jest mowa o:

1.4.1. budynku — nalezy przez to rozumiec¢ taki obiekt budowlany, ktéry jest trwale zwiazany z gruntem,
wydzielony z przestrzeni za pomoca przegréd budowlanych oraz posiada fundamenty i dach.

1.4.2. budowie — nalezy przez to rozumie¢ wykonanie obiektu budowlanego w okreslonym miejscu, a takze
odbudowe, rozbudowe, nadbudowe obiektu budowlanego.

1.4.3. robotach budowlanych — nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace na przebudowie,
montazu, remoncie lub rozbiorce obiektu budowlanego.

1.4.4. urzadzeniach budowlanych — nalezy przez to rozumieé¢ urzadzenia techniczne zwiazane z obiektem
budowlanym zapewniajace mozliwos¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego przeznaczeniem, jak przylacza i
urzadzenia instalacyjne, w tym stuzace oczyszczaniu lub gromadzeniu sciekow, a takze przejazdy, ogrodzenia,
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place postojowe i place pod $mietniki.

1.4.5. terenie budowy — nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktoérej prowadzone s3 roboty budowlane wraz z
przestrzenia zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.

1.4.6. pozwoleniu na budowe — nalezy przez to rozumieé¢ decyzje administracyjna zezwalajaca na rozpoczecie i
prowadzenie budowy lub wykonywanie robot budowlanych innych niz budowa obiektu budowlanego.

1.4.7. dokumentacji budowy — nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz z zalaczonym projektem
budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbioréow czesciowych i koncowych, w miare potrzeby, rysunki i
opisy stuzace realizacji obiektu, operaty geodezyjne i ksiazke obmiaréw, a w przypadku realizacji obiektow
metoda montazu — takze dziennik montazu.

1.4.8. dokumentacji powykonawczej — nalezy przez to rozumie¢ dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonywania robét oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.

1.4.9. aprobacie technicznej — nalezy przez to rozumieé¢ pozytywna ocene techniczng wyrobu, stwierdzajaca jego
przydatnos¢ do stosowania w budownictwie.

1.4.10. whasciwym organie — nalezy przez to rozumie¢ organ nadzoru architektoniczno-budowlanego lub organ
specjalistycznego nadzoru budowlanego, stosownie do ich wiasciwosci okreslonych w rozdziale 8.

1.4.11. wyrobie budowlanym — nalezy przez to rozumie¢ wyréb w rozumieniu przepisow o ocenie zgodnosci,
wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposob trwaly w
obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyréb pojedynczy lub jako zestaw wyborow do
stosowania we wzajemnym pofaczeniu stanowiacym integralng cato$¢ uzytkowa.

1.4.12. drodze tymczasowej (montazowej) — nalezy przez to rozumie¢ droge specjalnie przygotowang,
przeznaczong do ruchu pojazdéw obstugujacych roboty budowlane na czas ich wykonywania, przewidziang
do usuniecia po ich zakonczeniu.

1.4.13. dzienniku budowy — nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wiasciwy organ zgodnie z
obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i
okolicznosci zachodzacych w czasie wykonywania robot.

1.4.14. kierowniku budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce robét, upowazniona do kierowania robotami i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca ustawowa odpowiedzialno$¢ za
prowadzona budowe.

1.4.15. rejestrze obmiarow — nalezy przez to rozumie¢ — akceptowang przez Inspektora nadzoru ksiazke z
ponumerowanymi stronami, stuzaca do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonanych robét w formie
wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zatacznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegaja
potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru budowlanego.

1.4.16. laboratorium — nalezy przez to rozumie¢ laboratorium jednostki naukowej, zamawiajacego, wykonawcy lub
inne laboratorium badawcze zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzania
niezbednych badan i préb zwiazanych z ocenga jakosci stosowanych wyrobow budowlanych oraz rodzajow
prowadzonych robot.

1.4.17. materiatach — nalezy przez to rozumieé¢ wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak réwniez rézine
tworzywa i wyroby niezbedne do wykonania roboét, zgodnie z dokumentacja projektows i specyfikacjami
technicznymi zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

1.4.18. odpowiedniej zgodnosci — nalezy przez to rozumie¢ zgodnosé wykonanych robot dopuszczalnymi
tolerancjami, a jesli granice tolerancji nie zostaly okreslone — z przecigtnymi tolerancjami przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

1.4.19. poleceniu Inspektora nadzoru — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.20. projektancie — nalezy przez to rozumie¢ uprawniona osobe prawng lub fizyczna bedaca autorem
dokumentacji projektowe;.
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1.4.21. czesci obiektu lub etapie wykonania — nalezy przez to rozumiec¢ czes¢ obiektu budowlanego zdolna do
spetniania przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych i mozliwa do odebrania i przekazania do
eksploatacji.

1.4.22. ustaleniach technicznych — nalezy przez to rozumiec ustalenia podane w normach, aprobatach technicznych
i szczegotowych specyfikacjach technicznych.

1.4.23. grupach, klasach, kategoriach robét — nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie okreslone w
rozporzadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r. w sprawie Wspdlnego Stownika Zaméwien (Dz.
Urz. L 340 2 16.12.2002 r., z pozn. zm.).

1.4.24. inspektorze nadzoru inwestorskiego — osoba posiadajaca odpowiednie wyksztatcenie techniczne i praktyke
zawodowa oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielne funkcje techniczne w budownictwie,
ktorej inwestor powierza nadzor nad budowa obiektu budowlanego. Reprezentuje on interesy inwestora na
budowie i wykonuje biezaca kontrole jakosci i ilosci wykonanych robot, bierze udziat w sprawdzianach i
odbiorach robét zakrywanych i zanikajacych, badaniu i odbiorze instalacji oraz urzadzen technicznych, jak
réowniez przy odbiorze gotowego obiektu.

1.4.25. instrukcji technicznej obstugi (eksploatacji) — opracowana przez projektanta lub dostawce urzadzen
technicznych i maszyn, okreslajaca rodzaje i kolejnos¢ lub wspofzaleznos¢ czynnosci obstugi, przegladow i
zabiegow konserwacyjnych, warunkujacych ich efektywne i bezpieczne uzytkowanie. Instrukcja techniczna
obstugi (eksploatacji) jest rowniez skfadnikiem dokumentacji powykonawczej obiektu budowlanego.

1.4.26. istotnych wymaganiach — oznaczaja wymagania dotyczace bezpieczenstwa, zdrowia i pewnych innych
aspektow interesu wspolnego, jakie maja spetnia¢ roboty budowlane.

1.4.27. normach europejskich — oznaczaja normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN) oraz
Europejski Komitet Standaryzacji elektrotechnicznej (CENELEC) jako ,standardy europejskie (EN)” lub
,,dokumenty harmonizacyjne (HD)”, zgodnie z ogdélnymi zasadami dziatania tych organizacji.

1.4.28. przedmiarze robot — to zestawienie przewidzianych do wykonania robét podstawowych w kolejnosci
technologicznej ich wykonania, ze szczegétowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajacych szczegotowy
opis, oraz wskazanie szczegétowych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych, z
wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych robét podstawowych.

1.4.29. robocie podstawowej — minimalny zakres prac, ktére po wykonaniu s3 mozliwe do odebrania pod
wzgledem ilosci i wymogow jakosciowych oraz uwzgledniaja przyjety stopien scalenia robot.

1.4.30. Wspoélnym Stowniku Zaméwien — jest systemem klasyfikacji produktéw, ustug i robdt budowlanych,
stworzonych na potrzeby zamoéwien publicznych. Sktada sie ze stownika gtownego oraz stownika
uzupetniajacego. Obowiazuje we wszystkich krajach Unii Europejskiej. Zgodnie z postanowieniami
rozporzadzenia 2151/2003, stosowanie kodéw CPV do okreslania przedmiotu zamdwienia przez
zamawiajacych z 6wczesnych Panstw Cztonkowskich UE stato sie obowigzkowe z dniem 20 grudnia 2003 r.

Polskie Prawo zamdwien publicznych przewidzialo obowiazek stosowania klasyfikacji CPV poczawszy od dnia
akcesji Polski do UE, tzn. od 1 maja 2004 r.

1.4.31. Zarzadzajacym realizacja umowy — jest to osoba prawna lub fizyczna okreslona w istotnych postanowieniach
umowy, zwana dalej zarzadzajacym, wyznaczona przez zamawiajacego, upowazniona do nadzorowania
realizacji robot i administrowania umowa w zakresie okreslonym w udzielonym petnomocnictwie
(zarzadzajacy realizacja nie jest obecnie prawnie okreslony w przepisach).

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, ST
i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy pomieszczenie do remontu i
komplet ST.
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Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu instalacji wewnetrznych przebiegajacych
w budynku do czasu odbioru ostatecznego. Uszkodzone lub zniszczone instalacje Wykonawca odtworzy na wiasny
koszt.

Wykonawca ponosi koszty mediow, nalezy je uzwzgledni¢ w cenie oferty (koszty ogone). Nalezy zatozy¢ podliczniki
na energie elektryczna i wode. Rozliczenie z zamawiajacym nastapi po odbiorze ostatecznym.

1.5.2. Zgodnosc¢ robot z ST

ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru stanowia zataczniki do umowy, a
wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich s3 obowiazujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catej
dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w ,,Ogolnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznosci podane na rysunku wielkosci liczbowe wymiarow sa
wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty maja by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i ST.

Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli
musza by¢ jednorodne i wykazywac¢ zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy dostarczane materiaty lub wykonane roboty nie beda zgodne z dokumentacja projektowa lub
ST i maja wplyw na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostana zastapione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace i wszelkie inne
$rodki niezbedne do ochrony robot, wygody spotecznosci i innych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wiaczony w cene

umowna.

1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
$rodowiska naturalnego.

W okresie wykonywania robét wykonczeniowych Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac porzadek w obrebie remontowanego pomieszczenia i pomieszczen z ktorych bedzie korzystat w celu
prowadzenia remontu np. korytarze.

b) usuwat na biezaco wytawarzane odpady w szczegdlnosci z rozbidrek.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;j.
Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami,

Materialy tatwopalne beda skltadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywofanym jako rezultat realizacji
robét albo przez personel wykonawcy.
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1.5.7. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen w budynku. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inspektora nadzoru i
zainteresowanych uzytkownikdéw oraz bedzie z nimi wspotpracowat, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji.

1.5.8. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowa¢ sie bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy transporcie gruntu, materiatow i
wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkow i w sposéb ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora nadzoru. Pojazdy i
fadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w
obrebie terenu budowy i wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robét w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych przy robotach budowlanych.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypetieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zapfacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;j.

1.5.10.Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robét od daty
rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

1.5.11 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji panstwowej i
samorzadowej, ktére s3 w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robét. Np. rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét
budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz. 401) oraz Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia
1997 r. w sprawie ogdlnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz. 1650).

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciagly bedzie
informowa¢ Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

Specyfikacja zostata sporzgdzona w systemie SEKOSPEC na podstawie standardowej
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2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatéw do elementéw konstrukcyjnych

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegétowe informacje dotyczace zamawiania i przedstawi
odpowiednie aprobaty techniczne lub Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
Inspektora nadzoru.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia ciagtych badan okreslonych w ST w celu udokumentowania, ze
materiaty uzyskane z dopuszczalnego zrédta spetniajg wymagania ST w czasie postepu robot.

Pozostate materiaty budowlane powinny spetnia¢ wymagania jakosciowe okreslone Polskimi Normami,
aprobatami technicznymi, o ktérych mowa w Szczegdétowych Specyfikacjach Technicznych (ST).
2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy,
badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wihasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem i niezapfaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i whasciwos¢ do robot i byly dostepne do kontroli
przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materiatow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$é¢ zastosowania réznych rodzajéow materiatow do
wykonywania poszczegdlnych elementow robot Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze
zastosowania konkretnego rodzaju materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej
zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

Specyfikacja zostata sporzgdzona w systemie SEKOSPEC na podstawie standardowej
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie spetniat normy ochrony srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos$é wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed
uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru, nie moze by¢ pézniej zmieniany bez jego zgody.

Specyfikacja zostata sporzgdzona w systemie SEKOSPEC na podstawie standardowej
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4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robdt i whasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba s$rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym w umowie.

4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez wiasciwy zarzad drogi pod
warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Specyfikacja zostata sporzgdzona w systemie SEKOSPEC na podstawie standardowej
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Przed rozpoczeciem robot wykonawca opracuje:
— harmonogram robot.

5.2. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa lub kontraktem oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych roboét, za ich zgodno$é¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

5.2.1. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce wykonywaniu robdt zostana, jesli
wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

5.2.2. Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot beda oparte
na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, doku-mentacji projektowej i w SST, a takze w normach i
wytycznych.

5.2.3. Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robét beda wykonywane przez Wykonawce nie pézniej niz
W czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania roboét. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robét w
takiej sytuacji ponosi Wykonawca.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robét i stosowanych materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wiaczajac w to personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materiatow oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatbw oraz roboét z czestotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sa okreslone w ST. W przypadku, gdy nie zostaty
one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot
zgodnie z umowa.

Inspektor nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych Wykonawcy w celu ich
inspekgji.

Inspektor nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych.
Jezeli niedociagniecia te beda tak powazine, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor nadzoru
natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow i dopusci je do uzytku dopiero wtedy, gdy
niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych
materiatow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow i robot ponosi Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Inspektora nadzoru.

6.3. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej
jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Whyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wediug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.4. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez Wykonawce, bedzie
ocenia¢ zgodnos$¢ materiatdw i robot z wymaganiami ST na podstawie dokumentow bdostarczonych przez
Wykonawce.

Inspektor nadzoru moze pobiera¢ prébki materiatdw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy s3 niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze
sie wyfacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatdw i robot z dokumentacja projektowa i SST. W
takim przypadku, catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang
przez Wykonawce.

6.5. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:
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1. posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow i informacji o ich
istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 99/98),,

2. posiadaja deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

3. Polska Norma lub aprobata techniczna, w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie s3 objete certyfikacja okreslona w pkt. 1 i ktére spetniaja wymogi ST.

4. znajduja sie w wykazie wyrobow, o ktorym mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 98/99).

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda ich partia dostarczona do
robét bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jedno-znaczny jej cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.6. Dokumenty budowy

[1] Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow robot.
Obmiary wykonanych robot przeprowadza sig sukcesywnie w jednostkach przyjetych w kosztorysie lub w SST.

[2] Pozostate dokumenty robot

Do dokumentow robot zalicza sig, oprécz wymienionych w punktach [1]-[3], nastepujace dokumenty:
a) protokoty przekazania terenu budowy,

b) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,

c) protokoty odbioru robét,

d) protokoty z narad i ustalen,

e) harmonogram robét,

[5] Przechowywanie dokumentéw robét

Dokumenty robot beda przechowywane na terenie prowadzonych robét w miejscu odpowiednio zabezpieczonym
np. sekretariacie szkoty.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéow robét spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty robot beda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie z dokumentacja projektowa i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru roboét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiazki obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robot podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robét. Btedne dane zostana poprawione
wg ustalen Inspektora nadzoru na pismie.

7.2. Zasady okreslania ilosci rob6t i materiatow
Zasady okreslania ilosci robot podane sa w odpowiednich specyfikacjach technicznych lub w KNR-ach.
Jednostki obmiaru powinny zgodnie zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacji projektowej i
kosztorysowej i przedmiarze robét.
7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda zaakceptowane przez Inspektora
nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja
badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw roboét
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym odbiorom:
a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
C) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),
d) odbiorowi po uptywie okresu rekojmi

e) odbiorowi pogwarancyjnemupo uplywie okresu gwarancji.

8.2. Odbioér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych robét oraz ilosci
tych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot. Odbioru tego dokonuje Inspektor
nadzoru.

Gotowos$¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3
dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych
komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbioér czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czgsciowego robot dokonuje
sie dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbiér ostateczny (koncowy)

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét
Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do zakresu (ilosci) oraz
jakosci.

Catkowite zakonczenie robét oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inspektora nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora nadzoru
i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacja projektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét, komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw
robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbiorow cze$ciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania roboét
uzupetniajacych i robét poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupetniajacych w poszczegdlnych

elementach, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa iSST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigekszego
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wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong warto$¢ wykonywanych robét w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe)

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru ostatecznego robot, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje powykonawcza, tj. dokumentacje robét z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonania
robot,

szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdw umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),
protokoty odbioréw robot ulegajacych zakryciu i zanikajacych,

protokoty odbioréw czesciowych,

ksiazka obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan zgodne z ST,

N oo o M w D

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw, certyfikaty na znak bezpieczenstwa
zgodnie z ST,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

8.5. Odbiér pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji

Odbioér pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych robét zwiazanych z
usunigciem wad, ktore ujawnia si¢ w okresie rekojmi i gwarancjigwarancyjnym i rekojmi.
Odbioér po uptywie okresu rekojmi i gwarancji pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej

obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4.,,Odbiér ostateczny robét(koncowy) robot”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla
danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych.

Dla robét wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce i przyjeta
przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie).

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robét beda obejmowac:
* robocizne bezposrednia wraz z narzutami,

e wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéow i transportu na
teren budowy,

e wartos¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,
e koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

* podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami, ale z wytaczeniem podatku VAT.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ustawy
—  Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamoéwien publicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177).
— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyborach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).

— Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst Dz. U. z 2002 r. Nr 147
, poz. 1229).

—  Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. — o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321 z p6zn. zm.).
—  Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z p6zn. zm.).

— Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. — o drogach publicznych (jednolity tekst Dz. U. z 2004 r. Nr 204, poz.
2086).

10.2. Rozporzadzenia

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. — w sprawie systemow oceny zgodnosci
wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. Nr 209, poz. 1779).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. — w sprawie okreslenia polskich jednostek
organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych, zakresu i formy aprobat
oraz trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, poz. 1780).

— Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. — w sprawie ogdlnych
przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. — w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz.
1126).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. — w sprawie szczegétowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. — w sprawie sposobéw deklarowania
wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. — zmieniajace rozporzadzenie w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zamawiajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz. 2042).

10.3. Inne dokumenty i instrukcje

—  Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych, (tom |, II, 1ll, 1V, V) Arkady, Warszawa
1989-1990.

—  Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych. Instytut Techniki Budowlanej, Warszawa 2003.
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot Szczegdtowej Specyfikaciji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce robot
zwigzanych z pracami rozbiérkowymi dla zadania pt. "Remont pomieszczenia pod potrzeby sali terapeutycznej
integracji sensorycznej i doswiadczania swiata (poz. 2)".

1.2 Zakres stosowania Szczegétowej Specyfikacji Tec  hnicznej (SST)

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie
czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie robét rozbiérkowychi przewidzianych w przedmiarze
robot.

1.3 Zakres robét obj etych specyfikacj a

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie robét rozbiérkowych i przygotowawczych.

1.3.1. demontaz okfadziny $ciennej z okaldziny pcw;

1.3.2. rozbitérka posadzki z ptytek ceramicznych;

1.3.3. rozbidrka systemowej $cianki dziatowej z piyt GK;

1.3.4. wykucie parapetow betonowych;

1.3.3. demontaz opraw oswietleniowych i osprzetu elektrycznego;

1.3.4. demontaz drzwi do pomieszczenia.

1.4 Okre$lenia podstawowe, definicje
Ogdélne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robét rozbiérkowych podano w Ogélnej Specyfikacji
Technicznej Kod CPV 45000000-7.

1.5 Ogdélne wymagania dotycz gce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢é z Dokumentacjg
Projektowg, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Ogolne wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej.

2. MATERIALY
Dla robot rozbiérkowych materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET | NARZEDZIA

3.1 Ogdblne wymagania dotycz ace sprz etu podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej Kod CPV
45000000-7.

Do wykonania rozbiérek wykorzysta¢ podreczny sprzet tj. tomy, przecinaki, mioty i elektronarzedzia.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotycz gce transportu podano w Ogélnej Specyfikacji Technic znej Kod CPV
45000000-7.

4.2 Transport materiatéw z rozbidrki
Przewozony tadunek zabezpieczyé przed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogoélne zasady wykonania robét podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej Kod CPV
45000000-7.
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5.2 Wykonanie robét

5.2.1 Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robot rozbiérkowych nalezy:
- zabezpieczy¢ okna,

- zabzepieczy¢ posadzki na korytarzu.

5.2.2 Roboty rozhiérkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. (Dz.U. Nr 47 poz.
401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonania rob6t budowlanych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogllne zasady kontroli jako $ci rob6t podano w Ogodlnej Specyfikacji Technicznej Kod CPV
45000000-7.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru robét podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej Kod
CPYV 45000000-7.

7.2 Jednostki oraz zasady przedmiarowania i obmiaro  wania
Jednostki obmiarowe zgodnie z katalogami naktadéw rzeczowych w przedmiarze robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w Ogélnej Sp  ecyfikacji Technicznej Kod CPV 45000000-7.

Prace zaliczane sg do robét zanikowych i podlegajg odbiorowi wg specyfikacji ogéinej punkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1 Ogllne ustalenia dotycz gce podstawy ptatno $ci podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej
Kod CPYV 45000000-7.

9.2 Zasady rozliczenia i ptatno  $ci

a) rozliczenie robot rozbiérkowych bedzie dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu robét i ich
koncowym odbiorze,

b) podstawe rozliczenia oraz ptatnosci za wykonany i odebrany zakres robét rozbiérkowych stanowi wartos¢
tych robot obliczona na podstawie ustalonej w umowie kwoty ryczaltowej za okreslony zakres robot.
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Zad. nr 2 REMONT POMIESZCZENIA POD POTRZEBY SALI INTEGRACJI SENSORYCZNEJ :SST-02.01.02 ROBOTY ELEKTRYCZNE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST
Niniejsza szczegdtowa specyfikacja techniczna dotyczy prac pt. ""Remont pomieszczenia pod potrzeby sali

terapeutycznej integracji sensorycznej i doswiadczania swiata (poz. 2)".

1.2 Zakres stosowania ST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST
Obejmuje prowadzenie robodt elektrycznych zwiazanych z wykonaniem przebudowy instalacji oswietlenia

elektrycznego podstawowego oraz przebudowy i rozbudowy instalacjg gniazd wtyczkowych 230V.

1.4 Okreslenia podstawowe wystepujace w niniejszej ST

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST s3 zgodne z obowiazujacymi normami oraz okresleniami podanymi w ST
Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogolne” pkt |.4.

Napigcie znamionowe — napiecie miedzyprzewodowe, na ktére zostaty zbudowane urzadzenia, aparatura, linie
kablowa i instalacje.

Instalacja elektryczna — zespét urzadzen elektrycznych o skoordynowanych parametrach stuzacy do doprowadzania
energii elektrycznej z sieci rozdzielczej o odbiornikow. Instalacja elektryczna obejmuje przewody, przyrzady
faczeniowe, zabezpieczajace, ochronne i sterownicze wraz z obudowami i konstrukcjami wsporczymi, odbiorniki,
a takze miejscowe zrodta energii, jak baterie akumulatorowe i zespoty pradotworcze.

Obwadd odbiorczy jest to uktad elektryczny, skiadajacy sie:

a) z zabezpieczenie nadmiarowo-pradowego umieszczonego na poczatku uktadu (liczac z kierunku przeptywu
energii) oraz linii i przylaczonego do niej odbiornika wyposazonego lub nie wyposazonego w zabezpieczenie
nadmiarowo-pradowe,

b) albo z zabezpieczenie nadmiarowo-pradowego umieszczonego na poczatku uktadu (liczac w kierunku
przeptywu energii) oraz linii rozgatezionej i przytaczonych do niej odbiornikéw nie wyposazonych w zabezpieczenia
nadmiarowo-pradowe.

Przewody urzadzen oswietleniowych, sa to przewody, ktore zasilaja bezposrednio lub posrednio odbiorniki
oswietleniowe oraz inne drobne odbiorniki jednofazowe jak réwniez przewody, ktére w urzadzeniach
oswietleniowych s3 zastosowane jako przewody pomocnicze (np. sygnalizacyjne, sterownicze, pomiarowe itp.).
Oprawa oswietleniowa - urzadzenie stuzace do rozdziatu, filtracji i przeksztatcania strumienia $wietlnego
wysytanego przez zrodto $wiatta zawierajace wszystkie niezbedne detale do przymocowania i pofaczenia z instalacja
elektryczna.

Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czesci przewodzacych, dostepnych w wypadku pojawienia sig
na nich napiecia w warunkach zaktdceniowych.

Pozostate okreslenia s3 zgodne z obowigzujacymi Polskimi Normami.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot podano w "Specyfikacja ogélna”

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz ich zgodno$é z specyfikacja techniczng i
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poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

2. MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materiatow ich pozyskiwania i skladowania podano w ST Kod
CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogéine” pkt 2.

Przy wykonywaniu robét moga by¢ stosowane wytacznie wyroby o wiasciwosciach uzytkowych umozliwiajacych

spetnienie wymagan podstawowych, okreslonych w art. 5 ust. | pkt. | ustawy Prawo budowlane - dopuszczone do

obrotu i powszechnego lub jednostkowego stosowania w budownictwie, a takze ze powinny by¢ zgodne z

wymaganiami okreslonymi w szczegdtowych specyfikacjach technicznych.

2.2 Stosowane materiaty

Materiaty do wykonania wewnetrznej instalacji elektrycznej:

- przewody w obwodach oswietleniowych, YDYpzo 3/4/5 x 1,5mm?2/750V,

- przewody w obwodach gniazd wtyczkowych 230V - YDYpzo 3x2,5/mm2/750V,

- oprawy oswietleniowe LED zapewniajace natezenie na sali na poziomie 300Ix i barwy 4000- 4500 K,

- osprzet elektroinstalacyjny (puszki odgatezne, taczniki, gniazda wtyczkowe, gniazda komputerowe) o stopniu
ochrony odpowiednio IP 44 i IP 20 — w zaleznosci od srodowiska.

Wszystkie w/w materiaty (przewody, osprzet oraz wszelkie materiaty drobne) musza posiada¢ odpowiednie

atesty albol/i certyfikaty dopuszczajace do obrotu i stosowania.

2.3 Sktadowanie materiatow
Materiaty i osprzet nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach zamknigtych i suchych, przystosowanych do tego

celu, przewietrzanych i dobrze oswietlonych.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takiego sprzetu, jaki nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢
wykonywanych robét. Sprzet powinien by¢ zgodny z wymaganiami okreslonymi w szczegotowych specyfikacjach
technicznych dla konkretnych rodzajéw robét.

W przypadku braku odpowiednich ustalen w specyfikacjach technicznych niezbedna jest akceptacja sprzetu przez
inspektora nadzoru inwestorskiego. Jezeli w specyfikacjach przewidziano mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu,
Wykonawca uzgodni z inspektorem nadzoru wybor sprzetu. Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru
inwestorskiego kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to
wymagane przepisami. Jakikolwiek sprzet, maszyny i urzadzenia niegwarantujace realizacji umowy lub kontraktu
moga by¢ zdyskwalifikowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego i niedopuszczone do realizacji robét.

3.2. Stosowany sprzet

Sprzet powinien odpowiadaé ogolnie przyjetym wymaganiom w zakresie jakosci i wytrzymatosci oraz powinien
posiada¢ wymagane parametry techniczne. Powinien by¢ ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oraz

stosowany zgodnie z ich przeznaczeniem. Elektronarzedzia (wiertarki, wiertarki udarowe, bruzdownice itp.) mozna
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uruchomi¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i wtasciwego dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢

przed mozliwoscia uruchomienia przez osoby niepowofane.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania

ogolne”

5. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonywania robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa lub kontraktem, za ich zgodnos$¢ z
dokumentacja projektowa i wymaganiami specyfikacji technicznych, projektem organizacji robot oraz poleceniami

inspektora nadzoru inwestorskiego.

5.2. Kolejno$¢ wykonywania robét
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego do akceptacji projekt organizacji i harmonogram

robot.

5.3. Roboty przygotowawcze
Przed uktadaniem przewodow w $cianach nalezy wytyczy¢ ich trase.
Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami.

Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji remontéw.

5.4. Montaz instalacji o$wietlenia, gniazd.

- przewody uktadac p/t,

- oprawy oswietleniowe nalezy montowa¢ wg. zasad standardowych. Gniazda wtyczkowe, faczniki, puszki
rozgatezne oraz pozostaty osprzet nalezy odpowiednio mocowac do podioza, w sposdb standardowy.

5.5. Wysoko$¢ montazu wyposazenia elektrycznego

Przyjmuje sig nastepujace wysokosci montazu:

- faczniki na wysokos¢ ok. 1,20 m,

- gniazda wtyczkowe na wysokosci ok. 0,50m oraz w posadzce (ostatecznie wysokos¢ ustali¢ z Inwestorem).

Wysokos¢ nalezy liczy¢ od poziomu wykonczonej podiogi do srodka puszki instalacyjne.
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6.KONTROLA, BADANIA | ODBIOR ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w "Specyfikacja ogélna".

6.2. Czynnosci kontrolne etapowe

Czynnosci kontrolne etapowe obejmuja sprawdzenie jakosci wykonania czesci instalacji, a zwilaszcza robot
zanikajacych. Nalezy uwzgledni¢ migdzy innymi:

- sprawdzenie ciagtosci zyt oraz zgodnosci faz

- jakos¢ wykonania ochrony przeciwporazeniowej i przeciwprzepigeciowej

- pomiar rezystancji izolacji

W miare postepu robot wykonawca zobowiazany jest do przeprowadzenia wszystkich niezbednych proéb i
pomiarow dla kolejnych fragmentow instalacji. Wykonanie odnosnych prob powinno by¢ niezwlocznie

odnotowane w dzienniku budowy.

6.3. Czynnosci kontrolne koncowe Po zakornczeniu robot nalezy sprawdzic¢:

- zgodnos¢ wykonania instalacji elektrycznej z ST a takze zgodno$é z przepisami szczegdtowymi, odpowiednimi
Polskimi Normami oraz wiedza techniczna,

- jakos¢ wykonania instalacji elektrycznej,

- skutecznos¢ dziatania zabezpieczen i Srodkéw ochrony od porazen pradem elektrycznym,

- spetnienie przez instalacje elektryczna wymagan w zakresie minimalnych,

- spetnienie przez instalacje elektryczna wymagan w zakresie minimalnych dopuszczalnych opornosci izolacji
przewodow oraz uziemien instalacji i aparatow,

W przypadku nie zadowalajacej jakosci robot lub uzytych materiatdbw wykonawca begdzie musiat wykonaé na
wiasny koszt niezbedne poprawki i wymiany instalacji.

Przed oddaniem do uzytku wykonawca powinien dokona¢ uruchomienia instalacji i zademonstrowac jej

prawidtowe dziatanie zgodnie z specyfikacja techniczna.

7. OBMIAR ROBOT

Ogblne zasady przedmiaru i obmiaru robét podano w "Specyfikacja ogélna” .

Podstawa dokonywania obmiarow, okreslajaca zakres prac wykonywanych w ramach poszczegélnych pozycji, jest
przedmiar robot.

Jednostka obmiarows jest :

- [m] dla przewodow,

- [szt] dla zastosowanego osprzetu,

- [szt] dla zatozonych opraw.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot
Wystepuja nastepujace rodzaje odbiorow: odbidr czesciowy, odbior etapowy, odbiér robot zanikajacych lub
ulegajacych zakryciu, odbior koncowy, odbiodr po okresie rekojmi, odbior ostateczny (pogwarancyjny). Ponadto

wystepuje odbidr instalacji i urzadzen technicznych. Zasady odbioréw robét moze okreslaé umowa o roboty
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budowlane.

8.2. Odbior roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Wszystkie czesci robot zanikajace oraz ulegajace zakryciu takie jak uktadanie przewodéw pod tynkiem itp. musza

by¢ zgtaszane przez Wykonawce do odbioru przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

8.3. Zasady ostatecznego odbioru robét
W czasie ostatecznego odbioru robot, przy przekazywaniu instalacji
do eksploatacji Wykonawca zobowiazany jest dostarczy¢ Zamawiajacemu nastepujace dokumenty:
- protokoty wszelkich wymaganych badan i pomiaréow
- certyfikaty, aprobaty techniczne na urzadzenia i wyroby

- dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrukcje obstugi zainstalowanych urzadzen elektrycznych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci beda ceny jednostkowe poszczegdlnych pozycji zawarte w kosztorysie ofertowym, bedacym
zatacznikiem do umowy. Zasady rozliczania i pfatnosci za wykonane roboty okreslone zostang w umowie na
wykonanie robét.

Podstawa rozliczenia robot (pfatnosci) jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke

obmiarowa dla danej pozycji kosztorysu.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1 Przepisy prawne:

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane z pozniejszymi zmianami,

- Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo Zamodwien Publicznych,

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegétowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych, wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego,

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 14 grudnia 1994 r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé¢ budynki i ich usytuowanie z pézniejszymi zmianami,

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia |6 czerwca 2003 r. w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkoéw, innych obiektéw budowlanych i terenow,

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia 22 kwietnia 1998 r. w sprawie wyrobéw stuzacych do
ochrony przeciwpozarowej, ktore moga by¢ wprowadzone do obrotu i stosowane wytacznie na podstawie
certyfikatu zgodnosci,

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia | grudnia 1989 r. w sprawie najwyzszych
dopuszczalnych stezen i natezen czynnikow szkodliwych dla zdrowia w srodowisku pracy, z pézniejszymi
Zmianami,

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997r. w sprawie ogdlnych przepiséw
bezpieczenstwa i higieny pracy.

10.2 Polskie normy:

- PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Wymagania podstawowe, ustalanie ogdlnych
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charakterystyk, definicje,

- PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne niskiego napigcia.

Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed porazeniem elektrycznym,

- PN-HD 60364-4-42:201 | Instalacje elektryczne niskiego napigcia.

Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa — Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego,

- PN-HD 60364-4-43:2012 Instalacje elektryczne niskiego napigcia.

Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed pradem przetezeniowym,

- PN-HD 60364-4-443:2016-03 Instalacje elektryczne niskiego napigcia.

Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed zaburzeniami napigciowymi i zaburzeniami
elektromagnetycznymi - Ochrona przed przepigciami atmosferycznymi lub taczeniowymi,

- PN-HD 60364-4-444:2012 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa -
Ochrona przed zaburzeniami napigciowymi i zaburzeniami elektromagnetycznymi,

- PN-HD 60364-5-51:201 1 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Postanowienia ogdlne,

- PN-IEC 60364-5-52:201 | Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Oprzewodowanie,

- PN-HD 60364-5-53: 2016-02 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Doboér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza,

- PN-HD 60364-5-54:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego.
Uziemienia i przewody ochronne i przewody pofaczen ochronnych,

- PN-HD 60364-5-551:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego
-- Inne wyposazenie -- Niskonapigciowe zespoty pradotworcze

- PN-HD 60364-5-56:2010 Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego -
Instalacje bezpieczenstwa,

- PN-HD 60364-5-559:2012 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego - Inne wyposazenie - Oprawy oswietleniowe i instalacje oswietleniowe,

- PN-HD 60364-6:2016-07 Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Sprawdzanie.

- PN-HD 60364-7-701:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Wymagania dotyczace specjalnych instalag;ji
lub lokalizacji — pomieszczenia wyposazone w wanng lub prysznic,

- PN-HD 60364-7-704:2010 Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Wymagania dotyczace specjalnych instalagji
lub lokalizacji — instalacje na terenie budowy

i rozbiorki

10.3 Opracowania:

- Instalacje elektryczne COBR "ELEKTROMONTAZ",

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych, tom V Instalacje elektryczne MGPIB,
COBR "ELEKTROMONTAZ",

- Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna E.06. Instalacje elektryczne w obiektach kubaturowych,

,KOLPROJEKT” Warszawie
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot Szczegdtowej Specyfikaciji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce robot
zwigzanych z pracami rozbiérkowymi dla zadania pt. "Remont pomieszczenia pod potrzeby sali terapeutycznej
integracji sensorycznej i doswiadczania swiata (poz. 2)".

1.2 Zakres stosowania Szczegétowej Specyfikacji Tec  hnicznej (SST)

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie
czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie robét rozbiérkowychi przewidzianych w przedmiarze
robot.

1.3 Zakres robét obj etych specyfikacj a

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu
wykonanie robét rozbiérkowych i przygotowawczych.

1.3.1. demontaz grzejnikbw na czas robo6t rozbiérkowych - demontaz oktadziny $ciennej pcw;

1.3.2. montaz po wykonaniu rob4t malarskich.

1.4 Okre $lenia podstawowe, definicje
Ogdélne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robét instalacyjnych podano w Ogélnej Specyfikacji
Technicznej Kod CPV 45000000-7.

1.5 Ogdélne wymagania dotycz gce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacjg
Projektowg, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Ogolne wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej.

2. MATERIALY
Dla robo6t montazowych materialy nie wystepuja.

3. SPRZET | NARZEDZIA

3.1 Ogdblne wymagania dotycz ace sprz etu podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej Kod CPV
45000000-7.
Do wykonania robét montazowych wykorzysta¢ podreczny sprzet.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotycz gce transportu podano w Ogélnej Specyfikacji Technic znej Kod CPV
45000000-7.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonania robét podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej Kod CPV
45000000-7.

5.2 Wykonanie robét

5.2.1 Roboty przygotowawcze
Przed przystgpieniem do robo6t instalacyjnych nalezy:
- spusci¢ wode z ukfadu.
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5.2.2 Roboty instalacyjne

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. (Dz.U. Nr 47 poz.
401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonania rob6t budowlanych.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1 Ogllne zasady kontroli jako $ci rob6t podano w Ogodlnej Specyfikacji Technicznej Kod CPV
45000000-7.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru robét podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej Kod
CPV 45000000-7.

7.2 Jednostki oraz zasady przedmiarowania i obmiaro  wania
Jednostki obmiarowe zgodnie z katalogami naktadéw rzeczowych w przedmiarze robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w Ogélnej Sp  ecyfikacji Technicznej Kod CPV 45000000-7.

Prace zaliczane sg do robét zanikowych i podlegajg odbiorowi wg specyfikacji ogéinej punkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1 Ogllne ustalenia dotycz gce podstawy ptatno $ci podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej
Kod CPYV 45000000-7.

9.2 Zasady rozliczenia i ptatno  $ci

a) rozliczenie robot instalacyjnych bedzie dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu rob6t i ich
koncowym odbiorze,

b) podstawe rozliczenia oraz ptatnosci za wykonany i odebrany zakres robét rozbiérkowych stanowi wartos¢
tych robot obliczona na podstawie ustalonej w umowie kwoty ryczaltowej za okreslony zakres robot.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowek specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace robét budowlanych
polegajacych na wykonaniu i odbiorze tynkéw zwyklych wewnetrznych dla zadania pt. "Remont pomieszczenia pod
potrzeby sali terapeutycznej integracji sensorycznej i doswiadczania swiat (poz. 2)".

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pke. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Zakres prac:

- wykonanie napraw tynkéw wewnetrznych w sali po robotach elektrycznych;
- wykonanie napraw tynkéw po robotach rozbiorkowych;

- wykonanie gtadzi gipsowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi normami oraz przepisami i oznaczaja:

roboty budowlane — wszystkie prace budowlane zwiazane z wykonaniem tynkéw zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej,

—  Woykonawca — osoba lub organizacja wykonujaca roboty budowlane,

wykonanie — wszystkie dziatania przeprowadzane w celu wykonania robét,

procedura — dokument zapewniajacy jakos¢; definiujacy, jak, kiedy, gdzie i kto wykonuje i kontroluje
poszczegdlne operacje robocze; procedura moze by¢ zastapiona normami, aprobatami technicznymi i
instrukcjami,

— ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokumentacji projektowej zawierajace dane opisujace przedmiot i
wymagania dla okreslonego obiektu lub roboty oraz niezbedne do jego wykonania.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z przedmiarem robét, SST i
poleceniami Inspektora nadzoru. Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST Kod CPV 45000000-7
,»YWymagania ogoélne”.

1.6 Dokumentacja robét tynkowych
Dokumentacje robét tynkowych stanowia:
a) przedmiar robét,

b) specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot, sporzadzone zgodnie z rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr
202, poz. 2072 z pbézn. zmianami),

c) dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego zastosowania uzytych
wyrobéw budowlanych, zgodnie z ustawg z 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92,
poz. 881), karty techniczne wyrobow lub zalecenia producentow, dotyczace stosowania wyrobow,
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d) protokoty odbiorow czesciowych, kohncowych i robot zanikajacych, z zataczonymi protokofami z badan
kontrolnych.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST Kod CPV
45000000-7 ,,Wymagania ogolne”.

2.2. Zaprawy do wykonania tynkéw zwyktych powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-90/B-
14501 ,,Zaprawy budowlane zwykie” lub aprobatom technicznym.

2.3. Woda

Do przygotowania zapraw i skrapiania podifoza stosowaé mozna wode odpowiadajaca wymaganiom normy PN-88/B-
32250 ,,Materialy budowlane. Woda do betonéw i zapraw”. Bez badan laboratoryjnych mozna stosowac
wodociagowa wode pitna.

Niedozwolone jest uzycie wod Sciekowych, kanalizacyjnych, bagiennych oraz wod zawierajacych ttuszcze
organiczne, oleje i mut.

2.4. Piasek

24.1. Piasek powinien spetnia¢ wymagania normy PN-79/B-06711 ,Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw
budowlanych”, a w szczegdlnosci:

— nie zawiera¢ domieszek organicznych,
— mie¢ frakcje réznych wymiaréw, a mianowicie: piasek drobnoziarnisty 0,25-0,5 mm, piasek
srednioziarnisty 0,5-1,0 mm, piasek gruboziarnisty 1,0-2,0 mm.

24.2. Do spodnich warstw tynku nalezy stosowac piasek gruboziarnisty odmiany 1, do warstw wierzchnich —
srednioziarnisty odmiany 2.

2.5. Zaprawy budowlane cementowo-wapienne

e Marka i sktad zaprawy powinny byé zgodne z wymaganiami normy PN-90/B-14501 ,,Zaprawy budowlane
zwykte”.

*  Przygotowanie zapraw do robot tynkarskich powinno by¢ wykonywane mechanicznie.

e Zaprawe nalezy przygotowa¢ w takiej ilosci, aby mogla byé wbudowana mozliwie szybko po jej
przygotowaniu, tj. w okresie ok. 3 godzin.

* Do zaprawy tynkarskiej nalezy stosowac piasek rzeczny lub kopalniany.

* Do zaprawy cementowo-wapiennej nalezy stosowac cement portlandzki wedtug normy PN-B-19701;1997
,,Cementy powszechnego uzytku”.

* Do zapraw cementowo-wapiennych nalezy stosowaé¢ wapno suchogaszone lub gaszone w postaci ciasta
wapiennego otrzymanego z wapna niegaszonego, ktére powinno tworzy¢ jednolita i jednobarwna mase, bez
grudek niegaszonego wapna i zanieczyszczen obcych. Sktad objetosciowych sktadnikow zapraw nalezy
dobiera¢ doswiadczalnie, w zaleznosci od wymaganej marki zaprawy oraz rodzaju cementu i wapna.

2.6 Gtadz gipsowa
Do wykonania gtadzi gipsowych nalezy stosowac¢ gipsy szpachlowe jednego producenta, nie dopuszcza sig stosowania
gipsow réznych systemow.
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3. SPRZET
3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podane w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzet do wykonywania tynkéow zwyklych

Wykonawca przystepujacy do wykonania tynkow zwyktych powinien wykaza¢ sie¢ mozliwoscia korzystania ze sprzetu
umozliwiajacego wykonanie robot.

Do wykonania gtadzi gipsowych nalezy stosowac wiertarki z mieszadiem do gipsu, wiadra plastikowe,
typowe narzedzia do robo6t tynkarskich wykonane ze stali nierdzewnej, papier $cierny lub siatka $cierna.
4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania
ogolne”.

4.2. Transport materiatow

— Transport cementu i wapna suchogaszonego powinien odbywac sie zgodnie z norma BN-88/6731-08. Cement i
wapno suchogaszone luzem nalezy przewozi¢ cementowozem, natomiast cement i wapno suchogaszone
workowane mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w odpowiedni sposéb zabezpieczone przed
zawilgoceniem.

— Woapno gaszone w postaci ciasta wapiennego mozna przewozi¢ w skrzyniach lub pojemnikach stalowych.

— Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi s$rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogéline zasady wykonania rob6t podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogodlne”.

5.2. Warunki przystapienia do robot

— Przed przystapieniem do wykonywania robét tynkowych powinny by¢ zakonczone wszystkie roboty stanu
surowego, roboty instalacyjne podtynkowe, zamurowane przebicia i bruzdy, osadzone oscieznice drzwiowe i
okienne.

—  Tynki nalezy wykonywaé¢ w temperaturze nie nizszej niz +5°C pod warunkiem, ze w ciaggu doby nie nastapi
spadek ponizej 0°C.

— W nizszych temperaturach mozna wykonywaé tynki jedynie przy zastosowaniu odpowiednich s$rodkow
zabezpieczajacych, zgodnie z ,,Wytycznymi wykonywania robot budowlano-montazowych w okresie obnizonych
temperatur”.

— W okresie wysokich temperatur $wiezo wykonane tynki powinny by¢ w czasie wiazania i twardnienia, tj. w ciagu
1 tygodnia, zwilzane woda.

5.3. Przygotowanie podtoza
5.3.1. Podtoza tynkéw zwyklych powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-70/B-10100 p. 3.3.2.
— W S$cianach przewidzianych do tynkowania nie nalezy wypetia¢ zaprawa spoin przy zewnetrznych licach na

gtebokosci 5-10 mm.
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— Bezposrednio przed tynkowaniem podtoze nalezy oczysci¢ z kurzu szczotkami oraz usunaé¢ plamy z rdzy i
substancji ttustych. Plamy z substancji ttustych mozna usuna¢ 10-proc. roztworem szarego mydta lub wypetniajac
je lampg benzynowa.

— Nadmiernie suchg powierzchnie podtoza nalezy zwilzy¢ woda.

—  Przy wykonywaniu uzupetnien tynkéw wewnetrznych nalezy usunaé uszkodzone fragmenty istniejgcego
tynku i wykonac tynk od nowa.

— Istniejgce powierzchnie $cian nalezy opuka¢ miotkiem drewnianym i usungc¢ odstajgce od s$cian i
stropow czesci tynku.

— Zbyt gtadkie powierzchnie niedrewniane naku¢ w celu uzyskania lepszej przyczepnosci tynku do tych
powierzchni.

— Przy uszkodzeniu fragmentéw tynkowanych powierzchni naprawi¢ wylgcznie te fragmenty, a calg
powierzchnie $ciany lub stropu zmy¢ wodg i przetrze¢ zaprawg wapienno-gipsows.

5.4. Wykonywanie tynkéw zwyktych i gtadzi gipsowych
5.4.1. Przy wykonywaniu tynkéw zwyktych nalezy przestrzega¢ zasad podanych w normie PN-70/B-10100 p. 3.3.
1

5.4.2. Sposoby wykonania tynkéw zwyklych jedno- i wielowarstwowych powinny by¢ zgodne z danymi
okreslonymi w tabl. 4 normy PN-70/B-10100.

5.4.3. Grubosci tynkéw zwyklych w zaleznosci od ich kategorii oraz od rodzaju podioza lub podkiadu powinny by¢
zgodne z norma PN-70/B-10100.

54.4. Tynki zwykte kategorii Il i lll naleza do odmian powszechnie stosowanych, wykonywanych w sposob
standardowy.

54.5. Tynk tréjwarstwowy powinien sie skfada¢ z obrzutki, narzutu i gltadzi. Narzut tynkdw wewnetrznych nalezy
wykona¢ wedtug pasow i listew kierunkowych.

5.4.6. Gtadz nalezy nanosi¢ po zwiazaniu warstwy narzutu, lecz przed jej stwardnieniem. Podczas zacierania
warstwa gladzi powinna by¢é mocno dociskana do warstwy narzutu.

54.7. Do wykonania tynkéw nalezy stosowac zaprawy cementowo-wapienne: tynkow nienarazonych na
zawilgocenie — w proporcji 1:1:4, narazonych na zwilgocenie oraz w tynkach zewngtrznych — w proporgji 1:
1:2.

5.4.8. Wykonanie gtadzi gipsowych:

- mase szpachlowg naklada sie na powierzchnie réwnomierng warstwa, najlepiej za pomocg gtadkiej pacy
ze stali nierdzewnej,

- nastepnie, w miare postepu prac, naniesiong mase nalezy sukcesywnie wygtadzac,
- zaleca sie, aby przed wykonaniem gtadzi najpierw wypetni¢ w podiozu duze ubytki,

- mase na sciany nakfada sie pasami w kierunku od podiogi do sufitu, wykonujgc ruch pacg od dotu ku
gorze,

- w przypadku sufitbw naklada sie pasami w kierunku od okna w gtgb pomieszczenia, ciggnac pace w
kierunku ,do siebie”,

- po wyschnieciu masy drobne nieréwnosci nalezy usung¢ papierem sciernym lub siatkg do szlifowania,
- powstate niedoktadno$ci nalezy ponownie cienko zaszpachlowaé i przeszlifowagé,
- czas otwarty pracy masy zalezy od chtonnosci podioza, temperatury otoczenia i konsystencji zaprawy,

- podczas wysychania gtadzi nalezy unikaé bezposredniego nastonecznienia i przeciggdw oraz zapewnié
wiasdciwg wentylacje i przewietrzenie pomieszczen,

- dalsze prace wykonczeniowe, np. malowanie mozna rozpocza¢ po wyschnigciu gtadzi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogolne”.
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6.2. Badania przed przystapieniem do robot tynkowych

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania cementu, wapna oraz kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi nadzoru do akceptaciji.

Badania te powinny obejmowac wszystkie wiasciwosci cementu, wapna, wody oraz kruszywa okreslone w pkt. 2
niniejszej specyfikaciji.

6.3. Badania w czasie roboét

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan zaprawy wytwarzanej na placu budowy, a w szczegdlnosci jej marki i
konsystencji, powinny wynika¢ z normy PN-90/B-14501 ,,Zaprawy budowlane zwykie”.

6.3.2.  Woyniki badan materiatéw i zaprawy powinny by¢ wpisywane do dziennika budowy i akceptowane przez
Inspektora nadzoru.

6.4. Badania w czasie odbioru robét

6.4.1. Badania tynkow zwyklych powinny by¢ przeprowadzane w sposéb podany w normie PN-70/B-10100 p. 4.3
. i powinny umozliwi¢ oceng wszystkich wymagan, a w szczegdlnosci:

— zgodnosci z dokumentacja projektowa i zmianami w dokumentacji powykonawczej,
—  jakosci zastosowanych materiatow i wyrobow,

— prawidtowosci przygotowania podtozy,

—  przyczepnosci tynkow do podtoza,

—  grubosci tynku,

—  wygladu powierzchni tynku,

—  prawidtowosci wykonania powierzchni i krawedzi tynku,

— wykonczenie tynku na narozach, stykach i szczelinach dylatacyjnych.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogélne”.

7.2. llos¢ tynkow okreslonych na podstawie katalogu naktadéw rzeczowych ujetych w przedmiarze.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogolne”.

8.2. Odbioér podloza nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio przed przystapieniem do robét tynkowych.
Jezeli odbiér podtoza odbywa sie po dtuzszym czasie od jego wykonania, nalezy podtoze oczyscic i
umy¢ woda.

8.3. Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania oméwione w pkt. 6, daty pozytywne wyniki.

Jezeli chociaz jeden wynik badania daje wynik negatywny, tynk nie powinien by¢ odebrany.
W takim przypadku nalezy przyja¢ jedno z nastepujacych rozwiazan:

Specyfikacja zostata sporzgdzona w systemie SEKOSPEC na podstawie standardowej

specyfikacji technicznej opracowanej przez OWEOB Promocja Sp. z 0.0. a1



Zad.nr 5 REMONT POMIESZCZENIA POD POTRZEBY SALI INTEGRACJI SENSORYCZNEJ:ST-02.01.04. TYNKOWANIE

—  tynk poprawic i przedstawi¢ do ponownego odbioru,

— jezeli odchylenia od wymagan nie zagrazaja bezpieczenstwu uzytkowania i trwatosci tynku, zaliczy¢ tynk do
nizszej kategorii,

—  w przypadku, gdy nie s3 mozliwe podane wyzej rozwiazania, usunaé tynk i ponownie wykonac roboty tynkowe.

8.4. Odbiér tynkow

8.4.1. Uksztattowanie powierzchni, krawedzie, przeciecia powierzchni oraz katy dwuscienne powinny by¢ zgodne
z dokumentacja projektowa.

8.4.2. Dopuszczalne odchylenia powierzchni tynku od ptaszczyzny i odchylenie krawedzi od linii prostej nie moga
by¢ wieksze niz 3 mm i w liczbie nie wigkszej niz 3 na catej dtugosci kontrolnej dwumetrowe;j taty.

Odchylenie powierzchni i krawedzi od kierunku:
—  pionowego — nie moga by¢ wieksze niz 2 mm na 1 mb i ogétem nie wiecej niz 4 mm w pomieszczeniu,

— poziomego — nie moga by¢ wieksze niz 3 mm na 1 mb i ogétem nie wigcej niz 6 mm na catej powierzchni miedzy
przegrodami pionowymi (Scianami, belkami itp.).

— tolerancje odchylen powierzchni gtadzi gipsowej od ptaszczyzny i odchylen krawedzi od lini prostej nie
powinny przekracza¢ 2mm i w ilosci nie wiekszej niz 2 na catej dtugosci taty kontrolnej 2m.

8.4.3. Niedopuszczalne s3 nastepujace wady:

—  wykwity w postaci nalotéw roztworow soli wykrystalizowanych na powierzchni tynkéw przenikajacych z
podtoza, pilsni itp.,

— trwate S$lady zaciekéw na powierzchni, odstawanie, odparzenia i pecherze wskutek niedostatecznej
przyczepnosci tynku do podioza.

8.4.4. Odbidr gotowych tynkéw powinien by¢ potwierdzony protokotem, ktéry powinien zawierac:
— ocene wynikow badan,
—  wykaz wad i usterek ze wskazaniem mozliwosci ich usuniecia,

— stwierdzenia zgodnosci lub niezgodnosci wykonania z zamowieniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania
ogoine”.

9.2. Placi sie za wykonanga i odebrang ilo§¢ m? powierzchni tynku wedtug ceny jednostkowej, ktora
obejmuje:

—  przygotowanie stanowiska roboczego,

—  przygotowanie zaprawy,

— dostarczenie materiatow i sprzetu,

—  przygotowanie podioza,

— umocowanie i zdjecie listew tynkarskich,

— osiatkowanie bruzd,

—  wykonanie gladzi gipsowych,

— reperacja tynkow po dziurach i hakach,

—  oczyszczenie miejsca pracy z resztek materiatow,

—  likwidacje stanowiska roboczego.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy

PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych i wytrzymatosciowych.
PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw.
PN-B-30020:1999 Wapno.

PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych.
PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

PN-B-19701;1997 Cementy powszechnego uzytku.

PN-ISO-9000 (Seria 9000, 9001, 9002, 9003 i 9004) Normy dotyczace systeméw zapewnienia jakosci i

zarzadzanie systemami zapewnienia jakosci.

10.2.Inne dokumenty i instrukcje

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych Cze$¢ B — Roboty wykonczeniowe, zeszyt 1 ,, Tynki”,

wydanie ITB — 2003 rok.

Specyfikacja zostata sporzgdzona w systemie SEKOSPEC na podstawie standardowej
specyfikacji technicznej opracowanej przez OWEOB Promocja Sp. z 0.0.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot z zakresu obejmujacego montaz stolarki drzwiowej i okiennej dla zadania pt. "Remont pomieszczenia pod
potrzeby sali terapeutycznej integracji sensorycznej i doswiadczenia $wiata (poz. 2)".

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pke. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Przewidziano wymiane stolarki drzwiowej - drzwi wejsciowe do sali. Niniejsza SST obejmuje warunki
dostawy, montazu i regulacji stolarki z przygotowaniem do odbioru koncowego - wg zestawienia stolarki w
projekcie budowlanym.

1.4. Okreslenia podstawowe

Ogoblne wymagania dotyczgce zasad prowadzenia robét podano w Ogoélnej Specyfikacji Techniczne;.
Dodatkowo w Specyfikacji uzywane sg nastepujgce terminy:

- oscieznica — obejma zabudowy otworu w Scianie, stanowigca jej zewnetrzny element,

- skrzydto — ruchomy element zabudowy otworu,

- oScieza — krawedzie otworu w Scianie przeznaczonego do zabudowy,

- ostona grzejnika — element zabezpieczajgcy przed kontaktem dziecka z elemnet grzejnym.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowsa,
SST i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogélne wymagania dotyczace robdt podano w ST Kod CPV 45000000-7
,»YWymagania ogdlne”.

1.6 Dokumentacja robot tynkowych
Dokumentacje robdét stolarskich stanowia:
a) przedmiar robét,

b) specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét, sporzadzone zgodnie z rozporzgadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczego6towego zakresu i formy dokumentacji projektowej,
specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego
(Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072 z p6zn. zmianami),

d) dokumenty $wiadczgce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego zastosowania
uzytych wyrobow budowlanych, zgodnie z ustawg z 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z
2004 r. Nr 92, poz. 881), karty techniczne wyrobéw lub zalecenia producentéw, dotyczgce stosowania
wyrobow,

c) protokoty odbioréw czesciowych, koncowych.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST Kod CPV
45000000-7 ,,Wymagania ogolne”.

2.2. Materialy stosowane do wykonania robét z zakresu wymiany stolarki drzwiowej powinny miec:

a) oznakowanie znakiem CE oznaczajgce, ze dokonano oceny ich zgodnosci ze zharmonizowang normg
europejskg, wprowadzong do zbioru Polskich Norm, z europejskg aprobatg techniczng lub krajowag
specyfikacjg techniczng panstwa czionkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego Obszaru
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Gospodarczego, uznang przez Komisje Europejska za zgodng z wymaganiami podstawowymi, albo

b) deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej wydang przez producenta, jezeli dotyczy
ona wyrobu umieszczonego w wykazie wyrobow majgcych niewielkie znaczenie dla zdrowia i
bezpieczenstwa okreslonym przez Komisje Europejska, albo

¢) oznakowanie znakiem budowlanym oznaczajgce, ze sg to wyroby nie podlegajace obowigzkowemu
oznakowaniu CE, dla ktérych dokonano oceny zgodnosci z Polskg Normg lub aprobatg techniczng, badz
uznano za ,regionalny wyréb budowlany”,

d) dodatkowo oznakowanie powinno umozliwiac identyfikacje producenta i typu wyrobu, kraju pochodzenia,
daty produkcji.

Wszystkie materialy do wykonania stolarki okiennej i drzwiowej powinny odpowiadaé wymaganiom
zawartym w dokumentach odniesienia (normach, aprobatach technicznych)

2.3. Drzwi:

Drzwi do klasy wewnetrzne jednoskrzydiowe, ptytowe, kolor do uzgodnienia Zamawiajgcym. Oscieznica
obejmujagca. Klasa wytrzymato$ci mechanicznej min. 5, izolacyjnosc akustyczna Rw=37 dB.

2.4. Whytaz strychowy:
Wytaz strychowy o wymiarach 80x80 cm i odpornosci ogniowej EI60.
2.5. Osfona grzejnikowa

Ostona grzejnikowa frontowa, lakierowana z zaokrgglonymi naroznikami.

2.4. Warunki przyjecia na budowe stolarki budowlane;j.
Stolarka budowlana moze by¢ przyjete na budowe, jesli spetnia nastepujgce warunki:

a) jest zgodna z ich wyszczegolnieniem i charakterystykg podang w Dokumentacji Projektowej i
Szczegotowej Specyfikaciji Technicznej (SST),

b) jest wtasciwie oznakowana i opakowana,
c) spetnia wymagane wtasciwosci, wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia,

d) producent dostarczyt dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego zastosowania oraz karty katalogowe wyrobow lub firmowe wytyczne stosowania wyrobéw.

Niedopuszczalne jest stosowanie do wymiany stolarki budowlanej wyrobow nieznanego pochodzenia.
Przyjecie materiatéw i wyrobow na budowe nalezy potwierdzi¢ wpisem do dziennika budowy.

3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podane w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogolne”’.

Do osadzenia drzwi mozna uzy¢ dowolnych narzedzi recznych i elektromechanicznych - np. wiertarek
elektro-pneumatycznych, osadzarek, wkretarek itp. Zestaw stosowanych narzedzi nie moze powodowacd
uszkodzenia elementdw stolarskich i powinien mie¢ kontrolne ustawienie gtebokosci wiercen.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania
ogoline”.

4.2. Transport materiatow

Do transportu stolarki nalezy stosowa¢ samochody skrzyniowe wyposazone w stojaki z pasami
mocujgcymi i listwami dystansujgcymi. Kazde okno i drzwi z kompletami oscieznic przed transportem
powinno byé szczelnie okryte folig oraz powleczone folig ochronng na czas montazu. Dla unikniecia
zwichrowan nalezy stosowac ramiaki usztywniajgce na czas transportu. Stolarke nalezy zgromadzi¢ na
poszczegolinych kondygnacjach ustawiajgc jg na prowizorycznie wykonanych stojakach.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogéline zasady wykonania rob6t podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogodlne”.

5.2. Montaz stolarki drzwiowej, wylazu i oston nalezy wykona¢ wg instrukcji montazu i regulacji stolarki,
montazu wytazu i oston opracowanej i dostarczonej przez dostawce lub producenta. Instrukcja podlega
sprawdzeniu przez Kierownika budowy i zatwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego — co
do zgodnosci z aprobatami technicznymi i Polskimi Normami.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogoine”.

6.2. Kontrola jako $ci polega na:

- sprawdzeniu zgodnosci dostarczonej stolarki przed wbudowaniem — sprawdzenie nalezy przeprowadzi¢ w
oparciu o projekt, SST i komplet dostarczonych przez producenta aprobat technicznych i certyfikatow lub
deklaracji zgodnosci,

- sprawdzeniu poprawnosci przygotowania otworéw,

- sprawdzeniu stosowania podczas montazu zasad okreslonych Instrukcjg montazu,

- sprawdzeniu poprawnosci wykonania zamocowan i uszczelnien — wodochronnych i paroizolacyjnych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej
Jednostkg obmiaru zgodnie z katalogami naktadow rzeczowych w przedmiarze.

- oscieznica - sztuka,

- skrzydto drzwiowe - m2.

- wylaz - kpl.
- ostona grzejnikowa - m2.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogélne”.

8.2. Odbiorowi podlegajg kolejno:

- otwory na drzwi,

- dostawy stolarki,

- roboty montazowe — na zasadach podanych w Instrukcji montazu,

- uszczelnienia.

Podane wyzej czynnosci odbioru nalezy zakonhczyé protokotem odbioru stwierdzajgcym poprawno$é
wykonania lub nakazujgcym wykonanie poprawek. Nie dotyczy to samej dostawy — stolarka moze by¢ tylko
przyjeta do montazu lub odrzucona jako nie nadajgca sie do wbudowania.

Odbior ostateczny przeprowadza sie po zgtoszeniu do odbioru poprzedzonym regulacjg okien, zamkéw itp.

8.3 Dokumentacja odbioru:

- komplety aprobat technicznych i certyfikatow lub deklaracji zgodnosci,

- instrukcja montazu,

- instrukcja eksploatacji i konserwaciji stolarki,

- protokoty odbioréw posrednich —wg 8.2.

Jakikolwiek negatywny wynik odbioru powoduje powstanie po stronie Zamawiajgcego uprawnionego
zadania wymiany zakwestionowanej stolarki lub zgdania stosownego obnizenia ceny jednostkowej w
rozliczeniu za roboty. Odbiér pogwarancyjny przeprowadza sie po uptywie okresu gwarancji, ktérego czas
trwania okresla umowa. Odbidr przeprowadza sie na zasadach okreslonych , Instrukcjg eksploatacji i
konserwacji stolarki oraz Instrukcji montazu” uprzednio zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania
ogolne”.

9.2. Zasady rozliczenia i ptatno $ci:

a) rozliczenie rob6t polegajacych na wymianie stolarki budowlanej bedzie dokonane jednorazowo po
wykonaniu petnego zakresu roboét i ich koncowym odbiorze,

b) podstawe rozliczenia oraz ptatnosci za wykonany i odebrany zakres wykonania stolarki budowlanej
stanowi warto$¢ tych robét obliczona na podstawie okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen
jednostkowych i ilosci rob6t zaakceptowanych przez Zamawiajgcego,

¢) ceny jednostkowe obejmujgce roboty polegajace na wymianie stolarki budowlanej uwzgledniaja:
- przeprowadzenie pomiaréw kontrolnych,

- dostawe stolarki i jej osadzenie oraz uszczelnienie wg Instrukcji montazu,

- przeprowadzenie regulaciji i préb,

- komplety zamkéw — zgodnie z Zestawieniem stolarki,

- przygotowanie i likwidacja stanowiska pracy,

- transport roboczy w obrebie budowy,

skladowanie i zabezpieczenie okien przed uszkodzeniem w czasie do przekazania obiektu
Zamawiajgcemu,

- wykucie i usuniecie starej stolarki,
- wykonanie robét towarzyszacych — wg przedmiaru robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy

PN —88/B - 10085 - Okna i drzwi z drewna, materiatow drewnopodobnych i ze zmiang A2 tworzyw
sztucznych. Wymagania i badania.

PN — B —91000: 1996 - Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Terminologia.
PN — 90/B — 91002 — Okna i drzwi balkonowe. Zasady ustalania wymiaréw skoordynowanych modularnie.
PN — EN 78: 1993 - Metody badan okien.

Specyfikacja zostata sporzgdzona w systemie SEKOSPEC na podstawie standardowej

specyfikacji technicznej opracowanej przez OWEOB Promocja Sp. z 0.0. 49



Zad.nr 2 REMONT POMIESZCZENIA NA POTRZEBY SALI INTEGRACJI SENSORYCZNEJ :SST-02.01.06 POKRYWANIE PODLOG | SCIAN

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA | OBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
SST-02.01.06.

Kod CPV 45430000-0
POKRYWANIE PODLOG | SCIAN

ZADANIE:

Remont pomieszczenia pod potrzeby sali terapeutyczn €]
integracji sensorycznej i do swiadczenia swiata (poz. 2)

INWESTOR:
Szkota Podstawowa

iIm. Rodziny Donimirskich
ul. Donimirskich 19, 82-400 Czernin

OPRACOWAL.:
mgr in z. Janusz Winnicki

Kwidzyn maj 2024 r.

Specyfikacja zostata sporzgdzona w systemie SEKOSPEC na podstawie standardowe;j

specyfikacji technicznej opracowanej przez OWEOB Promocja Sp. z 0.0. 0
5



Zad.nr 2 REMONT POMIESZCZENIA NA POTRZEBY SALI INTEGRACJI SENSORYCZNEJ :SST-02.01.06 POKRYWANIE PODLOG | SCIAN

SPIS TRESCI
1. WSTEP 52
1.1. Przedmiot ST 52
1.2. Zakres stosowania ST 52
1.3. Zakres robét objetych ST 52
1.4. Podstawowe okreslenia 52
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot 52
1.6. Dokumentacja robot wyktadzinowych i okfadzinowych 52
2. MATERIALY 53
3. SPRZET 54
4. TRANSPORT 54
5. WYKONANIE ROBOT et R s e nes 54
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT ... 55
7. OBMIAR ROBOT 57
8. ODBIOR ROBOT 57
9. PODSTAWA PLATNOSCI e 59
10. PRZEPISY ZWIAZANE .......coiceeererreenrernerssessseessesssessesssesssesssesssesssessesssesssessesssessssass 59

Najwazniejsze oznaczenia i skroty:
ST — Specyfikacja Techniczna
SST — Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna

ITB — Instytut Techniki Budowlanej

Jednostka autorska, opracowanie edytorskie i rozpowszechnianie:
Osrodek Wdrozen Ekonomiczno-Organizacyjnych Budownictwa ,,Promocja” Sp. z o.o.
02-548 Warszawa, ul. Grazyny 15, tel. (22) 440-84-00, fax (22) 440-84-01

www.sekocenbud.pl  e-mail: promocja@sekocenbud.pl
ISBN 83-89756-16-1
Copyright by OWEOB PROMOCJA Sp. z o.0.
Warszawa, 2005

Wszelkie prawa zastrzezone!

Wykorzystanie tresci niniejszej specyfikacji technicznej dozwolone jest wytacznie do przygotowania dokumentaciji
budowlanej. Kopiowanie, przedrukowywanie i rozpowszechnianie catosci lub fragmentdw niniejszej publikacji w
celach komercyjnych bez pisemnej zgody wydawcy zabronione.

Specyfikacja zostata sporzgdzona w systemie SEKOSPEC na podstawie standardowe;j

specyfikacji technicznej opracowanej przez OWEOB Promocja Sp. z 0.0.
51



Zad.nr 2 REMONT POMIESZCZENIA NA POTRZEBY SALI INTEGRACJI SENSORYCZNEJ :SST-02.01.06 POKRYWANIE PODLOG | SCIAN

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania oraz odbioru
robot wyktadzinowych i okfadzinowych dla zadani pt. "Remont pomieszczenia pod potrzeby sali terapeutycznej
integracji snesorycznej i doswiadczenia $wiata (poz. 2)".

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadkach matych
prostych robét i konstrukcji drugorzednych o niewielkim znaczeniu, dla ktorych istnieje pewnos¢, ze podstawowe
wymagania beda spetnione przy zastosowaniu metod wykonania na podstawie doswiadczenia i przy przestrzeganiu
zasad sztuki budowlane;j.

1.3. Zakres robot objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci majace na celu wykonanie:
— pokrycie podtdg wykfadzing pcw ktore stanowia wierzchni element warstw podtogowych,
Specyfikacja obejmuje wykonanie wyktadzin przy uzyciu kompozycji klejowych przygotowanych fabrycznie.

Zakres opracowania obejmuje okreslenie wymagan odnosnie wiasnosci materiatow, wymagan i sposobéw oceny
podiozy, wykonanie wyktadzin i okfadzin wewnetrznych i zewnetrznych, oraz ich odbiory.

Specyfikacja nie obejmuje wyktadzin i oktadzin chemoodpornych oraz wykonywanych wedtug metod patentowych
lub innych zaprojektowanych indywidualnie dla konkretnego obiektu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi normami oraz okresleniami podanymi w ST Kod
CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, ST
i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w ST Kod CPV 45000000-7
»YWymagania ogolne” pkt. 1.5.

1.6. Dokumentacja robé6t wyktadzinowych i oktadzinowych
Dokumentacje robot wyktadzinowych i oktadzinowych stanowia:

— specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét (obligatoryjna w przypadku zamoéwien publicznych), zgodna z
rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.2004 r. (Dz. U. z 2004 r. nr 202, poz. 2072),

— aprobaty techniczne, certyfikaty lub deklaracje zgodnosci swiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego
lub jednostkowego stosowania uzytych wyrobow budowlanych, zgodnie z ustawa Prawo Budowlane z 7.07.1994
r. (Dz. U. z 2000 r. nr 106, poz. 1126 z poézniejszymi zmianami),

— protokoty odbioréw czesciowych, koncowych i robdt zanikajacych, z zataczonymi protokédtami z badan
kontrolnych,

— dokumentacja powykonawcza.
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Przez dokumentacje powykonawcza robot wykiadzinowych i oktadzinowych rozumiemy (zgodnie z art. 3, p. 14
ustawy Prawo budowlane) wymieniona wyzej dokumentacje robot z naniesionymi zmianami w stosunku do projektu
budowlanego i specyfikacji technicznej, dokonanymi podczas wykonywania robot.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST Kod CPV
45000000-7 ,,Wymagania ogolne” pkt 2

Ponadto materialy stosowane do wykonywania robot wykfadzinowych i okfadzinowych z ptytek ceramicznych
powinny miec:

— Aprobaty Techniczne lub by¢ produkowane zgodnie z obowiazujacymi normami,
— Certyfikat lub Deklaracje Zgodnosci z Aprobata Techniczna lub z PN,
— Certyfikat na znak bezpieczenstwa,
— Certyfikat zgodnosci ze zharmonizowang norma europejska wprowadzona do zbioru norm polskich,
— na opakowaniach powinien znajdowac¢ sie termin przydatnosci do stosowania.
Sposéb transportu i skladowania powinien by¢ zgodny z warunkami i wymaganiami podanymi przez producenta.

Wykonawca obowiazany jest posiada¢ na budowie petna dokumentacje dotyczaca skladowanych na budowie
materiatdw przeznaczonych do wykonania robot wyktadzinowych i oktadzinowych.

2.2. Rodzaje materiatow

2.2.1. Wszelkie materialy do wykonania wykfadzin i okfadzin powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w
normach polskich lub aprobatach technicznych ITB dopuszczajacych dany materiat do powszechnego
stosowania w budownictwie.

2.2.2. Wykiadziny

Wrykladziny powinny odpowiada¢ nastepujacym normom:

— PN-EN 14041:2004 — Elastyczne, widkiennicze, laminowane pokrycia podtogowe.
Przyjeto wykfadzine:

2.2.2. Wykiadzina igtowa:

Parametry:

- grubosc wyldadziny 6,5 mm;

- warstwa uzytkowa min. 3,3 mm;

- waga 1500 g/mz;

- klasa 33 wg EN1307;

- odpornosc na poslizg DS wg EN 13893;
- reakacja na ogien Bfls| wg EN 13501-1.
2.2.3. Kompozycje klejace

Dyspersyjne, polimerowe, niskoemisyjne nie zawierajace rozpuszczalniko kleje do wyktadzin, zalecane przez
producenta wykfadziny.

2.2.4. Masy szpachlowe
Podktad podtogowy na bazie cementu (samopoziomujaca masa szpachlowa) CT-C25-C7 zgodny z norma PN-EN
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13813:2003 Podkiady podtogowe oraz materiaty do ich wykonania. Do podktadu nalezy zasotosowaé grunt szczepny
dedykowany przez producenta podktadu.

2.2.5. Materiaty pomocnicze

Materiaty pomocnicze do wykonywania wyktadzin i okfadzin to:
— $rodki do usuwania zanieczyszczen,

— $rodki do konserwacji wyktadzin.

Wszystkie ww. materiaty musza mie¢ wtasnosci techniczne okreslone przez producenta lub odpowiednie
aprobaty techniczne.

3. SPRZET | NARZEDZIA

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogéine”
pkt 3

3.2. Sprzet i narzedzia do wykonywania wyktadzin i oktadzin

Do wykonywania robot wyktadzinowych i oktadzinowych nalezy stosowac:
— szczotki wtosiane lub druciane do czyszczenia podtoza,

— szpachle i pace metalowe lub z tworzyw sztucznych,

— narzedzia do ciecia wyktadzin,

— taty do sprawdzania réwnosci powierzchni,

— poziomnice.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogélne”
pkt 4

4.2. Transport i sktadowanie materiatow

Transport materiatow do wykonania wykfadzin i oktadzin nie wymaga specjalnych srodkow i urzadzen. Zaleca sig
uzywac do transportu samochodéw pokrytych plandekami lub zamknietych. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢
przewozone materiaty w sposéb wykluczajacy ich uszkodzenie. W przypadku duzych ilosci materiatow zalecane jest
przewozenie ich na paletach i uzycie do zatadunku i roztadunku tadunku urzadzen mechanicznych.

Sktadowanie materiatow podtogowych na budowie musi by¢ w pomieszczeniach zamknietych, zabezpieczonych
przed opadami i minusowymi temperaturami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogéblne zasady wykonywania robét podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogélne” pkt
5

Specyfikacja zostata sporzgdzona w systemie SEKOSPEC na podstawie standardowe;j

specyfikacji technicznej opracowanej przez OWEOB Promocja Sp. z 0.0.
54



Zad.nr 2 REMONT POMIESZCZENIA NA POTRZEBY SALI INTEGRACJI SENSORYCZNEJ :SST-02.01.06 POKRYWANIE PODLOG | SCIAN

5.2. Warunki przystapienia do robot
1) Przed przystapieniem do wykonywania wyktadzin powinny by¢ zakonczone:

—  wszystkie roboty stanu surowego tacznie z wykonaniem podiozy, warstw konstrukcyjnych i izolac;ji
podtog,

— roboty instalacji sanitarnych, centralnego ogrzewania, elektrycznych i innych np. technologicznych
(szczegolnie dotyczy to instalacji podpodtogowych),

—  wszystkie bruzdy, kanaty i przebicia naprawiane i wykonczone tynkiem lub masami naprawczymi.

2) Roboty wykfadzinowe nalezy wykonywa¢ w temperaturach nie nizszych niz +5°C i temperatura ta powinna
utrzymywac si¢ w ciagu catej doby.

3) Nalezy wykona¢ podtoze pod wykladzine z samopoziomujacej masy szpachlowej zgodnej z pkt. 2.2.4.

5.3. Wykonanie wyktadziny

5.3.1. Podtoza pod wyktadziny

Podtoza pod wyktadziny stanowi samopoziomujaca masa szpachlowa.
5.3.2. Wykonanie wykiadzin

Przed przystapieniem do zasadniczych robot wyktadzinowych nalezy przygotowaé wszystkie niezbedne materiaty,
narzedzia i sprzet a wszczegtonosci roztozyc wykladziny z rolki.

Nalezy roztozy¢ wyktadzing, a nastepnie dociag¢ do wymiaru pomieszczen.

Kompozycje klejaca naktada sie na podtoze gladka krawedzia pacy a nastepnie ,,rozczesuje” sie paca ustawiong pod
katem okoto 50°. Kompozycja klejaca powinna by¢ natozona réwnomiernie i pokrywaé cala powierzchnie podioza.
Grubos¢ warstwy kompozycji klejacej powinna by¢ rownomierna.

Nastepnie nalezy ukladac wyktadzing. Po zwiazaniu wykladziny z podtozem nalezy przystapi¢ do potaczenia
posczegdlnych bryt wykladziny za pomoca sznura do zgrzewania wyktadzin.

Wszytskie roboty zgodnie z instrukcja montazu producenta wyktadziny.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogoéine”
pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystapieniem do robot zwiazanych z wykonanie wyktadzin i oktadzin badaniom powinny podlega¢ materiaty,
ktore beda wykorzystane do wykonania robot oraz podtoza.

Wszystkie materialy — samopoziomujace masy szpachlowe, wyktadziny, kompozycje klejace, jak rowniez materiaty
pomocnicze musza spetnia¢ wymagania odpowiednich norm lub aprobat technicznych oraz odpowiada¢ parametrom
okreslonym w dokumentacji projektowe;.

Kazda partia materiatow dostarczona na budowe musi posiadaé certyfikat lub deklaracje zgodnosci stwierdzajaca
zgodno$¢ wiasnosci technicznych z okreslonymi w normach i aprobatach.

Badanie podkiadu powinno by¢é wykonane bezposrednio przed przystapieniem do wykonywania robdt
wyktadzinowych i oktadzinowych. Zakres czynnosci kontrolnych powinien obejmowac:
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sprawdzenie wizualne wygladu powierzchni podkladu pod wzgledem wymaganej szorstkosci, wystepowania
ubytkow i porowatosci, czystosci i zawilgocenia,

— sprawdzenie réownosci podidadu, ktore przeprowadza sie przyktadajac w dowolnych miejscach i kierunkach 2
-metrowa fate,

— sprawdzenie podktadu pod wyktadziny (posadzki) za pomoca 2-metrowej taty i poziomnicy; pomiary réwnosci i
spadkow nalezy wykonaé z doktadnoscia do Imm

— sprawdzenie prawidtowosci wykonania w podktadzie szczelin dylatacyjnych i przeciwskurczowych dokonujac
pomiarow szerokosci i prostoliniowosci

—  sprawdzenie wytrzymatosci podktadu metodami nieniszczacymi.

Woyniki badan powinny by¢ poréwnane z wymaganiami podanymi w pkt. 5.3.1. i 5.4.1., wpisywane do dziennika
budowy i akceptowane przez inspektora nadzoru.

6.3. Badania w czasie roboét

Badania w czasie robot polegaja na sprawdzeniu zgodnosci wykonywania wykfadzin  z ST. Prawidtowos¢ ich
wykonania wywiera wptyw na prawidtowos$¢ dalszych prac. Badania te szczegolnie powinny dotyczy¢ sprawdzenie
technologii wykonywanych robot, rodzaju i grubosci kompozycji klejacej oraz innych robot ,,zanikajacych”.

6.4. Badania w czasie odbioru robét

Badania w czasie odbioru robot przeprowadza sie¢ celem oceny spetnienia wszystkich wymagan dotyczacych
wykonanych wyktadzin i oktadzin a w szczegdlnosci:

— zgodnosci z ST,

— jakosci zastosowanych materiatow i wyrobow,

—  prawidtowosci przygotowania podiozy,

— jakosci (wygladu) powierzchni wyktadzin i oktadzin,

— prawidtowosci wykonania krawedzi, narozy, stykéw z innymi materiatami i dylatacji.

Przy badaniach w czasie odbioru robét pomocne moga by¢ wyniki badan dokonanych przed przystapieniem robot
i w trakcie ich wykonywania.

Zakres czynnosci kontrolnych dotyczacy wyktadzin podtég powinien obejmowac:
— sprawdzenie prawidtowosci utozenia wyktadziny pcw z instrukcjg producenta,

— sprawdzenie odchylenia powierzchni od pfaszczyzny za pomocay faty kontrolnej dtugosci 2 m przyktadanej w
roznych kierunkach, w dowolnym miejscu; przeswit pomiedzy fata a badana powierzchnia nalezy mierzy¢ z
doktadnosci do 1 mm,

Wryniki kontroli powinny by¢ poréwnane z wymaganiami podanymi w pkt. 6.5.2. protokéle podpisanym przez
przedstawicieli inwestora (zamawiajacego) i wykonawcy.

6.5. Wpymagania i tolerancje wymiarowe dotyczace wyktadzin i oktadzin
6.5.]. Prawidtowo wykonana wyktadzina powinna spetnia¢ nastepujace wymagania:

— cafla powierzchnia wykfadziny powinna mie¢ jednakowa barwe (brak przebarwien),
— cata powierzchnia wyktadziny powinna przylega¢ do podtoza,

— zgrzewy bryt wyktadziny powinny byc gladkie, réwne bezx zadzioréw.
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— listwy dylatacyjne powinny by¢ osadzone zgodnie z dokumentacja i instrukcja producenta.

7.  OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Zasady obmiarowania

Powierzchnie wyktadzin oblicza sie¢ w m? na podstawie katalogow nakladéw rzeczowych przyjetych w przedmiarze.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét podano w ST Kod CPV 45000000-7 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Odbioér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Przy robotach zwiazanych z wykonywaniem wykfadzin elementem ulegajacym zakryciu sa podtoza. Odbior podtdz
musi by¢ dokonany przed rozpoczeciem robét wykiadzinowych.

W trakcie odbioru nalezy przeprowadzi¢ badania wymienione w pkt. 6.2. niniejszego opracowania. Wyniki badan
nalezy poréwna¢ z wymaganiami dotyczacymi podtoz i okreslonymi odpowiednio w pkt. 5.3. dla wyktadzin.

Jezeli wszystkie pomiary i badania daty wynik pozytywny mozna uzna¢ podtoza za wykonane prawidtowo t;.
zgodnie z dokumentacja i ST i zezwoli¢ do przystapienia do robot wyktadzinowych.

Jezeli chociaz jeden wynik badania daje wynik negatywny podtoze nie powinno by¢ odebrane.

Wykonawca zobowiazany jest do dokonania naprawy podtoza poprzez np. szlifowanie lub szpachlowanie i
ponowne zgtoszenie do odbioru. W sytuacji gdy naprawa jest niemozliwa (szczegdlnie w przypadku zanizonej
wytrzymatosci) podtoze musi by¢ skute i wykonane ponownie.

Wszystkie ustalenia zwigzane z dokonanym odbiorem robét ulegajacych zakryciu (podtéz) oraz materiatow nalezy
zapisa¢ w dzienniku budowy lub protokdle podpisanym przez przedstawicieli inwestora (inspektor nadzoru) i
wykonawcy (kierownik budowy).

8.3. Odbioér czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanej czesci robot. Odbioru czesciowego robét dokonuje sie
dla zakresu okreslonego w dokumentach umownych wedtug zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét.

Celem odbioru czesciowego jest wczesne wykrycie ewentualnych usterek w realizowanych robotach i ich
usuniecie przed odbiorem koncowym.

Odbiodr czesciowy robdt jest dokonywany przez inspektora nadzoru w obecnosci kierownika budowy.

Protokét odbioru czesciowego jest podstawa do dokonania czesciowego rozliczenia robot jezeli umowa taka
forme przewiduje.

8.4. Odbiodr ostateczny (koncowy)

Odbidr ostateczny stanowi ostateczng ocene rzeczywistego wykonanie robot w odniesieniu do zakresu (ilosci),
jakosci i zgodnosci z dokumentacja projektowa.

Odbiodr ostateczny dokonuje komisja powotana przez zamawiajacego na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikow badan i pomiarow oraz dokonanej ocenie wizualnej.
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Zasady i terminy powotywania komisji oraz czas jej dziatalnosci powinna okresla¢ umowa.
Wykonawca robét obowiazany jest przedtozyé komisji nastepujace dokumenty:
— szczegotowe specyfikacje techniczne,
— aprobaty techniczne, certyfikaty i deklaracje zgodnosci dla zastosowanych materiatéw i wyrobow,
— protokoty odbioru podtoze,
— protokoty odbiorow czesciowych,
— instrukcje producentow dotyczace zastosowanych materiatow,

W toku odbioru komisja obowiazana jest zapozna¢ si¢ przedtozonymi dokumentami, przeprowadzi¢ badania
zgodnie wytycznymi podanymi w pkt. 6.4. niniejszej ST poréwnac¢ je z wymaganiami i wielkosciami tolerancji
podanymi w pkt. 6.5. oraz dokona¢ oceny wizualnej.

Roboty wykiadzinowe i okfadzinowe powinny by¢ odebrane, jezeli wszystkie wyniki badan i pomiarow sa
pozytywne i dostarczone przez wykonawce dokument s3 kompletne i prawidtowe pod wzgledem merytorycznym.

Jezeli chociazby jeden wynik badan byt negatywny wyktadzina lub okfadzina nie powinna by¢ przyjeta. W takim
przypadku nalezy przyjac jedno z nastepujacych rozwiazan:

— jezeli to mozliwe, nalezy poprawi¢ wyktadzine i przedstawi¢ ja ponownie do odbioru,

— jezeli odchylenia od wymagan nie zagrazaja bezpieczenstwu uzytkownika i trwatosci wyktadziny lub okfadziny
zamawiajacy moze wyrazi¢ zgode na dokonanie odbioru koncowego z jednoczesnym obnizeniem wartosci
wynagrodzenia w stosunku ustalen umownych,.

— w przypadku, gdy nie sa mozliwe podane wyzej rozwiazania wykonawca zobowiazany jest do usunigcia wadliwie
wykonanych wyktadzin lub okfadzin, wykona¢ je ponownie i powtornie zgtosi¢ do odbioru.

W przypadku nie kompletnosci dokumentéw odbior moze byé dokonany po ich uzupetnieniu.

Z czynnosci odbioru sporzadza sie¢ protokdt podpisany przez przedstawicieli zamawiajacego i wykonawcy.
Protokét powinien zawierad:

— ustalenia podjete w trakcie prac komisji,

— ocene wynikéw badan,

— wykaz wad i usterek ze wskaznikiem mozliwosci ich usuniegcia,

— stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnosci wykonania wyktadzin i oktadzin z zaméwieniem.

Protokét odbioru koncowego jest podstawa do dokonania rozliczenia koncowego pomiedzy zamawiajacym a
wykonawca.

8.5. Odbidér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny przeprowadza si¢ po uptywie okresu gwarancji, ktorego dtugos¢ jest okreslona w umowie.
Celem odbioru pogwarancyjnego jest ocena stanu wykfadzin i okfadzin po uzytkowaniu w okresie gwarancji oraz
ocena wykonywanych w tym okresie ewentualnych robét poprawkowych zwiazanych z usuwaniem zgtoszonych wad.

Odbidr pogwarancyjny jest dokonywany na podstawie oceny wizualnej wyktadzin i oktadzin z uwzglednieniem
zasad opisanych w pkt. 8.4. ,,Odbidr ostateczny robot”.

Pozytywny wynik odbioru pogwarancyjnego jest podstawa do zwrotu kaucji gwarancyjnej, negatywny do
dokonania potracen wynikajacych z obnizonej jakosci robot.

Przed uptywem okresu gwarancyjnego zamawiajacy powinien zgtosi¢ wykonawcy wszystkie zauwazone wady w
wykonanych wyktadzinach i oktadzinach.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoblne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST Kod CPV 45000000-7
»Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie pomiedzy zamawiajacym a wykonawca za wykonane roboty wyktadzinowe lub okfadzinowe moze by¢
dokonana wedtug nastepujacych sposobow:

— rozliczenie ryczattowe gdy podstawg ptatnosci jest ustalona w dokumentach umownych stata wartosc¢
wynagrodzenia; warto$¢ robot w tym przypadku jest okreslona jako iloczyn ceny jednostkowej i ilosci robot
okreslonych na podstawie dokumentacji projektowej i umowy,

— rozliczenie w oparciu o warto$¢ robot okreslong po ich wykonaniu jako iloczyn ustalonej w dokumentach
umownych ceny jednostkowej (z kosztorysu) i faktycznie wykonanej ilosci robot.

W jednym i drugim przypadku rozliczenie moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu robot
i ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie po dokonaniu odbioru czg$ciowego robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajacym a wykonawca nastepuje po dokonaniu odbioru
pogwarancyjnego.

9.3. Zasady ustalenia ceny jednostkowej
Ceny jednostkowe za roboty wykfadzinowe i oktadzinowe obejmuja:
— robocizng bezposrednia wraz z narzutami,

— wartos¢ zuzytych materiatow podstawowych i pomocniczych wraz z ubytkami wynikajacymi z technologii robot z
kosztami zakupu,

— wartos¢ pracy sprzetu z narzutami,
— koszty posrednie (ogdlne) i zysk kalkulacyijny,
— podatki zgodnie z obowiazujacymi przepisami (bez podatku VAT),

Ceny jednostkowe uwzgledniaja rowniez przygotowanie stanowiska roboczego oraz wykonanie wszystkich
niezbednych robot pomocniczych i towarzyszacych takich jak np. osadzenie elementow wykonczeniowych i
dylatacyjnych, rusztowania, pomosty, bariery zabezpieczajace, oswietlenie tymczasowe, pielegnacja wykonanych
wyktadzin i oktadzin, wykonanie zaplecza socjalno-biurowego dla pracownikow, zuzycie energii elektrycznej i wody,
oczyszczenie i likwidacja stanowisk roboczych.

W przypadku przyjecia innych zasad okreslenia ceny jednostkowej lub innych zasad rozliczen pomiedzy
zamawiajacym a wykonawca sprawy te musza zostac szczegétowo ustalone w umowie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-EN 13813:2003 Podktady podtogowe oraz materiaty do ich wykonywania. Terminologia,
PN-EN 14401:2004 Elastyczne, widkiennicze, laminowane pokrycia podtogowe,

10.2. Inne dokumenty i instrukcje

- Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych-Wymagania ogdlne (kod CPV 45000000-7),
wydanie OWEOB Promocja — 2003 rok.
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—  Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych tom | czesé 4, wydanie Arkady — 1990 rok.

—  Atlas Budowlany, miesiecznik wydanie specjalne 1998 rok.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot malarskich realizowanych dla zadania pt. "Remont pomieszczenia pod potrzeby sali terapeutycznej integracji
sensorycznej i doswiadczania Swiata (poz. 2)".

Niniejsza specyfikacja techniczna (SST) nie dotyczy wykonywania zabezpieczenia chemoodpornego i antykorozyjnego
obiektow budowlanych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci majace na celu wykonanie malowania sali
przedszkolnej.

Zakres opracowania obejmuje okreslenie wymagan odnosnie wtasciwosci materiatdw, wymagan i sposobow oceny
podiozy, wymagan dotyczacych wykonania powtok malarskich wewnetrznych powierzchni obiektéw oraz ich
odbiorow.

Specyfikacja nie obejmuje wymagan dotyczacych zabezpieczenia chemoodpornego i antykorozyjnego obiektow
budowlanych oraz powiok malarskich wykonywanych wedlug metod opatentowanych lub zaprojektowanych
indywidualnie dla konkretnego obiektu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami podanymi w ST
,»Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7.

Dodatkowo w Specyfikacji uzywane s3 nastepujace terminy:

Podioze malarskie — surowa, zagruntowana lub wygladzona (np. szpachléwka) powierzchnia (np. muru, tynku,
betonu, drewna, ptyt drewnopodobnych, itp.), na ktorej bedzie wykonywana powtoka malarska.

Powtoka malarska — stwardniata warstwa farby, lakieru lub emalii natozona i rozprowadzona na podtozu,
decydujaca o whasciwosciach uzytkowych i walorach estetycznych pomalowanej powierzchni.

Farba — ptynna lub pétptynna zawiesina badz mieszanina bardzo rozdrobnionych ciat statych (np. pigmentu —
barwnika i réznych wypetniaczy) w roztworze spoiwa.

Pigment — naturalna lub sztuczna substancja barwna badz barwiaca, ktéra nadaje kolor farbom lub emaliom.

Farba dyspersyjna — zawiesina pigmentow i wypetniaczy w dyspersji wodnej polimeru z dodatkiem srodkow
pomocniczych.

Lakie lamperyjny — lakier akrylowy transparenty zabezpieczajacy powloke malarska.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, ST i

poleceniami Inspektora nadzoru. Ogélne wymagania dotyczace robdt podano w ST ,Wymagania ogdlne” Kod CPV
45000000-7.
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1.6. Dokumentacja rob6t malarskich

Dokumentacje robot malarskich stanowia:

2.

specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot (obligatoryjna w przypadku zaméwien publicznych),
sporzadzona zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegétowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych
oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072),

dokumenty Swiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego zastosowania uzytych
wyrobow budowlanych, zgodnie z ustawa z 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr
92, poz. 881),

protokoty odbioréw czesciowych, koncowych i robot zanikajacych, z zataczonymi protokotami z badan
kontrolnych.

MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST

»Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7.

Materialy stosowane do wykonania robét malarskich powinny mieé:

oznakowanie znakiem CE co oznacza, ze dokonano oceny ich zgodnosci ze zharmonizowana norma europejska
wprowadzong do zbioru Polskich Norm, z europejska aprobata techniczng lub krajowa specyfikacja techniczna
panstwa czionkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang przez Komisje
Europejska za zgodna z wymaganiami podstawowymi, albo

deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej wydang przez producenta, jezeli dotyczy ona wyrobu
umieszczonego w wykazie wyrobow majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa okreslonym
przez Komisje Europejska, albo

oznakowanie znakiem budowlanym, co oznacza ze sa to wyroby nie podlegajace obowiazkowemu oznakowaniu
CE, dla ktérych dokonano oceny zgodnosci z Polska Norma lub aprobata techniczng, badz uznano za ,,regionalny
wyréb budowlany”,

termin przydatnosci do uzycia podany na opakowaniu.

2.2.Rodzaje materiatow

2.2.1. Materialy do malowania wnetrz obiektow budowlanych

Do malowania powierzchni wewnatrz obiektéw mozna stosowac:

farby dyspersyjne odpowiadajace wymaganiom normy PN-C-81914:2002, typ: dyspersyjna, wodorozcienczalna
emulsja, rodzaj: akrylowa,

srodki gruntujace, ktére powinny odpowiada¢ wymaganiom aprobat technicznych.

Kolor farb:

- Sciany ustali¢ z Zamawiajacym,

- sufit: biaty.

2.2.3. Materiaty pomocnicze

Materialy pomocnicze do wykonywania robot malarskich to:

rozcienczalniki - woda,
srodki do odttuszczania, mycia i usuwania zanieczyszczen podioza,

srodki do likwidacji zaciekow i wykwitow,
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— kity i masy szpachlowe do naprawy podifoza.

Wszystkie ww. materiaty musza mie¢ wilasnosci techniczne okreslone przez producenta lub odpowiadajace
wymaganiom odpowiednich aprobat technicznych badz PN.

2.2.4. Woda

Do nanoszenia pierwszej warstwy farbe nalezy rozcienczy¢ woda odpowiadajaca wymaganiom normy PN-EN
1008:2004 ,,Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena przydatnosci wody
zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu”.

Bez badan laboratoryjnych moze by¢ stosowana tylko wodociagowa woda pitna.

3. SPRZET | NARZEDZIA
3.1. Ogobine wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogoélne” Kod CPV 45000000-7.

3.2. Sprzet i narzedzia do wykonywania robot malarskich

Do wykonywania robot malarskich nalezy stosowac:

— szczotki o sztywnym wiosiu lub druciane do czyszczenia podtoza,

— szpachle i pace metalowe lub z tworzyw sztucznych,

— pedzle i watki,

— mieszada napedzane wiertarka elektryczna oraz pojemniki do przygotowania kompozycji sktadnikow farb,

— drabiny i rusztowania.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,Wymagania ogélne” Kod CPV
45000000-7.

4.2. Transport i sktadowanie materiatow

Transport materiatdéw do robot malarskich w opakowaniach nie wymaga specjalnych urzadzen i sSrodkéw transportu.
W czasie transportu nalezy zabezpieczyé przewozone materialy w sposéb wykluczajacy uszkodzenie opakowan. W
przypadku duzych ilosci materiatéw zalecane jest przewozenie ich na paletach i uzycie do zatadunku oraz roztadunku
urzadzen mechanicznych.

Do przewozu farb mozna wykorzystywaé samochody pokryte plandekami lub zamknigte.

Materialy do robét malarskich nalezy sktadowac¢ na budowie w pomieszczeniach zamknigtych, zabezpieczonych
przed opadami i minusowymi temperaturami.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogéblne zasady wykonania rob6t podano w ST ,,Wymagania ogolne” Kod CPV 45000000-7

5.2. Warunki przystapienia do robot malarskich

Do wykonywania robot malarskich mozna przystapi¢ po catkowitym zakonczeniu poprzedzajacych robot
budowlanych oraz po przygotowaniu i kontroli podtozy pod malowanie i kontroli materiatow.

Wewnatrz budynku pierwsze malowanie $cian i sufitbw mozna wykonywaé po:
e catkowitym ukonczeniu tynkowych i robot instalacyjnych, tj. wodociagowych, kanalizacyjnych, centralnego

ogrzewania, gazowych, elektrycznych, z wyjatkiem zatozenia urzadzen sanitarnych ceramicznych i metalowych lub
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z tworzyw sztucznych (bialy montaz) oraz armatury oswietleniowej (gniazdka, wyfaczniki itp.),
* wykonaniu podtozy pod wyktadziny podtogowe,
* catkowitym dopasowaniu i wyregulowaniu stolarki.
Drugie malowanie mozna wykonywaé po:
e wykonaniu tzw. biatego montazu,

e ulozeniu posadzek (z wyjatkiem wyktadzin dywanowych i wyktadzin z tworzyw sztucznych) z przybiciem listew
przysciennych i cokotow.

5.3. Wymagania dotyczace podiozy pod malowanie
5.3.1. Wilgotnos¢ powierzchni tynkéw pokrytych gtadzig gipsowa nie powinna przekracza¢ 4%
5.3.2.  Tynki zwykie

I) Tynki malowane uprzednio farbami powinny by¢ oczyszczone ze starej farby i wszelkich wykwitow oraz
odkurzone i umyte woda. Po umyciu powierzchnia tynkéow nie powinna wykazywaé sladéw starej farby ani pytu
po starej powtoce malarskiej. Uszkodzenia tynkow nalezy naprawi¢ odpowiednia zaprawa, nastgpnie zagruntowac
i wykona¢ gtadz gipsowa.

2) Wystajace lub widoczne nieusuwalne elementy metalowe powinny by¢ zabezpieczone antykorozyjnie.

5.3.3. Podtoze powinno by¢ suche, stabilne, i nosne, tzn. odpowiednio mocne i oczyszczone z warstw mogacych
ostabi¢ przyczepnosc¢ farby, zwtaszcza z kurzu, brudu, wosku oraz ttuszczow.

54. Woarunki prowadzenia robot malarskich
Woarunki ogélne prowadzenia robot malarskich

Roboty malarskie wewnatrz obiektu mozna rozpocza¢, kiedy podtoza spetniaja wymagania podane w pkt 5.3. a ich
wilgotnos¢ nie przekracza 4%.

Przy wykonywaniu prac malarskich w pomieszczeniach zamknigtych nalezy zapewni¢ odpowiednia wentylacje.

Elementy, ktore w czasie robot malarskich moga ulec uszkodzeniu lub zanieczyszczeniu, nalezy zabezpieczy¢ i
ostoni¢ przez zabrudzeniem farbami.

Prace malarskie nalezy prowadzi¢ zgodnie z instrukcja producenta farb, ktéra powinna zawierac:
- informacje o ewentualnym srodku gruntujacym i o przypadkach, kiedy nalezy go stosowac,
- sposob przygotowania farby do malowania,

- sposob naktadania farby, w tym informacje o narzedziach (np. pedzle, watki, agregaty malarskie),

- krotnos¢ naktadania farby oraz jej zuzycie na | m™,
- czas miedzy naktadaniem kolejnych warstw,
- zalecenia odnosnie mycia narzedzi,

- zalecenia w zakresie bhp.

5.5.  Wpymagania dotyczace powlok malarskich
Wymagania w stosunku do powtok z farb dyspersyjnych
Powtoki z farb dyspersyjnych powinny by¢:

a) niezmywalne przy stosowaniu srodkéw myjacych i dezynfekujacych, odporne na tarcie na sucho i na szorowanie
oraz na reemulgacje,

b) aksamitno-matowe lub posiada¢ nieznaczny potysk,

Specyfikacja zostata sporzgdzona w systemie SEKOSPEC na podstawie standardowej

specyfikacji technicznej opracowanej przez OWEOB Promocja Sp. z 0.0. o7



Zad. nr 5 REMONT POMIESZCZENIA NA POTRZEBY SALI INTEGRACJI SENSORYCZNEJ : SST-02.01.07. ROBOTY MALARSKIE

c) jednolitej barwy, rownomierne, bez smug, plam, zgodne ze wzorcem producenta i dokumentacja projektowa,
d) bez uszkodzen, przeswitow podioza, sladéw pedzla,
e) bez ztuszczen, odstawania od podtoza oraz widocznych faczen i poprawek,
f) bez grudek pigmentéw i wypetniaczy ulegajacych rozcieraniu.
Dopuszcza sie chropowatos¢ powtoki odpowiadajaca rodzajowi faktury pokrywanego podtoza.

Tak wykonane powlki malarskie zabezpieczy¢ lakierem lamperyjnym do wysokosci min. 1,5 m.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST ,,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7.

6.2. Badania przed przystapieniem do robo6t malarskich

Przed przystapieniem do robdt malarskich nalezy przeprowadzi¢ badanie podtozy oraz materiatow, ktore beda
wykorzystywane do wykonywania robot.

6.2.1. Badania podtozy pod malowanie

Badanie podioza powinno by¢ przeprowadzane po zamocowaniu i wbudowaniu wszystkich elementow
przeznaczonych do malowania.

Wyglad powierzchni podtozy nalezy ocenia¢ wizualnie, z odlegtosci okoto 1 m, w rozproszonym swietle dziennym
lub sztucznym.

Zapylenie powierzchni nalezy oceniaé przez przetarcie powierzchni sucha, czysta reka.

Wilgotnos¢ podtozy nalezy oceniac przy uzyciu odpowiednich przyrzadow. W przypadku watpliwosci nalezy pobrac
probke podtoza i okresli¢c wilgotnos¢ metoda suszarkowo-wagowa.

Woryniki badan powinny by¢ poréwnane z wymaganiami podanymi w pkt. 5.3., odnotowane w formie protokotu
kontroli, wpisane do dziennika budowy i akceptowane przez inspektora nadzoru.

6.2.2. Badania materiatow
Farby i srodki gruntujace uzyte do malowania powinny odpowiadaé normom wymienionym w pkt. 2.
Bezposrednio przed uzyciem nalezy sprawdzic:

— czy dostawca dostarczyt dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego
zastosowania wyrobéw uzywanych w robotach malarskich,

— terminy przydatnosci do uzycia podane na opakowaniach,
— wyglad zewnetrzny farby w kazdym opakowaniu.

Ocene wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadza¢ wizualnie. Farba powinna stanowi¢ jednorodna w kolorze i
konsystencji mieszanine.

Niedopuszczalne jest stosowanie farb, w ktorych widaé:
a) w przypadku farb cieklych:
* skoagulowane spoiwo,
* nieroztarte pigmenty,
» grudki wypetniaczy (z wyjatkiem niektorych farb strukturalnych),
* kozuch,
* $lady plesni,
* trwaly, nie dajacy sie wymieszac osad,

* nadmierne, utrzymujace si¢ spienienie,
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e obce wtracenia,

* zapach gnilny,

6.3. Badania w czasie robét

Badania w czasie robot polegaja na sprawdzaniu zgodnosci wykonywanych robdt malarskich z dokumentacja
projektowa, SST i instrukcjami producentow farb. Badania te w szczegoélnosci powinny dotyczyé sprawdzenia
technologii wykonywanych robot w zakresie gruntowania podtozy i naktadania powtok malarskich.

6.4. Badania w czasie odbioru roboét

Badania w czasie odbioru robét przeprowadza sie celem oceny czy spetnione zostaty wszystkie wymagania dotyczace
wykonanych robét malarskich, w szczegolnosci w zakresie:

— zgodnosci z dokumentacja projektowa, ST i wprowadzonymi zmianami, ktére naniesiono w dokumentac;ji
powykonawczej,

— jakosci zastosowanych materiatow i wyrobow,
— prawidtowosci przygotowania podiozy,
— jakosci powtok malarskich.

Przy badaniach w czasie odbioru robot pomocne moga byé¢ wyniki badan dokonanych przed przystapieniem do roboét
i w trakcie ich wykonywania.

Badania powlok przy ich odbiorze nalezy przeprowadza¢ nie wczesniej niz po 14 dniach od zakonczenia ich
wykonywania.

Badania techniczne nalezy przeprowadza¢ w temperaturze powietrza co najmniej +5°C i przy wilgotnosci
wzglednej powietrza nie przekraczajacej 65%.

Ocena jakosci powtok malarskich obejmuje:
* sprawdzenie wygladu zewnetrznego,
* sprawdzenie zgodnosci barwy i potysku,
* sprawdzenie odpornosci na wycieranie,
* sprawdzenie przyczepnosci powtoki,
* sprawdzenie odpornosci na zmywanie.
Metoda przeprowadzania badan powtok malarskich w czasie odbioru robot:

a) sprawdzenie wygladu zewnetrznego — wizualnie, okiem nieuzbrojonym w $wietle rozproszonym z odlegtosci
okoto 0,5 m,

b) sprawdzenie zgodnosci barwy i potysku — przez poréwnanie w Swietle rozproszonym barwy i potysku
wyschnigtej powtoki z wzorcem producenta,

c) sprawdzenie odpornosci powtoki na wycieranie — przez lekkie, kilkukrotne pocieranie jej powierzchni wetniang
lub bawetniana szmatka w kolorze kontrastowym do powtoki. Powtoke nalezy uznaé¢ za odporng na wycieranie,
jezeli na szmatce nie wystapity slady farby,

d) sprawdzenie przyczepnosci powtoki:

* na podtozach mineralnych i mineralno-wtéknistych — przez wykonanie skalpelem siatki nacigé prostopadtych o
boku oczka 5 mm, po 10 oczek w kazda strone a nastepnie przetarciu pedzlem nacigtej powloki;
przyczepnos$¢ powtoki nalezy uznaé za dobrg, jezeli Zaden z kwadracikéw nie wypadnie,

e) sprawdzenie odpornosci na zmywanie — przez pieciokrotne silne potarcie powloki mokra namydlona szczotka z
twardej szczeciny, a nastgpnie dokfadne sptukanie jej woda za pomoca miekkiego pedzla; powtoke nalezy uznaé za
odporna na zmywanie, jezeli piana mydlana na szczotce nie ulegnie zabarwieniu oraz jezeli po wyschnigciu cata
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badana powtoka bedzie miata jednakowa barwe i nie powstang przeswity podtoza.

Wyniki badan powinny by¢ poréwnane z wymaganiami podanymi w pkt. 5.5 i opisane w dzienniku budowy i
protokole podpisanym przez przedstawicieli inwestora (zamawiajacego) oraz wykonawcy.

7.  OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru podano w ST ,,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7.

7.2. Szczegotowe zasady obmiaru robét malarskich

Powierzchnie malowania oblicza sie¢ w metrach kwadratowych wg katalogow nakfadéw rzeczowych przyjetych w
przedmiarze.

8.  ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét podano w ST ,,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pkt 8

8.2. Odbioér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Przy robotach zwiazanych z wykonywaniem powtok malarskich elementem ulegajacym zakryciu s3 podtoza. Odbior
podiozy musi by¢ dokonany przed rozpoczeciem robot malarskich.

W trakcie odbioru nalezy przeprowadzi¢ badania wymienione w pkt. 6.2.1. niniejszej specyfikacji. Wyniki badan
nalezy poréwnac¢ z wymaganiami dotyczacymi podtozy pod malowanie, okreslonymi w pkt. 5.3.

Jezeli wszystkie pomiary i badania daty wynik pozytywny mozna uzna¢ podtoza za wykonane prawidtowo, tj.
zgodnie z dokumentacja projektowa oraz SST i zezwoli¢ na przystapienie do robot malarskich.

Jezeli chociaz jeden wynik badania jest negatywny podtoze nie powinno by¢ odebrane. W takim przypadku nalezy
ustali¢ zakres prac i rodzaje materiatow koniecznych do usuniecia nieprawidtowosci podtoza. Po wykonaniu
ustalonego zakresu prac nalezy ponownie przeprowadzi¢ badanie podtozy.

Wszystkie ustalenia zwiazane z dokonanym odbiorem robot ulegajacych zakryciu (podiozy) oraz materiatow
nalezy zapisa¢ w dzienniku budowy lub protokole podpisanym przez przedstawicieli inwestora (inspektor nadzoru) i
wykonawcy (kierownik budowy).

8.3. Odbioér czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanej czesci robot. Odbioru czesciowego robét dokonuje sig
dla zakresu okreslonego w dokumentach umownych, wedtug zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.

Celem odbioru czesciowego jest wczesne wykrycie ewentualnych usterek w realizowanych robotach i ich
usuniecie przed odbiorem koncowym.

Odbidr czesciowy robédt jest dokonywany przez inspektora nadzoru w obecnosci kierownika budowy.

Protokét odbioru czesciowego jest podstawg do dokonania cze$ciowego rozliczenia robdt, jezeli umowa taka
forme przewiduje.

8.4. Odbiodr ostateczny (koncowy)

Odbidr koncowy stanowi ostateczna ocene rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich zakresu (ilosci),
jakosci i zgodnosci z dokumentacja projektowa.

Odbidr ostateczny przeprowadza komisja powotana przez zamawiajacego, na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikow badan oraz dokonanej oceny wizualne;j.

Zasady i terminy powotywania komisji oraz czas jej dziatania powinna okresla¢ umowa.
Wykonawca robét obowiazany jest przedtozyé komisji nastepujace dokumenty:
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— dokumentacje projektowa z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robét,
— szczegdtowe specyfikacje techniczne ze zmianami wprowadzonymi w trakcie wykonywania robét,
— dziennik budowy i ksiazki obmiaréw z zapisami dokonywanymi w toku prowadzonych robot,

— dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego zastosowania uzytych materiatéw i wyrobow
budowlanych,

— protokoty odbioru podtozy,

—  protokoty odbioréow czesciowych,

— instrukcje producentow dotyczace zastosowanych materiatow,
— wyniki badan laboratoryjnych i ekspertyz.

W toku odbioru komisja obowiazana jest zapozna¢ sie przedtozonymi dokumentami, przeprowadzi¢ badania
zgodnie z wytycznymi podanymi w pkt. 6.4 niniejszej SST, poréwnac je z wymaganiami podanymi w pkt. 5.5 oraz
dokona¢ oceny wizualnej.

Roboty malarskie powinny by¢ odebrane, jezeli wszystkie wyniki badan sa pozytywne, a dostarczone przez
wykonawce dokumenty s3 kompletne i prawidtowe pod wzgledem merytorycznym.

Jezeli chociazby jeden wynik badan byt negatywny powtoka malarska nie powinna by¢ przyjeta. W takim
przypadku nalezy przyjac jedno z nastepujacych rozwiazan:

— jezeli to mozliwe nalezy ustali¢ zakres prac korygujacych, usunaé niezgodnosci powtoki z wymaganiami
okreslonymi w pkt. 5.5 i przedstawi¢ ja ponownie do odbioru,

— jezeli odchylenia od wymagan nie zagrazaja bezpieczenstwu uzytkownika i trwatosci powloki malarskiej
zamawiajacy moze wyrazi¢ zgode na dokonanie odbioru kohcowego z jednoczesnym obnizeniem wartosci
wynagrodzenia w stosunku do ustalen umownych,

— w przypadku, gdy nie s3 mozliwe podane wyzej rozwiazania wykonawca zobowiazany jest do usunigcia wadliwie
wykonanych robét malarskich, wykona¢ je ponownie i powtérnie zgtosi¢ do odbioru.

W przypadku niekompletnosci dokumentéw odbior moze byé dokonany po ich uzupetnieniu.

Z czynnosci odbioru sporzadza sie protokdt podpisany przez przedstawicieli zamawiajacego i wykonawcy.
Protokét powinien zawierad:

— ustalenia podjete w trakcie prac komisji,

— ocene wynikéw badan,

— wykaz wad i usterek ze wskazaniem sposobu ich usuniegcia,

— stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnosci wykonania robot malarskich z zamowieniem.

Protokét odbioru koncowego jest podstawa do dokonania rozliczenia koncowego pomiedzy zamawiajacym a
wykonawca.

8.5. Odbioér po uptywie okresu rekojmi i gwarancji

Celem odbioru po okresie rekojmi i gwarancji jest ocena stanu powtok malarskich po uzytkowaniu w tym okresie
oraz ocena wykonywanych w tym okresie ewentualnych robot poprawkowych, zwiazanych z usuwaniem
zgtoszonych wad.

Odbiodr po uptywie okresu rekojmi i gwarancji jest dokonywany na podstawie oceny wizualnej powtok malarskich,
z uwzglednieniem zasad opisanych w pkt. 8.4. ,,Odbiér ostateczny (koncowy)”.

Pozytywny wynik odbioru pogwarancyjnego jest podstawa do zwrotu kaucji gwarancyjnej, negatywny do
dokonania potracen wynikajacych z obnizonej jakosci robot.

Przed uptywem okresu gwarancyjnego zamawiajacy powinien zgtosi¢ wykonawcy wszystkie zauwazone wady w
wykonanych robotach malarskich.
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9.

PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogélne” Kod CPV

45000000-7.

9.2.Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie robét malarskich bedzie dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu robot i ich

koncowym odbiorze.

Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i odebranego zakresu robot malarskich stanowi wartos¢ tych

robét obliczona na podstawie:

okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci robot zaakceptowanych przez
Zamawiajacego.

Ceny jednostkowe wykonania robot malarskich uwzgledniaja:
przygotowanie stanowiska roboczego,

dostarczenie materiatow, narzedzi i sprzetu,

obstuge sprzetu nieposiadajacego etatowej obstugi,

ustawienie i przestawienie drabin oraz lekkich rusztowan przestawnych umozliwiajacych wykonanie robot na
wysokosci do 5 m, od poziomu podtogi lub terenu,

zabezpieczenie podtdg i elementow nie przeznaczonych do malowania,
przygotowanie farb, szpachléwek, gruntdw i innych materiatow,
przygotowanie podiozy,

proby kolorow,

demontaz przed robotami malarskimi i montaz po wykonaniu robot elementéw, ktore wymagaja zdemontowania
w celu wykonania prac malarskich np. skrzydet okiennych i drzwiowych,

wykonanie prac malarskich,
usuniecie wad i usterek oraz naprawienie uszkodzen powstatych w czasie wykonywania robot,

oczyszczenie miejsca pracy z materiatow zabezpieczajacych oraz oczyszczenie niepotrzebnie zamalowanych
elementow nie przeznaczonych do malowania,

likwidacje stanowiska roboczego,

koszty montazu, demontazu i pracy rusztowan niezbednych do wykonania robét malarskich na wysokosci ponad
5 m od poziomu podtogi lub tertenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1Normy

PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-C-81914:2002 Farby dyspersyjne stosowane wewnatrz.

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena przydatnosci

wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu.

10.2Inne dokumenty i instrukcje

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych (tom |, czes¢ 4) Arkady, Warszawa
1990 r.
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— Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych ITB cze$¢ B: Roboty wykonczeniowe. Zeszyt 4:
Powtoki malarskie zewnetrzne i wewnetrzne. Warszawa 2003 r.

— Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych. Wymagania ogdlne. Kod CPV 45000000-7.
Wydanie Il, OWEOB Promocja — 2005 r.
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