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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH - ZAGOSPODAROWANIE TERENU
Legnica, Dz. nr 846, obreb Kartuzy
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00.00.00 ZASADY OGOLNE

ZESTAWIENIE POWIERZCHNI

- powierzehnia terenu objetego opracowaniem - okolo 1235,95 m?

w tym:

- nawierzchni z kostki betonowej - 700,70 m” ( w tym naw. drogi — 530,2 m%),

- nawierzchnia z azurowych bloczkéw betonowych typu MEBA (pow. biologicznie czynna
40%) — 380,65 m*

- powierzchnia terenu przeznaczonego pod zielei - ok.154,60 m”

*(realizacja w ramach innego opracowania - na etapie przedmiotowej inwestycji nie
przewidziano nasadzenia rosling

- powierzchnia terenéw biologicznie czynnych - 306,86 m*

ZASADY OGOLNE

1.1.Przedmiot i zakres robot budowlanych

Przedmiotem specyfikacji sg techniczne warunki dotyczace wykonania, odbioru technicznego
nastepujgcych robdt budowlanych wg nomenklatury Wspdinego Slownika Zamowien,
Specyfikacja w/w robot zostala ujeta, w sposéb szczegdlowy, w poszezegdlinych rozdzialach,

1.2. Wykaz aktdw prawnych, norm i przepisdw branzowych

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (. j. Dz. U. 2019 poz. 1186 z pdén. zm.),

- ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie (t. j, Dz. U. 2019 poz.
1065 ze zn.),

- ROZPORZADZENIE MINISTRA ROZWOIU z dnia 18 wrzesnia 2020 . w sprawie szczegblowego
zakresu i formy projektu budowlanego (Dz. U. z 2020 . poz. 1333),

- ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie
szczegblowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikac)i technicznych wykonania i odbioru
robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (t. j. Dz.U. 2013 poz. 1129 ze zm.),

- USTAWA z dnia 12 grudnia 2003 r. o ogdlnym bezpieczenistwie produkidw (t. j. Dz. U. 2016 poz. 2047),
- USTAWA z dnia 20 lipca 2017 r. Prawo wodne (1. j. Dz U. 2018 poz. 2268 z pozn. zm.).

- UCHWALA NR X1./292/97 RADY MIEISKIEJ LEGNICY 2z dnia 28 kwietnia 1997 . w sprawie
zatwierdzenia miejscowego planu zagospodarowania przestrzennego dzielnicy KARTUZY w Legnicy,

- USTAWA z dria 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony $rodowiska (t. j. Dz U. 2019 poz. 1396 z poin.
ZIm.),

- USTAWA z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (t. j. Dz, U. 2019 poz. 266 ze zm.),

~ ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 18 maja 2004 r. w sprawie okreélenia
metod i podstaw sporzadzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania planowanych kosztow prac
projektowych oraz planowanych kosztow robdt budowlanych okredlonych w programie funkcjonalno-
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uzytkowym (1. j. Dz, U, 2004.130.1389 ze zm.),
- ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 23 czerwea 2003 1. w sprawie
informacji dotyczqcej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczefistwa i ochrony zdrowia (1.
j- Dz, U, 2003.120.1126).
- Rozporzadzenie z dnia 3 lipca 2003 r. Ksigzka obiektu budowlanego. Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072
- Rozporzadzenie z dnia 2 wrzeénia 2004 r. Nowelizacja: Dz U. 2005x., Nr 75, poz. 664
W sprawie szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowel, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego.
Dz, U. 22003 r. Nr 120, poz. 1127
- Rozporzadzenie z dnia 23 czerwea 2003 1. Informacja dotyczgca bezpieczenistwa i ochrony zdrowia oraz
plan bezpieczelistwa i ochrony zdrowia. Dz. U, z 2004 r. Nr 198, poz. 2043, Dz. U, z2002 r. Nr 108,
poz.953.
~ Rozporzadzenie z dnia 26 czerwca 2002 r. Nowelizacja: Dz. U. 2004.198.2042
Dziennik budowy, montazu i rozbidrki, tablica informacyjna oraz ogloszenie zawierajace dane dotyczace
bezpieczefistwa pracy i ochrony zdrowia, Dz, U. z 2001 r. Nr 138, poz. 1554,
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. Warunki techniczne, jakim powinny
odpowiadaé budynki i ich usytuowanie, Dz. U. z 1999 r. Nr 74, poz. 836
Normy branzowe
1.3, Warunki obmiaru i platnosei
1.3.1. Obmiar robot
Ogolne zasady obmiaru robdt powinny uwzgledniaé zalozenia ogdlne zawarte w Katalogach Naktadow
Rzeczowych (KNR) z zachowaniem zasad obmiarowania poszczegdinych branz przywolanych w
zatozeniach szczegolowych KNR | ze zwroceniem uwagi na warunki specjalne wyszezegdlnione osobno
w w/w KNR dla wybranych robot i elementdéw robét,
Jednostki obmiarowe: nalezy stosowac ogdlnie przyjete w kosztorysowaniu jednostki wyspecyfikowane
w formie tabelarycznej w czesci ogdlnej opisujacej zakres i ukiad katalogéw KNR odpowiednich branz.
Wyszczegodlnienie robét objetych jednostkg przedmiarowo-obmiarowa powinno byé zgodne z kolejnodcia
technologiczng wykonywania robét, podawaé ilodci robdt w ustalonych jednostkach przedmiarowych,
wskazywac podstawy wyceny — tabele, kolumny KNR odpowiednich branz dla ustalenia szczegdlowego
opisu robdt lub ez zawieraé wprost szczegdlowy opis obejmujacy wyszczegdinienie i opis czynnosci
sktadowych zwlaszcza w przypadko stosowania odmiennych technologii wykonania niz te przywolane w
katalogach lub gdy technologia wykonania robot okre$lana jest odrgbnie przez producentéw lub
dostawcow np. urzgdzen, maszyn, materiatow czy komponentdw.
1.3.2. Podstawa platnosei
Przyjmuje sig, ze podstawg platnosei jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke
obmiarowg i ustalona dla danej pozycji kosztorysowej na podstawie dostgpnych katalogdw: Katalogow
Nakladow Rzeczowych (KNR), Kosztorysowych Norm Nakiadow Rzeczowych (KNNR), Katalogdw
Norm Pracy (KNP} fub tez ndokumentowanych kalkulacji wiasnych wykonawcy.
Ustala sig, ze za ceng jednostkowg przyjmuje sie ceng wykonania danej roboty obejmujaca koszty
wynikajgce z naktadow bezposrednich odpowiednich katalogéw dla nastepujacych skladnikéw: R
(robocizna), M (materialy z kosztaini zakupu), S (sprzet technologiczny niezbedny dla wykonania robot)
oraz narzutow Kp (kosztow posrednich), Z ( zysku kalkulacyjnego).
Cena jednostkowa powinna obejmowac¢ caloksztait kosziéw zwigzanych z wykonaniem robdt opisanych
dang pozycig kosztorysowa w szczegolnosci z uwzglednieniem wszelkich kosztow dodatkowych nie
wyspecyfikowanych w odnoénych katalogach a koniecznych dla poniesienia z punktu widzenia
technologii realizacji robét,
1.4. Dokumentacja budowy
Zgodnie z ustawg Prawo Budowlane dokumentacja budynku powinna zawierad




- projekt budowlany wraz z ostateczng decyzja pozwolenia na budowe lub dowdd zgloszenia robét,
- projekt zagospodarowantia placu budowy i organizacji budowy zatwierdzony i uzgodniony przez
uprawnionych rzeczoznawcow i instytucje,
- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia na budowie,
- wymagane dopuszezenia materialow i urzadzen do obrotu w budownictwie.
- dziennik budowy wraz protokotami odbioru robot zanikajacych, zageszczenia, czyszczenia, badai i
sprawdzen,
- dokumentacje powykonawczg ,
- zgloszenie o zakoficzeniu budowy i gotowosci do odbioru.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosé z
dokumentacjg projektows, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.
Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach wmowy przekaze Wykonawcey teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, przekaze dzien-
nik budowy oraz dwa komplety SST.
W trakcie wykonywania robot, przed przystapieniem do wbudowywania lub montazu gotowych robot
budowlanych Wykonawca jest zobowigzany do sprawdzenia wszystkich wymiaréw na budowie.
Wykonawcea jest zobowigzany, w cenie umowy, oprécz w/w, opracowaé dokumentacie:
- projekt organizacji i harmognogram robot;
- projekt zaplecza technicznego budowy.
Zgodnos¢ robdt z dokumentacjy projekiows i SST.
Dokumentacja projekiowa - zaakceptowana przez Zamawiajacego, SST oraz dodatkowe dokumenty
przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru stanowig zataczniki do umowy o wykonanie robdt,
a wymagania wyszezegolnione w chocby jednym z nich sg obowiazujace dla Wykonawey tak, jakby
zawarte byly w calej dokuimentacji.
W przypadku rozbieznoscei w ustaleniach poszezegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnosé ich
waznosci wymieniona w “Ogdlnych warunkach umowy".
Wykonawca nie moze wykorzystywaé bleddw lub opuszezets w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i
poprawek.
W przypadku stwierdzenia eweniualnych rozbieznoécei podane na rysunku wielkosci liczbowe
wymiarow sg waznigjsze od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy maja by¢ zgodne z dokumentacjg projektowsy i
SST.
Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosei docelowe, od
ktérych dopuszezalne s odchylenia w ramach okredlonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatow i
elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnosé z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie mogg przekraczaé dopuszezalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy dostarczane materialy lub wykonane roboty nie bedg zgodne z dokumentacja
projektows tub SST i majag wplyw na niezadowalajgea jako$é elementu budowli, to takie materiaty
zostang zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane | wykonane ponownie na koszt wykonawey.
Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowiagzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwaia budowy i wykonywanie robot wykonczeniowych Wykonawca bedzie:
- podejmowaé wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisdéw i norin
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokol terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub
uciazliwosdcei dla 0s6b lub wiasnodci spolecznej, a wynikajacych ze skazenia, halasu lub innych
przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dzialania.
Stosujge sie do tych wymagai, Wykonawca bgdzie mial szczegdlny wzglad na:

- lokalizacje baz, warsztatéw, magazynow, skladowisk,

- srodki ostroznodci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszezeniem zbiomikow i ciekdw wodnyeh pytami lub substancjami toksyczaymi,

zanigczyszezeniem powietrza pylami i gazami,
- mozliwo$cig powstania pozaru.




Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przesirzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;,

Wykonawea bedzie wtrzymywadé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi
przepisami, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszezeniach biurowych, mieszkalnych i
magazynowych oraz w maszynach i pojazdach,

Materialy tatwopalne beda skiadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem o0sdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarom wywolanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel wykonawcey.

Bezpieczensiwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdw dotyczgcych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegblnosci wykonawca ma obowigzek zadbad, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speiniajacych odpowiednich wymagai sanitarnych,
Wykonawea zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypehieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podiegaja odrebnej zaplacie i sq uwzglednione w cenie umowne;.

Ochrona i utrzymanie roboét

Wykonawca hgdzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane
do robot od daty rozpoczgcia do daty odbioru ostatecznego.

Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawea zobowigzany jest znaé wszelkie przepisy wydane przez organy administracji pafistwowe;j
i samorzgdowej, ktore sg w jakikolwiek sposodb zwigzane z robotami i bedzie w pelai odpowiedzialny
za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podezas prowadzenia robot. Np. rozporzagdzenie
Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenistwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, p6z. 401).

Wykonawca bedzie przestrzegad praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen fub metod i w
sposoh ciggly bedzie informowaé Inspektora nadzoru o swoich dzialaniach, przedstawiajgc kopie
zezwolesi i inne odnosne dokumenty.

Zabezpieczenie obiektu

Wykonawea jest zobowigzany do zabezpieczenia obiektu w okresie trwania realizacji az do
zakoficzenia prac i odbioru ostatecznego.

Koszt zabezpicczania nie podlega dodatkowej zaplacie.

Inwestor zobowigzany jest usuwaé z obiektu wszelkie urzadzenia i sprzety kolidujace z
wykonywanymi pracami, o ile jest to mozliwe. Pozostale sprzety nalezy zabezpieczy¢ przed
zanieczyszczeniem i pylami. Koszt zabezpieczenia sprzgtu ponosi inwestor.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi inspektora
nadzoru i zainteresowanych uzytkownikéw oraz pokryje koszty naprawy.

Materialy nie odpowiadajgco wymaganiom jakosciowym zostang przez Wykonawce wywieziono z
terenu budowy, bad? zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w kidrym znajduja sig nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczge sie z jego nie przyjeciem i niezaplaceniem.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy bedg one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakosé i whasciwo$é do robdt i
byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materiatdw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

Wariantowe stosowaitie materialow

Jezeli dokumentacja projektowa pozwoli na zastosowanie réznych rodzajéw materialow, lub ze
wzgledu na koszt dostepnosei itp., mozliwe jest zastosowanie innego materialu,

Wykonawea powiadomi Inspektora nadzoru o zamianie zastosowania konkretnego materiatu i uzyska
jego oraz projekianta pisemna akceptacje.

Wymagania ogdélne dotyczace sprzetu




Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$é wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do robdt powinien byé zgodny z oferta
Wykonawey i powinien odpowiadaé pod wzgladem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST,
programie zapewnienia jakosci {ub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez Inspektora
nadzoru,
Liczba i wydajnosé sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi
w doknmentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym umowa.
Sprzet bedgey wlasnodcig Wykonawcey hab wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spelnial normy ochrony srodowiska i przepisy dotyczace jego
uzyikowania.

Wykonawea dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszezenie sprzgiu
do vzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jezeli dokumeniacja projektowa lub SST przewidujg mozliwodé wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska
jepo akeeptacjg przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspekiora nadzoru, nie moze byé
pdzniej zmieniany bez jego zgody.

1.6.  Odbidr robot

1.6.1. Ogdlne zasady odbioru

Odbidr czgsciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilodei i jakosei wykonanych czesci robdt. Odbioru czgsciowego

robot dokonuje si¢ dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy
odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru,

Odbidr ostateczny (kohicowy)
Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wylkonania robot w odniesieniu do zakresu
(ilogci) oraz jakosci.
Catkowite zakoniczenie robdt oraz gotowosé do odbioru osiatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy.
Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach wmowy, liczac od dunia
potwierdzenia przez Inspekiora nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentow.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosei Inspektora
nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajagca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentoéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robot z dokumentacja projektows 1 SST.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupehiajacych w
poszezegblnych elementach konstrukeyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i
ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, Z¢ jako$¢ wykonywanych robdt w o poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektows i SST z vwzglednieniem
tolerancji i nie mna wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong
warfo$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

1.6.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe)
Podstawowym dokumentem jest protokdt odbioru ostatecznego robot, sporzgdzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawea jest zobowiazany przygotowaé nastepujgce dokumenty:
- szezegdlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupelniajace tub
zamienne),
- recepty i ustalenia technologiczne,

- dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),
- wyhiki pomiardéw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST

i programem zapewnienia jakodci (PZJ) — jesli ustalono ich konieczno$é z inspektorem nadzoru,

- deklaracje zgodnodei lub certyfikaty zgodnodei whudowanych materialow, certyfikaty
na znak bezpicczenstwa zgodnie z SST i programem zabezpieczenia jakosci (PZ)),
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda golowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawea wyznaczy ponowny terinin odbioru
ostatecznego robot.




Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robdt uzupelniajacych wyznaczy komisja i potwierdzi ich
wykonanie.

Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych z usunieciem wad, kiore
ujawnig si¢ w okresie gwarancyjnym i rgkojmi.

1.7. Konirola jakosci robat

Program zapewnienia jakoéci

Do obowigzkéw Wykonawey nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez
Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci (PZJ), w ktérym przedstawi on zamierzony sposob
wykonania robodt, mozliwosei techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robdt
zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST.

Program zapewnienia jakosci winien zawieraé:

- organizacje wykonania robot, w tym termin i sposdb prowadzenia robat,

- organizacjg ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

- wykaz zespoldw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegolnych elementdw robot.
system (sposob i procedura) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i iloé¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

Zasady koniroli jakosci robot

Wykonawea jest odpowiedzialny za pelna kontrole jakosci robdt i stosowanych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac w to personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania prébek i badai materialow oraz robot,
Wykonawea bedzie przeprowadzaé pomiary | badania materialow oraz robdt z czestotliwoscig
zapewniajgeg stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodiie z wymaganiami zawartyimi w dokumentacji
projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwodei sg okredlone w SST. W przypadku,’
gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspekior nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badah materialéw i robét ponosi
Wykonawcea.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obgjmujg jakiegokolwick badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju,
migjscu i terminie pomiarn lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pismie jch wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru,

Raporty z badan

Wykonawea bedzie przekazywac Inspektorowi nadzoru kopie raportdow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okre$lonym w programie zapewnienia jakosci,

Wyniki badaft (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedlug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia. Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materialéow u Zrodla ich wytwarzania. Do umozliwienia jemu
kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego pomac ze strony Wykonawey i producenta
materialow.




Inspektor nadzoru, po upizedniej weryfikacji systemu koniroli robot prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodnosé materialow 1 robdt z wymaganiami SST na podstawie wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawce,
Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materialéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawey,
na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badah wykaza, Ze rapotiy Wykonawey sa niewiarygodne, fo
Inspekior nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium  przeprowadzenie
powtornych lub dodaikowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie
zgodnosei materialow i robdt z dokumentacjg projektowa i SST. W takim przypadku, calkowite koszty
powidrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawee.
Certyfikaty i deklaracje
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktére:
~ posiadajg certyfikat na znak bezpicczenstwa wykazujacy, #e zapewniono zgodnosé
z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
whasciwych przepisdw i informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA z 1998 r. (Dz.
U. 99/98),
- posiadaja deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnodci z:

~ Polska Normg lub

- aprobatg technicznag, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy.
W przypadku materialow, dla kidrych ww. dokumenty sy wymagane przez SST, kazda ich partia
dostarczona do robot bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Jakickolwick materiaty, ktdre nie spelniajg tych wymagaii bedg odrzucone.
Dokumenty budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urzgdowym obowiazujaeym Zamawiajgcego i
Wykonawee w okresie od przekazania wykonawcey terenu budowy do koica okresu gwarancyjnego.
Prowadzenie dziennika budowy zgodnie z § 45 ustawy Prawo budowlane spoczywa na Kierowniku
budowy.
Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczyd przebiegu robét, stanu
bezpieczefistwa fudzi i mienia oraz technicznej strony budowy.
Zapisy beda czyielne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden
pod drugim, bez przerw.
Zalgczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zalgeznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawey i Inspekiora nadzoru,
Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosei:
- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- datg przekazania przez Zamawiajacego zatwierdzonej przez niego, a sporzadzonej przez Wykonawce
dokumentacji projektowej,
- uzgodnienie przez Inspekiora nadzoru programu zapewnienia jakosei i harmonograméw robot,
- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszezegolnych elementéw robot,
- przebieg robot, trudnoscei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
- uwagi 1 polecentia Inspektora nadzoru,
- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powody,
- zgloszenia 1 daty odbiordw robdt zanikajgeych 1 ulegajacych zakryciu, czg¢éciowych i
ostatecznych odbioréw robat,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperaturg; powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom w zwigzku z warankami klimatycznymi,
- zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,
- dane dotyczace czynnosei geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robdt,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badai z
podaniem kto je przeprowadzal,
- wyniki préb poszezegdlnych elementow budowli z podaniem kio je przeprowadzal,
- inne istotne informacie o przebiegu robot.




Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedlozone
Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sig.

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania sie. Projektant
nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecenn Wykonawey robot.

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robdt. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie sukcesywnie w jednostkach
przyjetych w kosztorysie lub w SST.

o Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych nastepujgce dokumenty:

- pozwolenie na budowe lub dowod zgloszenia robat,

- protokoly przekazania terenu budowy,

- umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,

protokoly odbioru robét,

protokoly z narad i ustalen,

operaty geodezyjne,

plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w migjscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

D-01.00.00 ROBOTY ROZBIORKOWE I PRZY GOTOWAWCZE

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU

ROBOT BUDOWLANYCH
Dzialka nr 846, obreb Kartuzy,

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG
1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) s wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z rozbiorka istniejgcych nawierzchni z betonu i kostki
betonowe;j trylinki.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot j.w.
1.3. Zakres robdt objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z rozbidrks:
- warstw nawierzchni.
1.4, Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w OST ,Wymagania ogdlne”.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST ,,Wymagania ogolne”.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczgce materialoéw
Ogolne wymagania dotyczgce materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST
»Wymagania ogolne”.
3. SPRZET
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3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogolne wymagania dotyczagce sprzetu podano w OST ,,Wyimagania ogélne”,

3.2, Sprzet do rozbidrki

Do wykonania robot zwigzanych z rozbiorka elementow drdg i ogrodzen moze by¢ wykorzystany
sprzet podany

ponizej lub inny zaakcepiowany przez inspektora:

L1 Jspycharki, tadowarki, koparki,

liisamochody cigzarowe,

Ciimloty pneumatyczie.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,,\Wymagania ogdlne™,

4.2. Transport materialéw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mozna przewozié dowolnym srodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST ,,Wymagania ogolne”

5.2. Wykonanie robot rozbidrkowych

Roboty rozbidrkowe elementdw drdg i przepusidéw obejmujg usunigcie z terenu budowy wszystkich
elementow

wymienionych , zgodnie z dokumentacja projektows i SST.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbidrkowej,
Inzynier moze

poleci¢ Wykonawcey sporzgdzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony przewidziany
odzysk materialow,

Roboty rozbidrkowe moizna wykonywa¢ mechanicznie lub recziie w sposob okreslony w SST .
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosei robot

Ogolne zasady kontroli jakosei robdt podano w OST ,,Wymagania ogdlne”,

6.2, Kontrola jakosci robdt rozbidrkowych

Kontrola jakosci robdt polega na wizualngj ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbiorkowych
oraz

sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementoéw przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.

Zageszezenie gruntu wypelniajacego ewentualne doly po usunigtych elementach nawierzchni powinno

spelniad

odpowiednie wymagania okre$lone w OST , ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robdt

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST ,,Wymagania ogoine”.

7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa robdt zwiazanych z rozbiorkg elementéw drég jest:
TiT0dia nawierzchni - m2 (metr kwadratowy),

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST ,,Wymagania ogolne”,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoscei

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnoscei podano w OST ,,Wymagania ogdlne”.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszcezenia gruntu,

ODTWORZENIE TRASY
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z odiworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych.
1.2. Zakres stosowania SST

Szezegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot j.w.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejsze]j specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych ze
wszystkimi czynnosciami umozliwiajacymi i majgcymi na celu odtworzenie w ferenie przebiegu trasy
drogowej oraz polozenia obiekiow inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odiworzeniem trasy i punktdw wysokosciowych wehodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjoego i wysokosciowego punkiow gtéwnych osi trasy i punkiow
wysokosciowych,

b) uzupetienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

c¢) wyznaczenie dodatkowych punktdw wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punkiéw w sposob trwaty, ochrena ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4, Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gldwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczaikowy i
koncowy punkt irasy.

1.4.2. Pozostale okreélenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST ,,Wymagania ogolne”.

1.5, Ogdlne wymagania dotyczgce robdt

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w OST ,,Wymagania ogélne”.

2. MATEREALY

2.1, Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST D-M-
00.00.00

» Wymagania ogdlne™ .

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw gléwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem [ub pretem
stalowym, slupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okolo 0,50 metra,

Pale drewniane umieszezone poza granica robot ziemnych, w sgsiedziwie punktéw zalamania trasy,
powinny mie¢ srednice od 0,15 do 0,20 m i dlugoéé od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowacé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i
diugosei okoto 0,30 m, a dla punktow virwalanych w istnigjgcej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5
mm 1 dtugosei od 0,04 do 0,05 m,

»Swiadki” powinny mie¢ dlugoséé okolo 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OST ,,Wymagania ogélne”

3.2. Sprz¢t pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowad nastepujgey sprzet:
- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki, laty, tadimy stalowe, szpilki itp.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien
gwaranfowaé uzyskanie wymaganej dokladnosci pomiaru.

4, TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogdélne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,,Wymagania ogélne” .
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4.2. Transport sprzgtu i materiatow

Sprzet i materiaty do odiworzenia trasy mozna przewozié¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robéi

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST ,,Wymagania ogolne”,

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzic
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia,

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcey, nie mogg byé rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przez Inspektora.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robdt nalezg do
obowigzkéw Wykonawey.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gidwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty gidwne powinny byé zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych, a takze dowigzane do punktow pomocniczych, polozonych poza granica
robdt ziemnych,

Repery robocze nalezy zalozyé poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowe; i
obiektow towarzyszgcych, Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty stale na stabilnych,
istnigjgeych budowlach wzdiuz trasy drogowej. O ile brak takich punkiéw, repery robocze nalezy
zatozy¢ w postaci shupkéw betonowych lub grubych ksztaltownikéw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposdb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez inspektora.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacje projektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajgeego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji pafistwowej albo innej
osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;,

Q¢ trasy powinna byé wyznaczona w punkiach giéwnych i w punktach posrednich w odleglosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.
Dopuszezalne odchylesnie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej
nie moze by¢ wieksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych tub 5 em dla pozostatych drog.
Rzgdne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscia do 1 em w stosunku do rzgdnych
niwelety okreslonych w dokumentacji projekiowej.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszezalne tytko wowezas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszezonych poza granicy robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST ,,\Wymagania ogdine” .

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odiworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okre$lonych w instrukejach i wytycznych GUGIK .

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robdt

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST ,,Wymagania ogdlne” .

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej frasy w terenie.

Obmiar robot zwigzanych z wyznaczeniem obiektow jest czgécig obmiaru robot mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogélne zasady odbioru robdt podano w OST ,,Wymagania ogélne” .

8.2. Sposéb odbioru robot

Odbidr robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicdw i
dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokéh z kontroli geodezyjnej, ktdre Wykonawea
przedklada Inspektorowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
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9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosei podano w OST ,,Wymagania og6lne” .
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukeja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Gléwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979,

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978,

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983,

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983,

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

D-02.00.00 ROBOTY ZIEMNE

SPECYF IKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH
Dzialka nr 846, obreb Kartuzy,

1. WSTEP
1.1 Ogélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania prac oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru,

1.2, Przedmiot

Przedmiotem specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z robotami ziemnymi przy wykonywaniu nawierzchni utwardzonych.

Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem pomocniczym przy realizacji i odbiorze robot.

1.3. Zakres robot

- wykopy szerokoprzestrzenne plytkie pod nawierzchnie utwardzone wykonywane mechanicznie,

- wykopy waskoprzestrzenne plytkie wykonywane mechanicznie i recznie,

- wykopy waskoprzestrzenne plytkie pod sieci uzbrojenia.

2. MATERIALY

Humus, ziemia, gruz ceglany, gruz betonowy, gruz ceramiczny, drewno, elementy metalowe (zlom
stalowy i kolorowy).

3. SPRZET

Koparka przedsi¢bierna, spycharka, fomy, kilofy, oskardy, mloty, fopaty, szufle, wiadra, taczki, pily do
metalu i drewna, weiggarki reczne lub elektryczne.

4. TRANSPORT

Samochoéd wywrotka, Odwiezienie drewna, zlomu, i gruzu na odpowiednie skladowiska. Nie nalezy
uzywa¢ gruzu do ponownego zuzycia w podlozu nawierzchni utwardzonych,

5. WYKONYWANIE ROBOT

Prace ziemne wykonywaé¢ mechanicznie oraz rgeznie. Przy rozleglych lub glebokich wykopach
nalezy bezwzglednie przestrzegaé przepisow BHP i wykonaé stosowne zabezpieczenia.

Roboty ziemne prowadzié na podstawie projektu, uwzgledniajgcego polozenie instalacji i urzgdzen
podziemnych.

Przed rozpoczgciem robdt w bezposrednim sgsiedztwie sieci uzbrojenia kierownik budowy jest
zobowigzany do okreslenia bezpiecznej odleglosci, w jakiej mogg byé one wykonywane i ich sposobu
wykonania. Bezpieczng odleglosé¢ kierownik budowy ustali, w razie potrzeby, w porozumieniu z
wlasciwg jednostkg. W razie przypadkowego odkrycia lub naruszenia instalacji nalezy niezwlocznie
przerwaé prace i ustali¢ z jednostkg zarzadzajgcg dalszy sposdb wykonywania robot. Prowadzenie
robot ziemnych w poblizu instalacji podziemnych powinno odbywaé sie recznie.

Miejsca robot nalezy oznakowaé i ogrodzic.

Wykopy zaleca si¢ wykonywaé¢ w okresie suchym. Temperatura powietrza w miejscu pracy nie
powinna przekraczac 28 °C. W przypadku napotkania, w poziomie posadowienia, gruntow spoistych i
malospoistych nalezy je zabezpieczy¢ przed zalaniem wodg i odkopywaé recznie przed
zabetonowaniem. Wykopy wykonywane beda koparkami podsigbiernymi na odkiad.
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Fundamenty zasypa¢ gruntem rodzimym z wykopéw bez odpadkéw budowlanych i innych
zanieczyszezen, zwlaszeza organicznych, Wykopy zasypywacé niezwlocznie po zakoficzeniu prac
budowlanych warstwami grubosdci 20 cm starannie je zageszczajgc. W okresie zimowym ilo$¢ bryl
zmarznigtych w zasypce ograniczyé¢ do 15% jej objetoscei.

Przekopy, powstale ponizej przewidzianego poziomu posadowienia wypelni¢ gruntem zageszczonym.
Gruboé¢ warstwy zageszczanej przy pracach rgcznych nie wigksza niz 15 cm, walcami zwyklymi 20
cm, walcami okolkowanymi, wibratorami i ubijakami mechanicznymi 40 cm.

Prace ziemne nalezy rozpoczg¢ od zdjecia warstwy gruntdw nienoénych (humus) z powierzchni
wykopow, ze zgromadzeniem ich na dzialce za zgodg wiascicieli. Cze$¢ humusu zostanie pdZniej
wykorzystana do rekultywacji terenu, budowy, a pozostala moze by¢ wywieziona i uzyta w innym
miejscu lub rozplantowana na miejscu. W miejsce usunigtych gruntéw nieno$nych nalezy nawiezé
grunty umozliwiajgce ich zageszczenie do Js = 0,95. Roboty ziemne prowadzi¢ w szalunkach.
Przewiduje si¢ 90 % prac wykona¢ mechanicznie a 10 % recznie.

Wszystkie roboty ziemne i instalacyjne nalezy wykonywa¢ zgodnie z norma branzowa BN-83/8836-
02 ,,Przewody podziemne, roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze”. Odbiér robot
instalacyjnych nalezy prowadzi¢ zgodnie z Polskg Normg PN-81/B-10725 ,,Przewody kanalizacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze”. Zbiorniki kubaturowe wykonywac¢ zgodnie z Polskg Normg PN-
85/B-10702 ,,Zbiorniki, Wymagania i badania przy odbiorze”

6. KONTROLA JAKOSCI

Polega na sprawdzeniu prawidlowosci wykonanych wykopdw i sprawdzeniu braku zagrozen na
miejscu. Po zasypaniu wykopdw zasyp powinien by¢ zageszczony, a wynik potwierdzony badaniami
(wskaznik zaggszczenia gruntu (wg CBR = 0,98)

7. OBMIAR

Powierzchnia (m?).

Kubatura (m3)

8. ODBIOR

Inspekior na podstawie zapisow w dzienniku budowy

9. PLATNOSC

Zasady ogdlne,

10. PRZEPISY ZWIAZANI

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodow wodociggowych i
kanalizacyjnych

PN-5-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

D-03.00.00 PODBUDOWY
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH - ZAGOSPODAROWANIE TERENU
Dzialka nr 846, obr¢b Kartuzy,

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZANIEM PODEOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem specyfikacji sg techniczne warunki dotyczace wykonania, odbioru

technicznego robét rozbiérkowych i prac przygotowawczych w ramach zagospodarowania terenu .
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét j.w.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego do wlozenia konstrukeji nawierzchni.
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1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanyini w OST ,,Wymagania ogéine” .

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w OST ,,Wymagania ogdlne” .

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogolne wymagania dotyczgee sprzetu podano w OST ,,Wymagania ogdlne” .

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawea przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien wykazaé si¢
moziiwoscia korzystania z nastepujgcego sprzetu:

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

- walcow statycznyeh, wibracyjuych lub plyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzysinego wplywu na wlasciwosei gruntu podloza.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace fransportu

Ogolne wymagania dotyczgee transporiu podano w OST ,,Wymagania og6lne”

4.2. Transpori materiatow

Wymagania dotyczace transportu materiaow podano w OST.

5. WYKONANIE. OBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST ,,Wymagania ogblne” .

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawea powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podloza
bezposrednio przed rozpoczgciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzehni,
Wezesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podloza,jest
mozliwe wylgeznie za zgodg inspektora, w korzysinych warunkach atmosferycznych,

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszezonym podiozu nie moze odbywaé
sig ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy
nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksziattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wezesniej
przygotowane. Paliki fub szpilki nalezy ustawia¢ w osi chodnika i w rzedach rownoleglych do osi lub
w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Rodzaj sprzetu, a w szezegolnosei jego moc nalezy
dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktdrym prowadzone sg roboty i do trudnosei jego odspojenia. Koryto
mozna wykonywaé reczaie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykiad na
poszerzeniach lub w przypadku robdt o malym zakresie.

5.4, Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszezone ze wszelkich zanieczyszczen.
Zaleca sie, aby rzgdne terenu przed profilowaniem byly o co najmnigj 5 cm wyzsze niz projekfowane
rzedne podioza.

Jezelt powyzszy warunek nie jest spelniony i wystgpuja zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulchnié¢ podtoze na glebokosé zaakceptowang przez
Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajgey wymagania obowigzujace dla gdrnej strefy korpusu,
w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzgdnych wysokosciowych i zageéeié warstwe do
uzyskania wartodci wskaznika zageszczenia, 1; = 1,00,

Do profilowania podioza nalezy stosowaé réwniarki.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapic¢ do jego zageszczania. Zageszezanie podioza
nalezy kontynuowaé do osiggnigcia wskaznika zaggszezenia nie mniejszego od I, = 1,00. Wskaznik
zaggszczenia nalezy okregla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST ,,Wymagania ogélne” .
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6.2. Badania w czasie robdi

6.2.1. Szerokos¢ koryta (profilowanego podioza)

Szerokosd koryta i profilowanego podloza nie moze réznié sie od szerokosei projektowanej o wiecej
niz+10 cm i -5 cm.

6.2.2. Rownosé koryta (profilowanego podloza)

Nierdwnosei podiuzne koryia i profilowanego podioza nalezy mierzyé 4-metrowy fatg zgodnie z
normg BN-68/8931-04 [4].

Nierownosei poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrows lata.

Nieréwnosci nie moga przekraczaé 20 mm.

6.2.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny byé zgodne z dokumentacja projektows z
tolerancja 0,5%.

6.2.4. Rzedne wysokosciowe

Réinice pomiedzy rzedunymi wysokodciowymi koryta lub wyprofilowanego podioza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekraczac +1 em, -2 cm.

6.2.5. Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub wigeej niz 5 cm dla pozostalych drog.

6.2.6. Zaggszezenie Koryta {profilowanego podloza)

Wskaznik zaggszczenia koryta i wyprofilowanego podloza okreslony wg BN-77/8931-12 [5].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robodt

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST ,,Wymagania ogdine”

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w OST ,,Wymagania ogdline™.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST { wymaganiami Inzyniera,
1ezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem folerancji wg punkiu 6 daty wyniki pozytywne.
9, PODSTAWA PATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczgee podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST |, Wymagania ogdlne”

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prabek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. BN-64/8931-02  Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podioza przez obcigzenie plyty

4. BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar réwnosei nawierzchni
planografem i lata

5. BN-77/8931-12  Oznaczanie wskaznika zageszezenia gruntu

WARSTWY ODSACZAJACE 1 ODCINAJACE

1. WSTEP

L.1. Przedmiot SST

Przedmiotem specyfikacji sa techniczne warunki dotyczace wykonania, odbioru technicznego robot .
1.2. Zakres stosowania SST

Szczepdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot j.w.

1.3. Zakres robdt objetych S8T

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwiazanych z
wykonaniem warstw odsaczajgcych i odeinajacych, stanowigcych czeéé podbudowy pomocniczej, w
przypadku gdy podloze stanowi grunt wysadzinowy lub watpliwy, nieulepszony spoiwem lub
lepiszezem.
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1.4. Okredlenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w OST ,,Wymagania ogdlne” .
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robdt
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w OST ,,Wymagania ogdlne” .
2. MATERIALY
2.1. Ogoblne wymagania dotyczgce materiafow
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST
~Wymagania ogolne” .
2.2. Rodzaje materiafow

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsaczajacych sa:
- piaski,
- Zwir i mieszanka,
2.5, Skladowanie materialéw
2.5.1. Skiadowanie kruszywa
Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nie jest
wbudowane bezposrednio po dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego
sktadowania, to Wykonawca robot powinien zabezpieczyé kruszywo przed zanieczyszezeniem |
zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Podloze w miejscu skiadowania powinno byé réwne,
utwardzone i dobrze odwodnione.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,,Wymagania ogdlne” .
3.2. 8przet do wykonania robdt
Wykonawea pizystepujacy do wykonania warstwy odcinajgeej lub odsaczajacej powinien wykazad sie
mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu: walcow, phyt wibracyjnych lub ubijakow
mechanicznych.
4, TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,,Wymagania ogdlne” .
4.2. Transport kruszywa
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi érodkami transporiu w warankach zabezpieczajgeych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST ,,Wymagania ogolne”
5.2. Przygotowanie podioza
Podloze gruntowe powinno spelniaé wymagania okreslone w OST , Roboty ziemne” oraz ,,Koryto
wraz z profilowaniem i zageszczaniem podioza”.
Warstwy odcinajaca i odsgczajgca powinny byé wytyczone w sposdb umozliwiajgey wykonanie ich
zgodnie z dokumentacja projektows, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.
Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi, lub w
inny sposob zaakceptowany przez inspektora.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciagniecie sznurkdw lub linek do
wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m,
5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa
Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosei, z zachowaniem wymaganych
spadkow 1 rzednych wysokodciowych, Grubosc rozlozonej warstwy luznego kruszywa powinna byé
taka, aby po je) zageszczeniu osiggnigto grubosé projekiowana.
W migjscach, w ktorych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zaggszezeniem wymicnié
kruszywo na material o odpowiednich wlasciwosciach. Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu
warstwy odsaczajacej lub odeinajacej nalezy przystapic do jej zageszezania,
Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczynac od dolnej krawedzi i
przesuwac pasami podhuiznymi czgéciowo nakladajgeymi sig, w kierunku jej gérnej krawedzi.

18




Nieréwnoséci lub zaglebienia powstale w czasie zaggszczania powinny by¢ wyréwnywane na biezgco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuniecie materiatu, az do otrzymania rownej
powierzchni,

W migjscach niedostepnych dia walcow warstwa odeinajaea 1 odsaczajaca powinna by¢ zaggszezana
plytami wibracyfnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszezanie nalezy kontynuowaé do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0
wedbug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedhig PN-B-04481 [1]. Wskaznik zageszezenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty material wbudowany w warstwe odsgczajacg fub odcinajaca,
uniemozliwia przeprowadzenie badania zaggszczenia wedlug normalnej préby Proctora, kontrole
zageszezenia nalezy oprze¢ na metodzie obeigzen plytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny
modut odkszialcenia warstwy wedtug BN-64/8931-02 [6]. Stosunek wiornego i pierwotnego modutu
odksztalcenia nie powinien przekraczad 2,2,

Wilgoinosé kruszywa podczas zageszezania powinna by¢ rowna wilgomoscei optymalnej z tolerancija
od -20% do +10% jej wartodci. W przypadku, gdy wilgotnosé kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci
optymalnej, kruszywo nalezy osuszyé przez mieszanie i napowietrzanie, W przypadku, gdy wilgotnosc
kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong iloscia wody i
rownomiernie wymieszac.

5.5. Utrzymanie warstwy odsgczajacej 1 odcinajace)

Warstwa odsgezajaca i odeinajgea po wykonaniu, a przed vlozeniem nastepnej warstwy powinny by¢
utrzymywane w dobrym stanie, W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza sig ruch pojazdéw
koniecznych dla wykonania wyzej lezgcej warstwy nawierzehni.

Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawcee robét.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogdine zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady koniroli jakosci robdt podano w OST ,,Wymagania ogolne”

6.2. Badania przed przystgpieniem do robdt

Przed przystapieniem do robot Wykonawcea powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawic wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te powinny obejmowaé
wszystkie wladciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Szerokosc warstwy

Szerokosc warstwy nie moze si¢ rézni¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 ecm, -5 cm.
6.3.2. Rownosc warstwy

Nieréwnosci podluzne warstwy odcinajacej i odsaezajacej nalezy mierzyé 4 metrowa fata, zgodnie z
norma BN-68/8931-04 [7]. Nierownosci poprzeczne warstwy odcinajacej i odsgczajgcej nalezy
mierzyé 4 metrows tata. Nierdwnosei nie moga przekraczaé 20 mm.

0.3.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcinajgcej i odsaczajacej na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z
dokumentacjg projektowy z tolerancjg 0,5%.

6.3.4. Rzgdne wysokosciowe

Réznice pomigdzy rzednymi wysokos$ciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +1 cm i -2 cm,

6.3.5. Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigeej niz 3 cm dla
autostrad 1 drdg ekspresowych lub o wigeej niz 5 cm dla pozostalych drog,

6.3.6. Grubosé warstwy

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okresiong w dokumentacji projektowej z tolerancjg +1 cm, -2
cm.

Jezeli warstwa, ze wzgledéw technologicznych, zostata wykonana w dwadch warsiwach, nalezy
mierzy¢ taezng grubosé tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubodci Wykonawcea wykona naprawe
warstwy przez spulchnienie warstwy na glgboko$¢ co najmniej 10 cm, uzupelnienie nowym
materiatem o odpowiednich wladciwosciach, wyréwnanic i ponowne zageszezenie,
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Roboty t¢ Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny pomiar i
ocena grubosci warstwy, wediug wyzej podanyeh zasad na koszt Wykonawey.

6.3.7. Zaggszczenie warstwy

Wskaznik zageszezenia warstwy odcinajacej 1 odsaczajace], okreslony wg BN-77/8931-12 {8] nie
powinien by¢ maiejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zageszczenia warstwy stosuje si¢ porownanie wartosci modultéw
odkszialcenia, to wartoéé stosunku wtdrnego do pierwotnego modulu odksztalcenia, okreslonych
zgodnie z normg BN-64/893 1-02 [6], nie powinna by¢ wieksza od 2,2,

Wilgotnosé¢ kruszywa w czasie zageszezenia nalezy badaé wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnosé
kruszywa powinna by¢ rowna wilgotnosei optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.

6.4. Zasady postgpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wicksze odchylenia cech geomeirycznych od okre$tonych w
p. 6.3, powinny byé naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnane i

- powtornie zaggszezone. Dodanie nowego materialy bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalie.

7. OBMIAR

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robdt

Ogodlne zasady obmiaru robdt podane w OST ,,Wymagania ogdlne™ .

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m” (metr kwadratowy) warstwy odcinajacej i odsaczajacej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST ,,Wymagania ogolne”

Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnoéei

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST ,,Wymagania ogolne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosei

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne, Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych . Zwir i
mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalie do nawierzchni drogowych. Piasek

6.  BN-64/8931-02 Drogi samochodowe, Oznaczanie modutu odksztaleenia nawierzchni podatnych
i podioza przez obcigzenie plyta

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe, Pomiar rownosci nawierzchni planografem i fatg

8. BN-77/8931-12 Ouznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

PODBUDOWA 7 KRUSZYWA LAMANEGOQO

STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem specyfikacii sa techniczne warunki dotyczace wykonania, odbioru

technicznego robot przy wykonywaniu nawierzchni utwardzonych kostka

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robdt j.w.

1.3. Zakres robdt obietych SST

Ustalenia zawarte w nini¢jszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie podbudowa
zasadnicza z kruszywa lamanego 0-31,5mm zgodnie z PN-5-06102 [13].
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1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszcezeniu w
optymainej wilgoinoéci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.
1.4.2. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wiecej warstw
zageszezonej mieszanki, ktora stanowi warstwe no$ng nawierzchni drogowej.
1.4.3 Pozostale okreédlenia podstawowe sg zgodne z obowiazijgcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST ,,Wymagania ogdlne” ..
[.5. Ogdlne wymagania dotyczgee robdt
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w OST ,,Wymagania ogolne” .
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczgce materiatow
Ogolne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i skdadowania, podano w O8T D-M-
0.60.00 ,,Wymagania ogolne™ .
2.2. Rodzaje materiatow
Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw lamanych stabilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo famane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowea skalnego lub kamieni narzutowych
i otoczakow albo ziarn zwira wickszych od 8 mm.
Kruszywo powinno byé jednorodne bez zanieczyszezen obeych i bez domieszek gliny.
2.3, Wymagania dla materiatow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, okre$lona wediug PN-B-06714-15 [3] . Krzywa uziarnienia kruszywa
powinna byé ciagla i nie moze przebiegac od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do goérnej krzywej
granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach. Wymiar najwickszego ziarna kruszywa nie moze
przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy ukladanej jednorazowo,
2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spelniaé wymagania okre§lone w tablicy 1.

Tablica 1.
L['L WySZCZBg(’)]!]iEHi@ wlasciwoscei Kruszywa lamane Badania wg
Zasadnicza pomochicza
i Zawartosd ziamn mniejszych niz 0,075 mm, %o (m/m) od2do 10 ot 2 do b2 PN-B-06714
-15 3]
2 Zawarto$e nadziarna, % (m/m), nie wigcej niz 5 10 PN-B-06714
-15 [3]
3 Zawartodé ziamn nieloremnych 35 40 PN-B-06714
%(m/m), nie wigcej niZ =16 [4]
4 Zawarto$é zanieczyszezel organicznych, Yo(n/m), nic wigeej niz PN-B-04481 [1]
1 1
5 Wskaznik pisskowy po pieciokeotnyst zageszezeniu metody 1 lub | od 30 do 70 od 30 do 70 BN-64/893{
1l wg PN-B-04481, % <01 [14]
6 Scieralno$é w bghnie Los Angeles
a) Scieralnost catkowita po pelnej Hezbie obrotdw, nie wigeej niz | 35 30 PN-B-06714
b) dcieralnodt czedciowa po 1/5 pelnej ticzby obrotdw, nie wigee] -43 [10]
iz 30 35
K Nasigkliwose, %{m/m}, nie wigcej niz 3 5 PN-B-0674
-18 {6]
3 Mrezoodporno$é, ubytek masy po 25 cyklach zamraza- PN-B-06714
nig, %(n/m), nie wigce] niz 3 10 =19 [7}
9 Zawartosd zwigzkow starki w przeliczeniu na 8Os, %(m/m), nie PN-B-06714
wiecef niz I 1 -28 [9]
10 Wskaznik nosnodci w,. mieszanki kruszywa, %, nie mnigjszy
Bz
a) przy Zageszezeniu Is 2 1,00 80 G0 PN-S-06102
b) przy zapeszezeniu ks > 1,03 120 - [13]
2.3.3, Woda
Nalezy stosowaé wode wg PN-B-32250 [12].
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzegtu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST ,,Wymagania ogoine” .

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
powinien wykazac si¢ mozliwosciag korzystania z nastepujgeego sprzetu:
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- mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujagce wode. Mieszarki
powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodiej mieszanki o wilgotnoscei optymalnej,

- rowniarek albo ukladarek do rozkladania mieszanki,

- walcdw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszezania, W miejscach trudno

dosigpnych powinny by¢ stosowane zageszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce

wibracyjne.

4, TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transporfu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,,Wymagania ogolne” ..

4.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozié¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed

zanieczyszezeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w OST ,,Wymagania ogolne” .

5.2. Przygotowanie podioza

Podtoze pod podbudowe powinno spelnia¢ wymagania okre$lone w SST ,,Warstwa odsgezajaca i

odeinajgca”. Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztaltowania podbudowy powinny byé wezesniej

przygotowane.,

Paliki ub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach rownoleglych do osi drogi, lub w

inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszezenie palikéw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkow tub linek do

wytyczenia robdt w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosei optymalnej nalezy wytwarza¢ w

mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznosdé

zapewnienia jednorodnodci nie dopuszeza sig wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegolnych

frakeji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce

wbudowania w taki sposdb, aby nie ulegla rozsegregowanin i wysychaniu,

5.4. Whudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby je

ostateczna grubosé po zageszezeniu byla réwna grubosei projektowanej. Grubos¢ pojedynczo

ukladanej warstwy nie moZe przekraczac 20 cm po zaggszezeniu.

Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposéb zapewniajacy osiggniecie wymaganych

spadkdw i rzednych wysokodciowych, Jezeli podbudowa skiada sie z wigeej niz jednej warstwy

kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszezona z zachowaniem wymaganych

spadkéw i rzednych wysokoéciowych, Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastapic

po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotnosé mieszanki kruszywa podczas zageszezania powinna odpowiadaé wilgotnosei optymalnej,

okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (imetoda [1). Material nadmiernie

nawilgocony, powinien zostaé osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnosé

mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jei wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona

okreslong iloécig wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$é mieszanki

kruszywa jest wyzsza od optymaliej o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszy¢.

Wskaznik zageszezenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [18] powinien odpowiadaé przyjetemu

poziomowi wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 10.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1, Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST ,,Wymagania ogolne” .

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do

wykonania robdt i przedstawié¢ wyniki tych badaf Inzynierowi w celu akceptacji materialow. Badania

te powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosei okreslone w pkt 2.3 niniejszej OST,

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiardw
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Czestotliwosé oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2, Czgstotliwos¢ oraz zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwodd badan
Minimalna liczba badan e Maksymalna powierzchnia
Lp. Wyszezeg6lnienie badai dzienne| dzialee roboczej fodbu_dm\f}; przy-padajaca na jedno
hadanie (m”)
I | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotmodé mieszanki 2 600
3 | Zageszezenie warsiwy 10 prébek na 10000 m’
4 | Badanie wlasciwodci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 | dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno byé zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy
pobiera¢ w sposob losowy, z roztozonej warsiwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny byé
na biezgco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadaé wilgotnodei optymalnej, okreslonej wedlug proby
Proctora, zgodaie z PN-B-04481 [1] (imetoda H), z tolerancjg +10% -20%.

Wilgotnosé nalezy okreétic wedlug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4, Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywad sig az do osiggnigeia wymaganego wskaznika
Zageszczenia,

Zageszezenie podbudowy nalezy sprawdzaé wedlug BN-77/8931-12 [18]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrolg
zageszezenia nalezy oprzeé na metodzie obeigzen plytowych, wg BN-64/8931.02 [15] i nie rzadzigj
niz raz na 5000 m’, lub wedhug zalecen Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy wznaé za prawidlowe, gdy stosunek
wtérnego modutu E; do pierwotnego moduty odksztalcenia £, jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej
warstwy konstrukeyjnej podbudowy.

Ey

By <22
6.3.5. Wladciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmowa¢é oceng wszystkich wlasciwosci okrestonych w pkt 2.3.2.
Probki do badan pelnych powinny byé pobierane przez Wykonawcg w sposob losowy w obechnoscei
Inzyniera.
6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy
i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gtéwnych tukow poziomych.
6.4.2, Szeroko$é podbudowy
Szeroko$é¢ podbudowy nie moze réznic si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.,
Na jezdniach bez kraweznikdw szeroko$é podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosdei warstwy
wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentacii projektowej.
6.4.3. Réwnosé podbudowy
Nieréwnosci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg lata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [16].
Nierdwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrows fata.
Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczaé 10 mum,
6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny byé zgodne z dokumentacjy projektows,
z tolerancjg £ 0,5 %.
6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy
Roéznice pomiedzy rzednymi wysokosdciowymi podbudowy i rzgdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczac¢ + 1 cm, -2 cm.
6.4.6. Uksztaliowanie osi podbudowy i ulepszonego podloza
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O3 podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz & §
cm.

6.4.7. Grubos$¢ podbudowy i ulepszonego podioza

Grubosé podbudowy nie moze si¢ rézni¢ od grubosei projektowanej o wigeej niz:

- dla podbudowy zasadniczej = 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. Nosnosé podbudowy

- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [15] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,

- ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [17] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane ¢echy podbudowy
Podbudowa Minimalny modul odksztal-cenia mierzony
z kruszywa | Wskaznik Maksymalne ugigcie sprezyste plytg o $rednicy 30 cm, MPa
0 zageszezeni pod kolem, mm
wskazniku als nie
Wyoe NiE | MNIEJSZY NiZ
mniejszym
niz, % 40 kN S0 kN od pierwszego obeigzenia £y od drugicgo obcigZenia Ey
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180
7. OBMIAR

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST ,,Wymagania ogoine”
8. ODBIOR
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST ,,Wymagania ogdlne” .

9, PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy plalnosci

Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci podano w OST ,,Wymagania ogolne”

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-B-06714-12  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszezen obeych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne, Badania. Oznaczanie skiadu ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnodei
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosei metoda
bezposrednig
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszcezen
organiczaych
9. PN-B-06714.28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosei siarki metoda bromows
10.  PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie Scieralnosci w bebnie Los Angeles
11, PN-B-11112 Kruszywa mineralne, Kruszywa famane do nawierzchni drogowych
12, PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonu  zapraw
13, PN-5-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
i4, BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
15.  BN-064/8931-02  Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obcigzenie plyla
16, BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar réwnoéci nawierzchni planografem i latg
17. BN-70/8931-06  Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugigciomierzem belkowym
18,  BN-77/8931-12  Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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10.2. Inne dokumenty
19, Katalog typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i polsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997,

D-04.00.00 NAWIERZCHNIE

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU

ROBOT BUDOWLANYCH

Dzialka nr 846, obreb Kartuzy,
1. WSTEP
Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania prac oraz za zgodnos¢ z dokumentacja
projektows, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$é¢ z dokumentacjg projektowa,
SST.
2. MATERIALY
2.1. Zrédla uzyskania materialow
Wykonawca przedstawi Inspektorowi do zatwierdzenia, szczegoltowe informacje dotyczace
proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania materialow jak rowniez
odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materialow.
Zatwierdzenie partii materialow z danego zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z
danego zrodla uzyskaja zatwierdzenie.
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badain w celu wykazania, Ze materialy uzyskane z
dopuszezonego Zrodia w sposob ciagly spelniajg wymagania SST w czasie realizacji robot.
2.2. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom
Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier zezwoli
Wykonawey na uzycie tych materialdw do innych robét, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt
tych materialéw zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera.
Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczge si¢ z jego nieprzyjeciem, usunigciem i niezaplaceniem
2.3. Wariantowe stosowanie materialow
Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materialu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to potrzebne
z uwagi na wykonanie badai wymaganych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materialu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera.
2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszezeniami, zachowaly swoja jakos¢ i wlasciwosci i byly dostgpne
do kontroli przez Inzyniera.
Miejsca czasowego skladowania materialow bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera.
3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$é¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien by¢
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typéw i ilodci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku
braku ustalein w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inzyniera.
Liczba i wydajnoéé sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i SST.
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Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy, Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszezenie sprzetu do
uzytkowania i badain okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowaé sprzet jak réwniez naprawiaé lub wymieniaé sprzet niesprawny.
Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwosé wariantowego vzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akeeptacje przed vzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akeeptacji Inzyniera, nie moze by¢ pozniej
zmieniany bez jego zgody.

4. TRANSPORT

Wykonawea jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie wplyna
nickorzystiie na jako$¢ wykonywanych robot i wiadciwosei przewozonych materiatow,

Liczba srodkow fransportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym umowa,

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelniaé wymagania dotyczgce przepisdéw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na of i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie spetniajace tych warunkéw moga byé dopuszezone przez Inspektora, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszezenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Wykonawea jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materialéw i wykonywanych robot, za ich zgodno$é z dokumentacjg projektows,
wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonaweeg oraz
poleceniami Inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokoéci przez Inzyniera nic zwalnia Wykonawcey
od odpowiedzialnosei za ich doktadnosc.

6. KONTROLA JAKOSCI
6.1. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor moze dopuscié do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:
- certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgey, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wladeiwych przepiséw i
dokumentow technicznych,
- deklaracje zgodnosei lub certyfikat zgodnoset =

- Polska Normg lub

- aprobaty techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktdrych nie ustanowiono Polskiej Normy,

i ktore spelniajag wymogi SST.
W przypadku materialow, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robdt bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajgce w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bedg dostarczone przez
Wykonawce Inspektorowi. '
6.2. Dokamenty budowy
Ksigzka obmiaréw
Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementdw robot. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza sig¢ w sposob ciggly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiardw.
Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie nastepujace dokumenty:
- pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
- protokoly przekazania terenu budowy,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne vmowy cywilno-prawne,
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- protokoly odbioru robdt,

- protokoly z narad i ustaleft,

- korespondencjg na budowie.

Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w imigjscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostgpne dla Inspektora i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

8. ODBIOR

8.1. Rodzaje odbioréw robdt

W zaleznodci od ustalen odpowiednich SST.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdine

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 1. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdiniejszymi
zimianami).

2. Zarzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w gprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicziiych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pozZnigjszymi
Zmianami).

NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEY BETONOWEJ/PLYT AZUROWYCH

i WSTEP

I.1. Przedmiot 88T

Przedmiotem specyfikacji sa techniczne warunki dotyczgce wykonania, odbioru

technicziego robdt przy wykonaniu nawierzchni utwardzonej.

1.2. Zakres stosowania SST

Szezegolowa specylikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robdt j.w.

1.3. Zakres robét objetych 85T

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowej,

Betonowa kostka brukowa stosowana jest do ukiadania nawierzchni:

- drog i ulic lokalnego znaczenia,

- parkingéw, placéw, wjazddw do bram i garazy,- chodnikéw, placow zabaw, Sciezek ogrodowych i
rowerowych,

I.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwoch warstwach potgczonych ze sobg irwale
w fazie produkceji.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST ,,Wymagania ogolne” .

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczgee robdt podano w OST , Wymagania ogdlne” .

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w O8T

» Wymagania ogdlne” .
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2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania

2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brikowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej.

2.2.2. Wyglad zewngirzny

Strukiura wyrobu powinna byé zwarta, bez rys, peknigé, plam i ubytkow.

Powierzchnia gdrna kostek powinna byé réwna i szorstka, a krawedzie kostek rowne i proste,
wklgsniecia nie powinny przekraczaé:

- 2 mm, dla kostek o grubosci 80 mm,

- 3 mm, dla kostek o grubosei > 80 mm.

2.2.3. Wytrzymato$é na dciskanie

Wytrzymalosé na ciskanie po 28 dniach ($rednio z 6-ciu kostek) nie powinna byé mniejsza niz 60
MPa.

Dopuszczalna najnizsza wytrzymatos¢ pojedynczej kostki nie powinna by¢ mniejsza niz 50 MPa (w
ocenie statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.2.4. Nasiagkliwosé

Nasigkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiadaé wymaganiom normy PN-B-06250 [2] i
wynosié nie wigeej niz 5%.

2.2.5. Odpornos¢ na dzialanie mrozu

Odpornosé kostek betonowych na dziatanie mrozu powinna by¢ badana zgodnie z wymaganiami PN-
B-06250 {2].

Odpornosé na dzialanie mrozu po 50 cyklach zamrazania i odmrazania probek jest wystarczajgca,
jezeli:

- probka nie wykazuje peknigd,

- strata masy nie przekracza 5%,

- obnizenie wytrzymalosci na Sciskanie w stosunku do wytrzymaloéei probek nie zamrazanych nie jest
wieksze niz 20%.

2.2.6. Scieralnogé

Scieralnos$é kostek betonowych okredlona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1] powinna wynosi¢
nie wiecej niz 4 mm.

2.3. Materiaty do produkeji betonowych kostek brukowych

2.3.1. Cement

Do produkcji kostki brukowej nalezy stosowacd cement portlandzki, bez dodatkow, klasy nie niZszej
niz ,,32,5”, Zaleca sig stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powinien odpowiadac
wymaganiom PN-B-19701 [4].

2.3.2. Kruszywo

Nalezy stosowaé kruszywa mineralne odpowiadajace wymaganiom PN-B-06712 [3].

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ ustalone w recepeie laboratoryjnej mieszanki betonowej, przy
zatozonych parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.3.3. Woda

Wiasciwosei 1 kontrola wody stosowanej do produkeji betonowych kostek brukowych powinny
odpowiada¢ wymaganiom wg PN-B-32250 [5].

2.3.4, Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje si¢ dodatki w postaci plastyfikatoréw i barwnikow, zgodnie z
recepty laboratoryjna.

Plastyfikatory zapewniaja gotowym wyrobom wigkszg wytrzymaloéé, nminiejszg nasigkliwosé i
wiekszg odpornosé na niskie temperatury i dzialanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewni¢ kostce trwate zabarwienie, Powinny to by¢ barwniki
nieorganiczne.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlie wymagania dotyczgee sprzetu podano w OST ,,Wymagania ogdlne™ .

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykonuje sig recznie.
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Jesli powierzchnie s duze, a kostki brukowe maja jednolity ksztalt i kolor, mozna stosowaé
mechaniczne urzadzenia ukladajace. Urzadzenie sklada si¢ z wozka i chwytaka sterowanego
hydraulicznie, shuzgcego do przenoszenia z palety warstwy kostek na migjsce ich ulozenia. Urzadzenie
to, po skoficzonym ukiadaniu kostek, mozna wykorzysta¢ do wymiatania piasku w szczeliny
zamocowanymi do chwytaka szczotkami,

Do zageszczenia nawierzehni stosuje sig wibratory plytowe z ostong z tworzywa sztucznego.

Do wyréwnania podsypki z piasku mozna stosowaé mechaniczne urzadzenie na rolkach, prowadzone
liniami na szynie lub kraweznikach.

4, TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace iransporiu

Ogolne wymagania dotyczacee transportu podano w OST ,,Wymagania ogdlne”.

4.2, Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ukiadane s3 warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymatodei betonu min. 0,7 R, kosiki przewozone sg na stanowisko, gdzie specjalne nrzadzenie
pakuje je w folig i spina tasma stalowa, co gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.
Kostki betonowe mozna réwniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogdine zasady wykonania robot

Og6lne zasady wykonania rob6t podano w OST ,,Wymagania ogéine” ,

5.2. Podioze

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to nawierzehnig z kostki brukowej przeznaczona
dla ruchu pieszego, rowerowego lub niewielkiego ruchu samochodowego, moina wykonywa¢
bezposrednio na podiozu z gruntu piaszezystego w uprzednio wykonanym korycie. Grunt podloza
powinien byé jednolity, przepuszezalny i zabezpieczony przed skutkami przemarzania.

Podloze gruntowe pod nawierzchnie powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymogami okre$lonymi w
HKoryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podloza”.

5.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod wlozenie nawierzchni z kostki brukowej
powinien byé zgodny z dokumentacjg projektows.

Podbudowe, w zaleznosci od przeznaczenia, obcigzenia ruchem i warunkéw gruntowo-wodnych,
moze stanowic:

- grunt ulepszony pospdlka, odpadami kamiennymi, zuzlem wielkopiecowym, spoiwem itp.,

- kruszywo naturalne lub famane, stabilizowane mechanicznie,

- podbudowa tluczniowa, zwirowa lub 2uzlowa,

- inny rodzaj podbudowy okreslonej w dokumentacji projektowej.

Podbudowa powinna by¢ przygotowana zgodnie z wymaganiami okreslonymi w specyfikacjach dla
odpowiedniego rodzaju podbudowy.

5.4, Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kosiek brukowych mozna stosowad krawezniki uliczne
betonowe wg BN-80/6775-03/04 [6].

5.5. Podsypka

Na podsypke nalezy stosowaé piasek gruby, odpowiadajgcy wymaganiom PN-B- 06712 [3].

Grubosé podsypki po zageszezeniu powinna zawierad si¢ w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka
powinna byé zwilzona wodg, zageszczona i wyprofilowana.

5.6. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Z uwagi na roznorodnosé kszialtow i kolorow produkowanych kostek, mozliwe jest ulozenie
dowolnego wzoru - wezesniej ustalonego w dokumentacji projektowej i zaakceptowanego przez
Inspekiora

Kostke uklada sig na podsypce tub podfozu piaszczystym w taki sposob, aby szezeliny migdzy
kostkami wynosily od 2 do 3 mm. Kostke nalezy uktadaé ok. 1,5 em wyzej od projektowanej niwelety
nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zaggszczeniu,

Po ulozenin kostki, szczeliny nalezy wypelnié piaskiem, a nastgpnie zamiesé powierzchni¢ utozonych
kostek przy uzyciu szezotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania ulozonej nawierzehni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory plytowe z ostong z
tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy
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prowadzi¢ od krawedzi powierzehni ubijanej w kierunku srodka i jednoczesnie w kierunku
poprzecznym ksztaliek,

Do zageszezania nawierzehni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywaé walea,

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupelnié szezeliny piaskiem i zamie$¢ nawierzchnie. Nawierzchnia z
wypelnieniem spoin piaskiem nie wymaga pielggnacji - moze by¢ zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1, Ogoélne zasady kontroli jakosci robot

Ogdine zasady kontroli jakodci robot podano w OST ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt, Wykonawca powinien sprawdzic, czy producent kostek brukowych
posiada atest wyrobu wg pkt 2.2.1 niniejszej OST.

Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powinien 23daé od producenta wynikow biezacych
badann wyrobu na $ciskanie. Zaleca sig, aby do badama wyirzymalodci na Sciskanie pobierac 6 probek
(kostek) dziennie (przy produkeji dziennej ok. 600 m” powierzchni kostek ulozonych w nawierzchni).
Poza tym, przed przystapieniem do robdt Wykonawca sprawdza wyrob w zakresie wymagafi podanych
w pkt 2.2.2 1 2.2.3 i wyniki badan przedstawia Inspektorowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie podloza i podbudowy

Sprawdzenie podioza i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgodnoéei z dokumentacja projektows i
odpowiednimi SST.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podluzaych
polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektows oraz pkt 5.5 niniejszej OST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidlowosci wykonania nawierzehni z betonowych kostek brukowych polega na
stwierdzeniu zgodnosci wykonania z dokumentacjg projektows oraz wymaganiami niniejszej SST:

- pomierzenie szerokosci spoin,

- sprawdzenie prawidtowoéci ubijania (wibrowagnia),

- sprawdzenie prawidlowoséci wypetnienia spoin,

- sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometryczinych nawierzchni

6.4.1. Nierownosci podtuzne

Nieréwnosei podluzne nawierzchni mierzone tatg lub planografem zgodnie z normg BN-68/8931-04 [8]
nie powinny przekraczac 0,8 cm.

6.4.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancjg 0,5%.
6.4.3. Niweleta nawierzchni

Réznice pomigdzy rzgdnymi wykonanej nawierzchni i projektowanymi nie powinny przekracza¢ |
cm. rzednymi.

6.4.4. Szerokosc nawierzchni

Szeroko$é nawierzchni nie moze réznié sie od szerokosei projektowanej o wigcej niz 5 cm.

6.4.5. Grubos¢ podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekracza¢ 1,0 cm.

6.5. Czgstotliwosd pomiar()w

Cz¢stotllwosc pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni z kostki br ukowej, wymienionych W
pkt 6.4 powinna by¢ dostosowana do powu,rzchm wykonanych robdt. Zaleca sie, aby pomiary cech
geometrycznych byly przeprowadzone nie rzadziej niz 2 razy na 100 m’ nawierzchni i w punktach
charakterystyczaych dla niwelety lub przekroju poprzecznego oraz wszedzie tam, gdzie poleci
inspektor.

7.OBMIAR

7.1, Ogblne zasady obmiaru robdi

Ogolne zasady obmiatu robot podano w OST ,,Wymagania ogélne” .

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m* (metr kwadratowy) wykonane]j nawierzchni z betonowej kostki brukowej.
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8. ODBIOR

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robot podano w OST ,,Wymagania ogdine™ .

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosei

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platno$ei podano w OST ,,Wymagania ogolne”.
10, PRZEPISY ZWIAZANE,

Normy

1. PN-B-0411t Materialy kamienne. Oznaczenie Scieralno$cei na tarczy Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwyldy

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena zgodnosci

5. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betondw i zapraw

6. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parking6w i
03/04 torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza

=

BN-68/8931-01  Drogi samochodowe, Oznaczenie wskaznika piaskowego
8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnoéci nawierzchni planografem i fata.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU

ROBOT BUDOWLANYCH
Dziakka nr 846, obreb Kartuzy

KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot S5T
Przedmiotem specyfikacii sg techniczne warunki dotyczace wykonania, odbioru
technicznego robdt przy nawierzchniach z kostki (krawegzniki)
1.2. Zakres stosowania SS5T
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (S8T) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
ztecaniu i realizacji robot j.w.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
ustawieniem krawgznikow betonowych wtopionych na lawie beionowe;.
1.4, Okreslenia podstawowe
1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajgce chodniki dla pieszych,
pasy dzielace, wyspy kierujace oraz nawierzchnie drogowe.
1.4.2. Pozostale okredlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST ,,Wymagania ogdlne” .
1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robdt
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST ,,Wymagania ogolne”.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogdline wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST
. Wymagania ogolne™ .
2.2. Stosowane materiaty
~ krawezniki betonowe,
- piasek na podsypke i do zapraw,
- cement do podsypki | zapraw,
- woda,
- materialy do wykonania fawy pod krawgzniki.
2.3, Krawezniki betonowe - klasyfikacja
Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [10].
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2.3.1. Typ, rodzaj, odmiana oraz gatunek kraweznikow

Nalezy zastosowaé krawezniki betonowe uliczne (U), prostokatne (a), jednowarstwowe (1) o
wymiarach 15 x 30 x 100 cm, gat. I: Ua-1/20/30/100 BN-80/6775-03/04 [11].

2.4, Krawezniki betonowe - wymagania techniczne

2.4.1, Kszialt i wymiary

K sztalt kraweznikow betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.
Dopuszezalne odchytki wyiniaréw kraweznikéw betonowych podano w tablicy 2.

a) kraweznik rodzaju ,,a”

Rys. 1. Wymiarowanie krawgznikow

Tablica 1. Wymiary kraweznikow betonowych

Typ Rodzaj Wymiary kraweznikow, cm
Krawezni | kraweznik L B h c D R
. ka a
U a 100 20 30 min. 3 min, 12 1,0
15 max. 7 max, 15
Tablica 2. Dopuszezalne odchytki wymiardw kraweznikéw betonowych
Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
Wymiaru Gatunek |
L (8
B, h 3

2.4.2. Dopuszezalne wady i uszkodzenia

Powierzehnie kraweznikéw betonowych powinny by¢ bez rys, peknieé i ubytkow betonu, o fakiurze z
formy lub zatartej. Krawedzie elementéw powinny by¢ rowne i proste. Dopuszczalne wady oraz
uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-03/01 [10], nie powinny
przekraczac wartosci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kraweznikow betonowych

Dopuszezalna wielko$é wad i

Rodzaj wad i uszkodzen uszkodzen
Wkieslose lub wypuklos¢ powierzchai kraweznikéw w mm 2
Szczerby ograniczajacych powierzehnie gorne (§cieralne), Niedopuszczaine
uszkodzenia min

krawedzi i narozy

ograniczajgcych pozostale powierzchnie:

- liczba max 2

- dhugosé, mm, max 20
2

- glebokose, mm, max 6

2.4.3. Skladowanie

Krawezniki betonowe moga byé przechowywane na skladowiskach otwartych, posegregowane wediug
typow, rodzajow, odmian, gatunkdw i wielkosci.

Krawezniki betonowe nalezy ukladaé z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewnianych o
wymiarach: grubosé 2,5 cm, szerokodé 5 cm, dhugos¢ min. 5 cm wigksza niz szerokos¢ krawgznika.
2.4.4. Beton i jego skiadniki

2.4.4.1. Beton do produkeji krawegznikow

Do produkgji kraweznikow nalezy stosowa¢ beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 25

Beton uzyty do produkeji kraweznikow powinien charakteryzowac sig:

@ nasigkliwoscia, ponizej 4%,
@ scieralnodeig na tarczy Boehmego: 3 mm,
® mrozoodpornoscia i wodoszezelnoseia, zgodnie z nommg PN-B-06250 [2].

2,442, Cement

Cement stosowany do betonu powinien byé cementem portiandzkim klasy nie nizszej niz ,,32,5” wg
PN-B-19701 [7]. Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [9].

2.4.4.3, Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [5].




Kruszywo nalezy przechowywaé w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszezeniem,
zmieszaniem z kruszywami innych asortymentow, gatunkow i marek.
2.4.4.4. Woda
Woda powinna byé odmiany ,,1” i odpowiadaé wymaganiom PN-B-32250 [8].
2.5. Materialy na podsypke i do zapraw
Piasek na podsypke cementowo-piaskowa powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [5], a do
zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].
Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem portlandzkim klasy
nie moiejszej niz ,,32,5”, odpowiadajgcy wymaganiom PN-B-19701 [7].
Woda powinna by¢ odmiany .,1” | odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [8].
2.6, Materialy na lawy
Do wykonania law pod krawezniki nalezy stosowaé beton klasy B 15 lub B 10, wg PN-B-06250 [2],
ktorego skladniki powinny edpowiadaé wymaganiom punkiu.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogdblne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,,Wymagania ogdine” .
3.2. Sprzet
Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu.
o betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
o wibratoroéw plytowych, ubijakéw rgcznych lub mechanicznych,
4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transporiu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,,.Wymagania ogéine”
4.2, Transport kraweznikow
Krawezniki betonowe mogg byé przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi.
Krawezniki befonowe ukltadaé nalezy na $rodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem
w kierunku jazdy.
Krawezniki powinny byé zabezpieczone przed przemieszezeniem sig i uszkodzeniami w czasie
fransporfu, a gdrna warstwa nie powinna wystawaé poza sciany srodka transportowego wigeej niz 1/3
wysoko$ci tej warstwy.
4.3. Transport pozostalych materialéw
Transport cementu powinien si¢ odbywaé w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [9].
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszezeniem i zmieszaniem z innymi materialami. Podezas transportu kruszywa powinny by¢
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w OST ,,Wymagania ogolne” ..
5.2. Wykonanie koryta pod fawy
Koryto pod tawy nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiadaé wymiarom tawy w planie z uwzglgdnieniem w szerokosci dna
wykopu ew, konstrukeji szalunku.
Wskaznik zaggszczenia dna wykonanego koryta pod fawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedlug
normalnej metody Proctora.
5.3. Wykonanie law
Wykonanie taw powinno byé¢ zgodne z BN-64/8845-02 [12].
5.3.1. Lawa beionowa
Lawy betonowe zwykle w gruntach spoistych wykonuje si¢ bez szalowania, przy gruntach sypkich
nalezy stosowac szalowanie.
J.awy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozécielony w szalowaniu lub
bezposrednio w korycie powinien by¢ wyréwnywany warstwami. Betonowanie faw nalezy
wykonywaé zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3].
5.4, Ustawienie kraweznikdw betonowych
5.4.1. Zasady ustawiania kraweznikéw

33



Krawezniki nalezy ulozyé tak, aby $wiatlo (odleglosé gornej powierzehni krawgznika od jezdni)
wynosito 10 cm.

Ustawienie kraweznikow powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [12].

5.4.2. Ustawienie kraweznikow na lawie betonowe;j

Ustawianie kraweznikow na lawic betonowej wykonuje sig na podsypee z piasku lub na podsypee
cementowo-piaskowej o grubosci 3 do 5 cin po zaggszezeniu.

5.4.4. Wypelnianie spoin

Spoiny kraweznikdw nie powinny przekracza¢ szerokosei 1 cm. Spoiny nalezy wypelni¢ zaprawg
cementowo-piaskowa, przygotowang w stosunku 1:2.

Spoiny kraweznikdw przed zalaniem zaprawg nalezy oczyécic i zmy¢ wods.

6. kontrola jakosci robot

6.1, Ogolne zasady kontroli jakosei robot

Ogdlne zasady kontroli jako$ci robot podano w OST ,,Wymagania ogolne”.

6.2. Badania przed przysigpieniem do robdt

6.2.1. Badania kraweznikow

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykonaé badania materialéw przeznaczonych
do ustawienia kraweznikéw betonowych i przedstawié wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacii.
Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodzen wystgpujacych na powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie z
wymaganiami tablicy 3. Pomiary dlugodci i glgbokosci uszkodzen nalezy wykonac za pomoca
przymiaru stalowego lub suwmiarki z dokladnoscia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6].
6.2.2. Badania pozostalych materiatow

Badania pozostatych materiatow stosowanych przy ustawianiu krawgznikéw betonowych powinny
obejmowaéd wszystkie whasciwosci, okreslone w normach

6.3. Badania w czasie robdt

6.3.1. Sprawdzenie koryta pod taweg

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zaggszezenie podloza na dnie wykopu. Tolerancja dla
szerokosci wykopu wynosi 2 em.

6.3.2. Sprawdzenie faw

Przy wykonywaniu faw badaniu podlegaja:

- zgodnosé profilu podiuznego goérnej powierzehni law z dokumentacjg projekiowa,

- profil podtuzny gornej powierzchni tawy powinien byé zgodny z projektowang niweletq.
Dopuszczalne odchylenia moga wynosi¢ 1 cm na kazde 100 m tawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia krawgznikow

Przy ustawianiu kraweznikéw nalezy sprawdzaé:

- dopuszezalne odchylenia linii kraweznikéw w poziomie od linii projektowanej, ktdre wynosi 1 cn
na kazde 100 m ustawionego krawgznika,

- dopuszczalne odchylenie niwelety gornej plaszezyzay krawgznika od niwelety projektowanej, ktore
wynosi 1 cm a kazde 100 m ustawionego kraweznika,

- rownosé gornej powierzehni kraweznikow, sprawdzane przez przytozenie w dwdch punktach na
kazde 100 m kraweznika, trzymetrowej faty, przy czym przedwit poinigdzy gérng powierzchnig
kraweznika i przylozong latg nie moze przekraczaé 1 cm,

- dokladno$¢ wypelnienia spoin bada si¢ co [0 metréw. Spoiny muszg by¢ wypelnione catkowicie na
pelng glebokosé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1, Ogoblne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w OST ,Wymagania ogolne” .

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m (metr) ustawionego krawgznika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1, Ogdlne zasady odbioru robdt

Ogdine zasady odbioru robot podano w OST ,,Wymagania ogolne” .

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosei podano w OST ,,Wymagania ogdlne” .
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10. przepisy zwigzane
10.1. Normy
PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

[

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

4, PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonéw i zapraw

5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych

A PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena zgodnosci

8. PN-B32250 Materialy budowlane. Woda do betondw i zapraw

9. BN-88/6731-08  Cement. Transport i przechowywanie

10. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
03/01 parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspélne wymagania i badania

L1 BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
03/04 parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe

12. BN-64/8845-02  Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru.

D-05.00.00 URZADZENIA, WYPOSAZENIE, RURY OSLONOWE

D-05.01.00 SLUPKI, TABLICE INFORMACYINE, LAMPY SOLARNE

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU

ROBOT BUDOWLANYCH
Dzialka nr 846, obreb Kartuzy

1. WSTEP
Uwaga! Nalezy zastosowaé wylgeznie wyroby i urzadzenia, posiadajgce wszelkie wymagane prawem
aprobaty, atesty i dopuszczenia. Dob6r materialow i technologia wykonania Scisle wg wskazaf
producenta.

ZESTAWIENIE WYPOSAZENIA

- lampy solarne -3 szt.

- tablica z logo LBO —1 szt.

Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$é wykonania prac oraz za zgodno$é z dokumentacja
projektows, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Zakres prac

Przedmiotem specyfikacji sa techniczne warunki dotyczgce dostawy, montazu wykonania, odbioru
technicznego wykonania elementow malej architektury.

Rzuty i zakres robot przedstawiono w projekcie budowlanym
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2. MATERIALY
- LAMPY SOLARNE - 3 szi. Przykladowy model

Przykladowy model

Oczekiwane parametry lampy nie gorsze niZz opisane ponizej:

Ship:

- stalowy, gruboscienny o grubodci $cianki min. 4mm, obustronnie cynkowany, wykonany ze stali
S235,

- wysoko$¢ kompletnej lampy min. 5,3 m,

- stup zaprojektowany na odpornos¢ wiatru I — IIT strefy wiatrowej

- konstrukeja trzonu stupa oparta na walcy, o srednicy min. 133 mm,

- bez rewizji — wneki zamykanej pokrywa czy drzwiczkami,

- malowany proszkowo w wybranym kolorze RAL.

Fundament prefabrykowany pod stup lampy solarnej:

- prefabrykowany przeliczony (ze wzgledu na wage systemu oraz powierzchnig paneli fotowoltaicz-
nych oraz powierzchni bocznej oprawy pod montaz lampy solarnej w I - HI sirefie wiatrowej na slupie
stalowym o lgcznej wysokosei min. 6,3 m,

- prefabrykat wykonany z betonu C30/37,

- wymiary minimalne fundamentu: 430 mm x 430 mm x 1000mm.

Modut fotowoltaiczny:

- typ cel: monoksystaliczne,

- moc maksymalna [Pmax]: min. 200 — 230 Wp,

- wydajnosé: 15,9%,

- tolerancja mocy moduhu: min, +3%,

- stopieft ochrony puszki przylgczeniowej: min. IP65,

- material ramy modutu fotowoltaicznego — aluminium malowane proszkowo w kolorze czamym,
- front: szklo hartowane (ENI2150),

- tyl modutu - wielowarstwowa folia zabezpieczajaca,

Akumuiator:

- akumulaior bezobsiugowy w technologii LiFePO4,

- napiecie nominalne; 12,8V,

- pojemnodé: min. 36 Ah,

- temperatura pracy rozladowywania/tadowania: od -20°C do +60°C,

- klasa ochrony przed zalaniem: JP63,

- zywotnosé: >8 lat (min. 2800 cykli 50DoD),

- montaz: akumulator w formie cylindrycznej, umieszezony wewngtrz shipa, na poziomie prefabryka-
tu, bezposrednio pod podstawg larpy,

- monta?/ demontaz poprzez ling rewizyjng zaczepiong u szezytu lampy,
- autonomiczny czas pracy: min. 5-8 dni,
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Oprawa LED:

- strumien $wietlny: 2200 — 8000 Im,

- temperatura barwowa: min. 4000 — 4400 K,
- sprawno$¢ — min. 200 lm/W , max 202 Im/W,
- wspolezynnik oddawania barw: max. 75 Ra,
- optyka — soczewki PMMA,

- iloé¢ plytek LED (MPCB) — 2 sztuki (12 diod LED w kazdej — w przypadku awarii jednej diody,
- reszta funkcjonuje poprawnie),

- zywotno$é: =100 000 godzin,

- klasa ochrony: IP68; IK08 ,

- moc oprawy LED: max. 100 W,

- temperatura pracy: -40°C + 85°C,

- wysokoéé montazu oprawy LED: min. 4,9 m,

Regulator solarny MPPT o parametrach i funkcjach:
- napiecie: 12 V ¢ efektywnosé¢ min. 90-96% ,
- maksymalne napigcie tadowania 15,5V,
- temperatura pracy: od -35°C do +65°C,
- funkcja automatycznego sterownika zmierzchowego oprawy oswietleniowej,
- stopien ochrony obudowy: min. IP 68,
- zakres dobowy dowolnie programowanych godzin wlaczenia / wylgczenia oprawy LED,
- mozliwoéé dowolnego ustawienia czasu pracy lampy oraz jej mocy, w zaleznosci od potrzeb
i warunkow technicznych,
- mozliwoé¢ programowania 5 niezaleznych programow intensywnosci oswietlenia w ramach jednej
nocy,
- wbudowany bezprzewodowy modul komunikacyjny — komunikacja z aplikacjg do programowania i
serwisowania (programem) poprzez pilot z oprogramowaniem,
- mozliwo$é zdalnego programowania i serwisowania przy uzyciu pilota bezprzewodowego.
- wbudowany rejestrator danych historycznych z pamigeig pozwalajacg na przechowywanie ich z
okresu: minimum 3 dni,
- optyczna sygnalizacja ,
- modul za posrednictwem 3 diod sygnalizuje nastepujgce stany:
- praca akumulatora,
- praca lampy LED,
- praca paneli fotowoltaicznych.

- tablica z logo LBO -1 szt.

ey,
™,
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- metalowa, mocowana na stupku z rury ocynkowanej

3. SPRZET I NARZEDZIA

Wykonawea jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$é i srodowisko wykonywanych robot.

Na zgdanie, wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.,

3.1. Sprzet i narzedzia do wykonywania robot

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzgtu zatwierdzonego przez inspektora
nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Transport i skladowanie materialoéw
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Do transportu materialow stosowadé sprawne technicznie Srodki transportu. Srodki transportu powiniy
zabezpieczaé zatadowane wyroby pized wplywami atmosferycznymi. Przestrzenie ladunkowe
powinny byé czyste, pozbawione wystajacych gwozdzi i innych ostrych elementéw mogacych
uszkodzié¢ elementy przeznaczone do wbudowania. Wyroby ustawione w $rodkach transportu nalezy
laczyé w bloki zapewniajace stabilno$é i zwartosé ladanku.

Podczas transportu produkty powinny by¢ umieszczone tak, aby nie przesuwaly si¢ i ni¢ byly
uderzane przez inny Jadunck. Wskazany jest transport specjalistycznymi pojazdami przystosowanym
do przewozu poszezegblnych wyrobdw. Opakowania nie powinny by¢ zrzucane lub gwallownie
opuszezane, nawet z niewielkich wysokosci.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie fakich érodkéw transporiv, kiore nie wplyng
nickorzystnie na jakosé robol i wladciwodci przewozonych towaréw. Przy ruchu po drogach
publiczaych pojazdy musza spelnia¢ wymagania przepisow ruchu drogowego tak pod wzgledem
formalnym jak i rzeczowym.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. MONTAZ, WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Zaleceria ogdlne

Przed montazem dla urzadzen i wyrobow, kidre tego wymagaja nalezy wykona¢ fundamenty, lub
podioza oraz instalacje wg wskazan producenta lub rysunkéw detali projekiu wykonawezego.

Montaz nalezy wykonywaé zgodnie ze szezegélows instrukejy wbudowania tych wyrobow,
dostarczong przez kazdego producenta.

6. KONTROLA JAKOSCI

Ogodlne zasady kontroli jakoéci robét podano w Ogdlne) Specyfikacji Techniczngj. Podsiawa
dokonywania obmiaréw jest zalgczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robot,

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady dokonywania obmiaréw robot podano w Ogblnej Specyfikacji Technicznej. Podstawg
dokonywania obmiaréw, jest zalgezony do dokumentacji przetargowej przedmiar robot.

8. ODBIOR ROBOT

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilodci, jakosci i wartoéei. Gotowosé do odbioru zglasza wykonawca wpisem do
dziennika budowy.

Odbior jest poiwierdzeniem wykonania robdt zgodnie z postanowieniami umowy oraz
obowigzujacymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne zasady platnosci za roboty podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
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RURY OSLONOWE

1. WETEP

1.1. Przedmiot i zakres robot budowlanych

1.1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotemn niniejszej Szczegolowej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt (55T) sa
wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt w zakresie zabezpieczenia linii kablowych i
rurociagdow uzytku publicznego przy pomocy osfon z rur dwudzielnych PEHD na kablach oraz
wlozenie pustych rur oslonowych jako rezerwy do wykorzystania w przyszlosci,

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczgce materialow okreslone zostaly w OST 00-00,

Wszystkie uzyle materialy powinny mieé aktvalne, wymagane przepisami znaki i Swiadeciwa
dopuszczenia do stosowania w budownictwie na terytorivm Rzeczypospolitej Polskiej, okreslone w
OST.

2.1.1. Rury ostonowe dzielone HDPE-D

Opis ogdlny:

— Systemowe rury dzielone stosowane do zabezpieczenia sieci elektrycznej i teletechnicznej

Wymiary:

Opis:

~ rura jednodcienna gladka dzielona wzduznie, typ RHDPE-D,

- Materiat: polietylen HDPE;

- kolor — czerwona, nicbieska

~ laczenie — poprzez przesuniecie dwdch potéwek rury wzgledem siebie

-~ W projekeie stosuje sig rury o typu 110 (sie¢ elektryczna ZDM i lokalnie RWE) oraz 160 (sie¢
elektryczna TW, lokalnie RWE, teletechniczna).

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu okreslone zostaly w OST 00-00.

Zalecany sprzet:

- Sprzet do robdt ziemnych;

— Sprzet do montazu rur oslonowych (Zurawie, weiagniki itp.)

~ Reczne narzedzia do roboi budowlanych.

4. TRANSPORT 1 SKEADOWANIE

Ogodlne wymagania dotyczace transporiu i skkadowania materialéw podano w Ogdlnej Specyfikacji
(OST).

Przy wykonywaniu robot zieleniarskich zastosowanie mogg mie¢ dowolne drodki transportu, nic
wywierajace negatywnego wplywu na transportowane materialy.

Ze wzgledu na specyficzne cechy rur i elementdw z tworzyw sztucznych nalezy spelnic nastgpujgee
dodatkowe wymagania:

— rury nalezy przewozié wylacznie samochodami skrzyniowymi lub pojazdami posiadajacymi boczne
wsporniki ,

— jezeli przewozone sg luZne rury, to przy ich ukfadaniu w stosy na samochodzie wysoko$¢ tadunku
ni¢ powinna przekracza¢ [ m;

~ podezas transportu rury i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzenient przez metalowe
czedei $rodkéw transportu jak sruby, tancuchy, iip. LuZno vkladane rury powinny by¢ zabezpieczone
przed zarysowaniem przez podlozenie tektury falistej i desek pod faicuch spinajacy boczne sciany
skrzyni samochodu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wymagania ogolne

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania Robdt podano w Ogolnej Specyfikacji (OST).

W ramach wykonywania Robot, poza pracami zasadniczymi, Wykonawca jest zobowigzany wykona¢
takze wszystkie inne prace towarzyszace i pomocnicze oraz dostarczy¢ i wbudowaé wszelkie
materialy pomocnicze, takze nie wymienione bezposrednio w Dokumentacji projekiowe;,
Specyfikacjach Jub przedmiarach, mozliwe do przewidzenia przez Wykonaweg zgodnie z aktualng
wiedza i sziuka budowlang lub wymaganiami dostawcéw podstawowych materiadow i urzadze,
niczbedne do poprawnego i zgodnego z Dokumentacjg wykonania i odbioru Robot zasadniczych.
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Rury ostonowe nalezy montowaé pod nadzorem technicznym gestoréw zabezpieczanych kabli i
przewodow.

5.2. UloZenie rur

5.2.1. Podsypka pod rurg

Posypka piaskowa moze byc wykonana z p:askow grednio lub dmbnﬂz;aimstych Grubogé podsypkl
nie powinna by¢ mniejsza niz 10 cm, zaggszezenie podfoza i podsypki nie powinno by¢ mniejsze niz
85% zmodyfikowane]j proby Proctor’a.

5.2.2. Ulozenie rury

Nalezy zwrdcié uwage na poziome ulozenie zamkow w zamontowanej rurze dwudzielnej.

5.2.3. Obsypka wokot rury

Obsypka wokol rury powinna byé wykonana z gruntu takiego jak podsypka, zageszezanie powinno
odbywaé si¢ warstwami, recznie lub lekkim sprzgtem. W zwigzku 2 tym ze strefa wokét rury ma
na;w:qksze znaczenie dla wytrzymatodei rury (wspélpraca rury elastycznej z grlmtem) dlatego nalezy
zwrleié szczegolnq uwage na zaggszezenic gruntu w strefie rury, zaggszezenie obsypki nie powinno
byé mniejsze niz 90% zmodyfikowanej proby Proctor’a.

5.2.4. Zasypka nad rurg

Zasypka powyzej rury powinna by¢ wykonana z takiego samego gruntu jak obsypka, grunt nalezy
zaggszezaé warstwami, bezposrednio nad rurg zaggszczanie nalezy wykonywaé lekkim sprzgtem
recznym.

5.2.5. Laczenie

Rury dwudzielne HDPE-D laczy sie na diugodci poprzez wzajemne przesunigcie polowek o ok. 0,5m i
zatrzasnigcie nastgpnego odcinka na wystajacej czgsci.

Odcinki rur DVR lgczy sie na systemowe zlgczki.

Rury dwudzielne stalowe laczy sie na $rubowe polgezenia kolnjerzowe z uszezelnieniem
systemowymi uszczelkami.

5.2.6. Warunki odbioru robdt

Odbidr prac bedzie polegat na wizualnej ocenie poprawnodei wykonania, sprawdzeniv kompletnosci
ich wykonania w stosunku do projektu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Ogblne zasady kontroli jakosci robot podano w Ogolnej Specyfikacji (OST).

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggnigcia zalozonej jakosci wykonywanych robot przy
zabezpieczeniu istniejacych kabli rurami ostonowymi.

Roboty kablowe i instalacyjne musza by¢ zgodne z normg BN-84/8984-10 oraz innymi normami
podanymi w spisie.

Wykonawea moze kontynuowaé roboty dopiero po dokonaniu pozytywnego odbioru  robdt
zanikajacych.

Kontrola jakosci robot zabezpieczajacych powinna odbywaé si¢ w obecnosci i z udzialem
przedstawicieli gestora siect.

Jako$¢ robot musi uzyskaé akceptacje przedstawicieli gestora,

Elementy robot, ktére w wyniku przeprowadzonych badan otrzymaly oceng ujemna, powinny byc
wymienione lub poprawione i ponownie zgloszone do odbior.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowyrmi sa:

1 m rur osfonowych w podziale na $rednice i rodzaje rur,

8. OPBIOR ROBOT

Odbioru robét dokonuje sie zgodnie z ogdlnymi zasadami podanymi w Ogolnej Specyfikacji (OST).

9, ROZLICZENIE ROBOT

Og6lne zasady rozliczenia robot i platnosei za ich wykonanie podane sg w Ogolnej Specyfikacji
(OST).

10, PRZEPISY ZWIAZANE

Podstawowymi dokumentami odniesienia jest Dokumentacja projekiowa, opisujaca przedmiot
zamdwienia na wykonanie robot budowlanych,

10.1 Normy

Wykaz podstawowych norm zawarto w OST.
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Pozostale normy:

BN-89/8984-18 Telekomunikacyjne linie kablowe dalekosigzne. Ogélne wymagania i badania.
BN-88/8984-19 Telekomunikacyjne sieci wewngirzzakladowe. Linie kablowe. Ogolne wymagania i
badania.

Ogolne wymagania techniczne.

ZN-96/TP S.A.-004 Zblizenia i skrzyzowania z innymi urzadzeniami uzbrojenia terenowego. Ogolne
wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-008 Oslony zlgczowe. Wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-011 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Ogdlne wymagania techniczne.
ZN-96/TP S.A.-018 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Rury polietylenowe (RHDPE-p)
przepustowe. Wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-020 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Zigczki rur. Wymagania i badania.
ZN-96/TPSA-021 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Uszczelki koncow rur. Wymagania i
badania.

ZN-96/TP 5.A.-023 Studnie kablowe. Wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-041 Zabezpieczenie pokryw studni kablowych, dodatkowe (wewnegtrzne).

PN-EN 61386-24:2010 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow. Czes¢ 2-4:
Wymagania szczegolowe. System rur instalacyjnych ukladanych w ziemi.

PN-EN 61386-1:2011 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodéw. Czes¢ 1: Wymagania
ogolne.

N-SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa
PN-74/C-89200 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu. Wymiary.

PN-EN 124:2000 Zwienczenie wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu
pieszego i kolowego. Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie jakoscig.
ZN-15/AROT-01 Rury ostonowe do ukiadania w ziemi — norma zakladowa AROT POLSKA.
ZN-15/AROT-02 Rury ostonowe do ukladania na przestrzeniach otwartych — norma zakladowa AROT
POLSKA.

ZN-15/AROT-04 Osprzet rur ostonowych — norma zakladowa AROT POLSKA.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I
ODBIORU

ROBOT BUDOWLANYCH
Dziatka nr 846, obreb Kartuzy

D-06.00.00 ODWODNIENIE

D-06.01.00 STUDNIE CHLONNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa
wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem studni chtonnych.

1.2. Zakres stosowania SST Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot j.w.

1.3. Zakres robot objetych SST Studnie chlonne wykonac z kregéw betonowych o $rednicy 1,5 m.

1.4. Ogoélne wymagania dotyczgce robot Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materialow podano w OST ,,Wymagania ogoélne” . Stosowac nalezy
wyroby budowlane wprowadzone do obrotu zgodnie z ustawg o wyrobach budowlanych.
2.2. Rodzaje materialéw stosowanych w studniach chfonnych.

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu studni chionnych sg krggi betonowe.
2.3. Kregi betonowe
Kregi betonowe powinny odpowiadaé wymaganiom okreslonym przez BN-86/8971-08 [2].
3. SPRZET

41




3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w 0ST 001
»Wymagania ogdline”

3.2. Sprzgt do wykonania:

- koparki,

-~ ladowarki,

~ Yadowarki,

- plytowe] zageszczarki wibracyjnej,

— rgeznego sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4,1, Ogolne wymagania dotyczace fransportu

Ogdine wymagania dotyczace transportu podano w OST ,,Wymagania ogolne” .

5. WYKONANIE ROBOT

5.1, Ogodine zasady wykonania robot Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST ,,Wymagania
0gblne” .

5.2. Wykonanie studni chionne) z kregow

Studnie chionne z kregdw betonowych nalezy wykonaé poprzez wykonanie wykopu i opuszezenie do
niego kregdw.

PO WYKONANIU WYKOPU NALEZY SPRAWDZIC STRUKTURE. W PRZYPADKU
NATRAFIENIA NA GRUNT NIEPRZEPUSZCZALNY NALEZY DOKONAC WYMIANY
GRUNTU W UZGODNIENIU Z INSPEKTOREM.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1, Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosei robdt podano w OST ,,\Wymagania ogdine™ .

6.2. Kontrola wstepna przed wykonaniem studni chlonne;j

Przed przystgpieniem do robot wykonawea powinien uzyskaé wymagane dokumenty, dopuszczajgce
kregi betonowe studni do obrotu (aprobaty techniczne, certyfikaty.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robdt Ogdine zasady obmiaru robot podano w OST ,,Wymagania ogolne”
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robdt Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST ,,Wymagania ogdine”
9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosei
podano w O8T ,,Wymagania ogdine”

10, PRZEPISY ZWIAZANE

1. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskazaika zaggszezania gruntu

2. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i zelbetowe. 10.1. Inne
dokumenty

3. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych ( Dz. U. nr 92, poz. 881).

4, Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobéw deklarowania
zgodno$ci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. nr 198,
poz. 2041).

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH - ZAGOSPODAROWANIE TERENU

D-06.02.00 DPRENAZ FRANCUSKI, D-06.03.00 NIECKA RETENCYJNA
Ustalenia zawarie w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykona-
niem drenazu ( drenaz francuski ) oraz niecki retencyjne).
Projektowany sktad drenazu obejmuje budowe:
t/ Teren pod plytami azurowymi parkingu
- drenazu z drendw © 110 mm, z geowlokning,
— diugodéé wykopu ok. 45 mb,
Zakres robot przy wykonywaniu drenazu obejmuje:
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- oznakowanie robot,
~ dostawe materiatow,
- wykonanie prac przygotowawczych, przekopy prébne,
- wykonanie wykopdw w gruncie pod ciagi drenazowe,
- wykonanie zaglebienia pod niecke,
- przygotowanie warsiw niecki.
- przygotowanie podioza w wykopach pod material filiracyjny i podsypke dla

drenazu,
- lozenie drenéw na dnie drenazu,
- ulozenie geowlodkniny,
- zasypanie zwirem, piaskiem i zageszczenie wykopow.
1. Okreglenia podstawowe,
I.1. Dreny — rury drenarskie z tworzywa sztucznego ulozone podluznie na dnie wykopu, ulatwiajace
przeplyw wody w kierunku odbiornika ( kidrym sg studnie chionne lub skrzynki rozsgczajgee ).
2.1, Geowldknina ( wloknina filtracyjna) — material wytworzony zwykle metoda zgrzeblania i iglowa-
nia z nieciaglych wysoko-spolimeryzowanych wilokien syntetycznych, syntetycznych tym tworzyw
termoplastycznych: polietylenowych, polipropylenowych ( m.in. stylon) i poliestrowych, charaktery-
zujgeych sig m.in, duza wytrzymalodeia oraz wodoprzepuszezalnoscia.
2.3. Drenaz francuski - to odwodnienie zabudowane w gruncie, wykonane z maty (wldkniny)
o odpowiednich parametrach filtracyjnych, 2z umieszezonym wewngtrz kruszywem lub
keramzytem.
2.4. Niecka retencyjna - Jest to zagichienie terenu, wypelnione rodlinnoscia b otoczakami z odpo-
wiednio uksztaltowanym podiozem z warstw filtrujacych i oczyszezajgeych wodg, kiore czasowo
przyjmuje nadmiar wody przy opadach nawalnych.
2 MATERIALY
2.1 Ogélne wymagania detyczace materiafow
Wszystkie zakupione przez Wykonawcg materialy zasiosowane do budowy sieci drenaZowych
powinny odpowiada¢ normom krajowym zastgpionym, jesli to mozliwe , przez normy europejskie lub
technicznym aprobatom europejskim. W przypadku braku norim krajowych Iub technicznych aprobat
europejskich, elementy i materialy powinny odpowiada¢ wymaganiom odpowiednich specyfikacji.

W przeciwienstwie do tradycyjnych drenazy rurowych jest odporny na zamulenie, zapchanie i
peknigcie.  Dren  francuski  sklada si¢  tylko z peowldkniny i kruszywa, Zalecana
geowloknina Fibertex® (o odpowiednich parametrach — kwalifikowana) dzigki swojej iglowanej
strukfurze pelni role filtra, co zapobiega migracji drobnych czastek gruntu i nie dopuszcza do
zamulenia drenu. Woda saczy si¢ przez bardzo duzg ilo§¢ mikroporéw w geowlbkninie co
sumarycziie daje wigksza, w porownaniv do tury perforowanej, ilos¢ transportowanej wody.
2.2. Rurki drenarskie z tworzywa sziucznego
Rurki drenarskie z tworzywa sztucznego powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-C-89221 lub BN-84/
6366 — 10, {j. byd rurkami spiralnie karbowanymi, perforowanymi, wyprodukowanymi z polichlorku
winylu i odpowiednich dodatkow metodg wytlaczania lub z PE.
Rurki drenarskie powinny mie¢ powierzehni¢ bez pecherzy, powinny byé obeigte prostopadle do osi,
w sposob umozliwiajacy dokladne ich faczenie.
Szezeliny wlotowe ( szparki podiuzne)powinny znajdowaé sie migdzy karbami rurki, powinny byé
wolne od grudek ( resziek materialu) i powinny by¢ tak wykonane, aby przepltywajaca przez nie woda
nie napotykata oporéw. Szezeliny powinny by¢ rdwnomiernie rozmieszczone na obwodzie i dlugosci
rurki.
Zhaczki, shuzgee do polgezenia rurek drenarskich karbowanych (przez ich skrecenie)
Powinny by¢ wykonane z polietylenu wysokocisnieniowego , Wymagania dla zlaczki zewngtrznej
powinny odpowiadaé BN-84/6366-10,
2.3 Material filiracyjny i podsypka dia drenazu.
Jako material filiracyjny nalezy stosowaé:
- zwir naturalny, sortowany o wymiarach ziaren wigkszych niz otwory w rurociagu

drenarskim, ktérymi mogly by sig do nich dostag, o srednicy od16 do 32 mm.

Do otwordw tych nalezg szezeliny stykowe migdzy rurkami oraz dziurki i szparki

podiuzne w rurkach dziurkowanych.
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- piasek gruby o wielkosci ziaren do 2min, w ktdrym zawartodé ziaren o $rednicy

wigkszej niz 0,5 mm wynosi nie wiecej niz 50% , wg PN-B-02480,
- piasek sredni o wielkosei ziaren do 2 mm, w kidrym zawartos$¢ ziaren o srednicy

wigkszej niz 0,5 , wynosi nie wigcej niz 50%, lecz zawarto$¢ ziaren o $rednicy

wigkszej niz 0,25 mm wynosi wiccej niz 50, wg PN-B-02480,
- thiczen,
- kliniec
Wskaznik wodoprzepuszezalnosci materiatow filtracyjnych (zwlaszcza piasku) powinien wynosié co
najmniej 8 m/dobe, przy oznaczenin wg PN-B-04492.
Zwiry i piaski nie powinny mie¢ zawartosci zwiazkdw siarki w przeliczeniu na SO3 wiekszej niz 0,2
% masy, przy oznaczeniu ich wg PN-B-06714-28.
Piasek powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11113,
2.4 Geowldknina
Geowldknina zewnetrzna o gramaturze 200 gt/m2 — rura PCV i 200 w otulinie z geowldkniny o gra-
maturze 90g/m2 oraz sztywnosci obwodowe) rury drenarskiej minimalnej SN 4 kN/m2
3. Skiadewanie materialéw,
Kruszywo
Kruszywo nalezy skladowaé na utwardzonym i odwodnionym podlozu w sposéb zabezpieczajacy je
przed zanieczyszezeniem i innymi rodzajami i frakcjami kruszyw,
Rury drenarskie
Rury drenarskie nalezy przechowywaé na utwardzonym placu, w nie nastonecznionych miejscach.
Zwoje rur drenarskich nalezy ukiadaé plasko w stosy do wysokodei 4 zwojow w temp. do 25°C, a
powyzej 25 °C do wysokosci 2 zwojow.
Ziaczki nalery przechowywaé w workach, pudtach kartonowych i innych pojemnikach. Przy sktado-
wanit na odkrytych placach nalezy chronié je przed oddzialywaniem promieni slonecznych. W maga-
zynach zamknigtych temperatura otoczenia nie moze przekroczyé 40 °C, a odleglosé skladowania
powinna by¢ niz I m od czynaych urzadzed grzejnych, W przypadku skiadowania w workach zaleca
sig ukladaé je w warstwach nie przekraczajgcych wysokosei 5 workow.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w 0571 001
»Wymagania ogolne™ .
3.2. Sprzgt do wykonania:
— koparki, — fadowarki, — phytowej zageszczarki wibracyjnej, ~ przewoznego zbiornika na wode, —
recznego sprzetu pomocniczego.
4. TRANSPORT
4.1, Transport kruszyw.
Kruszywa moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transporiu, w sposdb zabezpieczajacy je przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.
4.2. Transport rur drenarskich
Rury z tworzyw sztucznych zabezpieczenie przed przesuwaniem i wzajemnym uszkodzeniem, mozna
przewozi¢ je dowolnymi $rodkami transportu. Podezas zatadunku i wyladunku rur nie nalezy ich rzu-
cac. Szczegdlng uwage nalezy zachowaé w temperaturze 0°C i nizszej. Zlaczki w workach i pudtach
nalezy przewozié w sposcb zabezpieczajacy je przed zgnieceniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Roboty przygotowawcze
Ogdine zasady wykonania robot Ogdlne zasady wykonania robot podano w 0ST 001 ,,Wymagania
ogolne”
5.2, Wykonanie drenazu
Wykopy rowkow drenarskich o dnie umocnionego wykopu nalezy rozpoczaé od wylotu rurki drenar-
skiej studzienki rozsaczajacej i prowadzi¢ ku goérze, w celu zapewnienia wodzie statego odplywu.
Szerokos¢ dna rowka drenarskiego powinna byc co najmnigj o 5 em wigksza od zewnetrznej Srednicy
ukladanej rury drenarskigj. Nachylenie skarp rowkow powinno wynosi¢ od 10 : | do 8 : | w gruntach
spoistych.
Przed przystapieniem do ukladania rur drenarskich, dno rowkéw nalezy oczysdcié (np. tyzkami drenar-
skimi) tak aby woda (jesli jest) wszedzie sgezyla si¢ rownomierng warstwa, nie tworzac zaglebien. Na
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oczyszezonym dnie nalezy wykonaé podsypke z piasku o grubosei 5 cm. Ukladanie drenazu zaleca sie
wykonaé niezwlocznie po wykonaniu rowka. Skrajny , ulozony najwyzej otwoér rury nalezy zastonic
odpowiednig zaslepks ( ksztaltka plastykowa ) w celu uniemozliwienia przedostawania si¢ piasku i
czgstek grustu do woetrza rury. Zasada dziatania drenu wymaga umozliwienia doplywu do niego
wody gruntowej poprzez otwory (dziurki, separki podiuzne) w rurach. Perforowane rury z tworzywa
sztucznego, sztucznego gladkimi powierzchniami ich stykéw, nalezy fgezyé za pomocy specjalnie
produkowanych zlgczek,

5.3. Wykonanie niecki

Niecka retencyjna fo lagodne zaglebienie w terenie, wypemione warstwy filtrujgeg, w kidrym czasowo
gromadzi si¢ woda opadowa (maksymaloie do dwoch dni). Moze by¢é ona porosnieta trawa, roslinami
znoszaeymi krotkie zalewanie i odpornymi na suszg . W PRZEDMIOTOWE) INWESTYCJE NIECKE
WYPELNIC OTOCZAKAML

Na wyznaczonym terenie wykonac zaglebienie na ok. 60 cm, Na geowldkninie ulozy¢ warstwy: war-
stwa filtracyjna ok. 20cm , wzbogacona gleba ok. 15-20cm zabezpieczona mulezem , otoczaki.

W niecce zamontowaé nalezy studzienke przelewowo-rozsaczajacy, podigezong do projektowanej w
poblizu studni chlonnej.
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i schemat niecki

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola, pomiary i badania w czasie robodt
Wykonawca jest zobowigzany do stale] i systematycznej kontroli prowadzonych robdt. W szezegdlno-
sci kontrola powinna obejmowad:
- sprawdzanie rzednych zatoZzonych law celowniczych w nawigzaniu do statych
punkiéw wysokosciowych dokladnodeia do 1 cm,
- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem wodg,
- sprawdzanie zabezpieczenia istnigjacego uzbrojenia w wykopie,
- badanie 1 pomiary szerokosci, grubosci i zageszeczenia wykonanej warstwy
podioza z kruszywa mineralnego,
- badanie odchylenia osi ufozonych ciagéw drenarskich,
- badanie odchylenia spadkow przewodow drenazowych,
- sprawdzanie prawidlowodci utoZenia przewodow.
7. OBMIAR ROBOT
7.5, Jednostka cbmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m ( metr ) wykonane) i odebranej sieci drenazowej.
8. ODBIOR ROBOT
&8.1. Ogoblne zasady odbioru robot
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i ST, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
9. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-5-02204 Odwodnienie drog
2. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaine do nawierzchni drogowych.
4.PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni drogowych.
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