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OBLICZENIA DZWIGU ELEKTRYCZNEGO

E15-7829

odleglosc miedzy wigzkami lin Lx= 320 mm
réznica wysokosci w osiach kot Hx= 0 mm
opasanie pojedyncze

typ weiagarki ZETATOP SM225.45C
przetozenie 151

predkosc weiggarki V= 2 m/fs
prowadnica kabinowa RP90 (T90/B wg ISQ)

rodzaj prowadnicy kabinowej skrawana

dfugosc prowadnicy kabinowej Ip1= 40 900 mm
odlegtosc w pionie miedzy wspornikami I= 2300 mm
rozstaw prowadnic kabinowych lp= 1630 mm
prowadnica przeciwwagi RF70-9

rodzaj prowadnicy przeciwwagi ciggniona

diugosc prowadnicy przeciwwagi Ip2= 40 200 mm
odlegtosc w pionie miedzy wspornikami le= 2300 mm
typ zderzakéw kabinowych EN5

ilos¢ zderzakéw kabinowych nsi= 2

typ zderzakéw przeciwwagi EN5

ilos¢ zderzakéw przeciwwagi ns2= 2
ogranicznik predkosci ramy kabin y LK 250

masa obcigzki liny ogranicznika predkosci

ramy kabiny Go= 22,5 kg
ramie krotkie ro= 115 mm
ramig diugie Ro= 475 mm
kat klina w rowku kota ogranicznika yo= 40 °
wspbiczynnik tarcia kota ogranicznika po= 02
ogranicznik predkosci przeciwwagi nie wystepuje

masa obciazki liny ogranicznika predkosci

przeciwwagi Goc= 0,0 kg
ramie krétkie roc= 0 mm
ramie dfugie Roc= 0 mm
kat klina w rowku kota ogranicznika yoc= 0 -°
wspofezynnik tarcia kota ogranicznika poc= 0

chwytacze ramy kabiny

slizgowe, dwukierunkowe

chwytacze przeciwwagi nie wystepuja

wysokosc nadszybia Hn= 3730 mm
wysokosc podnoszenia Hp= 36 030 mm
gfebokosé podszybia Hd= 1490 mm
szerokosc szybu As= 2450 mm
_gfebokosé szybu Bs= 3020 mm

Dzwig projektowaf

Dane zestawit i sprawdzit:

Na podstawie danych obliczenia wykona:

mgr inz. Marein Litkowski

mgr inz. Krzysztof Romaniuk

Poprawnosc i zgodnosc z PN-EN 81 -1+A3:2010 sprawdzit:

mgr inZ. Leszek Tarka

mgr inz. Krzysztof Romaniuk




poziom stropu szybu

; . zawieszenia sprezynowe
ZaWieszenia elastomerowe prezy

Srednica kota ciemego @ 320 mm
Srednica két posrednich @ 320 mm
Srednica liny @ 8,0 mm

llosé lin szt. 10

lNEl koto cierne wciggarki

kota posrednie
pod kabing

koto posrednie na
przeciwwadze

fancuch
wyrownawczy




