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1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrngpg/magania dotycgee wykonania i odbioru
rob6t zwihzanych z przekraczaniem przeszkdd terenowych rsadhakanatéw i ruroggow,

ktére zostam wykonane w ramach projektu pf.Budowa sieci kanalizacji sanitarnej z
przytaczami oraz budowa sieci wodoci agowej w miejscowo $€ Buczyna”

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robdt objetych ST
1.3.1 Roboty budowlane podstawowe

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyqgrowadzenia robot, zgodnie z projektem,
przy:
— przekraczaniu przeszkdd terenowych na trasie kanséiitarnych ttocznych

Przegcia pod ciekami/rowami oznakowégabliczkami na stupkach stalowych.

1.3.2 Wyszczegolnienie i opis prac towarzysych i robot tymczasowych.

Do wykonania robo6t budowlanych podstawowych néelrie g nastpujace roboty tymczasowe:

— roboty pomiarowe, przygotowawcze,

— wykonanie wszystkich niezdnych tymczasowych zabezpietze

— wykonanie wszystkich robot tymczasowych nigdiych do usugcia kolizji
zZ istniepcym uzbrojeniem,

oraz prace towarzysee:

— (geodezyjne wytyczanie,

— wytyczenie uradzen podziemnych,

— wykonanie i zabezpieczenie wykopow komor roboczyaeciskow/przewiertow, w tym:
» wydobycie, zatadunek i wywdz urobku (gruntu z komdyboczych, z rur

przeciskowych) na czasowy lub staly odktad, ewdnwiaoptaty za sktadowanie
gruntu na wysypisku,

» wykonanie szalunkoéw,
» rozparcie grodzic oraz innych zabezpiecagkopow,

— zapewnienie energii do uruchomienia dgglzex (agregat, zasilanie tymczasowe z linii
energetycznej),

— laczenie (zgrzewanie, spawanie) odcinkow rur,

— przycinanie, ukosowanie i kalibrowaniedadw rur do spawania,

— zaizolowanie miejsc spawanych i uszkatlze

— przecagniecie rur przewodowych w rurze ochronnej,

— monta ptdz, manszet,

— zamkngcie kaicéwek rur przeciskowych,
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— przeprowadzenie wszystkich niedmych bada,

— przecagniecie rur przewodowych,

— uporadkowanie miejsc prowadzonych robdt, doprowadzenerentu do stanu
pierwotnego.

Uwagal!
Koszt rury przewodowe] umieszczanej w rurze ochepninniezlzgdnych bada nalery
uwzgkdni¢ w cenie przewodu (ruraggu ttocznego).

1.4 Okreslenia podstawowe

Okredlenia podstawowe podane w niniejszej SiTzgodne z obowizujgcymi odpowiednimi
normami i ST-00 "Wymagania ogolne.”
Dla potrzeb niniejszej specyfikacji zastosowane ipgn okre&lenia naley rozumie&
W nastpujacy sposob:
— przecisk/przewiert sterowany poziomy — roboty wykeane z poziomu rurcggu od
komory startowej do komory odbiorczej.
— przewierty sterowane — roboty wykonywane z pozigyuntu za pomagcwiertnicy dla
przewodow ttocznych kanalizacji sanitarne;.

1.5 0Ogéblne wymagania dotycgce robdt

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania, zgodrsd z Rysunkami, ST
I poleceniami layniera.
Ogodlne wymagania dotysee robot podano w ST-00 "Wymagania ogolne.”

2 MATERIALY

Materialy do wykonania robot przy wykonaniu p&ogg stosowé& zgodnie z niniejsg ST

i rysunkami:

* rury stalowe przeciskowe: odpowiednie do przenoiszebcizen zewrgtrznych, np.

- rury stalowe ze szwem przewodowe wg PN-79/H-7424dlowanie wewaetrznie
asfaltoa (WM) i zabezpieczone zewinznie powtolk bitumiczry z podwojm przektadlg
(202).

» plozy slizgowe z tworzywa sztucznego (PEHD dostosowaneauwiociggu przewodowego
i rury ochronnej), temperatura pracy: od -20 do $8@

* manszety uszczelnige do rur ochronnych, dostosowane do rumgeiprzewodowego i rury
ochronnej, wykonanie z elastometru; opaska zaciakowe stali nierdzewnej,
twardas¢: 65+/-5st. Shore'a temperatura pracy: od -30 dosiOC,

« rury PE RC 100 wzmocnione z ptaszczem ochronnymSER17 wg PN-EN 13244
zastosowane do budowy rurggu ttocznego i sieci wodaggowej; rury te powinny by
odporne na skutki zarysowa naciskéw punktowych, potwierdzoneygia kontroh jakasci -
jak réwniez dopuszczone do stosowania do bezwykopowych medadania sieci. kczenie
rur poprzez zgrzewanie doczotowe (dopuszcza zgirzewanie ksztattek oraz armatury
elektrooporowo).

* iinne — drobne materiaty pomocnicze.
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3 SPRZET WYKONAWCY

Ogolne wymagania dotygee stosowania spgtl podano w ST-00-Wymagania ogolne.
Do wykonania przéf metod przecisku/przewiertu natg stosowa sprzt odpowiedni do tego
rodzaju robat.
Do wykonania robot proponujegsiizy¢ nastpujacego spretu:
— urzadzenie do wykonywania przeciskow,
— urzadzenie do wykonywania przewiertow sterowanych,
— zespot agregatow zapewrgeych zasilanie energetyczne.
— zgrzewarek z rejestracggrzewu i maliwosciag wydruku danych zgrzewu,
— urzadzexr pomocniczych do zgrzewania tj, kalibratory, obdin#p.
— niezkednych narzdzi montaowych,
— ¢$rodkow transportowych przystosowanych do charaktergkonywanych robot i
transportu materiatow,
— koparek, dwigow itp.
— zuraw samochodowy,
— urzadzexr do odwodnienia wykopow.

4 TRANSPORT

Transport zgodnie z warunkami ogélnymi ST-00- Wyarag ogolne.
Do transportu proponujecsizy¢ takichsrodkéw transportu, jak:

— samochdd skrzyniowy,

— przyczepa diaycowa,

— przyczepa skrzyniowa,

— samochdéd dostawczy,

— samochdd wywrotka.

5 WYKONANIE ROBOT
5.1 Warunki og6lne wykonania robot.

Ogodlne wymagania dotygze wykonania robét podano w ST-00. ,Wymagania ogdln
Do wykonania przéf podziemnych nale wybra jedra z nizej opisanych metod wykonania
przegcia, odpowiednj do wskazanej w projekcie.

5.1.1 Wykonanie przecisku

Wykonawca uwzgldni przy realizacji warunki wynikage z uzgodni@

W szczegolnéci wykonawca uwzgldni wymogi zarzdcy rowu, zargdcy drég w sprawie
przekroczenia drog metggrzecisku i powiadomi go o terminie przeprowadaeac.

Ponadto wykonawca uzgodni sposOb prowadzenia rab@osiadaczami ugdzer obcych

znajdupcych sé w pasie drogowym lub w jego pohli.

Przed wykonaniem przgia naley przygotowa stanowisko robocze - wyko&aumocnione
komory robocze: startayi odbiorcz. Nastpnie wykong dokop na gibokas¢ dostosowaap do

zagkbienia przewodu i posadowienia rury przeciskoweajoxomory naley utwardzé ptytami

zelbetowymi, a nagpnie zmontowa tor i sciarne oporows. Urzadzenie przeciskowe opei¢ na
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dno wykopu i zmontow@a Na powierzchni terenu ustawhydrauliczny agregat nagowy.
Podhczye przewody. Do komory opguic¢ rure przeciskow. Rure zamontowé w urzdzeniu.
Wykona wiercenie a urobek z przewiertu usdwaa zewgtrz dotu montaowego. Rury
zespawywé a miejsca spawane zaizolatv&@o wykonaniu przecisku wdzenia zdemontowa
Do komory startowej opwic¢ rury przewodowe oraz ptozizgowe zamontowane co 1,5 m na
rurze przewodowej. Po wprowadzeniu rupgei uszczeldi koncoOwki manszetami z tworzywa
sztucznego. Po wykonaniu robot przeciskowych kommrzebra, zasypa wykopy a teren
przywrock do pierwotnego stanu. W przypadku wapsénia wod gruntowych natg wykona&
odwodnienie wykopow.

Wykonawca w cenie jednostkowej rob6t uwlyli wszelkie prace towarzysze i tymczasowe
niezledne do wykonania robot, wyszczegoélnione w punkcde2ininiejszej specyfikacji.

5.1.2 Wykonanie przewiertu sterowanego

Budowe elementéw przewodu kanalizacyjnego prowéadzgodnie z normp PN-EN 12889
.Bezwykopowa budowa i badanie przewodow kanalizapgh”.

W pierwszym etapie natg wykon& przewiert (tzw. odwiert pilotaowy), ktory przeprowadzany
bedzie po uprzednio planowanej trasie, zzvaosciag dokonania jej korekt w trakcie odwiertu.
Wiercenie zaczyna siod wykopu startowego, poprzez zgmenie w grunt gtowicy wiertniczej
pilotujacej, ktory umaliwia zmiare kierunku wykonywania przewiertu. Podczas wiercenia
powstaty urobek transportowany do wykopu startoweglery odtozy¢ w wyznaczone miejsce.
Po wykonaniu odwiertu pilotawego naley dokona& rozwiercenia wydyzonego kanatu do
wymaganejgrednicy. W miejsce gtowicy pilotagej naley zamontowa gtowice rozwiercajca

i wciggajgc ja po uprzednio wytyczonej trasie rozszérpgwiert pilotezowy. Bezpdrednio za
glowica rozwiercagca nalery doczept odpowiednia ruy, ktora zostanie przeginicta przez
wykonany przewiert i umieszczona w wyznaczonym stie)

Wykonawca w cenie jednostkowej rob6t uwelyli wszelkie prace towarzysze i tymczasowe
niezledne do wykonania robot, wyszczegoélnione w punkcde2ininiejszej specyfikacji.

5.2.  Warunki szczegotowe realizacji robot

W celu wykonania przecisku/przewiertu nalewykona& komory robocze, zabezpieczone
szalunkami (np. grodzicami stalowymi doyaia wielokrotnego) z zastosowaniem rozparcia.
Odcinki rurocagow kanalizacyjnych przeznaczone do wykonania netbdzwykopovy
przewiertu sterowanego wskazane zostaty na mapaehpoofilach podtanych.

Uwaga!
W koszcie wykonania przecisku/przewiertadujpvszystkie koszty robét tymczasowych, w tym
wykonania robo6t ziemnych i zabezpieczenia wykopow.

Przecisk wykonarurami stalowymi przeciskowymi. Rury teda petnity rok rur ochronnych.
W nich naley poprowadzi wiasciwy rurocig (rury przewodowe uwzglinione w ST-03.00) na
ptozachslizgowych z tworzywa sztucznego w rozstawie co 1Pm.obu stronach przecisku gur
ochronn nalezy zabezpieczy manszetami uszczelnaaymi do rur ochronnych.

Przewiert sterowany rurami kamionkowymi przeciskawyna catej dtuggci rurocag ma by
jednolity. Istotnym czynnikiem warunkagym maliwos$¢ wykonania przewiertu sterowanego
jest kombinacja dwéch parametréw: didggoi srednicy rurocigu. Dodatkowym czynnikiemas
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lokalne warunki geologiczne. Na podstawie ustalodiejgaici wykonywanego przewiertu i
znanejsrednicy rurocigu naley dobra odpowiednie wiertnice.

Po wykonaniu przeciskéw/przewiertu, komory robozasypé, szalunki zdemontowa
Roboty ziemne prowadzzgodnie z wymogami okfenymi w ST-02.00.

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST -00.00 ,Wymagania ogolne”.

Kontrole i badania przewodow kanalizacyjnych po zainstalbwavykon& zgodnie z normp
PN-EN 12889.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca powinien prdm@& systematyczne badania w
zakresie ich jakéi i wyniki dostarczy Inzynierowi do akceptacii.

Badaniu podlega;j:
— parametry komory startowej (montavej) oraz docelowej (rewizyjnej),
— utozenie rury przewodowej (przewodu kanalizacyjnego),
— rzedna i spadek rury przeciskowej (ochronnej),
— pofaczenia rur — jak& spawoOw i izolacja rury przeciskowej (ochronnej),
— zabezpieczenie manszetami rury przeciskowej (octajpn
— sprawdzenie kdnych zataonych z doktadnicia do 1 cm,
— badanie odchylenia osi ruragu,
— sprawdzenie zgodioi z dokumentagj projektows montau przewodow i armatury,
— badanie odchylenia spadku patiego rurocigu,
— badanie szczelgoi przewodu.

7 OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru podano w ST-00.00 ,Wymagagddne”.

Jednostl obmiarow dla robot objtych specyfikagj jest:
1) 1mbdla:
— wykonanego przecisku/przewiertu sterowanego — gtpwofili w dokumentacji
projektowej,

8 ODBIOR ROBOT

Ogodlne wymagania dotysee odbioru robét podano w ST-00..00 ,Wymagania og0l

Odbioru robét natey dokon& z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot
Budowlano-Montaowych.
Przedmiotem odbioréw i badlgowinny by w szczegolngci:
— zgodna¢ wykonania z Rysunkami,
— rzedna i spadek rury przeciskowej,
— rzedna i spadek rury przewodowej,
— pofaczeniaiizolacje przewodow ochronnych.
Odbioru robét ruroeigu przewodowego natg przeprowadzi w oparciu o:
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PN-EN 12889 ,Bezwykopowa budowa i badanie przewolamalizacyjnych”
oraz
PN-EN 1610:2002 - Budowa i badania przewodéw kaaaiijnych.

a talkee instrukcje i zalecenia producenta rur dosgezprob i odbioréw.

9 OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT - PODSTAWA PLATNO SCI
9.1 0Ogolne wymagania
Ogolne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST-00.00-Wymagania ogolne.

Zgodnie z Dokumentagjnalezy wykon& zakres robot wymieniony w p. 1.3. niniejszej ST.
Platna¢ nalezy przyjmowa zgodnie z warunkami umowy i ocgjakasci wykonania robaot.

9.2 Cena wykonania robét

Cena wykonania przecisku w rurach stalowych roalezwmb obejmuje:
— wykonanie niezkdnych komér, odeskowanie, zasypanie komor,
— odwodnienie wykopu,

— monta urzadzexr do wykonania przecisku,

— spawanie rur stalowych,

— wykonanie przecisku,

— uzupetnienie izolacji rur stalowych,

— monta podporslizgowych,

— przecaganie rurocigu przewodowego,

— zamkniecie kacéwek rur przeciskowych lub rur ochronnych,

— monta tabliczek na stupkach stalowych — w przypadku jgézeod ciekami.

Cena wykonania przewiertu sterowanego rozliczamabwbejmuje:
— wykonanie niezbkdnych komér, odeskowanie, zasypanie komor,
— odwodnienie wykopu,
— monta urzadzexr do wykonania przewiertu,
— wykonanie przewiertu,
— przeprowadzenie oblicaei pomiaréw geodezyjnych niegthnych do szczegdétowego
zinwentaryzowania wykonanych robot,
— dostarczenie na teren budowy nigdioych materiatéw, ugglzen i sprztu budowlanego,
— wykonanie prob i sprawdaekreslonych normami i WTWIOR,
— monta tabliczek na stupkach stalowych — w przypadku j§ézeod ciekami.

10 DOKUMENTY ODNIESIENIA

Podstaw do wykonania robot as nastpujace nizej wymienione elementy dokumentacji
projektowej, normy oraz inne dokumenty i ustaleéeizhniczne.

10.1 Elementy dokumentacji projektowej

Podstaw do wykonania robétagsnastpujace elementy dokumentacji projektowe;j:
— Przedmiar Robat,
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— Projekt Budowlany,
- Projekt Wykonawczy,
— informacja dotycgca bezpieczestwa i ochrony zdrowia.

10.2. Normy

Numer  normy  polskiej [
odpowiadajgcej iej normy | Tytut normy
europejskiej i miedzynarodowe;j
PN-EN 12336:2009 Maszyny do adenia tuneli. Maszyny do girenia
tarcz, maszyny do przeciskania, wiertnjce
slimakowe, uradzenia do ukladania phyt
oktadzinowych. Wymagania bezpieéséwva

PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewodow kaneyipgch.

PN-EN 12889:2003 Bezwykopowa budowa i badanie przewodow
kanalizacyjnych.

PN-H 74244 Rury stalowe ze szwem przewodowe

10.3. Inne dokumenty i ustalenia techniczne

Dyrektywa ramowa 89/392/EWG w sprawie rogma technicznych dotyegxych
bezpieczéstwa i higieny pracy;

Dyrektywa ramowa 80/1107/EWG i znowelizowana 88/64¥2G w sprawie ochrony
pracownikow przez specyficznymi niebezpiatstevami (otdw, azbest, hatas itp.).
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