Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych
ST-01.00 — Roboty pomiarowe i prace geodezyjne

26

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST 01.00

ROBOTY POMIAROWE | PRACE GEODEZYJNE

»Budowa sieci kanalizacji sanitarnej z przytagczami oraz budowa sieci wodociggowej w miejscowos¢
Buczyna”



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych 27
ST-01.00 — Roboty pomiarowe i prace geodezyjne

Spis tresci

IO VS 11 PSPPI 28
1.1. Przedmiot Specyfikacji TEChNICZNE]..........ceeeeeeeiiiiiiiee e 28
1.2, ZaKres StOSOWANIA ST ... ea e 28
1.3. Zakres robOt OlfYCh ST ......eeiiiii e 28
1.4. OKreslenia POASTAWOWE .......ccooeiiiiiiiiiiiiieeieeee e e e 29
1.5. Ogolne wymagania dotygze robOt..............uuiiiiiiiiiie e e e e e e 29

2. MATERIALY .ottt sttt et e e e e e e e e e e e e e e e e s s s a s rnnnaneeaaeeeaaaeas 29

e S P R T et e e e e e e ———————— e 29

N I o AN VST = ] PP 29

5. WYKONANIE ROBOT ...oouviuiieecieceeeeeee ettt ettt veneenes 30
5.1, OQgOIN€ WYMAQANIA .. .uvvvveeeiiiiiiiiiiieeeesieeeetaeaee e e e e e e e s s s s s sssassessrresseeeeeeeaaeasaans 30
5.2. Zakres rob0t przygotOWawWCZYCh ............... e e et a e 30
5.3. Zakres robOt przygotOWaWCZYCH ...............commmmecvevrnieiiiieieieaaeeeeeeees s seenines 30
5.4. Warunki techniczne wykonania roboOt ..........ccccccivvviiiiiiiiiiiiiiiiieee e, 0.3

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT ....cooiviiieieieeceeeeeee et 32
6.1. Ogolne zasady kontroli jakKoi robot .............ooovvviiiiiiiiii e 32
6.2. Kontrola jak@ci prac pomiarowWyCh .............oooiiiiiiiiiicemeee e 32

7. OBMIAR ROBOT ..ottt ettt et a e saestesae s eaenansease e 32

8. ODBIOR ROBOT ...cuiitiiitiietiiiete sttt saese sttt st ese et stese e sesannsasessens 32

9. PODSTAWA PEATNGEC . ..cvivevecieeeeteeeeeeeetee e eteee e eeaee s steessaesstes st eneeeesane e, 33

5. PRZEPISY ZWRZANE .......coo oottt e eeaaaaaeas 33

»Budowa sieci kanalizacji sanitarnej z przytagczami oraz budowa sieci wodociggowej w miejscowos¢
Buczyna”



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych 28
ST-01.00 — Roboty pomiarowe i prace geodezyjne

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej XSI wymagania dotyece wykonania
i odbioru robét pomiarowych i prac geodezyjnych pltajektu pt., Budowa sieci kanalizacji
sanitarnej z przyt aczami oraz budowa sieci wodoci ggowej w miejscowo $¢€ Buczyna”

Roboty pomiarowe i prace geodezyjne w zakresieejineégo Projektu obejmyj
* roboty pomiarowe przy budowie obiektéw technologizh obgtych w/w zadaniem,

* wykonanie niezbdnych w procesie budowy pomiarow, szkicéw robocziychbmiaréw
jezeli wynika to z postanowiekontraktu, zaleaeInzyniera,

* roboty pomiarowe niezidine do wykonania dokumentacji powykonawczej.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Technicznegsstosowane jako dokument przetargowy i kontraktqwyy
Zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Roboty, ktérych dotycz specyfikacje obejmuajwszystkie czynnéei umazliwiajace i majce
na celu wytyczenie w terenie przebiegu trasy sieanalizacyjnej, zataenie sieci roboczych
punktow wysokeéciowych, inwentaryzagjwykonanych sieci oraz spadzenie wymaganych
w procesie budowy obmiaréw, szkicow i pomiaréw gEngnych zgodnie z ST
i Dokumentagcj Projektov.

1.3.1. Wytyczenie trasy i punktéw wysckowvych
W zakres robdt pomiarowych ,zgianych z wytyczeniem trasy i punktow

wysokaiciowych wchodaz:

a) sprawdzenie wytyczenia sytuacyjnego i wysakowego punktéw gtdwnych osi
trasy i punktow wysokiaiowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
c) wyznaczenie dodatkowych punktow wyseég&owych,

d) wytyczenie przekrojéw poprzecznych, z ewentualnyytyezeniem dodatkowych
przekrojéw,

e) zastabilizowanie punktow w sposoéb trwaty, ochrastaprzed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposoéb utatwgay odszukanie i ewentualne odtworzenie .

1.3.2. Wykonanie niegtinych w procesie budowy pomiaréw, szkicéw roboczyptimiarow
roboét zanikagcych jeeli wynika to z postanowiekontraktu, zaleoginzyniera.

1.3.3. Inwentaryzacja geodezyjna wykonanych sieci
Wykonanie niezbédnych pomiaréw do spasdzenia dokumentacji powykonawczej zgodnie

z obowhzujacymi przepisami.
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1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe gszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami.
Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robo6t TWIOR) oraz definicjami
podanymi w ST-00.00 ,Wymagania Ogélne”.

1.5. 0Ogoblne wymagania dotycgce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodto
z postanowieniami Kontraktu. Ogolne wymagania dofye robot podano w ST - 00.00
~Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowehagasci okoto 0,50 metra. Pale
drewniane umieszczone wgsgedztwie punktow zatamania trasy w czasie iclviktacii
powinny mi€ srednice 0,15 + 0,20m i dlugo 1,5+1,7 m. Do stabilizacji pozostatych
punktow naley stosowa paliki drewniane o dtugei okoto 0,30 m Erednicy 0,05+0,08 m.
Swiadki wbijane obok palikéw osiowych powinny ntigllugai¢ okoto 0,50m i przekroj
prostolkgtny.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spyii, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéi srodowisko wykonywanych robdét.

Sprzt uzywany do realizacji rob6t powinien 6ggodny z ustaleniami ST oraz PZJ.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdaaych przygotowanie
zawodowe jednostki wykomagej prace geodezyjne oraz kopie dokumentow
potwierdzagcych dopuszczenie sgtr do wytkowania zgodnie z przeznaczeniem.

Prace zwjzane ze stabilizagji oznaczeniem elementow robdt — trasy sieci, koksii
budowlanych oraz reperéw roboczyafdip wykonane ¢cznie.

Do robot geodezyjnych odiych niniejsza specyfikagjnalezy stosowa nastpujacy sprzt:

- teodolity i tachometry,
- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- laty,

- tasmy stalowe,

- szpilki.

Sprzt stosowany do prac pomiarowych powinien gwaraatowzyskanie wymaganej
doktadngci pomiaru.
4. TRANSPORT

Sprzt i materialy ob¢te niniejsza specyfikagj mazna przewozi dowolnymi srodkami
transportu z zabezpieczeniem przed uszkodzeniem.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rolxggodnie z wymaganiami
obowigzujacych Instrukcji GUGIK[4+10], wymaganiami PN, EN-PNWTWOR
i postanowieniami warunkéw umownych.

5.2. Zakres robot przygotowawczych
* uzyskanie przed przygiieniem do robot danych zawiereych lokalizacs
I wspoétrzdne punktow gtownych trasy oraz reperéw,

* sprawdzenie czy na trasie realizowanego zadaniakresie pomidzy wydaniem
podkiadu geodezyjnego do celéw projektowych ag daizpoczcia robot nie
zabudowano nowych sieci i konstrukcji budowlanydtiore mog by¢ nie
ujawnione w dokumentaciji projektowej;

» przeprowadzenie oblicde i pomiaréw geodezyjnych niegthnych do
szczegb6towego wytyczenia robot;

» dostarczenie na teren budowy nigdtoych materiatow, ueglzer i sprztu
budowlanego.

5.3. Zakres robot zasadniczych
» wytyczenie trasy i punktow charakterystycznych fagtjne i wysokéciowe) dla
robot, sieci ,przyczy i obiektow technologicznych aibych ST;

» wykonanie pomiaréw sprawdaalych spadki i usytuowanie gtéwnych elementow
obiektow budowlanych w wykopie przed zasypanienz éch inwentaryzacja;

* inwentaryzacja elementow robaot i obiektow po wykaingorac;

* wykonanie niezednych w procesie budowy pomiaréw, szkicOw roboczych
i obmiaréw jeeli wynika to z postanowiekontraktu, zaleaeInzyniera.

5.4.  Warunki techniczne wykonania robot

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujacymi instrukcjami G.U.G.i K.
przez osoby posiadgje odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przezzyhiera Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niedlme do szczeg6towego wytyczenia robot.

Wykonawca ponosi odpowiedzialto za nasipstwa niezgodmei wykonywanych robot
z Dokumentag Projektows, ST oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczaszepr
Inzyniera.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawRrzedstawiciela kryniera o jakichkolwiek
btedach wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasjub) reperéw roboczych. Blly
te powinny by usunéte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca zobowizany jest wytyczy i zastabilizowa w terenie punkty gtdwne obiektow
budowlanych oraz punkty wysokmowe (repery robocze) dla *x@ego punktu
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charakterystycznego inwestycji .Powinien dostaédmyynierowi szkic wytyczenia i wykaz
punktéw wysokeéciowych.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w Dokumentacji Projektoweg s
zgodne z rzeczywistymi¢dnymi terenu. Jeeli wykonawca stwierdzie rzeczywiste rgine
terenu istotnie rinig sie od rzdnych okrélonych w Dokumentacji Projektowej to powinien
powiadomé o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie niewmpno by
zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z r&nic rzzdnych terenu podanych w Dokumentacji Projektowej
i rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zosta;m wykonane na koszt
Zamawiagcego. Zaniechanie powiadomienia Przedstawicielgniera oznaczaze roboty
dodatkowe w takim przypadku obezi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazunpa pomiarach Wykonawcy nie mpdy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiarow przez Przedstadizyniera .

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomvszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot. dai znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego
zostan zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest niezledne do dalszego prowadzenia roboét, to zastane odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne @ovidftowej realizacji robot nalg
do obowizkéw Wykonawcy.

5.4.1. Wytyczenie osi trasy

Tyczenie nalgy wykona& w oparciu o dokumentagcjprojektowa przy wykorzystaniu sieci

poligonizacji pastwowej i innej osnowy geodezyjnej oki@nej w dokumentacji projektowej

oraz w oparciu o informacje przekazane przez Inovast Inzyniera. Wyznaczone punkty na
osi budowli nie powinny by przesungte wiccej niz 3 cm w stosunku do projektowanych,
a rzdne punktow na osi nalg wyznaczy z doktadnécia do jednego cm w stosunku
do rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne tgfozenia powinny b zastabilizowane
W Sposob trwatly, przyayciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, azeakiowgzane
do punktéw pomocniczych, patonych poza granicrob6t ziemnych. Do utrwalenia osi
trasy w terenie naky uzy¢ odpowiednich pali drewnianych lub rur metalowych.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczaly Wykonawca robot zagpt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgaorpoza granig robot.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtdwnych i w punktachsrpdnich

w odlegtaci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytydescz nie rzadziej nico

50 metrow. Maksymalna odleglbpomidzy punktami gtbwnymi na odcinkach prostych nie
maoze przekracza500 m.

5.4.2. Wyznaczenie roboczych punktéw wysxidaych

Punkty wysokéciowe (repety robocze) nale wykona dla kadego punktu
charakterystycznego inwestycji. Repery robocze pawiby wyposaone w dodatkowe
oznaczenia, zawiergje wyrane i jednoznaczne okdlenie nazwy reperu i jegogdnej. Jako
repery robocze mma wykorzysté punkty state na stabilnych, istrgeych budowlach.

»Budowa sieci kanalizacji sanitarnej z przytagczami oraz budowa sieci wodociggowej w miejscowos¢
Buczyna”



Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych 32
ST-01.00 — Roboty pomiarowe i prace geodezyjne

Maksymalna odlegk& miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metréw.

Repery robocze Wykonawca zobawuany jest zalpy¢ poza granicami robot zwdanych
z wykonaniem sieci i obiektow towarzygszch.

Rzedne reperow roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcig abysredni bhd niwelacji po
wyrownaniu byt mniejszy ni 4 mm / km stosap niwelacg podwojra w nawizaniu do
reperow pastwowych.

5.4.3. Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca zobowzany jest opracowai przedtay¢ Inzynierowi, przed przyciem robot,

dokumentag powykonawcz przedstawiajca wszystkie obiekty tak, jak zrealizowat je
Wykonawca, z zaznaczeniem lokalizacji, wymiaréw ketali wykonanych robot.
Dokumentacja musi &y przygotowana zgodnie z aktualnie obgmuijacymi przepisami

prawa w Polsce.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne wymagania dotygze wykonania robot, dostawy materiatow, sfuizi srodkow
transportu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok jakosci robot i materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni systengiiodki techniczne do kontroli jakoi rob6t (zgodnie z PZJ) na
terenie i poza placem budowy. Wszystkie badaniamipry keda przeprowadzone zgodnie
z wymaganiami Norm lub Aprobat Technicznych przednpstki posiadage odpowiednie

uprawnienia budowlane.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakdci prac pomiarowych zwranych z odtwarzaniem (wyznaczaniem) trasy
i punktéw wysokdéciowych naley prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w
instrukcjach i wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiapodanymi w punkcie 5.4
niniejszej specyfikacji technicznej.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK [4,5,6,7,8,9,10].

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady i wymagania dotygce odbioru robét podano w ST-00.00 ,Wymagania
Ogolne”. Roboty geodezyjne rozliczarg sgodnie z przedmiarem obmiarowo.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot i ich prm@g podano w ST-00.00 ,Wymagania Ogolne”.
Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finaloegny rzeczywistego wykonania robot

.....
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Gotowai¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennikdolvy przedktadap

Inzynierowi do oceny i zatwierdzenia geodeayflokumentagj powykonawcg. Odbidr jest
potwierdzeniem wykonania robét zgodnie z postanoiai®i Kontraktu oraz obowtujgcymi

Normami Technicznymi.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogodlne zasady i wymagania dotyce ptatndci podano w ST-00.00 ,Wymagania Ogolne”.
Platnag¢ - ryczalt - roboty wedtug zakresu wymienionego W.p ST naley przyjmowa&
zgodnie z warunkami umowy i ocgjakaosci wykonania robaot.

Cena jednostkowa podana przez Wykonaalzejmuje:

* uzyskanie przed przygiieniem do robot danych zawiereych lokalizacs
I wspoétrzdne punktow gtownych trasy oraz reperéw,

* sprawdzenie czy na trasie realizowanego zadaniakresie pomidzy wydaniem
podkiadu geodezyjnego do celéw projektowych ag datzpoczcia robdt nie
zabudowano nowych sieci i konstrukcji budowlanydtiore mog by¢ nie
ujawnione w dokumentaciji projektowej,

e przeprowadzenie  oblicce i  pomiarobw  geodezyjnych  niegtnych
do szczego6towego wytyczenia robot,

» dostarczenie na teren budowy nigdtoych materiatow, ueglzer i sprztu
budowlanego,

* wytyczenie trasy i punktow charakterystycznychtagyjne i wysokéciowe) dla
robot, sieci, przyczy i obiektéw technologicznych,

* wykonanie pomiaréw sprawdzaych spadki i usytuowanie gtbwnych elementéw
obiektow budowlanych w wykopie przed zasypanienz @ch inwentaryzacja,

* inwentaryzacja elementéw robét i obiektow po wyktingprac,

» wykonanie niezbdnych w procesie budowy pomiaréw, szkicow roboczych
i obmiaréw jeceli wynika to z postanowiekontraktu, zaleaelInzyniera,

* sporadzenie dokumentacji powykonawczej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z 17.05.1989r —Prawo geodezyjne i kartoggaé (Dz. U. Nr 30, poz.163
Z p&niejszymi zmianami).

Instrukcja techniczna 0-1.0g6lne zasady wykonywané& geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3.Geodezyjna obstuga inyegist Gtowny Urzad
Geodezji i kartografii, Warszawa ,1979.

Instrukcja techniczna G-1.Geodezyjna osnowa pozi@nisiK,1978.

Instrukcja techniczna G-2.Wysad@mowa osnowa geodezyjna, GUGIK,1979.
Instrukcja techniczna G-4.Pomiary sytuacyjne i okgsciowe, GUGIK,1979.
Wytyczne techniczne G-3.2.-Pomiary realizacyjne G&J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1.-Osnowy realizacyjne GiJ1983.
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