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1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngj Wwymagania dotyace wykonania i
odbioru instalacji elektrycznych i sterowania praepowni sciekow dla projektu pt.
.Budowa sieci kanalizacji sanitarnej z przyhczami oraz budowa sieci wodoggowej w
miejscowa¢ Buczyna”

1.2. Zakres stosowania S.T.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktnperetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3.  Zakres prac obgtych Specyfikacp Techniczm

Zgodnie z warunkami przepompowriigiekdw zasilana dalzie z sieci energetyki zawodowej
poprzez zicze kablowe ze zintegrowanym ukladem pomiarowo zliazeniowym. Zakres
rob6t od strony sieci # po stronie dostawcy energii, natomiast peye
elektroenergetyczne i linia WLZ odaekza kablowego do szafki zasep sterowniczej jest
zadaniem Wykonawcy.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygarowadzenia robot przy budowie i
wykonywaniu instalacji elektrycznych zasgeych i obejmuj:

1.3.1. Zakup i transport materiatéw i sdzen na miejsce wbudowania:
Transport materiatdw opisano w punkcie 4 niniej<.T.

1.3.2. Budowe przykcza elektroenergetycznego

1.3.3. Budow linii kablowej WLZ

1.3.4. Montaz szafki zasilajco sterowniczej przepompowstiekow RZS z wdczeniem do
systemu monitoringu

1.3.4. Montaz przewoddéw i kabli instalacji elektrycznych zasitajch, pomiarowych i
sterowniczych

1.3.5. Montaz instalacji uziemiajcej i wyrbwnawczej
1.3.6. Montaz oswietlenia terenu przepompowni
1.3.7. Przeprowadzenie kompletu pomiaréw i badaontaowych

1.4. Okreslenia podstawowe
Okredlenia podstawowe podane w niniejszej Salzgodne z obowizujacymi odpowiednimi

normami i Specyfikagjtechniczia S.T..00.00. ,Wymagania ogoélne”.
1.5. Ogéblne wymagania dotycgce roboét
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1.5.1. Ogoblne wymagania dotyez robot podano w S.T. ,Wymagania ogoélne”

1.5.2. Wykonawca robo6t odpowiedzialny jest za fégkach wykonania oraz zgodso z
dokumentacja projektow S.T. i obowazujacymi normami.

1.5.3. Roboty mont@we wykonywa zgodnie z przepisami BHP, warunkami odbioru robot
ogolnobudowlanych i sztuka budowian

2. MATERIALY

Materialy do wykonania instalacji elektrycznych diazepompownisciekdw stosowa
zgodnie z Projektem Wykonawczym stangeyim czs$¢ Dokumentow Przetargowych i
Rysunkami Wykonawcy.

Wszystkie materiaty musza posiédatesty producenta, certyfikaty lub aprobaty techme,
odpowiadé wymogom PN, BN.

Podstawowymi materiatamgs
- kable typu YKY,
- przewody typu LgY, YDY,
- rury ostonowe winidurowe,
- zlacze kablowo-pomiarowe ZK1le-1P,

- rozdzielnica zasilapo-sterownicza RZS (dostarczana wraz z adzeniami
przepompowni),

- tasma FeZn 25x4,
- prety uziomowe miedziowane,
- stupy stalowe ocynkowane i opraw§wnoetleniowe,

- osprzt | przewody technologiczne (dostarczane wraz z adaeniami
przepompowni).

3.  SPRZET

Do wykonania robot zwranych z wykonania instalacji elektrycznych, pomwaych i
sterupcych Wykonawca robét powinien dyspon@maastpujacym sprztem wymaganym
przy wykonywaniu tego rodzaju robot:

- spawarka elektryczna wirnga 300A,
- wibromtiot,

- samochdd dostawczy 0,9 t,

- samochdd samowytadowczy,

- przyczepa do przewenia kabli,

- ciagnik kotowy,

- zuraw samochodowy.

4, TRANSPORT
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4.1.1.
4.1.2.

4.1.3.

4.1.4.

Ogodlne wymagania odsnoie transportu podano w ST - 00.00 ,, Wymagania iogbl

Kable — naley transportowa samochodami skrzyniowymi w pakietach fabrycznych z
zastosowaniem odpowiednich podkiadek | moapwauniemaliwiajacych
przemieszczanie gtadunku

Inne elementy - wielkogabarytowe— samochodami skazyymi w opakowaniach
producenta z zabezpieczeniem przez nadmiernymningei wstrzsami

Materiaty drobne — samochodami dostawczymi

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.

Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee wykonania rob6t podano w ST-00.00.

5.2.
5.2.1.

5.2.2.

5.2.3.

Sposob wykonania robot
Zakup i transport materialdw na miejsce vawahia
Transport materiatow i ugdzer opisano w punkcie 4 niniejszej S.T.

Trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebieazkolizyjnie z innymi instalacjami
I urzadzeniami.

Uktadanie kabli
-gtebokai¢ utozenia kabli powinna wynoé&i0,7 m,
-minimalna temperatura otoczenia i temperaturadadago kabla wynosi 0°C,

-uktadany kabel powinien By odwijany z gdrnej oxci bebna kablowego
zawieszonego na sztywnej osi metalowej umieszczomejotworze lkbna i
zaopatrzonej w kotnierze uniendoviajace przesuwanie @ibecbna wzdta osi; &
metalowa powinna ky utozona poziomo i podparta z obu stron podporami
metalowymi ustawionymi na utwardzonym padio

-kable uktadé na warstwie piasku o grufm 0,1 m; taly samy warstwy piasku kabel
przysypd&; nastpnie 0,15m warstw gruntu rodzimego i osto@ina cate] dtugéci
pasem folii z tworzywa sztucznego grgbic0,5mm w kolorze niebieskim,

-promien zgiccia kabla nie powinien ldymniejszy od 10-krotnej zewtrznejsrednicy
kabla,

-kable powinny by utozone w wykopie lini falisty z zapasem wystarcaaym do
skompensowania mbwych przesung¢ gruntu nie mniejszym ni 3% dtugdgci
wykopu;

-lini¢ kablowg oznakowd& na catej dtugéci za pomog trwatych oznacznikow z
tworzy sztucznych mocowanych na kablu w odath nie przekraczgyych 10m;
tres¢ napisOw na tabliczkach oznacznikowych ustalinwestorem.
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5.2.4.

5.2.5.

5.2.6.

5.2.7.

5.2.8.

Montaz przewodow i kabli instalacji elektrycznych zasitgjch, pomiarowych i
sterupcych

Przewody i kable fabryczne udzeir nalezy uktad& od szafki zasilaco sterowniczej
do komory przepompowni zgodnie z Dokumergdjojektove.

Ochrona przeciwporaniowa

Ochrore od poraen pradem elektrycznym przed dotykiem bezpmnim stanowi
izolacja uradzer i przewodow. Ochran przed dotykiem paednim (przy
uszkodzeniu) stanowi Samoczynne Yégenie Zasilania.

Instalacg wyrownawca komory przepompowni sieciowej pragkzy¢ do zacisku PE
w szafce RZS za pomgcprzewodu Lg¥o 1x16. Do instalacji wyrbwnawczej
komory przepompowni przatzy¢ wszystkie dosjpne czsci przewodzce oraz cgsci
przewodzce obce. Patzenia wykoné przewodem Lg¥o 1x6. Szyn PE w szafce
uziemi przy pomocy ptaskownika FeZn 25x4. Ze wexlyl na maliwos¢ zasilania
przepompowni sieciowej z przewwego agregatu pdotwdrczego konieczne jest
uzyskanie oporniei uziemienia mniejszej od @ W przypadku zbyt dvej wartcci
rezystancji uziemienia uziom rozbudawado wymagane] wartgi rezystancji
uziemienia.

Polczenia i przyiczenia przewoddédw ochronnych nale wykona jako state;
rozfagczenie lub rozlanienie tych pajczer nie powinno by maozliwe bez wycia
narzdzi. Przewody ochronne mapy¢ wyrdznione barvg zotto-zielory.

Montaz ztacza kablowo-pomiarowego ZK1e-1P

Ztacze zabudowaw miejscu wskazanym na rysunku.

Obudowa zicza o klasie palrigi VO, grubdgci scianek powyej 3,5mm, stopniu

ochrony przed uderzeniem mechanicznym IK10 (wytipawama energia

uderzenia 20J) oraz wysokim stopniu ochrony przecizgi kurzem IP44.

Parametry techniczne aggiza i wyposaenie musi by zgodne ze standardami
technicznymi TAURON Dystrybucja S.A.

Montaz szafki zasilajco-sterowniczej RZS

Szaflke zabudowé w miejscu wskazanym na rysunku na cokole trwaleon@nym
do podiza.

Szafka wypossaona ledzie w:

- wytacznik gtéwny,

- przehcznik rodzaju zasilania,

- uktad ochrony przepciowej B+C,

- urzadzenia zasilace (softstart dla silnikow o mocy powgj 5kW),

- uktad automatyki,

- uktad powiadamianiadéznaci).

Silniki pomp kzda zahczane automatycznie z uwgzdhieniem wskaza czujnikow
poziomusciekow.

Montaz oswietlenia terenu

Stupy powinny przeni& obchzenia wynikagce z zawieszenia opraw oraz parcia
wiatru. Stalowe stupy ocynkowane o wyseégo6m powinny by wykonane z tamy
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stalowej grubéci nie mniejszej i 3mm, getej na profil wielolata foremnego o stale]
zbieznosci i by¢ przystosowane do posadowienia na prefabrykowafiyatiamentach
betonowych. Zabezpieczenie antykorozyjne powinaa@vi cynkowa powitoka na
zewngtrz i wewngtrz stupa o grub&ci nie mniejszej m 450 g/m2. Zastosowane
tabliczki bezpiecznikowo - zaciskowe powinny zap&éndobre padczenie kabli
oswietleniowych o przekroju do 35 mm2 we gkach stupdw éwietleniowych,
posiadé zabezpieczenie nadjilowe opraw éwietleniowych do 25A i madiwos¢
wyprowadzenia przewodow do opraw o przekroju don2m2.
Pod stupy zaleca eistosowanie fundamentéw prefabrykowanych. Prefadigyk
powinny by wykonane wg karty technologicznej producenta uwdmgybhjcej
parametry wytrzymaskziowe i warunki w jakich &da pracowaty.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w ST - 00.00 ze szczegétowym uwdgleniem
wytycznych Dokumentacji Projektowe;j.

6.2. Kontrola jakosci materiatow

Wszystkie materiaty do wykonania robot musza odpoa wymaganiom Dokumentacji
Projektowej i Specyfikacji Technicznej oraz muszasipd& atesty, certyfikaty lub
swiadectwa zgodnii producentow.

6.3. Kontrola jakosci wykonania robot

Kontrola jakaci wykonania robét polega na sprawdzeniu zgédnevykonania robot z
Dokumentacja Projektayy Specyfikaci Techniczi i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Kontroli podlegaj wszystkie elementy robot aig Specyfikagj technicza.
Po wykonaniu robot naty przeprowadzi proby montaowe obejmujce badania i pomiary:

- pomiar rezystancji izolacji - wykodaa pomog megaomomierza induktorowego
0 napeciu nie mniejszym 1 500V; wynik pomiaru naley uzn& za dodatni, jeeli
rezystancja izolacji wynosi, co najmniej 0,5\

- pomiar skutecznii ochrony przeciwpotaniowej,

- pomiar rezystancji uziemienia,

- sprawdzenie dziatania uktadéw pomiarowych, stame i sygnalizaciji.
Z prob montaowych naley sporzdzi¢ odpowiedni protokot.
Po ukaiczeniu montau kabli naley przeprowadzi proby montaowe:

- sprawdzenie trasy kablowej; roboty zanikaj (utazone kable, przepusty kablowe
itp.) nalezy zinwentaryzowé geodezyjnie przed ich zasypaniem,

- sprawdzenie gotosci zyt i powtok metalowych oraz zgodéo faz - wykon&
przy wyciu przyrzdow o napciu nie przekraczagym 24 V,
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- pomiar rezystancji izolacji - wykotaa pomog megaomomierza induktorowego
0 napeciu nie mniejszym i 2,5 kV; wynik pomiaru naley uzna& za dodatni,
jezeli rezystancja izolacji wynosi, co najmniej 5AXkm,

Z préb montaowych naley sporadzi¢ odpowiedni protokoét.

Po pozytywnym zakiczeniu wszystkich badai pomiarow naley zahczy¢ napkcie i
sprawdzt czy:

- w gniazdach wtyczkowych (w szafce RZS) przewadygdaczone do wiéciwych
zaciskow,

- silniki obracag si¢ we wiaciwym kierunku.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST - 00.0Jymagania ogolne”.
Jednostkami obmiarws

m - linie kablowe,

kpl — instalacje komory przepompowni, uziom, szafka steioza, zhcze kablowo-
pomiarowe.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST - 00.00n\Afyania ogoine”.

Odbioru robot naley dokon& zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbio
Robo6t Budowlano — Montawych tom V.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST - 00.00 ,Wymagania ogolne”.

Ptatng¢ za wykonane roboty nalg przyjmowa& zgodnie z Dokumentacja Projektowa
podstawie obmiaru robdét, atestow producentow mnetteni i urzdzen i oceny jakdci
wykonania roboét.

Cena wykonania wszystkich robot etych specyfikagj techniczig obejmuje m. in.:
* roboty przygotowawcze i pomiarowe,

* sporzdzenie niezbdnych rysunkow wykonawczych, warsztatowych i
montaowych,

» zakup materiatéw,
» transport materiatow i ugelzer na miejsce wbudowania,
* wykonanie robot mont@awych,

* przeprowadzenie préb w celu sprawdzenia dziatamide jest to maliwe
sprawdzenie funkcjonalsoi uktadow,

* wykonanie protokotow pomiarow, odbioréw,

» prace porzdkowe.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty wykonywane d¢rla w bezpieczny sposoékgisle i w zgodzie z Polskimi Normami (PN)
lub odpowiednimi normami Krajow UE

10.1. Normy

N SEP-E-004 — Elektroenergetyczne i sygnalizachme kablowe. Projektowanie i budowa
PN-EN-61140:2005 — Ochrona przed per@iem elektrycznym. Wspdlne aspekty instalacji i
urzadzen.

PN-IEC 60364-3:2000 - Instalacje elektryczne w ktsieh budowlanych. Ustalenie ogdlnych
charakterystyk.

PN-HD 60364-1:2010 - Instalacje elektryczne nis@iegpecia. Czs$¢:1 Wymagania
podstawowe, ustalanie ogolnych charakterystyk nagé.

PN-HD 60364-4-41:2009Instalacje elektryczne niskiego naga - Czs¢ 4-41: Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa - Ochrona przeciwpaomniowa.

PN-IEC 60364-4-45:1999 - Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed oln@niem napgicia.

PN-IEC 60364-4-473:1999 - Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Stosowanigrodkéw ochrony zapewniggych bezpieczestwo.
Srodki ochrony przed pdem przejzeniowym.

PN-IEC 60364-4-482:1999 - Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecagtwa. Dob6grodkow ochrony w zalenosci od wptywéw
zewretrznych. Ochrona przeciwparowa.

PN-HD 60364-5-51:2011 - Instalacje elektryczne wektach budowlanych. G&¢ 5-51:
Dobér i monta wyposaenia elektrycznego. Postanowienia ogolne.

PN-HD 60364-5-52:2011 - Instalacje elektryczne ieigk napicia. Czs$¢ 5-52: Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-IEC 60364-5-523:2001 - Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Doboér i
monta wyposaenia elektrycznego. Ohgalnos¢ pradowa diugotrwata przewodow.
PN-IEC 60364-5-53:2000 - Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Dob6r i monta
wyposaenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i steiopa

PN-HD 60364-5-534:2012 - Instalacje elektrycznéirigo napicia. Czs¢ 5-53: Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Oglizanie izolacyjne gkzenie i sterowanie. Sekcja 534
Urzadzenia do ochrony przed przegami.

PN-IEC 60364-5-537:1999 - Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i steforan Uradzenia do
odlgczenia izolacyjnego gEzenia.

PN-HD 60364-5-54:2011 - Instalacje elektryczne ieig& napicia. Czs$¢ 5-54: Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Uktady uziemgeg i przewody ochronne.

PN-HD 60364-5-551:2010 - Instalacje elektrycznéirigo napicia - Czs$¢ 5-55: Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Inne wypasaie - Sekcja 551: Niskonapiowe

zespoty pgdotworcze.

PN-HD 60364-6:2008 - Instalacje elektryczne niskiegpecia. Cz$¢ 6: Sprawdzanie.
PN-HD 60364-7-704:2010 - Instalacje elektrycznéiego napgcia. Czs¢ 7-704:
Wymagania dotycice specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instgiana terenie budowy i
rozbiorki.
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PN-HD 308 S2:2007 — Identyfikacjgt w kablach i przewodach oraz w przewodach
sznurowych.

PN-EN 50274:2004 - Rozdzielnice i sterownice nisiagctiowe. Ochrona przed pamniem
pradem elektrycznym. Ochrona przed niezamierzonymkiety bezpérednim czsci
niebezpiecznych czynnych.

PN-E-05033:1994 - Wytyczne do instalacji elektrygzm Dobor i montawyposaenia
elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-EN 61293:2000 - Znakowanie gdze elektrycznych danymi znamionowymi
dotyczcymi zasilania elektrycznego. Wymagania bezpigsizea.

PN-E 79100:2001 - Kable i przewody elektryczne.d®ednie, przechowywanie i transport.
PN-EN 60529:2003 - Stopnie ochrony zapewnianejzpabeidowy (Kod IP)

PN-EN ISO 13849-1:2008 - Bezpieéstvo maszyn. Elementy systemow sterowania
zwigzane z bezpiecastwem. Cgs¢ 1: Ogdlne zasady projektowania.

PN-EN 60688:2004 - Przetworniki pomiarowe elektnezo przetwarzania wielka
elektrycznych pgdu przemiennego na sygnaty analogowe lub cyfrowe.

PN-EN 61003-1:2004 - Pomiary i sterowania procegamemystowymi. Urzdzenia z
analogowymi wejciami i dwu lub wielostanowymi wygiami. Czs¢ 1: Metody wyznaczania
wiasciwosci.

PN-EN 60423:2008 - Systemy rur instalacyjnych doa@dzenia przewodéwsrednice
zewretrzne rur instalacyjnych oraz gwinty rur i osgitz

PN-EN 61131-2:2008 - Sterowniki programowalne¢dc2: Wymagania i badania dotycz
sprztu.

PN-EN 61131-5:2002 - Sterowniki programowalnegdcs: Komunikacja.

10.2 Inne

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budawd - montaowych t. V - Instalacje
elektryczne.

»Budowa sieci kanalizacji sanitarnej z przytgczami oraz budowa sieci wodociggowej
w miejscowos$¢ Buczyna”



