D - M- 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE.

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem ninigjszej ogdinej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i
odbioru robét drogowych.

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogoine, dia SST sporzadzanych
indywidualnie.

1.4, Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumiec¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy caloé techniczno-uzytkowg
(droga) albo jego czeéé stanowiacy odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy,
korpus ziemny, wezel).

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.8. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajgcego,
wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowiacy urzgdowy dokument przebiegu robét budowlanych,
siuzacy do notowania zdarzer\ i okolicznosci zachodzgcych w toku wykanywania robét, rejestrowania
dokonywanych odbiorow robt, przekazywania polecer i innej korespondencji technicznej pomigdzy
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawca i projektantem,

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajgcego, o ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie
robét i administrowanie kontraktem.

1.4.9.  Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu,

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

1.4,14, Korpus drogowy - nasyp lub ta czesé wykopu, kidra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowsw,
1.4.15. Korylo - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.16. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiary dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow
i ew. dodatkowych zalacznikéw. Wpisy w ksiazce obmiarow podlegajg potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badari i prob zwigzanych z oceng jako$ci materialdw oraz robot,
1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacijg projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu,

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6l warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obcigzer od
ruchu na podioZe gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warslwa Scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wigzgca - warstwa znajdujgca sie migdzy warstwg scieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze
rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

d) Podbudowa - dolna cze¢ nawierzchni sluzaca do przenoszenia obcigzer od ruchu na podloze.
Podbudowa moze skiadat si¢ z podbudowy zasadniczej | podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérna cze$é podbudowy spelniajaca funkcje nosne w kenstrukeji nawierzchni.
Moze ona skladac sie z jednej lub dwdch warstw.

f)  Podbudowa pomocnicza - dolna czesé podbudowy spelniajgca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawierad
warstwg mrozoochronna, odsaczajgcq lub odcinajaca.

g) Woarstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gléwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dzialania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czgstek drobnych gruntu
do warstwy nawierzchni lezgeej powyzej,

1.4.21. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - przepust.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnost - zgodnosé wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedzial tolerancii nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zZwyczajowo dla
danego rodzaju robdt budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
i 2Zwigzanych z nig urzgdzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowat teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzer chronigeych ludzi i rodowisko przed uciazliwos$ciami
powadowanymi przez ruch na drodze.



1.4.26. Pobocze - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia
urzadzen organizacji i bezpieczeristwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczeénie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podioze nawierzchni - grunt rodzimy, le2gcy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania.
1.4.28. PodlioZe ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wiaéciwego wykonania nawierzchni.
1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw
2zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna |ub fizyczna begdaca autorem dokumentacji projektowej.
1.4.31. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub calkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym)
istniejgcego polgczenia.

1.4.32. Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,

lub urzgdzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33 Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego —
podziemne instalacje telekomunikacyjne, wodne, kanalizacyjne, gazowe i naziemne

elektroenergetyczne.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentacii projektowej, ktdra wskazuje lokalizacje,

charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robét.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrdacenie pierwotnych funkcji terenom

naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.ia (lozyskami), przesta mostowego.

1.4.40. Szerokos¢ uzytkowa obiekiu - szerokoS¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegdinych
rodzajéw ruchu
1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonanla, -

1.4.42. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzgce czeéé terenu budowy.

1.4.45. Zadanie budowlane - czes¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrebng calo$é konstrukcyjng
lub technologiczng, zdoing do samodzielnego pelnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegaé
na wykonywaniu rob6t zwigzanych z budowsa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robdt, bezpieczenisiwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnosSé z dokumentacjg projektowa, SST i
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz jeden
egzemplarz dokumentacii projektowej | jeden komplet SST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnosc 2a
ochrone punktdw pomiarowyzh do chwili odbioru ostatecznego robdt, Uszkodzone Iub zniszezone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt,

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bgdzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty, 2godne z wykazem podanym w
szcZegolowych warunkach umowy, uwzglgdniajgcym podzial na dokumentacje projekiows;

- Zamawiajgcego; wykaz pozycji, kidre stanowig przetargowg dokumentacje projektowa oraz projektows
dokumentacje wykonawcza (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawierajgcy spis dokumentacji projektowej, ktarg Wykonawca opracuje w ramach
ceny kontraktowej.

1.5.3. Zgodnodé robot z dokumentacjg projektows | SST
Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowig czg$¢ umowy, a wymagania okreslone w choéby jednym z nich sg
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdélnych dokumentéw obowigzuje kolejnoscé ich waznosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogdinych” (,Ogdélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczeri w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadorni¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pi$mie sg wazniejsze od
wymiaréw okreslonych na pedstawie odezytu ze skali rysunku, Wszystkie wykonane roboty | dostarczone
materialy beda zgodne z dokumentacjg projektows i SST. Dane okreslone w dokumentac]i prajektowej i w
SST bedg uwazane za warlosci docelowe, od klérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego
przedzialu tolerancji. Cechy materialdw i elementéw budowli musza wykazywaé zgodnosé z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cach nie moga przekraczaé dopuszczalnego przedzialu tolerancji. W
przypadku, gdy materialy lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacja projektowsg lub SST i wplynie o
na niezadowalajacg jakosé elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
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1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektéw
(jezdnie, , ciggi piesze, znaki drogowe, | urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania
realizacji kontraktu, a2 do zaltoficzenia i odbioru ostatecznego robot. Przed przystapieniem do robét
Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projeklu do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim
zarzgdem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie
trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu rabct projekt organizacji uchu powinien byé na biezgco
aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu,
wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projekiu. W czasie wykonywania robét Wykonawca
dostarczy, zainstaluje i bedzie obslugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: znaki
drogowe, zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajgc w ten sposcb bezpieczeristwo pojazdow i
pleszych. Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzieri j w nocy tych zap6r i znakow, dia ktérych
jest to nieadzowne ze wzgleddw bezpieczerstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace
beda akceptowane przez InzynierafKierownika projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykanawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilociach okreslonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, kiérych treéc bedzie zatwierdzona przez
InZyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caly okres reallzacji robot. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i
przyjmuje sie, ze jest wigczony w ceng kontraktowa,

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robst

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony Srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykariczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez waody stojacej,

b) podejmowat wszelkle uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sig do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony Srodowiska na terenie i woké! terenu budowy oraz bedzie unlkaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséh
lub débr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych
przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dzialania.

Stosujgc sie do tych wymagar bedzie mial szczegdlny wzglad na;

1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazyndw, skiadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2)  srodki ostroznosci i zabazpieczenia przed
a) zanieczyszczenlem zblomnikéw i ciekéw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

c) mozliwoscig powstania pozaru,

1.5.6. Ochrona przeciwpozaiowa

Wykonawca bedzle przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywat, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach. Materialy {atwopalne begda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostepem osdb trzecich. Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie
straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykanawcy.
1.5.7. Materlaly szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktdre w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bgdg dopuszezone do uzycia.

Nie dopuszcza sig uzycia materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonegs odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robét beda mialy aprobate techniczna wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajgcy brak szkodliwego odd_zialywania tych materialéw na $rodowisko.
Materialy, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakoriczeniu robot ich szkodliwosgé
zanika (np. maerialy pylaste) moga byé uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagari technologicznych
wbudowania. JeZeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymaé zgode na uzycie
tych materialéw od wiasciwych organéw administraciji panstwowej, Jezeli Wykonawca uzyl materiatow
szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycle spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie
srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp, oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzeri potwierdzenie
informacii dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wiasciwe oznaczenie | zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzer w czasie trwania
budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiescié w swoim harmonogramie rezerwg czasows dla wszelkiego rodzaju
robot, ktére majg byé wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzeri podziemnych na terenie budowy i
powiadomic Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robat. O fakcie
przypadkowego uszkodzeniz tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspdlpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania
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uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego. Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowg
mieszkaniows, Wykonawca bedzie realizowac roboty w sposeb powodujgcy minimalne niedogodnosci dla
mieszkaricéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie
budowy, spowodowane jego dzialalnoscig,
Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezgco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy
Wykonawca a wiascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wiasnosci i drag wewnetrznych.
Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projekiu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile
nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.
1.5.9. Ograniczenie obciazer osi pojazddw

Wykonawca bedzie stosowaé sie do ustawowych ograniczer naciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materialéw i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbgdne zezwolenia
i uzgodnienia od wiasciwych wiadz co do przewozu nietypowych wagowo ladunkéw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie bedzie powiadamial Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze
polecié, aby pojazdy nie speiniajgce tych warunkow zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujgce
nadmierne obcigZenie osiowe nie beda dopuszczone na Swiezo ukoriczony fragment budowy w cbrebie
terenu budowy | Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich rob6t w ten sposcb uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.
1.5.10. Bezpieczeristwo | higiena pracy

Podczas realizac]i rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpieczernstwa i higieny
pracy. W szczegdlnoéci Wykanawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speiniajacych odpowiednich wymagai sanitamych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzgt i
odpowiednig odziez dla ochrony 2ycia | zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig, ze wszelkle kaszly zwigzane z wypelnieniem wymagari okreslonych
powyze] nie podiegaja odrgbnej zaplacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowej,
1.5.11. Ochrona i utrzymanie roboét

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzgdzenia uzywane do robét od
daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoriczenia robot przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone
w taki sposab, aby budowla drogowa lub je] elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do
momentu odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na
polecenie Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpoczac roboty utrzymaniowe nie pazniej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepisdéw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centraine i miejscowe oraz
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, kidre sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z wykonywanymi robotami |
bedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowieri podczas prowadzenia rob6t.

Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypeinienie wszelkich
wymagari prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw |ub innych chronionych praw w odniesieniu do
sprzetu, materialow lub urzgdzer uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposcb ciagly bedzie
informowaé Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen iinne
odnosne dokumenty. Wszelkie straty, kaszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z
naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacii dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.
1.5.13. Réwnowaznosé norm i zbioréw przepiséw prawnych
Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sg konkretne normy i przepisy, ktore spelniac majg
materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywac postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy 53 panstwowe lub odnosza sle do
konkretnego kraju |ub regionu, moga bye réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce rowny lub
wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Réznice pomigdzy powoltanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce i przedlozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.
1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostalosci o znaczeniu
geologicznym lub archeclogicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane 2a wlasno&¢ Zamawisjgcego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postepowat zgodnie z jego
poleceniami, Jezeli w wyniku tych poleceri Wykonawca poniesie koszty ilub wystapig opdZnienia w robotach,
Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawcg ustali wydiuzenie czasu wykonania
robot iflub wysokosé kwoty, o ktdrg nalezy zwigkszyc ceng kontraktowa,



2. MATERIALY

2.2, Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoleri od wiascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie materialéw ze
Zrodet miejscowych wigczajac w to Zrédia wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczyc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploataciji Zrédta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikow! projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawierajacg
raporty z badari terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji,
uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administraciji parfistwowe] i samorzadowe.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za spelnienie wymagari ilosciowych i jakoéciowych materiatow
pochodzacych ze zrédel miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materiatéw,
dzierzawy i inne jakie okazg sie potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materialdw do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskania materiatéw miejscowych
bedg formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukoriczeniu robét. Wszystkie
odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na ferenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione na odkiad odpowiednio do wymagari
umowy lub wskazar Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca nie bgdzie prowadzié zadnych wykopéw w
obrebie terenu budowy poza tymi, ktdre zostaly wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chyba, Ze uzyska
na to pisemng zgode Inzyniera/Kierownika projektu.Eksploatacja Zrodel materialéw bedzie zgodna z wszelkimi
regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy. Jesli

Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialéw do innych robét, niz te dia ktérych
zostaly zakupione, to koszt tych materialdw zostanie odpowiednio przewarto$ciowany (skorygowany) przez
Inzyniera/Kierownika projektu.Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajduja sig nie zbadane i nie zaakceptowane
materialy, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sig z jego nieprzyjeciem, usunigciem i
niezaplaceniem
2.4. Wariantowe stosowanie materialow
Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materialu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co
najmniej 2 tygodnie przed uzyciem tego materialu, albo w okresie diuzszym, jesli bgdzie to potrzebne z uwagi
na wykonanie badar wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materialu nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projekiu.

2.5, Przechowywanie i skiadowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy bedg one uzyte do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jako$é i wlasciwosci i byly dostepne do kontroli
przez InzynieraliKierownika projektu.Miejsca czasowego skiadowania materialdw beda zlokalizowane w
obrebie terenu budowy w migjscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem
budowy w migjscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

2.6. Inspekcja wytwomi materiatow

Wytwarnie materialéw moga byé okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Kierownika projekiu w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materialow mogg byé pobierane
w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptaciji okreslonej
partii materiatéw pod wzgledem jakosci. W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzal
Inspekeje wytwérni, musza byé spelnione nastepujgce warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniong wspdiprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
‘materialéw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie
odbywa sie produkcja materiatéw przeznaczonych do realizacii robét,
¢) Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekciji i badari w tych miejscach.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowlgzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, kiory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie
organizaciji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustaler w
wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien byé uzgodniony i zaakceplowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnosé sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projekiu. Sprzet bedacy whasnoscig
Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byé utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.
Powinien byé zgodny z normami ochrony sradowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do
uzytkowania i badari okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawca begdzie konserwowat
sprzet jak rowniez naprawlaé lub wymieniac sprzet niesprawny. Jezeli dokumentacja projektowa lub SST
przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
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Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.
Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierawnika projektu, nie moze by¢ péZniej zmieniany bez jego zgody.,
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkw umowy, Zoslang
przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét | wiasciwosci przewozonych materialdw. Liczba Srodkéw
transportu powinna zapewniac prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, SST | wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa. Przy ruchu
na drogach publicznych pojazdy beda spelniaé wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na os i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
spetniajace tych warunkéw moga byé dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem
przywracenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drég na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie
usuwac na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robst zgodnie z warunkami umowy oraz za jakosé
zastosowanych materialow | wykonywanych robét, za ich zgodnosé z dokumentacig projektowa, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji robdt opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokescl wszystkich
elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentac]i projektowej lub przekazanymi
na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu. Bledy popelnione przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostang, usunigte przez Wykonawce na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze
sig skutkiem blgdu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pi$mie przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpcwiedzialnoéci za ich dokiadnosé. Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu
dotyczace akceptacii lub odrzucenia materiatow i elementdw robét bedg oparte na wymaganiach okreslonych
w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badar malerialéw i robét, rozrzuty
normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materialow, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie. Polecenia Inyniera/Kierownika projektu
powinny byé wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod
grozbg zalrzymania robot. Skutki finansowe 2z tego tytulu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT,

6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest 2obowigzany opracowat | przedstawic do akceptacii Inzyniera/Kierownika projektu program
zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okreslié, zamierzony sposob
wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizaciji robdt gwarantujacy wykonanie robét
zgodnie z dokumentacjg projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) czesc ogbling opisujgca:

-  organizacjg wykonania robot, w tym terminy i sposdb prowadzenia robdt,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

-  sposob zapewnienia bhp.,

- wykaz zespolw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz os0b odpowiedzialnych za jakosé | terminowosé wykonania poszczegélnych elementéw robét,

- system (sposob | procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robét

-  wyposazenie w sprzgt i urzadzenia do pomiaréw i kontrali {opis laboratorium wiasnego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badari),

- sposdb oraz forme gromadzenia wynikow badari laboratoryjnych, zapis pomiardw, nastaw mechanizmow
sterujgcych, a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposoh i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czesc szczegblowa opisujaca dla kazdego asortymentu robat:

- wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem
w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilosc rodkéw transportu oraz urzadzeri do magazynowania i zatadunku materialéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposdb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wiasciwodci w czasie transportu,

- sposdb i procedurg pomiaréw i badari (rodzaj i czestotliwosc, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanie
urzgdzer, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialéw, wylwarzania mieszanek i wykonywania
poszezegodinych elementdw rabat,

- spostb postepowania z materialami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom,



6.2, Zasady kontroli jakosci rabot

Celem kontroli robét bedzie iakie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé zalozong
jakos¢ robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrolg robot i jakosci materialow. Wykonawca
zapewni adpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie | wszystkie
urzgdzenia niezbedne do pobierania probek i badari materialéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazgdac od Wykonawcy
przeprowadzenia badar w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialow oraz robét z czestotliwoscia zapewniajacg
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotiiwosé sg okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy InzynierowilKierownikowi
projektu Swiadectwa, 2e wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacie,
zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badar.
Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczer laboratoryinych, w celu ich
inspekejl. Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywad Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnigciach dotyczacych urzgdzer laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych, Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, ze moga wplynaé ujemnie na wyniki
badari, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materialéw i dopusci je do
uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w pracy labaratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakos¢ tych materialow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem
badar materialéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prabek
Prabki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pabierania prébek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkeji maoga by¢ z jednakowym prawdopodobieristwem
wytypowane do badan. Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwosé udzialu w pobieraniu
probek. Pojemniki do pobierania prébek bedg dostarczone przez Wykonaweg | 2atwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawceg do badari wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzat
dodatkowe badania tych malerialow, ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie
zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodatkowych badari pokrywa
Wykonawea tylko w przypadiw stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy
6.4, Badania i pomiary ‘

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm, W przypadku, gdy normy
nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowad mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceplowane przez Inzyniera/Kierownika projektu. Przed przystapieniem do pomiaréw lub
badari, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub
badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pigmie ich wyniki do akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu,

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bgdzie przekazywac Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie 2apewnienia jakosci. \Wyniki badar
(kopie) bedq przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedlug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prabek i badania materialow
w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialow powinien udzieli¢ mu
niezbednej pomocy. Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego
przez Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnosc¢ materialdw i robot z
wymaganiami SST na podstawie wynikéw wlasnych badar kentrolnych jak i wynikéw badari dostarczonych
przez Wykonawce Inzynier/Kierownik projektu powinien pobieraé probki materialow i prowadzic badania
niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badar wykazg, ze raporty Wykonawcy s3
niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze sig wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie
zgodnosci materiatéw | robot z dokumentacig projektowa | SST. Moze réwniez 2lecic, sam lub poprzez
Wykonawce, przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badari niezaleznemu laboratorium. W takim
przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badar i pobierania prabek poniesione zostang przez
Wykonawce.

6.7. Certyfikaly i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, kldre posiadaja;:

1. certyfikat na znak bezpieczeristwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Narm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lun certyfikat zgodnosci z:
- Polskg Normg lub



- aprobata techniczng, w przypadku wyrabdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa
objete certyfikacjg okreslong w pkt 1i ktére spefniajg wymogi SST. W przypadku materialéw, dla ktorych
ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robét bedzie posiadac te
dokumenty, okreslajace w sposch jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemyslowe muszg posiadaé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badar wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badar bedg dostarczone przez
Wykonawce InzynierowilKierownikowi projektu,

Jakiekolwiek materialy, ktore nie speiniaja tych wymagari bedg odrzucone,

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnosé za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy,

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dolyczyé przebiegu robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku
budowy bedzie opatrzony datg jego dokanania, podpisem osoby, ktéra dokonala zapisu, z podaniem jei
imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w parzadku
chronologicznym, bezpoérednio jeden pod drugim, bez przerw. Zalgczone do dziennika budowy protokoly i
inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i
Inzyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolinosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

-  date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

- date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw
robot,

- terminy rozpoczecia i zakoriczenia poszezegdinych elementéw robot,

- przebieg robét, trudnoscei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagii polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

- daly zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i oslatecznych
odbioréw
robdt,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogedy i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajgcych ograniczeniom lub

wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnosé rzeczywistych warunkdw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowa;j,

- dane dotyczgce czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robét,

-  dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpleczenia rohét,

- dane dotyczace jakosci materialdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badar z podaniem
kto je przeprowadzal,

- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kio je przeprowadzal,

- inne istotne informacje o przebiegu robdt.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawey, wpisane do dziennika budowy bedg przediozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sig. Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do
dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem Ich przyjgcia lub zajeciem stanowiska. Wpis
projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sig. Projektant nie
jest jednak strong umowy i nie ma uprawnier do wydawania polecen Wykonawcy robét.

{2) Ksigzka obmiardw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow
robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza sig w sposab ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i
wpisuje do ksigzki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnogci materialéw, orzeczenia o jakosci
materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru robot, Winny by¢ udostepnione
na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu,

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujgce dokumenty:

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoly odbioru robat,

e) protokoly z narad i ustalen,

f)  korespondencje na budowie.



przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich robdt. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji
Inzyniera/Kierownika projektu na pismie. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscig
wymagang do celu miesiecznej platnosci na rzecz Wykonawey lub w innym czasie okreslonym w umowie Iub
oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera/Kierownika projektu,

7.2, Zasady okreslania iloci robot j materialéw. Dlugosci i odleglodei pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami
skrajnymi bgda obmierzone poziomo wzdiuz [inii osiowej. Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagajg
tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m3 jako dlugasé pomnozona przez éredni przekrdj. llosci, ktére majg
byé obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bgda zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Urzgdzenia i Sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzgdzenia te lub sprzet wymagajg badar atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne Swiadectwa
legalizacji. Wszystkie urzadzznia Pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robat, ;

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom SST Bedzie
utrzymywac to wyposaZenie zapewniajgc w sposéb ciagly zachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robdt, a takze w
przypadku wystepowania diuzsze] Przerwy w robotach, Obmiar robdt zanikajgcych przeprowadza sie w czasie
ich wykonywania. Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich 2akryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w spascb zrozumialy i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ohjetosci bedg uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksiazki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dolaczone w formie
oddzielnego zalacznika do ksigzki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robat

Roboty podlegajg nastepujgeym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajgeych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi koricowemu,

c) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu

Odbiér robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robét, kiére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych 2akryciu
bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogélnego postepu robot. Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu. Gotowosé danej czesci robot do
odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem

dokumentow zawierajgcych lkomplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.
8.3. Odbior koricawy robot
8.3.1. Zasady odbioru koricowego robét Odbior koricowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania
robot w odniesieniu do ich liogci, jakosci | wartosci, Calkowite zakoriczenie robot oraz gotowosé do odbiory
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na piémie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér koricowy robét nastapi w
terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczge od dnia potwierdzenia przez InzynieralKierownika projektu
zakoriczenla robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru koricowego robat
dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera/Kierownlka projekiu i Wykonawcy,
Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowe] na podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikow
badari i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg projektows i SST.
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W toku odbioru koricowego robét komisja zapozna sig z realizacjg ustaleri przyjetych w trakcie odbiordw
zanikajacych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét uzupelniajacych i robot
poprawkowych,

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupelniajgcych w warstwie
Scieralnej lub robotach wykoriczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
koricowego. W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykenywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie cdbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i SST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiekiu i bezpieczeristwo ruchu, komisja
dokona potracer’, oceniajac pomniejszong wartosé wykonywanych robot w stosunku do wymagari przyjetych
w dokumentach umowy.

8.3.2, Dokumenty do odbioru koricowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koricowego robot jest protokdl odbioru koricowegp robat
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru koricowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé naslepujgce dokumenty:

1. dokumentacje projektews podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala
Sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegolowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy | ew. uzupelniajace lub
Zamienneg),

3. receptyiustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaly),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badar i oznaczes laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZlJ,

6.  deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
7. opinig technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badar i pomiaréw zalaczonych
do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, odwietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robst wiascicielom
urzadzen,

9.  geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopig mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru koricowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru koricowego
robét. Wszystkie zarzgdzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupelniajgce bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania robot Poprawkowych i robot uzupelniajgcych wyznaczy
komisja.

8.4. Odbior pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze koricowym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiar ostateczny
robot”,

9. PODSTAWY PLATNOSCI.
9.1, Ustalenia ogdlne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarows ustalong
dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaitowo podstawg platnosci jest
warlos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu, Cena jednostkowa lub kwota
ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniac wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajace
sig na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektows;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robét bedg obejmowac:

-  robocizng bezposrednia wraz z towarzyszgcymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych malerialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,

- wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

~  podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wiiczaé podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogdine D-M-00.00.00

Kosz! dostosowania sie do wymagan warunkdw umowy | wymagari ogélnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdinione w kosztorysie.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.

Koszt wybudowania objazdow/przejazdaw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem prajekiu i odpowiednimi instytucjami projektu
organizaciji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian | uzgodnieri wynikajacych z postepu robét,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oéwietlenia 2godnie z wymaganiami bezpieczeristwa ruchu,
(c) oplaty/dzierzawy terenu,
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(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowar i drenazu,
() tymczasowa przebudows urzadzen obcych,

Koszt utrzymania objazddwiprzejazdow i arganizacji ruchu cbejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowari pionowych, poziomych,
barier i $wiatel,

(b) utrzymanie plynnosei ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejm uje:

(8) usuniecie wbudowanych materialgw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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D-05.03.05. NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

Przedmiotem ninigjszej szcze
odbioru robdt zwigzanyeh 2 w

Okreslenia podstawowe

Mieszanka mineralna (MM

golowej specyfikacii technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i
vkonywaniem warstw konstrukcji nawierzchni z betonu asfaltowego.

) - mieszanka kruszywa | wypelniacza minerainego o okreslonym sktadzie i uziarnieniu.

Mieszanka mineralno-asfakowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowiednisg ilogci
wytworzona na gorgeo, w ckreslony sposab, spelniajgca okreslone wymagania.
Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineraino-asfaltowa ulozona i zageszczona.

Sradek adhezyjny - substancja powlerzchnio
mineralnych oraz zwigksza odpornosé blonk

dodawany do asfaltu lub do kruszywa,

Podioze pod warstwe

asfaltowej.
Asfalt uplynniony - asfalt drogowy uplynniony lotnymi rozpuszczalnikami,

Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt dro
Kategoria ruchu (KR) - obcigzenie dro

na obliczeniowy pas ruchu na dobe,

Ogdine wymagania dotyczace rabdt , podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine

MATERIALY

Tablica 1. Wymagania wobec materialéw do warstwy Scleralnej z betonu asfaltowego

WO czynna, ktora poprawia adhezje asfaltu do materigiow
i asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywanie wodg; moze byt

asfaltowg - powlerzchnia przygotowana do ulozenia warstwy z mieszanki mineralno-

gowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.
gi ruchem samochodowym, wyrazone w oslach abliczeniowych (100 kN)

; . Wymagania wobec materialow
Lp. Rodzaj materialu w zalezno$ci od kategorii ruchu
nr normy KR1ubKR2 |odKR3doKR G
1 Kruszywo famane granulowane wg
PN-B-11112:1996 [2], PN-B-
11115:1998 [4] kl. 1,15 gat.1, 2 (KL 1 1™ gat.q
a) ze skat magmowych i jw. w3
przecbrazonych
b) ze skal osadowych jw. Kkl I; gat.1
€) z surowca sztucznego (zuzle
pomie-dziowe i stzlownicze)
2 Kruszywo famane zwykle
wg PN-B-11112:1996 [2] kL. L1 gat1,2 |-
3 Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1986 [1] ki.LH -
4 Grys i Zwir kruszony 2 naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg | k. I, II; gat.1, 2 (Kl I; gat.1
. WT/MK-CZDP 84 {15]
5 Plasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 Wypetniacz minerainy:
a) wg PN-5-96504:1961[9] podstawowy, | podstawowy
zastepczy -
b) innego pochodzenia wg pyly z -
orzeczenia laburataryjnego odpylania, -
popioly lotne
7 Asfalt drogowy D 50, D 70, D509 D70
wg PN-C-86170:1365 [6] D 100
8 Polimeroasfalt drogowy DESD AB.C, DEBQ A,B,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80 DP80
1) tylko pod wzgledem $cieralnoscl w bebnie kulowym, pozostale cechy jak dla ki,
gat. 1
2) tylko dolomity kl. I, gat. 1 w ilosci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z
innymi kruszywami, w iloscl < 100% m/m we frake]i piaskowe] oraz kwarcyty
i piaskowce bez ograniszenia ilosciowego
3) preferowany rodzaj asfaltu

SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonania warstw n

mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

1

awierzchni z betonu asfaltowego powinien wykazad sig

g asfallu lub polimeroasfaltu,




— wylwomni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub ciaglym do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych,
— ukfadarek do ukiadania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zageszczanego,

— skrapiarek,

— walcow stalowych gladkich ,

- walcow ogumionych,

— szczotek mechanicznych lubfi innych urzadzen czyszczgcych,

— samochodéw samowyladowczych z przykryciem lub termosow.

TRANSPORT

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozié pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czasie
transporiu i podczas oczekiwania na roziadunek.

Czas transportu od zatadunku do roziadunku nie powinien przekraczac 2 godzin z jednoczesnym spelnieniem
warunku zachowania temperatury wbhudowania,

Zaleca sig stosowanie samochoddw termoséw z podwdjnymi Scianami skrzyni wyposazonej w system
ogrzewczy.

WYKONANIE ROBOT

Warstwa Scieralna i wigzaca z betonu asfaltowego
Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy Scierainej z betonu asfaltowego
oraz orientacyjne zawartose! asfaltu podano w tablicy 2.

Tablica 2.Rzgdne krzywych granicznych uziarnienla mieszanki mineralnej do warstwy Scieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM w zaleznosci od kategorii ruchu

Wymiar oczek | KR 1 lub KR 2 [odKR3do KR 6
sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawartosc ad 0 ocd0do8
asfallu gd 0 4016 lubod 0 od 0 od 0 1 od 0 ad 0
020 ubod 0 |do6,3 do20 |do20 do 16 do12,8
do 12,8
Przechodzi
przez: 25,0 |100 100 100
20,0 88+100 (100 88+100 [B0+100 [100
16,0 78+100 90+100 78+100 [67+100 [90+100 (100
12,8 68+93  [80+100 68+85 [52+83 [80+100 [B7+100
0,6 50+86 |69+100 [100 59+74 [38+62 |[70+88  [73+100
8,0 54483  [£2+93 00+100 |54+67 {30450 |63+B0 |66+89
6,3 48+78  [56+87 78+100 48+60 (22440 [65+70 [|57+75
4,0 40+70 45+76 EOMUO 39+50 [R21+37 W4+58 |47+80
2,0 29+59 [25+64 1+71 20438 21436 [30+42 [35+48

zawartosc
Zziam>2,0 [(41+71) [36+65) (29+59) (62+71) ((64+79) |(58+70) (52+65)

0,85 20+47  [26+50 27+52 20+28 (20435 [18+28 [25+36
0,42 13+36  [19+39 18+39 13420 (17+30 [12+20 [18+27
0,30 10+31 (17433  [15+34 10+17 [15+28 [10+18 [16+23
0,18 7423 13+25  [13+25 7+12 12424 (8415 12417
0,15 6+20 12+22  [12+22 6+11 11+22  [7+14 11+15
0075 5410  [7+11 8412 157 |10415 [5e9  [740
Orientacyjna
zawartosé .
asfaltu w 5,0+6,5 |5,0+65 [55+6,5 |4,5+56 |4,3+54 |4,8:+6,0 4,8+6,5
MMA, % m/m
1) mieszanka o uzlarnieniu nieciaglym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu
asfaltowego

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien byé ustalony na podstawie badan probek wykonanych wg metody
Marshalla. Probki powinny speiniaé wymagania podane w tablicy 3 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa $cieralna z betonu asfaliowego powinna spetniaé wymagania podane w {ablicy 4 Ip. od 6 do
8.

2



Tablica 3. Wymagania wob=c mieszanek mineralnc-asfaltowych oraz warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA
Lp. | Wiasciwasci i warstwy Scieralnej z BA
w zaleznosci od kategorii ruchu
KR 1lub KR 2 KR 3 do KR
6
1 | Modut sztywnosci pelzania ", MPa nie wymaga sie |> 14,0 (=18)
2 | Stabilnos¢ prabek wg metody Marshaila w 2) 3)
temperaturze 60° C, kN 255 10,0
Odksztalcenie probek jw., mm od 2,0 do 5,0 od2,0do 4,5
4 | Wolna przestrzeri w probkach jw., % viv od1,5do 4,5 od2,0do4,0
5 Wypnelmenle wolnej przestrzeni w probkach od 75,0 do 80,0 |od 78,0 do
w., %
86,0
6 |Grubosé wcm warstwy z MMA o
uziarnieniu:
od 0 mm do 6,3 mm od 1,5do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm od2,0do 4,0 od 3,5 do 5,0
od 0 mm do 12,8 mm od 3,0do 5,0 0d 4,0 do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0do 5,0 od 5,0do 7,0
od 0 mm do 20,0 mm od 5,0do 7,0
7 | Wskaznlk zageszczenta warstwy, % 298,0 298,0
8 |Wolna przestrzen w warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0 od 3,0 do 5,0

1) oznaczony wg wytycznych IBDIM, Informacje, instrukcle - zeszyt nr 48 [16],
dotyczy tylko fazy projakiowania skladu MMA

2) prabki zageszczone 2 x 50 uderzen ubljaka

3) prabki zageszezone 2 x 75 uderzen ubijaka

4) specjaine warunki, obcigZenie ruchem powalnym, stacjonamym,

skanalizowanym, itp.

Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno-asfaltows produkuje sig w otaczarce o migszaniu cyklicznym lub cigglym
zapewniajgcej prawidlowe dozowanie sktadnikéw, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanle temperatury
skladnikow i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowe). Dozowanie skiadnikéw, w tym takze wsiepne, powinno byd
wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z recepla. Dopuszcza sig dozowanie objetosciowe asfally, przy
uwzglednieniu zmiany jego gestoscl w zaleznoscl od temperatury.

Tolerancje dozowania skiadnikéw moga wynosic: jedna dziatka elementarna wagi, wzglednie przeplywomierza,
lecz nie wigce] niz +2 % w stosunku do masy skiadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanie $rodka adhezyjnego, to powinien on byé dozowany do asfaltu w sposdb i w
iloéciach okreslonych w recepcie.

Asfalt w zblomiku powinien byé ogrzewany w spostb posredni, z uktadem termostatowania, Zapewniajgcym
utrzymanie stalej temperatury z tolerancjg + 5° C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wynosié:

-dlaD 50 ad 145° C do 165° C,
-dlaD 70 od 140° C do 160° C,
-dlaD 100 od 135° C do 160° C,

- dia polimeroasfaltu - wg wskazan producenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno byé wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu wypelniacza uzyskala
wiasciwg temperature. Maksymalna temperatura gorgcego kruszywa nie powinna byé wyzsza o wiecej niz 30° C
od maksymalne] temperatury mieszank| mineralno-asfaltowej.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powinna wynosic:

-zD50 od 140° C do 170°C,
-zD70 od 135° C do 165° C,
-zD 100 od 130° C do 160° C,

- z polimeroasfaltem - wg wskazari producenta polimeroasfaltu.




Przygotowanie podioza

Podloze pod warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego powinno by¢ wyprofilowane i rowne. Powierzchnia
podioza powinna byé sucha | czysta. Nierownosci podioza pod warstwy asfaltowe nie powinny by¢ wieksze od
podanych w tablicy 4.

Tablica 4. Maksymalne nierownosci podioza pod warstwy asfallowe, mm

Lp. Drogi i place Podloze pod warstwe
Scleralng wigzgca | wemacniajacy
1 Dragiklasy A, Si GP 6 8
2 Drogiklasy Gi Z 9 12
3 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 9 12

W przypadku gdy nieréwnosci padloza sg wieksze od podanych w tablicy 7, podioze nalezy wyréwnaé poprzez
frezowanie lub ulozenie warstwy wyréwnawczej. Powierzchnie czofowe krawgznikow, wlazow, wpustow itp.
urzadzen powinny byé pokryte asfaltem lub materialem uszczelniajacym zaakceptowanym przez Inzyniera.

Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by ukladana, gdy temperalura otoczenia jest nie nizsza od +5°
C dia wykonywane] warstwy grubosci >8cmi+10°C dia wykonywanej warstwy grubosci < 8 cm. Nie
dopuszcza sig ukladania mieszanki mineraino-asfaltowe] na mokrym podiozu, podczas opadow atmosferycznych
oraz siinego wiatru (V > 16 mis).

Wykonawca przed przyslapieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltowych jest zobowigzany do
przeprowadzenia kontrolne] produkji. Sprawdzenie zawartosc! asfaltu w mieszance okreéla sie wykonujgc
ekstrakcje.

Tablica 5. Tolerancje zawarloci skiadnikow mieszanki mineralno-asfaltowe] wzgledem skiadu zaprojektowanego
Przy badaniu pojedyncze] probki metody ekstrakeji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe do

Lp. | Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej nawierzchni drdg o kalegorii ruchu
KR1IubKR2 |KR3doKRE

1 |Ziama pozostajace na sitach o oczkach & mm:
31,5; 25,0; 20,0; 16.0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 2,0 +5,0 4.0

2 |Ziama pozostajace nz sitach o oczkach # mm: 0,85; 0,42; 0,30;

0,18; 0,15; 0,075 +3,0 +2,0
Ziarna przechodzgce przez sito o oczkach #0,075mm £20 £15
4 | Asfalt +0,5 +0.3

Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana ukiadarkg Wyposazong w uklad z automatycznym
sterowaniem grubosci warsiwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokumentacjg projektowa. Temperatury
.Zageszczanie mieszanki powinno odbywac sig bezzwlocznie zgodnie ze schematem przejécé walca,

- dla asfaltu D 70 125° C,

- dia asfaltu D 100 120°C,

- dia polimeroasfaltu - wg wskazan producenta polimeroasfaltow,

Zaggszczanie nalezy rozpcezac od krawedzl nawierzchni ku s, Nawlerzchnie nalezy ukiadag calg szerokosclg,
bez ziaczy Dopuszcza sie #iacze robocze kidre pawinno bye réwno obciete i powierzchnia obcietej krawedzi
powinna byé posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzylepng tasmg asfaltowo-kauczukows. Sposdb
wykonywania zlgcz roboczych powinien byé zaakceptowany przez Inzyniera.



KONTROLA JAKOSCI ROBOT,

Tablica 6. Czestotliwosé orsz zakres badari i pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki mineralno-asfallowej

Czeslotliwosé badan
Lp. | Wyszczegolnienie badari Minimalna liczba badar na dziennej dziajce
roboczej
1 | Skiad i uziarnienie mieszanki mineraino-asfaltowej pobrane] |1 prébka Przy produkciji do 500 Mg
W Wyitworni 2 probki przy produkcli ponad 500 Mg
2 | Wlasciwosci asfaltu dla kazde] dostawy (cysterny)
3 | Wiasciwodci wypelniacza 1 na 100 Mg
4 | Wiasciwoscel kruszywa przy kazdej zmianie
S | Temperatura skladnikéw mieszanki mineralno-asfaltowe] ;
dozor ciggly
6 |Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowe;j kazdy pojazd przy zatadunku j w Czasie
wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8 | Wiasciwosci probek mieszanki minerainc-asfaltowe] .
pobrane] w wytwérni jeden raz dzlennie

Tablica 7. Czestotiiwose oraz zakres badar i pomiarow wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. |Badans cecha Minimalna czestoliiwosé badan i pomiaréw

1 Szerokosd warstwy 10 razy na odcinku drogi o diugosci 1 km

2 Réwnos¢ podiuzna warstwy kazdy pas ruchu planografem lub fata co 20 m

3 Réwnosé paprzeczna warstwy | nie rzadziej niz co 20m

4 Spadki poprzeczne warstwy | 10 razy na odcinku dro i o diugosci 1 km

5 |Rzedne wysokosciowe pomiar rzednych niwelacji podluzneg] i poprzecznej
warstwy oraz usytuowania osi wediug

6 | Uksztattowanie osi w planie _ | dokumentacii budowy

7 Grubosé warstwy 2 probki z kazdego Pasa o powlerzchni do 3000 m?

8 | Ziacza podiuzne i poprzeczne | cala dlugosé zlgcza

9 Krawedz, obramawanie cala diugosc
warstwy

10 | Wyglad warstwy ocena ciggla

11__| Zageszczenie warstwy 2 probki z kazdego pasa o powlerzchni do 3000 m?

12 | Wolna przestrzeri w warstwie jw.

Szerokos$¢ warstwy Scieralne] z betonu asfaltowego powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowsg, z tolerancjg
+5cm.

Tablica 8. Dopuszczalne nierdwnosci warstw asfaltowych, mm

Lp. _|Drogii place el Pl
1 Drogi klasy A, S| GP 4 6 9
2 Drogikiasy G i Z 6 g 12
3 Drogi klasy L i D oraz place i 9 12 15
parkingi

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na lukach powinny byé zgodne z
dokumentacjg projektows, z tolerancig + 0,5 %.

Rzedne wysokosclowe warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacjg profektows, z tolerancjg + 1 cm.

Os warstwy w planie powinna byé usytuowana zgodnie z dokumentacjg projektows, z tolerancjg 5 cm.

Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna 2 gruboscig projektowa, z tolerancjg +10 %.

Warstwa &cieralna przy opomikach dragowych i urzgdzeniach w jezdnj powinna wystawac od 3 do 5 mm ponad
ich powierzchnie.



Wyaglad warstwy z betonu asfallowego powinien mieg jednolita teksture, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, luszczgcych sig i spekanych.

Zageszczenle | wolna przestrzen w warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i recepcie
laboratoryjne;j.

7. OBMIAR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows i SST, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancii daly wyniki pozytywne.

Wykonanie 1 m? warstwy nawlerzchni z betonu asfaltowego obejmuje:

— Prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot, zgodnie z zatwierdzonym projektem organizagii ruchu,

— dostarczenie materialow,

~ wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej | jej transport na miejsce wbudowania,

— Posmarowanie lepiszczem krawedzi urzgdzen obcych ,

- rozlozenie i zageszczenie mieszanki mineralno-asfaltowe],

~ obciecie krawgdzi | posmarowanie asfaltem,

— przeprowadzenie pomiarow i badari laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacjl technicznej.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (OST) sg Wwymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z wykonaniem doraznej naprawy
odksztalcen nawierzchni asfaltowej za pomocs frezowania.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) jest materialem pemocniczym do
opracowania szczegélowej specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach, ulicach i placach.

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robat
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem doraznej naprawy odksztalcen nawierzchni
asfaltowej, utrudniajacych ruch pojazdéow samochodowych po jezdni. Naprawa dotyczy
skrawania frezarka wzniesien i zgrubien nawierzchni powstatych w formie sfalowan, fald
i kolein. Naprawa ma charakter dorazny, zwigzany z pilnym poprawieniem
bezpieczenstwa jazdy, bez poprawy charakterystyk wytrzymalosciowych nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia asfaltowa - nawierzchnia, ktérej warstwy sa wykonane z kruszywa
zwigzanego lepiszczem asfaltowym.

1.4.2. Odksztatcenia nawierzchni asfaltowej - deformacje, powstajace w wyniku dziatania
obcigzen mechanicznych pojazdéw, w postaci m.in. sfalowan, fald i kolein.

1.4.3. Sfalowania - poprzeczne do osi drogi, bezpoérednio po sobie wystepujace
zaglebienia i wzniesienia, powstajace w migjscach na nawierzchni, gdzie czesto dochodzi
do zmiany predkosci ruchu pojazdéw samochodowych, tj. hamowania i przyspieszania.

1.4.4. Faldy - podhuzne, najczesciej wzdiuz krawedzi jezdni lub poprzeczne, zgrubienia
nawierzchni asfaltowej, spowodowane przepchnieciem lub splywaniem mieszanki
mineralno-asfaltowej, wynikajace z malej stabilnosci mieszanki i niedostatecznego
Zwiazania ze soba warstw nawierzchni.

1.4.5. Koleiny - odksztalcenia przekroju poprzecznego pasa jezdni wzdhuz kierunku ruchu
pojazdow, w Sladach najczestszych przejazdéw kot samochodowych.

1.4.6. Dorazna naprawa odksztaicen - likwidacja odksztalcen nawierzchni, polegajaca na
usunigciu  wzniesienn i zgrubien nawierzchni metoda lokalnego (czesciowego) ich
frezowania.

1.4.7. Frezowanie przy doraznej naprawie odksztalcen - kontrolowany proces skrawania
na zimno wzniesien i zgrubien nawierzchni asfaltowej, wykonywany frezarka drogowa.



4 Dorazna naprawa odksztalcen nawierzchni asfaltowej DO5.03.11a
za pomoeq frezowania

1.4.8. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi.
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
[1] pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robdt

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” [1] pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystgpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” [1] pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét
3.2.1. Rodzaj sprzgtu

Przy doraznej naprawie odksztalcen nawierzchni asfaltowej za pomoca
frezowania Wykonawca powinien wykazaé sie mozliwoscia korzystania z:
— frezarek,
— zamiatarek (szczotek) mechanicznych,
— érodkow transportowych (pozadane: samochoddw samowyladowezych),
— ew. ladowarek, przenoénikow,
— przyrzadéw recznych, jak topaty, miotly, szczotki, grace, sztyce itp.

3.2.2. Frezarka

Nalezy stosowaé frezarki drogowe, umozliwiajace frezowanie nawierzchni
asfaltowej na zimno, na okreslona glebokosc.

Frezarka powinna byc sterowana elektronicznie i zapewnia¢ zachowanie
wymaganej rownosci oraz pochylen poprzecznych i podtuznych powierzchni po
frezowaniu. Zaleca si¢, aby szeroko§¢ bgbna skrawajacego byla réwna co najmniegj
1800 mm. Jedli frezowanie obejmie lokalne deformacje tylko na czesci jezdni, to frezarka
moze by¢ sterowana mechanicznie, a wymiar bgbna powinien by¢ zalezny od wielkosci
robét, pod warunkiem akceptacji Inzyniera.

Przy duzych robotach, frezarki powinny byé wyposazone w przenosnik
sfrezowanego materiahy, podajacy go z jezdni na srodki transportu.

Przy pracach prowadzonych w terenie zabudowanym, frezarki powinny byé
zaopatrzone w systemy odpylania. Za zgoda InZzyniera, przy malym zakresie robot mozna
dopuscic frezarki bez tego systemu.
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3.2.3. Zamiatarka

Zamiatarki (szczotki) mechaniczne mogg byé dowolnego typu, z tym, ze zaleca
si¢ stosowanie urzadzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek, wykonana z twardych
elementéw czyszczacych, ma shuizy¢ do zdrapywania oraz usuwania materiatu
sfrezowanego i czgdciowo przylegajacego do oczyszczonej warstwy. Druga szczotka, z
miekkich elementéw czyszczacych, ma stuzyé do zamiatania drobnych pozostalosci po
frezowaniu.

3.2.4. Pozostaly sprzet
Pozostaly sprzet, stosowany przy doraznym frezowaniu odksztalceh nawierzchni
asfaltowej, moze mie¢ dowolne charakterystyki uzytkowe.

4. TRANSPORT

d.1. Ogédlne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogélne” [1] pkt 4.

4.2. Transport materialow

Transport materiatu sfrezowanego moze byé dokonany dowolnymi érodkami
transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogodlne” [1] pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robét

Spostb wykonania robot powinien byé zgodny z SST. W przypadku braku
wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji
oraz z informacji podanych w zalaczniku.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

2. frezowanie odksztalcen nawierzchni,

3. usuwanie sfrezowanego materialu z oczyszczeniem nawierzchni oraz zaladowaniem na
$rodki transportu,

4. wywiezienie sfrezowanego materiaty,

5. roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robét nalezy, na podstawie SST lub wskazan Inzyniera:
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— ustali¢ lokalizacje terenu robot,

— wyznaczy¢ powierzchni¢ naprawy, tj. znieksztalcone fragmenty nawierzchni,
obejmujace sfalowania, koleiny i faldy,

— sprowadzi¢ sprzgt do wykonania robot,

— wykonaé oznakowanie robdt.

5.4. Wykonanie frezowania

Do doraznego frezowania nieréwnosci podiuznych i innych deformacji nalezy
stosowac frezarki okreslone w punkcie 3.2,

Glebokosé frezowania powinna byé okreslona w dokumentacji projektowej, SST
lub przez Inzyniera.

Tekstura sfrezowanej nawierzchni powinna by¢ jednorodna, zlozona z
nieciaglych rowkowan podluznych, o glebokosci nie wigkszej od 6 mm, gwarantujgcych
rownosé, szorstkose i estetyczny wyglad.

Roéznica wysokosci powierzchni sasiednich sfrezowanych pasow roboczych lub
pasa sfrezowanego i nie sfrezowanego nie powinna by¢ wigksza od 5 mm.

Glebokosé frezowania powinna wynosié £ 5 mm w stosunku do nominalnej
glebokosei okreslonej w dokumentaciji projektowej, SST lub przez Inzyniera.

Spadek poprzeczny nawierzchni po sfrezowaniu powinien byé zgodny =z
dokumentacja projektows, z tolerancja + 0,5%.

Nierdwnosci powierzchni po sfrezowaniu, mierzone lata 4,0 m, zgodnie z BN-
68/8931-04 [3] nie powinny przekracza¢ 6 mm.

Na zakonczenie dnia roboczego krawedzie poprzeczne powinny byé klinowo
sciete.

5.5. Usunigcie i wywiezienie sfrezowanego materialu

Przed dopuszczeniem ruchu drogowege po sfrezowanej nawierzchni nalezy:
— Sciety grubszy material dokladnie usunaé i zaladowad na srodki transportowe,
— pozostatoici drobnych okruchow nawierzchni i pylu oczysci¢ za pomocg zamiatarki
(szczotki) mechanicznej i zaladowac na srodki transportowe,
- material pozostaly po sfrezowaniu wywiezé na skladowisko odpadow lub migjsce
wskazane przez Inzyniera.
Przy usuwaniu i wywozeniu sfrezowanego materiatu:
— sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w pkeie 3.2,
— oczyszezenie nawierzchni przy pomocy szczotki mechanicznej zaleca si¢ wykonywac
zgodnie z wymaganiami OST D-05.03.00a [2],
— przy duzych robotach zaleca si¢ tak zorganizowaé transport sfrezowanego materialu,
aby zapewni¢ prace frezarki bez postojow.

5.6. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykoficzeniowe powinny byé zgodne z dokumentacjg projektowa i SST.
Do robdt wykonczeniowych naleza prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robdt do
istniejacych warunkow terenowych, takie jak:
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— usunigcie oznakowania robot,
— ew. uzupelnienia zniszczonej w czasie robdt roslinnosci, np. zatrawienia,
roboty porzadkujace otoczenie terenu robot,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” [1] pkt 6.

6.2. Kontrola w czasie robét

W czasie wykonywania robot nalezy prowadzié ciagla kontrole poprawnosci
robdt, zgodnie z wymaganiami punktu 5, zwracajac uwage na:
— prawidlowos¢ zastosowanego sprzetu,
— sposob wykonywania robot frezarskich i oczyszezajacych,
— ew. niezagrazanie otaczajacemu Srodowisku przez roboty czyszczace,
- wlasciwy sposdb wywozenia zebranych odpadéw.

6.3. Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw, ktére nalezy wykonac¢ w czasie
robét podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw w czasie robdt

Lp. | Wyszczegolnienie badan i pomiaréw Czq;t:;:;gvosc Wartosci dopuszczalne
1 | Réwnosé podluzna i poprzeczna fatg 4-metrows 6 mm
co20m
2 | Spadki poprzeczne co 50 m +0,5%
3 | Szerokos¢ frezowania biezaco Wg dokumentacji projek-
towej, SST lub Inzyniera
4 | Glebokosé frezowania biezaco Wg pktu 5.4

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” [1] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) wykonanego frezowania.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robdt pedano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
[1] pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST
i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” [1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania | m” frezowania nawierzchni obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robdt,

— dostarczenie materialow i sprzetu,

— wykonanie doraznego frezowania nawierzchni w celu naprawy odksztalcen, z
oczyszczeniem jezdni i odwiezieniem zebranego materialu, wedlug wymagan
specyfikacji technicznej,

— przeprowadzenie pomiardw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,

— odwiezienie sprzetu.

9.3. Sposéb rozliczenia robét tymezasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robét okreslonych niniejsza OST cbejmuje:
— roboty tymczasowe, ktore sa potrzebne do wykonania robdt podstawowych, ale nie sa
przekazywane Zamawiajgcemu i s3 usuwane po wykonaniu robot podstawowych,
— prace towarzyszace, ktére sa niezbedne do wykonania robdt podstawowych,
niezaliczane do robot tymezasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogdlne specyfikacje techniczne (OST)
1. D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne

2. D-05.03.00a Oczyszczenie nawierzchni drogowe;j
10.2. Normy
3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni

planografem i tatg
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10.3. Inne dokumenty

4. Katalog wzmocnien i remontéw nawierzchni podatnych i pélsztywnych.
GDDP - IBDiM, Warszawa 2001

11. ZALACZNIK

] ZASADY
DORAZNEJ LIKWIDACJI KOLEIN, FALD I SFALOWAN
NAWIERZCHNI ASFALTOWEJ METODA FREZOWANIA (wg [4])

1.1. Istota frezowania czeSciowego

Dorazna likwidacja kolein, fald i sfalowan za pomoca czesciowego frezowania
przekroju podiuznego i poprzecznego jezdni, ma na celu sfrezowanie odksztalconego
odcinka nawierzchni na glebokosé kolein, fald i sfalowan.

Frezowanie czedciowe jako samodzielny zabieg, stosuje sie w warunkach
wyjatkowych, gdy zachodzi pilna potrzeba poprawienia bezpieczenstwa jazdy, zas zabieg
ten bedzie potraktowany jako dorazny. Frezowanie czeiciowe powoduje iciecie garbow
nawierzchni do dna kolein, fald i sfalowan w celu poprawienia réwnosci poprzecznej
Jjezdni lub pasa ruchu.

1.2. ZaKkres stosowania

Frezowanie czgiciowe stosuje si¢ wtedy, gdy glebokoé¢ koleiny lub innych
odksztalcefi nie przekracza 30 mm i nie przekracza gruboéci warstwy Scieralnej, a
powstanie odksztalcenia bylo spowodowane gléwnie dopeszczaniem sie warstw
nawierzchni w okresie co najmniej kilku lat, nie za§ nadmierna podatnoscia warstwy
scieralnej lub warstw bitumicznych nizej lezacych na odksztalcenie lepkoplastyczne.
Zewngtrznym objawem takiej przyczyny powstania koleiny (fald, sfalowania) jest brak
wyraznie uksztaltowanych jej krawedzi oraz szeroko$é nie mniejsza niz okolo 80 cm. Po
okresach letnich nie nastgpowato raptowne poglebianie sig koleiny, a jej tworzenie trwato
kilka do kilkunastu lat, przy czym warstwa écieralna nie wykazuje przebitumowania,

Frezowanie cz¢éciowe moze by¢ rowniez stosowane w celu tymczasowego
uszorstnienia nawierzchni.

1.3. Ograniczenia stosowania

Frezowanie czesciowe moze by¢ wykonane tylko na taks glebokodé, ktéra nie
powaduje odkrycia nizej lezacej warstwy wigzacej. Nie nalezy wykonywaé frezowania
czgsciowego warstwy $cieralnej, jezeli nie ma ona zwiazania z warstwa nizej lezaca, a w
trakcie frezowania nastepuje odrywanie si¢ warstwy $cieralnej od nizej lezacej.

Nie nalezy stosowaé frezowania czesciowego na nawierzchni z:

- podbudowa niebitumiczna i warstwami nawierzchni bitumicznymi, o catkowitej
grubosci mniejszej od 5 cm,
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— siatka spekan zmeczeniowych,

— warstwami gornymi przebitumowanymi i odksztalceniami wskazujgcymi na
lepkoplastyczny rodzaj deformacji, z wyjatkiem, kiedy zabieg ten bgdzie potraktowany
jako dorazny do nastepnego sezonu robdt.

1.4. Mozliwo$ci przykrycia nawierzchni sfrezowanej

Nawierzchnia asfaltowa doraznie sfrezowana moze by¢ przykryta przede
wszystkim:
- podwdjnym powierzchniowym utrwaleniem,
— cienka warstwa na zimno (typu slurry seal), z zaleceniem zastosowania dwoch cienkich
warstw o catkowitej grubosci co najmniej 12 mm,
— cienks warstwa na goraco.
Celem przykrycia nawierzchni sfrezowanej jest poprawienie réwnosci
poprzecznej nawierzchni, zabezpieczenia jej przed destrukeja i poprawienie jej szorstkoscei.
Przykrycie sfrezowanej nawierzchni zaleca sie wykonaé w tym samym sezonie
robdt. Nalezy unikaé pozostawienia sfrezowanej nawierzchni na zime, gdyz grozi to
uszkodzeniami powierzchniowymi i zwigkszonymi kosztami odnowy w nastgpnym
sezonie.



D - 05.03.17 REMONT CZASTKOWY NAWIERZCHNI BITUMICZNYCH,
Nawierzchnia bitumiczna ukladana recznie na malych powierzchniach

1. WSTEP

Przedmiotem niniejszej specyfikac;i technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z remontem czastkowym nawierzchni bitumicznych.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem remontu czastkowego nawierzchni bitumicznych, wszystkich typow | rodzajow i
obejmujg: naprawe wyboj6w i oblamanych krawedzi, uszczelnienie pojedynczych peknieé i wypelnienie
ubytkow.

Okreslenia podstawowe

Remont czgstkowy nawierzchni - zespoi zabiegéw technicznych, wykonywanych na biezaco,
zwigzanych z usuwaniem uszkodzen nawierzchni zagrazajgcych bezpieczenistwu ruchu, jak réwnies
zabiegl obejmujgce male powierzchnie, hamujgce proces powigkszania sie powstatych uszkodzer;.
Ubytek - wykruszenie materiatu mineraino-bitumicznego na glebokosé nie wigkszq niz grubosé warstwy
Scieralnej.

Wyb6j - wykruszenie materiatu mineralno-bitumicznego na glebokosé wigkszg niz grubosé warstwy
Scieralngj.

Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami | z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ~Wymagania ogdine” pkt 1.4.

Ogdine wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 ~Wymagania ogéine”

2. MATERIALY
Rodzaje materialéw do wykonywania czastkowych remontéw nawierzchni bitumicznych

Technologie usuwania uszkodzeri nawierzchni i materiaty uzyte do tego celu powinny by¢é dostosowane
do rodzaju i wielkosci uszkodzenia, np. wg tablicy 1.
Gtebokie powierzchniowe uszkodzenia nawierzchni (ubytki i wyboje) oraz uszkodzenia krawedzi
jezdni (obtamania) nalezy naprawiac:
- mieszankami mineralno-asfaltowymi wytwarzanymi i wbudowywanymi ,na goraco”,
Powierzchniowe ubytki warstwy Scieralnej nalezy naprawiac:
- metodg powierzchniowego utrwalenia z zastosowaniem kationowych szybkorozpadowych emulsji
asfaltowych,
- przy uzyclu specjalnych maszyn (remonteréw), ktére podczas przejécia spryskujg nawierzchnie
emulsjg, rozsypuija grysy | wciskajg je w emulsje.

Beton asfaltowy

Beton asfaltowypowinien mieé uziarnienie dostosowane do glebokosci uszkodzenia (po jego
oczyszczeniu z luznych czgstek nawierzchni i zanieczyszczen obcych), przy czym najwieksze ziama w
mieszance betonu asfaltowego powinny sie miescié w przedziale od 1/3 do 1/4 gleboko$ci uszkodzenia
do 80 mm. Przy glebszych uszkadzeniach nalezy zastosowa¢ odpowiednio dwie lub trzy warstwy
betonu asfaltowego wbudowywane oddzielnie o dobranym uziarnieniu i wlasciwosciach fizyko-
mechanicznych, dostosowanych do cech remontowanej nawierzchni.

Kruszywo

Do remontu czgstkowego nawierzchni bitumicznych nalezy stosowaé grysy odpowiadajgce
wymaganiom podanym w PN-B-11112:1986

Leplszcze

Do remontu czastkowego nawierzchni bitumicznych nalezy stosowaé kationowe emulsje asfaltowe
niemodyfikowane szybkorozpadowe klasy K1-50, K1-60, K1-65, K1-70 odpowiadajgce wymaganiom
podanym w EmA-89. Mozna stosowaé tylko emulsje asfaltowe posiadajgce aprobate techniczng,
wydang przez uprawniong jednostke.

3. SPRZET

Wykonawca powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania ze sprzetu do przygotowania nawierzchni

do naprawy, taklego jak:

- przecinarki z diamentowymi tarczami tngcymi, o mocy co najmniej 10 kW, lub podobnie dzialajace
urzadzenia, do przycigcia krawedzi uszkodzonych warstw prostopadle do powierzchni nawierzehni i
nadania uszkodzonym miejscom geometrycznych ksztattow (mozliwie zblizonych do prostokatow),

1



- sprezarki o wydajnosci od 2 do 5 m? powietrza na minute, przy cisnieniu od 0,3 do 0,8 MPa,
- szczotki mechaniczne (preferowane z pochfaniaczami zanieczyszczer) zamocowane na specjalnych
pojazdach samochodowych.

- Sprzet do wbudowywania mieszanek mineralno-bitumicznych ,na goraco Przy typowym dia
remontow czastkowych zakresie robot dopuszcza sle rgczne rozkladanie mieszanek mineralno-
bitumicznych przy uzyciu lopat, listwowych Sciggaczek (uzycie grabi wykluczone) | listew
profilowych. Do zageszczenia roziozonych mieszanek nalezy uzyc lekkich walcow wibracyjnych lub
zageszczarek plytowych.

- Specjalistyczny sprzet do naprawy powierzchniowych uszkodzen

Do naprawy powierzchniowych uszkodzer (w tym wybojéw) mozna uzyé specjalne remontery,
wprowadzajgce pod cisnieniem kruszywo jednoczesnie z modyfikowang kationowg emulsjg asfaltowa
W 0CZyszczone sprgzonym powietrzem uszkodzenia.

Urzadzenia te nadajg sie do uszczelniania nie tylko szeroko rozwartych (podtuznych) peknieé
(szerszych od 2 cm) oraz glebokich ubytkéw i wybojéw (powyze] 3 cm) ale takze do wypelniania
powierzchniowych uszkodzen i zanizen powierzchni warstwy Scieralnej. Remonter powinien byé
wyposazony w wysokowydajng dmuchawe do czyszczenia wybojow, silnik o mocy powyzej 50 kW
napedzajgcy pompe hydrauliczng o wydajnosci powyzej 65 I/min przy obrotach 2000 obr./min i system
pneumatyczny z dmuchawa z trzema wirnikami do usuwania zanieczyszczen i nadawania ziarnom
grysu (frakcji od 2 do 4 mm, od 4 do 6,3 mm lub od 8 do 12 mm) duzej predkosSci przy ich wyrzucaniu z
dyszy razem z emulsjg.

Zbiornik emulsfi o pojemnosci 850 |, podgrzewany grzatkami o mocy 3600 W i pompg emulsji o
wyda[nosci 42 I/min wystarcza do wbudowywania 2000 kg gryséw na zmiane.

Remonter powinien by¢ wyposazony w uklad dostarczania grysu przenosnikiem Slimakowym ze
standardowego samochodu samowyladowczego, a takze w ukiad do oczyszczania obiegu emulsji
asfaltowe] po zakoriczeniu remontu czgstkowego.

4. WYKONANIE ROBOT
Ubytki i wyboje masa na goraco.

-Przygotowanie uszkodzonego miejsca (ubytku, wyboju lub oblamanych krawegdzi nawierzchni) do

naprawy nalezy wykonac bardzo starannie przez:

- pionowe obcigcie (najlepiej diamentowymi pitami tarczowymi) krawedzi uszkodzenia na giebokosé
umozliwiajacg wyrownanie jego dna, nadajgc uszkodzeniu ksztaft prostej figury geometrycznej np.
prostokata,

- usunigcie luznych okruchéw nawierzchni,

- usunigcie wody, doprowadzajgc uszkodzone miejsce do stanu powietrzno-suchego,

- dokiadne oczyszczenie dna i krawedzi uszkodzonego miejsca z luznych ziarn grysu, zwiru, piasku i
pytu.

Po przygotowaniu uszkodzonego miejsca nawierzchni do naprawy (wg punktu 5.2), nalezy spryskaé

dno i boki naprawlanego miejsca szybkorozpadowg kationowg emulsjg asfaltowg w ilosci 0,5 V/m?,

zastosowaniu mieszanek mineralno-asfaltowych ,na goraco” - altenatywnie mozna przykleié

samoprzylepne tasmy kauczukowo-asfaliowe.

Mieszanke mineralno-asfaltows nalezy roziozy¢ przy pomocy fopat i listwowych $ciggaczek oraz listew

profilowych. W zadnym wypadku nie nalezy zrzucacé mieszanki ze rodka transportu bezpos$rednio do

przygotowanego do naprawy miejsca, a nastepnie je rozgarniaé. Mieszanka powinna by¢ jednakowo
spulchniona na catej powierzchni naprawianego miejsca i utozona z pewnym nadmiarem, by po jej
zageszczeniu naprawiona powierzchnia byla réwna z powierzchnig sgsiadujgcych czesci nawlerzchni.

Raéznice w poziomle naprawionego miejsca i istniejacej nawierzchni przeznaczone] do ruchu, nie

powinny by¢ wigksze od 4 mm. Rozlozong mieszanke nalezy zagescié walcem lub zaggszezarkg

plytowa.
Uzupetnianie ubytkéw ziarn, kruszyw i lepiszcza na powierzchni warstwy Scieralnej technika
sprysku lepiszczem i posypania grysem

Nalezy zastosowaé remonter wykonujacy przy jednym przejsciu maszyny, sprysk lepiszczem
(kationowg emulsjg asfaltows), posypanie grysem granulowanym i weisnigcie go w lepiszcze.

Przy mniejszych powierzchniach uszkodzonych nalezy zastosowac specjalny remonter natryskujacy
pod cisnieniem jednoczesnie kruszywo z modyfikowang kationowsg emulsja asfaltowg. Remonter ten
umozliwia oczyszczenie naprawianego miejsca sprezonym powietrzem, a nastepnie poprzez te samg
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dysze natryskiwana jest warstewka modyfikowanej emulsji asfaltowe]. Nastepnie przy uzyciu tej samej
dyszy natryskuje sie poc ciSnieniem naprawiane miejsce kruszywem otoczonym (w dyszy) emulsjg W
koncowej fazle nalezy zastosowaé natrysk naprawianego miejsca kruszywem frakcji od 2 do 4 mm.,

W zaleznosci od tekstury naprawianej nawierzchni nalezy zastosowac odpowiednie uziarnienie grysu
(od 2 do 4 mm lub od 4 do 6,3 mm).

Bezposrednio po tak wyremontowanym miejscu moze odbywaé sle ruch samochodowy.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Badania przy wbudowywaniu mieszanek mineralno-asfaltowych

W czasie wykonywania rapraw uszkodzer nalezy kontrolowaé:

- Pprzygotowanie naprawianych powierzchni do wbudowywania mieszanek, ktorymi bedzie
wykonywany remont uszkodzonego miejsca,

- skiad wbudowywanych mieszanek:

- llo$¢ wbudowywanych materiatéw na 1 m? - codziennie,

- rownosé naprawianych fragmentow - kazdy fragment

Roznice migdzy naprawiong powierzchnig a sgsiadujgcymi powierzchniami, nie powinny byc wieksze

od 4 mm.

- pochylenie poprzeczne (spadek) warstwy wypetniajgce] po zageszczeniu powinien by¢ zgodny ze
spadkiem istniejgcej nawierzchni, przy czym warstwa ta powinna by¢é wykonana ponad kraweds
otaczajgce] nawierzchni o 2 do 4 mm,

6. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlega:

- przygotowanie uszkodzonego migjsca nawierzchni (obcigcie krawedzi, oczyszczenie dna i krawedzi,
usuniecie wody),

- ew. spryskanie dna i bokow emulsjg asfaltowa,

- ew. przyklejenie tasm kauczukowo-asfaltowych,

Wykonanie 1 m? remontu czastkowego nawierzchni z ew. uszczelnieniem spekan obejmuije:

- prace pomiarowe | roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- Wywoz odpadow,

- dostarczenie materialéw i sprzetu na budowe,

- wykonanle naprawy zgodnie z dokumentacja projektowg i SST,

- pomiary i badania laboratoryjne,

- odtransportowanie sprzetu z placu budowy.
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