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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

STB 1. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
CPV 45110000-1
B.01.00.00

[. Wstep
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikaghteécznej § wymagania dotycce
wykonania i odbioru robo6t rozbiérkowych poleg@jch na miejscowych wyburzeniach
obiektow kubaturowych ,konstrukcji stalowych oréeneentow instalacji.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosoyekmadokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot obgtych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmwszystkie czynnici umazliwiajgce
rozpoczcie robét remontowych (adaptacyjnych) w obiektach.
W zakres tych rob6t wchoglz
B.01.01.00-Rozbiorki trybun, muru oporowego
B.01.01.01-Rozbidrki elementéw obiektow kubaturotwymawierzchni drogowych
B.01.02.00-Demontakonstrukcji stalowych.
B.01.02.01-Demontarur, kanatow went itp..
1.4. Okreslenia podstawowe
Okredlenia podane w niniejszej SS agodne z obowgzujagcymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakavykonania robét, ich zgodddz SST i
poleceniami layniera

2. Materialy
Dla powyzszych robot materiaty nie wygiuja
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3. Sprzet
Roboty rozbiérkowe magby¢ wykonane przy pomocy dowolnego sgite

Transport poziomy w budynkgaezny. Dopuszcza suzycie wozkow gcznych. Transport

pionowy przy uyciu urzdzex dzwigowych najlepiej z madiwoscia skladania ramienia.

4. Transport
Przewaony tadunek zabezpieczyprzed spadaniem i przesuwaniem. Gruz przetvozi
samochodami samowytadowczymi, zatadunglzmy. Materiaty zabezpieczsiatkami przed
wypadaniem.
5. Wykonanie robot
5.1. Roboty przygotowawcze
Przed przysipieniem do robot rozbiérkowych naie
- teren budowy oznakowa ogrodzé zgodnie z wymogami BHP,
- upewnt si¢ czy w miejscu wyburzenie przebiegajczynne instalacje
5.2. Roboty rozbidrkowe.
Roboty prowadz zgodnie z rozpogrdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r
(pz.u. Nr 47 p6z. 401) w sprawie bezpieaigava i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych.
5.2.1 Roboty rozbiorkowe w obiektach kubaturowych.
= Fragmentyscian rozbieré r¢cznie lub mechanicznie. Mury budynku oraz mury
oporowe rozbierafragmentami, nie dopuszaezdo upadania diych kawatow murow
na stropy. Materiat z rozbiérki wyndsi¢cznie i posegregowaDuze kamienie
naturalne po wyczyszczeniu zach@vee wykorzystania na wzmocnienie skarpy,
nadmiar wywiec.
Fragmenty stropow rozbieragcznie lub mechanicznie.
UWAGA: przed usuriciem stropu sprawd&ikierunek oparcia stropu istraepgo.
= Elementy stolarki §lusarki o ile nie zostayzakwalifikowane przez inwestora jako
materiat do odzysku lub sprzesyavyku¢ z otworow, oczscic¢ i posegregowa
= W przypadku wykorzystania gruzu do utwardzenia eaxahni, gruz musi iy
rozkruszony i zagszczony.

5.2.2 Roboty rozbiorkowe drogowe.
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= Istniegce nawierzchnie z betonu, bruku i trylinki rozebrecznie lub
mechanicznie. Uzyskany materiat oéa¢ i posegregowa Jezeli inwestor nie
wskaze innego wykorzystania materiaty natgpodda utylizowaniu.

= Fundamenty betonowe rozebngcznie lub mechanicznie. Gruz wywiie Teren

przy ogrodzeniach rozplanowa

5.3. Demonta elementow stalowych.
= Stosowa sprzt wedtug wytycznych wg p.3
*» Elementy demontowanych stupoémaetieniowych i masztow z zachowaniem
srodkOw ostranosci
= Demontowane obiekty garawe, przewie¢ w miejsce wskazane przez Inwestora
lub zdemontowai zutylizowa
= Nadmierne dogizanie stropéw elementami z rozbiorki jestaiee po uprzedniej
konsultacji z konstruktorem wymienionym elementavkaimentacii,
= Zdemontowanych elementow nie zrzéigpazez okna,
= Jeeli inwestor nie zdecyduje inaczej elementy staleweviezé na ztomowisko.
6. Kontrola jako $ci robét.
Wymagania podano w punktach 5.1-5.3
7. Obmiar robat.
Jednostkami obmiarwy s
» Rozbiérki elementéw budynku obiektach kubaturowjrof] lub [szt].
* Rozbiérki drég, chodnikéw [/
= Demonta urzadzen [szt] lub [T]
= Demonta elem.stalowych rinych [szt] lub [T]
8. Odbior robot.
Wszystkie roboty podlegagasadom odbioru robo6t zanikeych.

9. Podstawa ptatndci.
Ptaci s¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podamwrmunkcie 5 i odebrane przez
Inzyniera mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegotowe.

llosci robét rozbidrkowych magulec zmianie na podstawie decyzjiyniera.
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