SPECYFIKACJA-CZSC SZCZEGOLOWA PWIG TOWAROWO-OSOBOWY CPV 45313100-5

STB.22. ZWIG OSOBOWY

CPV 45313100-5
B.22.00.00

Wstep.

1.1.Przedmiot SST

1.2.

1.3.

1.4

1.5.

Przedmiotem niniejszej szczegoOtowej specyfikaghtecznej § wymagania dotycgce
montau dzwigu osobowego dla niepetnosprawnych.

Zakres stosowania SST.

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosoyekmadokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt 1.1.

Zakres robo6t obgtych SST.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuj; wstkye czynnéci umazliwiajgce i ma-i
majce na celu wykonanie i mortaowego dwigu.

B. 22.02.00 Montadzwigu osobowego.

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST ayodne z obowgzujgcymi odpowiednimi normami.
Ogolne wymagania dotycgce robot.

Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz

dokumentagj projektows, SST i poleceniami liyniera. |

2. Materiaty.

Nalezy zamontowa dzwig osobowy wskazany w dokumentacji projektowe;j.
Zaprojektowano #wvig dla niepetnosptawnych o ngjzie elektrycznym wykonanym z
blachy nierdzewnej z drzwiami otwieranymi automatye. Przyciski uwzgldniajgce

mozliwos¢ korzystania przez osoby niewige.

3. Sprzet.

Roboty mog by¢ wykonane przy zyciu specjalistycznego spitzi, wskazanego przez

producenta uegdzenia.

4. Transport

Dostarczenie dvigu na budow powinno by zrealizowane przez producentavig
nalezy transportowé&w sposob uniemiiwiajacy zniszczenie elementéw. Podziat na

elementy, sposob transportu, pakowaniezatel wytycznych producenta.
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5. Wykonanie robot

Roboty zwjzane z przygotowaniem szybu windowego maleykona wg STB3 i STB4.

Wykonanie robot zwazanych z montaeem d:wigu powinny wykonywaé specjalistyczne ekipy

z listy poleconej przez producenta. Mantausi s¢ odbywa przy udziale producenta.

6. Kontrola Jakosci.

Oceny jakaci robot dokona laynier przy wspotudziale producenta.

7. Obmiar robot.

Dzwig nalery skalkulow& jako jedno urzdzenie nie wyodibniajgc materiatéw i urzadze

sktadowych.

8. Odbidr robot.

Przy udziale producenta. Uidzenie podlega odbiorowi przez UDT.

9.Podstawa ptatndci.

Ptaci st za zamontowane i sprawnie dzigtg uradzenie nie zawierage wad i uszkodze

Ptatnd¢ jest maliwa po zakaczeniu odbiorow jak w p.8.

10. Przepisy zwazane.

Wytyczne producenta

SPECYFIKACIJA:

Udzwig

Predkos¢
Wysokos$¢ podnoszenia
Wymiary szybu

Zasilanie
Szyb
Konfiguracja drzwi

Podszybie
Opcja

500 kg/4 osoby ,
winda dla niepetnosprawnych przelotowa

Min 1m/s
do9m
2200x 1750

: 400/230V, 3 fazowe

samonosny, petny lub przeszklony

nieprzelotowe lub przelotowe, wprost lub pod katem
kilka rodzajow drzwi

50 mm (w razie braku dodajemy metalowy najazd)

: « automatyczne otwieranie drzwi

e ptynny start i zatrzymanie

« uruchamianie dzwigu przyciskiem na kazdym
pietrze ,sterowanie dodatkowo dla oséb
niewidzacych




