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1. Czes$¢ ogodlna

1.1.Nazwa zaméwienia nadana przez zamawiajacego

Kompleksowy remont poradni przyszpitalnych segmentu F w Wojewodzkim Szpitalu Specjalistycznym
nr 5 im. Sw. Barbary w Sosnowcu

1.2.Przedmiot i zakres rohét budowlanych

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem instalacji teletechnicznych, obejmujace nastepujacy zakres:

demontaze;

system sygnalizacji pozaru SSP;

instalacje okablowania strukturalnego LAN;

system monitoringu CCTV;

system kontroli dostepu SKD;

system przyzywowy;

system kolejkowy;

trasy kablowe i okablowanie.

1.3.Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych

prace towarzyszace:

(o]
o
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utrzymanie w czystosci i porzadku stanowiska roboczego;

wykonanie czynno$ci zwigzanych z likwidacjg stanowiska roboczego;

transportowanie w poziomie na potrzebng odlegto$¢ i w pionie na potrzebng wysokosé
materiatow, elementow i wszelkiego sprzetu pomocniczego niezbednych do wykonania robot;
zniesienie lub wyniesienie poza obreb budynku materiatdw, osprzetu oraz gruzu uzyskanego
z rozbieranych elementéw i ztozenie w ustalone z Inspektorem Nadzoru miejsce;\
segregowanie i sortowanie materiatéw i wyrobdéw nowych lub rozebranych, na terenie budowy
lub w sktadowisku przyobiektowym;

obstugiwanie sprzetu nie posiadajacego etatowej obstugi;

sprawdzanie prawidtowosci wykonania robdt;

przygotowanie zapraw oraz mieszanek betonowych;

usuwanie wad i usterek oraz naprawianie uszkodzen powstatych w trakcie wykonywanych robot,
a zawinionych przez bezposrednich wykonawcow;

oczyszczenie naprawionych, uzupetionych lub wymienionych elementow;

wykonanie niezbednych zabezpieczer bhp na stanowiskach roboczych oraz wywieszeni znakoéw
informacyjno - ostrzegawczych wokoét strefy zagrozenia;

zabezpieczenie przed zabrudzeniem lub zniszczeniem urzadzen stanowigcych wyposazenie
budynku;

zabezpieczenie przed zabrudzeniem lub zniszczeniem, nieremontowanych lub niewymienianych
elementéw budynku;

niezwtoczne oczyszczenie zabrudzonych szyb, okué, itp.;

przenoszenie i zabezpieczenie na czas remontu pozostajgcego wyposazenia pomieszczen;
wywoz na sktadowisko i zapewnienie utylizacji gruzu powstatego na skutek robot remontowych
i rozbiérkowych;

ustawienie rusztowan;



o ogrodzenie terenu budowy i terenu na ktorym moze wystapi¢ zagrozenie dla 0sob postronnych;
— roboty tymczasowe:

o ustawienie, przenoszenie i rozebranie rusztowan;

o zabezpieczenie terenu budowy, demontaz i ponowny montaz elementow wyposazenia.

1.4.Informacje o terenie budowy

Organizacja robét budowlanych

Wykonawca dostarczy Inwestorowi przed ustalonym w umowie terminem przekazania terenu budowy
nastepujgce dokumenty:

— os$wiadczenia 0s6b funkcyjnych o przyjeciu obowigzkéw na budowie (kierownicy robot),

Inwestor przekaze teren budowy wykonawcy w terminie ustalonym umowa.

W dniu przekazania placu budowy Inwestor przekaze wykonawcy dzienniki budowy. Wskaze punkt poboru
wody i energii elektrycznej, punkty osnowy geodezyjnej. Wykonawca wykona z materiatéw wiasnych i usunie
nieodptatnie opomiarowanie punktéw poboru mediow w sposéb uzgodniony z dostawcg (uzytkownikiem obiektu).

Wykonawca powinien zapewni¢ cato$¢ robocizny, materiatéw, sprzetu, narzedzi, transportu i dostaw,
niezbednych do wykonania robét objetych umowa, zgodnie z jej warunkami, dokumentacjg projektowa, STWIOR
i ewentualnymi wskazowkami inspektora nadzoru inwestorskiego. Przed ostatecznym odbiorem robot Wykonawca
uporzadkuje plac budowy i przylegly teren, dokona rozliczenia wykonanych robot, dostaw inwestorskich,
materiatow z demontazu i przygotuje obiekt do przekazania. Wykonawca wykona do dnia odbioru i przedstawi
inwestorowi komplet dokumentéw budowy, wymagany przepisami prawa budowlanego. Dokona rozliczenia
z inwestorem za zuzyte media i wynajmowane pomieszczenia.

Podczas realizacji rob6t (od przyjecia do przekazania placu budowy) Wykonawca jest odpowiedzialny
za ochrong rob6t oraz mienia inwestora przekazanego razem z placem budowy.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby obiekt lub jego elementy byly w zadowalajagcym stanie, przez caly czas,
do momentu odbioru koricowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie inspektora nadzoru
inwestorskiego powinien rozpoczag takie roboty, jednak nie pozniej niz w 24 godziny od wezwania, pod rygorem
wstrzymania robét z winy Wykonawcy.

Zabezpieczenie intereséw osob trzecich

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wtasnosci publicznej lub
prywatnej. Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewtasciwym prowadzeniem robot lub brakiem koniecznych dziatan
ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wkasnosci prywatnej lub publicznej to Wykonawca,
na swoj koszt, naprawi lub odtworzy uszkodzong wtasno$¢. Stan uszkodzonej, a naprawionej wiasno$ci powinien
by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne oraz musi
uzyskac¢ od odpowiednich wiadz, bedacych wiascicielami tych urzadzen, potwierdzenie informaciji o ich lokalizacji
(dostarczone przez Inwestora).

Wykonawca zapewni w czasie trwania robét wiadciwe oznakowanie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urzadzen.

Materialy, ktére w sposob trwaty sq szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie wolno
stosowa¢ materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o natezeniu wiekszym od dopuszczalnego.
Wszystkie materialy uzyte do robot musza mie¢ Swiadectwa dopuszczenia do stosowania, wydane przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdw na Srodowisko.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia za zgodg Inwestora, a ich uzycie
spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie dla $rodowiska, to konsekwencje tego poniesie Inwestor. Utylizacja
materiatow szkodliwych pochodzacych z demontazu nalezy do Wykonawcy i nie podlega dodatkowej optacie.




Ochrona srodowiska

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowac, w czasie prowadzenia robot, wszelkie przepisy ochrony
Srodowiska naturalnego.

W okresie trwania robét Wykonawca bedzie:

— podejmowaé wszystkie uzasadnione kroki zmierzajgce do stosowania przepiséw i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie budowy oraz bedzie unikat uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub
witasnosci prywatnej i spotecznej, a wynikajacych ze skazenia $rodowiska, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania;

— miat szczegélny wzglad na prace sprzetu budowlanego uzywanego na budowie. Stosowany sprzet nie
moze powodowac zniszczen w srodowisku naturalnym. Optaty i kary za przekroczenia norm, okre$lonych
w odpowiednich przepisach dotyczacych Srodowiska, obcigzajg Wykonawce;

— wszystkie skutki ujawnione po okresie realizacji robét, a wynikajace z zaniedban w czasie realizacji robdt,
obcigzajg Wykonawce.

Warunki bezpieczenstwa pracy

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.

Sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, Wykonawca rozmiesci
na terenie budowy, w pomieszczeniach biurowych i magazynowych oraz przy maszynach i w pojazdach
mechanicznych. Materiaty fatwopalne beda sktadane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem osob trzecich.

Prace pozarowo niebezpieczne wykonywane bedq na zasadach uzgodnionych z przedstawicielami
uzytkownika nieruchomosci.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszystkie straty powodowane pozarem wywotanym jego
dziatalno$cig przy realizacji robét przez personel Wykonawcy.

Wykonawca odpowiada¢ bedzie za straty spowodowane przez pozar wywotany przez osoby trzecie
powstaty w wyniku zaniedbarn w zabezpieczeniu budowy i materiatdw niebezpiecznych.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca przestrzegac bedzie przepiséw dotyczacych bhp. W szczegoinosci
Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych
dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowie 0séb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sie, ze wszystkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sq uwzglednione w cenie kosztorysowej.

Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Usytuowanie zaplecza budowy zostanie uzgodnione z Zamawiajgcym, majac na uwadze bezpieczefistwo
uzytkownikow budynku.

Warunki dotyczace organizacji ruchu

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0$ przy transporcie materiatéw
i wyposazenia na i z terenu robdt. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz, co do przewozu,
nietypowych wagowo fadunkow i w sposob ciagty bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Koordynatora
Zamawiajacego. Pojazdy i fadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na Swiezo
ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich
robét w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Koordynatora Zamawiajacego.

Ogrodzenie

Wykonawca jest zobowigzany do ogrodzenia terenu budowy.

Zabezpieczenie chodnikow i jezdni

Wykonawca zobowigzany jest do usuwania na biezaco zanieczyszczen i uszkodzen chodnikdw i jezdni
powstatych wskutek prowadzenia robét.




1.5.Nazwy i kody robét budowlanych wedtug Wspélnego Stownika Zamowien (grupy, klasy,
kategorie robé6t w zaleznosci od ich zakresu)

CPV  45314000-1 INSTALOWANIE URZADZEN TELEKOMUNIKACYJNYCH
CPV  45312100-8 INSTALACJA SYGNALIZACJI ALARMU POZARU (SAP)

1.6. Okreslenia podstawowe

Wyréb budowlany - kazdy wyrdb lub zestaw wyprodukowany i wprowadzony do obrotu w celu trwatego
wbudowania w obiektach budowlanych lub ich cze$ciach, ktdrego wtasciwosci wptywajg na wlasciwosci uzytkowe
obiektow budowlanych w stosunku do podstawowych wymagan dotyczacych obiektow budowlanych.

IP - kod oznaczajacy stopien ochrony obudowy zgodnie z normg PN-EN 60529:2003.

Budowa — wykonanie obiektu budowlanego w okre$lonym miejscu, a takze odbudowa, rozbudowa,
nadbudowa obiektu budowlanego.

Budowla — kazdy obiekt budowlany niebedacy budynkiem lub obiektem matej architektury, jak: obiekty
liniowe, lotniska, mosty, wiadukty, estakady, tunele, przepusty, sieci techniczne, wolno stojace maszty antenowe,
wolno stojace trwale zwigzane z gruntem tablice reklamowe i urzadzenia reklamowe, budowle ziemne, obronne
(fortyfikacje), ochronne, hydrotechniczne, zbiorniki, wolno stojace instalacje przemystowe lub urzadzenia
techniczne, oczyszczalnie $ciekow, skladowiska odpaddw, stacje uzdatniania wody, konstrukcje oporowe,
nadziemne i podziemne przejécia dla pieszych, sieci uzbrojenia terenu, budowle sportowe, cmentarze, pomniki,
a takze czes$ci budowlane urzadzen technicznych (kottow, piecow przemystowych, elektrowni jgdrowych, elektrowni
wiatrowych, morskich turbin wiatrowych i innych urzadzen) oraz fundamenty pod maszyny i urzadzenia, jako
odrebne pod wzgledem technicznym czesci przedmiotow sktadajacych sie na catos¢ uzytkowg

Data Rozpoczecia — oznacza date rozpoczecia Robét i date przekazania Wykonawcy placu budowy.

Dokumentacja projektowa — oznacza dokumentacje, zawierajacg rowniez Rysunki, stanowigcg
zatacznik do Specyfikacji.

Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajgacego,
wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami stanowigcy urzedowy dokument przebiegu Robét budowlanych,
stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania
dokonywanych odbioréw Robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy
Koordynatorem Zamawiajacego, Wykonawcg i Projektantem.

Inspektor nadzoru - oznacza osobe posiadajacq uprawnienia do petnienia samodzielnych funkcji
technicznych w budownictwie wediug prawa kraju, wyznaczong przez Koordynatora Zamawiajacego do dziatania
jako inspektor nadzoru i wymieniong w Akcie Umowy.

Koordynator Zamawiajacego - osoba prawna lub fizyczna, w tym réwniez pracownik Zamawiajacego
(wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktdrej wyznaczeniu jest poinformowany Wykonawca), odpowiedzialna
za sprawowanie kontroli zgodnosci realizowanych robét budowlanych z Dokumentacjg Projektowg, STWIOR,
przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniami Warunkéw Kontraktowych (Umowy).

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami
i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

Ksiazka Obmiaréw / Rejestr Obmiaréw - akceptowany przez Koordynatora Zamawiajacego zeszyt
z ponumerowanymi stronami stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Rob6t w formie
wyliczen, szkicdw i ew. dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w Ksigzce Obmiarow podlegajg potwierdzeniu przez
Koordynatora Zamawiajacego.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robét, zgodne z Dokumentacjg Projektowg
i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Koordynatora Zamawiajgcego.

Obiekt budowlany - sg to state i tymczasowe budynki lub budowle stanowigce baze techniczno-uzytkowg
wyposazong w instalacje i urzadzenia niezbedne do spetnienia przeznaczonych funkcji



Oferta — oznacza dokument zatytutowany oferta, ktory zostat wypetniony przez Wykonawce i zawiera
podpisang oferte na Roboty, skierowang do Zamawiajgcego.

Plac budowy — teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim Robét oraz inne miejsca
wymienione w Kontrakcie jako tworzace cze$¢ terenu budowy.

Podwykonawca — oznacza kazda osobe wymieniong w Umowie jako podwykonawca, lub jakakolwiek
osobe wyznaczong jako podwykonawca, dla czesci Rob6t; oraz prawnych nastepcéw kazdej z tych osob.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentaciji Projektowe;.

Protokét odbioru ostatecznego - oznacza Swiadectwo Wykonania Robét po ich catkowitym
zakoriczeniu.

Przedmiar Rob6t — oznacza dokumenty o takiej nazwie (jesli sa) objete Wykazami wigczone
do Dokumentaciji projektowej, stanowiacy zatacznik do Specyfikacii istotnych Warunkéw Zaméwienia.

Przedstawiciel Wykonawcy - oznacza osobe, wymieniong przez Wykonawce w Umowie
lub wyznaczong w razie potrzeby przez Wykonawce, ktora dziata w imieniu Wykonawcy.

Roboty - 0znaczajg Roboty State i Roboty Tymczasowe lub jedne z nich, zaleznie co jest odpowiednie.

Roboty State — 0znaczajq roboty state, ktére moga by¢ zrealizowane przez Wykonawce wedtug Umowy.

Roboty Tymczasowe — oznaczajg wszystkie tymczasowe roboty wszelkiego rodzaju (inne niz Sprzet
Wykonawcy) potrzebne na Placu Budowy do realizacji i ukoriczenia Robot Statych oraz usuniecia wszelkich wad.

Rysunki — cze$¢ Dokumentaciji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu
bedacego przedmiotem robét.

Specyfikacja — oznacza dokument zatytutowany Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zamowienia
w postepowaniu przetargowym, w ramach ktérego zawarta zostata Umowa pomigdzy Wykonawcy
a Zamawiajacym.

STWIOR (Specyfikacja techniczna, ST, OST, SST) — oznacza dokument zatytutowany Specyfikacja
techniczna wykonania i odbioru rob6t.

Sprzet Wykonawcy — oznacza wszystkie aparaty, maszyny, pojazdy i inne rzeczy, potrzebne do realizacji
i ukonczenia Robét oraz usunigcia wszelkich wad. Jednakze Sprzet Wykonawcy nie obejmuje Robét
Tymczasowych, Sprzetu Zamawiajgacego (jezeli wystepuje), Urzadzen, Materiatow, lub innych rzeczy, majacych
stanowi¢ lub stanowigcych cze$¢ Robét Statych.

Sprzet Zamawiajacego - oznacza aparaty, maszyny, pojazdy (jesli sg) udostepnione przez
Zamawiajacego do uzytku Wykonawcy przy realizacji Robét jak podano w Specyfikacii; ale nie obejmuje Urzadzen,
jeszcze nie przyjetych przez Zamawiajgcego.

Strona - oznacza Zamawiajacego lub Wykonawce, w zaleznosci jak tego wymaga kontekst.

Umowa - oznacza Akt Umowny, Warunki Szczegdlne Umowy, Warunki Ogdlne Umowy, Oferte
Wykonawcy wraz z zatgcznikami, specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét, dokumentacje projektowa,
Rysunki, Wykazy, i inne dokumenty (je$li sa) wskazane w Akcie Umowy.

Urzadzenia — oznaczajg aparaty, maszyny i pojazdy majgce stanowi¢ lub stanowigce cze$¢ Robot
Statych.

Wykazy — oznaczajg dokumenty tak zatytutowane, wypetnione przez Wykonawce i dostarczone wraz
z Ofertg i wigczone do Umowy. Dokumenty te mogg zawieraé Przedmiar Robot, dane, spisy oraz wykazy stawek
i/lub cen.

Wykonawca — oznacza osobe(y) wymieniong(e) jako wykonawca w Akcie Umowy oraz prawnych
nastepcow tej osoby(6b).

Zamawiajacy — oznacza osobe, wymieniong jako Zamawiajgcy w Akcie Umowy oraz prawnych
nastepcdw tej osoby.

Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi przepisami i odpowiednimi polskimi
normami.



2. Wymagania dotyczace wtasciwosci wyrobéw budowlanych

2.1. Akceptowanie uzytych materiatow

Kazdy produkt dostarczony na plac budowy bedzie oznakowany znakiem CE, albo oznakowany polskim
znakiem budowlanym. Wraz z tymi znakami winna by¢ dotgczona informacja zawierajgca: okreslenie, siedzibe
i adres producenta oraz adres zaktadu produkujacego wyréb budowlany, identyfikacje wyrobu budowlanego
(nazwa, typ, odmiana, gatunek i klasa wg PN lub AT), numer i rok publikacji Polskiej Normy wyrobu lub aprobaty
technicznej, z ktéra potwierdzono zgodno$¢ wyrobu budowlanego, numer i date wystawienia krajowej deklaracji
zgodnosci, inne dane, jezeli wynika to z PN lub AT, nazwe jednostki certyfikujacej, jezeli taka jednostka brata udziat
w zastosowanym systemie oceny zgodnosci wyrobu budowlanego

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robdt Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego zrédia
wytwarzania, zamawiania oraz odpowiednie $wiadectwa badania jako$ci w celu zatwierdzenia przez Inspektora
nadzoru inwestorskiego. Zatwierdzenie jednego materiatu z danego zrédia nie oznacza automatycznego
zatwierdzenia pozostatych materiatow z tego zrodta.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane
z dopuszczalnego zrédta w spos6éb ciagly spetniajg wymagania STWIOR w czasie prowadzenia robét.

Jezeli materialy z akceptowanego zrodta sg niejednorodne lub niezadawalajgcej jakosci, Wykonawca
powinien zmieni¢ zrodio zaopatrywania w materiaty.

Materialy wykonczeniowe stosowane na ptaszczyznach widocznych z jednego miejsca powinny by¢ z tej
samej partii materiatu w celu zachowania tych samych wiasciwosci kolorystycznych w czasie catego procesu
eksploatacii.

2.2.Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub STWIOR przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Nadzér Inwestorski i Zamawiajacego o swoim
zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane dla
badan prowadzonych przez Koordynatora Zamawiajacego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze
by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Koordynatora Zamawiajacego.

2.3. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.
Wbudowanie materiatdw bez akceptacji Inspektora nadzoru inwestorskiego Wykonawca wykonuje na witasne
ryzyko liczac sie z tym, Ze roboty nie zostang przyjete i nie bedq zaptacone.

2.4.Inspekcja wytworni materiatow i elementéw

Wytwdrnie materiatow i elementow, zardwno przed jak i po akceptaciji Inspektora nadzoru inwestorskiego,
moga by¢ kontrolowane w celu sprawdzenia zgodnoSci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami
STWIOR.

W czasie przeprowadzania inspekcji nalezy zapewnic:

— wspotprace i pomoc Wykonawcy,
— wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych cze$ci wytwdrni, gdzie odbywa sie proces produkcji materiatow
przeznaczonych do wbudowania na terenie budowy.



2.5.Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy (do czasu, gdy beda one potrzebne
do wbudowania) byly zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowaly swojg jakosS¢ i wkasciwosci oraz byty
dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru inwestorskiego. Przechowywanie materiatow musi sie odbywac
na zasadach i w warunkach odpowiednich dla danego materiatu oraz w sposéb skutecznie zabezpieczajacy przed
dostepem osob trzecich. Wszystkie miejsca czasowego sktadowania materiatdw powinny by¢é po zakonczeniu
robét, doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu.

2.6.Rodzaje materiatow

Zgodnie z zapisami ustawy z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo Zamowien Publicznych Zamawiajacy
dopuszcza materiaty i rozwigzania rownowazne, to jest w zadnym stopniu nie obnizajace przyjetego standardu, nie
zmieniajace zasad oraz rozwigzan technicznych zastosowanych w dokumentacji projektowej, a tym samym
niepowodujace konieczno$ci przeprojektowania jakichkolwiek elementéw infrastruktury ani nie pozbawiajace
Uzytkownika zadnych wydajnosci, funkcjonalno$ci i wiasciwo$ci uzytkowych zaprojektowanego systemu.
Jakiekolwiek odstepstwo od zaproponowanego w projekcie rozwigzania, powinno by¢ bezwzglednie przedstawione
Projektantowi i Zamawiajacemu w formie tabeli materiatdw poréwnawczych oraz kompletu kart katalogowych,
deklaracji zgodnosci, certyfikatdw akredytowanych niezaleznych laboratoridw i innych dokumentéw pozwalajacych
oceni¢ zgodno$¢ proponowanego rozwigzania ze wszystkimi wymaganiami SIWZ i dokumentacii projektowe;.
Wykonawca zobowigzany jest do przedtozenia powyzszych dokumentdw jako zatacznik do sktadanej w niniejszym
postepowaniu oferty. W innym wypadku przyjmuie sie, iz zaoferowat Zamawiajacemu elementy zaprojektowanego
rozwigzania i o$wiadcza, ze na etapie realizacji zadania nie bedzie wnioskowat 0 zadne zmiany w tym zakresie.

Kable i przewody instalacyjne

Stosowaé kable i przewody zgodnie z normg N SEP-E-007:2017-09 Instalacje elektroenergetyczne
i teletechniczne w budynkach. Dobor kabli i innych przewodow ze wzgledu na ich reakcje na ogien.

Typy kabli i przewodow do poszczegdlnych urzadzen podano w dokumentaciji projektowe;.

Rury ochronne, kanaty kablowe

PrzejScia przez stropy, $ciany konstrukcyjne wykona¢ w rurkach ostonowych sztywnych.

System sygnalizacji pozaru SSP

Optyczna czujka dymu (np. Polon-Alfa DPR-4046 lub rownowazna)

Typ adresowalna, punktowa

Napigecie pracy 16,5 VDC - 24,6 VDC

Pobor pradu w trybie dozorowania <150 pA

Wykrywane testy pozarowe TF1 do TF5 oraz TF8

Adresowanie kodowanie adresu automatyczne z centrali
Zakres temperatur pracy od -25°C do 55°C

Wilgotno$¢ wzgledna do 95% przy 40°C
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Czujka dymu i ciepta (np. Polon-Alfa DOT-4046 lub rownowazna)

Typ adresowalna, punktowa
Napiecie pracy 16,5 VDC - 24,6 VDC
Liczba podstawowych trybdw pracy 4

Liczba mozliwych trybdw pracy 9

Pobor pradu w trybie dozorowania <150 pA

Wykrywane testy pozarowe TF1do TF9

Adresowanie

kodowanie adresu automatyczne z centrali

Zakres temperatur pracy (zaleznie od

trybu pracy)

od -25°C do 50°C lub od -25°C do 65°C

Optyczna czuika dymu (np. Polon-Alfa D

UO-4046 lub réwnowazna)

Typ

adresowalna, punktowa

Napiecie pracy

16,5 VDC - 24,6 VDC

Pobor pradu w trybie dozorowania

<150 pA

Wykrywane testy pozarowe

TF1 do TF5 oraz TF8

Adresowanie

kodowanie adresu automatyczne z centrali

Zakres temperatur pracy

od -25°C do 55°C

Reczny ostrzegacz pozarowy (np. Polon-

Alfa ROP-4001M lub réwnowazny)

Typ adresowalny
Szczelno$¢ obudowy IP30
Pobor pradu w trybie dozorowania <135 pA

Zakres temperatur pracy

od -25°C do 70°C

Element kontrolno-sterujacy (np. Polon-Alfa EKS-4001 lub réwnowazny)

Napiecie pracy

16,5V...24,6V

Maksymalny pobér pradu w stanie dozorowania

<165pA

Obcigzalno$¢ stykdw przekaznika NO/NC

2A30V,NO lubNC

Prad kontrolny linii sterujacej, bocznikujgcy zestyk NO
przekaznika

max 0,6 mA

Opdznienia zadziatania przekaznika

2s,30s,60s,90s

Czas, po ktorym nastepuje sprawdzenie zadziatania
sterowanego urzadzenia

bez okreslenia, 40s,70s, 130 s

Liczba wejs¢ kontrolnych

2

Inicjacja wejscia kontrolnego

styk bezpotencjatowy NO lub NC

Zakres temperatur pracy

od -25°C do 55°C

Stopien ochrony

IP65

Element wielowejsciowy kontrolny (np. Polon-Alfa EWK-4001 lub réwnowazny)

Napiecie pracy 16,5V...24,6V
Maksymalny pobér pradu w stanie dozorowania <150pA
Liczba wej$¢ kontrolnych 8

Inicjacja wejScia kontrolnego

styk bezpotencjatowy NO lub NC

Zakres temperatur pracy

od -25°C do 55°C

Stopien ochrony

IP65
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Element wielowyj$ciowy sterujacy (np. Polon-Alfa EWS-4001 lub réwnowazny)

Napigecie pracy 16,5V...24,6V
Maksymalny pobér pradu w stanie dozorowania <150pA

Liczba przekaznikéw 8

Obcigzalno$¢ stykdw przekaznika 2A30V
Opdznienia zadziatania przekaznika <2s

Zakres temperatur pracy od -25°C do 55°C
Stopien ochrony IP65

Wskaznik zadziatania (np. Polon-Alfa WZ-310lub réwnowazny)

Parametry Dane

Napiecie pracy <4V
Dopuszczalny prad <20mA

Zakres temperatur pracy od -25°C do +55°C
Stopien ochrony IP32

Instalacja okablowania strukturalnego LAN

Ekranowany modut RJ45 kategorii 6A

Dla zakoriczenia potaczen pomiedzy szafami.

Modut RJ45 musi by¢ wykonany w standardzie Keystone Jack co pozwala na montaz w kazdym
dostepnym osprzecie. Modut RJ45 powinien zapewni¢ uniwersalno$¢ rozwigzania (taki sam modut po stronie
gniazda i po stronie panela krosowego modularnego).

Modut RJ45 musi posiadaé mozliwos¢ zarobienia zaréwno beznarzedziowego, narzedziowego oraz
wielokrotnego uzytku - pozwala¢ na demontaz kabla skretkowego a nastepnie powtorne zaterminowanie.

Typ modutu RJ45 musi by¢ taki sam dla wszystkich mozliwych w danym systemie kategorii (kat. 5, kat. 6,
kat. 6A) i technologii (ekranowanej i nieekranowanej).

Modut RJ45 musi posiadaé kolorystyczne wyrdznienia kategorii, dla ktorej jest dedykowany.

Modut RJ45 musi posiadaé trwate oznaczenie kategorii dla ktdrej jest dedykowany, logo producenta i logo
systemu.

Modut RJ45 Keystone JACK musi posiada¢ minimum jeden certyfikat notyfikowanego instytutu
badawczego (GHMT, 3P, FORCE Technology) w zgodnosci z normami ISO/IEC 11801-1,-2:2017(Ed. 1.0),
EN50173-1,-2:2018, ANSI/TIA-568-D:2018, IEC 60603-7-51:2010, 1EC60512-99-002:2019, kompatybilnos¢
z transmisjg Power over Ethernet Plus (PoE+) oraz 4PPoE.

Modut RJ45 Keystone JACK musi posiada¢ kolorowa etykiete wskazujaca rozprowadzenie zyt skretki
w ztaczach IDC wg schematu T568A lub T568B dla $rednicy zyly AWG 22-26. Podczas instalacji nalezy
zastosowac schemat T568B.

Modut RJ45 musi umozliwia¢ montaz na kablu skretkowym typu drut i linka.

Maksymalne wymiary modutu RJ45: (wys. x szer. x gt.) — 20mm x 16mm x 38mm

Modut RJ45 musi posiada¢ wytrzymatos¢:

— gniazdo RJ45: min 750 cykli potaczeniowych;
- blok IDC: nie mniej niz 200 terminacji dla kabli o AWG 22-26.

Adapter katowy 2xRJ45 (45/45)

Punkt logiczny nalezy zbudowa¢ w oparciu o piyte czotowg katowa. Plyta czotowa ma posiadac
klapki/ostonki przeciwkurzowe oraz (w celach opisowych) w gérnej czesci, widocznej dla uzytkownika, pole
pozwalajgce na wprowadzenie opisu kazdego modutu gniazda (numeracji portu) — przy czym opisy musza by¢
zabezpieczone przezroczystymi pokrywami (chronigcymi przed zamazaniem lub zabrudzeniem). Plyta czotowa
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ma by¢ zgodna ze standardem uchwytu typu Mosaic (45x45mm), celem jak najwiekszej uniwersalnoSci
i mozliwosci adaptacji do dowolnego systemu i linii wzorniczej osprzetu elektroinstalacyjnego dowolnego
producenta.

Przyktadowy widok adaptera katowego 2M

Zastosowanie adaptera katowego wymusza prawidtowe utozenie kabla skretkowego w puszce pod lub
natynkowej w postaci tagodnego wyprowadzenia skretki w gore bez konieczno$ci nadmiernego zatamania, ktére
moze spowodowac pogorszenie lub utrate prawidtowych parametréw transmisyjnych.

Kabel instalacyjny minimum kategorii 6A S/FTP Euroklasa B2ca

Kable teleinformatyczne na state zwigzane ze strukturg budynku musza by¢ zgodne z rozporzadzeniem
PE i RUE nr 305/2011 oraz posiada¢ odpowiedni stopien klasyfikaciji kabli pod wzgledem pozarowym (Euroklasa)
przewidziany dla danego typu obiektu zgodnie z klasyfikacjg pozarowg budynkéw wynikajacg z Prawa
Budowlanego. Potwierdzeniem powyzszego jest przedstawienie przez producenta odpowiedniej deklaracii
witasno$ci uzytkowych DoP a sam produkt (kabel) musi posiadaé oznaczenie CE zgodnie z normami PN-EN
50575:2015-03/A1:2016-11. Kabel kat 6A S/FTP musi posiada¢ minimum euroklase B2ca-s1a, d1, ai.

Instalacja ma by¢ poprowadzona ekranowanym kablem konstrukcji S/FTP z ostong zewnetrzng
trudnopalng (LSHF-FR).

Opis konstrukcii:

Opis: Kabel S/FTP (PiMF)

Zgodno$¢ z normami: ISO/IEC 11801-1:2017, EN 50173-1, EN 50288-10-1,

IEC 61156-5; PoE: IEEE 802.3af, at, bt, EN-50399,
EN50575,

Srednica przewodnika: drut 23 AWG (@ 0,56 mm)

Liczba par kabla 4 (8 przewodow)

Srednica zewnetrzna kabla 7,4 mm

Minimalny promien giecia - eksploatacja 29,6mm

Waga 64 kg/km

Temperatura pracy -20°C do +60°C

Temperatura podczas instalacji 0°C do +50°C

Ostona zewnetrzna: LSHF-FR (LSOH-FR, FRNC-C) niebieski

Ekranowanie par: laminowana folia aluminiowa

Ogdlny ekran: plecionka miedziana, cynowana
Charakterystyka elektryczna — wartosci typowe:

Pasmo przenoszenia (robocze) 500MHz + min. 15%

Impedancja 100 MHz: 100 £5 Ohm

NVP 79%

Réznica ppdznien propagacii <12ns/100m

Ttumienie: (dB/100m) 44 8dB przy 500MHz;
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NEXT 85dB przy 500MHz
PSNEXT 82dB przy 500MHz,
PS-ACR-F (dB/100m) 58dB przy 500MHz;
RL: 22dB przy 500MHz,
ACR-N: (dB/100m) 40 dB przy 500MHz
Rezystancja izolacji >2 GOhm min. /km
Pojemnos¢ wzajemna 43 nF/km dla 800 Hz
Ttumienie sprzezeniowe =85 dB

Klasa oddzielenia wg PN-EN 50174-2 d

Modularny panel krosowy 24xRJ45 1U wymienne pola opisowe

Kable nalezy zakonczy¢ na 19" panelu, modularnym wyposazonym w 24 porty na moduty RJ45
w standardzie Keystone. Panele modularne 24xRJ45 pozwalajg na maksymalne wykorzystanie (upakowanie)
przestrzeni w szafie RACK na wysokosci 1U. Pozwalajg na montaz modutéw ekranowanych i nieekranowanych
od kategorii 5e do 8. 1 i 8.2 oraz adapteréw $wiattowodowych lub gniazd/insertéw typu F (rozwigzanie otwarte
niezalezne od kategorii, technologii, rodzaju ustugi/aplikacji), co pozwala uzyskaé zwigkszone upakowanie ztacz
w szafie RACK w szczegdlnosci zastosowanie pojedynczych potaczen $wiattowodowych. Panele krosowe muszg
utatwia¢ zarzadzanie infrastrukturg sieci dzieki zastosowaniu kolorowych pél opisowych dostepnych w min.
5 kolorach.

Panele krosowe muszg posiada¢ trwate oznaczenie logo producenta oraz pole opisowe. Panel musi
posiadac pola opisowe w gérnej czesci zabezpieczone ostong przezroczysta zabezpieczajgca o0znaczenie opisowe
przed zamazaniem. Panel musi posiada¢ zintegrowang potke kablowg umozliwiajgca przymocowanie kabli
za pomoca opasek. Metalowa konstrukcja zapewnia galwaniczne potgczenie z ekranami modutow.

OEIIIIIEEIIIIIEEIIIIIEEIIIIIED-
e e T e
Panel krosowy 1U z wymiennymi polami opisowymi.
Parametry produktu:

— modularny panel 19” o wysokosci 1U do zabudowy narzedziowymi i beznarzedziowymi modutami RJ45;

— mozliwos¢ umieszczenia do 24 ekranowanych i nieekranowanych modutéw RJ45;

— mozliwos¢ instalacji insertow i innego osprzetu w standardzie montazowym keystone;

— wymienne etykiety dostepne w 5 kolorach;

— zintegrowana pétka kablowa umozliwiajaca przymocowanie kabli za pomoca opasek kablowych;

— metalowa konstrukcja zapewniajaca galwaniczne potaczenie z ekranami modutéw;

— przewdd uziemienia

- wymiary maksymalne (wys. x szer. x gt.) — 43,6mm x 482,6mm x 92,3mm;

- zgodnos¢ z normami: PN-EN 50173-1, PN-EN 50173-2, PN-EN 60297-3-100, EN 50173-1, EN 50173-
2:2018, EN 60297-3-100, ISO/IEC 11801-1, ISO/IEC 11801-2, IEC 60297-3-100, ANSI/TIA-568.2-D
Uniwersalny kabel optyczny 12-widknowy jednomodowy, 3kN, Euroklasa B2ca.

Okablowanie szkieletowe $wiattowodowe bedzie realizowane kablem $wiattowodowym uniwersalnym
jednomodowym (12-widéknowy kabel $wiattowodowy o klasie reakcji na ogiern wg CPR- B2ca- s1,d1, a1 w powtoce
LSZH z wtéknami jednomodowymi o rdzeniu 9/125um). Aby zapewni¢ mozliwo$¢ przesytania nie tylko aktualnie
stosowanych protokotdéw transmisyjnych, ale réwniez dtugi okres dziatania sieci z odpowiednim zapasem pasma
przenoszenia jako medium transmisyjne nalezy zastosowaC kabel Swiattowodowy jednomodowy 9/125um
z wtoknami kategorii OS2 zalecanymi do transmisji od 10-100 Gigabitowych.
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Kable teleinformatyczne na state zwigzane ze strukturg budynku musza by¢ zgodne z rozporzadzeniem
PE i RUE nr 305/2011 oraz posiada¢ odpowiedni stopien klasyfikaciji kabli pod wzgledem pozarowym (Euroklasa)
przewidziany dla danego typu obiektu zgodnie z klasyfikacjg pozarowg budynkéw wynikajacq z Prawa
Budowlanego. Potwierdzeniem powyzszego jest przedstawienie przez producenta odpowiedniej deklaracii
wiasnosci uzytkowych DoP a sam produkt (kabel) musi posiada¢ oznaczenie CE zgodnie z normami
PN-EN 50575:2015-03/A1:2016-11.

Kabel do zastosowan wewnetrzno-zewnetrznych (uniwersalny), catkowicie dielektryczny, z ochrong
przeciwko gryzoniom w postaci widkien szklanych. Powtoka zewnetrzna odporna na promieniowanie UV.

Nalezy wykona¢ odpowiednie uziemienie elementoéw metalowych.
Wiokna Swiattowodowe E9 OS2 z zerowym pikiem wodnym G652.D:

Zgodno$¢ z normami: ISO 11801-ED2,  PN-EN50173-1, PN-EN60793-1-1, PN-EN 60793-2,
PN-EN60794-2, PN-EN60794-3, PN-EN62949, PN-EN60332-1, PN-EN60332-3-24, PN-EN60754-1,
PN-EN60754-2, PN-EN61034-2-, 1ISO4892-3.

Wtasnos¢ Metodyka badania Wartos¢
Srednica zewnetrzna 2+24 wtdkna: 9,4 mm
Waga nominalna 2+24 widkna: 112 kg/km,
Maksymalna sita naciagu E1 3000 N (naprezenie widkien < 0.6%)
Sita naciggu ( statyczna) E1 1000 N (naprezenie widkien < 0.2%)
Odporno$¢ na zgniatanie E3 2000 N/dm
Uderzenie E4 20 Nm
Skrecanie E7 5 cykli £ 1 obrot
Minimalny ~ promien  zginania | E11 R=90 mm, R=180 mm
(statyczny, dynamiczny)
Przenikanie wody F5B Brak wody na koricu odlegtym
Zakresy temperatur F1 Przechowywania: —-40°C +70°C
Instalacji: —15°C +40°C
Pracy: -40°C +70°C

Parametry minimalne wtokna OS2 G.652D

Ttumiennos¢ dla diugosci fali

1310 nm <0.36 dB/km
1550 nm <0.23 dB/km
1625 nm <0.25 dB/km
Zmiana ttumienno$ci vs promien giecia

100 petli dla r=25mm @1310/1550nm <0,05dB

100 petli dla r=30mm @1625nm <0,05dB
Srednica ptaszcza wg IEC/EN60793-1-20 125+ 0.7 ym
Niecentrycznos¢ ptaszcza wg IEC/EN60793-1-20 <0.7%
Niecentrycznos$¢ rdzenia wg IEC/EN60793-1-20 <0.5um
Poziom odksztatcenia wiokna wg IEC/EN60793-1-30 =(,7GPa (=1 %)
Sita stripowania (max) w N wg IEC/EN60793-1-32 212 <89

Przetacznica $wiattowodowa wysuwalna 1U/19"
Panel krosowy $wiattowodowy musi sktadac sie z dwéch elementdw: szuflady montazowej i ptyty czotowe;
wymiennej 1U 24xSC duplex gwarantujacej montaz adapteréw LC Quad.
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Zastosowanie wymiennej ptyty czotowej pozwala na migracje w przysztoéci do réznych typdw oraz ilosci
ztacz optycznych. Producent musi dysponowa¢ w swojej ofercie ptytami pozwalajacymi na zakoriczenie od 12
widkien do 96 wiokien na 1U.

Przefacznica musi posiada¢ dwie ptaszczyzny wysuwania, 5 wej$¢ kabla od tytu, mozliwo$¢ instalacii
dtawnic kablowych oraz organizeréw przednich kabla. Panel ma zapewni¢ zamontowanie 4 kaset
$wiattowodowych.

Producent musi posiada¢ w swojej standardowej ofercie kompletne rozwigzania $wiattowodowe
obejmujace caty tor transmisji tj. kabel krosowy o dowolnym interfejsie (w tym hybrydowe), adaptery i pigtaile
Swiattowodowy (SC, LC, LCQUAD, ST, MTRJ, E2000, FC); tacki i ostonki spawow oraz elementy zaslepiajace
porty przetacznicy optycznej.

~oRRRRRRRRRRRAL00000000000 2
(CIEE= s s s s s ol @

Zgodno$¢ z normami: ISO/IEC 11801-1:2017(Ed. 1.0), ISO/IEC 11801-2:2017(Ed.1.0), PN-EN50173-
1:2018, ANSI/TIA-568-C.2:2009.

Listwa monitorujaca BPS2000

Ze wzgledu na konieczno$¢ monitorowania zasilania oraz $rodowiska w szafie serwerowej nalezy
zastosowa¢ monitorowalna listwe zasilajacg z monitoringiem energii i temperatury oraz wilgotno$ci 0 minimalnych
wymaganiach:

— zgodnos¢ z normami i dyrektywami LVD, EMC, RoHs:
o LVDNr:2014/35/EU

EMC Nr: 2014/30/EU
PN-EN 50561-1:2013-12
PN-EN 61000-3-2:2019
PN-EN 61000-3-3:2014

o PN-EN 55035:2017-09
- Interfejs zarzadzajacy (www) musi umozliwia¢ obstuge przynajmniej dwéch jezykdw: polski i angielski
— Listwa powinna musi by¢ zasilana napigciem jednofazowym 230V i przenosi¢ obcigzenia na poziomie 16A
— Listwa ma zapewnia¢ komunikacje i wysytanie alarméw poprzez wielouzytkownikowy interfejs webowy,

e-mail do administratoréw, trapy SNMP

— Listwa ma zapewnia¢ odczyt obcigzenia dla kazdej fazy
— Listwa ma zapewnia¢ zdalny monitoring nastepujgcych parametrow:

o Napiecia zasilania [V]
Obcigzenia dla catej listwy [A] mierzonego jako true RMS
Poboru mocy czynnej (kW) dla catej listwy
Poboru mocy pozornej (VA) dla catej listwy
Poboru mocy biernej (VAR) dla catej listwy
Zuzycia energii czynnej (kWh) i pozornej (kVAh) dla catej listwy
Wspotczynnika mocy dla catej listwy
Czestotliwosci (Hz) dla catej listwy
Temperatury i wilgotno$ci z podtaczonych czujnikéw zakonczonych wtykiem RJ11 (minimum
jeden czujniki temp/wilgotnosci) lub czujnikéw otwarcia drzwi, czujnika zalania oraz dymu
(po rozbudowie o modut rozszerzajacy typu Sensor-Box)
— Listwa ma zapewnia¢ mozliwo$¢ ustawienia nastepujacych progoéw alarmowych:

o Minimalnego i maksymalnego obcigzenia catej listwy

o Minimalnego i maksymalnego napiecia zasilania catej listwy

o  Minimalnej i maksymalnej temperatury (po podtaczeniu czujnikow)

=)
£2)

o
o
o
o

O O O 0O 0O 0O 0O O

16



o  Minimalnej i maksymalnej wilgotno$ci (po podtaczeniu czujnikéw)
— Listwa ma zapewnia¢ alarmy systemowe z czujnikéw warunkéw Srodowiskowych
o 1xtemperatury/wilgotnosci (po podigczeniu czujnika bezposrednio do listwy)
o 2x temperatura/wilgotno$¢, 2x otwarcie drzwi, 1x czujnik zalania, 1x czujnik dymu
(po podiaczeniu poprzez modut rozszerzajacy: Sensor Box )
- Listwa ma mie¢ mozliwos¢ pracy w konfiguracji Master/Slave
— Listwa ma mie¢ mozliwos¢ skonfigurowania minimum trzech kont uzytkownikdw (imienne)
o Administrator - peten dostep (odczyt, konfiguracja)
o User1 - odczyt (Status)
o User2 - odczyt (Status, Dziennik Zdarzen, Dziennik Alarméw)

— Listwa musi zapewniaC zataczenie/wytgczenie alarmu dzwiekowego z poziomu interfejsu zarzadzania
(www)

— Listwa ma zapewni¢ zdalng aktualizacje oprogramowania

—  Listwy majg mie¢ mozliwo$¢ fgczenia taficuchowego w grupe do minimalnie 4 listew w celu zarzadzania
i monitorowania grupy przy wykorzystaniu jednego adresu IP

— Interfejs webowy powinien zapewni¢ mozliwos¢ zarzadzania i monitorowania grupy 4 listew przy
wykorzystaniu jednego adresu IP

—  Listwa musi zapisywa¢ wszystkie zdarzenia alarmowe w logach w wewngtrznej pamieci

— Listwa ma mie¢ mozliwo$¢ restartu poszczegoinych licznikow energii czynnej (kWh) i pozornej (kVAh)

— Listwa powinna by¢ wyposazona w kabel zasilajgcy 3x6mm? od diugosci 3 m i zakoriczony wtykiem
IEC60309 (32A 1P+N+E)

— Listwa musi by¢ wyposazona w wy$wietlacz LCD i dwa przyciski do przetaczania pomigdzy ekranami
wy$wietlacza. Z poziomu wySwietlacza administrator powinien mie¢ mozliwos¢ odczytu nastepujacych
danych:

o Napiecia zasilania [V]

Obcigzenia dla catej listwy [A]

Poboru mocy (kW) dla catej listwy

Zuzycia energii (kWh) dla catej listwy

Wartos¢ wspdtczynnika mocy [PF]

Wartosci temperatury i wilgotnosci

Aktualnego adresu IP

o  Trybu pracy Master/Slave

— Listwa ma by¢ wyposazona w zintegrowany modut monitoringu parametréw $rodowiska, ktdry umozliwi
podtgczenie przynajmniej jednego czujnika temp i wilgotnoci

— Czujnik ma by¢ podtagczany do dedykowanego portu modutu kontrolno-zarzadzajacego w standardzie
RJ11.

— Listwa powinna (ma) obstugiwac nastepujace protokoty:

o SNMPV1,V2c, V3

IPv4, IPv6

ModBus RTU, Modbus TCP/IP

Telnet

http

FTP

SMTP

o Trapy SNMP
— Obudowa listwy nie moze przekraczac szeroko$¢ 44mm i gtebokosci 86mm
— Listwa ma zapewnia¢ prace w ponizszych warunkach:

O O 0O 0O 0O O

0O O O O O ©
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o  Temperatura: 0°C - 60°C
o  Wilgotnos¢: 0%-90%
— Dostepne porty sprzetowe
o 1port RJ45 10/100 Mbit/s
o 1 port RJ11 do podigczenia czujnika temperatury/wilgotno$ci
o 2 porty RJ45 transmisji szeregowej RS485 do obstugi kaskady Master/Slave lub ModBus RTU
o 1 port RJ45 do podigczenia modutu rozszerzen - warunkdw srodowiskowych- Sensor Box
— Listwa musi posiada¢ mozliwos¢ rozszerzenia monitorowanych parametréw Srodowiskowych poprzez
dotaczenie dodatkowego modutu SensorBox. Musi on umozliwi¢ podtaczenie dodatkowych czujnikow

Srodowiskowych: 2xOtwarcia Drzwi, 1xZalania, 1xDymu, 2xTemperatury/Wilgotnosci.

— Listwy muszg by¢ kompatybilne i muszac pozwala¢ na integracje z zewnetrznym oprogramowaniem
do integracji i wizualizacji typu system automatyki serwerowni.

Wymagania dla instalatora

Instalacja okablowania strukturalnego musi zosta¢ wykonywana przez instalatora posiadajacego wazne
uprawnienia i certyfikat wydany przez producenta okablowania (certyfikowany instalator systemu). Certyfikat
instalatora, ktéry posiada wykonawca instalacji musi by¢ dokumentem terminowym wydawanym na okres
maksymalnie dwdch lat. Po tym czasie instalator musi go przediuzyé na kolejny okres, uczestniczac w szkoleniu
realizowanym przez producenta. Zaleca sie aby wykonawca posiadat réwniez wazny status certyfikowanego
projektanta systemu ze wzgledu na procedure gwarancyjng — projekt powykonawczy.

Uprawnienia certyfikowanego instalatora sytemu muszg obejmowa¢ wszystkie stopnie/poziomy
kwalifikacji: instalacje, nadzor, serwis i kwalifikowanie do objecia gwarancjg niezawodnosci. Certyfikat musi by¢
wystawiony przez producenta systemu okablowania, nie dopuszcza sie certyfikatu wystawionego przez
dystrybutora, resellera, czy innego przedstawiciela nie bedacego producentem. Certyfikat powinien by¢ wystawiony
w jezyku polskim, posiada¢ nazwe instalatora (firmy), nazwisko instalatora, zakres uprawnien oraz date
wystawienia certyfikatu.

Wykonawca autoryzujacy system okablowania strukturalnego musi posiada¢ uprawnienia do objecia
zainstalowanego systemu co najmniej 25-letnig systemowa gwarancjg niezawodnosci, udzielang przez producenta
okablowania.

Instalator musi posiada¢ odpowiednie osoby do montazu, uruchomienia i pomiarow sieci elektryczne;.

Wymagania gwarancyjne

Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia aktualnej dokumentacji powykonawczej w postaci
elektronicznej jak i w formie papierowej z pomiarami sieci logicznej i elektrycznej. Cato$¢ procedury jest opisana
w dokumencie ,Gwarancja Systemowa. Certyfikowany System Okablowania Strukturalnego”.

Po zakonczeniu instalacji, Wykonawca wystapi z wnioskiem do Producenta Okablowania o certyfikacje
instalacji kategorii 6A i po pozytywnie zakohczonym audycie, dostarczy ,Certyfikat” Uzytkownikowi. Nalezy
wykona¢100% pomiaréw potaczen miedzianych w klasie EA (z uwzglednieniem pomiaréw zgodnych z normg dla
potaczen gniazdko-wtyk). Dla potaczen $wiattowodowych nalezy wykona¢ dwustronne pomiary w oknach 1310
i 1550nm

Gwarancja Systemowa na Certyfikowany System Okablowania Strukturalnego obejmuije:

A. Gwarancje produktowa. Wszystkie komponenty Certyfikowanego Systemu Okablowania Strukturalnego bedg
wolne od wad materiatowych i wad wykonania pod warunkiem ich prawidtowego montazu i eksploatacji.

B. Gwarancje wydajnosci. Parametry tacza statego lub kanatu Certyfikowanego Systemu Okablowania
Strukturalnego beda spetnia¢ wymogi okreslone przez normy ISO/IEC 11801, EN 50173, PN-EN 50173-1 dla klasy
wydajnosci, dla ktdrej facze byto zaprojektowane.

C. Gwarancje na prace aplikacji. Gwarancja nie jest ograniczona poprzez definiowane z géry poszczegdlnych
protokotow transmisji mozliwych do zastosowania przez Uzytkownika. Certyfikowany System Okablowania
Strukturalnego bedzie umozliwiat transmisje sygnatow w oparciu o protokoty i aplikacje sieciowe zdefiniowane
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przez komitety normalizacyjne IEEE, ANSI, TIA/EIA oraz ATM Forum i zatwierdzonych do transmisji w oparciu
o aktualne normy ISO/IEC 11801, EN 50173 , PN-EN 50173-1, TIA/EIA 568A/B.
Gwarancja Systemowa — procedura uzyskania gwarancji:

— Pierwszym etapem procedury uzyskania Gwarancji Systemowej jest przestanie do producenta
okablowania wypetnionego Formularza Zgtoszeniowego przed rozpoczeciem instalacji

— Formularz Zgtoszeniowy zawiera podstawowe informacje dotyczace instalacji, Certyfikowanego
Instalatora oraz terminéw rozpoczecia i zakoriczenia instalacii.

— Producent zastrzega sobie mozliwo$¢ kontroli instalacji podczas jej realizacji, jak réwniez po jej
zakonczeniu.

— Po wykonaniu instalacji do Producenta Systemu nalezy dostarczy¢ nastepujace dokumenty:

o Podpisany i ostemplowany komplet dokumentacji powykonawczej zawierajacej schemat ideowy
instalacji oraz projekty punktéw dystrybucyjnych (szaf)

o Liste zainstalowanych komponentdw wraz z kopiami faktur zakupowych

o Wyniki pomiaréw dynamicznych toréw miedzianych faczy statych lub kanatéw (Permanent Link)
oraz wyniki pomiaréw ttumienia torow $wiattowodowych wykonanych wedtug obowigzujacych
norm ISO/IEC 11801 lub EN 50173-1.

— Pomiary muszg by¢ dostarczone w formacie elektronicznym miernika (.fit, .fcm, .dat, .mdb itp.)

— Zalgczy¢€ nalezy aktualne $wiadectwo kalibracji miernika uzytego do wykonania pomiaréw

— W przypadku stwierdzenia nieprawidtowosci w wykonanej instalacji certyfikowany Instalator wykonuje
niezbedne poprawki i zgtasza je do Producenta Systemu, po czym ustalany jest termin kontroli sieci
(kontrola ta moze by¢ odptatna)

— Po potwierdzeniu wiasciwego wykonania instalacji przez Producenta Systemu wystawiona zostanie
nieodpfatnie Gwarancja Systemowa na Certyfikowany System Okablowania Strukturalnego w postaci
certyfikatu.

Wykona¢ dokumentacje powykonawczg. Dokumentacja powykonawcza ma zawierac:

— Raporty z pomiaréw dynamicznych okablowania

— Rzeczywiste trasy prowadzenia kabli transmisyjnych poziomych

— -Oznaczenia poszczegblnych szaf, gniazd, kabli i portow w panelach krosowych

— -Lokalizacje przebi¢ przez Sciany i podtogi.

Raporty pomiarowe wszystkich toréw transmisyjnych nalezy zawrze¢ w dokumentacji powykonawcze;
i przekazac inwestorowi przy odbiorze inwestycji. Drugq kopie pomiaréw (dokumentacji powykonawczej) nalezy
przekaza¢ producentowi okablowania w celu udzielenia inwestorowi (Uzytkownikowi koricowemu) bezptatne;

gwarancji.

Przetacznik sieciowy (np. Cisco Catalyst C9200L-48P-4X-E lub réwnowazny)
(Cechy zarzadzania |
|Typ przetacznika ”Zarzaﬂzany |

|Prze|qcznik wielowarstwowy ”LS |

Obstuga jakos¢ serwisu
(QoS)

Zarzadzanie przez strong
www

Tak

Tak

ltacznosc

Podstawowe przetaczanie RJ-

45 Liczba portow Ethernet 48
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Podstawowe przefaczania o

Ethernet RJ-45 porty typ Gigabit Ethernet (10/100/1000)
Liczba zainstalowanych 9

modutow SFP

Liczba zainstalowanych 9

modutow SFP+

ILiczba portow USB 2.0 [E

|Sie¢ komputerowa

|EEE 802.1D,IEEE 802.1Q,|EEE 802.1p,|EEE 802.1s,|IEEE 802.1w,IEEE
Standardy komunikacyjne 802.1x,IEEE 802.3,|IEEE 802.3ab,|IEEE 802.3ad,|IEEE 802.3af,IEEE
802.3at,|IEEE 802.3bz,|IEEE 802.3u,|IEEE 802.3x,|IEEE 802.3z

|Obsluga 10G |Tak |

Technologia okablowania | q o Fx 1000BASE-LX, 1000BASE-SX,1000BASE-T

Copper Ethernet

|Przekierowywanie IP [Tk |

[Pozycja routingu 13000 |

Protokot drzewa

o Tak

rozpinajacego

[Trasy IPv4 3000 |

|Trasy IPv6 ”1 500 |

ILiczba VLANs [1024 |
|

|Przekazanie (audycja) Danych

Przepustowo$¢

. . 176 Gbit/s
rutowania/przetaczania

|Predkosc przekazywania  |130,95 Mpps

|Wie|koéé tabeli adresow H16000 wejcia

1Zgodny z Jumbo Frames | Tak

|Rozszerzenie Jumbo Frames ”9198

|Pamigci bufora pakietow |6 MB

|Ochrona

[Lista kontrolna dostepu (ACL)| Tak

soplozadeno 1281t AES

[Funkcje Multicast |
|Obsluga Multicast [Tk |
[Protokoly |
|Protoko+y zarzgdzajace ”SNMPV1/V20/V3 |
[Protokot wybierania drogi  ||CDP,EIGRP,0SPF RIP VRR |
Design
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Produkt stackowalny Tak
Bezpieczensino IEC 60950-1, UL 60950-1, CAN/CSA C22.2 No. 60950-1, EN 60950-1, AS/NZS
P 60950.1, Class | Equipment
47 CFR Part 15, CISPR 22 Class A, CISPR 32 Class A, CNS 13438, EN 300

Standardy EMC 386, EN 55022 Class A, EN 55032 Class A, EN61000-3-2, EN61000-3-3, ICES-

y 003 Class A, KN 32, TCVN 7189 Class A, V-3 Class A, CISPR 24, EN 300 386,

EN 55024, KN 35, TCVN 7317

|Certyfikaty ”RoHS |
|Praca |
ITyp pamigci [DRAM |
Pojemnos¢ pamieci 2048 MB
wewnetrznej
[ Wielkos¢ pamieci flash 14096 MB |
|Obsfuga funkeji Plug & Play | Tak |
|Poziom hatasu 42 dB |
MTBF (Sredni okres 346270 h
miedzyawaryjny)
|Zarzqdzanie energiq |
[Zasilacz dotaczony |Tak |
Obstuga zasilania Tak
zapasowego (RPS)
[Napiecie wejsciowe AC [100- 240V

[Czestotliwos¢ wejsciowa AC |50 - 60 Hz

|Prad wejsciowy 6-12A

[Zasilanie przez Ethernet

|Obsluga PoE |Tak

Power over Ethernet Plus 48

(PoE +) ilos¢ portéw

Zasilanie przez Ethernet 30W

(PoE) zasilanie na port

Catkowita Power over

Ethernet (PoE) budzetu raow

Warunki zewnetrzne |
Zakres temperatur 5-45°C

(eksploatacja)

[Zakres wilgotnosci wzglednej |5 - 90% |
Dopuszczalna wysoko$¢

podczas eksploatacji (n.p.m.) 0-3000m
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System monitoringu CCTV

Kamera wewnetrzna (np. Dahua IPC-HDBW2431R-ZS-27135-S2 lub rownowazna)

Standard: TCP/IP

Przetwornik: 1/3 " Progressive Scan CMOS

Wielko$¢ matrycy: 4 Mpx

Rozdzielczosé: 2688 x 1520 -4 Mpx, 2560 x 1440 - 3.7 Mpx, 2304 x 1296 - 3 Mpx, 1920 x
1080 - 1080p, 1280 x 960 - 1.3 Mpx, 1280 x 720 - 720p

Obiektyw: 2.7 ... 13.5 mm - Motozoom

Kat widzenia: 104 °...27

Zasieg oSwietlacza IR: 40m

Gniazdo karty pamigci:

Obstuga kart Micro SD do 256GB (mozliwy zapis lokalny)

Metoda kompresji obrazu:

H.265+ / H.265 / H.264+ / H.264 | MUPEG

Przeptywnos¢ (bitrate):

32 ... 6144 kbit/s @ H.264
12 ... 6144 kbit/s @ H.265

Interfejs sieciowy:

10/100 Base-T (RJ-45)

Protokoly sieciowe:

HTTP, HTTPS, IPv4/IPv6, TCP, UDP, ARP, RTP, RTSP, RTCP, SMTP, FTP,
SFTP, DHCP, DNS, DDNS, QoS, UPnP, NTP, Multicast, ICMP, IGMP, NFS,
PPPoE, IEEE 802.1x, Bonjour

WEB Server: Wbudowany, Web Viewer
Maks. liczba uzytkownikow 20

on-line:

ONVIF: 18.06

Dostep z telefonu
komérkowego:

Port: 37777 lub dostep przez chmure (P2P)
Android: Darmowa aplikacja DMSS
iOS (iPhone): Darmowa aplikacja DMSS

Predkos¢ transmisji
strumienia gtownego:

25 ki/'s @ 4 Mpx

Wybrane funkcje:

—  Obiektyw motozoom - Sterowanie z poziomu przegladarki, NVR lub
oprogramowania

— WDR - 120 dB - Szeroki zakres dynamiki o$wietlenia

— 3D-DNR - Cyfrowa redukcja szumu w obrazie

— ROI - poprawianie jakosci wybranych fragmentow obrazu

— BLC - konfigurowalna kompensacja $wiatta wstecznego

— HLC - Kompensacja silnego $wiatta (punktowego)

— ICR - Mechaniczny filtr podczerwieni

- Tryb dzief/noc (color/b&w/auto)

—  Konfigurowalne strefy prywatnosci

— Detekcja ruchu
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— Analiza IVS : wtargniecie, przekroczenie linii

Zasilanie: POE (802.3af),
12V DC /540 mA

Pobor mocy: <65W

Obudowa: Koputka - Metalowa

Wandaloodporna: K10

Stopien ochrony: IP67

Temperatura pracy :

-30°C...60°C

Obstugiwane jezyki:

angielski, polski

System kontroli dostepu SKD

Kontroler (np. Timaco K3-100 lub réwnowazny)

Procesor 400 MHz, 32 bit
Pamie¢ wewnetrzna RAM 32 MB

Pamig¢ Flash 256 MB
Pojemnos$¢ uzytkownikow (kart) 30000
Pojemnos¢ logéw 100 000

Komunikacja

TCP/IP ,RS485

Komunikaty wizualne

Tak - diody LED

2 x czytnik Wiegand
Wejscia 1 x przycisk otwarcia
1 x sensor otwarcia drzwi
- 1 x przekaznik (AC<30V, 8A; DC<36V, 5A)
Wyjscia

1 x wyjscie dodatkowe

nadpradowe

Zabezpieczenia wejscia zasilajacego

przepieciowe

odwrdcenia polaryzacii

Zabezpieczenie portow we/wy przepieciowe
Zabezpieczenie portdw komunikacyjnych|przepieciowe
Zasilanie 12V DC (+/-20%)
Maksymalny pobor energii <500mA
Podtrzymanie zegara bateria 3,6V
Temperatura pracy 0°C~55°C
Wilgotno$¢ otoczenia 20%~80%
Certyfikaty CE, FCC, RoHS
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Kontroler (np. Timaco K3-400 lub réwnowazny)

Procesor 400 MHz, 32 bit
Pamie¢ wewnetrzna RAM 32 MB
Pamig¢ Flash 256 MB
Pojemnos¢ uzytkownikow (kart) 30000
Pojemnos¢ logdw 100 000
Komunikacja TCP/IP ,RS485
Komunikaty wizualne Tak - diody LED
4 x czytnik Wiegand
Wejscia 4 x przycisk otwarcia

4 x wejscie dodatkowe
1 x przekaznik (AC<30V, 8A; DC<36V, 5A)

Wyjscia —
4 x wyjscie dodatkowe
nadpradowe
Zabezpieczenia wejScia zasilajacego przepieciowe
odwrdcenia polaryzacii
Zabezpieczenie portow we/wy przepieciowe
Zabezpieczenie portdw komunikacyjnych|przepieciowe
Zasilanie 12V DC (+/-20%)
Maksymalny pobor energii < 500mA
Podtrzymanie zegara bateria 3,6V
Temperatura pracy 0°C~55°C
Wilgotno$¢ otoczenia 20%~80%
Certyfikaty CE, FCC, RoHS

Czytnik kart (np. Timaco SCR100 lub réwnowazny)

Metody weryfikacii karta zblizeniowa

Pojemnos¢ uzytkownikow 300 000

Pojemnos¢ logow 50 000

Komunikacja TCP/IP, RS232/485, Pendrive
Komunikaty wizualne Tak - dioda led (niebieska, zielona, czerwona)
Komunikaty audio Tak - dzwiekowe

Wys$wietlacz Nie

Klawiatura Nie

Interfejs Wiegand Tak

Antipassback Tak

Alarm antysabotazowy Tak

Podtgczenie zamka Tak

Podtgczenie przycisku otwierania drzwi|Tak

WyjScie alarmowe Tak




Mifare 13,56MHz, HID Prox

Opcje dodatkowe — —
zasilanie poprzez POE (przejsciowka)
Zasilanie 12V DC 3A
Temperaura pracy 0°C~45°C
Wilgotno$¢ otoczenia 20%~80%
Certyfikaty CE, FCC, RoHS
System przyzywowy
Sygnalizator alarmu
Parametry Dane
napiecie robocze 95-28VAC
Pie 1835V DC
obér pradu 10mAAC
pobor pra 60 mA DC
e : .. 1 AAC/DC,
obcigzalno$¢ pradowa styku mikroprzekaznika 30 VAW
dopuszczalne napiecie na stykach mikroprzekaznika 42V AC/60 V DC
kontrola petli zwarta/rozwarta
prad petli 5mA
opornik kontroli petli 1kQ
zwioka czasowa alarmu 01s
stopien ochrony IP 20
temperatura pracy 5°C ... 40°C
Przycisk z lampka
Parametry Dane
. 9,5-28VAC
napiecie robocze 95-35VDC
, 20 mA AC
pobér pradu 10mADC
max obcigzenie styku 100 mA AC/DC
max napiecie styku 30 VAC/35V DC
stopien ochrony IP 20
temperatura pracy 5°C...40°C
Przycisk pociggany
Parametry Dane
- 9,5-28VAC
napiecie robocze 95-35VDC
, 20 mA AC
pobér pradu 10mADC
max obcigzenie styku 100 mA AC/DC
max napiecie styku 30 VAC/35V DC
dtugos¢ linki 2,5m
stopief ochrony IP 20
temperatura pracy 5°C ...40°C
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System kolejkowy

Automat biletowy (np. Q-NSK Automat DO lub réwnowazny)

Obudowa:

o wolnostojaca z przeznaczeniem do uzytkowania wewnatrz budynkow

o odporna na akty wandalizmu

o uniemozliwiajaca dostep z zewnatrz do podzespotdw wewnetrznych i jakichkolwiek potgczen

o konstrukcja zewnetrzna wykonana z blachy stalowej o konstrukcji samono$nej, zapewniajacej
sztywno$¢ i stabilno$¢ obudowy

o mozliwo$¢ mycia i dezynfekcji

o umozliwiajgca dostep serwisowy do wszystkich podzespotéw przez otworzenie biletomatu
od przodu, poprzez otwarcie panelu frontowego, zamykanego na zamek patentowy

o obudowa zapewnia odpowiedniq temperature dla pracy podzespotdw poprzez system
wentylacyjny

o na froncie obudowy mozliwo$¢ umieszczenia loga lub grafiki zgodnie z wymaganiami klienta

o konstrukcja obudowy umozliwiajaca fatwg wymiang materiatéw eksploatacyjnych (papieru

biletowego)

Podstawa: umozliwiajgca trwate zamocowanie do podioza/podtogi, wykonana z blachy stalowej,
malowana proszkowo farbg poliestrowg drobnostrukturowg

Przekatna monitora: 24”

Rodzaj wyswietlacza: IPS TFT LED

Rozdzielczos$¢: 1080 x 1920@ 60Hz

Katy widzenia obrazu: 178° poziomo / 178° pionowo

Czas reakcji matrycy: 8 ms

Jasnos¢ [cd/m?]: 250

Kontrast: 1000:1

Zabezpieczenie monitora: monitor dotykowy zabezpieczony szybg hartowang o gruboéci 4 mm, szyba
z nadrukiem ceramicznym od wewnatrz

Nakfadka dotykowa: tak, pojemno$ciowa

Procesor: Intel Celeron Dual-Core N3050

Pamig¢: 4 GB

Dysk twardy: 120 GB SSD

Interfejs graficzny: zintegrowany

Interfejs sieciowy: zintegrowany, 10/100/1000 MBit/s

Interfejs dzwigkowy: zintegrowany

Porty 1/0: 2xUSB 3.0

Drukarka termiczna:

80mm zintegrowana w obudowie
regulowana dtugos¢ biletu

wyposazona w obcinacz papieru
mozliwo$¢ drukowania dowolnych znakdw
mozliwo$¢ stosowania rolek do 250 metréw

Pobor mocy maks.: 350W
Wyswietlacz grupowy (np. Q-NSK WG55 lub réwnowazny)

Rozmiar ekranu: 55”

Rodzaj panelu: IPS

Proporcje obrazu: 16:9

Rozdzielczo$¢ optymalna: 1,920 x 1,080 (FHD)
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Jasnos¢ [cd/m?]: 450

Kontrast:1 100:1

Katy widzenia [°]: 178 x 178

Czas reakcji [ms]: 12

Zywotno$¢ [h]: 50 000

Godziny pracy: 24/7

Gto$niki: tak (10W+10W)

t3cznos¢ bezprzewodowa: WiFi

Laczno$¢ przewodowa: tak, RJ45

Pobor mocy maks. [W]: 115

Mocowanie: $cienne / sufitowe

Switch (TP-Link TL-SG2428P lub réwnowazny)

Standardy: IEEE 802.3/i/u/ab/z/ad/x/d/s/w/q/p

Porty miedziane: 24x 10/100/1000 Mbps RJ-45, Automatyczna negocjacja (Auto-MDI/MDIX)

Sloty SFP: 4 gigabitowe sloty SFP

Porty PoE+ (RJ45): Standardy 802.3af/at, Porty PoE+ 24 porty, Zasilanie 250 W

Przepustowos¢: 56 Gb/s

Szybko$¢ przekierowan pakietow: 41,7 Mp/s

Tablica adreséw MAC: 8k

Bufor pakietow: 4,1 Mbit

Ramki jumbo: 9 KB

Quality of Service: Support 802.1p CoS/DSCP priority, Support 4 priority queues, Queue scheduling- SP,
WRR, SP+WRR, Port/Flow- based Rate Limiting

Funkcje L2 i L2+: DHCP Relay, DHCP VLAN Relay, DHCP L2 Relay, Link Aggregation, Static link
aggregation, 802.3ad LACP, Up to 8 aggregation groups and up to 8 ports per group, Spanning Tree
Protocol, 802.1D STP, 802.1w RSTP, 802.1s MSTP, STP Security TC Protect, BPDU Filter/Protect, Root
Protect, Loopback Detection, Flow Control, 802.3x Flow Control, Mirroring, Port Mirroring, CPU Mirroring,
One-to-One, Many-to-One, Flow-Based, Ingress/Egress/Both, Device Link Detect Protocol (DLDP),
802.1ab LLDP/ LLDP-MED

L2 Multicast: 511 IPv4, IPv6 shared multicast groups, IGMP Snooping, IGMP v1/Nv2/v3 Snooping, Fast
Leave, IGMP Snooping Querier, Static Group Config, Multicast VLAN Registration (MVR), Multicast
Filtering, MLD Snooping, MLD v1/v2 Snooping, Fast Leave, MLD Snooping Querier, Static Group Config,
Limited IP Multicast (256 profiles and 16 entries per profile)

IPv6: IPv6 Dual IPv4/IPv6, Multicast Listener Discovery (MLD) Snooping, IPv6 neighbor discovery (ND),
Path maximum transmission unit (MTU) discovery, Internet Control Message Protocol (ICMP) version 6,
TCPv6/UDPV6, IPv6 applications, DHCPv6 Client, Ping6, Tracert6, Telnet (v6), IPv6 SNMP, IPv6 SSH,
IPv6 SSL, Http/Https, IPv6 TFTP

VLAN: VLAN Group, Max. 4K VLAN Groups, 802.1Q tag VLAN, MAC VLAN, Protocol VLAN, GVRP, Voice
VLAN

Bezpieczenstwo transmisji: AAA, 802.1X, Port based authentication, MAC (Host) based authentication,
Authentication Method includes PAP/EAP-MD5, MAB, Guest VLAN, Support Radius authentication and
accountability, IP/IPv6-MAC Binding, 512 Binding Entries, DHCP Snooping, DHCPv6 Snooping, ARP
Inspection, ND Detection, IP Source Guard, 253 Entries, Source IP+Source MAC, IPv6 Source Guard,
183 Entries, Source IPv6 Address+Source MAC, DoS Defend, Static/Dynamic/Permanent Port Security,
Up to 64 MAC addresses per port, Broadcast/Multicast/Unicast Storm Control, kbps/ratio control mode,
Port Isolation, Secure web management through HTTPS with SSLv3/TLS 1.2, Secure Command Line
Interface (CLI) management with SSHv1/SSHv2, IP/Port/MAC based access control
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— Zarzadzanie centralne: Kontroler oparty na chmurze, Kontroler sprzetowy, Kontroler programowy

— Dostep do chmury: Tak

— Funkcje panelu zarzadzania: Interfejs graficzny GUI, Interfejs linii polecen CLI, SNMP vi/v2c/v3, SNMP
Trap/Inform, RMON (grupy 1, 2, 3, 9), Szablon SDM, Klient DHCP/BOOTP, Dual Image, Dual
Configuration, Monitorowanie zuzycia procesora, Diagnostyka kabli, EEE, SNTP, Logi systemu

— Dopuszczalna temperatura pracy: 0°C + 50°C

— Dopuszczalna wilgotno$¢ otoczenia: 10% + 90%, niekondensujaca

— Zasilanie: 100-240 V AC~50/60 Hz

— Chiodzenie: 2 wentylatory

- Certyfikaty: CE, FCC, RoHS
Serwer (np. Q-NSK Serwer lub rownowazny)

- System operacyjny: GNU/Debian 64bit

— System skalowalny w zalezno$ci od wielkosci instalacji (ilosci wy$wietlaczy, automatoéw biletowych,
terminali klienckich)

3. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jako$¢ wykonywanych robét i bedzie gwarantowaC przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okre$lonymi w PW i STWIOR.

W przypadku braku ustaleh w wymienionych dokumentach, zasady pracy sprzetu powinny by¢ uzgodnione
i zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

Sprzet nalezacy do Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét musi byé utrzymany w dobrym stanie
technicznym i w gotowosci do pracy.

Wykonawca dostarczy, na Zzadanie, Inspektorowi nadzoru inwestorskiego kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli przewiduje
sie mozliwoS¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru inwestorskiego o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje.

Wybrany sprzet po akceptacji, nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inspektora.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkdw
technologicznych, nie zostang przez Inspektora nadzoru inwestorskiego dopuszczone do robot.

Wykonawca jest zobligowany do skalkulowania kosztéw jednorazowych sprzetu w cenie jednostkowej
robdt, do ktorych ten sprzet jest przeznaczony. Koszty transportu sprzetu nie podlegajg oddzielnej zaptacie.

Do wykonania instalaciji teletechnicznych przewiduje sie uzycie nastepujacego sprzetu:

a) samochdd dostawczy do 0,9t do 10t;

b) elektronarzedzia;

C) przyrzady pomiarowe.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jako$¢ wykonywanych robot. Prace budowlane bedg wykonywane recznie, przy uzyciu drobnego sprzetu
pomocniczego. Sprzet powinien mie¢ ustalone parametry techniczne i powinien byC ustawiony zgodnie
z wymaganiami producenta oraz uzywany zgodnie z jego przeznaczeniem. Ewentualne rusztowania wézkowe
powinny mie¢ aktualne badania i dopuszczenia UDT.

4. Wymagania dotyczace srodkéw transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i na wtasciwosci przewozonych materiatow.
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Wykonawca bedzie usuwat, na biezaco i na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych i na dojazdach na teren budowy.

5. Wymagania dotyczace wykonania robét budowlanych

5.1.0gdlIne zasady wykonania robot

Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie robdt zgodne z umowg oraz za jakos¢ stosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z wymaganiami PW i STWIOR, programem zapewnienia jakoSci
PZJ oraz poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wyznaczenie wysoko$ci wszystkich elementéw
konstrukcji zgodnie z wymiarami i rzednymi okreSlonymi w PW lub przekazanymi przez Inspektora nadzoru
inwestorskiego.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostana, jesli wymagac tego bedzie Koordynator Zamawiajacego, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Koordynatora Zamawiajacego
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnos¢.

5.2.Decyzje i polecenie Inspektora nadzoru inwestorskiego

Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot bedg oparte
na wymaganiach sformutowanych w umowie, PW, STWIOR, PN, innych normach i instrukcjach.

Inspektor jest upowazniony do inspekcji wszystkich robot i kontroli wszystkich materiatéw dostarczonych
na budowe lub na niej produkowanych.

Polecenia Inspektora beda wykonywane nie pézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét.

Ewentualne skutki finansowe z tytutu niedotrzymania terminu poniesie Wykonawca.

W przypadku opoznien realizacyjnych budowy, stwarzajacych zagrozenie dla finalnego zakoriczenia
robot, Inspektor ma prawo wprowadzi¢ podwykonawce na okreslone roboty na koszt Wykonawcy.

5.3.Trasowanie

Trasa instalacji teletechnicznych powinna przebiegac bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami —
nalezy przeprowadzi¢ na budowie ostateczng miedzybranzowg koordynacie lokalizacji instalacii.

Trasy instalacji teletechnicznych powinny by¢ przejrzyste, proste i dostepne dla prawidtowej konserwacii.
Wskazane jest, aby przebiegaty w liniach poziomych i pionowych.

5.4. Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytéow

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utoZenia na nich instalacji teletechnicznych, bez wzgledu
na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podioza w sposéb trwaty, uwzgledniajacy warunki lokalne
i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowaé, oraz sam rodzaj instalacj.

5.5.Przejscia przez Sciany i stropy

PrzejScia przez Sciany i stropy powinny spetnia¢ nastepujace wymagania:

a) wszystkie przejscia przez Sciany, stropy itp muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami, przejscia
te nalezy wykonywa¢ w przepustach rurowych

b) przejScia pomiedzy pomieszczeniami o roéznych strefach pozarowych powinny byé wykonywane
w sposdb ognioszczelny, zapewniajgcy wytrzymatosé ogniowg zgodng z opisem branzy budowlane;.
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c) obwody przechodzace przez podtogi musza by¢ chronione do wysokosci bezpiecznej przed
przypadkowymi uszkodzeniami, jako ostony przed uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowaé rury stalowe,
rury z tworzyw sztucznych itp.

d) dla przejs¢ przez Sciany i stropy oddzielenia pozarowego nalezy zastosowac certyfikowane
uszczelnienia zapewniajac uszczelnienie ogniowe o klasie odporno$ci ogniowej Sciany lub stropu.

Uszczelnienia pozarowe nalezy wykona¢ zgodnie z zaleceniami producenta oraz odpowiednio oznakowac
(poprzez umieszczenie w poblizu przepustu, w maksymalnej odlegtosci 25cm, tabliczki zawierajacej oznaczenie
wykonawcy oraz date wykonania). Uszczelnienia mogg by¢ wykonane wytacznie przez osoby posiadajace
odpowiedni certyfikat.

5.6. Uktadanie przewodow

UtoZenie przewoddw i zainstalowanie osprzetu przed wykonaniem tynkowania.

Przed wykonaniem instalacji jako szczelnej nalezy przewody i kable uszczelniaé w osprzecie oraz
aparatach za pomoca dtawikow. Srednica otworu uszczelniajacego pierscienia powinna byé dostosowana
do $rednicy zewnetrznej przewodu lub kabla.

5.7.Préby montazowe

Po zakoriczeniu robot nalezy przeprowadzi¢ préby montazowe obejmujgce badania i pomiary. Zakres prob
montazowych nalezy uzgodni¢ z Inwestorem.

6. Kontrola, badania oraz odbiér wyrobdéw i robét budowlanych

6.1.Zasady kontroli jakosci robot
Wykonawca odpowiedzialny jest za petng kontrole robdt i jakosci materiatow.
6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm i instrukcji. Przed
przystapieniem do pomiardw lub badan. Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru
lub badania.

Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji przez
Inspektora. Wyniki przechowywane bedg na terenie budowy i okazywane na kazde zadanie Inspektora nadzoru.

6.3.Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Zamawiajacemu kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej,
nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Zamawiajacemu na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.4.Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru inwestorskiego

Inspektor bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatéw i robdt z wymaganiami STWIOR na podstawie wynikow
dostarczonych przez Wykonawce. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty wykonawcy nie sg wiarygodne,
to Inspektor zleci przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan. W tym przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych badan poniesie Wykonawca.

W przypadku powtarzania sie niewiarygodno$ci w prowadzeniu badan przez Wykonawce, Inspektor moze
wprowadzi¢ staty, niezalezny nadzér nad badaniami. Koszt tego nadzoru poniesie Wykonawca.
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6.5. Atesty jakosci materiatow i urzadzen

Przed wykonaniem badan jakoSci materiatow przez Wykonawce, Inspektor moze dopusci¢ do uzycia
materiaty posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich petng zgodno$¢ ze STWIOR. W przypadku materiatéw,
dla ktdrych atesty sq wymagane przez STWIOR, kazda partia materiatu dostarczona na budowe winna posiada¢
atest okres$lajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiadaé atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby
wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce
Inspektorowi. Materialy posiadajace atesty, a urzadzenia wazne legalizacje, moga by¢ badane w dowolnym czasie.
Atesty i legalizacje przechowywane bedg na terenie budowy i okazywane Inspektorowi na kazde zadanie.

6.6. Dokumenty budowy

Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Inwestora i Wykonawce
w okresie trwania budowy. Obowigzek prowadzenia dziennika budowy spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczyé przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i ekonomicznej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy
bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktdra dokonata zapisu, z podaniem imienia i nazwiska
oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonywane trwatg technika, w porzadku chronologicznym,
bezpo$rednio jeden po drugim, bez przerw.

Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem
zatgcznika, opatrzone datg i podpisem Wykonawcy oraz Inspektora.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegoinosci:

— date przyjecia i zakres obowigzkéw osob funkcyjnych na budowie,

— date przyjecia placu budowy,

— date rozpoczecia robdt,

— uzgodnienia przez Inspektora PZJ i harmonogramow robét,

— terminy rozpoczecia i zakoficzenia poszczegéinych elementéw robdt,

— przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inspektora,

— daty wstrzymania robot z podaniem przyczyn ich wstrzymania,

— zgloszenia i daty odbioru rob6t zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czeSciowych i koncowych odbioréw
robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatury powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegélnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w PW,

— dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robét,

— dane dotyczace sposobu zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jako$ci materiatdw oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem autora badan,

— wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem kto je prowadzit,

— inne istotne informacje o przebiegu robdt.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedstawione
Inspektorowi do akceptacii.

Decyzje Inspektora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z uzasadnieniem stanowiska ich
przyjecia. Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora i Wykonawce do ustosunkowania sie do jego
tresci.
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Ksiega obmiaru robét
Nie jest wymagana, ale jej zatozenia moze zazadac Inspektor nadzoru w przypadku robdt o duzym stopniu
skomplikowania. Ksiega obmiaru robot bedzie wtedy jedynie dokumentem kontrolnym. Nie stanowi ona podstawy
do zaptaty za wykonane roboty. Podstawg do wystawienia faktury bedzie zataczony oryginat protokotu odbioru
potwierdzony przez Inspektora.
Obmiary wykonanych rob6t prowadzi sie w jednostkach przyjetych w STWIOR. Ksiega obmiaru robét
zawiera karty obmiaru robét z:
— numerem kolejnym karty,
— podstawa wyceny i opisem robdt,
— iloscig przedmiarowg robot,
— datg obmiaru,
— obmiarem przeprowadzonym zgodnie z zasadami podanymi w niniejszej STWIOR,
— iloscig robot wykonanych od poczatku budowy.
Ksiega obmiaru robot (jeSli wymagana) musi by¢ przedstawiona Inspektorowi do sprawdzenia
po wykonaniu robot, ale przed ich zakryciem.
Dokumenty laboratoryjne
Atesty materiatow, orzeczenia o jako$ci materiatéw, recepty robocze i wyniki badan sporzadzone przez
Wykonawce beda stanowic zatgcznik do protokotu odbioru.
Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza sig takze:
— decyzje o pozwoleniu na budowe,
— protokét przekazania placu budowy,
—  protokét — szkic wytyczenia geodezyjnego obiektu w terenie,
— inwentaryzacje geodezyjne powykonawcze,
— harmonogram budowy,
— umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,
—  protokoty odbioru robét,
— protokoty z narad i ustalen,
— dowody przekazania materiatow z demontazu, dowody utylizacji materiatow z demontazu podlegajace
utylizacji,
— korespondencja na budowie,
Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy bedg przechowywane na budowie w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej
prawem.
Dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora i przedstawiane na zyczenie Inwestora.

7. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét
7.1.0g0Ine zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie odzwierciedlat faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z PW i STWIOR.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych
robét i terminie obmiaru, co najmniej na trzy dni przed terminem obmiaru.

W przypadku wynagrodzenia w formie ryczattowej, obmiar wykonanych robét budowlanych nie bedzie
wymagany.
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7.2.Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Do pomiaru uzywane bedg tylko sprawne narzedzia pomiarowe, posiadajgce czytelng skale,
jednoznacznie okre$lajacg wykonany pomiar.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. JeZeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie
urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robét.

7.3.Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzane przed ostatecznym odbiorem roboét, a takze w przypadku wystepowania
dtuzszych przerw w robotach oraz w przypadku zmiany Wykonawcy.

7.4.Wykonywanie obmiaru robat

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia wykonywane bedg w sposéb zrozumiaty
i jednoznaczny. Wykonany obmiar robét zawieraé bedzie:
— podstawe wyceny i opis robét,
- ilo$¢ przedmiarowa rob6t (z kosztorysu ofertowego),
— date obmiaru,
— miejsce obmiaru przez podanie: nr pomieszczenia, nr detalu, elementu, wykonanie szkicu pomocniczego,
—  obmiar robét z podaniem sktadowych obmiaru w kolejnosci:
—  dtugosé x szeroko$¢ x gtebokosé x wysoko$¢ x ilosé = wynik obmiaru,
— ilo$¢ rob6t wykonanych od poczatku budowy,
— dane osoby sporzadzajgcej obmiar.

8. Opis sposobu odbioru robét budowlanych

8.1.Rodzaje odbioréw

Roboty podlegajg nastepujacym odbiorom robot, dokonywanym przez Inspektora:

— odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

— odbiorowi czesciowemu elementdw robot,

— odbiorowi koricowemu (wykonywanemu po zakonczeniu robét budowlanych i zgtoszeniu gotowosci
do odbioru robét budowlanych),

— odbiorowi ostatecznemu (wykonywanemu nie pdzniej niz 30 dni przed koricem gwarancji / rekojmi
na przedmiot umowy).

8.2. Odbiodr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbioru robét dokonuije Inspektor.

Gotowo$¢ danej czesci robdt zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora. Odbiér przeprowadzony bedzie niezwtocznie, nie p6ézniej jednak, niz w ciggu 3 dni
od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomieniem o tym takze Inspektora.
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8.3. Odbidr czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru robét dokonuje
Inspektor. Gotowo$¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora. Odbior przeprowadzony bedzie niezwtocznie, nie pézniej jednak, niz
w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora.

8.4. Odbior koncowy

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci. Catkowite zakoriczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru koricowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inspektora.

Osiagniecie gotowos$ci do odbioru musi potwierdzi¢ wpisem do dziennika budowy Inspektor nadzoru
inwestorskiego. Wykonawca przekaze Inspektorowi nadzoru kompletny operat kolaudacyjny, zawierajacy
dokumenty zgodnie z wykazem zawartym w STWiOR. W terminie siedmiu dni od daty potwierdzenia gotowosci
do odbioru Inwestor powiadomi pisemnie Wykonawce o dacie rozpoczecia odbioru i sktadzie powotanej komisji
kolaudacyjnej. Rozpoczecie prac komisji nastapi nie pdzniej niz przed uptywem terminu okre$lonego w umowie.

Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentdw,
wynikéw badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z PW, PN i STWIOR. W toku odbioru
koricowego komisja zapozna sie z realizacjg robdt, zwtaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupetniajacych
i rob6t poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajacych komisja
przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru koricowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, Ze jako$C wykonanych robot w poszczegolnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej PW lub STWIOR z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu
na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo oséb i mienia, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong wartos¢ wykonanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w umowie.

8.5. Dokumenty odbioru koricowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koricowego robét jest protokét odbioru koncowego
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Inwestora.
Do odbioru koricowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ operat kolaudacyjny zawierajacy:
— dokumentacje powykonawcza z naniesionymi zmianami wykonawczymi,
— dziennik budowy — oryginat i kopie,
- obmiar rob6t (jesli wymagany),
— atesty jakoSciowe wbudowanych materiatow,
— dokumenty potwierdzajace legalizacje wbudowanych urzadzen,
— sprawozdania techniczne z préb ruchowych,
—  protokoty préb i badan,
— protokoty odbioru robét zanikajacych,
— rozliczenie z demontazu,
— wykaz wbhudowanych urzadzen i przekazywanych instrukcji obstugi,
— wykaz przekazywanych kluczy,
- os$wiadczenia 0sob funkcyjnych na budowie wymagane Prawem Budowlanym,
— inne dokumenty wymagane przez Inwestora.
W przypadku, gdy zdaniem komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedq
gotowe do odbioru koricowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin tego odbioru.
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Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Inwestora, wykonane i zgtoszone pismem przez Wykonawce do odbioru w terminie ustalonym
przez komisje.

8.6. Odbiér ostateczny

Odbior ostateczny ma za zadanie stwierdzenie:
— usuniecia wad ujawnionych w ciggu okresu gwarancyjnego, zgtoszonych przez zamawiajgcego lub
uzytkownika,
— wypetnienia przez wykonawce i zamawiajacego wszystkich zobowigzan wynikajgcych z umowy i protokotu
odbioru koncowego i przekazania inwestycji do uzytku (eksploatacii),
— braku przeszkod do zwolnienia kaucji gwarancyjnej w cato$ci lub w cze$ci z podaniem jej wysokosci, jezeli
zamawiajacy lub uzytkownik wykonat zastepczo czes¢ zobowigzan wykonawcy.
W razie stwierdzenia niewykonania zobowigzan cigzacych na wykonawcy i zamawiajacym w zakresie
likwidacji odstepstw od kompleksowosci i usuniecia wad ujawnionych w okresie gwarancyjnym, komisja odbioru
ostatecznego przerywa swoje czynnosci i wyznacza ponowny termin zebrania sie w porozumieniu z wykonawca.

9. Opis sposobu rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych

Wszystkie niezbedne koszty robot tymczasowych i prac towarzyszacych winny by¢ uwzglednione
w oferowanej cenie za realizacjq przedmiotowego zaméwienia. Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub
wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzgledniaé wszystkie roboty tymczasowe i prace towarzyszace, jak réwniez
inne czynno$ci, badania i wymagania.

10. Dokumenty odniesienia

Dokumentacja projektowa

— Projekt wykonawczy

—  Przedmiar robét
Normy i przepisy prawne

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. - Prawo Budowlane z pézniejszymi zmianami

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow technicznych jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (dz. U. Nr 75, poz. 690; z p6zniejszymi zmianami)

— Ustawa z dnia 16 lipca 2004 r. Prawo telekomunikacyjne (Dz. U. Nr 171, poz. 1800, z p6zn. zm.)

— Rozporzadzenia Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 07 czerwca 2010 r. w sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow budowlanych i terenéw (Dz. U. Nr 109, poz. 719)

- Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 29 kwietnia 2004 roku w sprawie
dokumentacji przetwarzania danych osobowych oraz warunkéw technicznych i organizacyjnych, jakim
powinny odpowiada¢ urzadzenia i systemy informatyczne stuzace do przetwarzania danych osobowych
(Dz. U. Nr 100, poz. 1024)
Instalacja okablowania strukturalnego

— PN-EN 50173-1:2018-07 - Technika informatyczna - Systemy okablowania strukturalnego -- Cze$¢ 1:
Wymagania ogoine

— PN-EN 50173-2:2018 Technika informatyczna - Systemy okablowania strukturalnego -- Cze$¢ 2:
Pomieszczenia biurowe

— PN-EN50174-1:2018 Technika informatyczna -- Instalacja okablowania -- Cze$¢ 1: Specyfikacja instalacji
i zapewnienie jako$ci
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PN-EN 50174-2:2018 Technika informatyczna -- Instalacja okablowania -- Cze$¢ 2. Planowanie
i wykonywanie instalacji wewnatrz budynkow

PN-EN 50174-3:2014-02 - Technika informatyczna - Instalacja okablowania -- Cze$¢ 3: Planowanie
i wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkow

PN-EN 50346:2004/A2:2010 - Technika informatyczna -- Instalacja okablowania -- Badanie
zainstalowanego okablowania

ISO/IEC 11801-1:2017 Information technology - Generic cabling for customer premises - Part 1: General
requirements

ISO/IEC 11801-2:2017 Information technology -- Generic cabling for customer premises -- Part 2: Office
premises

PN-EN ISO/IEC 27001:2017-06 Technika informatyczna -- Techniki bezpieczenstwa -- Systemy
zarzadzania bezpieczenstwem informacji -- Wymagania

PN-ISO/IEC 20000-1:2014-01 Technika informatyczna -- Zarzadzanie ustugami -- Cze$¢ 1: Wymagania
dla systemu zarzadzania ustugami

ANSI/TIA/EIA-568-B.2-1: Part 2: Balanced Twisted Pair Cabling Components Addendum 1 Transmission
Performance Specifications for 4-pair 100 Category 6A Cabling

ANSI/TIA/EIA 569-A Commercial Building Standard for Telecommunications Pathways and Spaces
N-SEP-E-007:2017-09 Instalacje elektroenergetyczne i teletechniczne w budynkach — dobér kabli i innych
przewodow ze wzgledu na ich reakcje na ogien

System monitoringu CCTV

PN-EN 50132-7:2013-04 - Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowane
w zabezpieczeniach -- Cze$¢ 7: Wytyczne stosowania

PN-EN 62676-3:2015-11E Systemy dozoru wizyjnego stosowane w zabezpieczeniach -- Czes¢ 3:
Analogowe i cyfrowe interfejsy wizyjne

PN-EN  50132-5-3:2013-04E Systemy alarmowe -- Systemy dozorowe CCTV stosowane
w zabezpieczeniach -- Cze$¢ 5-3: Transmisja wideo -- Analogowa i cyfrowa transmisja wideo

PN-EN 62676-1-1:2014-06E Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach -- Cze$¢ 1-1:
Wymagania systemowe -- Postanowienia ogdlne

PN-EN 62676-1-2:2014-06E Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach -- Cze$¢ 1-2:
Wymagania systemowe -- Wymagania eksploatacyjne dotyczace transmisji wizji

PN-EN 62676-2-1:2014-06E Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach -- Cze$¢ 2-1:
Protokoty transmisji wizji -- Wymagania ogdlne

Systemy sygnalizaciji pozaru SSP

PKN-CEN/TS 54-14:2020-09 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wytyczne planowania, projektowania,
odbioru, eksploatacii i konserwacji

PN-EN 54-2:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej. Centrale sygnalizacji pozarowej; ze zmiang A1:2007
PN-EN 54-3:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej. Pozarowe urzadzenia alarmowe — Sygnalizatory
akustyczne; ze zmiang A2:2007

PN-EN 54-5:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki ciepta — Czujki punktowe

PN-EN 54-7:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki dymu — Czujki punktowe

PN-EN 54-10:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki ptomienia — Czujki punktowe; ze zmiang
A1:2006

PN-EN 54-11:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Reczne ostrzegacze pozarowe; ze zmianami
A1:2006

PN-EN 54-12:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki dymu - Czujki liniowe dziatajace
z wykorzystaniem wigzki Swiatta przechodzacego

PN-EN 54-18:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Urzadzenia wejcia/wyjscia
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EN 54 — 20:2006 + AC:2008 Fire detection and fire alarm systems — Part 20: Aspirating smoke detectors
Systemy sygnalizacji pozarowej — Cze$¢ 20: Czujki dymu zasysajace

ISO 7240-20:2010 Fire detection and alarm systems — Part 20: Aspirating smoke detectors

Whytyczne projektowania Instalacji Sygnalizacji Pozarowej SITP WP - 02:2010
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