D —10.05.01a CIAG PIESZO-ROWEROWY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z budowa ciggu pieszo-rowerowego.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest materialem stosowanym jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach i ulicach.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem wybudowanego ciggu pieszo-rowerowego,
sktadajacego si¢ z potozonych obok siebie chodnika i §ciezki rowerowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ciag pieszo-rowerowy (droga dla rowerow i pieszych) — pas terenu przeznaczony i
przystosowany dla wspolnego uzytkowania przez rowerzystow i pieszych, np. sktadajacy
si¢ z chodnika i Sciezki rowerowej potozonych obok siebie, zlokalizowany w pasie drogi
(ulicy) lub poza nim.

(Wspolne uzytkowanie drogi przez rowerzystow 1 pieszych moze by¢ stosowane, jezeli
nat¢zenie ruchu pieszego nie przekracza 450 osob/h, a natgzenie rowerOw nie przekracza
50 rower6w/h lub tez ruch pieszy jest nie wigkszy niz 50 osob/h, a ruch rowerowy — nie
przekracza 250 rowerow/h [25].)

1.4.2. Chodnik — czg$¢ ulicy (drogi) przeznaczona dla ruchu pieszych.

1.4.3. Sciezka (droga) rowerowa — pas terenu przystosowany i przeznaczony wylacznie dla
ruchu rowerowego.

1.4.4. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1]
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogblne” [1] pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i1 sktadowania, podano
w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 2.



2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1. Zgodno$¢ materialéw z dokumentacjg projektowa

Materialy do wykonania robdt powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej lub ST.

2.2.2. Materiaty do budowy ciagu pieszo-rowerowego

Materialy do budowy ciggu pieszo-rowerowego powinny odpowiadaé
wymaganiom okreslonym przez przepisy podane w punkcie 5 niniejszej ST.

Wykonawca uzyska dokumenty dopuszczajace wyroby budowlane do stosowania
zgodnie z punktem 6.2.

Przy skladowaniu materialbw do budowy ciggu pieszo-rowerowego nalezy
przestrzegac¢ zalecen producentow.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” [1] pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robot Wykonawca, w zaleznos$ci od potrzeb, powinien wykazaé
si¢ mozliwos$cig korzystania ze sprzg¢tu dostosowanego do przyjetej metody robodt przy
budowie ciggu pieszo-rowerowego, w tym jego elementow:

a) nawierzchni i ew. podbudowy,
b) kraweznika z tawa,

C) obrzeza,

d) ew. Scieku ulicznego.

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji
projektowej, ST, instrukcjach producentow lub propozycji Wykonawcy 1 powinien by¢
zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogblne” [1] pkt 4.
4.2. Transport materialow

Materialy sypkie mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami 1
nadmiernym zawilgoceniem.

Transport materiatbw powinien by¢ dokonany w sposoéb odpowiadajacy
wymaganiom odpowiednich przepisow wymienionych w punkcie 5 niniejszej ST.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ [1] pkt
5.



5.2. Zasady wykonywania robét

Sposdb wykonania robdt powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowg i ST. W
przypadku braku wystarczajagcych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w
niniejszej specyfikacji oraz z informacji podanych w zatgcznikach.

Podstawowe czynnos$ci przy wykonywaniu robot obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,
2. roboty nawierzchniowe,
3. roboty wykonczeniowe.

5.3. Zasady konstruowania ciggu pieszo-rowerowego

Cigg pieszo-rowerowy powinien by¢ ustalony w dokumentacji projektowej; w
zakresie rozwigzan geometrycznych i technologicznych. W przypadku niewystarczajacych
danych mozna przyja¢ nastgpujace ustalenia:

1. Jezeli to mozliwe, pas przeznaczony dla rowerdw powinien znajdowac si¢ blizej jezdni,
a pas dla pieszych od strony posesji; zaleca si¢ odrozni¢ kolorystycznie nawierzchnie
obydwu pasow ciggu pieszo-rowerowego,

2. wzdhuz ulic ciag pieszo-rowerowy powinien by¢ wyniesiony ponad krawedz jezdni i
oddzielony kraweznikiem, natomiast wzdhuz drog moze by¢ stosowany samodzielny
cigg pieszo-rowerowy, usytuowany poza pasem drogowym lub usytuowany na koronie
drogi, oddzielony od jezdni bocznym pasem dzielacym o szerokosci nie mniejszej niz
1,0m,

3. szeroko$¢ i1 pochylenie podtuzne oraz poprzeczne $ciezki rowerowej i chodnika
powinny by¢ zgodne z przepisami [24] (zat. 1),

4. odleglos¢ ciagu pieszo-rowerowego od krawedzi jezdni uzalezniona jest od klasy drogi
1 nalezy ja ustala¢ wedlug przepisu [24] (zat. 1),

5. zalecane konstrukcje nawierzchni dla $ciezek rowerowych i chodnikéw podano w
zalgczniku 2.

5.4. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robdt nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST
lub wskazan Inzyniera:
— ustali¢ lokalizacje robot,
— przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary niezbedne do szczegdétowego wytyczenia robot oraz
ustalenia danych wysoko$ciowych,
— usuna¢ przeszkody, utrudniajgce wykonanie robot,
— wprowadzi¢ oznakowanie drogi na okres robot,
— zgromadzi¢ materialy 1 sprze¢t potrzebne do rozpoczgcia robot.
Mozna dodatkowo korzysta¢ z ST D-01.00.00 [2] przy robotach
przygotowawczych oraz z ST D-02.00.00 [3] przy wystgpowaniu robot ziemnych.
5.5. Roboty nawierzchniowe
5.5.1. Konstrukcja nawierzchni

Jesli konstrukcja nawierzchni nie zostata ustalona w dokumentacji projektowej lub
ST to nalezy przyja¢ rozwigzania wedlug zatacznika 2, podajacego zalecane konstrukcje
nawierzchni §ciezek rowerowych i chodnikow.

Przy ustaleniu konstrukcji nawierzchni infrastruktury pieszej i rowerowej nalezy
uwzgledni¢ dopuszczenie wjazdu na nig pojazdoéw utrzymania (sprzatanie i od$niezanie
mechaniczne, koszenie trawy itp.), postoju i ewentualnego ruchu pojazdéow o przyjetej
dopuszczalnej masie catkowitej np. w obrebie zjazdow - bez szkody dla jej trwatosci [26].
Nalezy przyja¢ rozwigzania zabezpieczajace przed negatywnym oddzialywaniem
rozrastajgcych si¢ korzeni drzew (ostony korzeniowe, grubsze warstwy podbudowy).

Konstrukcja nawierzchni moze obejmowac utozenie:



a) warstwy S$cieralnej z odmienng kolorystyka dla pasa dla rowerow rowerowej
(najczesciej czerwonego) oraz pasa dla pieszych,
b) podsypki (w przypadku warstwy Scieralnej z ptyt chodnikowych, betonowej kostki
brukowej itp.),
c) podbudowy.
Czynnosci wykonywane przy budowie wybranego rodzaju nawierzchni powinny
odpowiada¢ wymaganiom odpowiednich ST.

5.5.2. Podtoze i koryto

Podtoze powinno by¢ zabezpieczone przed nadmiernym zawilgoceniem i ujemnymi
skutkami przemarzania. Koryto pod podbudowe Ilub nawierzchnie powinno byé
wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami oraz przygotowane zgodnie z
wymaganiami ST D-04.01.01 [4].

W przypadku gruntéw wysadzinowych i watpliwych oraz gdy dokumentacja
projektowa lub ST to przewiduje nalezy wykona¢ ulepszenie podtoza.

5.5.3. Ulepszenie podtoza i podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod warstwa nawierzchni
powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa.

Wykonanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom wlasciwej ST.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduje ulepszenie podtoza poprzez
wymian¢ gruntéw, to wykonanie robot powinno spetnia¢ wymagania ST D-04.04.00a
Podloze ulepszone z mieszanki kruszywa niezwigzanego [5].

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduje podbudowe z mieszanki
kruszywa stabilizowanego mechanicznie to wykonanie podbudowy powinno odpowiadac
wymaganiom ST D-04.04.02b Podbudowa zasadnicza z mieszanki kruszywa
niezwigzanego [6].

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduje ulepszenie podioza lub
podbudowe z mieszanki kruszywa zwigzanego spoiwami hydraulicznymi to wykonanie
robot powinno spetnia¢ wymagania jednej z nastepujacych ST:

- D-04.05.01a Podbudowa i podioze ulepszone z mieszanki kruszywa zwigzanego
hydraulicznie cementem [7],

- D-04.05.03a Podbudowa i podtoze ulepszone z mieszanki kruszywa zwigzanego
hydraulicznie popiotem lotnym [8],

- D-04.05.04a Podbudowa i podtoze ulepszone z mieszanki kruszywa zwigzanego
hydraulicznie granulowanym zuzlem wielkopiecowym [9],

- D-04.05.05a Podbudowa i podtoze ulepszone z mieszanki kruszywa zwigzanego
gotowym wyrobem hydraulicznego spoiwa drogowego [10].

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduje podbudowe gruntowa
stabilizowang dodatkami trwale zwigkszajacymi odpornos¢ na absorpcje kapilarng wody to
wykonanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom ST D-04.12.01 [11].

Ewentualne inne rodzaje podbudéw powinny odpowiada¢ wymaganiom norm,
wytycznych lub indywidualnie opracowanym ST zaakceptowanym przez Inzyniera.

5.5.4. Obramowanie nawierzchni

Rodzaj obramowania nawierzchni powinien by¢ zgodny z dokumentacja
projektowa lub ST.

Ustawianie krawgznikow 1  obrzezy 1 ewentualne wykonanie $ciekow
przykraweznikowych powinno by¢ zgodne z wymaganiami zawartymi w ST:
a) D-08.01.01b Ustawianie kraweznikéw betonowych [19],
b) D-08.01.02a Ustawianie kraweznikéw kamiennych [20],
¢) D-08.05.06a Sciek uliczny z betonowej kostki brukowej [22].



5.5.5. Podsypka

Podsypke stosuje si¢ w przypadku nawierzchni z betonowej lub kamiennej kostKi
brukowej oraz ptyt chodnikowych. Rodzaj podsypki i jej grubo$¢ powinny by¢ zgodne z
dokumentacjg projektowg lub ST.

Jesli dokumentacja projektowa lub ST nie ustala inaczej, to grubos¢ podsypki po
zageszczeniu powinna wynosi¢ 3+5 cm. Dopuszczalna odchytka od zaprojektowanej
grubosci podsypki nie powinna przekracza¢ + 1 cm.

Pod nawierzchnig moga wystepowac:

a) podsypka piaskowa,
b) podsypka cementowo-piaskowa 1:4.

5.5.6. Warstwa Scieralna nawierzchni

Rodzaj nawierzchni powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowg lub ST.
Wykonanie nawierzchni powinno odpowiada¢ wymaganiom wiasciwej ST, np.:

a) D-05.03.05a Nawierzchnia z betonu asfaltowego. Warstwa $cieralna wg WT-1 i WT-2
[13],

b) D-05.03.07a Nawierzchnia z asfaltu lanego wg WT-1 i WT-2 [14],

c) D-05.03.22 Nawierzchnia z asfaltu piaskowego [15],

d) D-05.03.23a Nawierzchnia z betonowej kostki brukowej dla drog, ulic oraz placoéw i
chodnikéw [16], przy czym nawierzchni¢ z kostki brukowej zaleca si¢ stosowac tylko w
wyjatkowych sytuacjach, na niewielkich odleglosciach w miejscach, gdzie inne
rozwigzania sg trudne lub niemozliwe do zastosowania [27],

e) D-05.03.01  Nawierzchnia z kostki kamiennej, przy czym nawierzchni¢ z kostki
kamiennej [12] zaleca si¢ stosowac tylko w wyjatkowych sytuacjach, na niewielkich
odleglosciach w miejscach, gdzie inne rozwigzania sg trudne lub niemozliwe do
zastosowania [27],

f) D-08.02.01a Chodnik z betonowych ptyt brukowych [21],

g) D-10.03.01c Tymczasowa nawierzchnia z prefabrykowanych betonowych ptyt
wielkowymiarowych [23].

Ewentualne inne rodzaje nawierzchni powinny odpowiada¢ wymaganiom norm,
wytycznych lub indywidualnie opracowanym ST zaakceptowanym przez Inzyniera.

5.5.7. Pielegnacja nawierzchni

Ewentualna pielggnacja nawierzchni przed oddaniem jej do ruchu powinna byc¢
zgodna z odpowiednig ST.

5.6. Oznakowanie

Oznakowanie poziome nalezy wykona¢ wedlug ST D-07.01.01 [17], a
oznakowanie pionowe wedlug ST D-07.02.01 [18]. Zasady oznakowania okreslono w
Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury w  sprawie szczegdtowych warunkéw
technicznych dla znakéw 1 sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego 1 warunkow ich umieszczenia na drogach [25]. Wyciag z Rozporzadzenia [25]
zamieszczono w zalaczniku 3.

Na drogach dla rowerdéw, drogach dla rowerow i pieszych oraz drogach dla
pieszych — w przypadku znakow przeznaczonych wylacznie dla kierujagcych rowerem i
pieszych — stosuje si¢ znaki wielko$ci mini tj. ostrzegawcze o dlugosci boku 600 mm,
zakazu i nakazu o $rednicy 400 mm i informacyjnych o dlugosci podstawy 400 mm.

Dopuszcza si¢ stosowanie na chodnikach, drogach dla rowerow oraz drogach dla
rowerow 1 pieszych stupkéw U-12c (zal. 3, rys.e) dla zabezpieczenia przez wjazdem
pojazdéw samochodowych, przy czym na dwukierunkowych drogach dla roweréw oraz
drogach dla rowerow 1 pieszych jeden stupek powinien by¢ zlokalizowany w osi drogi /
ciggu, a sgsiednie w odlegtosci 1,5 m liczonej prostopadle do toru ruchu rowerzysty [26].



W szeroko$ci chodnikéw i $ciezek rowerowych nie dopuszcza si¢ lokalizowania
stupoéw, wspornikow znakéw drogowych, barier, balustrad 1 zadnych innych przeszkdod. Do
szerokosci tej nie wlicza si¢ pasa technicznego o szerokosci co najmniej 0,5 m od krawedzi
jezdni [26].

5.7. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe, zgodne z dokumentacja projektowa, ST, dokumentacija
wiaty i wskazaniami Inzyniera dotycza prac zwigzanych z dostosowaniem wykonanych
robot do istniejagcych warunkow terenowych, takie jak:

— odtworzenie przeszkod czasowo usunigtych,

— uzupehienie zniszczonych w czasie robot istniejgcych elementow drogowych lub
terenowych,

roboty porzadkujace otoczenie terenu robot,

usuni¢cie oznakowania drogi wprowadzonego na okres robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot

Ogo6lne zasady kontroli jakosci robot podano w ST  D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne” [1] pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (np. stwierdzenie o oznakowaniu znakiem CE lub znakiem
budowlanym B, aprobat¢ techniczng, certyfikat zgodnosci, deklaracje zgodno$ci,
krajowa ocen¢ techniczng, krajowa deklaracje wlasciwosci uzytkowych, ew. badania
materialdw wykonane przez dostawcow itp.),

- wykaza¢, ze wyroby przewidziane do zastosowania spetniajg wymagania ST,

- ew. wykona¢ wlasne badania wtasciwosci materiatdéw przeznaczonych do wykonania
robot, okreslone przez Inzyniera,

- sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materialow z tworzyw i prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do
akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiarow, ktére nalezy wykona¢ w czasie robot
podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan 1 pomiarow w czasie robot

Lp. Wyszczegdlnienie robot CZQStOﬂiWOéé Warto$ci dopuszczalne
badan

Lokalizacja 1 zgodno$¢ granic terenu . Wg phtu 5 .

1 , . . lraz i dokumentacji
robot z dokumentacjg projektowa . X
projektowej
2 |Roboty przygotowawcze Praca ciggta W(g pktu 5.4
3 | Roboty nawierzchniowe Jw. Wg pktu 5.5

4 | Obramowanie nawierzchni Jw. Wg pktu 5.5.4
5 [Oznakowanie Jw. W(g pktu 5.6
6 | Wykonanie robot wykonczeniowych Jw. W(g pktu 5.7




7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego ciagu pieszo-
roweroweqgo.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST
1 wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
przygotowanie podtoza,
ewentualne wykonanie podbudowy,
wykonanie taw,
— wykonanie szczelin dylatacyjnych.
Odbidr tych robdt powinien byé zgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” [1] oraz niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” [1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? (metra kwadratowego) ciagu pieszo-rowerowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
- przygotowanie podtoza,
- dostarczenie materiatow 1 sprzetu,
- wykonanie podsypki,
- ew. wykonanie podbudowy,
- wykonanie nawierzchni $ciezki rowerowej i chodnika,
- wykonanie obramowan nawierzchni 1 ew. $cieku,
- pielegnacj¢ nawierzchni,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;,
- odwiezienie sprzetu.

9.3. Sposéb rozliczenia robéot tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robot okreslonych niniejsza ST obejmuje:
- roboty tymczasowe, ktore sg potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, ale nie sg
przekazywane Zamawiajagcemu i s3 usuwane po wykonaniu robot podstawowych,
- prace towarzyszace, ktore sa niezbedne do wykonania robot podstawowych,
niezaliczane do robot tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.



10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogolne specyfikacje techniczne (ST)

1.

2.
3.
4

oo

10.

11.

12.
13.

14.
15.
16.

17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.

D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne

D-01.00.00 Roboty przygotowawcze

D-02.00.00 Roboty ziemne

D-04.01.01 Dolne warstwy podbudéw oraz oczyszczenie i skropienie

+04.03.01

D-04.04.00a Podtoze ulepszone z mieszanki kruszywa niezwigzanego

D-04.04.02b Podbudowa zasadnicza z mieszanki kruszywa niezwigzanego

D-04.05.01a Podbudowa 1 podtoze ulepszone z mieszanki kruszywa
zwigzanego hydraulicznie cementem

D-04.05.03a Podbudowa 1 podloze ulepszone z mieszanki kruszywa
zwigzanego hydraulicznie popiotem lotnym

D-04.05.04a Podbudowa i podloze ulepszone z mieszanki kruszywa
zZwigzanego hydraulicznie granulowanym zuzlem
wielkopiecowym

D-04.05.05a Podbudowa i podtoze ulepszone z mieszanki kruszywa
zwigzanego gotowym wyrobem hydraulicznego spoiwa
drogowego

D-04.12.01 Podbudowa gruntowa stabilizowana dodatkami zwigkszajacymi
odpornos¢ na absorpcje kapilarng wody

D-05.03.01 Nawierzchnia z kostki kamienngj

D-05.03.05a Nawierzchnia z betonu asfaltowego. Warstwa §cieralna wg WT-1
i WT-2

D-05.03.07a Nawierzchnia z asfaltu lanego wg WT-1 1 WT-2

D-05.03.22 Nawierzchnia z asfaltu piaskowego

D-05.03.23a Nawierzchnia z betonowej kostki brukowej dla drég, ulic oraz
placow i chodnikow

D-07.01.01 Oznakowanie poziome

D-07.02.01 Oznakowanie pionowe

D-08.01.01b Ustawienie kraweznikow betonowych

D-08.01.02a Ustawienie krawgznikow kamiennych

D-08.02.01a Chodnik z betonowych plyt brukowych

D-08.05.06a Sciek uliczny z betonowej kostki brukowej

D-10.03.01c Tymczasowa nawierzchnia z prefabrykowanych betonowych ptyt

wielkowymiarowych

10.3. Inne dokumenty

24,

25.

26.

27.

Rozporzadzenie Ministra Transportu 1 Gospodarki Morskiej z 2 marca 1999 r. w

sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich

usytuowanie (tekst jednolity Dz.U. z 2016 r., poz. 124 z p6zn. zm.)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie

szczegotowych warunkow technicznych dla znakéw 1 sygnatow drogowych oraz

urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczenia na drogach

(Dz.U. nr 220, poz. 2181 z p6zn. zm.)

Whytyczne dla infrastruktury pieszej i rowerowej, Wydanie: 02 Data: 16/01/2017,

GDDKIA, [Internet] [dostgp 23.03.2017] Pobrano z :

http://www.gddkia.gov.pl/userfiles/articles/s/specyfikacja 13123/111/wytyczne_pieszo
rowerowe%20v12.pdf

Projektowanie i budowa drog i szlakéw rowerowych. Zeszyt S-73, IBDIM, Warszawa

2014



http://www.gddkia.gov.pl/userfiles/articles/s/specyfikacja_13123/III/wytyczne_pieszo_rowerowe%20v12.pdf
http://www.gddkia.gov.pl/userfiles/articles/s/specyfikacja_13123/III/wytyczne_pieszo_rowerowe%20v12.pdf

ZALACZNIK 3
OZNAKOWANIE (WG [25])

a) Znak C-13/16 ,droga dla b) Znak C-13/16 ,droga dla
roweréw 1 pieszych” — odmiana roweréw 1 pieszych” — odmiana
z kreska poziomag z kreska pionowg

€70

Znak C-13/16stosuje si¢ w celu oznaczenia Drog tylko dla kierujacych rowerami i
pieszych. Na znaku tym umieszcza si¢ jednocze$nie symbole znakow C-13 i C-16.

W przypadku gdy ruch roweréw odbywa si¢ po drodze dla roweréw, a ruch
pieszych po drodze dla pieszych potozonych obok siebie, symbole roweru i pieszych
oddziela si¢ kreska pionowa.

) Znak poziomy P-23 (P-23 mini) ,,rower”
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Znak P-23 stosowany jest w celu oznaczenia drogi dla rowerow, pasa ruchu dla
rowerow, $luzy dla roweré6w. Na drogach dla rowerdéw i pieszych znak P-23 stosuje si¢
facznie ze znakiem P-26.

Odmiang¢ mini znaku P-23 0 wymiarach podanych w nawiasach stosuje si¢, gdy na
drodze dla rowerow, pasie ruchu dla rowerdéw albo $luzie dla rowerdw nie jest mozliwe
umieszczenie znaku P-23 o wigkszych rozmiarach

d) Znak poziomy P-26 ,,piesi”




Znak P-26 stosuje si¢ w celu oznaczenia drogi dla pieszych albo drogi dla rowerow
i pieszych.

Na drodze dla rowerow i pieszych, na ktdrej umieszczono znak C-13/16 z kreska
pionowa, znak P-23 umieszcza si¢ na drodze dla rowerdéw, a znak P-26 umieszcza si¢ na
drodze dla pieszych. Znaki te umieszcza si¢ w tym samym przekroju drogi.

Na drodze dla rowerdw 1 pieszych, na ktorej umieszczono znak C-13/16 z kreska
pozioma, znaki P-23 i P-26 umieszcza si¢ w osi drogi, w sposob analogiczny jak na znaku
pionowym, bez kreski poziomej. Znaki te umieszcza si¢ na poczatku drogi i powtarza na
catej dlugosci drogi albo pasa, nie rzadziej niz co 50 m oraz bezposrednio za kazdym
potaczeniem drog.

e) Stupek U-12c
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