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= Kamera typu Bullet
@ Kamera koputkowa

Punkt dystrybucyjny CCTV

Rozszerzenia I/O systemu SWN (wyposazenie zgodnie ze schematem)

=D Czujka ruchu PIR ISC-BPR2-W12
=p Czujka ruchu PIR+MW ISC-BDL2-W12G

—

Czujka kontaktronowa
Sygnalizator akustyczny wewnetrzny

By

Manipulator LCD

Sygnalizator zewnetrzny akustyczno-optyczny

jednostka projektowa

ARCHI-GRAF

64-920 PILA, UL. KOSSAKA 110

JANUSZ KICINSKI & ROMAN SZUMNY

TEL/FAX (067)2137075; 3512757

Inwestor:

POWIATOWE CENTRUM EDUKACJI
ul. Ceglana 2, 64-920 Pita

nazwa zamierzenia budowlanego:

CENTRUM INNOWACJI TECHNOLOGICZNYCH
W PILE - przebudowa i rozbudowa
Powiatowego Centrum Edukacji w Pile

w celu rozwoju ksztatcenia zawodowego

w Powiecie Pilskim i regionie

Il ETAP - ROZBUDOWA
POWIATOWEGO CENTRUM EDUKACJI

adres zamierzenia budowlanego:
Pita, ul. Ceglana 2, dziatka nr 1284/1
jednostka ewidencyjna 301901_1
obreb ewidencyjny 0019 Pita

projektant:
mgr inz. Wiestaw Kolassa

Nr upr. KUP/0143/POOE/ 11

uprawnienia budowlane do projektowania
bez ograniczen w specjalnosci elektrycznej

opracowat: | mgr inz. Robert Kolassa

tywtrysunku: RZUT PARTERU. INSTALACJ

A SSWIN | CCTV

nrrysunku:  PW-E-1018-20-08

branza: elektryczna

etap projektowania:
P.W.

data opracowania:
22.05.2020 r.

skala: strona:
1:100




