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D-M.00.00.00. Wymagania egélne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D-00.00.00 - Wymagania Ogélne odnosi si¢ do wymagai wspélnych dla poszczegdlnych

wymagai technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robét dla zadania; Remont drég o nawierzchni thuczniowo-

iwirowej na terenie Miasta i Gminy Wieliczka w roku 2024r.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywac i rozamiec jako czes¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych w

zlecaniu i wykonaniu Robot.

1.3. Zakres Robdt objetych ST

Wymagania ogalne nalezy rozumieé i stosowaé w powigzaniu ze wszystkimi wymienionymi w niniejszym opracowaniu

Specyfikacjami Technicznymi.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany nie bedacy budynkiem, stanowiacy calo$¢ techniczno-uzytkowa (droge)

albo jego cze$¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny,

wezel).

1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z

wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3.  Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw
obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po jego zakoriczeniu.

1.44.  Dziennik Budowy - opatizony pieczecia Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, shuzacy do
notowania wydarzei zaistnialych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych
odbioréw Robét, przekazywania poleceii i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inspektorem nadzoru,
Wykonawcg i projektantem.

1.4.5. Jezdnia - czesc korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami i do

wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

14.7.  Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielgcymi jezdnie,

1.4.8. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposohem ich polaczenia.

1.4.9. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skalpami row6w.

1.4.10. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.11. Ksiega Obmiaru - akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami shuzacy do

wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robét w formie wyliczer, szkicéw i ew. dodatkowych

zatgcznikéw. Wpisy w Ksigdze Obmiaru podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru.

1.4.12. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do

przeprowadzenia wszelkich badar i préb zwigzanych z oceng jakosci materialéw oraz Robot.

1.413.  Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania Robét, zgodne z Dokumentacjg Projektows i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

1.4.14. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw shizacych do przejmowania i rozkladania obciazeri od ruchu na

podltoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.15. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi.

1.4.16. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli

przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla

danego rodzaju Robdt budowlanych.

1.4.17. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi

oraz drzew i kizew6w. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy

urzadzen chronigcych ludzi i Srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez rtuch na drodze.

1.4.18.  Podioze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci przemarzania.

1419.  Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektara nadzoru, w




W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z Dokumentacja Projektowg i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg
odchylenia w ramach okreélonego przedziahu tolerancji. Cechy materiatéw i elementdw hudowli musza hyé jednorodne
i wykazywac bliska zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w peli zgodne z Dokumentacjg Projektowg lub ST i wplynie to na nie
zadawalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy beda niezwlocznie zastapione innymi, a Roboty rozebrane na
koszt Wykonawcy.

1.5.4.  Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do uttzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy, w okresie trwarnia realizacji
Kantraktu az do zakoticzenia i odbiaru koficowego Robét. Wykanawca, na kazdym etapie robdt, zapewni dojécia do
posesji.

W czasie wykonywania Robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe urzgdzenia
zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostizegawcze, sygnaly, pomosty dla pieszych itp., zapewniajgc w ten sposéb
bezpieczeristwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktdrych jest to

nieodzowne ze wzgledéw bezpieczefistwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzgdzenia zabezpieczajgce bedg akceptowane przez Inspektora nadzoru. Fakt
przystapienia do Robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposdb uzgodniony z Inspektorem
nadzoru oraz pizez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inspektora nadzoru, tablic informacyjnych,
ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora nadzoru. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji Robét

Ponadto Wykonawca zapewni miejsce do mycia kal pojazdéw wyjezdzajacych na drogi publiczne z terenu budowy.

W przypadku zanieczyszczenia ulic przylegajacych do terenu budowy pizez pojazdy Wykonawcey robét,

niezwlocznie usunie on wszystkie zanieczyszczenia z tych drog na wlasny koszt.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, Ze jest wiaczony w Cene
Kontraktowg.

1.5.5.  Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robdt

Wykonawca ma abowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia Rohat wszelkie przepisy datyczace achrony
Srodowiska naturaliego. W okresie trtwania budowy i wykariczania Robdt Wykonawea unikaé bedzie uszkodzeii lub
ucigzliwodci dla osdb lub whasnodci spolecznej wynikajacych ze skazZenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w
nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac sie do tych wymagar bedzie miat szczegdlny wzglad na lokalizacje baz,
warsztatéw,magazynow, sktadowisk, ukopéw i drog dojazdowych.Koszty zwigzane z ochrong Srodowiska w czasie
wykonywania robot nie podlegaja odrebnej zaplaciei przyjmuje sie, Ze sa wlaczone w Cene Kontraktowa.

1.5.6.  Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca ma obowigzek przestizegat przepisow ochrony przeciwpozarowej.

Koszty zwigzane z ochrong przeciwpozarowa w czasie wykonywania robét nie podlegajg odrebnej zaplacie i przyjmuje
sig, Ze sg wlgczone w Cene Kontraktows.

1.5.7.  Malterialy szkodliwe dla oloczenia

Nie dopuszcza si¢ do stosowania materiatow szkodliwych dla. otoczenia.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych whascicielami tych urzadzed potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzeii w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju robét, ktére
maja by¢ wykonane w zakresie przeloZenia instalacji i urzadzeri podziemnych na terenie budowy i powiadomié
Inspektora nadzoru i whadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora nadzorn i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspdlpracowal
dostarczajgc wszelkiej pomocy potizebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadacd za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchui ziemi i urzadzen podziemuych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Koszty zwigzane z ochrong wlasnosci publicznej i prywatmej w czasie wykonywania robét nie podlegajg odrebnej
zaplacie i przyjmuje sie, ze sa wlgczone w Cene Kontraktowa.

/.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczert obcigZenia na 0§ przy transporcie materiatow i
wyposazenia na i z terenu Robat. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wladz, co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkow i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora nadzoru. Pojazdy i
tadunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo ukoriczony fragment budowy w
obrebie Terenu Budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich Robdt w ten sposcb uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami Inspektora nadzoru.

1.5.10. Bezpieczeristwo i higiena pracy




Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, kidre nie wplyna niekorzystnie na
jakos$¢ wykonywanych Robét i whasciwosci przewozonych materiatéw.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych ohcigzen na osie pojazddw i innych parametréw technicznych.

Wykonawea bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz na dojazdach do Terenu Budowy.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania Robdét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robdt zgodnie z Kontraktem, oraz za jakos¢ zastosowanych
materialéw i wykonywanych Robét, za ich zgodnos¢ z Dokumentacjq Projektowa, wymaganiami ST oraz poleceniami
Inspektora nadzor.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$c za dokladine wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw Robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na
pismie przez Inspektora nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu Robot zostang, jesli
wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Rohat lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od .
odpowiedzialno$ci za ich doldadnosc.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementéw Robét bedg oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badai materialéw i Rob6ét, rozizuty normalnie
wystepujace przy produkcji i w badaniach materialow, doswiadczenia z przeszlosci, wyniki badai naukowych oraz inne
czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Tnspektora nadzoru bedg wykonywane nie poZiiej niz w czasie pizez niego wyznaczonym, po ich oftzymaniu
przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania. Robét. Skutki finansowe z tego tytishu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci Robét

Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelng kontrole Robét i jakosci materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, whaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatizenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pebierania
prébek i badan materiatéw.

Wykonawca bedzie przeprowadzac pomiary i badania materialéw oraz Robét z czestotliwoscig zapewniajaca
stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w ST, normach i wytycznych.

W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie Robét zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru Swiadectwa, Ze wszystkie stosowane wzadzenia i sprzet badawczy
posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych
procedury badari.

Inspektor nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczeii laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inspektor nadzorn bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych.
Jezeli niedociggniecia te bedg tak powazne, Ze mogg wplyngc ujemnie na wyniki badan. Inspektor nadzoru natychmiast
wstrzyma uzycie do Robét badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materialow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie prébek

Prébki beda pobierane losowo.

Inspektor nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udzialu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Tnspektora nadzory Wykonawca bedzie przeprowadzac dodatkowe badania tych materiatow, ktére budzy
watpliwodd co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z
wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badai pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inspektora nadzoru. Probki
dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora nadzoru bedg odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposdh zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowac mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.




Wyniki obmiaru bedg wpisane do Ksiegi Obmiaru.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloiciach podanych w Tabeli Elementéw Rozliczeniowych lub gdzie

indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia. Wykonawcy od obowigzku ukoiiczenia wszystkich Robét. Bledne

dane zostang paprawione wg instrukcji Tnspektora nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych Robét bedzie przeprowadzony z ezestoscia okreslong w Kontrakcie.

7.2. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed cze$ciowym lub koficowym odbiorem Robét, a takze przypadku wystepowania

dhuzszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Robdét.

Obmiar Robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar Rohdt podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiarn oraz niendzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skamplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupeliane odpowiednimi szkicami umieszczonymi na

karcie Ksiggi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dolaczone w formie oddzielnego zalacznika do Ksiegi

Obmiaru, ktérego wzér zostanie uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw Robdt

W zaleznosci od ustaleri odpowiednich ST, Roboty podlegajq nastepujgcym etapom odbioru, dokonywanym przez

Inspektora nadzoru przy udziale Wykonawcy:

a) odbiorowi Robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu (koricowemu),

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloéci i jakosci wykonywanych Robét,ktére

w dalszym procesie realizacji ulegng zakiyciu.

Odbidr Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie

ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu Robét.

Odbioru Robét dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowosc¢ danej czgsci Robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym

powiadomieniem Inspektora nadzoru. Qdhidr hedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie po7niej jednak niz. w ciggu 3

dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzorw.

Jakosc i ilos¢ Robét ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet

wynikéw badari laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa,

ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilogci i jakoéci wykonanych czesci Robét. Odbioru czesciowego Robot

dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze koficowym Robot.

8.4. Odbidr ostateczny (koficowy) robdt

8.4.1. Zasady odbioru ostaiecznego (koticowego), czesciowego robdt

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilogci, jakosci i

wartosci.

Catkowite zakoriczenie robét oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do

dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Odbiér ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez

Inspektora nadzoru zakoriczenia robét.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora nadzoru i

Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw,

wynikéw badari i pomiar6w, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z Dokumentacja Projektowg i ST.

8.4.2.  Dokumenty do odbioru ostatecznego (kohicowego), czesciowego

Podstawowym dokumentem do dokenania odbioru ostatecznego robét jest protokét adbioru ostatecznego robét

sporzgdzony wg wzor ustalonego przez Zamawiajgrego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1. dokumentacjg projektowq podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w
trakcie realizacji umowy,

2. specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupelniajace lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaly),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badaii i oznaczei laboratoryjnych, zgodne z ST,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw zgodnie z ST,

7. protokoly odbioru robét towarzyszacych i przekazania tych robét whascicielom urzadzen,

8. geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robét i sieci uzbrojenia terenu,

9. kopig mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.




(u) usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(w) doprowadzenie terenu do stanu pierwotiego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 . - Prawo budaowlane (Dz.U.Nv 89, poz. 414 z pAzniejszymi zmianami).
Ustawa z dnia 21 marca 1985 . o drogach publicznych (Dz.U.Nr 14, poz. 60 z p6Zniejszymi zmianami).

D-05.02.01a Remont czastkowy nawierzchni thuczniowo-zwirowej

1. WSTEP

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rohét zwigzanych z wykonaniem i adbiorem
remontu czastkowego nawierzchni thuczniowo-zwirowej, wykonanej na drogach gminnych i wewnetrznych gminy
Wieliczka.

Po uzyskaniu zgody Inspektora nadzoru, ustalenia zawarte w niniejszej SST mozna stosowaé do napraw na wiekszej
powierzchni niZ remont czastkowy, np. przy odnowie nawierzchni.

Okreslenia podstawowe

Nawierzchnia thuczniowo-7wirowa - nawierzchnia twarda nieulepszana, ktdrej warstwa &cieralna wykonana jest 7
tczniainb kmszywa naturalnepo bez nzycia lepiszeza ub spoiwa.

Remaont czgstkowy - naprawa pojedynczych uszkodzefi nawierzchni thuiczniowej o powierzchni do okalo 5 m?2.
Odnowa nawierzchni - naprawa nawierzchni, gdy uszkodzenia lub zuzycie przekraczaja 20-25% jej powierzchni,
wykonana na calej szerokosci 1 dlugosci odcinka wymagajacego naprawy.

2. MATERIALY

Do remontu czastkowego nalezy stosowac nastepujace materialy:

- kruszywo tamane porfirowe lub digbazowe: duczeri i kliniec,

- kruszywo do zamulenia gérmej warstwy nawierzchni: mial kamienny porfirowy frakcji od 2do 6mm,

- wode do skropienia podczas zageszczania i zamulania.

W przypadku braku wystarczajacych ustalen, rodzaj materiatu okresla Inspektor nadzoru na wniosek Wykonawcy.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do remontu czastkowego nawierzchni thuczniowej powinien wykazaé sie mozliwoscig
korzystania ze sprzetu okreslonego w OST D-05.02.01 [4], z zastosowaniem sprzetn do rozebranmia uszkodzonej
nawierzchni, jak np.: mlotkéw pneumatycznych, oskardéw, loméw, dragéw stalowych, konewek, wiader do wody,
lopat, szpadli, ubijakéw recznych itp.

4. TRANSPORT

Materialy kamienne mozna przewozi¢ dowolnymi sSrodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami i nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywa drobne - przed rozpyleniem.
Sposéb zaltadunku i roztadunku érodkéw transportowych nalezy dostosowaé do wytrzymatoéci kamienia, aby nie
dapudci¢ do ohttukiwania krawedzi.

5. WYKONANIE ROBOT
Konstrukcja i sposéb wykonania robdt powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa. W przypadku braku
wystarczajacych danych mozna korzystac z ustalefi podanych w niniejszej specyfikacji.
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robét obejmuja:
1. roboty pizygotowawcze,
2. wykonanie remontu czagstkowego nawierzchni,
3. roboty wykoificzeniowe.
Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do robét nalezy:

- ustali¢ lokalizacje terenu robét,
- przeprowadzi¢ czyszczenie nawierzchni z kurzu, blota i innych zanieczyszczeii, do odlegloéci 0,5,0,7 m od
krawedzi uszkodzenia, z usunieciem zanieczyszczeti poza korone drogi.

Zaleca sig¢ korzystanie z ustalei OST D-01.00.00 [2] w zakresie niezbednym do wykonania robét
przygotowawczych, a z ustalei OST D-05.03.00a [3] w zakresie oczyszczenia nawierzchni.

Remontowi czastkowemu podlegaja uszkodzenia nawierzchni duczniowej, obejmujace:

- zapadniecia i wyboje fragmentéw nawierzchni,
- koleiny, powstajace wzdhiz osi jezdni,
- osiadanie nawierzchni w miejscu przekopéw (np. po przelozeniu urzadzen podziemnych), wadliwej jakoéci
podioia tnb podbudowy, niewlasciwepgo adwodnienia,
- nier6wnodci jezdni, spowodowane wysysaniem przez opony samochodéw piasku, miatu kamiennego, zwin,
klifica, itp. ze spoin,
-  inne uszkodzenia, deformujgce nawierzchnie w sposéb odbiegajacy od jej prawidtowego stanu.



- uzywanie do remontu thucznia i klifica o twardosci réznigcej sie od twardosci thucznia w istniejgcej nawierzchni,
gdyz lata bedzie ulegala mniejszemu lub wiekszemu Scieraniu niz otaczajgca jezdnia, ca spowaduje niekorzystne
zaglebienie lub podwyzszenie nad jej powierzchnie,
- stosowania w lacie klifica 7z innego gatunku kamienia niz thiczei (inuej twardosci) co powoduje, ze thiczed nie da
sie nalezycie zaklinowad.

Do robét wykoniczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robét do istniejgcych
warunkow terenowych, takie jak:
- usuniecia urzadzeri regulacji ruchu,
- r1oboty porzgdkujgce otoczenie terenu robot.
6. KONTROT.A JAKOSCI ROBOT
Przed przystgpieniem do tobdt Wykonawca powinien:
- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(certyfikaty na znak bezpieczeiistwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnoéci, ew. badania
materialow
wykonane przez dostawcow itp.),
- wykona¢ badania wlasciwosci materialéw przeznaczonych do wykonania robét, okreslone w pkcie 2.

Wiszystkie dokumenty oraz wyniki badaii Wykonawca przedstawia Inspektor nadzoruowi do akceptadji.

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw, ktére nalezy wykonaé¢ w czasie robét podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badar i pomiar6w w czasie robdt

Lp. Wyszczegdlnienie robot Czestotliwos¢ badan ~ "Wartosci dopuszczalne

1 Wyznaczenie powierzchni dorobdt  raz Tylko niezhedna powierzchnia
2 Roboty przygotowawcze Ocena ciggla Wg pktu 5

3 Remaont czastkowy nawierzchni Ocena ciggla Wg pktu 5

4 Raoboty wykoiiczeniowe QOcena ciggla Wg pktu 5

Po zakoficzeniu robot nalezy ocenié¢ wizualnie:
- wyglad zewnetizny wykonanego remontu czastkowego w zakresie wygladu i prawidlowosci wypekienia lat w
nawigzaniu do otaczajacej nawierzchni,
- poprawnoié profilu podluznego i poprzecznegn, nawiazujacegn do otaczajacej nawierzchni i umozliwiajacego
splyw powierzchniowy wad.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarows jest m2 (metr kwadratowy) wykenanego remontu czastkowego nawierzchni thuezniowej.
8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 daly wyniki pozytywne.
5. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena wykonania 1 m2 remontu czastkowego nawierzchni thuczniowej obejmuje:
- prace pomiarowe itoboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- przygotowanie podtoza,
- dostarczenie materialéw i sprzetu,
- wykonanie remontu czastkowego nawierzchni thiczniowej wedlug ustaleii specyfikacji technicznej,
- przeprowadzenie pomiardw i badaii wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
- odwiezienie sprzetu.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogdlne specyfikacje techniczne (OST)
1.D-M-00.00.00Wymagania ogdlne
2.D-01.00.00Roboty przygotowawcze
3.N-05.03.00a0czyszczenie nawierzchni drogowej
4.D-05.02.01Nawierzchnia Guczniowa
10.2. Inne materiaty
5. Podreczniki i przepisy utrzymania drog

D-04.08.05 Wyrownanie podbudowy kruszywem stabilizowanym mechanicznie

1. WSTEP

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
wykonaniem wyréwnania poprzecznego i podiuznego podbudowy kruszywem porfirowym stabilizowanym
mechanicznie z wykorzystaniem istniejacej podbudowy i doziarnieniem kruszywem lamanym porfirowym lub
diabazowym do uzyskania optymalnego uziarnienia.



10 | Zawarto$¢ zwigzkéw siarki w PN-B-06714
pizeliczeniu na SOs, %(n/m), -
nie wigcej niz 1 1 1 1 2 4 -28 [9]

11 | WskazZnik nosnosci Wy
mieszanki kruszywa, %, nie
mniejszy niz:
a) przy zageszczeniu Is > 1,00 | 8o 60 80 60 80 60 PN-5-06102
b) przy zageszczeniu Is 2 1,03 1120 - 120 - 120 |- [21]

Materialy do ulepszania wlasciwosci kruszyw
Do ulepszania wlasciwosci kruszyw stosuje sie:

cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],

wapno wg PN-B-30020 [19],

popioty lotne wg PN-S-96035 [23],

zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza sig stosowanie innych spoiw ped warunkiem uzyskania réwnorzednych efektéw ulepszania kruszywa i po
zaakceptowaniu przez Inspektora nadzoru.
Rodzaj i ilo$¢ dodatku ulepszajacego nalezy przyjmowaé zgodnie z PN-S-06102 [21].
Wada
Nalezy stosowac wode wg PN-B-32250 [20].
Materialem do wykonania podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie powinno byé kruszywo
famane poifirowe uzyskane w wyniku pizelauszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo
ziaren Zwiru wiekszych od 31,5mm.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez domieszek gliny i zanieczyszczer obcych.
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna lezeé¢ pomiedzy krzywymi granicznymi podanymi w ponizszej tablicy.
Tablical. Uziamienie kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie wg PN-S-06102:1997 dla kruszywa na
podbudowy zasadnicze.

Sito kwadratowe [mm] Przechodzi przez sito [%]
63 100
31:5 98*-100
20 78-100
16 69-93
12,8 60-86
8 150-75
6,3 44-68
4 38-58
2 25-41
1 18-31
0,5 12-23
0,25 8-15
0,125 3-11
0,075 2-10

* dla podbudowy z kiuszywa o uziarnieniu £/31,5 - warto$¢ 100

Kruszywa stabilizowane mechanicznie powinny spelnia¢ wymagania okreslone w ponizszej tablicy 2.
Tablica 2. Wymagane wlasciwosci kruszywa.

L.p. |Wlasciwosci badane wedlug: Wymagania
| Zawartos¢ nadziarna, %, nie wigcej niz 5

2 Zawartosc ziamn nieforemnych, wg PN-78/B06714/16; % nie wiecej niz 35

3 Zawartod¢ zanieczyszczen organicznych, %, nie wiecej niz 1




Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiada¢ przyjetemu poziomowi wskaznika
noé$nosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.
Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrizymywana w dobrym stanie. Jezeli
Wykonawca bedzie wykoizystywat, za zgoda Inspektor nadzorua, gotowg podbudawe da ruchu budowlanego, to jest
obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z
niewlasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce robét.
Przed przystapieniem do wykonywania wyréwnania powierzchnia podbudowy powinna zosta¢ oczyszczona z
wszelkich zanieczyszczen.
Powierzchnia podbudowy thuczniowej lub z kruszyw przewidziana do wyréwnania powinna zostaé przed ukladaniem
warstwy wyrGwnawezej zoskardowana na glehokosé 7 em, co pozwoli na whadciwe zwigzanie wykonanej warstwy
WyiGwnawczej
7 istniejacy podbudowa.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane w sposéb umozliwiajacy wykenanie wyréwnania podbudowy zgodnie z
dokumentacjq projektows.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztaltowania wyréwnania podbudowy powinny by¢ wezesniej przygotowane,
odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie rob6t przez Wykonawce.
Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w usi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi lub w inny spusib
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciggnigcie linki do wytyczenia robét w odstepach nie
wiekszych niz co 10 m.

Po wytyczeniu wyréwnania podbudowy nalezy ustawi¢ wzdtuz ismiejacej podbudowy prowadnice w taki sposob, aby
wyznaczaly one {cisle warstwe wyréwnawcza podbudowy w stanie niezageszczonym. Prowadnice winny by¢
ustawione stabilnie, w sposéb wykluczajacy ich przesuwanie sie w czasie ukladania i zageszczania kruszywa.
Minimalna grubosé ukladanej warstwy wyréwnawczej z kruszywa stabilizowanego mechanicznie nie moze hy¢ po
zaggszczeniu mniejsza od najwigkszego wymiaru ziarna w kiuszywie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzeniu podlegaja:

Grubosé warstwy

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci warstw nie powinny przekraczaé -1 cm do +2cm.

Nosnosé i zageszczenie warstw wa ohcigzeri plvtowych
Nalezy wykona¢ pomiary nosnosci podbudowy z kruszywa, wg metody obeigzer ptytowych, aparaturg typu VSS
zgodnie z norma PN-S-02205:1998.

Roéwnosc warstwy
Nieréwnosci mieizone tatg 3m nie powinny przekraczaé +15mm.

Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowy z tolerancjg +0,5%.

Rzedne podbudowy

Réznice migdzy rzednymi wykonanymi i projektowanymi nie powinny przekraczac od +lcm do -2cm.

Uksziattowariie osi podbudowy
03 podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz +5cm.

Szerokos¢ podbudowy
Szerokos¢ podbudowy nie moze réznié sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +5cm.
Sprawdzenie nalezy wykonywac¢, co okolo 50m dla pomiaréw geometrycznych lub wg wskazaii Inspektora nadzoru dla
pomiaréw nodnodci warstwy.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarows jest m3 (metr sze$cienny) wbudowanego kruszywa stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli
Wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedhug pkt 6 daly wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena wykonania 1m3 wyréwnania podbudowy kruszywem stahilizowanym mechanicznie obejmmje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- transport materialu na plac budowy,
- przygotowanie mieszanki,
- dostarczenie mieszanki na miejsce whudowania,
- rozlozenie i zageszczenie mieszanki,
- przeprowadzenie pomiardw i badaii lahoratoryjuych okredtonych w
specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
9.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu




