ESTM INTEGRACJA ZASILANIA GWARANTOWANEGO

45317000-2
45231000-5
energetycziych,
45231400-9
45232221-7

Egz. 1
Klasyfikacja robot wg. Wspolnego Slownika Zam éwien
Inne instalacje elektryczne
Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggow, ciggdw komunikacyjnych i linii

Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych
Podstacje transformatorowe

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

T 200 Dk
05-400 Otwock

KOMPLEKS NR 6005 INOWROCEAW-LATKOWO
WOISKOWY
UMOWA: WIB/P/2/U/3/A ZAWARTA W DNIU 13.05.2020R
ZADANIE: NR 11778
TEMAT: PRZEBUDOWA SYSTEMU ZASILANIA W ZAKRESIE
KOMPENSACJII MOCY BIERNEJ
BRANZA: ELEKTRYCZNA
INWESTOR: REJONOWY ZARZAD INFRASTRUKTURY
UL. PODCHORAZYCH 33; 85-677 BYqugq,zgz-zSebasmn M
UrskKi
WYKONAL mgrinz Schastian Miturski |
PROJEKTANT: . | mgrinz Jan Rucifiski:

" ESTE Enarey ap za0, s 5 ST estmwy Sw chun dla st. W&rsmw A
05-400 Otwock, uf, fer umsklz 0114 : iziat Gospedarczy mfowe «;Rqe.-.tm Sad{wngu.
a tel: (22) 779 0900, “fakar (22) 779 09 09 KRS 00449525 REGON: 14852 %225 NIP: 532 20 45 229
ENERGY www astanargy.pl

OTWOCK 06.2020 rok

str. 1



Egz. 1

Spis tresci

L = . o . 3
2  Przedmiot i zakres OPraCOWANIA ...........cooiiiiii i e, 3
2.1 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej. .........ccococccoooe e 3
2.2 Okreslenia podstaWwoWe. .. .......ccoviiiiiiiie e e 3
R B (e e B TR T o RO — 5
3.1 Dokumentacja techniczna - wykaz dokumentéw do przekazania
Ao T = 1Y xR 5
3.2  Zgodnosc robot z dokumentacig projektowa. .........o.eveeiiee i e 5
3.3  Zabezpieczenie terenu BUJOWY. ......coiiiiiiiiiiiiiiie e e, 6
3.4 Odbidr frontu robOt ... .ooviiieii e 6
3.5 Bezpieczenstwo i higiena pracy.........cooooevviiveeeeeiireeiciieee . . 5]
3.6 Stosowanie sig do prawa i iNNYCh Przepisow .........oooooiiiii e 6
4  Ogdlne wymagania dotyczace materiatow i Sprzetu................oooiiiiiioi e 6
] BEDIEL s RS 5 5 s s A A R AR 6
42  Ukfad kompensacji mocy DIEMEJ. .......oooiviiiiiiiiiiiieee e 7
4.3  Przechowywanie i skladowanie materiatOw..................cccciie e 7
44  Wariantowe stosowanie materniatiw ............oooiiiiiniiiieie e 7
D BPIZRE o e e S e B A S s s 7
A8 TIANSPOM. .. e e e 7
4.7 PR G REaare (OB e s S S B S 7
5 AREIaNIEE POBOE ..o s s s S AT AR i A e mm e o i s AR B s
5.1  Temperatura otoczenia i Kabla...........ccooooiiiiiiii i
5.2  Szczegdlowe zasady wykonania robot: ..o 8
5.3  Ochrona przeciwporazeniowa............coccuaruiiiiiiiiiie i e e 8
5.4  Przygotowanie koncowek zyt i podtgczenie kabla.................cooooeviiiiiiiii 8
5.5 Montaz uktadow KOMPENSACi.......vvviiiieiiiiiee et 8
6 Kontrola JaKOSCi rODOL. ... ..o e, 9
64 Cgbélne:zasady kontroli FakoSel FOBBE . .uxmsmmraimsiaimsia wmrimmmsminemsmisfosmssssomme 2
7 Wymagania szczegdtowe dotyczgce wtasciwosci wyrobéw budowlanych....................... 9
T MAtEIIaRY . .o 9
8 Wymagania szczegotowe dotyczgce urzadzen iMaszyn.............ooovieeieeeeeeceeeeeeeee 9
9 Wymagania dotyczgce SrodkOw transportu...........cociiiiiiiin e 9
10 Wymagania dotyczgce uprawnien firm i 0s6b wykonujgcych materiaty........................... 9
10.1  Wymagania dotyczgace WYKONAWECY..........ocoiriiiiiiiiiaiiiii e e s 9
10.2 Wymagania dotyczgce osdb wykonujgcych instalacje ...........................oo..... 10
11 Odbibr robot BUOWIENYCN. ..ot 10
11,1 ROAZAJE OUDIOTOW. ...t 10
R T ———— 10
11.3  Pomiary i proby rozruChOWE ..........ooooiiiiiiiiiiii e 10
11.4 Dokumentacja powykonawcza instrukcje eksploatacji i konserwaciji urzadzen. 10
11.5  Prawidtowosé sterowania uktadem KOmMpensacji...............ocoooveiiiiviciierieiiiinn, 11
12 ROZICZENIE TODOL. ... e e e e e e 11
18 Dokumenty OdniESIBNIA., .. c. .o i seritns s e s io6s 656 507805 vsanens wommsossansmss s 1nmtes s mrssirsssams 11
13.1  Dokumentacja projeKtoWa ............oooiviiiiiiiiiie e 11
14 Ustawy | ToZporzadzema | ORI s wervssmemssmyis s o s s e s s 11
L 2 B o4 1) VOSSO RSPUPREPR 44
T2 | DA B ORI G osrmmunevsmmvcnsmmsunmans s s smnmsinvmms s O TR 12

Strona 2 z 12



Egz. 1

1 Wstep.

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych zawiera spis
wymagan odno$nie whasciwosci i wymagan zastosowanych materiatéw, sposobu ich
montazu oraz oceny prawidtowosci wykonania poszczegélnych prac, niezbednych do
okreslenia standardu i prawidtowej jakosci wykonania instalacji elektrycznych.

2 Przedmiot i zakres opracowania

Przedmiotem robét instalacyjnych w zakresie branzy elektrycznej jest wykonanie
instalacji kompensacji mocy biernej w obiektach Rejonowego Zarzadu Infrastruktury z
siedzibg w Bydgoszczy ul. Podchorgzych w obiektach:

Kompleks wojskowy 6005 Inowroctaw Latkowo

Niniejsza specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem nizej wymienionych

robot:

adaptacja pola zasilajgcego dla potrzeb podtaczenia uktadéw kompensagii,

montaz przekladnikow pradowych dla potrzeb wysterowania regulowanych
uktadéw kompensacji,

modernizacja istniejacych torow pradowych analizatoréw parametrow sieci
montaz 1 podtaczenie do istniejacego systemu zasilania,

wykonanie uziemien ochronnych i potaczen wyrdéwnawczych.

Wykonanie dokumentacji powykonawczej

2.1 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej,

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przy realizacji prac
instalacyjnych oraz jest podstawg procedury odbiorowej.

2.2 Okreslenia podstawowe.

aprobata techniczna - pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego
przydatno$¢ do stosowania w budownictwie, wydana przez upowazniona do tego
jednostke;

certyfikacja zgodnosci - dziatanie trzeciej strony (jednostki niezaleznej od
dostawcy 1 odbiorcy) wykazujace, ze zapewniono odpowiedni stopiefi zaufania,
iz nalezycie zidentyfikowany wyrob, proces lub ustuga sg zgodne z okre$lona
norma lub z whaciwymi przepisami prawnymi,

sieci - urzadzenia elektryczne i teletechniczne podziemne i naziemne na zewnatrz
budynku 1 przylgcza;

deklaracja zgodnosci - oswiadczenie dostawcy, stwierdzajace na jego wylaczna
odpowiedzialnosé, ze wyrdb, proces lub ustuga sg zgodne z norma lub aprobata
techniczna;

dokumentacja powykonawcza - dokumentacja techniczna wraz z naniesionymi
zmianami i uzupetnieniami w trakcie realizacji robot (budowy):;

dziennik budowy - opatrzony pieczgcia organu administracji pafistwowej zeszyt
Z ponumerowanymi stronami, stuzgcy do notowania wydarzen zaistniatych w
czasi¢ wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych
odbioréw robét, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej
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pomigdzy Inzynierem, Wykonawca i Projektantem.

Inzynier - Inspektor Nadzoru wyznaczony przez Inwestora,

kierownik Budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu.

ksigga Obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi
stronami stuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru wykonywanych
Robdt w formie wyliczen, szkicow 1 ewentualnych dodatkowych zatgcznikdw.
Wpisy w Ksiedze Obmiarow podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera.

odbior instalacji - zespdt czynnosci majacych na celu sprawdzenie czy
instalacje elektryczne zostaly wykonane zgodnie z projektem, warunkami
technicznymi i obowigzujacymi normami stanowigcymi podstawe do
- przekazania instalacji do eksploatacji;

polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez
Inzyniera w formie pisemnej - poprzez wpis do dziennika budowy, dotyczace
sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem
Budowy.

projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem
Dokumentacji Projektowej;

rura ostonowa - przewod rurowy z materialu niepalnego, chroniacy przed
oddziatywaniem czynnikow zewngtrznych, wewnatrz ktérego umieszczony jest
przewod instalacji elektrycznej:

rysunki - czes¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje urzadzen
elektrycznych;

linia kablowa - kabel wielozytowy lub wiazka kabli jednozytowych w uktadzie
wielofazowym albo kilka kabli jedno- lub wielozytlowych potaczonych
rownolegle, tgcznie z osprzetem, utozone na wspodlnej trasie i tgczace zaciski
tych samych dwoch urzadzen elektrycznych jedno- lub wielofazowych.

trasa kablowa - pas terenu, w ktérym utozone sa jedna lub wiecej linii
kablowych.

napiecie znamionowe linii - napiecie migdzyprzewodowe, na ktore linia
kablowa zostata zbudowana.

osprzet linii kablowej - zbior elementow przeznaczonych do taczenia,
rozgateziania lub zakonczenia kabli.

oslona kabla - konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przed
uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dzialaniem tuku elektrycznego.
przegroda - ostona utozona wzdtuz kabla w celu oddzielenia go od sasiedniego
kabla lub od innych urzadzen.

skrzyzowanie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym jakakolwiek
cze$¢ rzutu poziomego linii kablowej przecina lub pokrywa jakakolwiek czesé
rzutu poziomego innej linii kablowej lub innego urzadzenia podziemnego.
zblizenie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym odlegtosé miedzy
liniag kablowa, urzadzeniem podziemnym lub drogga komunikacyjng itp. jest
mniejsza niz odleglo$¢ dopuszczalna dla danych warunkéw uktadania bez
stosowania przegrod lub oston zabezpieczajacych i w ktorych nie wystepuje
skrzyzowanie.

przepust kablowy - konstrukcja o przekroju okraglym przeznaczona do ochrony
kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku
elektrycznego.
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— dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czgsci przewodzacych,
dostepnych w wypadku pojawienia si¢ na nich napiecia w warunkach
zaktdceniowych.

— osprzgt linii kablowej — zbiér elementdw przeznaczonych do taczenia,
rozgateziania lub zakonczenia kabli.

— ship oswietleniowy — konstrukcja wsporcza oprawy osadzona w
gruncie za pomocg fundamentu

3 Odpowiedzialnos$¢ wykonawcy

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za ich
zgodnos¢  z dokumentacjg projektows, a takze specyfikacja techniczng oraz
obowiazujagcymi normami. Wykonawca winien zapoznaé sig¢ z informacja dotyczaca
bezpieczefistwa i ochrony zdrowia zamieszczong w projekcie budowlano-
wykonawczym oraz sporzadzi¢ ,plan bioz”. Wykonawca przed przystapieniem do
wykonywania rob6t budowlanych jest obowigzany opracowaé instrukcje bezpiecznego
ich wykonywania i zaznajomié z nig pracownikéw w zakresie wykonywanych przez
nich robot. Uczestnicy procesu budowlanego wspotdziataja ze soba w zakresie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy w procesie przygotowania i realizacji robot
budowlanych. Bezposredni nadzor nad bezpieczenstwem i higieng pracy na
stanowiskach pracy sprawuja odpowiednio kierownik robét oraz mistrz budowlany,
stosownie do zakresu obowigzkow.

3.1 Dokumentacja techniczna - wykaz dokumentéw do
przekazania wykonawcy.

- Projekt w zakresie instalacji elektrycznych
- Przedmiar robot (naktady rzeczowe) robét elektrycznych
- Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot elektrycznych

3.2 Zgodnosc robdt z dokumentacjq projektowq.

Wszystkie dokumenty przekazane wykonawcy stanowig cze§é kontraktu, a
wymagania wyszczegolnione chocby w jednym z nich sa obowigzujace dla wykonawcy
tak, jakby byly zawarte w catej dokumentacji. W przypadku rozbieznoscei w ustaleniach
poszczegolnych dokumentéw obowigzuje nastepujaca kolejno$é ich waznosci:

1) specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét
2) dokumentacja projektowa
3) przedmiary robot (naktady rzeczowe)

Wykonawca robot musi wykaza¢ si¢ niezbednymi uprawnieniami w zakresie
prowadzenia robdt instalacyjnych, ze szczegdlnym uwzglednieniem robot
specjalistycznych. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz za
ich zgodnod¢ z dokumentacja projektowa oraz specyfikacja techniczng i poleceniami
inspektora nadzoru. Dane okreslone w dokumentacji projektowej oraz specyfikacji
technicznej winny by¢ uwazane za wartoéci docelowe, od ktérych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach dopuszczalnych tolerancji. Wykonawca nie moze wykorzystywac
bledoéw lub pominig¢ w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu powinien
natychmiast powiadomi¢ Inwestora (inspektora nadzoru, projektanta), ktory dokona
odpowiednich zmian lub poprawek. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone
materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i specyfikacjg techniczna, W
przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z tymi dyspozycjami i
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wptynie to na niezadowalajaca jakos¢, to takie elementy beda niezwiocznie zastgpione
innymi, a roboty poprawione na koszt wykonawcy.

3.3 Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ teren prowadzonych prac w zakresie
przestrzegania wymagan BHP umozliwiajacym bezwypadkowe przeprowadzenie robot.
W szczegblnoSci nalezy zabezpieczy¢ teren prac przed dostepem  0sob
nieuprawnionych. Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ miejsce wykonywanych
prac w sposob uniemozliwiajacy uszkodzenie istniejacej infrastruktury inwestora.

3.4 Odbior frontu robot

Przed rozpoczeciem robot w zakresie instalacji elektrycznych wykonawca winien
zapoznaé si¢ z obiektem budowlanym oraz stwierdzi¢ odpowiednie przygotowanie
frontu robot. W przypadku wystapienia uszkodzen elementow budowlanych lub
instalacyjnych wykonawca wraz z upowaznionym przedstawicielem Inwestora
sporzadzi protokot przekazania z lista uwag 1 zastrzezen

3.5 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegal przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i1 bedzie utrzymywat
wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet 1 odpowiednia odziez dla
ochrony zycia 1 zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie. Wykonawca zobowigzany jest
do przeszkolenia pracownikow i zapoznania ich z wszystkimi zagrozeniami moggcymi
wystapi¢ przy wykonywaniu prac na terenie inwestycji. Uznaje si¢ ze wszelkie koszty
zwigzane z wypelnieniem wymagan okreSlonych powyzej nie podlegajg odrebnej
zaptacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowej.

3.6 Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie obowigzujace podczas wykonywania
prac budowlanych przepisy, wszystkie normy, normatywy i wytyczne ktore sg w
jakikolwiek sposob zwigzane z robotami 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow 1 wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za
wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych
urzgdzen lub metod i w sposéb ciagly bedzie informowal Inwestora o swoich
dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne potrzebne dokumenty .

4 Ogo6lne wymagania dotyczace materialdw i sprzetu

4.1 Kable

Przy przebudowie istniejacych tras kablowych lub budowie nowych nalezy
stosowac kable zgodne z dokumentacja projektowa.
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4.2 Uktad kompensacji mocy biernej.

Nalezy zastosowa¢ uktad kompensacji mocy biernej zgodny z projektem
technicznym.

4.3 Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wszystkie materiaty i elementy wykorzystane do realizacji zadania nalezy
przechowywaé zgodnie z wytycznymi ich producentéw, Szczegdlnie nalezy zwrécié
uwage na zakres temperatur przechowywania przewidywanych materiatow. Materiaty
powinny by¢ bezwzglednie zabezpieczone przed wplywem warunkow atmosferycznych
takimi jak wilgotno$¢, opady atmosferyczne czy nastonecznienie.

4.4 Wariantowe stosowanie materialéw

Jezeli dokumentacja projektowa lub specyfikacja techniczna przewidujg mozliwo$é
wariantowego zastosowania materialu  w wykonywanych pracach, wykonawca
powiadomi Inzyniera o swoim wyborze przed jego uzyciem lub wczesnie], jezeli bedzie
to wymagane dla przeprowadzenia badan. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiaty
nie moze by¢ potem zmieniony bez zgody Inzyniera (inspektora nadzoru).

4.5 Sprzet

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakosé wykonywanych Robot, zardwno w miejscach tych
Robot, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu,
zatadunku i wyladunku materiatéw, sprzetu itp. Wykonawca odpowiedzialny jest za
sprawnos¢ stosowanego sprzetu i na zadanie Inwestora zobowigzany jest przedstawié
aktualne dokumenty potwierdzajace sprawnosé wykorzystywanych narzedzi i urzadzen.

4.6 Transport

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania takich érodkéow transportu, ktdre nie
wplyna na utrate cech jakosciowych przewozonych materiatdéw oraz nie wpltyng
niekorzystnie na wiasciwosci wykonywanych robat.

Srodki i urzadzenia transportu powinny by¢ odpowiednio przystosowane do
transportu zgodnie z wytycznymi producenta. W czasie transportu nalezy zabezpieczyé
przemieszczanie przedmiotéw w sposob zapobiegajacy ich uszkodzenie.

4.7 Przyrzqdy do badan i pomiaréw

Wszystkie przyrzady pomiarowe uzyte do badan i pomiaréw musza posiadaé
aktualne $§wiadectwa wzorcowania i oznaczony status metrologiczny. Dane
identyfikujace przyrzad pomiarowy musza byé zamieszczone w raporcie (protokole) z
badafi i pomiaréw. Wykaz instrukcji i przyrzadéw pomiarowych potrzebnych do
wykonania badan i pomiaréw winien byé zamieszczony w Programie Zapewnienia
Jakosci.

5 Wykonanie robét.

5.1 Temperatura otoczenia i kabla

Temperatura otoczenia i kabla przy ukfadaniu nie powinna byé nizsza od wartosci
podanych przez producenta.
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5.2 Szczegdtowe zasady wykonania robdt:

a. Instalacje w rurach ostonowych z tworzyw sztucznych
— montaz rurek typu RL wykonywa¢ z wykorzystaniem uchwytow
zamykanych. Polaczenia rurek wykona¢ z wykorzystaniem ztaczek do rur
gtadkich
b. Instalacje w tynku
— instalacje wtynkowe nalezy wykonywa¢ przewodami wtynkowymi.
Dopuszcza sie stosowanie przewoddw wielozytowych ptaskich,
— tuk i zgigcia przewoddw powinny by¢ tagodne,
— podioze do uktadania przewoddw powinno by¢ gtadkie,
— przewody nalezy mocowac za pomocg specjalnych uchwytdw,

5.3 Ochrona przeciwporazeniowa

Jako ochrone przed dotykiem posrednim nalezy stosowaé Samoczynne Wytaczanie
Zasilania zgodnie z PN-IEC60364-4-41.

Jako uktad zasilania nalezy przyjmowac: TN-S

Wszystkie metalowe czeSci mogace znalez¢ si¢ pod napieciem w warunkach
zaktéceniowych, nalezy potaczy¢ z zaciskami PE.

5.4 Przygotowanie koricowek Zyt i podlqczenie kabla

Kable i przewody musza by¢ utozone swobodnie i nie moga by¢ narazone na
naciggi i dodatkowe naprezenia. Na zasadnicze czynno$ci przy wykonywaniu robot
sktada sie: uciecie kabla, zdjecie powlok ochronnych odizolowanie zyt, montaz
koncowek, pomiar rezystancji izolacji zyl roboczych. Do danego zacisku nalezy
przytaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbie, do ktorego zacisk jest
przystosowany.

W przypadku stosowania zaciskow, do ktorych kabel jest przylaczany za pomoca
oczek, pomiedzy oczkiem a nakretkqg oraz pomigdzy oczkami nalezy powinny
znajdowa¢ si¢ podktadki metalowe, zabezpieczone przed korozjg w  sposob
umozliwiajgcy przeptyw pradu.

Dlugoéé odizolowanej zyly powinna zapewni¢ prawidtowe przylaczenie;
zdejmowanie izolacji 1 oczyszczanie zyt nie moze powodowal uszkodzen
mechanicznych, W przypadku stosowania zyt ocynowanych proces czyszczenia nie
powinien uszkadza¢ warstwy cyny.

5.5 Montaz uktadow kompensacji

Uktady kompensacji mocy biernej nalezy montowac zgodnie z instrukcjg montazu
wydang przez ich producenta. Nalezy sprawdzi¢, a w razie stwierdzenia uszkodzenia
uzupehié powloke antykorozyjna . Podczas montazu, Wykonawca powinien zadbac,
aby nie wystapito odksztatcenie lub zniszczenie poszczegolnych elementow.

W miejscach, gdzie stykajg sie powierzchnie réznych metali, nalezy zastosowac
srodki zabezpieczajgce przed wystgpieniem korozji galwanicznej.
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6 Kontrola jakosci robot

6.1 Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggnigcia zatozonej jakosci wykonywanych
robot. Dokumenty potwierdzajace zgodno$¢ zastosowanych materiatéw (atest Iub
deklaracj¢ zgodnosci producenta stwierdzajacy ich pelng zgodno$¢ z warunkami
podanymi w specyfikacjach), wykonawca musi przedstawi¢ na kazde zadanie inwestora
Wykonawca zobowigzany jest do dostarczenia przed montazem rozdzielni fub uktadu
kompensacji deklaracji zgodnosci rozdzielnicy lub baterii kondensatorow z zatgczonymi
wynikami badaf i testow oraz deklaracjami zgodnosSci wszystkich elementow
sktadowych uzytych do ich produkgji.

7 Wymagania szczegotowe dotyczace wlasciwosci
wyrobow budowlanych.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot oraz za
zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, Specyfikacja Techniczng i wytycznymi Inwestora.

7.1 Materiaty.

Zaproponowane materialy i urzadzenia stanowia jedynie przyktad, dopuszcza sie
zastosowanie urzadzen réwnowaznych, pod warunkiem zapewnienia ich kompatybilnosci
z urzgdzeniami wskazanymi oraz brakiem koniecznoéci wprowadzenia zmian w
przyjgtych rozwigzaniach projektowych. Dostarczone i zainstalowane materiaty powinny
by¢ wyprodukowane i kompletowane na terenie Unii Europejskie;.

8 Wymagania szczegotowe dotyczace urzadzen i maszyn

Wszystkie stosowane urzadzenia i maszyny powinny by¢ sprawne. Na zyczenie
Inwestora wykonawca zobowigzany jest przedstawi¢ aktualne badania potwierdzajace
ich sprawnos¢ a w przypadku maszyn podlegajacych badaniu przez dozor techniczny
aktualne badanie UDT.

9 Wymagania dotyczace srodkow transportu.

Srodki i urzadzenia transportu powinny by¢ odpowiednio przystosowane do
transportu materiatow i elementow niezbednych do wykonania danego rodzaju robot
elektrycznych. W czasie transportu nalezy zabezpieczyé urzadzenia przed
przemieszczaniem w sposob zapobiegajacy ich uszkodzeniu. Wykonawca powinien
zabezpieczy¢ srodki transportu

10 Wymagania dotyczace uprawnien firm i os6b
wykonujgacych materiaty

10.1 Wymagania dotyczqce wykonawcy

Wykonawca powinien posiadaé Swiadectwo Bezpieczenstwa Przemystowego
minimum stopnia III.
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10.2 Wymagania dotyczqce osob wykonujqcych instalacje

Wykonawca wyznaczy osobe kierownika robot posiadajgca uprawnienia
budowlane do kierowania robotami budowlanymi bez ograniczefi w zakresie sieci,
instalacji 1 urzadzen elektrycznych i elektroenergetycznych.

Osoby wykonujgce prace instalacyjne powinny posiada¢ aktualne $wiadectwa
kwalifikacji na stanowisku eksploatacji w zakresie obstugi, konserwacji, remontow,
montazu , kontrolno pomiarowym minimum do 1kV.

Osoby wykonujace pomiary powinny posiada¢ uprawnienia pomiarowe minimum
do 1kV.

11 Odbiér robot budowlanych.

11.1 Rodzaje odbioréw.
1. Odbidr czeSciowy
2. Odbior robot zanikajgcych lub ulegajacych zakryciu
3. Odbiodr koncowy
Do podstawowych obowigzkéw wykonawcy nalezy zglaszanie inwestorowi do
odbioru robot ulegajacych zakryciu lub znikajacych.

11.2 Ogledziny

Zakres ogledzin pozwalajacy na sprawdzenie wykonanej instalacji:

- zgodnos¢ z dostarczong dokumentacja powykonawcza,
brakiem widocznych uszkodzen mechanicznych,

- prawidtows instalacjg urzadzen, tras kablowych 1 kabli.
- sprawdzenie oznaczen i kolorystyki przewodow i kabli
- podigczeniem przewodow ochronnych

- dostgpem serwisowym do zainstalowanych urzadzen

11.3 Pomiary i proby rozruchowe

Wykonawca zobowiazany jest przed uruchomieniem wykona¢ wszystkie niezbedne
pomiary i testy zgodnie z obowigzujgcymi normami a w szczegdlnosci:

- prébe ciaglosci 1 pomiar rezystancji przewodow ochronnych

- pomiar rezystancji izolacji przewodow i kabli

- pomiar ochrony przeciwporazeniowej
W przypadku gdy ktorykolwiek z w/w pomiardw jest negatywny nalezy usunaé usterki
przed zalgczeniem zasilania uktadu kompensacji.

11.4 Dokumentacja powykonawcza instrukcje eksploatacji i
konserwacji urzqdzen.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ewidencji wszelkich zmian w
dokumentacji projektowe;, umozliwiajgcej przygotowanie dokumentacji
powykonawczej obiektu budowlanego. Wykonawca zobowigzany jest do dostarczenia
w dokumentacji powykonawczej szczegdtowych schematdéw zainstalowanych baterii
kompensacyjnych oraz umieszczenia tych schematow w baterii kompensacyjnej.
Wykonaweca zataczy instrukcje konserwacji i przegladow dla zainstalowanych urzadzen
wraz z podaniem wymaganych terminow ich wykonania.
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11.5 Prawidtowos¢ sterowania uktadem kompensacji

Przewiduje si¢ ze po uruchomieniu baterii kompensacyjnej zostanie spisany stan
licznika zuzycia energii biernej. Po okresie 30 dni od dnia uruchomienia modutu
kompensacji nastapi ponowny odczyt licznikéw potwierdzaj gcy prawidlowg prace
zainstalowanego ukfadu kompensacyjnego. Minimalna skutecznosé kompensacji
zostanie uznana jako prawidtowa przy poziomie redukcji optat za zuzycie energii
biernej na poziomie minimum 90% w stosunku do Sredniorocznej optaty. Po
potwierdzeniu skutecznosci dziatania uktadu kompensacji Zamawiajacy przystapi do
odbioru koficowego przedmiotu zamowienia.

12 Rozliczenie robot.

Rozliczenie robét dla niniejszej specyfikacji winno odbyé sie na zasadach ogdlnych
w odniesieniu do ztozonej oferty. Nalezy sprawdzi¢ ilosci i rodzaje zastosowanych
materialéw poréwnaniu z przedmiarem, kosztorysem zerowym i oferta.

13 Dokumenty odniesienia

13.1 Dokumentacja projektowa

Zestawienie dokumentacji:
Projekt budowlano - wykonawczy,
Przedmiar robat,
Kosztorys inwestorski,
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét.

14 Ustawy i rozporzadzenia i normy.

14.1 Normy
PN-HD 60364-4- - Instalagje elektryczne w obicktach budowlanych —
41:2009 Ochrona dla zapewnienia bezpieczefistwa - Ochrona
przeciwporazeniowa.

PN-IEC 60364-5-
523:2001

PN-HD 60364-6:2008

PN-IEC 60364-4-
43:1999

PN-IEC 60364-5-
53:2000

PN-IEC 60364-5-
534:2003

PN-EN 61921:2005

PN-EN ISO

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -
Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego -
Obciazalnosc¢ pradowa dhugotrwata przewodow.
Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Czesé 6.
Sprawdzanie.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczefistwa. Ochrona
przed pradem przetezeniowym

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych —
Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego —
Aparatura rozdzielcza i1 sterownicza

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych —
Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego —
Urzadzenia do ochrony przed przepieciami
Kondensatory energetyczne - Baterie kondensatorow
niskiego napigcia do poprawy wspétczynnika mocy
Rysunek budowlany -- Projekty zagospodarowania
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11091:2001 terenu
PN-B-01027:2002 - Rysunek budowlany -- Oznaczenia graficzne stosowane
w projektach zagospodarowania dziatki lub terenu

14.2 Inne dokumenty

1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych - czesé D Roboty
instalacyjne - zeszyt 2 Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach
uzytecznosci publicznej”

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych Dz. U.
2003 nr 47 poz. 401.

3. Rozporzadzenia Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 21 kwietnia
2006 w sprawie ochrony przeciw pozarowe] budynkéw, innych obiektow
budowlanych i terendéw (Dz. U. Nr 80 poz. 563) z pdZniejszymi zmianami.

.20.0.Spk.
ul. Zeromskiego 114
05-400 Otwock
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