D.01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.01. ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;j

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczneywmagania dotyce wykonania i odbioru
rob6t w ramach realizacji zadanj@rzebudowa drogi powiatowej nr 3286 D Nowa tomnica- Stara
tomnica”.

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i ladidwy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktérych dotyez Specyfikacje, obejmajwszystkie czynnéei umazliwiajace i majice na
celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogagegnie z DokumentagcpProjektovy.

Zakres robdbbejmuje:

e przebieg trasy drogowej,

zgodnie z DokumentacProjektov.

1.3.1.  Odtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punkto
wysokasciowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysodkavego punktdw gtdwnych osi trasy i punktow
wysokaciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (ngezenie osi),
¢) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych, z ewentumlwytyczeniem dodatkowych przekrojow,
d) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, oclaraoh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty giéwne trasy - punkty zatlamania osi trasy, punkty kierunkow@zopocatkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale oki&enia g zawarte w przepisach prawa oraz odpowiednich priiskormach, a
takze w instrukcjach i wytycznych technicznych obgauijacych w geodezji i kartografii.

1.5. Ogdblne wymagania dotycgce robét

0Ogolne wymagania dotygze robot podano w D.00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

2. MATERIALY

2.1. Warunki og6lne stosowania materiatow

Warunki ogolne stosowania materiatéw podano w @O®O "Wymagania ogdlne".
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2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtdwnych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdhumaosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone ysisdztwie punktéw zatamania trasy w czasie ich iktabji
powinny mie srednie 0,15 do 0,20 m i diugd 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianegrednicy 0,05 do 0,08 m i
dtugdsci okoto 0,30 m, a dla punktdw utrwalanych w istaoej nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i
dtugcici od 0,04 do 0,05 m..

"Swiadki" powinny mi& diugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET
3.1 Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania Ogolne".
3.2. Ogolne wymagania dotycgce sprztu

Do odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktéw wysglowych naley stosowa sprzt wg
zalec@& Wykonawcy.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktéw gtéwnpdwinien gwarantow@auzyskanie
wymaganej doktadrici pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w D.00.00.00 "Wymagania ogoIne
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w D.00.00\@@magania Ogolne”.
Wykonawca przedstawi kgnierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgaatji Robot oraz
Program Zapewnienia Jadm uwzgkdniajacy wszystkie warunki, w jakichegdla wykonywane Roboty.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami Gtéwnego
Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK).

Przed przygpieniem do robét Wykonawca powinien otrzyimad Zamawiajcego dane
zawierajce lokalizacg i wspo6trzdne punktdéw gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezine do szczeg6towego wytyczenia robot. Prace pomw@powinny
by¢ wykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
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Wykonawca powinien natychmiast poinformamazyniera o wszelkich ktach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtdwnych trasy i reperéw robodzy Bkdy te powinny by usunéte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowep s
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu
istotnie ré@nig sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej to powinien poddenic o tym
Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie niewmno by zmieniane przed pogiem
odpowiedniej decyzji przez igniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynik@g z rénic rzednych terenu
podanych w dokumentacji projektowej icdnych rzeczywistych, zaakceptowanych przezymiera,
zostam wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty
dodatkowe w takim przypadku obgj Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy nie mp@py¢ rozpoczte przed za-
akceptowaniem wynikdw pomiaréw przezymiera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gidwne trasy i punktgsrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okiajace w sposib wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma

i wzér tych oznacze powinny by zaakceptowane przezziniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za
ochrore wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatizg czasie trwania rob6t. Zai znaki pomiarowe
przekazane przez Zamawgeggo zostan zniszczone przez Wykonawcswiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne dgzdgo prowadzenia robét, to zostame odtworzone na
koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne pdéavidtowej realizacji rob6t nate do
obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasypunktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne tgozenia powinny by zastabilizowane w
sposob trwaty, przy ayciu palikbw drewnianych, a tak dowhzane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granicrobét ziemnych.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robot zgaanych z wykonaniem trasy drogowe;.
Jako repery robocze raoa wykorzystd punkty state stabilnych, istnigych budowlach wzdhu trasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocmdery zatary¢ w postaci stupkéw betonowych lub
grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gienw sposéb wykluczagy osiadanie. Raine
reperéw roboczych nalg okresla¢ z doktadnécia do 0,5 cm stosag niwelacg podwdjry w nawizaniu do
reperéw pastwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyr&ne i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegog¢dne;.

5.4, Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayuiafo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingtwowej albo
innej osnowy geodezyjnej, oktenej w dokumentacji projektowej.

O¢ trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtéwnych i punktach przeksopoprzecznych
nie rzadziej ni co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej tvasy w stosunku do Dokumentacii
Projektowej nie mee by wicksze nk 5 cm.

Rzedne punktéw osi naly wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do gdnych
okreslonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafeuzy¢ odpowiednich pali drewnianych lub rur meta-
lowych. Usun¢cie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczgdy wykonawca robét zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgmimpoza granig robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzenie krawdzi nasypéw i wykopoéw
na powierzchni terenu (okdlenie granicy robét), zgodnie z Dokumenta€jrojektove oraz w miejscach

wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeriatrow miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.
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Do wyznaczenia kragdzi nasypow i wykopoéw naky stosowd dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalgy stosowé w przypadku nasypow o wysoda przekraczajcej 1 metr oraz wykopow
glebszych nt 1 metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowa do uksztattowania
terenu oraz geometrii trasy drogowej. OdIgégita co najmniej powinna odpowiatdadstpowi kolejnych
przekrojow poprzecznych. Profilowanie przekrojowppmecznych musi unitiwia¢ wykonanie nasypow i
wykopéw o ksztalcie zgodnym z DokumentgBjojektova.

5.6. Wyznaczenie punktéw wysokéciowych

Wszystkie punkty wysol@iowe i repery robocze muszby¢é nawhzane do reperow
paistwowych. Przed rozpoeziem Robdt Wykonawca powinien zaj@ nowe punkty wysokaiowe
(stupki betonowe z bolcem), ustalich wysokad¢ w stosunku do reperéw fistwowych i je chrord przez
caly czas realizacji budowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakdaci robét
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w D.00.00.00 "Wymagania ogolne".
6.2. Kontrola jako §ci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokasciowych naley prowadzé wg ogolnych zasad okdlenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.0QW@magania ogdlne”.
Jednostk obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punktowsekpiciowych jest jeden
kilometr (km) wyznaczonej sytuacyjnie i wysadkwo oraz zastabilizowanej drogi.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty obgte ST odbiera liynier na podstawie przedstawionych przez Wykorawekicow,
dziennikéw pomiarowych i protokotéw wg zasad clwaych w ST D.00.00.00. ,Wymagania Ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogodlne zasady dotygee ptatnéci podano w ST D.00.00.00. ,Wymagania Ogolne”.
Placi st za jeden kilometr (km) odtworzenia trasy i wyzremwa punktéw wysokiciowych po
dokonaniu odbioru Rob6t wg punktu 8.
- opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robaz Programu Zapewnienia Jékio
- wykonanie wszystkich niezbnych czynnéci okreslonych w niniejszej ST na podstawie szkicow i
dziennikbw pomiaréw geodezyjnych oraz protokétéwntkoli zgodnie z zasadami oktenymi w ST
D.00.00.00. ,Wymagania Ogélne”,
- pozyskanie niezfinych materiatéw geodezyjnych,
- wykonanie niezbdnych zgtoszéi innych czynnéci przewidzianych odpowiednimi przepisami,
- wszystkie inne pomiary wynikte z prowadzania roldym zat@enie osnowy geodezyjnej,
- zalazenie osnowy geodezyjnej
- zakup i transport materiatow i spta,
- zastosowanie materiatbw pomocniczych koniecznychrdwidtowego wykonania robét lub
wynikajicej z przygtej technologii robét,
- oznakowanie miejsca robét i jego utrzymanie.
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10. PRZEPISY ZWI AZANE
10.1.  Normy

Nie wystpuja.

10.2.  Inne dokumenty

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyaanac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3.Geodezyjna obstuga ityegis Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa, 1979

Instrukcja techniczna G-I Geodezyjna osnowa poaioBlGIK, 1978

Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaoowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne s@kaiciowe, GUGIK, 1979

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjng G, 1983

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne G&J 1983.

Ustawa z 17.05.1989 r. Prawo geodezyjne i karfagree (Dz.U. Nr 3U, poz. 163 z po
Zmianami)

OST GG-00.01.02 Zatenie osnowy realizacyjnej przy budowie i modernjizdi®g i

obiektow mostowych.
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