Wytyczne do projektowania modernizacji SUW Siedliska:

Uwaga: wszystkie nazwy wiasne uzyte ponizej wskazujg na materiaty i urzadzenia stosowane przez

Zamawiajgcego na pozostatych obiektach. Z uwagi na powyzsze Zamawiajgcy zaleca stosowanie

ponizszych materiatéw i urzadzen, lub alternatywnie rédwnowazinych do nich, o nie gorszych

parametrach.

A) Siedliska:
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Wymiana kabli zasilajacych, sterowniczych i komunikacyjnych do studni nr 1,
2,3,415.
Pompy uje¢ glebinowych zasilane z sofstartu Schneider Electric ATS22 +
zabezpieczenie réznicowopradowe, zaprojektowanie miejsca
w rozdzielni na ewentualng zamian¢ na falownik (zalezno$¢ wydajnosci do
rzeczywistych potrzeb wody/sprawnosc¢).
Zabezpieczenie elektroniczne suchobiegu CP-2F
Pomiar poziomu wody- np. sonda hydrostatyczna Aplisens SG16.
Zainstalowanie przeplywomierze np. Techmag na studniach pomp
glebinowych
Wykonanie punktéw czerpalnych na studniach do poboru probek wody
Surowej.
Pompy posrednie, ptuczace oraz sieciowe (Grundfos)- kazda regulowana
falownikiem.
Pompy posrednie, ptuczace — falowniki (ATV320, moc falownika o stopien
wigksza niz silnika pompy [np. pompa 5,5 kW to falownik 7,5kW]).
Filtr sterowany przez wyspe zaworowa, Sterowanie automatyczne, sterowanie
reczne z panela HMI, sterowanie r¢czne z przetacznika na elewacji rozdzielni,
mozliwo$¢ wyboru kazdej fazy: filtracja, ptukanie, uspokojenie, doptukiwanie.
Dozowniki KMnOs NaOCI sterowane pradem 4-20mA do ustawionego max.
przeptywu, dodatkowa blokada mozliwo$ci zmiany nastaw na panelu poprzez
fizyczny przetacznik na elewacji rozdzielni.
Przeptywomierze np. firmy Techmag: pomp posrednich, kazdego filtra, pomp
pluczacych, wyjscie na sie¢ wodociggowa,
Sterowanie SUW w oparciu 0 sterownik glowny, nastawy panel HMI,
dodatkowo awaryjne sterowanie reczne realizujagce zadany cykl pracy na
podstawie wybranego potozenia przetacznika.
Sterownik gtowny np. Modicon M580 firmy Schneider Electric, panel
operatorski HMI (HMIG3U+HMIDT542).
Sterownik dla pomp sieciowych np. Modicon M580 firmy Schneider
Electric, zestaw niezaleznie sterowany, panel HMI (HMIG3U+HMIDT542).
Kazda pompa sieciowa na falowniku ATV340 - sterowanie:

a) podstawowe po komunikacji Ethernet,

b) 2 wariant) przy braku komunikacji sterownik PLC przechodzi na

sterowanie 4-20mA,
€) 3 wariant) po przetgczeniu przetgcznika danej pompy ,,Auto” w,,Reka”
sterowanie po PID z oddzielnego przetwornika ci$nienia 4-20mA.



15. Na kolektorze ssagcym zamontowany czujnik ,, suchy kolektor” blokujacy prace

pomp niezaleznie od gruszki suchobiegu w zbiorniku wody czystej. Na
kolektorze wyjécia na miasto presostat sygnalu Max - wylaczenie awaryjne
zestawu. Wszystkie dane zestawu sieciowego z PLC dostepne po Ethernet na
SCADA SUW. Rozdzielnia, aparaty modutowe, sygnalizacyjne, itp. np. f-my
Schneider Electric - standaryzacja. Zestaw hydroforowy oprogramowany:
zadawanie ci$nienia na dzien i noc, ilo$¢ pomocniczych pomp, ustawienie
peknietej rury, ustawienie wzmocnienia PID, wizualizacja pracy pomp (Hz, I,
U) ci$nienie, przeptyw. Mozliwo$¢ odstawienia pompy na panelu HMIL.
Zaprogramowac prace zestawu sieciowego w ten sposob, aby dla zadanego
poziomu minimalnego w zbiorniku wody uzdatnionej zostata zmniejszona
wydajno$¢ do warto$ci uniemozliwiajacej catkowite oproznienie zbiornika w
przypadku rozbioru wigkszego niz aktualna produkcja wody. Nad
przetacznikami ,R” ,0” ,A”(kolejnos¢ ,R” przetacznik w lewo, ,,A”
przelacznik w prawo) lampki sygnalizujace prace poszczegdlnej pompy lub
awari¢ (zielona, czerwona) Dodatkowo lampka pusty zbiornik (z6ita).

16. Wszystkie nowo powstate rozdzielnie, osprzet Schneider Electric.
17. Stacje¢ wyposazy¢ w router GSM (Mikrotik), z mozliwoscig utworzenia VPN

IPSEC, pracujacy w sieci: 3G, 4G, LTE.

18.SUW wyposazy¢ w komputer, na ktorym bedzie SCADA calej stacji.

19.
20.

Komputer PC: procesor >= i7, dyski: podstawowy SSD >= 200GB, backup
magnetyczny >= 1TB, RAM >= 8GB, monitor: przekatna >= 247,
rozdzielczo$¢ >= 1900:1200 p. System operacyjny: W10Pro x64,

SCADA: iFIX,
Wszystkie dane z systemu SCADA dostepne przez serwer OPC.

21. Sterownik PLC powinien komunikowaé si¢ (w odpowiednich protokotach)

Ethernet, Modbus RTU =z wszystkimi urzadzeniami technologicznymi
(przeptywomierze, softstarty, falowniki, pomiary, itp.), jesli posiadajg taka
mozliwos¢.

22.W ramach realizacji inwestycji nalezy przekaza¢ kod zrédlowy programu

sterownikow PLC, paneli HMI, systemu SCADA, ktory umozliwi
wprowadzenie zmian i rozwijanie oprogramowania, wraz z prawami
autorskimi w celu rozwoju, nie sprzedazy.

23. Awaryjny pomiar poziomu wody - ptywaki typ MAC-3 z przewodem

neoprenowym lub inne réwnowazne.

24. Wylacznik gtowny z cewka wzrostowa i wytacznikiem pradu przy drzwiach

25.

26.

wejsciowych do budynku od wewnatrz.

Rozdzielnia Gtowna miernik parametrow sieci: pomiar U, I, moc czynna,
bierna, profil mocy z pamigcig, THD, harmoniczne U i I do 21-gj, interfejs
RS485.Np. LUMEL ND20 221100PD lub rownowazny.

Na zasilaniu z sieci energetycznej kompensacja mocy biernej.

27.Sondy hydrostatyczne do pomiaru poziomu na wszystkich zbiornikach,
28. Zabezpieczamy 1 monitorujemy otwarcie wtazow na zbiornikach i uje¢ciach

glebinowych wody kontaktronami — (Satel B4-M, 75-80mm zadziatanie)



29. Wszystkie pompy, turbiny z silnikami w wodzie zabezpieczone wytgcznikiem
réznicowo-pradowymi.
30. Oswietlenie terenu za pomocg opraw LED, latarnie aluminiowe.
31. Oswietlenie hali za pomoca opraw LED.
32. Teren SUW uzbrojony w studzienki teletechniczne, SK1, SK2, utozy¢ arot 2x
110.
33. Wraz z rozbudowa pomieszczen na SUW nalezy rozbudowaé instalacje
alarmowa.
34.SUW wyposazy¢ w instalacje monitoringu zewne¢trznego za pomoca kamer
(BCS 4Mpx), rejestrator, monitor, podglad OS Piaseczno.
B) Lista parametrow SUW-6w ze wzgledu na system SCADA
Pompa gl¢binowa
Czas pracy [h] — calkowity czas pracy pompy.
Liczba zaltaczen [-] — catkowita liczba zataczen pompy.
Dobowy czas pracy pompy [h] — czas pracy pompy w ciggu poprzedniej doby.
Dobowa liczba zataczen [-] — liczba zalaczen pompy w ciggu poprzedniej
doby.
Prad pobierany przez pompg [A]
Napigcie na pompie [V]
Praca pompy [bit].
Awaria pompy [bit].
Sterowanie automatyczne pompy [bit].
10 Sterowanie r¢czne pompy [bit].
11. Pomiar przeptywu.
12. Pomiar poziomu wody, sonda hydrostatyczna,
13. Wysoko$¢ lustra wody,
Pompa posrednia
14. Czas pracy [h] — catkowity czas pracy pompy.
15. Liczba zataczen [-] — catkowita liczba zataczen pompy.
16. Dobowy czas pracy pompy [h] — czas pracy pompy w ciggu poprzedniej doby.
17.Dobowa liczba zatgczen [-] — liczba zalagczen pompy w ciggu poprzedniej
doby.
18. Praca pompy [bit].
19. Awaria pompy [bit].
20. Sterowanie automatyczne pompy [bit].
21. Sterowanie rgczne pompy [bit].
22. Liczba pomp posrednich (pomocniczych)
23. Czestotliwosc¢ falownika pompy [Hz].
24. Prad pobierany przez pompe [A].
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25. Pomiar przeptywu.
26.Regulacja przeplywu przez nastawe operatora na panelu HMI filtracja,
oddzielnie doptukiwanie
Pompa sieciowa
27.Czas pracy [h] — catkowity czas pracy pompy.



28. Liczba zataczen [-] — catkowita liczba zatgczen pompy.

29. Dobowy czas pracy pompy [h] — czas pracy pompy w ciggu poprzedniej doby.

30. Dobowa liczba zaltaczen [-] — liczba zatgczen pompy w ciggu poprzedniej
doby.

31. Praca pompy [bit].

32. Awaria pompy [bit].

33. Sterowanie automatyczne pompy [bit].

34. Sterowanie reczne pompy [bit].

35. Czestotliwo$¢ falownika pompy [Hz].

36. Prad pobierany przez pompe [A].

37. Cisnienie wody na sieci.

38. Mozliwos¢ ustawienia wzmocnienia algorytmu PID.

39. Mozliwo$¢ zmiany nastawy cisnienia przez operatora w zaleznosci od pory
dnia (tryb dzienny, tryb nocny).

40. Ustawienie progu przeptywu wody — Wwystgpienie ponadnormatywnego
przeptywu wody (uszkodzenie sieci wodociggowe;j)

Pompa pluczaca

41. Czas pracy [h] — catkowity czas pracy pompy.

42. Liczba zalaczen [-] — calkowita liczba zalgczen pompy.

43. Dobowy czas pracy pompy [s] — czas pracy pompy w ciggupoprzedniej doby.

44.Dobowa liczba zalaczen [-] — liczba zalgczen pompy w ciggu poprzedniej
doby.

45. Praca pompy [bit].

46. Awaria pompy [bit].

47. Sterowanie automatyczne pompy [bit].

48. Sterowanie rgczne pompy [bit].

49. Pomiar przeptywu.

50. Regulacja przeptywu przez nastawg¢ operatora na panelu HMI

51. Czestotliwos¢ falownika pompy [Hz].

52. Prad pobierany przez pompe [A].

Pompa popluczyn

Filtr

53. Czas pracy [h] — catkowity czas pracy pompy.

54. Liczba zataczen [-] — catkowita liczba zatgczen pompy.

55. Dobowy czas pracy pompy [h] — czas pracy pompy w ciggu poprzedniej doby.

56.Dobowa liczba zaltgczen [-] — liczba zatgczen pompy w ciggu poprzedniej
doby.

57.Praca pompy [bit].

58. Awaria pompy [bit].

59. Sterowanie automatyczne pompy [bit].

60. Sterowanie rgczne pompy [bit].

61. Pomiar przeptywu.

62. Data ostatniego ptukania [DD-MM-RR, GG:MM].



63. Godzina ptukania [GG:MM].
64. Czgstotliwos¢ ptukania, ilos¢ [DD].
65. Licznik dni [DD].
66. Objetos¢ przefiltrowanej wody od ostatniego ptukania [m®].
67. Stany zawordéw (otwarty/zamkniety) [bit].
68. Awaria zawordow (bit).
69. Wymuszenie ptukania.
Przeplywomierz ,,na sie¢”
70. Aktualny przeptyw z pomiaru po RS 485 MODBUS RTU [m?/h].
71. Sredni przeptyw z pomiaru ($rednia 15 minutowa) [m®/h].
72. Sredni przeptyw z pomiaru ($rednia 60 minutowa) [m®/h].
73.Dobowa objetos¢ dostarczonej do sieci wody w ciggu poprzedniej doby
[m3/24h].
74. Total po RS 485.
Zestawienie przeptywu ,,do zbiornikéw wody surowej”
75. Przeptyw chwilowy z pomiaru pomp gtebinowych [m?/h].
76. Objetos¢ wody surowej dostarczonej podczas ostatniego pompownia [m®].
77.Dobowa objetos¢ dostarczonej wody do zbiornikow wody surowej w ciaggu
poprzedniej doby [m?3/24h].
Zbiornik wody surowej
78.Poziom w zbiorniku [m, cm].
79. Stany ptywakow [bit].
80. Objetos¢ wody surowej w zbiorniku [m?].
81. Praca turbiny napowietrzajacej [bit].
82. Poziom zalaczenia turbiny [m, cm].
83. Poziom wylgczenia [m, cm].
84. Opo6znienie wylaczenia turbiny [min].
85. Awaria turbiny napowietrzajacej [bit].
86. Sterowanie automatyczne turbiny napowietrzajacej [bit].
87. Sterowanie rgczne turbiny napowietrzajacej [bit].
Zbiornik wody czystej
88. Poziom w zbiorniku [cm].
89. Stany ptywakow [bit].
90. Zataczenie napetniania [cm].
91. Wylaczenie napetiania[cm].
92. Objetos¢ wody czystej w zbiorniku [m?].
Pompa dozujaca KMnOs GRUNDFOS
93. Tryb dozowania do max przeptywu [m?3].
94. Czas pracy mieszadla [min].
95. Czas postoju mieszadta [min].
Pompa dozujaca NaOCl GRUNDFOS
96. Tryb dawkowania do max przeptywu [m®].
97. Czas pracy mieszadla [min].
98. Czas postoju mieszadta [min].



Pomiary parametrow wody uzdatnionej ,,on Line”:
99. Wolnego chloru, np.: E+H typ. CCS142D zakres pomiarowy 0,01-5,0 mg/dm?
100.Cyfrowa elektroda podwdjna pH i potencjat redoks E+H Ceragel CPS76D
Memosens.
Pomiary parametrow wody surowej ,,on Line”:
101.Tlenu rozpuszczonego w rurociggu wody surowej przed filtrami, np.: Oxymax
W COS51D.



