OBSLUGA INWESTYCJI BUDOWLANYCH

, Maciej Bednarek
ul. Sredzka 10; 62-025 Kostrzyn; NIP 786-134-56-78;, REGON 630955040; e-mail: maciejprojekt@op.pl

SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

TEMAT: ROZBIORKA KONTENEROWEGO BUDYNKU SZKOLNEGO PRZY SZKOLE
PODSTAWOWEJ W CHOMECICACH

ADRES: UL. POZNANSKA 112, 62-052 CHOMECICE, GM. KOMORNIKI

INWESTOR: GMINA KOMORNIKI
UL. STAWNA 1
62-052 KOMORNIKI
AUTORZY OBSLUGA INWESTYCJI BUDOWLANYCH
OPRACOWANIA: Maciej Bednarek
ul. Sredzka 10
62-025 Kostrzyn
Kosztorysant: Robert Wawrzyniak

ST -0 WYMAGANIA oqc‘)LNE
ST -1 ROBOTY ROZBIORKOWE

EGZ. NR 1

Poznan, pazdziernik 2024r.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-0

WYMAGANIA OGOLNE



SPIS TRESCI:

WSTEP

MATERIALY

SPRZET

TRANSPORT

WYKONANIE ROBOT
KONTROLA JAKOSCI ROBOT
OBMIAR ROBOT

PRZEJECIE ROBOT
PODSTAWA PLATNOSCI
PRZEPISY ZWIAZANE

© © N o g bk~ w0 D RE

[ —
o©



1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej wymagania techniczne dotyre wykonania

i odbioru wszystkich robét zwkanych z realizagjprojektu ,Rozbiorka kontenerowego

budynku szkolnego przy Szkole Podstawowej w Cémoach”.

1.2.Zakres stosowania ST

1.2.1 Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokumd®rzetargowy

i Kontraktowy przy realizacji rob6t zgodnie, z zakem wymienionym w pkt. 1.3.

1.3. Zakres robét obgtych ST.

1.3.1 Zakres Rob6t opisanych w ST obejmuje gisface roboty:

* Roboty rozbiérkowe,
* Roboty poradkowe.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w ST okrélenia naley rozumi€ w kazdym przypadku zgodnie z Polskormg

PN- ISO 7607-1- "Budownictwo terminy ogoélne" oradd RSO 7607-2- "Budownictwo -

terminy stosowane w umowach"

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce Robot.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakevykonania wszystkich robét oraz za

ich zgodné¢ z Kontraktem, Dokumentacj Projektows i poleceniami Inspektora

Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy.

Zamawiagcy w terminie okrdonym w Warunkach dla Uméw na Wykonanie Robot

Inwestycyjnych przekae Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymagain

uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokade i wspotrzdne punktow

gtébwnych obiektu sktadowiska, tras rurggdw, drég, zaplecza oraz reperéw.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa.

1. Zamawiajcy przekae Wykonawcy 1 egz. dokumentacji projektowej oramein
niezledne dokumenty.

2. Jeeli w trakcie wykonywania robot okea st konieczne uzupetnienie dokumentacji
Projektowej, Wykonawca spaidzi i przekae brakugce rysunki i ST na wiasny
koszt w 2 egz.

1.5.3. Zabezpieczenie Terenu Budowy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczeniecuplaudowy, zaplecza oraz

czesciowo wykonanych robot na obiekcie sktadowiska gra@adziea oraz innymi



czynnikami, w tym atmosferycznymi, mgrymi doprowadzi do uszkodzenia lub
zniszczenia wykonanych robat.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowam@rem lub innymi
czynnikami wywotanymi jako rezultat prowadzeniaalizacji robét, lub przez personel
Wykonawcy.

1.5.4. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

W przypadku wysipienia materiatow z rozbiorki wykonanego z eternith podobnego
(szkodliwego), powinny one zostadebrane przez wyspecjalizowdirme zajmupca s¢
sktadowaniem i utylizagjwyrobéw zawierajcych azbest. Pozostate materiaty powstate
z rozbidérki obiektu & odpadami obefnymi, nie powodujcymi zagraenia dla
srodowiska lub dla zdrowia ludzi. Podlegajone skladowaniu na wysypisku
komunalnym. Materialy ztom lub metal przekédzip odpowiedniego punktu skupu.
1.5.5. Ochrona robdét.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrenRobot i za wszelkie materiaty
i urzadzenia wywane do Robot od daty rozpecm do daty wydanisSwiadectwa
Przegcia Roboét przez Inspektorat Nadzoru orad#ie utrzymywa roboty do tego czasu.
Utrzymanie powinno by prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elety byty
w zadawalajcym stanie przez caly czas, do momentu wyd&wéadectwa Przefia
Robat.

Inspektor Nadzoru m® wstrzyma roboty, jéli Wykonawca w jakimkolwiek czasie
zaniedba utrzymanie, w tym przypadku na polecengpdktora Nadzoru Wykonawca
powinien rozpocz roboty utrzymaniowe nie @aiej niz w 24 godziny po otrzymaniu
tego polecenia.

1.5.6. Dokumentacja powykonawcza.

Wykonawca jest zobowzany sporzdzic Dokumentagy powykonawcz (mag
inwentaryzacji powykonawczej) zgoglm ustavg z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane.
1.5.7. Zgtoszenie zakieczenia robot.

Wraz ze zgtoszeniem zakgzenia rob6t Wykonawca przedio Inspektorowi Nadzoru
dokumenty budowy wymienione w pkt. 6.8. niniejsZg 8okumentagj projektows wraz

Z naniesionymi w czasie prowadzenia robot zmianddukumenty te powinny ky
potwierdzone przez Inspektorat Nadzoru, Projektagkonawe.

1.5.9. Stosowanie si do prawa i innych przepiséw

Wykonawca jest zobowzany zné wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne

i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktoeevs jakikolwiek sposob zwizane



z prowadzonymi robotami ichlzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tycw,
przepisow i wytycznych podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagaprawnych odngnie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposéb gty bedzie informowa Inspektora Nadzoru o swoich
dziataniach, przedstawigj kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw odpadeych.

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skladowane nadyerdlo czasu gdydoa one
zutylizowane, byly zabezpieczone.

Miejsca czasowego sktadowaniagdh zlokalizowane w olgbie Placu Budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lpbza Placem Budowy
w miejscach zorganizowanych przez Wykonawc

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jaké wykonywanych Robét. Spgz uzywany do Robot
powinien by zgodny z ofett Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typow

i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub w projekciegamizacji Robot,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru a w pragpdataku ustale w wyzej
wymienionych dokumentach sgtzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa@ przeprowadzenie Robot, zgodnie
z zasadami ok&onymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniabitspektora
Nadzoru w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzt bedacy whlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania Robdét ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotows do pracy. Bdzie on zgodny z polskimi
normami ochrony srodowiska i przepisami dotyggymi jego uytkowania lub
odpowiednimi normami krajow Unii Europejskiej, gdgh zakres dopuszcza prawo
polskie.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie do&ntéw potwierdzagych
dopuszczenie spgtu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiupozliwosé wariantowego #ycia
sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomspektora Nadzoru

0 swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptarged uyciem sprztu. Wybrany



sprzt, po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie zmdy pdézniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny i nargzia nie gwarantgce zachowania jakoi

i warunkow wyszczegolnionych w Kontrakcie, zogtarnprzez Inspektora Nadzoru
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Roboét nakdie.

4. TRANSPORT

Wykonawca zobowdzany jest do stosowania takigfodkéw transportu, ktére nie wphyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych Robot i wkiwosci przewaonych materiatow.
Liczba srodkéw transportu dnizie zapewni& prowadzenie Robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniadhspektora Nadzoru
w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydg spetnid@ wymagania dotycice
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopusrgzh obcizen na osie i innych
parametrow technicznych.

Srodki transportu nie odpowiadae warunkom Kontraktu na polecenie Inspektora
Nadzoru lgda usungte z Placu Budowy.

Wykonawca bdzie utrzymywa w czystéci drogi publiczne oraz dojazdy do Placu
Budowy, na witasny koszt.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Ralgoétinie z Warunkami dla Umow
na Wykonanie Robdét Inwestycyjnych, oraz za fdkazastosowanych materiatow

i wykonywanych Robdt, za ich zgoditoz wymaganiami ST, Dokumentadprojektovs,
PZJ, projektu organizacji Robot oraz poleceniarapbktora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wszystkich elementéw Robdt zgodnie z Dokument&epjektovy lub przekazanymi na
pismie instrukcjami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca na wiasny koszt skoryguje wszelkie poinitikedy w czasie trwania Robot,
jesli wymagat tego ledzie Inspektor Nadzoru.

Sprawdzenie wytyczenia Roboét lub wyznaczenia wystkmorzez Inspektora Nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialéw za ich doktadngt.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
Robét ledg oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrak@ekumentacji

Projektowej, ST, normach i wytycznych. Przy podejaaiu decyzji Inspektor Nadzoru



uwzgkdni wyniki bada& materiatow i Roboét, rozrzuty normalnie wystijace przy
produkcji i przy badaniach materiatow, s&hoadczenia z przeszoi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wpltyvage na rozwzamn kweste.

Polecenia Inspektora Nadzorgdy wykonywane nie pgniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawpod grdba zatrzymania Robot.
Wszelkie dodatkowe koszty z tego tytutu ponosi Wydoca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakoRobot i dostarczy Inspektorowi Nadzoru do
zatwierdzenia szczegOty swojego programu zapewai@hisci, w ktorym przedstawi on
zamierzony sposob wykonania Roba6t, ziweosci techniczne, kadrowe i organizacyjne,
gwarantugce wykonanie Rob6t zgodnie z Kontraktem i ustaleniaspektora Nadzoru.
Program zapewnienia jakm bedzie zawieré:

a) cz¢s¢ 0goln opisupca:

organizagj wykonania Robét, w tym terminy i sposéb wykonaRi@bot,

organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Roboét,
- BHP,

wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje | pgptowanie praktyczne,

wykaz os6b odpowiedzialnych za jéaka terminowa¢ wykonania
poszczegoblnych elementéw Robdt,
- sposobb i proceduproponowanej kontroli i sterowania jaki wykonywanych
Robdot.

b) cze$¢ szczegodtow opisupcs dla kazdego asortymentu Robot:

wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami

technicznymi,

- rodzaje i ilé¢ srodkoéw transportu wraz z metodami zatadunku i rdaiku,

- metod magazynowania materiatow,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw proedauch wiasciwosci w
czasie transportu,

- sposob i procedetbada prowadzonych podczas dostaw materiatdw,

- Sposob i procedgrbada prowadzonych podczas wykonywania poszczegolnych
elementow Robot

- sposOb pogpowania z materiatami i robotami, w przypadku gy n

odpowiadaj przygtym wymaganiom.



6.2. Zasady kontroli jakasci Robot.
Celem kontroli Robot ddzie osigniccie zat@one] jakaci Robdét na rozbieranym
obiekcie.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok Robot rozbiorkowych.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligezbp personel, spet, zaopatrzenie
i wszystkie urzgdzenia niezbdne do pobierania probek i bad@aateriatow oraz Robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli jg&kolnspektor Nadzoru nie zadat od
Wykonawcy  przeprowadzenia badav celu zademonstrowaniaze poziom ich
wykonywania jest zadawalgy.
Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materiatbw oraz Roboét z
czestotliwoscig zapewniajcg stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.
Minimalne wymagania co do zakresu b&daich czstotliwosci 3 okreslone w ST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostatye tam okrédone, Inspektor
Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczray zapewrd wykonanie Roboét
zgodnie z Warunkami dla Uméw na Wykonanie Robotdsiycyjnych.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoswiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiadfaj wazng legalizacg, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm okgejacych procedury bada
6.3. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy — j&li bedzie wymagany:
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnynbovaazujagcym
Zamawiagcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Placu Budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedziain@aa prowadzenie Dziennika Budowy
zgodnie z obowizujagcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy dala wykonywane na bigco i bedg dotyczy¢ przebiegu
Rob6t, stanu bezpiecrstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcg&pny
budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy¢lzie opatrzony datjego wykonania, podpisem
osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej insieninazwiska oraz stanowiska
stwzbowego. Zapisy 413 czytelne, dokonane trwat technily, w porzdku
chronologicznym, bezgeednio jeden po drugim, bez przerwy.
Wszystkie zajczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyeteds jasno

ponumerowane, podpisane i opatrzone gatez Wykonawei Inspektora Nadzoru.



Do Dziennika Budowy naly wpisywa w szczegolngci:

dat przekazania Wykonawcy Placu Budowy,

dat przekazania przez Zamawjeggo Dokumentacji Projektowej,
uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programu zagewa jakdci

i harmonogramow Robat,

terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegolnych elementéw Robdot,
przebieg Robot, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, daty, przyczyny
i okresy kadego opénienia,

uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

daty zarzdzenia wstrzymania Robot przez Inspektora Nadzorpodaniem
powodu,

zgloszenia i daty odbiorow Robét zand@jch, ulegajcych zakryciu,
czesciowych i kaacowych odbioréw Robdét,

wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania Robot
podlegajcych ograniczeniom lub wymaganiom szczegllnym wazkwi z
warunkami klimatycznymi,

dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed
i w trakcie wykonywania Robat,

dane dotycgce sposobu wykonywania bezpiegggva |1 zabezpieczenia
Robot,

dane dotyczce jakadci materiatdbw, pobierania prébek oraz wyniki
przeprowadzonych bafigkto je przeprowadzat,

wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z pudm, kto je
przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu Robot,

Wszystkie propozycje, uwagi i wygaienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy

bedg przedta@one Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowanga si

Wszystkie decyzje Inspektora Nadzoru wpisane doemrka Budowy Wykonawca

podpisuje z zaznaczeniem ich pexya lub zagciem stanowiska.

(2) Ksiega Obmiaru — j&sli bedzie wymagana:

Ksiega Obmiaru stanowi dokument pozwatsaj na zapisanie ikziowe faktycznego

postpu kazdego z elementdéw wykonanych Robét. Szczegbtowe atymivykonanych



Robo6t przeprowadza ¢siw sposob aigly w jednostkach przgtych w Wycenionym
Przedmiarze Robot i wpisuje do Kgi Obmiaru.

(3) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczagsioprécz wymienionych w pkt.(1) i (2) naptjace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania Wykonawcy Placu Budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru Robat,
e) protokoty z narad i polecenia Inspektora Nadzoru,
f) korespondencja na budowie,

(4) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy dda przechowywane na Placu Budowy w miejscu odpoweedni
zabezpieczonym.
Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy ¢ba zawsze dospne dla Inspektora Nadzoru i
przedstawiane do wgdu nazyczenie Zamawiarego.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robét
Obmiar Robdét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych Rob6t zgodnie
z Kontraktem, w jednostkach ustalonych w WyceniorBmedmiarze Robot.
Obmiar Robdét dokonuje Inspektor Nadzoru po pisemnpowiadomieniu przez
Wykonawe o zakresie obmierzanych Roboét i terminie obmiaa,najmniej na 3 dni
przed tym terminem. Wyniki obmiarwdls pisane do Kggi Obmiary.
Jakikolwiek bhid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdach podanych w Przedmiarze
Rob6t lub gdzie indziej w Specyfikacjach Techniazmynie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku ukaczenia wszystkich Robot. 8lne dane zostarpoprawione wg. instrukcji
Inspektora Nadzoru nadpnie.
Obmiar gotowych Robotéolzie przeprowadzony z eztotliwoscia wymagar do celu
mieskcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gksaym w Kontrakcie
lub oczekiwanym przez Wykonawe Inspektora Nadzoru.
7.2. Zasady okrélania ilosci Robot i materiatow.



Dlugos¢ i odlegta¢ pomidzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnynyda obmierzone
poziomo wzdta linii osiowej w m.

Jeali Specyfikacje Techniczne wdeiwe dla danych Robdt nie wymagaego inaczej,
objetosci beda wyliczone w ni jako diugdé wykopu pomneéona przez sredni
wysokaci i szeroké¢ wykopu.

Powierzchnia wykonywanych robé¢dzie mierzona w R

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, ¢bdg wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprazt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robédab
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.atlirenia i sprgt pomiarowy zostan
dostarczone przez Wykonagvc

Jezeli urzdzenia te lub spex wymagay bada atestujcych to Wykonawca duzie
posiadé wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowedala przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania Robdt.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgdg przeprowadzone przed gziowym lub kaxcowym przegiciem Robot, a
takze w przypadku wyspowania dtaszej przerwy w Robotach i zmiany Podwykonawcy
Robot.

Wszystkie obmiary Rob6t zanikalych przeprowadzagsiv czasie ich wykonywania.
Wszystkie obmiary Roboét podlegaych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.
Wszystkie roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodmwbliczenia &da wykonane w
spos6b zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub e@bpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Kgi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice rpog
by¢ dolgczone w formie oddzielnego zaknika do Kstgi Obmiaru, ktérego format
zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8. PRZEJECIE ROBOT

8.1. Przegcie robot

Przegcie rob6t odbywa sie bedzie zgodnie z proceduppisan w Warunkach dla Uméw
na Wykonanie Rob6t Inwestycyjnych.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Zaplecze Zamawiajcego



9.1.1. Wymagania dotycgce zaplecza Zamawiajcego.
Wykonawca, w ramach Kontraktu jest zobgmény zapewri Zamawiagcemu zaplecze
bezpdrednio na placu budowy.
Biuro Inspektora Nadzoru
- biuro o powierzchni 20fw zapleczem sanitarnym.
- biuro naley wyposay¢ w stot wraz z kompletem krzeset dla 6 0sob, snaf
odziez, regat na dokumenty.
- biuro powinno by wyposaone w niezbdrng instalac elektryczm, sanitarg,
telefoniczry oraz ogrzewanie i parking dla 2 samochododw.
9.1.2 W cenie ofertowej Wykonawca zapewni:
(1) Biuro dla Inspektora Nadzoru:
- zapewnienie pomieszczenia biuroweg@czhie z instalag] sanitarm,
energetyczai telefoniczry oraz ogrzewaniem i parkingiem,
- wyposaenie w sprzt
- utrzymanie wyposeenia w dobrym stanie, a w razie koniecamojego
wymiare na nowy,
- utrzymanie pomieszcae instalacji i uradzen w nalerytej sprawnéci, wraz
z kosztami utrzymania,
- zabezpieczenie przed kradzjeoraz zapewnienie dobrych warunkow BHP
| ppaz.,
- utrzymanie czystei pomieszcze,
- zapewnienie potrzebnych materiatdw biurowych,
- likwidacja biura i oczyszczenie terenu,
9.2. Koszty zawarcia ubezpiecaena Roboty Kontraktowe
Koszty zawarcia ubezpieazevymienionych w Warunkach dla Umoéw na Wykonanie
Rob6t Inwestycyjnych ponosi Wykonawca.
9.3. Koszty pozyskania Zabezpieczenia wykonania i saystkich wymaganych
gwarancji
Koszty pozyskania Zabezpieczenia wykonania i wsasist wymaganych gwarancji
ponosi Wykonawca.
9.4. Koszty zagcia pasa drogowego
Koszty zagcia pasa drogowego i umieszczenia w nimgdzer wyliczonego zgodnie z
Rozporadzeniem Rady Ministrow z dnia 22 czerwca 1999r..(Dz Nr 59,poz 623) w

sprawie przepisow ustawy o drogach publicznychpgowykonawca.



9.5. Ustalenia ogolne.

Wszystkie koszty wynikgge z warunkow opisanych w ST S-0. ,Wymaganie ogolne
nalezy uja¢ w cenie wykonanie robét wymienionych w zestawiaaieczowym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

W poszczegolnych opracowaniach specyfikacji teamyich (ST-1).



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-1

ROBOTY ROZBIORKOWE

45111000-8 Roboty w zakresie burzenia
45111300-1 Roboty rozbiérkowe
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1.WSTEP

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjvgymagania dotycre wykonania
i odbioru wszystkich robo6t bray budowlanej: rozbiorki, w ramach projektu na
.,Rozbidérka kontenerowego budynku szkolnego przy oBzk Podstawowej
w Chongcicach”.
1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktipeeaetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wyliczonych w punkdiel.
1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji wszistizynndci przygotowawcze
I podstawowe budowlane zyzane z w/w budow

a) Rozbiorki,

b) skucia i demontee,

C) roboty uzupetniajce i poradkowe.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej STa zgodne z obowkujacymi odpowiednimi
normami polskimi oraz  odpowiednimi normami krajdwii Europejskiej, jéli ich
zakres dopuszcza prawo polskie i ST - 0 " Wymagddglne" oraz instrukcjami
producentéw urgzen.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakdch wykonania oraz za zgodito
z Kontraktem i poleceniami Inspektora Nadzoru. @gdlvymagania dotygze robot
podano w ST-0 " Wymagania Ogolne".

2. MATERIALY

» Blachy walcowane na ggc,

* Gwozdzie budowlane go,

* Elektrody stalow,

* Acetyler,

* Tlentechniczn,

» Bale iglaste obrzynane Kk,

» Deski iglaste obrzynar29-45 mm Kl.c,
» Deski iglaste obrzynane -45 mm Kl.g,
* Nasiona tra,

« Ziemia urodzajna (humt,



3. SPRZET
Warunki dotyczce sprztu opisano w ST-0 "Warunki Ogolne”.

» Koparka kotowa 0,6 I,

» Spycharka gsienicowa 100 K,

» Spycharkegasienicowa 150 K,

« Zuraw samochodowy-6 Mg,

« Zuraw samochodowy -16 Mg,

* Wyciag jednomasztowy 0,5 N,
 Srodek transportoy,

e Ciagnik kotowy 75 Kk,

* Przyczepa diycowa 10,0 t, do samoch,
* Samochéd wywrotka do 5 N,

4. TRANSPORT
Warunki dotycace transportu opisano w ST-0 "Warunki Ogélne”.
Materialy naley przewozé¢ w pozycji poziomej i zabezpiec&yprzed przesuwaniem
i przetaczaniem w czasie ruchu pojazdéw. Przy pozeavnaley przestrzegaprzepisow
obowigzujacych w publicznym transporcie drogowym.
Pojazdy stugce do transportu powinny spetéiavarunki techniczne wymagane w ruchu
drogowym.
Transport powinien zapewrtia

- stabilng¢ pozycji zatadowanych materiatow

- kontrok zatadunku i wytadunku

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne wymagania dotycgce robot
a) roboty rozbiorkowe i demorntawe prowadz zgodnie z obowézujgcymi
normami oraz wg ,Warunkow technicznych wykonaniaodbioru roboét
budowlano-montaowych”.

(01) Roboty rozbidrkowe:
 Demonta ,biatej armatury”, instalacji i elementéw wypasaia,
» Demonta stolarki okiennej i drzwiowej,
* Demonta warstwowych ptyt dachowych,
* Rozbiérka stropodachu przybudowki,
* Rozbidrkascian murowanych,
* Demonta ptyt sciennych — warstwowych,
» Demonta konstrukcji stalowej budynku kontenerowego,
* Rozbidérka posadzek, warstw posadzkowych i fundaavent



* Rozbidérka elementéw zagospodarowania przy obieksigzynka elektryczna,
opaska, nawierzchnie utwardzone itp.),

» Usunkcie odpadow;. gruzu, stali konstrukcyjnej i innych zalegaych na dziatce
w promieniu ok. 10m od budynku przewidzianego dmbiorki,
(02) Roboty poradkowe:

* Plantowanie terenu po rozbiérce z humusowaniensiaoie travy,
* Uporzdkowanie terenu Inwestycji.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady jakoi robot podano w ST—-0 "Warunki Ogélne”.

6.1. Badanie materiatow @ytych do budowy instalacji elektrycznej apteki.
Badanie to nagpuje poprzez poréwnanie cech materiatow z Wymagainimkumentaciji

projektowej, ST i odpowiednich norm materiatowyadpnych w pkt. 10 niniejszej ST .

6.2. Kontrola jakosci robot.

Kontrola  jakdci wykonanych rob6t dotyczy zgodiwd wykonania instalacji
z dokumentagj projektowy oraz normami polskimi. Caé. robot kontrolowa pod
wzgladem zgodngci wykonania z przepisami BHP i " Warunkami teclznigmi
wykonania i odbioru robét budowlano-momavych" .

7. OBMIAR ROBOT
Og0lne zasady obmiaru robét podagevsST-0 "Warunki Ogolne”.
llos¢ wykonanych robét okia sk na podstawie pomiaréw w obiekcie.
Jednostki obmiaru wykonanych robét budowlanych uedigajgc elementy skladowe
robét obmierzanegswvg jednostek:
m — balustrady, oktadzinygtowe betonowe i cokoliki,
szt — wycieraczka stalowa,
kg — zbrojenia,
m? — posadzki i nawierzchnie, izolacje i tynki,

m?® — zasypki i podktady betonowe, rozbiorki.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST-0 oraaMalunkach technicznych

wykonania i odbioru robét budowlano-momavych".



9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogodlne zasady ptatdo podano w ST -0 " Wymagania ogolne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Dokumentagj odniesienia jest:

1. SIWZ.

2. Umowa zawarta poruzy Wykonawg a Zamawigcym wraz z harmonogramem
robot zatwierdzona przez Zamavgieggo.

3. Dokumentacja budowlana i wykonawcza w/w zadania.

4. Normy.

5. Aprobaty techniczne.

6. Inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzot@kcie trwania Inwestycji.

7. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowi@mwe U. Nr 89, poz. 414 z
pézniejszymi zmianami).

8. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&@01 r. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. NiB8, poz. 1555).
9. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pubjidz (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z
pézniejszymi zmianami).

10. WTWIOR Warunki Techniczne Wykonania i Odbiorali®t ITB.
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