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3. Informacje podstawowe

Opracowanie zawiera projekt tymczasowej organizacji ruchu na czas trwania robotach zwigzanych
z budowa sieci wodociggowej i kanalizacji sanitarnej oraz utozeniem kabla elektroenergetycznego.

Inwestorem jest: Przedsiebiorstwo Wodociggéw i Kanalizacji ,NYSA” Sp. z 0.0.; 59-800 Zgorzelec,
ul. Bohaterow Getta 1A .

Lokalizacja - fragment drogi gminnej nr 109356 D - ul. Jana Sniadeckiego w Zgorzelcu,
- pasy drég wewnetrznych — ul. Stefana Banacha i Eugeniusza Romera.

Przewidywany termin wprowadzenia tymczasowej organizacji robot:

do 31 pazdziernika 2023 r.

Przewidywany termin zakonczenia robét i usuniecie tymczasowej organizacji robot:

do 29 grudnia 2023 r.

* k k k%

Szczegotowy termin wprowadzenia tymczasowej organizacji ruchu na czas trwania robét
w pasie drogowym oraz przywrdcenia pierwotnej organizacji ruchu, okreslone zostang przez
zarzad drogi po wystapieniu Wykonawcy prac, badz Inwestora z wnioskiem o zajecie pasa
drogowego do Zarzadcy drogi.

* %k k%

O terminie wprowadzenia tymczasowej organizacji ruchu, Wykonawca, badz Inwestor powiadomi
organ zarzadzajacy ruchem, zarzad drogi oraz wlasciwego komendanta Policji,
co najmniej na 7 dni przed dniem wprowadzenia organizacji ruchu.
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4. Opinia i zatwierdzenie

Projekt tymczasowej organizacji ruchu na czas prowadzenia rob6t w pasie drogowym, zwigzanych
z budowa sieci wodociggowej i kanalizacji sanitarnej w ul. Jana Sniadeckiego w Zgorzelcu

uzyskat opinie Zarzadcy drogi

Zarzadca drogi

i zgodnie Rozporzadzeniem Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 23 wrze$nia 2003 roku
w sprawie szczegdtowych warunkow zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym
zarzadzeniem ( Dz. U. Nr 177 poz. 1729 )

zostat zatwierdzony przez:

Organ zarzadzajacy ruchem

5. Podstawa opracowania

1. Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. 2020 r. poz. 110 ze zmianami).

2. Rozporzadzeniem Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 23 wrzesnia 2003 roku
w sprawie szczegotowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzadzeniem ( Dz. U. Nr 177 poz. 1729 ).

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2007 r. w sprawie szczegotowych warunkdw

technicznych dla znakow i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i

warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220 poz. 2181).

Decyzja Burmistrza Miasta Zgorzelec WI.7230.3.14.2022 z 14.03.2022 r.

Decyzja Burmistrza Miasta Zgorzelec WI.7230.3.14.2022 z 16.08.2022 r.

Zezwolenie Burmistrza Miasta Zgorzelec WI1.7230.3.14.2022 z 14.03.2022 r.

Zezwolenie Burmistrza Miasta Zgorzelec WI.7230.3.14.2022 z 16.08.2022 r.

Zezwolenie Burmistrza Miasta Zgorzelec WI.7230.3.45.2022 z 16.08.2022 r.

Wizja lokalna w terenie.

© oo ~No o
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6. Opis techniczny
6.1. Zakres, cel projektu i opis prowadzonych robét

W zakres projektu wchodzi zaprojektowanie oznakowania pionowego na czas robot zwigzanych z
budowg sieci wodociagowej i kanalizacji sanitarnej w ulicy Jana Sniadeckiego w Zgorzelcu oraz w
drogach wewnetrznych (ul. Banacha i Romera).

Celem projektu jest zapewnienie odpowiedniej organizacji ruchu na czas trwania rob6t.

W ramach inwestycji planowana jest budowa sieci wodociggowej i kanalizacji sanitarnej metodg
wykopu otwartego. Prace prowadzone bedg w jezdni i ciggach pieszo-jezdnych paséw drogowych.

Opis zagrozen i utrudnien

Wszystkie prace ziemne stwarzajg zagrozenia zwigzane z pracg sprzetu mechanicznego, jak
rowniez wykonywaniem gtebokich wykopow. Prace spowodujg utrudnienia zarowno w ruch pieszych jak i
pojazdow.

6.2. Stan istniejacy

Ulica Jana Sniadeckiego w okolicy planowanych robét jest droga jednojezdniowa dwukierunkowa
z obustronnymi chodnikami; stanowi komunikacje na terenie osiedla doméw jednorodzinnych.,

Ulice Romera i Banacha, to drogi wewnetrzne Gminy Miejskiej.

Ulica Romera na skrzyzowaniu ze Sniadeckiego ma nawierzchnie z kostki betonowej, dalej jest
szutrowa. Stanowi dojazd do kilku poses;ji.

Ulica Banacha jest drogq gruntowg. W chwili obecnej stanowi dojazd do 2 posesiji.

W rejonie planowanych robét brak jest istniejgcego oznakowania.

Parametry geometrii drogi (ul. Jana Sniadeckiego) przedstawiona jest na Rys. nr 4.

Projektowana organizacja ruchu w rejonie miejsc planowanych robét przedstawiona zostata na
planie sytuacyjnym w skali 1 : 500, stanowigcy Rys. nr 2.

6.3. Projekt oznakowania i zabezpieczenia miejsca rob6t
Aby zapewni¢ bezpieczenstwo w czasie robot nalezy zastosowac n/w znaki i urzadzenia.

Projektuje sie wykonanie znakéw $rednich (S), o wymiarach przedstawionych w ponizszej tabeli:

Kategoria znakéw
Gr A B C D
upa Symbol |ostrzegawcze Zakazu nakazu informacyjne
znakow ”
Dhtugos¢ boku Srednica Wysokosc
(mm) n=0,1,2)
Srednie S 900 800 | 600 600+150n

Symbolika oraz graficzny obraz zastosowanych znakéw drogowych na czas trwania robét:
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A-14 Roboty drogowe Srednie 1 odblaskowe
A-12¢ Zwezenie drogi Srednie 1 | odblaskowe
lewostronne
C-10 Nakaz jazdy z Srednie 1 | odblaskowe
lewej strony znaku
B-41 Zakaz ruchu ( i Srednie 1 | odblaskowe
pieszych y
U-20c | Zaporadrogowa : W9 | odblaskowe
podwojna potrzeb
U-20p | 4aporadrogowa : WG | odblaskowe
pojedyncza potrzeb
U-20a Zapo_r a drogowa - W odblaskowe
pojedyncza potrzeb
U-20c | Zaporadrogowa : WG | odblaskowe
podwojna potrzeb
U-28 Kiadka dia : W9 | odblaskowe
pieszych R potrzeb
’ |"!

Jako uzupetnienie oznakowania nalezy stosowac tasme ostrzegawcza biato — czerwong i tabliczki:
,Uwaga gtebokie wykopy” oraz ,Przejscie drugq strong ulicy’.

Zabezpieczenie | oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym powinno by¢ dostosowane
do wystepujacych utrudnien, a takze zapewnic¢ bezpieczenstwo osobom wykonujacym prace.

7. Zasady dotyczace znakow i urzadzen bezpieczenstwa ruchu zastosowanych
W opracowaniu

Wykonawca prowadzacy roboty w pasie drogowym zobowigzany jest do utrzymania w nalezytym

stanie wszystkich srodkdw technicznych uzytych do oznakowania i zabezpieczenia miejsca robot.

- nalezy zastosowac znaki z grupy wielkosci - S ,znaki Srednie” — atestowane

-tarcza znaku musi by¢ zamocowana do konstrukcji wsporczej w sposéb uniemozliwiajacy jej
przesuniecie lub obroét
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-lica znakdw oznakowane folig odblaskowg typu 2 lub folig pryzmatyczna, powinny spetnia¢
wymagania w zakresie odblaskowosci i barwy,

- projektowane znaki nalezy ustawic tak, aby wzajemnie nie ograniczaty widocznosci,

- odlegtosci znakdow od jezdni oraz wysokoSc¢ ich umieszczania przedstawiajg ponizsze schematy:
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urzadzenia bezpieczenstwa ruchu uzyte do oznakowania robo6t powinny by¢ widoczne w dzien

I w nocy oraz powinny by¢ w dobrym stanie technicznym przez caty okres prowadzenia pracy
osoby wykonujace prace w pasie drogowym powinny by¢ ubrane w kamizelki ostrzegawcze

z elementami odblaskowymi,

po zakonczeniu robot znaki i urzadzenia bezpieczenstwa ruchu, ustawione na czas robot, nalezy
usunac.

Opracowat



