SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT ELEKTRYCZNYCH

E 01. 00. 00 INSTALACJE ELEKTRYCZNE

Instalacja Elektryczna

Budowa nadziemnej sieci elektroenergetycznej nN 0,4kV
dla oswietlenia drogi w miejscowosci Winnica

Inwestor: Gmina Potlaniec, Polaniec 27, 28-230 Potlaniec

Adres budowy: Dz. nr ewid. 315/2, 315/1, 316, 317, 318
Obreb 0013 Winnica
Jednostka ewidencyjna nr 261205_5 Polaniec — obszar wiejski

CPV 45316110-9 - Instalowanie urzadzen oSwietlenia drogowego
CPV 45232210-7 - Roboty budowlane zakresie budowy linii napowietrznych

1. Wstep

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z budowag nadziemnej sieci elektroenergetycznej nN
0,4kV typu AsXSn 2x35mm’” o facznej dtugosci okoto 170m na projektowanej podbudowie
stupowej wraz z montazem 5 sztuk opraw o$wietlenia ulicznego (oprawy typu LED) dla
oswietlenia drogi gminnej w miejscowosci Winnica.

1.2 Zakres stosowania SST
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu
1 realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.

1.3 Zakres rob6t objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie nowych instalacji elektrycznych w zakresie objetym projektem budowlanym
jak w p.1.

Zakres robot obejmuje:

- budowe 2 stanowisk stupowych — stupy wirowane typu E-10,5/6;

- budowe 3 stanowisk stupowych — stupy wirowane typu E-10,5/4,3;

- budowe 1 stanowiska stupowego — stup zelbetowy typu ZN-10;

- montaz przewodu oswietleniowego typu AsXSn 2x35mm’ o facznej dtugosci okoto 170m na
projektowanej podbudowie stupowe;j;

- montaz 5 sztuk opraw o$wietlenia ulicznego (oprawy typu LED w II klasie ochronno$ci, min.
P66, min. IKO8, obudowa z aluminium wtryskiwanego wysokoci$nieniowo, strumien $wietlny
min. 7200Im, skuteczno$¢ $wietlna oprawy min. 120lm/W, temperatura barwowa 4000K) na
wysiegnikach o dlugo$ci 1m i kgcie 15°;

- wykonanie uziemien;

- wykonanie prac pomiarowych.



1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z okresleniami uj¢tymi w odpowiednich normach
i przepisach, ktérych zestawienie podano w punkcie 10 SST.

1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakoS¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z dokumentacja projektowa.

Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu i materialdéw pomocniczych zastosowanych do wykonywania
instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie
do wykonania instalacji innych rodzajow (typow) urzadzen i osprzgtu niz wymienione
w projekcie dopuszczalne jest pod warunkiem stosowania urzgdzen i osprzetu o parametrach
technicznych identycznych lub nie gorszych, lub wprowadzenia do dokumentacji projektowe]
zmian uzgodnionych w obowigzujacym trybie z Inzynierem/Kierownikiem.

2. Materiatly

Zestawienie podstawowych materialow:

- stup wirowany typu E-10,5/6

- stup wirowany typu E-10,5/4,3

- shup zelbetowy typu ZN-10

- wysiegnik do stupa typu E (Dw=173), 1,0m, 15°

- wysiegnik do stupa typu E (Dw=218), 1,0m, 15°

- oprawa oswietleniowa ze zrédiem swiatta typu LED o mocy max 60W
- przew6d AsXSn 2x35mm”

- taSma stalowa typu COT37

- klamerka typu COT36

- oprawa bezpiecznikowa stupowa typu SV 29.253

- wkladka topikowa BiWts 4A

- haki wieszakowe 1 uchwyty do przewodu izolowanego
- zaciski dwustronnie przebijajace izolacje

- zaciski jednostronnie przebijajace izolacje

- ogranicznik przepie¢ nN 0,5kV/10kA

- przewdd YDY 3x2,5mm’

- przewéd LgY 25mm?

- bednarka FeZn 25x4.

Dopuszcza si¢ zastosowanie stupOw réwnowaznych o parametrach technicznych identycznych
lub nie gorszych od zaprojektowanych.

(1) Odbior materialow na budowie

Materiaty takie jak stupy, oprawy, osprzet elektryczny nalezy dostarcza¢ na budowe wraz
ze S$wiadectwami jakos$ci, kartami gwarancyjnymi, protokolami odbioru technicznego.
Dostarczone na miejsce budowy materialty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci
i zgodnos$ci z danymi wytwarcy.

W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajacych si¢ watpliwosci mogacych mie¢ wpltyw
na jako$¢ wykonania rob6t, materialy nalezy przed ich wbudowaniem podda¢ badaniom
okreslonym przez dozdr techniczny robot.

(2) Skladowanie materialow na budowie



Sktadowanie materiatbw powinno odbywaé si¢ zgodnie z zaleceniami producentow,
w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ wilasciwosci
technicznych na skutek wptywu czynnikéw atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy
zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych wtasciwosci materiatdbw oraz wymagania
w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$s¢ wykonywanych robét, zaréwno w miejscu tych roboét, jak tez
przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku
materiatéw, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyskaé akceptacje
Inspektora nadzoru. Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowa¢ wykonanie rob6t zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru
w terminie przewidzianym kontraktem.

Do wykonania instalacji elektroenergetycznych przewiduje si¢ uzycie nastepujacego sprzgtu:
- ciagnik kotowy,

- koparka jednonaczyniowa,

- zuraw samochodowy o udzwigu do 5-6t,

- przyczepa do przewozenia kabli,

- srodek transportowy,

- podnos$nik montazowy PHM samochodowy.

4. Transport

Materialy na budowg¢ powinny by¢ przywozone odpowiednimi S$rodkami transportu,
zabezpieczone w sposOb zapobiegajacy uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu
drogowego.

5. Wykonanie robot

5.1. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz
za jako$¢ zastosowanych materialéw 1 wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robdét opracowanym przez
Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu. Dopuszcza si¢ zastosowanie
urzadzen i osprzgtu rownowaznego o parametrach technicznych identycznych lub nie gorszych
od zaprojektowanych Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania
robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci  wszystkich elementéw rob6ot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pi$mie przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Bledy popelnione przez Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczaniu robot zostang usunigte przez
Wykonawce na wtasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem btedu zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.
Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inzyniera/ Kierownika projektu
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadno$¢. Decyzje Inzyniera/Kierownika
projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i1 elementéw robot beda oparte
na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST,
a takze w normach i wytycznych.

Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materiatow
i robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,



do$wiadczenia z przeszio$ci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace
na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozbg zatrzymania robdt. Skutki
finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram rob6t uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty instalacyjne.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika

projektu program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien

okresli¢, zamierzony spos6b wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 plan
organizacji robot gwarantujagcy wykonanie robdt zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST oraz
ustaleniami. Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) czes¢ ogolng opisujacy:

- organizacje¢ wykonania robot, w tym terminy 1 sposob prowadzenia robot,

- organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposob zapewnienia bhp,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robot,

- system (sposob 1 procedure) proponowanej kontroli 1 sterowania jakoscia wykonywanych robét,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli,

- spos6b oraz form¢ gromadzenia wynikéw badan, zapis pomiaréw, nastaw mechanizméw
sterujagcych, a takze wycigganych wnioskéw 1 zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob 1 formg¢ przekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czes¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu robdét:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilos¢ srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
itp.,

- sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wtasciwosci w czasie transportu,

- spos6b i1 procedur¢ pomiaréw 1 badan (rodzaj i czestotliwosé, legalizacja 1 sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw,

- sposOb postepowania z materiatami i1 robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci rob6t

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac

zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolge robét 1 jakosci materialdéw. Wykonawca

zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie

urzadzenia niezbg¢dne do pobierania prébek i badan materialéw oraz rob6t. Przed zatwierdzeniem
systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca begdzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz robét z czestotliwoscia

zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi

w dokumentacji projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan 1 ich czestotliwos$¢ sa okreslone w SST, normach

i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okres$lone, Inzynier/ Kierownik projektu

ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa.

4



Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu §wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia

i sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacjg, zostalty prawidlowo wykalibrowane
1 odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury badan. Inzynier/Kierownik projektu
bedzie przekazywa¢é Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnigciach
dotyczacych sprzetu, personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnig¢cia te bedg tak
powazne, ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan,

Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych materiatéw
i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggni¢cia zostang usuni¢te i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakos$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi
Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika
projektu.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu.

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw
z wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami

technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wilasciwych

przepis6w i dokumentéw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polskg Norma, lub

- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1 i ktére spetniaja wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej
cechy. Produkty przemyslowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
badan begdg dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu. Jakiekolwiek
materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.6. Dokumenty budowy

1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego
1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego.



Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujagcymi przepisami

spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robét, stanu

bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis

w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata

zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne,

dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez

przerw. Zataczone do dziennika budowy protokotly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym

numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,

- datg uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jako$ci
1 harmonogramoéw robét,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robot,

- przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w robotach,

- uwagi 1 polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

- daty zarzadzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

- zgloszenia 1 daty odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czeSciowych
i ostatecznych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody 1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwiagzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robét,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakosci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje

z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu

do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong umowy 1 nie ma uprawnien

do wydawania polecen Wykonawcy robét.

2. Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego

z elementéw robot. Obmiary wykonanych robo6t przeprowadza sie¢ w sposob ciagly

w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiaréw.

3. Dokumenty badan i préb

Dokumenty badan i préb, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatoéw, orzeczenia

o jako$ci materialéw i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie

uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru

robat.

Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

4. Pozostate dokumenty budowy



Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych w punktach 1-3 nastepujace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje¢ na budowie.

5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostegpne dla Inzyniera/Kierownika projektu
i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. Obmiar robot

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika
projektu o zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robdét.
Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na piSmie. Obmiar
gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czestosciag wymagang do celu miesigcznej ptatnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci rob6t i materiatéw

Dtugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe;].

Jesli SST wiasciwe dla danych rob6t nie wymagaja tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m’.
Ilosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzgt pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujagcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét,
a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.



Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotgczone
w formie oddzielnego zalacznika do ksigzki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. Odbior robot

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robét zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu

Odbidér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér robét
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czgsci rob6t do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
ijednoczesnym  powiadomieniem  Inzyniera/Kierownika  projektu.  Odbiér  bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem
do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu. Jakos$¢
1 i1los¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji
z dokumentacjg projektowa, SST 1 uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbidér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci rob6t. Odbioru
czesciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robét
dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot

1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny robdt nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw,
o ktérych mowa w punkcie 2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu 1 Wykonawcy.

Komisja odbierajagca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedlozonych
dokumentéw, wynikoéw badah i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania rob6t
z dokumentacjg projektowa i SST.



W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie

odbioréw robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét

uzupetniajacych i robét poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot

poprawkowych lub robét uzupetniajacych, komisja przerwie swoje czynnos$ci i ustali nowy

termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢

wykonywanych rob6t w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej

dokumentacjg projektowg i SST z uwzgl¢dnieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu

na cechy eksploatacyjne obiektu 1 bezpieczenstwo, komisja dokona potracen, oceniajac

pomniejszong wartos¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach

umowy.

2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru

ostatecznego robdt sporzagdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru

ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

- dokumentacje¢ projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

- szczegbdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace
lub zamienne),

- ustalenia technologiczne,

- dzienniki budowy 1 ksigzki obmiaréw (oryginaty),

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan zgodne z SST i ew. PZJ,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST 1 ew.
PZJ,

- opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw
zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych oraz protokoty odbioru
i przekazania tych robot wtascicielom urzadzen,

- geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawczg robdt 1 sieci uzbrojenia terenu,

- kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda

gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny

termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda zestawione wg

wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunigciem wad

stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbidr

pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad

opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot".

9. Podstawa platnosci

9.1. Ustalenia ogélne.

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawce¢ w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST
i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob6t bedg obejmowac:
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- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami. Do cen jednostkowych nie nalezy
wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne.

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych

w E - 01.00.0 obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w. dokumentach, a nie

wyszczeg6lnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

- opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii
projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu 1 wprowadzaniem dalszych zmian i1 uzgodnien
wynikajacych z postepu robot,

- ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,

- oplaty/dzierzawy terenu,

- przygotowanie terenu,

- konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan
1 drenazu,

- tymczasowq przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

- oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunig¢cie tymczasowych oznakowah pionowych,
poziomych, barier i §wiatel,

- utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

- usuni¢cie wbudowanych materiatéw i1 oznakowania,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. Przepisy zwigzane

[1] PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
[2] N SEP-E-003 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie 1 budowa;

10.1. Normy dodatkowe

. PN-93/E-04500 Elektroenergetyczne stalowe konstrukcje wsporcze. Powtoki ochronne
. PN-EN 60071.1:1999 Koordynacja izolacji. Definicje zasady i1 reguty

. PN-88/E-08501 Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa

. PN-76/H-92325 Bednarka stalowa ocynkowana

. PN-E-01002:1997 Stownik terminologiczny elektryki. Kable i przewody

. PN-IEC-60364 Instalacje elektryczne

. PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane

. PN-EN 40-5:2004 Stupy o$wietleniowe stalowe - wymagania

. PN-EN IEC 60598-1:2021-07 Oprawy o$wietleniowe — wymagania og6lne i badania
11. PN-EN 62262:2003 Stopnie ochrony przed zewngtrznymi uderzeniami mechanicznymi
zapewnianej przez obudowy urzadzen elektrycznych (Kod IK)

12. PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewniane] przez obudowy (Kod IP)

O 001NN B~ Wi —
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10.2. Inne dokumenty

1.

2.

Ustawa Prawo Budowlane z dn. 07.07.1994 r. Dz. Ustaw nr 89 z dn. 25.08.1994 r.
z pézniejszymi zmianami.

Obwieszczenie Ministra Klimatu i Srodowiska z dnia 8 czerwca 2021 r. w sprawie
ogloszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra Energii w sprawie bezpieczenstwa
1 higieny pracy przy urzadzeniach energetycznych (Dz.U. 2021 poz. 1210).
Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 8 pazdziernika 2020 r.
w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu ustawy - Prawo geodezyjne i kartograficzne
(Dz.U. 2020 poz. 2052)

Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 15 kwietnia 2021 r.

w sprawie ogtoszenia jednolitego tekstu ustawy o odpadach (Dz.U. 2021 poz. 779)
Obwieszczenie Ministra Inwestycji 1 Rozwoju z dnia 25 kwietnia 2018 r. w sprawie
ogtoszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra Infrastruktury w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. 2018 poz. 963).
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