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1. ST - SPECYFIKACJA TECHNICZNA
- KOD CPYV - 45000000-7 - WYMAGANIA OGOLNE:

1. WSTEP:
1.1. Przedmiot SST:
Specyfikacja dotyczy zakresu prac ujetych w ramach zadania pod nazwa:

» Wymiana dwdoch dZwigow towarowo - osobowych
przystosowanych do ruchu osob niepetnosprawnych”
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogo6lne dotyczace wykonania
i odbioru rob6t w obiektach budowlanych.

1.2. Zakres stosowania SST:

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko
w przypadkach malych prostych robdt i konstrukcji drugorzednych o niewielkim znaczeniu,
dla ktérych istnieje pewnosé, ze podstawowe wymagania beda spelnione przy zastosowaniu metod
wykonania na podstawie doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;.

1.3. Zakres robét objetych SST:

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspolne dla robot
budowlanych objetych specyfikacjami technicznymi (ST) i szczegdtowymi specyfikacjami
technicznymi (SST).
1.4.0kreslenia podstawowe:

Ilekro¢ w ST jest mowa o:
obiekcie budowlanym — nalezy przez to rozumie¢: budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami
technicznymi, budowle stanowiacg catos¢ techniczno - uzytkowa wraz z instalacjami
1 urzadzeniami, obiekt matej architektury;
budynku — nalezy przez to rozumie¢ taki obiekt budowlany, ktéry jest trwale zwigzany z gruntem,
wydzielony z przestrzeni za pomocg przegréd budowlanych oraz posiada fundamenty i dach;
budowli — nalezy przez to rozumie¢ kazdy obiekt budowlany nie bedacy budynkiem lub obiektem
matej architektury, jak: lotniska, drogi, linie kolejowe, mosty, estakady, tunele, sieci techniczne,
wolno stojace maszty antenowe, wolno stojace trwale zwigzane z gruntem urzadzenia reklamowe,
budowle ziemne, obronne (fortyfikacje), ochronne, hydrotechniczne, zbiorniki, wolno stojace
instalacje przemystowe lub urzadzenia techniczne, oczyszczalnie Sciekow, sktadowiska odpadow,
stacje uzdatniania wody, konstrukcje oporowe, nadziemne i podziemne przejscia dla pieszych, sieci
uzbrojenia terenu, budowle sportowe, cmentarze, pomniki, a takze cze$ci budowlane urzadzen
technicznych (kottow, piecow przemystowych i innych urzadzen) oraz fundamenty pod maszyny
i urzadzenia, jako odrebne pod wzgledem technicznym czesci przedmiotow skladajacych sie
na catos$¢ uzytkowa.
robotach budowlanych — nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace
na przebudowie, montazu, remoncie lub rozbiodrce obiektu budowlanego.
remoncie — nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejacym obiekcie budowlanym robot
budowlanych polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stanowigcych biezacej
konserwacji.
urzgdzeniach budowlanych - nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwigzane
z obiektem budowlanym zapewniajace mozliwo$¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego
przeznaczeniem, jak przylacza i1 urzadzenia instalacyjne, w tym stluzace oczyszczaniu lub
gromadzeniu $ciekow, a takze przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod Smietniki.
terenie budowy — nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktorej prowadzone sa roboty budowlane
wraz z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.
prawie do dysponowania nieruchomoscia na cele budowlane — nalezy przez to rozumieé tytut
prawny wynikajacy z prawa wiasnosci, uzytkowania wieczystego, zarzadu, ograniczonego prawa
rzeczowego albo stosunku zobowigzaniowego, przewidujacego uprawnienia do wykonywania robdt
budowlanych.
dokumentacji budowy — nalezy przez to rozumie¢ protokoty odbioréw czesciowych i koncowych,
W miare potrzeby, rysunki i opisy stuzace realizacji obiektu, operaty geodezyjne i ksigzke
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obmiaréw, a w przypadku realizacji obiektow metoda montazu — takze dziennik montazu.
dokumentacji powykonawczej — nalezy przez to rozumie¢ dokumentacje budowy z naniesionymi
zmianami dokonanymi w toku wykonywania robdt oraz geodezyjnymi pomiarami
powykonawczymi.
aprobacie technicznej — nalezy przez to rozumie¢ pozytywna ocene techniczng wyrobu,
stwierdzajaca jego przydatnos$é do stosowania w budownictwie.
wlasciwym organie — nalezy przez to rozumie¢ organ nadzoru architektoniczno - budowlanego lub
organ specjalistycznego nadzoru budowlanego,
wyrobie budowlanym - nalezy przez to rozumie¢ wyrdob w rozumieniu przepisOw o ocenie
zgodnosci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w
sposob trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyrob pojedynczy lub jako
zestaw wyborow do stosowania we wzajemnym polaczeniu stanowigcym integralng catosé
uzytkowa.
organie samorzgdu zawodowego — nalezy przez to rozumie¢ organy okreslone w ustawie z dnia
15 grudnia 2000r. o samorzadach zawodowych architektéw, inzynierow budownictwa oraz
urbanistow (Dz. U. z2001 r. Nr 5, poz. 42 z pézn. zm.).
obszarze oddzialywania obiektu — nalezy przez to rozumie¢ teren wyznaczony w otoczeniu
budowlanym na podstawie przepisow odrebnych, wprowadzajacych zwigzane z tym obiektem
ograniczenia w zagospodarowaniu tego terenu.
oplacie — nalezy przez to rozumieé¢ kwote naleznosci wnoszong przez zobowigzanego za okreslone
ustawa obowigzkowe kontrole dokonywane przez wtasciwy organ.
drodze tymczasowej (montazowej) — nalezy przez to rozumieé¢ droge specjalnie przygotowana,
przeznaczong do ruchu pojazdow obstugujacych roboty budowlane na czas ich wykonywania,
przewidziang do usuniecia po ich zakonczeniu.
dzienniku budowy — nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wlasciwy organ zgodnie
z obowiazujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz
zdarzen i okolicznos$ci zachodzacych w czasie wykonywania robot.
kierowniku budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce robot, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca ustawowa
odpowiedzialnos¢ za prowadzong budowe.
rejestrze obmiaréw — nalezy przez to rozumie¢ — akceptowang przez Inspektora nadzoru ksiazke
Z ponumerowanymi stronami, stuzacg do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonanych robot
w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zatacznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow
podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru budowlanego.
laboratorium — nalezy przez to rozumie¢ laboratorium jednostki naukowej, zamawiajacego,
wykonawcy lub inne laboratorium badawcze zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzania niezbednych badan i préb zwigzanych z oceng jakosci stosowanych wyrobow
budowlanych oraz rodzajow prowadzonych robét.
materialach — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak rowniez
rozne tworzywa i wyroby niezbedne do wykonania robdt, zgodnie z dokumentacja projektowa
i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
odpowiedniej zgodnosci — nalezy przez to rozumie¢ zgodnos¢ wykonanych robot dopuszczalnymi
tolerancjami, a jesli granice tolerancji nie zostaly okreslone — z przecietnymi tolerancjami
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.
poleceniu Inspektora nadzoru — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji rob6t lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
projektancie — nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osobe prawng lub fizyczna bedaca autorem
dokumentacji projektowe;j.
czesSci obiektu lub etapie wykonania — nalezy przez to rozumie¢ cze$¢ obiektu budowlanego
zdolng do spelniania przewidywanych funkcji techniczno - uzytkowych i mozliwa do odebrania
i przekazania do eksploatacji.
ustaleniach technicznych — nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach, aprobatach
technicznych i szczegolowych specyfikacjach technicznych.
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grupach, klasach, kategoriach robét — nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie okreslone
w rozporzadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002r. w sprawie Wspolnego Stownika
Zamoéwien (Dz. Urz. L. 340 z 16.12.2002r.).

inspektorze nadzoru inwestorskiego — osoba posiadajaca odpowiednie wyksztalcenie techniczne
i praktyke zawodowa oraz uprawnienia budowlane, wykonujagca samodzielne funkcje techniczne
w budownictwie, ktorej inwestor powierza nadzor nad budowa obiektu budowlanego. Reprezentuje
on interesy inwestora na budowie i wykonuje biezaca kontrole jakosci i ilosci wykonanych robot,
bierze udzial w sprawdzianach i odbiorach robot zakrywanych i zanikajacych, badaniu i odbiorze
instalacji oraz urzadzen technicznych, jak rowniez przy odbiorze gotowego obiektu.

instrukcji technicznej obshugi (eksploatacji) — opracowana przez projektanta lub dostawce
urzadzen technicznych i maszyn, okreslajaca rodzaje i kolejno$¢ lub wspoélzaleznos¢ czynnosci
obslugi, przegladow i zabiegéw konserwacyjnych, warunkujacych ich efektywne i bezpieczne
uzytkowanie. Instrukcja techniczna obstugi (eksploatacji) jest réwniez sktadnikiem dokumentacji
powykonawczej obiektu budowlanego.

istotnych wymaganiach — oznaczaja wymagania dotyczace bezpieczenstwa, zdrowia i pewnych
innych aspektow interesu wspdlnego, jakie maja spetniaé¢ roboty budowlane. normach
europejskich — oznaczaja normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN) oraz
Europejski Komitet Standaryzacji elektrotechnicznej (CENELEC) jako ,,standardy europejskie
(EN)” lub ,dokumenty harmonizacyjne (HD)”, zgodnie z ogdlnymi zasadami dzialania tych
organizacji.

przedmiarze robdét — to zestawienie przewidzianych do wykonania robdt podstawowych
w kolejnosci technologicznej ich wykonania, ze szczegétowym opisem lub wskazaniem podstaw
ustalajacych szczegdétowy opis, oraz wskazanie szczegdtowych specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek
przedmiarowych robot podstawowych.

robocie podstawowej — minimalny zakres prac, ktore po wykonaniu sag mozliwe do odebrania pod
wzgledem ilosci 1 wymogdw jakosciowych oraz uwzgledniajg przyjety stopien scalenia robot.
Wspélnym Slowniku Zamoéwien — jest systemem klasyfikacji produktow, ustug i1 robdt
budowlanych, stworzonych na potrzeby zamdéwien publicznych. Sktada si¢ ze stownika gléwnego
oraz stownika uzupetniajacego. Obowigzuje we wszystkich krajach Unii Europejskiej. Zgodnie
Z postanowieniami rozporzadzenia 2151/2003, stosowanie kodéw CPV do okreslania przedmiotu
zamOwienia przez zamawiajacych z 6wezesnych Panstw Czlonkowskich UE stato sie obowigzkowe
z dniem 20 grudnia 2003r. Polskie Prawo zamowien publicznych przewidzialo obowigzek
stosowania klasyfikacji CPV poczawszy od dnia akcesji Polski do UE, tzn. od 1 maja 2004r.
Zarzadzajacym realizacja umowy — jest to osoba prawna lub fizyczna okreslona w istotnych
postanowieniach umowy, zwana dalej zarzadzajagcym, wyznaczona przez zamawiajacego,
upowazniona do nadzorowania realizacji robot i administrowania umowa w zakresie okreslonym
w udzielonym pelnomocnictwie (zarzadzajacy realizacja nie jest obecnie prawnie okreslony
W przepisach).

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot:

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosé
z dokumentacja, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Przekazanie terenu budowy :

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
robot budowlanych. Na Wykonawcey spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu
terenow do chwili odbioru koficowego robot.

Dokumentacja:

Przekazana dokumentacja ma zawieraé opis, cze$¢ graficzng i dokumenty, zgodne
z wykazem podanym w szczegblowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial
na dokumentacje: dostarczong przez Zamawiajacego i sporzadzong przez Wykonawce.

Zgodnos¢ robot z dokumentacja i SST:

Dokumentacja, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora
nadzoru stanowig zalaczniki do umowy, a wymagania wyszczegdlnione w choéby jednym z nich
sa obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w calej dokumentacji. W przypadku
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rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow w dokumentach kontraktowych, winien natychmiast
powiadomié Inspektora nadzoru, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku
stwierdzenia ewentualnych rozbieznosci podane na rysunku wielkosci liczbowe wymiaréw sa
wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty maja
by¢ zgodne z dokumentacja i SST. Wielkosci okreslone w dokumentacji i w SST beda uwazane za
wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materialéw i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac zgodnos¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji. W przypadku, gdy dostarczane materialy lub wykonane roboty nie beda zgodne z
dokumentacja projektowa lub SST i maja wplyw na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to
takie materiaty zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na
koszt wykonawcy.

Zabezpieczenie terenu robot:

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu robot w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje
i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porecze,
oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcoéw, wszelkie inne srodki niezbgdne do ochrony
robot, wygody spotecznoscei 1 innych.

Koszt zabezpieczenia terenu robdt nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony
W ceng umowna.
Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot:

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania robdt Wykonawca bedzie
podejmowaé wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisdéw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokdt terenu robot oraz bedzie unikaé uszkodzen lub
ucigzliwosci dla oséb lub wlasnosci spotecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan,
Wykonawca bedzie miat szczegdlny wzglad na:

* lokalizacje baz, warsztatow, magazyndw, sktadowisk i drog dojazdowych,

* $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed: zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych
pylami lub substancjami toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami, mozliwoscia
powstania pozaru.

Ochrona przeciwpozarowa:

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdéw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach szkolnych i magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.
Materialy latwopalne beda skladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie
straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel
wykonawcy.

Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej:

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na terenie robot,
takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania robot. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora nadzoru i
zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z nimi wspolpracowal, dostarczajac wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na terenie robot.

Ograniczenie obciazen osi pojazdow:

Wykonawca stosowac¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy
transporcie materialow 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne
zezwolenia od wladz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob ciagly bedzie o

6



kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora nadzoru.
Bezpieczenstwo i higiena pracy:

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel
nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat
wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i odpowiednig odziez dla ochrony zycia
i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypeltnieniem
wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie
umowne;j.

Ochrona i utrzymanie robot:

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.
Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw:

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej i samorzadowej, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robét.
Np. rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz.
401) oraz Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997r. w sprawie ogdlnych
przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz. 1650). Wykonawca bedzie
przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob
ciaggly bedzie informowac Inspektora nadzoru o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen
i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIAL.:
2.1. Zrédla uzyskania materialow:

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegotowe informacje dotyczace,
zamawiania lub wydobywania materialéw i odpowiednie aprobaty techniczne lub $wiadectwa
badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru. Wykonawca
zobowigzany jest do prowadzenia ciaglych badan okreslonych w SST w celu udokumentowania, ze
materialy uzyskane z dopuszczalnego Zrddia speiniaja wymagania SST w czasie postepu robot.
Pozostale materialy budowlane powinny spelniaé wymagania jakosciowe okreslone Polskimi
Normami, aprobatami technicznymi, o ktérych mowa w Szczegélowych Specytikacjach
Technicznych (SST).

2.2. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom jako$ciowym:

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu robdt, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru. Kazdy
rodzaj robdt, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow:

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu, gdy beda one
potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢
i wlasciwo$¢ do robdt 1 byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejsca czasowego
sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych
z Inspektorem nadzoru.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow:

Jesli dokumentacja lub SST przewiduja mozliwo$¢ zastosowania roznych rodzajow
materialéw do wykonywania poszczegdlnych elementéw robdt Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materialu nie moze by¢ pdzniej zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.



3. SPRZET:

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w SST, programie zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym
przez Inspektora nadzoru. Liczba i wydajno$é sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora
nadzoru w terminie przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do
wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spelniat
normy ochrony sSrodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy
Inspektorowi nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru
i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru,
nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

4. TRANSPORT:
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu:

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materialow.
Liczba $rodkow transportu bedzie zapewniaé¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym w umowie.

4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych:

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie
moga by¢ dopuszczone przez wilasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkow drég na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwaé na
biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu robot.

5. WYKONANIE ROBOT:

5.1. Przed rozpocze¢ciem robot wykonawca opracuje:

- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan BIOZ),

- projekt organizacji budowy.

5.2. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa lub kontraktem oraz
za jakos¢ zastosowanych materiatdw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja,
wymaganiami SST, projektu organizacji robdt oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementow robodt
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji i w SST,
a takze w normach i wytycznych. Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot beda
wykonywane przez Wykonawce nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba
wstrzymania robot. Skutki finansowe z tytulu wstrzymania robdt w takiej sytuacji ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI:
6.1. Program zapewnienia jakosci:

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez
Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci (PZJ), w ktérym przedstawi on zamierzony
sposob wykonania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie
robot zgodnie z dokumentacja, SST.

Program zapewnienia jakosci winien zawierac:
* organizacje wykonania robdt, w tym termin i sposob prowadzenia robot,



* organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

* plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

*» wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

» wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegolnych elementow
robot,

* system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakos$cig wykonywanych robot,

» wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

* sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, a takze
wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob
i forme¢ przekazywania tych informacji Inspektorowi nadzoru,

* wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo - kontrolne,

* rodzaje 1 ilo$¢ Srodkdéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

* sposéb i1 procedurge pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos$¢, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materialéw, wytwarzania mieszanek
i wykonywania poszczegdlnych elementéw robot.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot:

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakosci robot i stosowanych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac w to personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow oraz robét.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robdt z czestotliwoscia
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w dokumentacji i SST.

Inspektor nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, ze moga wptynaé
ujemnie na wyniki badan, Inspektor nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robdt badanych
materialéw 1 dopusci je do uzytku dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw i robot ponosi
Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary:

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Przed
przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.4. Raporty z badan:

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami badan
jak najszybciej, nie poézniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedlug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru:

Dla celow kontroli jakosci i =zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest
do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow u zrédla ich wytwarzania.
Do umozliwienia jemu kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materialdw.

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez

Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos$¢ materiatow i1 robdt z wymaganiami SST na podstawie

wynikoéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor nadzoru moze pobieraé probki materialtdow 1 prowadzi¢ badania niezaleznie
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od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy
sg niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materialéw i robdt z dokumentacja projektowa i SST. W takim
przypadku, catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania prébek poniesione
zostang przez Wykonawce.
6.6. Certyfikaty i deklaracje:

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:
* posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych
przepisoéw i informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA z 1998r. (Dz. U. 99/98).
* posiadaja deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z: Polska Norma lub aprobatg techniczna,
w przypadku wyrobow, dla ktoérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete
certyfikacjg okreslong w pkt. 1 i ktore spetniajg wymogi SST.
* znajdujg sie¢ w wykazie wyrobow, o ktérym mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998 r. (Dz. U.
98/99).
W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda ich partia
dostarczona do robdt bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposédb jednoznaczny jej cechy.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spelniajg tych wymagan beda odrzucone.
6.7. Dokumenty budowy:
Ksiazka obmiarow:
Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementéw robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ sukcesywnie w jednostkach
przyjetych w kosztorysie lub w SST.
Dokumenty laboratoryjne:
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatléw, orzeczenia
o jakosci materialdéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone
w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zatgczniki
do odbioru robdt. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora nadzoru.
Pozostale dokumenty budowy:
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wyzej wymienionych, nastepujace dokumenty:
* protokoty przekazania terenu budowy,
* umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,
* protokoty odbioru robét,
* protokoty z narad i ustalen,
* plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.
Przechowywanie dokumentéw budowy:
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéow budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda
zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR:
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét:

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie
z dokumentacja i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru
o zakresie obmierzanych roboét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow. Jakikolwiek btad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilosci robot podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej, w SST nie
zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robdt. Bledne dane zostang poprawione
wg ustalen Inspektora nadzoru na pismie. Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony
z czgstosciag wymagang do ptatnosei na rzecz Wykonawcy okreslong w umowie.

10



7.2. Zasady okreslania iloSci robot i materialow:

Zasady okreslania ilosci robot podane sa w odpowiednich specyfikacjach technicznych
i w KNR-ach. Jednostki obmiaru powinny zgodnie zgodne z jednostkami okreslonymi
w dokumentacji i kosztorysach w przedmiarze robot.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy:

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone
przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprz¢t wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca
bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez
Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT:
8.1. Rodzaje odbiorow robét:

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:

* odbiorowi czesciowemu,

* odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

* odbiorowi po uptywie okresu rekojmi

* odbiorowi pogwarancyjnemu po uplywie okresu gwarancji.
8.2. Odbior cze¢sSciowy:

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sie dla zakresu robdt okreslonego w dokumentach umownych
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robdt dokonuje Inspektor nadzoru.

8.3. Odbior ostateczny (koncowy):

Zasady odbioru ostatecznego robot:

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu
do zakresu (ilosci) oraz jakosci. Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce pisemnym zgloszeniem zakonczenia robdt.
Odbior ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robdt i przyjecia niezbednych dokumentow,
o ktorych mowa ponizej. Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego w obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona
ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiarow,
ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacjg i SST.
W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréow czesciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupelniajacych i robdt
poprawkowych. W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt
uzupehiajacych w poszczegdlnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja i SST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni
pomniejszong warto$¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.
Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe):
Podstawowym dokumentem jest protokdt odbioru ostatecznego robdt, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:
* szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdw umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne),
* protokoty odbiorow czesciowych,
* recepty i ustalenia technologiczne,
* ksigzki obmiarow (oryginaty),
» wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i programem
zapewnienia jakosci (PZJ),
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* deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie z SST i programem zabezpieczenia jakosci (PZJ).
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupehliajacych wyznaczy komisja i stwierdzi
ich wykonanie.
8.4.0dbiér pogwarancyjny po uplywie okresu r¢kojmi i gwarancji:
Odbior pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie
wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad, ktore ujawnig sie¢ w okresie rekojmi i gwarancji.
Odbiér po wuplywie okresu rekojmi i1 gwarancji pogwarancyjny bedzie dokonany
na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.3. ,,Odbior
ostateczny robot (konicowy) robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI:
9.1. Ustalenia ogolne:

Podstawa platnosci jest stawka jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozycji przedmiaru robdt. Stawka jednostkowa pozycji powinna
uwzglednia¢ wszystkie wymagania oraz czynnosci i badania skladajace si¢ na jej wykonanie,
okreslone w pkt 9 SST dla tej roboty i w Dokumentacji Projektowe;.

Stawka jednostkowa powinna obejmowac: robocizne bezposrednia, wartos¢ zuzytych materiatow
wraz z kosztami ich zakupu, warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie
sprzgtu na plac budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie, w sklad, ktérych wchodza: place personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym
doprowadzenie energii i wody, budowa drég dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowania
robot, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, optaty za dzierzawe placow 1 bocznic,
ekspertyzy dotyczace wykonywanych robot, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa
Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych wydatkéw
mogacych wystapi¢ w czasie realizacji rob6t i w okresie gwarancyjnym, podatki obliczane zgodnie
z obowigzujacymi przepisami.

Do stawek jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT. Uzgodniona stawka jednostkowa
zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w Kosztorysie ofertowym jest ostateczna
i wyklucza mozliwos¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robdt objetych ta pozycja
kosztorysowa za wyjatkiem przypadkéw omowionych w warunkach kontraktu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE:
10.1. Ustawy:
- Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane (tj. Dz. U. 2010 nr 243 poz. 1623, z p6zn. zm.).
- Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. — Prawo zamo6wien publicznych (tj. DZ. U. z 2010r. Nr 113 poz.
759 ze zm.) w szczegolnosci z przepisami art. 29 1 30 tj.
- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. — o wyborach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881, z pdzn.
zm.).
- Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. — o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. 1991 Nr 81 poz. 351,
z pdzn. zm.).
- Ustawa z dnia 21 grudnia 2000r. — o dozorze technicznym (Dz. U. 2000 nr 122 poz. 1321, z p6zn.
zm.).
- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. — Prawo ochrony srodowiska (tj. Dz. U. 08.25.150 z p6zn. zm.).
- Ustawa z dnia 21 marca 1985r. — o drogach publicznych (Dz. U. z 2013 r. poz. 260).
- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. — o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004r. Nr 92 poz. 881
z pdzn. zm.).
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10.2. Rozporzadzenia:

- Rozporzadzenie Ministra gospodarki z dnia 30 lipca 2001r. — w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ sieci gazowe (Dz. U. z 2001r. Nr 97 poz. 1055).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002r. — w sprawie systemow oceny
zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. Nr 209,
poz. 1779).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002r. — w sprawie okreslenia polskich
jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych,
zakresu i formy aprobat oraz trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, poz. 1780).
- Rozporzadzenia Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzes$nia 1997r. w sprawie ogdlnych
przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. 2003.169.1650, z p6zn. zmianami).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. — w sprawie bezpieczenstwa
1 higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. — w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U.
Nr 120, poz. 1126).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzes$nia 2004r. — w sprawie szczegdtowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalno - uzytkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072; z 2004r.
z pdzn. zm.).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004r. — w sprawie sposobow
deklarowania wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U.
Nr 198, poz. 2041).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004r. — zmieniajace rozporzadzenie w
sprawie dziennika budowy, montazu 1 rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia
zamawiajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz.2042).

10.3. Inne dokumenty i instrukcje:

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano - montazowych, (tom I, II, III, IV, V)
Arkady, Warszawa 1989-1990.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych. Instytut Techniki Budowlane;j,
Warszawa 2003.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji, Centralny Osrodek Badawczo -
Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001.
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2. SST - SPECYFIKACJA TECHNICZNA
- KOD CPV - 45000000-7 - ROBOTY BUDOWLANE, w tym:

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

RUSZTOWANIA

WYMIANA DZWIGOW TOWAROWO — OSOBOWYCH
WENTYLACJA SZYBU

WYKONANIE PLYTY PODSZYBIA

REMONT POSADZKI W MASZYNOWNI

MALOWANIE DRZWI I KLAPY REWIZYJNEJ W MASZYNOWNI
ZASLEPIENIE OTWOROW W STROPIE - MASZYNOWNIA
ZAMUROWANIE OTWOROW PO WYLACZNIKACH GEOWNYCH - KORYTARZ
(PARTER)

UZUPELNIENIE POSADZEK NA KORYTARZACH

OBROBKA OSCIEZY DRZWIOWYCH BLACHA

ROBOTY TYNKARSKIE I MALARSKIE

ROBOTY PORZADKOWE

1. WSTEP:
1.1. Przedmiot SST:
Przedmiotem SST sa wymagania techniczne dotyczace prac ujetych pod nazwa:
» Wymiana dwéch dzwigéw towarowo - osobowych
przystosowanych do ruchu osob niepetnosprawnych”
1.2. Zakres stosowania SST:
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST:
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwigzanych z:

1.3.1. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE:
Wykonanie przeset o wys. do 3 m - ramy z tat lub zerdzi.
Zabezpieczenie robot - odgrodzenie od strony korytarza ptytami OSB na konstrukeji
drewnianej, rozbidrka ptyt po pracach.
Zatozenie zawiasoOw drzwiowych wbijanych.
Dopasowanie skrzydet drzwiowych z ptyt OSB.
Rozbidrka - ramy z tat lub zerdzi.

1.3.2. RUSZTOWANIA:
Rusztowania na wysuwnicach stalowych.
Czas pracy rusztowan.

1.3.3. WYMIANA DZWIGOW TOWAROWO - OSOBOWYCH:
1.3.3.1. DEMONTAZ ISTNIEJACYCH DZWIGOW TOWAROWO-OSOBOWYCH:
1.3.3.1.1. DEMONTAZ DZWIGOW TOWAROWO - OSOBOWYCH:
Demontaz dzwigu towarowo - osobowego wraz z wywozem zlomu; udZzwig nominalny —
800 kg / 8 oséb; wymiary szybu (szerokos$éxgtebokos¢) 1690x2390mm; drzwi szybowe —
poétautomatyczne, 1 panelowe, wym. 7502000 mm (szeroko$éxwysokos¢).
1.3.3.1.2. ROBOTY DEMONTAZOWE I ROZBIORKOWE W MASZYNOWNI:
Demontaz stalowych wywietrzakow dachowych.
Wykucie gniazd w $cianach z cegiel na zaprawie cementowo-wapienne;.
Demontaz belek stalowych dwuteowych 300, wraz z wyniesieniem z budynku.
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Demontaz belek stalowych dwuteowych 180 stalych, wraz z wyniesieniem z budynku.
Demontaz belek stalowych dwuteowych 180 jezdnych, wraz z wyniesieniem z budynku.
Przecinanie poprzeczne palnikiem dwuteownikow o wysokosci ponad 140 mm.
Uzupelnienie $cian lub zamurowanie otworéw w S$cianach na zaprawie cementowo-
wapiennej cegltami - zamurowanie wczesniej wykutych gniazd.
Reczna rozbidrka elementow konstrukeji betonowych.
Demontaz stalowych pokryw kanatow technicznych, wraz z wyniesieniem z budynku.
Przenoszenie w nositkach gruzu budowlanego - za kazdy 1 m wysoko$ci wnoszenia.
Przenoszenie w nositkach gruzu budowlanego - za kazde dalsze 10 m przeniesienia w
poziomie.

1.3.3.1.3. ROBOTY DEMONTAZOWE I ROZBIORKOWE W SZYBACH WINDOWYCH:
Reczna rozbidrka elementow konstrukeji betonowych - demontaz zderzakow w podszybiu.
Wykucie gniazd w $cianach z zelbetu.
Demontaz belek stalowych ceowych 100, wraz z wyniesieniem z budynku.
Przecinanie poprzeczne palnikiem ceownikow o wysokosci 100 mm.
Zabetonowanie otworéw w $cianach o powierzchni do 0.1 m2 przy glebokosci ponad 10 cm.
Demontaz drabinki w podszybiu.
Przenoszenie w nositkach gruzu budowlanego - za kazdy 1 m wysokosci wnoszenia.
Przenoszenie w nositkach gruzu budowlanego - za kazde dalsze 10 m przeniesienia w
poziomie.

1.3.3.2. MONTAZ DZWIGOW TOWAROWO-OSOBOWYCH:

1.3.3.2.1. MONTAZ NOWYCH DZWIGOW TOWAROWO — OSOBOWYCH:
Montaz dzwigu towarowo - osobowego, elektrycznego, samoobslugowego; udzwig
nominalny min. 1000 kg lub 13 oséb; predko$é nominalna 1,0 m/s; wysoko$¢ podnoszenia
20,14 m; liczba przystankéw / dojs¢ 7 / 7; maszynownia brak (w nadszybiu); Pozostate
parametry wyposazenia w opisie technicznym pkt. 6.4.

1.3.3.2.2. BADANIA I POMIARY INSTALACJI DZWIGU:
Sprawdzenie i pomiar 3-fazowego obwodu elektrycznego niskiego napiecia.
Sprawdzenie i pomiar 1-fazowego obwodu elektrycznego niskiego napiecia.
Badania i pomiary instalacji uziemiajacej (pierwszy pomiar).
Badania i pomiary instalacji uziemiajacej (kazdy nastepny pomiar).
Badania i pomiary instalacji skuteczno$ci zerowania (pierwszy pomiar).
Badania i pomiary instalacji skuteczno$ci zerowania (kazdy nastepny pomiar).

1.3.3.2.3. PROJEKTOWANIE I ODBIORY DZWIGU:
Dokumentacja wykonawcza dzwigu.
Dokumentacja rejestracyjna UDT.
Regulacja dzwigu z drzwiami automatycznymi po montazu lub remoncie do 2 przystankow.
Regulacja dzwigu z drzwiami automatycznymi po montazu lub remoncie za kazdy nastepny
przystanek.
Komisja odbioru robot z udzialem organéw DT - dzwig towarowy, towarowo-osobowy,
osobowy.
Odbior robot przez zleceniodawce - dzwig towarowy, towarowo-osobowy, osobowy.

1.3.4. WENTYLACJA SZYBU:
Wykonanie wentylacji szybu windowego - rura ze stali kwasoodpornej dwuptaszczowa
warstwowa, izolowana welng welna mineralng o gr 50mm.
Obrobki wentylacji w dachach krytych papa lub dachowka - z blachy ocynkowane;.
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1.3.5. WYKONANIE PLYTY PODSZYBIA:

Montaz tasmy uszczelniajacej (miejsce taczenia projektowanej plyty z istniejacymi
$cianami).
Plyta fundamentowa - gr. 26 cm - beton C25/30.

1.3.6. REMONT POSADZKI W MASZYNOWNI:

Uzupetnienie konstrukeji betonowych betonem - wypelnienie kanaléw technicznych
betonem.

Czyszczenie reczne poziomych powierzchni betonowych — posadzka.

Odtluszezenie powierzchni betonowych - ptyta podszybia i $ciany podszybia na wysokosc
150 cm.

Gruntowanie podlozy - powierzchnie poziome.

Przygotowanie podtoza / warstwa wyrownawcza z zaprawy klejowej.

Posadzki jednobarwne z plytek kamionkowych GRES na zaprawie klejowej o grub. warstwy
5 mm w pomieszczeniach o pow. ponad 10 m2.

Cokoliki z plytek kamionkowych GRES na zaprawie klejowej w pomieszczeniach o pow.
ponad 10 m2.

1.3.7. MALOWANIE DRZWI I KLAPY REWIZYJNEJ W MASZYNOWNI:

Opalanie farby olejnej z powierzchni metalowych petnych o powierzchni ponad 0.5 m2.
Dwukrotne malowanie farbg olejng lub ftalowa metalowych drzwi, drzwiczek i elementéw
petnych o powierzchni ponad 0.5 m2 bez szpachlowania.

1.3.8. ZASLEPIENIE OTWOROW W STROPIE — MASZYNOWNIA:

Deskowanie tradycyjne.

Kotwienie pretdw zbrojeniowych w istniejaca plyte nadszybia - siatka z pretow fi 8§ mm o
oczkach 10x10 cm.

Uzupelnienie zbrojonych ptyt stropowych z betonu monolitycznego.

1.3.9. ZAMUROWANIE OTWOROW PO WYELACZNIKACH GEOWNYCH - KORYTARZ

(PARTER):

1.3.10.

Uzupetnienie $cian lub zamurowanie otworow w $cianach na zaprawie cementowo-
wapiennej cegltami petlnymi.

Gruntowanie podlozy - powierzchnie pionowe.

Tynki zwykle wewnetrzne Scian.

Wewnetrzne gladzie gipsowe dwuwarstwowe na $cianach.

Dwukrotne malowanie farbami powierzchni wewnetrznych - tynkow gladkich - farba
zmywalna, odporna na zabrudzenia.

UZUPEXINIENIE POSADZEK NA KORYTARZACH:

1.3.11.

Uzupehienie posadzki z ptyt kamiennych - dopasowanie ptyt kolorystycznie do istniejacego
wykonczenia.

Uzupetienie cokolikow kamiennych - dopasowanie pltyt kolorystycznie do istniejacego
wykonczenia.

Warstwy wyrownujace i wygladzajace z zaprawy samopoziomujacej gr. S mm.

Posadzki z wykladzin z tworzyw sztucznych; klejona do podloza - dopasowanie ptyt
kolorystycznie do istniejgcego wykonczenia.

Uzupeknienie cokolikow.

OBROBKA OSCIEZY DRZWIOWYCH BLACHA:

Obrobki osciezy drzwiowych i naroznikow blacha (po montazu dzwigu).
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1.3.12. ROBOTY TYNKARSKIE I MALARSKIE:

1.3.12.1. Odswiezenie Scian na korytarzach w bezposrednim otoczeniu szybu:

.

.

Zabezpieczenie podtog folia.

Gruntowanie podlozy - powierzchnie pionowe.

Przygotowanie powierzchni pod malowanie farbami emulsyjnymi starych tynkéw z
poszpachlowaniem nierownosci.

Dwukrotne malowanie farbami powierzchni wewnetrznych - tynkow gladkich - farba
zmywalna, odporna na zabrudzenia.

1.3.12.2. Remont $cian w maszynowni:

Zabezpieczenie podtog folia.

Skucie tynkdw cementowo-wapiennych i cementowych.

Oczyszczenie powierzchni w miejscu skutych tynkow.

Tynki zwykle wewnetrzne Scian.

Gruntowanie podtozy - powierzchnie pionowe.

Przygotowanie powierzchni pod malowanie farbami emulsyjnymi starych tynkéw z
poszpachlowaniem nierdwnosci.

Dwukrotne malowanie farbami powierzchni wewnetrznych - tynkow gladkich - farba
zmywalna, odporna na zabrudzenia.

1.3.12.3. Remont stropu w maszynowni:

Reczna reprofilacja (wypelnianie ubytkow) powierzchni poziomej konstrukcji zelbetowych
zaprawg cementowo-polimerowa; wielkos¢ ubytkow 5 mm.

Gruntowanie podlozy - powierzchnie poziome.

Przygotowanie powierzchni pod malowanie farbami emulsyjnymi starych tynkéw z
poszpachlowaniem nierownosci.

Dwukrotne malowanie farbami powierzchni wewnetrznych - tynkow gladkich - farba
zmywalna, odporna na zabrudzenia.

1.3.12.4. Remont $cian i stropéw szybéw windowych:

.

Reczna reprofilacja (wypetnianie ubytkdw) powierzchni poziomej konstrukcji zelbetowych
zaprawg cementowo-polimerowa; wielkos¢ ubytkow 5 mm.

Reczna reprofilacja (wypelnianie ubytkow) powierzchni pionowej konstrukcji zelbetowych
zaprawg cementowo-polimerowa; wielkos¢ ubytkow 5 mm.

Przygotowanie podloza - oczyszczenie i zmycie podloza.

Gruntowanie podtozy - powierzchnie pionowe.

Gruntowanie podlozy - powierzchnie poziome.

Przygotowanie powierzchni pod malowanie farbami emulsyjnymi starych tynkéw z
poszpachlowaniem nierdwnosci.

Dwukrotne malowanie farbami powierzchni wewnetrznych - farba biata niepylaca.

1.3. 12 5. Malowanie $cian podszybia i plyty denne;j:

.

.

Czyszczenie reczne poziomych powierzchni betonowych - ptyta podszybia.

Czyszczenie reczne pionowych powierzchni betonowych - $ciany podszybia na wysokosé
150 cm.

Odtluszczenie powierzchni betonowych - plyta podszybia i $ciany podszybia na wysokosc
150 cm.

Powloka ochronna - warstwa gruntujgca na powierzchniach poziomych - ptyta podszybia.
Powtoka ochronna - warstwa posrednia na powierzchniach poziomych - ptyta podszybia.
Powtloka ochronna - warstwa koncowa na powierzchniach poziomych - ptyta podszybia.
Powtloka ochronna - warstwa gruntujgca na powierzchniach pionowych - $ciany podszybia.
Powloka ochronna - warstwa posrednia na powierzchniach pionowych - $ciany podszybia.
Powloka ochronna - warstwa koncowa na powierzchniach pionowych - $ciany podszybia
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1.3.13. ROBOTY PORZADKOWE:
« Moycie posadzek po robotach budowlanych.
Mycie drzwi po robotach budowlanych.
Oczyszczenie terenu z resztek budowlanych, gruzu i $mieci itp. - zebranie i zloZzenie
zanieczyszczen w pryzmy.
Wywiezienie resztek budowlanych, gruzu, Smieci itp. samochodami skrzyniowymi.

1.4. Ogélne wymagania dotyczgce robét:

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z dokumentacja projektowa, ST i1 poleceniami Inspektora nadzoru. Ogolne wymagania dotyczace
robot podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY:

2.1. Materialy do wykonania robét przygotowawczych:
- przesta - ramy z tat lub zerdzi,

- ptyty OSB na konstrukcji drewnianej,

- zawiasy drzwiowe.

2.2. Projektowane dzwigi:

- 2 dzwigi towarowo - osobowe, elektryczne, samoobstugowe; udzwig nominalny min. 1000 kg lub
13 0s6b; predkos¢ nominalna 1,0 m/s; wysokos$¢ podnoszenia 20,14 m; liczba przystankow / dojs¢ 7
/ 7, maszynownia brak (w nadszybiu); Pozostate parametry wyposazenia w opisie technicznym pkt.

6.4.

Parametry techniczne dzwigdéw po wymianie (11 II):

Parametr / element dzwigu

Opis / wymagania

rodzaj dzwigu

towarowo-osobowy, elektryczny, samoobstugowy

udZzwig nominalny

min. 1000 kg lub 13 oséb

predkos¢ nominalna 1,0 m/s

wysokos$¢ podnoszenia 20,14 m

liczba przystankow / dojs¢ 717

maszynownia brak (w nadszybiu)
SYSTEM sterowania

rodzaj sterowania

mikroprocesorowe, simplex, zbiorczos¢ gora-dot

doktadnos¢ zatrzymywania
kabiny

+ 5 mm

system dojazdu awaryjnego

do najblizszego przystanku

system zjazdu pozarowego

na przystanek ewakuacyjny (podstawowy) i zatrzymanie
dzwigu z otwartymi drzwiami

kaseta dyspozycji

stal nierdzewna szczotkowana, na catej wysokosci, przyciski
podswietlane, oznaczone alfabetem Braille’a,
pictrowskazywacz elektroniczny, stacyjka kluczykowa do
blokowania drzwi, przyciski otwierania i zamykania drzwi

kasety wezwan

stal nierdzewna szczotkowana, przyciski podswietlane

pietrowskazywacz

stal nierdzewna szczotkowana, elektroniczny, ze strzatkami
kierunku jazdy, zainstalowany na kazdym przystanku, nad
drzwiami szybowymi lub przy gérnej krawedzi tych drzwi
(dopuszcza si¢ pietrowskazywacz zintegrowany z kaseta
wezwan)
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ZESPOL NAPEDOWY

elektryczny, linowy lub pasowy, jednobiegowy,

rodzaj napedu bezreduktorowy, regulowany falownikiem

ciggna liny stalowe lub pasy nosne

DRZWI SZYBOWE (PRZYSTANKOWE)

rodzaj automatyczne, teleskopowe, 2-panelowe
wymiary 900x2000 mm

stal nierdzewna szczotkowana, bez ognioodpornosci,
konstrukcja wzmocniona odpowiednia do dzwigu towarowo-
osobowego / progi aluminiowe wzmocnione, w klasie
odpornosci ogniowej EI30

wykonanie / wyposazenie

DRZWI KABINOWE
rodzaj automatyczne, teleskopowe, 2-panelowe
wymiary 900%2000 mm

stal nierdzewna szczotkowana, konstrukcja wzmocniona
wykonanie / wyposazenie odpowiednia do dzwigu towarowo-osobowego / naped
falownikowy, kurtyna §wietlna, progi aluminiowe wzmocnione

KABINA
wymiary min. 1100x2050x2200 mm
wykonanie Sciany i sufit — panele ze stali nierdzewnej szczotkowane;j
lustro na $cianie bocznej, porecz ze stali nierdzewne]
szczotkowanej pod lustrem, cokot przypodltogowy ze stali
L. nierdzewnej szczotkowanej, podtoga wzmocniona pokryta stala
wyposazenie

ryflowang lub wyktadzing gumowa (do uzgodnienia z
inwestorem), o$wietlenie LED gorne, wentylator wlaczany
automatycznie

system komunikacji glosowej ze stuzbami ratowniczymi w
rodzaj / typ tacznosci gtosowej | technologii GSM, polaczenie z dyspozytornig poprzez przewod
na parterze budynku

2.3. Materialy do wykonania wentylacji szybow:

- rura ze stali kwasoodpornej dwuptaszczowa warstwowa, izolowana welng welna mineralng o gr
50mm — 2 szt.,

- obrobki wentylacji z blachy ocynkowane;.

2.4. Materialy do wykonania podszybia:
- taSma uszczelniajaca (miejsce taczenia projektowanej plyty z istniejagcymi scianami),
- beton C25/30 (pyta fundamentowa - gr. 26 cm).

2.5. Materialy do wykonania posadzki w maszynowni:
- posadzki jednobarwne z ptytek kamionkowych GRES na zaprawie klejowe;j,
- cokoliki z ptytek kamionkowych GRES na zaprawie klejowe;.

2.6. Materialy do malowania drzwi i klapy rewizyjnej w maszynowni:
- farba olejna do malowania powierzchni metalowych.

2.7. Materialy do zaSlepienia otwordéw w stropie w maszynowni:
- deski do wykonania deskowania,
- siatka z pretow fi 8 mm o oczkach 10x10 cm,
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- beton.

2.8. Materialy do zamurowania otworow po wylacznikach gléwnych (korytarz):
- cegly petne na zaprawie cementowo-wapienne;j,

- tynki zwyklte wewnetrzne,

- gladzie gipsowe wewnetrzne,

- farba zmywalna, odporna na zabrudzenia.

2.9. Materialy do uzupelnienia posadzek (korytarz):

- plyty kamienne - dopasowanie ptyt kolorystycznie do istniejacego wykonczenia,

- cokoliki kamienne - dopasowanie ptyt kolorystycznie do istniejacego wykonczenia,

- zaprawa samopoziomujaca,

- wykladzina z tworzyw sztucznych; klejona do podloza — dopasowanie wykladziny kolorystycznie
do istniejacego wykonczenia,

- cokolikow przy wyktadzinach.

2.10. Materialy do obrobki o$ciezy drzwiowych:
- blacha stalowa kwasoodporna do obrobienia osciezy drzwiowych i naroznikow.

2.11. Materialy do wykonania tynkoéw i prac malarskich:

- zaprawa cementowo-polimerowa do reprofilacji (wypetniania ubytkow),
- preparat gruntujacy,

- tynki zwykle wewnetrzne Scian,

- gips budowlany szpachlowy,

- farba zmywalna, odporna na zabrudzenia,

- farba biata niepylaca (do wnetrza szybow).

- dyspersja polimerowa (do malowania podszybia).

3. SPRZET:
3.1. Wymagania ogoélne:

Roboty mozna wykonaé¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzg¢tu zaakceptowanego przez
Inspektora nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogolne”.
3.2. Sprze¢t do montazu dzwigow:
Montaz elementéw dzwigowych moze wykona¢ wylacznie wyspecjalizowana firma, zajmujaca si¢
montazem dZwigdw, przy pomocy swojego sprzetu, niezbednego do wykonania specjalistycznych
robot dzwigowych.

4. TRANSPORT:
4.1. Ogoélne warunki:

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST (kod 45000000-7) pkt 4 ,,Wymagania
og6lne”.
4.1.1. Transport materialéw z rozbiorek: Materialy z rozbiorek i demontazu moga by¢
przewozone dowolnymi srodkami transportu, dopuszczonymi do wykonywania okreslonych robot.
Przewozony ladunek musi by¢ zabezpieczony przed spadaniem lub przesuwaniem. Zalecany jest
transport w szczelnie zamknigtych kontenerach. Wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia drog
publicznych oraz dojazdow na teren budowy Wykonawca bedzie usuwat na biezaco i na wiasny
koszt.
4.1.2. Transport materialow do robot malarskich w opakowaniach nie wymaga specjalnych
urzadzen i srodkow transportu. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przewozone materiaty
w sposob wykluczajacy uszkodzenie opakowan. W przypadku duzych ilosci materiatdéw zalecane
jest przewozenie ich na paletach i uzycie do zaladunku oraz roztadunku urzadzen mechanicznych.
Do transportu farb i innych materialdw w postaci suchych mieszanek, w opakowaniach
papierowych zaleca si¢ uzywaé samochodéw zamknietych. Do przewozu farb w innych
opakowaniach mozna wykorzystywac¢ samochody pokryte plandekami lub zamkniete. Materiaty do
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robdt malarskich nalezy sktadowaé na budowie w pomieszczeniach zamknigtych, zabezpieczonych
przed opadami i minusowymi temperaturami.

4.1.3. Materialy w postaci suchych mieszanek: mieszanki w opakowaniach papierowych zaleca
si¢ przewozi¢ w samochodach zamknietych. Nalezy przewozi¢ i przechowywaé takie materiaty
w szczelnie zamknigtych workach, w warunkach suchych (najlepiej na paletach). Chroni¢ przed
wilgocia.

- Informacje zawarte w Karcie Technicznej stanowia podstawowe wytyczne, dotyczace stosowania
wyrobu i nie zwalniajg z obowigzku wykonywania prac zgodnie z zasadami sztuki budowlanej
1 przepisami BHP.

- Wode, (jezeli nie istnieje mozliwo$¢ poboru na miejscu wykonywania robot) nalezy dowozic¢
w szczelnych i czystych pojemnikach lub cysternach. Zabrania si¢ przewozenia i przechowywania
wody w opakowaniach po s$rodkach chemicznych lub w takich, w ktérych wczesniej
przetrzymywano inne ptyny lub substancje mogace zmieni¢ sktad chemiczny wody.

4.1.4. Transport elementow dzwigowych:

Srodki transportu powinny zabezpieczaé¢ zatadowane wyroby przed wpltywami atmosferycznymi.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ robot i whasciwoscei przewozonych towarow.

5. WYKONANIE ROBOT:

5.1. Roboty przygotowawcze:

- Obreb prac powinien zosta¢ zabezpieczony plytami widrowymi (wraz z mozliwoscig wejscia i
wyjscia + rygiel na klucz) w taki sposob aby osoby postronne nie mialy dostepu do czesci, gdzie
planowana jest wymiana dZwigow oraz nie wydostawat si¢ kurz porozbiorkowy.

5.2. Roboty rozbiorkowe:
Nalezy rozebra¢ elementy wskazane na rysunku B1 w podszybiu oraz maszynowni.

5.3. Roboty tynkarskie i malarskie:
- Odswiezenie $cian:
- zagruntowanie pow. scian preparatem gruntujacym,
- dwukrotne pomalowanie $cian farbg mineralng w kolorze biatym.
Uwaga: Korytarze w bezposrednim otoczeniu szybu, wymagaja ,,odswiezenia” poprzez
zagruntowanie $cian 1 ich dwukrotne pomalowanie farba emulsyjna.
- Malowanie $cian podszybia i ptyty dennej:
- Sciany podszybia oraz plyte denna zabezpieczy¢ warstwa gruntujaca.
- Nalozy¢ powloke ochronng - warstwa posrednia (farba epoksydowa do betondéw).
- Nalozy¢ powloke ochronng — warstwa koncowa (farba epoksydowa do betondw).

5.4. Plyta podszybia:
- istniejaca ptyte podszybia nalezy wyplyci¢ do glebokosci 150cm. Wyplycenia nalezy dokonac
z betonu klasy C25/30.

5.5. Roboty remontowo-wykonczeniowe:
Wszystkie otwory w plycie nadszybia (poza wentylacyjnym) nalezy zabetonowaé, kotwigc prety
zbrojeniowe fi. 8mm w istniejaca ptyte nadszybia w siatce o rozstawie oczka 10x10cm.

5.6. Montaz hakow montazowych:

Tymczasowe mocowanie hakow montazowych. Belki stalowe dwuteowe IPE 200 - 6szt. o dtugosci
ok. 414-420cm, oprze¢ na $cianach szybu windowego w maszynowni. Po montazu dzwigu
zdemontowac. Dopuszcza sie inne rozwigzanie indywidualne (réwnowazne) dla danego producenta
dzwigu, ktéry bedzie instalowany w obiekcie.
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5.7. Wentylacja szybu windowego:

Projektowana wentylacja szybow windowych - 1% przekroju szybu - 2szt./1szt. na 1szyb.

Rura ze stali kwasoodpornej dwuptaszczowa warstwowa, izolowana welna welna mineralng
o gr S0mm.

5.8. Zakres robot w czeSci dotyczacej wykonania wymiany dzwigu obejmuje nast¢pujace

czynnosci:

1) opracowanie dokumentacji dzwigu zgodnie z wymaganiami Zamawiajacego, niniejszym opi-
sem 1 rysunkiem technicznym, dyrektywa dzwigowa i normg PN-EN 81-20 oraz obowigzujacy-
mi przepisami prawa;

2) demontaz i utylizacja istniejacych dZwigdw na koszt wykonawcy;

3) montaz nowych dzwigéw wraz z oswietleniem szybu;

4) przedstawienie dokumentacji dzwigu do odbioru organowi wihasciwej jednostki dozoru tech-
nicznego i uzyskanie decyzji zezwalajacej na eksploatacje dzwigu.

5.9. Zakres rob6t budowlanych w czeSci dotyczgcej przygotowania szybu pod dzwig obejmuje

nastepujgce czynnosci (wytycezne dla innych branz):

Roboty ogélnobudowlane i konstrukcyjne:

1) Zamurowanie otworow miedzy szybem a dotychczasowg maszynownia;

2) Rozbiorka istniejacych zderzakéw w podszybiu;

3) Demontaz belek stalowych ceowych 100mm w szybie;

4) Wylanie betonowego podszybia z wysokosci 1760mm na 1500 mm:;

5) osadzenie hakéw montazowych w nadszybiu — w stropie lub na dodatkowej konstrukcji nosne;j
(statej lub demontowanej), haki state nie moga zaniza¢ wysokosci nadszybia ponizej wartosci
minimalnej (zgodnie z rysunkiem dzwigowym);

6) wykonanie wentylacji szybu (poprzez istniejacg maszynownie);

7) renowacja szybu:

— strop 1 $ciany szybu: usuniecie pojedynczych ubytkow (powstatych gléwnie w wyniku de-
montazu istniejacego dzwigu), zagruntowanie i pomalowanie bialg farba niepylaca,

— podszybie: oczyszczenie, odtluszczenie, zagruntowanie i pomalowanie szarg farbg olejood-
porng;

8) obrobka otwordéw drzwiowych po montazu dzwigu.

Roboty w zakresie instalacji elektrycznych i teletechnicznych:

1) demontaz glownych wytacznikow zasilania dzwigu w poziomie parteru;

2) wymiana/doprowadzenie do nadszybia 5-przewodowej linii zasilajacej dzwig, z zapasem 3 mb,
zabezpieczonej wylacznikiem roznicowo-pragdowym (zgodnie z rysunkiem dzwigowym);

3) wymiana/doprowadzenie do nadszybia 3-zylowej linii zasilajacej oswietlenie szybu i kabiny, z
zapasem 3 mb, z zabezpieczeniem administracyjnym,;

4) zapewnienie uziemienia urzadzen dzwigowych w podszybiu;

5) doprowadzenie do nadszybia linii z sygnalem z centrali systemu SSP, z zapasem 3 mb (styk
bezpotencjatowy) — jesli dotyczy;

6) zapewnienie dostatecznego oswietlenia na przystankach (o$wietlenie o natezeniu co najmniej
200 luksow na poziomie podlogi przed tablica sterowa na ostatnim przystanku oraz co najmnie;j
50 lukséw na poziomie podlogi na wszystkich przystankach przy drzwiach przystankowych).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT:
6.1. Ogolne wymagania odnos$nie kontroli jakoSci:

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci podano w ST (kod 45000000-7) pkt. 6
»Wymagania ogdlne”.
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7.0BMIAR ROBOT:
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét:

Ogdlne wymagania obmiaru robot podano w ST (kod 45000000-7) pkt. 7 ,,Wymagania
0golne”.

8. ODBIOR ROBOT:
8.1. Ogolne zasady odbioru robot:

Ogodlne wymagania wykonania robdt podano w ST (kod 45000000-7) pkt. 8 ,,Wymagania
ogolne”.

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci 1 wartosci.

9. PODSTAWA PLATNOSCI:
9.1. Ogolne zasady platnosci:

Ogodlne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w ST (kod 45000000-7) pkt. 9 ,,Wymagania
ogolne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE:

- PN-EN 1008:2004 Materiaty budowlane - Woda do betonoéw i zapraw.

PN-68/B-06050 ,,Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano — montazowych.
PN-70/B-10100 - Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-C-81914:2002 - Farby do malowania wnetrz budynkow.

PN-EN 12811-1 - Tymczasowe konstrukcje stosowane na placu budowy. Rusztowania. Warunki
wykonania i ogdlne zasady projektowania.
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3. SST - SPECYFIKACJA TECHNICZNA
- KOD CPV - 45330000 — 9 — INSTALACJE ELEKTRYCZNE:

1. WSTEP:

1.1. Przedmiot SST:

Przedmiotem SST sa wymagania techniczne (instalacji elektrycznych) dotyczace prac ujetych pod
nazwa:

»Wymiana dwoch dZwigow towarowo - osobowych
przystosowanych do ruchu osob niepetnosprawnych”
1.2. Zakres stosowania SST:
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST:
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot instalacji
elektrycznych zwigzanych z:

1.3.1. DEMONTAZE, ZABEZPIECZENIA INSTALACJI:
- Odlaczenie przewodow o przekroju do 6 mm?2 od zaciskéw lub bolcow.
Demontaz gniazd bezpiecznikowych tablicowych 1 biegunowych z tablicy izolacyjnej dla
pradu do 63 A.
Demontaz tablic bezpiecznikowych o powierzchni do 1.0 m2.
Demontaz przewoddéw o przekroju do 35 mm?2 z rur instalacyjnych.
Demontaz przewodéw kabelkowych z podloza ceglanego lub betonowego.
Demontaz tacznikow instalacyjnych podtynkowych o natezeniu pradu do 10 A - 1 wylot
(wylacznik lub przelacznik 2 biegunowy lub grupowy).
Demontaz opraw swietldéwkowych z kloszem.
Odlaczenie przewodow o przekroju zyl do 2.5 mm2 od tulejek i zaciskow w puszkach
odgaleznych i odgateznikach n.t. i p.t..

1.3.2. KABLE ,PRZEWODY:

«  Montaz uchwytow pod rury winidurowe uktadane pojedynczo z przygotowaniem podtoza
mechanicznie - przykrecenie do kotkow plastykowych w podlozu z cegly - uchwyty do
RG50.

Rury winidurowe o $r. do 47 mm uktadane n.t. na gotowych uchwytach — RG50.
Reczne przebijanie otworéw w $cianach lub stropach betonowych o dtugosci przebicia do
40 c¢m - $r.rury do 40 mm.
Reczne przebijanie otworéw w scianach lub stropach z cegly o dtugosci przebicia do 1 cegly
- ér.rury do 40 mm.
Montaz uchwytéw pod przewody kabelkowe uktadane pojedynczo z przyg.podioza
mechanicznie - przykrecanie do kotkow wstrzeliwanych dla uchwytéw E90.
Przewody kabelkowe n.t. w powlocepolwinitowej (tfaczny przekroj zyt do 6-Cu/12-Al mm?2)
mocowane na uprzednio zainstalowanych uchwytach odstepowych - HTKSH PH90 1x2x1
mm?2.
Przewody kabelkowe w powloce polwinitowej (taczny przekrd) zyt Cu-6/Al-12 mm?2)
weciggane do rur — YnTKS Yekw1x2x1mm?2.
Przewody kabelkowe n.t. w powloce polwinitowej (laczny przekrdj zyt do 6-Cu/12-Al
mm?2) mocowane na uprzednio zainstalowanych uchwytach odstepowych -
N2XH3x1,5mm?2.
Przewody kabelkowe n.t. w powltoce polwinitowe] (faczny przekrdj zyt do 24-Cu/40-Al
mm2) mocowane na uprzednio zainstalowanych uchwytach odstepowych -
N2XH5x2,5mm?2.
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Przewody kabelkowe w powloce polwinitowej (laczny przekrdj zyt Cu-24/Al-40 mm?2)
wciggane do rur - N2XH5x6mm?2.

Przewody kabelkowe w powloce polwinitowej (laczny przekrdj zyt Cu-24/Al-40 mm?2)
wciggane do rur - N2XH5x10mm?2.

Montaz koncodwek przez zaciskanie - przekroj zyt do 16 mm?2.

Uszczelnienie przejs¢ kablowych przez $ciany i stropy oddzielenia przeciwpozarowego.
Wywiezienie gruzu spryzmowanego samochodami skrzyniowymi na odl.do 1 km.
Wywiezienie gruzu spryzmowanego samochodami skrzyniowymi - za kazdy nast. 1 km.
Optata na wysypisku.

1.3.3. ROZDZIELNICE:
Montaz osprzetu modutowego w rozdzielnicach - rozlacznik lub  wylacznik
przeciwporazeniowy 3 (4) - biegunowy- roztacznik bezpiecznikowy 3x63A.
Montaz skrzynek i rozdzielnic skrzynkowych o masie do 50kg wraz z konstrukcja -
mocowanie przez zabetonowanie w gotowych otworach - rozdzielnica RM - rozdzielnica
kompletna, wyposazona zgodnie z projektem.
Montaz skrzynek i rozdzielnic skrzynkowych o masie do 50kg wraz z konstrukcja -
mocowanie przez zabetonowanie w gotowych otworach - rozdzielnica RE1 - rozdzielnica
kompletna, wyposazona zgodnie z projektem.
Montaz skrzynek i rozdzielnic skrzynkowych o masie do 50kg wraz z konstrukcja -
mocowanie przez zabetonowanie w gotowych otworach - rozdzielnica RE2 - rozdzielnica
kompletna, wyposazona zgodnie z projektem.
Podlaczenie przewodow kabelkowych w powloce polwinitowej pod zaciski lub bolce
(przekrdj zyt do 2.5 mm?2).
Podlaczenie przewodow kabelkowych w powloce polwinitowej pod zaciski lub bolce
(przekrdj zyt do 6 mm?2).
Podlaczenie przewodow kabelkowych w powloce polwinitowej pod zaciski lub bolce
(przekrdj zyt do 16 mm?2).
Wykonanie opiséw Tablic - opis projektowanych zabezpieczen w rozdzielnicach.

1.3.4. OPRAWY OSWIETLENIOWE:
Przygotowanie podloza pod oprawy oswietleniowe przykrecane na gipsie, gazobetonie
mocowane na kotkach plast. (il.mocowan 2).
Montaz z podlaczeniem na gotowym podtozu opraw swietléwkowych z blachy stalowej z
kloszem lub rastrem przykrecanych 1x20W - koncowych - oprawa typ Aw wg projektu.
Montaz z podlaczeniem na gotowym podtozu opraw swietléwkowych z blachy stalowej z
kloszem lub rastrem przykrecanych 1x40W - montaz opraw oswietleniowych typu A wg
projektu.
Montaz z podlaczeniem na gotowym podtozu opraw swietléwkowych z blachy stalowej z
kloszem lub rastrem przykrecanych 1x40W - montaz opraw oswietleniowych typu I wg
projektu.

1.3.5. APARATY, OSPRZET:

«  Przygotowanie podloza pod mocowanie osprzetu przez przykrecenie do kotkdw
plastikowych w podtozu z cegly.
Montaz na gotowym podtozu puszek 75x75 z tworzywa szt. o il. wylotéw 3 i przekroju
przewoddéw do 2.5 mm?2 - mocowanych przez przykrecenie - puszka natynkowa.
Przygotowanie podloza pod mocowanie osprzetu na zaprawie cementowej lub gipsowej z
wykonaniem $lepych otworéw mechanicznie w cegle.
Montaz na gotowym podtozu puszek bakelitowych o $r. do 60mm.
Montaz na gotowym podtozu tacznikow instalacyjnych podtynkowych jednobiegunowych,
przyciskow w puszce instalacyjnej z podlaczeniem - lacznik instalacyjny, pojedynczy,
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podtynkowy, IP-20, 10A, 230V.

Montaz do gotowego podioza gniazd wtyczkowych podtynkowych 2-biegunowych z
uziemieniem w puszkach z podlaczeniem - gniazdo wtyczkowe z bolcem ochronnym
1L+N+PE 16A 230V IP-44 podwojne.

Montaz do gotowego podiloza gniazd wtyczkowych bryzgoszczelnych 3-bieg. z
uziemieniem przykrecanych 16A/2.5mm2 z podlaczeniem- gniazdo wtyczkowe z bolcem
ochronnym 3L+N+PE 16A 400V IP-44 pojedyncze z rozlacznikiem.

1.3.6. POLACZENIA WYROWNAWCZE:

« Mechaniczne przebijanie otwordw w $cianach lub stropach z cegly o dtugosci przebicia do 1
ceg. - ér. rury do 25 mm.
Mechaniczne przebijanie otworow w s$cianach lub stropach z cegly o dtugosci przebicia do 1
1/2 ceg. - ér. rury do 25 mm.
Montaz uchwytow pod rury winidurowe uktadane pojedynczo z przygotowaniem podloza
mechanicznie - przykrecenie do kotkow plastykowych w podtozu z cegly.
Rury winidurowe o $r. do 28 mm uktadane n.t. na gotowych uchwytach rura PCV28mm.
Przewody izolowane jednozylowe o przekroju zyly do 16 mm2 wciggane do rur —
Lyzol6mm?.
Uktadanie bednarki uziemiajacej w budynkach w ciggach poziomych na wspornikach
mocowanych na cegle z kuciem mechanicznym- przekrdj bednarki do 120mm?2 - polaczenia
wWyrownawcze.
Laczenie preta o $r. do 10mm na dachu za pomoca zlaczy skrecanych uniwersalnych
krzyzowych- potaczenia bednarka/ bednarka.
Mocowanie na gotowym podtozu aparatéw o masie do 2.5 kg z czeSciowym rozebraniem i
ztozeniem bez podtaczenia (il. otworéw mocujacych do 2) miejscowa szyna wyréwnawcza
MSW.
Uziomy ze stali profilowanej miedziowane 3/4" o dlugosci 4.5 m (metoda wykonania
udarowa) - grunt kat. III.
Uziomy ze stali profilowanej miedziowane 3/4" (metoda wykonania udarowa) - grunt kat.ITI
za nastepne 1.5 m dtugosci.

1.3.7. INSTALACJA SSP:
Montaz uchwytow pod rury winidurowe uktadane pojedynczo z przygotowaniem podloza
mechanicznie - przykrecenie do kotkow plastykowych w podlozu z cegly - uchwyty do
RG22.
Rury winidurowe o $r. do 47 mm uktadane n.t. na gotowych uchwytach — RG22.
Mechaniczne przebijanie otworow w scianach lub stropach z cegly o dtugosci przebicia do 2
1/2 ceg. - ér. rury do 25 mm.
Przewody kabelkowe w powloce polwinitowej (laczny przekrdj zyt Cu-6/Al-12 mm?2)
wciggane do rur - YnTKSY1x2x1mm?2.
Montaz gniazd pozarowych w wykonaniu adresowym do samoczynnych ostrzegaczy
pozarowych — czujek.
Montaz czujek pozarowych - izotopowa lub optyczna dymu.
Montaz czujek pozarowych - czujka dymu zasysajgca — komplet.
Montaz dodatkowych urzadzen i elementéw SAP na gotowym podlozu z podiaczeniem -
element kontrolno sterujacy.
Przygotowanie i testowanie oprogramowania systemu alarmowego - do 25 krokow
programowych (instrukcji).
Sprawdzenie i uruchomienie linii dozorowych o 250 punktach.
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1.3.8. INSTALACJA TELEINFORMATYCZNA:
Mocowanie na gotowym podiozu aparatéw o masie do 2.5 kg bez czesciowego rozebrania i
podtaczenia - 2 otwory mocujace - modem GSM.
Mechaniczne wykucie bruzd dla rur: RIP16,RIS16,RL22 o ér. do 47 mm w cegle.
Rury winidurowe karbowane (gigtkie) uktadane p.t. w gotowych bruzdach bez zaprawiania
bruzd ($r. do 19mm podtoze betonowe) RG18.
Reczne przygotowanie zaprawy cementowo-wapienne;.
Zaprawianie bruzd o szerokosci do 50 mm.
Mechaniczne przebijanie otworow w scianach lub stropach z cegly o dtugosci przebicia do 2
1/2 ceg. - ér. rury do 25 mm.
Przewody kabelkowe w powloce polwinitowej (taczny przekrd) zyt Cu-6/Al-12 mm?2)
weciagane do rur - przewod F/FTP4x2x0,5mm?2 kat.6a.
Wykonanie pomiardéw torow transmisyjnych zgodnie z wymaganiami.

1.3.9. ROZNE:
Sprawdzenie i pomiar kompletnego 1-fazowego obwodu elektrycznego niskiego napiecia.
Sprawdzenie i pomiar kompletnego 2,3-fazowego obwodu elektrycznego niskiego napiecia.
Pierwszy pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznych w obwodzie 1-fazowym.
Nastepny pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznych w obwodzie 1-fazowym.
Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznych - obwdd 3-fazowy, pierwszy pomiar.
Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznych - obwod 3-fazowy, kazdy nastepny
pomiar.
Sprawdzenie samoczynnego wylaczenia zasilania - pomiar rezystancji uziemienia —
pierwszy.
Sprawdzenie samoczynnego wylaczenia zasilania - pomiar rezystancji uziemienia - kazdy
nastepny.
Pomiary natezenia oswietlenia - pierwszy komplet 5 pomiaréw dokonywanych na
stanowisku.
Pomiary natezenia os$wietlenia - kazdy dalszy komplet pomiaréw dokonywanych na tym
samym stanowisku.
Uzgodnienie montazu elementow SSP z Urzgdem Dozoru Technicznego.

1.4. Ogélne wymagania dotyczgce robét:

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z dokumentacja projektowa, ST i1 poleceniami Inspektora nadzoru. Ogoélne wymagania dotyczace
robot podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY:
2.1. KABLE, PRZEWODY:
- masa ognioodporna 120min,

rury RG50,
uchwyty E90,
uchwyty do RG50,
koncowki kablowe,
przewody kabelkowe — N2XH3x1,5mm?2,
Przewdd 450/750 V N2XH5x6mm?2,
Przewdd 450/750 V N2XHS5x10mm?2,
przewody kabelkowe - N2XH5x2,5mm?2,
przewody kabelkoweHTKSH PH90 1x2x1 mm?2,
Przewdd YnTKS Yekw1x2x1mm?2
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2.2. ROZDZIELNICE:

skrzynki lub rozdzielnice - rozdzielnica RM
zgodnie z projektem,

skrzynki lub rozdzielnice - rozdzielnica RE1 - rozdzielnica kompletna, wyposazona
zgodnie z projektem,

skrzynki lub rozdzielnice - rozdzielnica RE2
zgodnie z projektem,

roztacznik bezpiecznikowy 3x63A.

rozdzielnica kompletna, wyposazona

rozdzielnica kompletna, wyposazona

2.3. OPRAWY OSWIETLENIOWE:
oprawa typ Aw wg projektu,
oprawa typ I wg projektu,
oprawa typ A wg projektu.

2.4. APARATY, OSPRZET:
- lacznik instalacyjny, pojedynczy, podtynkowy, IP-20, 10A, 230V,
gniazdo wtyczkowe z bolcem ochronnym 1L+N+PE 16A 230V IP-44 podwojne,
gniazdo wtyczkowe z bolcem ochronnym 3L+N+PE 16A 400V [P-44 pojedyncze z
roztacznikiem,
puszki bakelitowe,
puszka PCV natynkowa 75x75mm.

2.5. POLACZENIA WYROWNAWCZE:
- Bednarka stalowa ocynkowana 30x4mm,
miejscowa szyna wyréwnawcza MSW,
rury winidurowe 28mm,
Wspornik przel.przykrecany K-142c¢,pionowy,
zlacza uniwersalne krzyzowe,
Uziom stalowy miedziowany o dtug. 1.5 m 3/4",
Uziom stalowy miedziowany o dtug. 1.5 m 3/4",
Grot stalowy,
ZYacza pretow,
uchwyty dla rur 28mm,
przewdd izolowany jednozylowy — Lyzol6mm?2.

2.6. INSTALACJA SSP:
gniazda czujek,
uniwersalna czujka dymu,
czujka dymu zasysajaca — komplet,
element kontrolno sterujacy,
rury RG22,
uchwyty do RG22,
Przewod YnTKSY1x2x1mm?2,
kotki rozporowe plastikowe.

2.7. INSTALACJA TELEINFORMATYCZNA:
dem GSM - dem GSM,

Rura instalacyjna typu Peschel fi 18mm,
przewody kabelkowe - F/FTP4x2x0,5mm?2 kat.6a.
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3. SPRZET:
3.1. Wymagania ogolne:

Roboty mozna wykonaé¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzg¢tu zaakceptowanego przez
Inspektora nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,, Wymagania ogdlne”.

4. TRANSPORT:
4.1. Ogoélne warunki:

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST (kod 45000000-7) pkt 4 ,,Wymagania
ogolne”.

5. WYKONANIE ROBOT:
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot:
5.1.1. Rozdzielnica elektryczna RG:
W piwnicy budynku, w pomieszczeniu elektrycznym zamontowana jest rozdzielnica gtowna

(RG). Kabel zasilajacy rozdzielnice RG pozostaje bez zmian do dalszej eksploatacji. Istniejaca
rozdzielnice nalezy zmodernizowa¢ montujac rozlaczniki bezpiecznikowe dla zasilenia
projektowanych rozdzielnic RE1, RE2 i RM. Rozlaczniki bezpiecznikowe nalezy zamontowaé
wykorzystujac istniejace miejsca w rozdzielnicy RG czesci B.

5.1.2. Rozdzielnica RE1:
W pomieszczeniu maszynowni na ostatniej kondygnacji, zamontowana bedzie rozdzielnica

REI1 (doktadng lokalizacje ustali¢ bezposrednio na budowie). Rozdzielnica bedzie wyposazona w
wylacznik izolacyjny, wylaczniki réznicowo-pradowe, wylaczniki nadmiarowo-pradowe, lampki
kontroli napigcia, ochronniki przeciwprzepieciowe, wg schematu. Z rozdzielnicy RE1 zasilane
beda: tablica sterowniczo zasilajaca dzwig I, potrzeby wlasne dZzwigu I, modem GSM, oswietlenie
szybu. Zastosowa¢ obudowe rozdzielnicy jako typowa, n/t, 3x18 modutéw, min [P-40 zamykane na
drzwiczki z zamkiem.

Projektuje si¢ przewody zasilajace:

- od rozdzielnicy (RG) do rozdzielnicy RE1, typu YDYZo5x10mm?, uktadanym, w projektowane;j
rurze RLOS50, na uchwytach, n/t, lub w listwie PCV 50x20mm, n/t (do ustalenia z uzytkownikiem
bezposrednio na budowie).

- od rozdzielnicy RE1 do tablicy sterowniczo zasilajacej dzwig I, typu YDYzo5x6mm?, ukladanym
p/t, w rurze RLO37.

5.1.3. Rozdzielnica RE2:
W pomieszczeniu maszynowni na ostatniej kondygnacji, zamontowana bedzie rozdzielnica

RE2 (doktadng lokalizacje ustali¢ bezposrednio na budowie). Rozdzielnica bedzie wyposazona w
wylacznik izolacyjny, wylaczniki réznicowo-pradowe, wylaczniki nadmiarowo-pradowe, lampki
kontroli napigcia, ochronniki przeciwprzepigciowe, wg schematu. 7 rozdzielnicy RE2 zasilane
beda: tablica sterowniczo zasilajaca dzwig II, potrzeby wlasne dzwigu II, modem GSM, oswietlenie
szybu. Zastosowac¢ obudowe rozdzielnicy jako typowa, n/t, 3x18 modutéw, min [P-40 zamykane na
drzwiczki z zamkiem.

Projektuje si¢ przewody zasilajace:

- od rozdzielnicy (RG) do rozdzielnicy RE2, typu YDYzo5x10mm?, uktadanym, w projektowane;j
rurze RLOS50, na uchwytach, n/t, lub w listwie PCV 50x20mm, n/t (do ustalenia z uzytkownikiem
bezposrednio na budowie).

- od rozdzielnicy RE2 do tablicy sterowniczo zasilajacej dzwig I, typu YDYzo5x6mm?, uktadanym
p/t, w rurze RLO37.
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5.1.4. Rozdzielnica RM
W pomieszczeniu maszynowni na ostatniej kondygnacji, zamontowana bedzie rozdzielnica

RM (doktadng lokalizacje ustali¢ bezposrednio na budowie). Rozdzielnica bedzie wyposazona w
wylacznik izolacyjny, wylaczniki réznicowo-pradowe, wylaczniki nadmiarowo-pradowe, lampki
kontroli napig¢cia, ochronniki przeciwprzepigciowe, wg schematu. Z rozdzielnicy RM zasilane beda
instalacje w pomieszczeniu maszynowni: oswietleniowa, gniazd wtyczkowych. Zastosowac
obudowe rozdzielnicy jako typowa, n/t, 3x18 moduléw, min IP-40 zamykane na drzwiczki z
zamkiem.

Projektuje si¢ przewody zasilajace:

- od rozdzielnicy (RG) do rozdzielnicy RM, typu YDYZo5x6mm? ukladanym, w projektowanej
rurze RLOS50, na uchwytach, n/t, lub w listwie PCV 50x20mm, n/t (do ustalenia z uzytkownikiem
bezposrednio na budowie).

5.1.5. Dzwigi osobowe:
Tablice sterowniczo zasilajaca dla dzwigow zainstalowane bedg na ostatniej kondygnacji

wg specyfikacji dzwigdéw. Tablice sterowniczo zasilajace dzwigi zasilane beda przewodami typu
N2XH5x6mm?. Projekt przewiduje doprowadzenie przewodu zasilajagcego do TSZD1 i TSZD2 oraz
pozostawienie 3m zapasu. Tablice TSZD sa fabrycznie wyposazone i dostarczane w komplecie z
dzwigami. Dzwigi seryjnie wyposazony beda w system doprowadzajacy kabing do najblizszego
pietra w przypadku zaniku napiecia w budynku.

W miejscu przej$é przez przegrody nalezy zabezpieczy¢ ppoz. Dzwig nalezy podpiaé do instalacji
SSP budynku. Na ostatniej kondygnacji nalezy zamontowaé elementy kontrolno sterujace, ktore
nalezy wpia¢ w istniejaca linie dozorowa pomiedzy 2 najblizsze czujki lub inne elementy instalacji
SSP.

W szachtach windowych nalezy zamontowaé czuje dymowa typu zasysajacego.

Wszystkie elementy instalacji SSP musza by¢ kompatybilne z instalacja budynkowa.

5.1.6. Bilans mocy:

Rozdzielnica RE1:

- moc zainstalowana Pz=10,0kW
- moc obliczeniowa Po = 8,6kW
- prad obliczeniowy lo=134A

- zabezpieczenie w (RG) 3x20A
Rozdzielnica RE2:

moc zainstalowana Pz=10,0kW
- moc obliczeniowa Po = 8,6kW
- prad obliczeniowy lo=124A

- zabezpieczenie w (RG) 3x20A
Rozdzielnica RM:

- moc zainstalowana Pz =5,0kW

- moc obliczeniowa Po =3,5kW

- prad obliczeniowy lo=354A

- zabezpieczenie w (RG) 3x16A

MOC PROJEKTOWANYCH OBWODOW NIE WPLYWA NA BILANS MOCY CALEGO
BUDYNKU.

INWESTOR NIE WYSTEPUJE DO ZAKLADU ENERGETYCZNEGO O ZWIEKSZENIE
PRZYDZIALU MOCY.

30



5.1.7. Uklad pomiarowy energii elektrycznej:
Uktad pomiarowy obiektu do rozliczenia z Zakladem Energetycznym pozostaje bez zmian
do dalszej eksploatacji.

5.1.8. Instalacje elektryczne wewnetrzne:

Oswietlenie podstawowe:

W pomieszczeniu maszynowni istniejacg instalacje o$wietleniowa nalezy zdemontowac
i wymieni¢ na nowa. Nalezy zastosowaé¢ oprawy oswietleniowe ze zrodtami $wiatla LED,
nastropowe,47W, [P-65W, 6000lm, 4000K. Instalacje nalezy wykona¢ przewodem typu
N2XH3x1,5mm? ukladanego w rurkach ochronnych n/t. zasilanie z rozdzielnicy RM. Zalaczanie
tacznikiem instalacyjnym jednobiegowym IP44 montowanym przy wejsciu do pomieszczenia.
W szybach windowych zostanie wymieniona instalacja o$wietleniowa. Nalezy zastosowa¢ oprawy
kanatowe ze zrodltami $wiatta LED, min. IP-44. Zasilanie instalacji z rozdzielnicy RE1 i RE2,
przewodami typu N2XH3x1,5mm? ukladanymi w rurkach ochronnych n/t.
Wykonawca jest zobowigzany do pomiaru nat¢zenia oswietlenia przed wejsciem do windy. Na
poziomie podlogi wymagany poziom natg¢zenia oswietlenia min 50Ix.
W przypadku pomiaru ponizej wymaganej ilosci Ix, Wykonawca jest zobowigzany do montazu
dodatkowych opraw oswietleniowych. Dobdr typu opraw os$wietleniowych po ustaleniu i
zatwierdzeniu przez Zamawiajacego.

Oswietlenie awaryjne:

Kabiny windowe fabrycznie wyposazone beda w oprawy os$wietlenia awaryjnego
wyposazone W bateryjne podtrzymanie napiecia. W pom. maszynowni zamontowaé oprawe
oswietlenia awaryjnego.

Instalacja gniazd wtyczkowych:

W  pomieszczeniu maszynowni istniejaca instalacje gniazd wtyczkowych nalezy
zdemontowa¢ i wymieni¢ na nowa. Nalezy zastosowaé gniazda wtyczkowe 1L+N+PE, 16A, 230V,
IP-44, n/t i 3L+N+PE 16A, 400V n/t. Instalacjc nalezy wykonaé przewodami typu
N2XH3x2,5mm?, N2XH5x2,5mm? uktadanymi w rurkach ochronnych n/t. Zasilanie z rozdzielnicy
RM.

Instalacja telefoniczna:

Do kontaktu migdzy kabinami, a shuzbami ratowniczymi nalezy zastosowaé bezprzewodowe
moduly GSM. Moduly nalezy zamowi¢ jako komplety razem z zasilaczami i akumulatorami.
Modemy zasilany bedzie z rozdzielnic RE1, RE2 (lub wg DTR dZzwigu) przewodami 750V typu
N2XH3x1,5mm? uktadanymi w rurkach ochronnych RL22.

5.1.9. Instalacja polaczen wyréwnawczych:
Instalacje potaczen wyrownawczych nalezy wykonaé z plaskownika FeZn30x4mm

wyprowadzajac go z zapasem do szachtu windowego. Konstrukcje dZzwigow nalezy potaczy¢ z
ptaskownikiem. Potaczenia wykona¢ jako spawane. Projektowany ptaskownik nalezy wyprowadzié
na zewnatrz budynku i podlaczyé do projektowanego uziomu szpilkowego lub do instalacji
uziemiajacej w budynku. Po wykonaniu instalacji nalezy wykonaé pomiary. Zmierzona rezystancja
uziemienia nie moze przekraczac¢ 10€.

5.1.10. Zagadnienia B.H.P.:
Jako podstawowa ochrong od porazen pradem elektrycznym stosuje si¢ izolacje robocza i

ochronng kabli, przewodow i urzadzen.
Jako system dodatkowej ochrony od porazen pradem elektrycznym stosuje sie:
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w urzadzeniach odbiorczych nn 0,4/0,23kV — SAMOCZYNNE WYLACZENIE realizowane za
pomoca rozlacznikow bezpiecznikowych, wylacznikéw réznicowo pradowych. Projektowany uktad
sieci TN-S Bezpieczenstwo przeciwporazeniowe zapewnia réwniez system szyn i przewodow
wyrownawczych polaczonych z uziemieniem.

W trakcie realizacji instalacji nalezy przestrzega¢ obowiazujacych przepisow BHP przy pracach na
wysokosci, spawalniczych, montazowych, malarskich itp.

Prace elektryczne moze wykonywac pracownik, ktory ma aktualne uprawnienia zawodowe,
potwierdzone zaswiadczeniem kwalifikacyjnym ,,E”, ukonczyt 18 lat, posiada dobry stan zdrowia i
zostal zapoznany z przepisami bhp. Pracownik zatrudniony przy robotach elektrycznych powinien
by¢ wyposazony w odpowiednig odziez robocza, rekawice ochronne oraz torbe narzedziowa. Osoby
zatrudnione przy robotach elektrycznych powinny Scisle przestrzega¢ wszelkich przepisow bhp,
obowiazujacych przy danych urzadzeniach elektrycznych.

Przed rozpoczeciem pracy nalezy:

- Zapozna¢ si¢ z dokumentacja i zaplanowa¢ kolejnos¢ poszczegdlnych etapéw pracy.

- Przygotowa¢ konieczne narzedzia z izolowanymi uchwytami, chronigcymi przed bezposrednim
porazeniem.

- Przygotowa¢ konieczny sprzet pomiarowy oraz niezbedny sprzet izolacyjny, jak: rekawice
dielektryczne, zabezpieczajace przed skutkami przypadkowego dotknigcia dwoch przewodow o
réznych potencjatach (kontrolowane co 6 m-cy), kalosze, dywaniki, pomosty izolacyjne i okulary
ochronne w zaleznosci od charakteru prowadzonych prac.

Przy ukladaniu instalacji tymczasowych, jak i statych w budynkach nalezy:

- zwraca¢ uwage na zabezpieczenie jej przed uszkodzeniami mechanicznymi.

- Przy kuciu bruzd i otworéw stosowac okulary ochronne i rekawice.

Wykonywanie linii napowietrznych i kablowych.

- Prace na linii nalezy wykonywaé po wytaczeniu napiecia.

- Sprawdzi¢ przy pomocy wskaznika czy w odlaczonym odcinku sieci nie wystepuje napiecie.

- Przed przystapieniem do przecinania kabli elektrycznych nalezy wylaczy¢ je spod napiecia;
niezaleznie od tego po zdjeciu z kabla pancerza i powtoki powinno sie sprawdzi¢ (wskaznikiem
neonowym) czy rzeczywiscie napiecie zostato wylaczone, nastepnie kabel roztadowaé przez
polaczenie wszystkich zyt z pancerzem.

- Do przecinania kabla stosowa¢ pite z izolowang raczka i uziemiona oprawa pilki.

PRACA NA WYSOKOSCI:

a. Stosowac pasy bezpieczenstwa, ktérych linki nalezy umocowac do statych czesci budynku,
klamer, stupow itp.

b. Stosowac drabiny linowe tylko dopuszczone do uzytku o petnej sprawnosci technicznej.

c. Mocowa¢ drabine tylko w obecnosci majstra lub brygadzisty.

d. Sieci i instalacje nalezy utrzymywaé w nalezytym stanie technicznym, powstale uszkodzenia
usuwac niezwlocznie.

e. Po zakonczonej pracy nalezy usuna¢ tablice ostrzegawcze.

ZABRANIA SIE:

a. uzytkowania urzadzen z uszkodzong izolacja np. przewody do urzadzen rgcznych i ruchomych
oraz gniazda wtyczkowe 1 wtyczki,

b. naprawy bezpiecznikow poprzez drutowanie,

c. pracy na liniach w czasie burzy i opadéw atmosferycznych,

d. podrzucania przedmiotow, osobom pracujacym na wysokosci,

e. powtornego wlaczania linii po samoczynnym wytaczeniu jej w przypadkach, kiedy na tej linii
przed wylaczeniem pracowali ludzie,

32



f. mocowania drabin linowych do komindw, rynien, masztow telewizyjnych, taw kominiarskich,
stojakow elektrycznych itp.

UWAGI KONCOWE:

a. W razie stwierdzenia w czasie pracy uszkodzenia instalacji, maszyny lub urzadzenia nalezy
niezwlocznie zatrzymacé i wytaczy¢ doptyw energii ze zrédla zasilania oraz powiadomic
bezzwlocznie swojego przetozonego

b. Wszystkie urzadzenia, odbiorniki i obwody elektryczne na placu budowy powinny mie¢ aktualne
protokoty skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej, z ktorych jeden egzemplarz powinien
znajdowa¢ sie u kierownika budowy.

c. Kazdy z elektrykow winien bezwzglednie zna¢ i umie¢ stosowaé praktycznie podstawowe zasady
ratownictwa porazonych pradem elektrycznym, ktore polegaja na:

- usunieciu porazonego mozliwie szybko spod dziatania pradu,

- stosowaniu sztucznego oddychania (nie wolno przerywaé az do chwili przybycia

lekarza),

- udzielenie pierwszej pomocy,

- niezwlocznym wezwaniu lekarza.

W trakcie realizacji instalacji nalezy :

- roboty ziemne (wykopy) wykonywacé recznie, szczegdlng uwage zwrdci¢ w miejscach przylaczy
gazowych i elektrycznych. Wykopy na catej dlugosci zabezpieczy¢ i oznakowac.

- roboty na dachu wykonywaé z przestrzeganiem zasad pracy na wysokosci. Wszelkie uszkodzenia
pokrycia dachowego uzupetnié i uszczelnié¢ przed wilgocia

- roboty na elewacjach wykonywa¢ z podnosnika, wykorzysta¢ rusztowania lub wykwalifikowane
ekipy alpinistyczne

Narzedzia i przyrzady uzywane podczas prac powinny posiada¢ atesty i dopuszczenia. Po
zakonczeniu prac wykonac¢ wlasciwe badania i pomiary instalacji.

5.1.11. Ochrona przeciwpozarowa:

W zakresie instalacji elektroenergetycznych nastepujace parametry i cechy projektowanych
instalacji i urzadzen wptywaja na bezpieczenstwo przeciwpozarowe budynku:
- wszystkie stosowane przewody, aparaty i urzadzenia musza posiadac atesty stosowalnosci w
budownictwie B,
- zastosowane przewody YDY powinny by¢ wykonane na napigcie znamionowe (Uo/U)
450/750V, a kable YKY na napiecie znamionowe (Uy/U) 600/1000V, gdzie:
Up- wartos$¢ skuteczna napiecia pomiedzy dowolng zytg a "ziemig" lub ekranem kabla,
U - warto$¢ skuteczna napiecia pomigdzy dowolnymi dwoma zytami fazowymi (napiecie
miegdzyfazowe).
w miejscach przej$¢ przewoddw przez elementy oddzielen przeciwpozarowych przewidzieé
przepusty lub uszczelnienia pozarowe o klasie odpornosci ogniowej wymaganej dla tych oddzielen
przeciwpozarowych.

5.1.12. Uwagi koncowe:
Wykonawca jest zobowigzany do demontazu nieczynnej instalacji elektryczne;.
e Po zakonczeniu robot nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujace badania i pomiary
oraz dostarczenie niezbednych protokotow z wykonanych czynnosci pomiarowych. Zakres
podstawowych prob obejmuje:
- pomiar rezystancji izolacji instalacji
- pomiar rezystancji izolacji odbiornikow
- pomiary impedancji petli zwarciowych
- pomiary rezystancji uziemien
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- sprawdzenie skutecznos$ci zadziatania zjazdu windy

o Wszystkie roboty winny by¢ wykonywane przez firmy specjalistyczne i przeszkolone w

wykonywaniu instalacji w zaprojektowanych systemach, pod kierownictwem oséb uprawnionych.

o Wszystkie przejscia instalacyjne przez przegrody oddzielenia przeciwpozarowe - uszczelnié

ppoz. o klasie odpornosci réwnej, co najmniej klasie odpornosci ogniowej przegrod

przeciwpozarowych.

o Wszystkie prace instalacyjne nalezy wykonaé zgodnie z obowigzujacym przepisami bhp pod

nadzorem oséb uprawnionych.

o Wszystkie materialy i urzadzenia musza posiada¢ wymagane polskim prawem atesty, certyfikaty
i dopuszczenia przez Panstwowy Zaktad Higieny.

Wszystkie materialy i urzadzenia stluzace ochronie pozarowej powinny posiadaé certyfikaty
zgodnosci 1 atesty techniczne.

Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia dokumentacji powykonawczej wykonanych prac
instalacyjnych .

Wykonawca przed przystgpieniem do realizacji jest zobowigzany do dokonania uzgodnien z
Zamawiajacym dotyczacych uszczegdtowienia rozwigzan.

e W miejscu szybu windowego istniejace instalacje natynkowe nalezy wkué i umiesci¢ pod

tynkiem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT:
6.1. Ogolne wymagania odnosnie kontroli jakoSci:

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci podano w ST (kod 45000000-7) pkt. 6
»Wymagania ogdlne”.

7.0BMIAR ROBOT:
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét:

Ogdlne wymagania obmiaru robot podano w ST (kod 45000000-7) pkt. 7 ,,Wymagania
ogolne”.

8. ODBIOR ROBOT:
8.1. Ogélne zasady odbioru robot:

Ogodlne wymagania wykonania robdt podano w ST (kod 45000000-7) pkt. 8 ,,Wymagania
ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI:
9.1. Ogolne zasady platnosci:

Ogodlne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w ST (kod 45000000-7) pkt. 9 ,,Wymagania
0golne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE:
- PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot
1 wymagania podstawowe.

OPRACOWAL.:

mgr inz. arch. Piotr Rafat
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