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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych jak nizej:

Roboty sanitarne zewnetrzne

A) rurociag odptywowy ssacy PE 100 RC PN 10 @ 160mm - 17,0m
B) rurociag doptywowy na zbiorniki PE 100 RC PN 10 @ 110mm — 394,0m
C) rurociag przelewowy i spustowy PE 100 RC PN 10 @ 160mm - 15,0m
D) rurociag wodociagowy tloczny na istniejagcy wodociag

PE 100 RC PN 10 @ 110mm - 432,0m
E) rurociag ttoczny z rzgpia do zbiornika retencyjno-rozsaczajgcego

PE 100 RC PN 10 @ 32mm - 10,0m
F) zasuwa do wody @ 150mm - 4 szt.
G) zasuwa do wody @ 100mm - 3 szt.
H) tréjnik @ 150mm - 2 szt.
[) tréojnik @ 100mm - 3 szt.
J) zbiornik retencyjny pionowy monolityczny bezmembranowy

V = 100m® wraz z fundamentem - 2 kpl.

i opaska polbrukowa oraz przewody tgczace sondy w
zbiorniku z systemem regulacyjnym wewnatrz stacji
podnoszenia cisnienia
K) zbiornik retencyjno — rozsaczajacy @ 2500mm - 1 kpl.
L) stacja podnoszenia ci$nienia @ 3000mm - 1 kpl.
wraz z hydrantem p.pozarowym nadziemnym @ 80mm dla
przeprowadzania testow
M)roboty elektrycznei CCTV (odrebne opracowanie) - 1 kpl.

Kategoria obiektu budowlanego XXVI I XXX.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie powyze;.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja techniczng
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét jak wyzej.
1.4 Okreslenia podstawowe

S3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
specyfikacji technicznej.

2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materiatéw

2.1.1. Roboty pomiarowe



Do utrwalenia punktéw gtéwnych projektowanych obiektéw budowlanych nalezy stosowaé
pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o
dtugosci okoto 0,5 metra. Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w
sgsiedztwie punktow zatamania projektowanych obiektéw budowlanych, powinny miec
Srednice od 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowacé paliki drewniane srednicy od 0,05 do
0,08 m i dtugosci okoto 0,3 m, a dla punktéw utrwalanych w nawierzchni bolce stalowe
$rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m. ,Swiadki" powinny mie¢ diugo$é okoto 0,5m i
przekréj prostokatny.

2.1.2 Usuniecie warstwy humusu

Warstwe humusu nalezy zebraé z trasy obiektu i sktadowaé w taki sposob, aby byto
mozliwe wykorzystanie do odtworzenia stanu pierwotnego.

2.1.3. Roboty rozbiérkowe

Ewentualne gruzy betonowe z rozbiorki czy tez inne nalezy wywiez¢ na miejsce wskazane
przez Inwestora.

3. SPRZET
3.1. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego potozenia projektowanych obiektéw budowlanych i punktow
wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:

teodolity lub tachometry,
miary liniowe,
poziomice,

niwelatory,

dalmierze,

tyczki,

taty,

tasmy stalowe i szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia potozenia projektowanych obiektow i ich punktow
wysokosciowych powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

3.2. Sprzet do usuwania warstwy humusu (jesli dotyczy)
Do wykonania robo6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac np:

e rowniarki,
spycharki,

e fopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robét ziemnych - w
miejscach gdzie prawidtowe wykonanie robdt sprzetem zmechanizowanym nie
jest mozliwe,

e koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegtosc
wymagajgcg zastosowania takiego sprzetu.

3.3. Sprzet do robét rozbiérkowych

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbiorkg elementéw betonowych moze byc¢
wykorzystany sprzet podany ponizej lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:



spycharki, tadowarki

samochody ciezarowe skrzyniowe i samowytadowcze
zrywarki,

mitoty pneumatyczne,

pity mechaniczne,

pilarki spalinowe,

koparki,

frezarka do asfaltu,

pita do asfaltu

4. TRANSPORT
4.1. Transport sprzetu i materiatow

Sprzet i materialy do odtworzenia potozenia obiektéw budowlanych mozna przewozi¢
niskopodwoziowymi srodkami transportu.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozic¢
transportem samochodowym. Wybér srodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkéw lokalnych i
przeznaczenia humusu (przewidziano tymczasowe odtozenie humusu na odkfad)

4.3. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki i wycinki mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonywania robét przygotowawczych

Wykonawca przed przystgpieniem do robdt na danym projektowanym obiekcie budowlanym
sporzadzi w ramach ceny za roboty przygotowawcze, dokumentacje fotograficzng obiektow
znajdujagcych sie na terenie projektowanych robét z adresem obiektu i krétkim opisem stanu
technicznego ze szczegétowym uwzglednieniem istniejgcych uszkodzen i pekniec.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami

Gitéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK). Przed przystgpieniem do robot Wykonawca
powinien przejg¢ od Zamawiajgcego dane zawierajgce lokalizacje i wspoirzedne punktow
gtéwnych projektowanych obiektéw budowlanych oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia projektowanych
obiektéw budowlanych.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtownych projektowanych obiektow budowlanych i (lub) reperéow roboczych.
Btedy te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie roznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inzyniera.

Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej
decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce z roznic rzednych terenu



podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera,
zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego.

Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg
Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne projektowanych obiektéw budowlanych i punkty posrednie
osi obiektéw budowlanych muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce w sposéb wyrazny i
jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznaczen powinny byé
zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robodt. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang
zniszczone przez Wykonawce s$wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét nalezg do
obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Zdjecie warstwy humusu i wierzchniej warstwy ziemi urodzajnej (jesli
dotyczy)

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy rekultywacji,
umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikow, sadzeniu drzew i krzewoéw oraz do innych czynnosci
okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno byé
wykonane zgodnie z ustaleniami specyfikacji technicznych lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W
wyjgtkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajgce dla prawidtowego
wykonania robodt, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robé6t (zmienna
grubos¢ warstwy humusu, sgsiedztwo budowli) nalezy dodatkowo stosowaé reczne wykonanie
robot jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjg¢ z powierzchni catego pasa robét ziemnych oraz w innych miejscach
okreslonych w dokumentaciji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od gtebokosci jego zalegania, potrzeb jego
wykorzystania na budowie, itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej lub
wskazana przez Inzyniera wedilug faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie
stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

5.4. Wykonanie robét rozbiérkowych (jesli dotyczy)

Roboty rozbiérkowe obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w
niniejszej specyfikacji zgodnie z dokumentacjg projektowa, specyfikacjami technicznymi lub
wskazanych przez Inzyniera.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w
specyfikacjach technicznych lub przez Inzyniera. Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego
wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane
elementy nie stajg sie wtasnoscig Wykonawcy powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w
specyfikacjach technicznych lub wskazane przez Inzyniera. Elementy i materiaty, ktére zgodnie z
specyfikacjg techniczng stajg sie wtasnoscig Wykonawcy powinny by¢ usuniete z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiodrce elementéw droég, chodnikéw, ogrodzen, itp. znajdujgce sie w
miejscach gdzie zgodnie z dokumentacjg projektowg bedg wykonane wykopy powinny byé
tymczasowo zabezpieczone. W szczegodlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody
opadowej.
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Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopow pod projektowane obiekty
budowlane nalezy wypetni¢ warstwowo odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i
zagescic¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w specyfikacji technicznej ,Roboty ziemne".

W cenie za wykonanie robét rozbiorkowych Wykonawca winien uwzgledni¢ optaty za sktadowanie
materiatéw z rozbidrki.
5.5. Wykonanie wycinki drzew i krzakéw

Wycinka drzew i krzakéw obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich przeszkadzajgcych
drzew i krzewéw zgodnie z dokumentacjg projektowsg, specyfikacjami technicznymi lub
wskazanych przez Inzyniera. Koszty administracyjne wycinki drzew ponosi Zamawiajgcy.

Wycinke drzew i krzewow mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w
specyfikacjach technicznych lub przez Inzyniera. O ile uzyskane materiaty z wycinki nie stajg sie
wiasnoscia Wykonawcy powinien on przewiezé je na miejsce okreslone w specyfikacjach
technicznych lub wskazane przez Inzyniera. Materiaty, ktére zgodnie z specyfikacjg techniczng
stajg sie wtasnoscig Wykonawcy powinny by¢ usuniete z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po wykarczowaniu. znajdujgce sie w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacjg projektowa bedg wykonane wykopy powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W
szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopow pod projektowane obiekty
budowlane nalezy wypetni¢ warstwowo odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i
zagescic¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w specyfikacji technicznej ,Roboty ziemne”

5.6. Wykonanie rob6t montazowych

Wykonanie i montaz zbiornika V=100m® (bezmembranowy, monolityczny),
rurociggow technologicznych, kabli sterowniczych i zasilajacych, zbiornika

retencyjno — rozsgczajgcego oraz stacji podnoszenia ciSnienia

Rurociagi technologiczne wykonaé z zachowaniem nastepujgcych zalecen:

e rury grawitacyjne nalezy traktowac jako sztywne — ich wyginanie jest niedopuszczaine;
W razie kolizji nalezy dokona¢ korekty projektowanych rzednych rurociggow
zachowujgc normatywne spadki.

o wszystkie potgczenia powinny by¢ tak wykonane, aby byta zapewniona ich szczelnos¢;

e wewnetrzne powierzchnie kielicha oraz zewnetrzna powierzchnia rury powinny by¢
doktadnie oczyszczone i osuszone, mogg by¢ posmarowane srodkiem
zmniejszajgcym tarcie (np.: talk, smar silikonowy — generalnie Srodki zalecane przez
producenta), nalezy przy tym sprawdzi¢ prawidlowos¢ utozenia pierscienia i
poprawnosé jego przylegania w kielichu;

¢ do wcisniecia bosego konca rury w kielich mozna uzy¢ réznego typu wciskarek;

e rurociggi mozna montowac przy temperaturze otoczenia od 0°C do 30°C;

e opuszczanie i uktadanie przewodow na dnie wykopu wykona¢ po przygotowaniu

podtoza;



przed opuszczeniem rur do wykopu nalezy sprawdzi¢ ich stan techniczny (nie mogg
mie¢ uszkodzen) oraz zabezpieczy¢ je przed zanieczyszczeniem przez wprowadzenie
do rury tymczasowych zamknie¢ w postaci zaslepek, korkéw;

podtoze nalezy profilowa¢é w miare ukfadania przewodu, a grunt z podtoza
wykorzystywaé do stabilizacji utozonej juz czesci przewodu przez zageszczanie po obu
jego stronach;

nalezy zwrdci¢ uwage, aby osie tgczonych odcinkéw przewodoéw pokrywaty sie, a przy
potaczeniu kielichowym bosy koniec wszedt do oznaczonego na rurze miejsca;

ztgcza powinny zosta¢ odstoniete z 15 cm wolng przestrzenig po obu stronach
potagczenia do czasu przeprowadzenia proby szczelnosci przewodu,

sposdéb montazu przewodow powinien zapewniaC utrzymanie kierunku i spadkow
zgodnie z profilami podtuznymi przewodow

odchylenie osi utozonego przewodu od ustalonego w dokumentacji kierunku nie
powinno przekracza¢ 0,01 m, a roznica rzednych w zadnym punkcie przewodu nie
powinna przekracza¢ +0,05 m;

w przypadku zagrozenia kontaktem przewoddw z PE z produktami takimi jak: smota czy
asfalt nalezy je zabezpieczy¢ przed negatywnym wptywem tych substancji przez
zainstalowanie rury ostonowej, owiniecie grubg folig polietylenows;

wszystkie potgczenia powinny by¢ tak wykonane aby byta zapewniona ich szczelnos¢
nie mozna stosowa¢ materiatbw uszczelniajgcych, ktore mogtyby mie¢ negatywny
wptyw na materiaty przewodu;

rurociggi grawitacyjne, przelewowe i spustowe wykona¢ z rur PE PN RC @ 110 i
160mm PN 10

rurociggi cisnieniowe wykonac z rur PE PN RC 10,

kable sterownicze i zasilajgce nalezy uktadaé w przygotowanym wczesniej wykopie na
podsypce piaskowej o grubosci 10 cm, dokokonac¢ obsypki o grubosci 10 cm
25 cm nad przewodami utozy¢ tasme sygnalizacyjng

Opis zbiornikéw retencyjnych V = 100m?* zamieszczono w niniejszym opisie technicznym.

Natomiast na rysunku nr 1 ,Projekt zagospodarowania terenu” pokazano miejsce jego

montazu na projektowanym fundamencie. Przekréj zbiornika pokazano na schemacie —

rys nr 2 w ,Projekcie architektoniczno — budowlanym”

Zbiornik (Sondy w zbiorniku) nalezy podtgczy¢é do projektowanej podziemnej stacji

podnoszenia cisnienia. Bedg one jedynie podawaly dane do istniejgcego systemu

monitoringu o stanie wody w zbiorniku. Za regulacje stanu wody w zbiorniku

odpowiedzialny bedzie zawor ptywakowy kgtowy.



Zbiornik magazynowy na wode o pojemnosci 100 m?3 bedzie wykonany ze stali
niskoweglowej zabezpieczonej antykorozyjnie. Dno zbiornika ptaskie bezposrednio
przylegajgce do podioza, na catej powierzchni wolny dostep, ptaszcz cylindryczny,
przystosowany do bezcisnieniowej eksploataciji, izolowany blachg ocynkowang trapezowg
oraz wetng mineralng (nalezy uzgodni¢ kolor blachy z Inwestorem)

Zbiornik stuzy¢ bedzie do magazynowania wody przefiltrowanej wykorzystywanej na
potrzeby gminnego systemu zaopatrzenia w wode.

Projektowany fundament nalezy wykonac zgodnie z rysunkiem nr 2 ,Schemat zbiornika V=
100m¥.

- rzedna gory fundamentu — 94,85

UWAGA !!!

Rzedng goéry fundamentu zweryfikowaé¢ w terenie i uzgodni¢ z Inwestorem przed
rozpoczeciem robét.

Regulacja stanu wody w zbiornikach regulowana bedzie za pomocg zaworu ptywakowego
katowego z ptywakiem fig. 274 @ 100mm.

UWAGA !!!

Montaz zaworu ptywakowego w zbiorniku musi nastapi¢ w zbiorniku na rurociggu
doptywowym przed dostawa na budowe.

Schemat zaworu ptywakowego oraz instrukcje uzytkownika zamieszczono w czesci
rysunkowej projektu architektoniczno — budowlanego.

Opis _zbiornika retencyjno - rozsgczajgcego zamieszczono W niniejszym opisie

technicznym. Natomiast na rysunku nr 1 ,Projekt zagospodarowania terenu” pokazano

miejsce jego montazu. Przekrdj zbiornika pokazano na schemacie — rys nr 4 w ,Projekcie

architektoniczno — budowlanym”

Zbiornik retencyjno — rozsgczajgcy betonowy o $rednicy wewnetrznej 2500mm -

prefabrykowany z betonu C35/45. Stuzy¢ bedzie do przyjecia wody w momencie

konieczno$ci spuszczenia jej ze zbiornika retencyjnego V=100m® lub w momencie gdy

nastgpi przelew.

Zbiornik nalezy wyposazy¢ w otuline z kamienia o granulacji @ 45 — 120mm i geowtoknine.

Srednica wewnetrzna zbiornika — 2500mm

Pojemnos¢ catkowita zbiornika — 13,50m3

Rzedna pokrywy zbiornika — 94,75

Rzedna dna zbiornika — 91,64

Rzedne zweryfikowaé w terenie i uzgodni¢ z Inwestorem przed rozpoczeciem robét.
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Geowtoknine nalezy zamontowa¢ wokét filtra mineralnego zbiornika jak réwniez
bezposrednio pod jego dnem. Sposdb rozszczelnienia zbiornika czyli nawiercenia otworow
pokazano rowniez na rys. nr 4 (otwory @ 20mm w dnie zbiornika i na pobocznicy — 160
szt.)

Karte geowtdkniny zamieszczono w czesci rysunkowej niniejszego opracowania.

Podczas robdt montazowych geowtdkniny nalezy uzy¢é sznurdw $ciggajgcych o
przyblizonej $rednicy 20mm x 2 w celu catkowitej pewnosci zabezpieczenia przed
dostaniem sie gruntu do filtra mineralnego i jego zakolmatowaniem.

Po zakonczeniu robét montazowych gtéwnego korpusu zbiornika nalezy zbiornik zalac
wodg w celu konsolidacji ztoza mineralnego.

Zbiornik wyposazy¢ we wtaz zeliwno — betonowy @ 600mm/40t.

Zbiornik retencyjno — rozsgczajgcy w mysl ustawy PRAWO WODNE stanowi¢ bedzie
urzgdzenie wodne i za jego pomocg nastgpi zrzut wéd do gruntu. Operat wodnoprawny
bedacy podstawg do ztozenia wniosku o wydanie pozwolenia wodnoprawnego stanowi
odrebne opracowanie.

UWAGA!

CALOSC ROBOT RZED ZASYPANIEM ZGtOSIC DO ODBIORU GESTOROWI SIECI.

Stacja podnoszenia ciSnienia

W celu zabezpieczenia dostaw wody podczas maksymalnych rozbiorow wody w
miejscowosci Debe i Prusinowo zdecydowano sie na podniesienia cisnienia w
projektowanej podziemnej stacji podnoszenia cisnienia. W wyniku obliczeh dobrano:
ZESTAW HYDROFOROWY: typ ZH/4.CR15-6/N150/4P

I.  ZESTAW HYDROFOROWY (typ: ZH/4.CR3-13/N150-100/2,2/4P)

1. Pompy

Pompy o mocy 2,2kW — 4 szt.

Pompy CR to normalnie ssgce, pionowe, wielostopniowe pompy odsrodkowe. Pompa sktada si¢
z podstawy 1 glowicy. Wklad wirujacy i plaszcz zewnetrzny zamocowane sa pomiedzy glowica
i podstawa za pomoca $ciaggow. W podstawie znajduja si¢ kroéce ssawny i ttoczny w ukladzie in-line.
Wyposazone w bezobstugowe, mechaniczne uszczelnienie watu typu kasetowego.

Pompy wyposazone w silniki wykonane w klasie energetycznej IE3.

1.2. Konstrukcja nosna

Zestaw hydroforowy ma by¢ zamontowany na ramie wykonanej z elementow ze stali 1.4301,
wyposazonej w wibroizolatory ograniczajace przenoszenie drgan na podioze. Konstrukcja ramy ma
umozliwia¢ montaz zestawu bez koniecznosci przygotowania specjalnego fundamentu.

Kolektory majg by¢ zabezpieczone podporami wykonanymi z elementow ze stali 1.4301.

1.3. Kolektory i armatura
Kolektor ssawny DN150 (168,3x2) ma by¢ wyposazony w:
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kompensator DN150,

przepustnica DN150,

zkaczke stal/PE DN150/160,

uszczelnienie tancuchowe,

elementy tgczne — stal nierdzewna Iub materiat wg specyfikacji producenta.

Kolektor ttoczny DN100 (114,3x2) ma by¢ wyposazony w:

kompensator DN100,

przepustnica DN100,

zkaczke stal/PE DN100/110,

uszczelnienie tancuchowe DN100,

elementy taczne — stal nierdzewna Iub materiat wg specyfikacji producenta.

Kolektor ssawny DN150 (168,3x2) ma by¢ zakonczony przepustnica migdzykotnierzowag DN150,
jednostronnie zaslepiony i zakonczony zlgczem stal/PE 150/160.
Kolektor tloczny DN100 (114,2x2) ma by¢ zakonczony przepustnica miedzykotierzowa DNSO,
jednostronnie zaslepiony i zakonczony zlgczem stal/PE 100/110.

Orurowanie ma by¢ wykonane ze stali 1.4301. Elementy kolektorow maja by¢ taczone za pomoca
potaczen gwintowanych i kotnierzy PN10 ze stali 1.4301.

Na kolektorze ssawnym ma by¢ zamontowany:

manowakuometr glicerynowy do pomiaru ci$nienia (wykonanie kwasoodporne),
przekaznik ci$nienia zabezpieczajacy zestaw przed praca w sucho biegu,
przetwornik cis$nienia,

zawOr odcinajacy - odpowietrzenie,

krociec spustowy z zaworem kulowym.

Na kolektorze ttocznym ma by¢ zamontowany:

manometr glicerynowy do pomiaru ci$nienia (wykonanie kwasoodporne),

przetwornik cis$nienia,

przekaznik ci$nienia,

zbiornik przeponowy 251 dostosowany do wysokosci podnoszenia i wydajnosci zestawu (zbiornik
zabezpiecza uktad przed uderzeniami hydraulicznymi).

Kazda pompa ma by¢ wyposazona w przylacze DN25 (33,7x2): ssawne z zaworem odcinajagcym DN25
oraz przylacze tloczne z zaworem zwrotnym DN25 i zaworem odcinajgcym DN25.

Wykonanie zestawu:

Minimum 80% spawéw ma by¢ wykonane metoda orbitalna w podwdéjnej ostonie argonu —
system ten zapewnia najwyzsza jako$¢ wykonanego polaczenia.

Przylacza pomp wykonane sa w technologii ,,wyciagania szyjek”, ktora minimalizuje straty
hydrauliczne.

Wykonawca musi posiadaé¢ wdrozona norme dotyczgca jakosci w spawalnictwo w pelnym
zakresie wymagan jako$ciowych: PN-EN ISO 3834-2

Wykonawca musi zatrudniaé¢ spawaczy i operatoréw urzadzen spawalniczych speklniajacych
wymagania normy PN-EN 287-1/PN-EN-ISO 9606-1 oraz Dyrektywy CiSnieniowej
2014/68/UE

Wykonawca prac spawalniczych musi posiada¢ uznang technologie spawania WPQR
zgodna z PN-EN ISO 15614;

Wymagany poziom jakoS$ci spoin dla konstrukeji spawanych minimum poziom "B" wg PN-
EN ISO 5817;

Zakres badan nieniszczacych - kontroli wizualnej (VT) wg PN-EN ISO 17637 oraz kontrola
penetracyjna(szczelnosci) (PT) wg PN-EN ISO 23277
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e Personel wykonujgcy badania powinien posiada¢ aktualny certyfikat kompetencji w
zakresie badan wizualnych VT-2 oraz badan penetracyjnych PT-2 wg normy PN-EN ISO
9712;

e  Minimum 80% spawo6w do Srednicy DN200 wykona¢ metoda orbitalna w podwdjnej ostonie
argonu z potwierdzeniem jakos$ci spawu (wydruk)

o  Wszystkie rozgalezienia do Srednicy DN150 $cianki max 3mm wykonaé metoda wyciggania
szyjek

1.4. Rozdzielnica zasilajaco-sterownicza zestawu hydroforowego — wyposazenie i funkcje:
a) Funkcjonalnos¢:
e automatyczng zamian¢ pomp pracujacych (zapewnienie rownej liczby godzin pracy
kazdej pompy),
e stabilizacj¢ cisnienia w ukladach tloczenia wody czystej, podnoszenia cisnienia
niezaleznie od wielkosci rozbioru w sieci,
e szafa sterujgca realizuje tzw. funkcj¢ przetwornicy czgstotliwosci ,,nadaznej”
co umozliwia jednakowe zuzycie pomp oraz ogranicza uderzenia hydrauliczne w sieci,
¢ kontrolg termikoéw pompy i wylgcznikow silnikowych,
e automatyczng blokade pompy w ktorej sterownik wykryje awarie,
e u$pienie przetwornicy czestotliwosci w trybie ,,zerowego” rozbioru w sieci,
e musi zapewnia¢ kompatybilno$¢ z istniejagcym systemem monitoringu.
b) Obudowa rozdzielnicy:
e 0 wymiarach min. 1200(wysokos¢) x 800(szerokos¢) x 300(gtebokosc),
e wyposazona w co najmniej jeden zamek patentowy w drzwiach zewnetrznych,
e wyposazona w plyte montazowa z blachy ocynkowanej o grubosci 2 mm,
¢ na drzwiach zainstalowane sa:
o wylacznik gtéwny zasilania 0 — SIEC,
wylacznik bezpieczenstwa,
przetacznik trybu pracy pompy nr 1 (Rgczna — 0 — Automatyczna),
przetacznik trybu pracy pompy nr 2 (Rgczna — 0 — Automatyczna),
przetacznik trybu pracy pompy nr 3 (Rgczna — 0 — Automatyczna),
przetacznik trybu pracy pompy nr 4 (Rgczna — 0 — Automatyczna),
przyciski START/STOP w trybie pracy recznej,
sterownik PLC z zintegrowanym wys$wietlaczem,
stacyjka z kluczem
kontrolki:
= poprawno$¢ zasilania,
= awaria zbiorcza,
= suchobieg,
= ci$nienie maksymalne,
= awaria pompy nr 1,
= awaria pompy nr 2,
= awaria pompy nr 3,
= awaria pompy nr 4,
= potwierdzenie pracy pompy nr 1,
= potwierdzenie pracy pompy nr 2,
= potwierdzenie pracy pompy nr 3,

O O O O O O O 0 O

= potwierdzenie pracy pompy nr 4,

¢) Urzadzenia elektryczne:

e czujnik poprawnej kolejnosci i zaniku faz,

e wylacznik réznicowopradowy,

e wylaczniki nadmiarowopradowe niezbgedne dla zabezpieczenia poszczego6lnych
odbiorow,

e automatyczny przetgcznik faz umozliwiajacy zachowanie cigglosci zasilania obwodu
jednofazowego sprzezonego z wytacznikiem bezpieczenstwa,

e os$wietlenie wewngtrzne rozdzielnicy,
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e rozlacznik bezpiecznikowy dla obwodu przetwornicy czgstotliwosci pompy 1,

roztacznik bezpiecznikowy dla obwodu przetwornicy czestotliwosci pompy 2,

roztacznik bezpiecznikowy dla obwodu przetwornicy czestotliwosci pompy 3,

roztacznik bezpiecznikowy dla obwodu przetwornicy czestotliwosci pompy 4,

przetwornica czgstotliwosci wyposazona w filtr RFI dla pompy 1,

przetwornica czestotliwosci wyposazona w filtr RFI dla pompy 2,

przetwornica czgstotliwosci wyposazona w filtr RFI dla pompy 3,

przetwornica czestotliwosci wyposazona w filtr RFI dla pompy 4,

zasilacz buforowy 24VDC min. 2A,

gniazdo serwisowe 230VAC wraz z jednopolowym wylacznikiem nadmiarowo-

pradowym klasy B16,

przekazniki czasowe,

przekazniki elektromagnetyczne,

separator sygnatu analogowego,

uktad wentylacji rozdzielnicy,

uklad ogrzewania rozdzielnicy,

przetwornik ciSnienia na kolektorze ssawnym,

przetwornik ci$nienia na kolektorze ttocznym,

przekaznik ciS$nienia na kolektorze ssawnym,

przekaznik ci$nienia na kolektorze ttocznym,

e modut telemetryczny GSM/GPRS posiadajacy co najmniej wyposazenie
i mozliwo$ci wymienione w podpunkcie e,

e uktad akumulatoréw do podtrzymania komunikacji obiektu z systemem monitoringu,

o wylacznik krancowy otwarcia rozdzielnicy,

¢ antena dla sygnalu GSM modutu telemetrycznego w wykonaniu zaleznym od uzyskania
poprawnego poziomu sygnatu na obiekcie.

d) Sterowanie w oparciu o sterownik PLC z zintegrowanym wys$wietlaczem do ktérego wchodzg
nastepujace sygnaty (UWAGA!!! Wszystkie sygnaty binarne powinny by¢ wprowadzane z
przekaznikéw pomocniczych, natomiast wejsciowe sygnaty analogowe poprzez separator):

e wejscia (24VDC)
o kontrola poprawnosci zasilania zestawu hydroforowego,

kontrola poprawnej pracy przetwornicy czgstotliwosci pompy 1,

kontrola poprawnej pracy przetwornicy czgstotliwosci pompy 2,

kontrola poprawnej pracy przetwornicy czgstotliwosci pompy 3,

kontrola ci$nienia maksymalnego na kolektorze ttocznym,

kontrola zalania rurociagu ssawnego,

potwierdzenie pracy pompy nr 1 na zasilaniu z przetwornicy,

potwierdzenie pracy pompy nr 2 na zasilaniu z przetwornicy,

potwierdzenie pracy pompy nr 3 na zasilaniu z przetwornicy,

tryb pracy automatycznej pompy nr 1,

tryb pracy automatycznej pompy nr 2,

tryb pracy automatycznej pompy nr 3,

kontrola gotowosci pracy pompy nr 1,

kontrola gotowosci pracy pompy nr 2,

kontrola gotowosci pracy pompy nr 3,

kontrola ciSnienia ssania — sygnal analogowy z przetwornika ciSnienia (4-

20mA) zabezpieczony bezpiecznikiem 32mA,

o kontrola ci$nienia tloczenia — sygnal analogowy z przetwornika cis$nienia
(4-20mA) zabezpieczony bezpiecznikiem 32maA,
e wyjscia (zalaczanie przekaznikéw napigciem 24VDC)
o zalgczenie przetwornicy czestotliwosci,

zalgczenie awarii zbiorczej,

zalaczenie pompy nr 1 na zasilaniu z przetwornicy,

zatgczenie pompy nr 2 na zasilaniu z przetwornicy,

zalaczenie pompy nr 3 na zasilaniu z przetwornicy,

O OO OO O0OO0OO0OO0OO0OO0OO0OO0oOO0o0OO0

O O O O
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o zadana czgstotliwos$¢ pracy przetwornicy — sygnat analogowy.
e) Wytyczne odno$nie wyposazenia i mozliwosci modutu telemetrycznego GSM/GPRS
e wyposazenie:
o modut GSM/GPRS.EDGE,

napiecie zasilania 12/24VDC,
min. 16 wej$¢ binarnych,
min. 16 wyj$¢ binarnych,
min 4 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA
komunikacja — port szeregowy RS232 / RS485 z obstuga protokotu MODBUS
RTU/ASCII w trybie master Iub slave,
wejscia licznikowe,
o kontrolki:

= zasilania sterownika,

= poziomu sygnalu GSM,

= poprawnosci zalogowania sterownika do sieci GPRS,

= stany wej$¢ 1 wyjs¢ sterownika,

= aktywnosci portu szeregowego sterownika,
stopien ochrony P40,
gniazdo antenowe,
gniazdo karty SIM,
wyswietlacz umozliwiajacy prezentowanie i zmian¢ podstawowych parametrow
pracy przepompowni,
e mozliwosci:

o wysylanie zdarzeniowe pelnego stanu wejs$¢ i wyjs¢ modutu telemetrycznego do
stacji monitorujacej w ramach ustugi GPRS dowolnego operatora GSM,
o wysylanie zdarzeniowe wiadomosci tekstowych (SMS) w przypadku powstania

stanow alarmowych na obiekcie,
sterowanie pracg obiektu — na podstawie sygnalow z czujnikéw pomiarowych,
naprzemienna praca pomp dla jednakowego ich zuzycia,
zliczanie czasu pracy kazdej z pomp,
zliczanie liczby zatgczen kazdej z pomp,

O O O O O

@)

O O O O

O O O O

Rozdzielnica ma posiada¢ Certyfikat Zgodnosci CE.
Nie dopuszcza sie¢ zastosowania pomp ze zintegrowanymi falownikami na pompach.

1.5. Praca zestawu hydroforowego:

Dla zapewnienia niezawodnej i ptynnej pracy stacji hydroforowej, system ma by¢ wyposazony w
falowniki. Stuza one do regulacji predkosci obrotowej pomp w celu utrzymywania stalego cis$nienia w
sieci, niezaleznie od wielkosci rozbioru. Uklad ma pracowaé¢ w funkcji ci$nienia mierzonego w
kolektorze ttocznym. Sygnat z analogowego przetwornika ci$nienia ma by¢ przekazywany do sterownika,
gdzie jest porownywany z sygnatem ci$nienia zadanego. Gdy mierzone cis$nienie jest mniejsze od
zadanego, a obroty pompy sg nizsze od nominalnych, wtedy sterownik ma regulowac pracag falownika,
ma on zwigkszaé predko$¢ obrotowa pompy, podnoszac ciSnienie i wydajnos¢. Jezeli pompa osiagnie
predkos$¢ nominalng, a ci$nienie wciaz jest nizsze od zadanego — sterownik za pomocg falownika ma
uruchamia¢ kolejng pompe¢ sieciowa. Gdy ci$nienie ro$nie (malejacy rozbidr) uktad sterowania ma
stabilizowac ci$nienie za pomoca falownika.

Dla zabezpieczenia pompy przed pracg na sucho, nalezy zastosowac czujnik ci$nienia w kolektorze
ssawnym. W przypadku wystgpienia ci$nienia ponizej ustalonego ma on powodowac wylaczenie pomp.
Catos$cig systemu sterowania ma zarzadza¢ sterownik mikroprocesorowy. Sterowanie kazdej pompy ma
si¢ odbywac w trybie pracy automatycznej lub rgcznej. W razie awarii falownika pompa ma przechodzi¢
na zasilanie z sieci.

Szafa sterujaca ma blokowaé mozliwosci zalaczenia pompy, w ktorej sterownik wykryje awarie. W
przypadku awarii, pompy maja przetaczaé si¢ automatyczne. W trybie zerowego rozbioru ma nastgpowaé
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,Huspienie” falownika. Ponowne ma zalagcza¢ si¢ ta pompa, ktoéra pracowata najkrocej. Zestaw
hydroforowy ma automatycznie podejmowaé pracge po przywrdceniu zasilania (bez koniecznoS$ci
ingerencji uzytkownika).

Nominalne parametry pracy zestawu hydroforowego (uklad pracy 3+1)

- Q=39m’h
- H=75mH,0
— P=4x22kW

Dla prawidlowej pracy zestawu hydroforowego wymagane jest, po stronie ssawnej, cisnienie
dynamiczne na poziomie minimum 1,0 mH,O.

II. ZBIORNIK:

2.1. Budowa zbiornika

Zestaw hydroforowy ma by¢ zamontowany w zbiorniku z krggéw betonowych, o parametrach:
e $rednica zbiornika = 3000 mm

wysoko$¢ zbiornika h = 3510 mm

wylewka betonowa z rzgpiem dla pompy odwadniajacej — po stronie Zamawiajacego

rzapie zabezpieczone krata TWS

przejscie rurociggu ssawnego, tlocznego 1 krocca elektrycznego przez plaszcz zbiornika

zabezpieczone uszczelnieniem tancuchowym

e przejscie krocea elektrycznego i kominkow wentylacyjnych przez ptyte pokrywowa zbiornika
zabezpieczone uszczelnieniem gumowym wykonanym na etapie prefabrykacji zbiornika

2.2. Wyposazenie zbiornika:
Zbiornik ma by¢ wyposazony w:

e wlaz szczelny, ocieplony — stal 1.4301;
e drabina ztazowa — stal nierdzewna,
e porgcz,
e kominki wentylacyjne PVC110 — 2 szt.
e osuszacz powietrza 201/ 24h
o grzejnik elektryczny
e pompe¢ odwadniajgca z instalacjg hydrauliczng DN40 z PCW i elektryczng — 250W.

III. PARAMETRY ZESTAWU HYDROFOROWEGO I ZBIORNIKA:

L.P. TYP ZESTAWU
1 ZH/4.CR3-13/N150+N1000/2,2/4P
ZH SPC Ceradz Dolny
ZBIORNIK
[wymiary w mm]
2 3000 x 3510

W zakres wykonania zestawu hydroforowego ma wchodzi¢ jednorazowy dojazd serwisu, w tym:
montaz u klienta, uruchomienie, autoryzacje, przeszkolenie obstugi oraz podlaczenie do istniejacego
systemu wizualizacji i monitoringu.
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ZBIORNIK:

Budowa zbiornika

Srednica wewnetrzna zbiornika — 3000mm

Rzedna pokrywy zbiornika — 94,85
Rzedna dna zbiornika — 91,96
Rzedna wylewki — 92,09

Rzedne zweryfikowaé w terenie i uzgodni¢ z Inwestorem przed rozpoczeciem robét.

Zestaw hydroforowy ma by¢ zamontowany w zbiorniku z kregéw betonowych, o
parametrach:

Srednica zbiornika = DN3000,

wysokos¢ zbiornika h = 3160 mm,

wylewka betonowa z rzgpiem dla pompy odwadniajgcej — po stronie
Zamawiajgcego

rzgpie zabezpieczone kratg ze stali 1.4301,

rurocigg ttoczny z rur PE 100 RC PN 10 @ 32mm o dtugosci 8,0m tgczacy pompe
W rzgpiu ze zbiornikiem retencyjno - rozsgczajgcym

przejscie rurociggu ssawnego, ttocznego i krééca elektrycznego przez ptaszcz
zbiornika zabezpieczone uszczelnieniem fancuchowym,

przejscie krdcca elektrycznego i kominkdéw wentylacyjnych przez ptyte
pokrywowg zbiornika zabezpieczone uszczelnieniem gumowym wykonanym na
etapie prefabrykaciji zbiornika.

zbiornik posadowi¢ na podtozu betonowym grubosci 20cm — C8/10 (B-10)

Wyposazenie zbiornika:
Zbiornik ma by¢ wyposazony w:

wiaz 800x900, szczelny, ocieplony, z zamknigeciem — stal 1.4301;
drabinke z pochwytem — stal 1.4301;

porecz — stal nierdzewna

kominki wentylacyjne DN100, 2 szt. — PCW;

lampe oswietleniowa, hermetyczng — ca. 50W,

osuszacz powietrza, 20 dm>/24 h — ca. 500W;

grzejnik elektryczny — ca. 2000 W,

pompe odwadniajgcg z instalacjg hydrauliczng DN40 z PCW i elektryczng —
250W.
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PARAMETRY ZESTAWU | ZBIORNIKA:

L.P. TYP ZESTAWU

1 ZH/4.CR15-6/N150/4P

ZBIORNIK [$rednica / wysokos¢]

2 Kregi betonowe B45 o wymiarach 3000 / 3160

Nowo budowany zestaw hydroforowy opisany w projekcie budowlanym oraz w SWZ ma by¢
objety rozbudowg istniejgcego systemu wizualizacji i monitoringu w oparciu o pakietowa
transmisje danych GPRS, ktoéry jest zainstalowany i funkcjonuje w GZK w Lubaszu.
Oprogramowanie nowego zestawu hydroforowego ma by¢ zintegrowane i kompatybilne
z istniejacym systemem monitoringu. Rozbudowe systemu nalezy zrealizowaé poprzez
naniesienie nowego zestawu na istniejgcej mapie synoptycznej w Stacji Dyspozytorskiej
mieszczacej sie w siedzibie eksploatatora gminnych sieci wodociggowych. Jednoczesnie
Kontrahent zastrzega, ze istniejacy i funkcjonujacy system sterowania i monitoringu w
oparciu o pakietowag transmisje danych GPRS nie moze by¢ zmieniony na inny. Nie
dopuszcza sie réwniez mozliwosci wspoétdziatania dwéch czy wiecej odmiennych systemoéw
sterowania i monitoringu z uwagi na koszty przysziej eksploatacji przepompowni
sieciowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem potozenia projektowanych
obiektéw budowlanych i punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogolnych zasad
okreslonych w instrukcjach i wytycznych Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK) zgodnie
z wymaganiami podanymi w punkcie 5.4. niniejszej specyfikacji.

6.2. Kontrola usunigecia humusu (jesli dotyczy)
Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usuniecia warstwy humusu.
6.3. Kontrola jakosci roboét rozbiérkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbidrkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementoéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po usunietych elementach nawierzchni,
chodnikéw, ogrodzen, itp. powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w specyfikacji
technicznej ,Roboty ziemne".

6.4 Kontrola jakosci wycinki drzew i krzewéw

Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robé6t zwigzanych z
wycinkg drzew i krzewdw.

7. OBMIAR ROBOT
Zgodnie ze specyfikacja.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Sposéb odbioru robét

Odbior robét zwigzanych z odtworzeniem potozenia projektowanych obiektéw budowlanych w
terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z
kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi.
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llos¢ wybranego humusu zostanie okreslona na podstawie pomiaru powierzchni, z ktérej usunieto
humus.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Zgodnie z harmonogramem rzeczowo-finansowym.
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