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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.01.02.02.

CPYV :45112000-5 Roboty w zakresie usuwania gleby

ZDJECIE WARSTWY ZIEMI URODZAJNE]J
(HUMUSU I DARNINY)
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1. Wstep

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy
humusu i darniny w zwigzku z budowg trasy rowerowej Trzcianka - Sliwno.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych stosowana jest jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu 1 realizacji rob6ét wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt przy zdjeciu warstwy
humusu na poboczach gruntowych, rowach, skarpach oraz pasach terenu przeznaczonego pod
budowe drég obejmuja:

— usunig¢cie warstwy ziemi urodzajnej (humusu) ze spryzmowaniem w bliskosci
rob6t i1 do wykorzystania przy humusowaniu.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Warstwa humusu - warstwa ziemi roslinnej urodzajnej, nadajacej si¢ do upraw rolnych

1.4.2 Darnina - ptat wierzchniej warstwy gleby, przerosni¢tej 1 zwigzanej korzeniami
roslinnos$ci trawiastej o migzszosci 5-8 cm.

1.4.3. Chronione gatunki fauny — gatunki uj¢te w zatgcznikach Rozporzadzenia Ministra
Srodowiska z dnia 05 stycznia 2012 r. w sprawie ochrony gatunkowej roslin Dz.U. 2012 nr 0
poz. 81.

Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z
Dokumentacjg Projektowa, STWiORB i poleceniami Inzyniera.

Ogoélne wymagania dotyczgce robot podano w STWiORB D-M.00.00.00. ,,Wymagania
0g0lne”.

2. Wyroby budowlane i materiatly
Nie wystepuja.
3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
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Ogoélne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
0g0lne”.
3.2. Sprzet do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania rob6t zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu lub/i darniny nie nadajacej si¢
do powtérnego uzycia nalezy stosowac:
— réwniarki,
— spycharki,
— lopaty, szpadle i inny sprz¢t do recznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidlowe wykonanie rob6t sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
— koparki 1 samochody samowyladowcze - w przypadku transportu na odleglos¢
wymagajaca zastosowania takiego sprzetu.

Do wykonania robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajacej si¢ do powtdrnego
uzycia, nalezy stosowac:

— noze do cigcia darniny wedlug zasad okreslonych w p. 5.3,

— lopaty i szpadle.

4. Transport

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

4.2. Transport humusu

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo przewozié
transportem samochodowym. Wyboér $rodka transportu zalezy od odleglosci, warunkéw
lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogblne”.
Teren pod projektowane nawierzchnie powinien by¢ oczyszczony z humusu a w tym darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Zdjety humus Wykonawca spryzmuje w bliskosci robét.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek.

W  wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajagce dla
prawidtowego wykonania robdt, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa
robdt (zmienna grubo$¢ warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowac
reczne wykonanie robét, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa robdt ziemnych oraz w innych
miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokosci jego zalegania, wysokosci
nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami
dokumentacji projektowej lub wskazana przez Inzyniera, wedlug faktycznego stanu
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wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowil podstawe do rozliczenia czynnoSci
zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu.

6. Kontrola jakoSci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogoblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

6.2. Kontrola usuniecia humusu i darniny

Kontroli podlega w szczeg6lnosci zgodno$¢ wykonania robét z Dokumentacja Projektowa:
- powierzchnia zdjecia humusu,
- grubo$¢ zdjetej warstwy humusu,
- prawidtowos¢ spryzmowania.

7. Obmiar robét
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest:

m? (metr kwadratowy) usuniecia warstwy ziemi urodzajnej (humusu).

W/w jednostki uwzgledniajg elementy sktadowe rob6t obmierzane wedtug innych jednostek.

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWiORB D-M.00.00.00.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli ocena prawidtowosci i kompletnos$ci ich wykonania okazata si¢ pozytywna.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogo6lne wymagania odnos$nie podstawy platnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00.
Platno$¢ za 1 m? zdjetej warstwy humusu nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i oceng
jakosci wykonywania robot.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— zakup 1 dostarczenie wszystkich niezbednych sktadnikéw produkcji,
— zdjecie warstwy humusu o okreslonej grubosci,

— spryzmowanie humusu w bliskos$ci robét,

— oznakowanie robot,
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— uporzadkowanie miejsca prowadzenia roboét.
10. Przepisy zwigzane

PN-B-06050 Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. o ochronie przyrody (Dz.U. Nr 92, poz. 880);
Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 05 stycznia 2012 r. w sprawie ochrony
gatunkowej roslin Dz.U. 2012 nr 0 poz. 81.
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