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1. Wstep
Przedmiotem opisu jest modut napedowy OP-EN57 drzwi odskokowo-przesuwnych
dwuskrzydtowych z napedem elektrycznym wraz z uktadem sterujgcym.

2. Zastosowanie
Modut przeznaczony jest do otwierania i zamykania drzwi wejsciowych (bocznych) w
modernizowanych EZT serii EN57, EN71, ED72 spetniajac obowigzujgce normy (PN-EN 14752, PN-EN
15 155) .

3. Podstawowe parametry techniczne

Lp. | Parametr Wartosci
1 Maksymalny przeswit po otwarciu 1300mm
2 Nominalne napiecie zasilajace 24V DC
3 Maksymalna pobér pradu uktadu 15A
sterownia
Przyciski otwierania drzwi Np. Escha CK22" lub podobne
5 Sygnalizacja zamykania drzwi Sygnat akustyczny i dZzwiekowy zgodny z
PN EN-14752
6 Czujnik ruchu Czujnik optyczny z wyjsciem NPN
7 Temperatura pracy od -25°C do 45°C

_ nie wchodzi w zakres dostawy

4. Opis systemu dzialania

4.1 Wymiary kompletnego modutu

1590

277

Rys 4.1 wymiary gabarytowe rzut z géry
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Rys 4.2 Wymiary gabarytowe rzut z boku

4.2 Budowa modutu
Kompletny modut drzwi odskokowo przesuwnych OP-EN57 sktada sie z nastepujgcych podzespotéw:
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Rys 4.3 Podziat elementdw gérnego modutu :
- silnik elektryczny ze zintegrowang przektadnig i enkoderem [1]
- Sruby napedowe [2]
- teleskopowe prowadnice kulkowe [3]
- ukfad awaryjnego otwierania drzwi [4]
- mimosrad regulacji zawieszenia [5]
- koto zebate z listwg mechanizmu wysuwu [6]
- obrotowy pret przeniesienia napedu [7]
- gérny wézek wysuwu [8]
- ukfad dzwigni wysuwu [9]
- ptyta zawiesia ptatéw drzwi [10]
- prowadnica gdrnego tozyska [11]
- gorne tozysko wahliwe [12]
- szyna wysuwu [13]
- sterownik [19]

- ztgcza elektryczne [20]
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Rys 4.4 Podziat elementdw dolnego przegubu

- mocowanie dolnego mechanizmu [14]
- dolne tozysko wahliwe [15]

- uktad dolnego przegubu [16]

- mocowania rolki stabilizujgcej ptat [17]

- dolny wdézek wysuwu [18]

4.3 Opis funkcjonowania

Praca modutu OP-EN 57 wywotywana jest przez obrot korpusu silnika elektrycznego [1] wokot
wiasnej osi. Uktad paska zebatego oraz dzwigni [9] zamienia ruch obrotowy na liniowy i powoduje
wysuw napedu. Napedzana jest zebatka [6] powodujac obrét preta [7] i przeniesienie napedu na
przegub [16] ktéry stabilizuje dolng czes¢ ptata drzwi oraz zapewnia odpowiedni docisk w pozycji
zamknietej.

Dalszy ruch obrotowy watu silnika napedza $ruby [2] powodujac poprzez nakretki rozsuwanie
ptatéw drzwi. Stan potozenia drzwi kontrolujg indukcyjne czujniki krancowe. Ruch wysuwu
prowadzony jest na wozku [8] i szynie [13].

Ptaty drzwi zamocowane sg na elementach [10] a ich swobodny wysuw zapewnia prowadnica [3].
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4.4 Uklad awaryjnego otwierania

Uktad awaryjnego otwierania pozwala na otwarcie drzwi w sytuacji, gdy pojazd nie posiada zasilania,
i nie jest mozliwe wykorzystanie silnika elektrycznego. Schemat uktadu przedstawiono na rysunku
4.5.

w
N
n
~l

Rys. 4.5 Uktad awaryjnego otwierania

- Ciegto uchwytu zewnetrznego [1]

- Ciegto uchwytu wewnetrznego [2]

- Sprezyna zabezpieczajgca [3]

- Popychacz [4]

- Elektromagnes [5]

- Czujnik krancowy [6]

- Rolka [7]

- DZzwignia awaryjnego otwierania [8]
- Trzpien [9]

- Dzwignia wysuwu [10]

Funkcjonowanie systemu

Uzycie uchwytu awaryjnego otwierania powoduje ruch ciegta [1] lub [2]. Popychacz [4] przesuwa
rolke [7] powodujac ruch dzwigni [8], ktéra podnosi trzpien [9] i obracajgc dzwignie [10] wysuwa
drzwi.

Przy prébie uzycia ciegta wewnetrznego [2] podczas jazdy powyzej 5 km/h elektromagnes [5]
przycigga popychacz [4], a ruch ciegta powoduje rozciggniecie sprezyny [3].
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Rys. 4.6 Uchwyt awaryjnego otwierania
UWAGA! Kontrola dziatania klamki awaryjnej powinna by¢ przeprowadzana zgodnie z zaleceniami P2

4.5 Procedura awaryjnego zamykania
W przypadku wystgpienia zaktécen w normalnym funkcjonowaniu modutu w sytuacji, gdy drzwi
pozostajg otwarte nalezy zastosowac sie do ponizszej instrukcji.
Kolejnos$¢ dziatan powinna by¢ nastepujaca:

- uzycie przycisku Reset znajdujacego sie na sterowniku rozdziat 7.1 pozycja 7. Wytaczenie, a
nastepnie wiaczenie sterownika spowoduje prébe samoczynnego zamkniecia drzwi. Resetu mozna
dokonac takze poprzez wytagczenie zasilania przy zabezpieczeniach pragdowych znajdujacych sie w
szafie NN dla danego numeru modutu drzwi.

4.6 Klucz awaryjnego zamykania

W razie potrzeby manualnego dociggniecia napedu, nalezy uzy¢ klucza rysunek 4.8

Rys. 4.7 Klucz otwierania - zamykania
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Zastosowanie przedstawiono na rysunku 4.6. Klucz [1] nalezy dopasowac do zaznaczonej tulei

rozpreznej [2]. Ruch klucza w kierunku do géry powoduje wsuniecie sie modutu, ruch w przeciwnym

kierunku spowoduje wysuniecie sie modutu. Klucz nie powoduje wsuniecia/wysuniecia sie ptatow

drzwi, w przypadku manualnego otwierania tg czynnos¢ nalezy wykonac recznie przesuwajac ptaty

przy wysunietym module. Po zamknieciu drzwi, portal nalezy zabezpieczy¢ ryglem stosujac klucz

konduktorski. Zamek znajduje sie w dolnej czesci prawego ptata drzwi.

Uwaga! Klucz stosowac tylko przy wytaczony zasilaniu sterownika.

N
oy @) W o
s

O wsuwanie
[ —
g @)
@i @ 0 O @
3O o P 0
1 2
wysuwanie

Rys 4.8 Zastosowanie klucza awaryjnego otwierania
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5. Montaz modulu

przedstawionych wymagan.

DTR-OP-EN 57
Przed zamontowaniem modutu nalezy sprawdzi¢ wymiary portalu wedtug nizej
1550 ..
Jvo z
/ K
&
\\X/// E

\ A\
& # k//:

Rys. 5.1 Wymiary portalu

Wymiar A 420 mm mierzony od profili mocowania podtogi do dolnej ptaszczyzny mocowania A

Wymiar B 1996 mm mierzony od profili mocowania podtogi do dolnej ptaszczyzny mocowania B

Wymiary: d1-d2 <3 mm

Po sprawdzeniu wymiaréw nalezy wypetnié protokot zgodnosci zatgczony do dokumentu.

Prawidtowo wyregulowany modut zapewnia swobodny wysuw napedu.

Ptaszczyzna mocowania ptatéw 1 powinna by¢ rownolegta do Sciany obudowy 2 rysunek 5.2.

Tak wyregulowane potozenie modutu zapewnia prawidtowg szczelnos¢ drzwi.
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AN

Rys. 5.2 Portal

Rys. 5.3 Punkty regulacji zawiesia

Blacha gérnego mocowania B spawana jest do konstrukcji pudta. Mimosrody A rysunek 5.3
pozwala na regulacje zakresie ptaszczyzny pionowej i poziomej. Zwrdci¢ nalezy uwage na
dokrecenie srub mocujacych, oraz prawidtowe dokrecenie mimosrodéw A.
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Dla zapewnienia prawidtowego dopasowania uszczelnienia nalezy wysrodkowac ptaty drzwi
wzgledem portalu oraz zachowac réwnolegtosé ptatéw.

a) b)

\ R

Rys. 5.4 rownolegtos¢ ptatdw a) prawidtowo ustawione b) Zle ustawione

Prawidtowo licowane uszczelnienia na srodku ptatéw pokrywajg sie na catej dtugosci w
dowolnym punkcie pomiarowym.Punkty regulacji ptatéw drzwi przedstawione sg na rysunku
5.5 Nalezy poluzowad sruby 2 i ustawié ptat regulujgc jego potozenie mimosrodami 1i 3. Po
prawidtowym ustawieniu nalezy dokreci¢ wszystkie Sruby mocujgce ptat z profilem.

Rys. 5.5 Punkty regulacji ptata drzwi
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Docisk dolnego ptata drzwi regulowany jest poprzez poluzowania $rub 2 i przesunieciu
profilu 1 do wymaganej pozycji, oraz prawidtowym dokreceniu srub 2 rysunek 5.6.

Rys. 5.6 Punkty regulacji docisku

Prawidtowa regulacje nalezy sprawdzi¢ w pozycji drzwi zamkniete mozliwe jest wychylenie
dotu ptata drzwi. Tolerowanym zakresem odchylania sie pfatow jest brak przeswitu
uszczelek. Jesli przeswit nie wystepuje docisk jest prawidtowy. Mocowanie rolki dolnej nie
moze ocierac o szczeline prowadzacg. Efektem zbyt niskiego zamontowania dzwigni jest
ocieranie jej o dolna cze$¢ szczeliny prowadzace;j.

Rys. 5.7 Ustawienie dolnego przegubu
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Po zsunieciu sie skrzydet i ich dociggnieciu, os$ przegubu kolanowego powinna znajdowac sie
tak jak zaznaczono na rysunku 5.7 zaznaczone 3 punkty przegubu znajdujg sie na jednej osi.
Wspotosiowos¢ punktow zapewnia maksymalng wytrzymatosé uktadu.

Dla prawidtowego funkcjonowania mechanizmu otwierania drzwi, waznym punktem
regulacji jest prawidtowe ustawienie prowadnicy tozyska gérnego. Na rysunku 5.8 pokazane
zostato pozycje fozyska w skrajnych potozeniach ptatow drzwi.

. w0 o

Rys 5.8 Skrajne potozenia gérnego tozyska prowadzenia drzwi, (widok z géry)
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6. Dostawa

6.1 Spis elementow dostawy

DTR-OP-EN 57

Na podstawie tabeli nalezy sprawdzi¢, czy w dostawie znajdujg sie wszystkie czesci do
montazu modutu OP-EN57

Rys. 6.1 Przeglad czesci zestawu

Lp. Nazwa \l/lv(;/?agana llo$¢ dostarczona
1 | Moduly - zawiesia 12
2 | Skrzydfa drzwi aluminiowe 24
3 | Pret przeniesienia napedu 24
4 | Zestaw dolnego przegubu prawego 12
5 | Zestaw dolnego przegubu lewego 12
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6 | Sterowniki 12
7 | Kgtownik oscieznicy gérnej 12
8 | Uchwyty awaryjnego otwierania 12
9 | Fotokomdrka 12
10 | Odblysnik 12
11 | Czujnik indukcyjny 24
12 | Linka 12
13 | Klucz awaryjnego otwierania 2

6.2 Transport

Transport modutéw odbywa sie w specjalnie przygotowanych drewnianych skrzyniach, ktére
gwarantujg stabilnos¢ i odpornosé na uszkodzenia mechaniczne. Pozostate elementy sg pakowane
osobno w sposdb uniemozliwiajgcy ich uszkodzenie. Do kompletnej dostawy dotgczana jest
specyfikacja wysytkowa sporzadzana przez firme Zorin. Transport skrzydet EL-MAG podobnie jak
transport modutéw obywa sie w skrzyniach specjalnego przeznaczenie. Skrzynie do transportu
modutdw sg wiasnoscig firmy Zorin i podlegajg zwrotowi. Skrzynie do transportu skrzydet takze
funkcjonuja jako opakowania zwrotne i sg wtasnoscig firmy EL-MAG.
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7 Sterownik modutu OP-EN57-1300.

Modut drzwi odskokowo przesuwnych wspétpracuje ze sterownikiem SVE-DCDE-101.

7.1 Budowa sterownika

(1] (2]

(4] [5] 6] (71 (8]

[1] — Ztacze wejsé/wyjsé G2

[2] — Ztacze wejsé/wyjsé G1

[3] — Ztacze wejsé/wyjsé G3

[4] — Ztacze diagnostyczne PDM/PC
[5] — Dioda statusowa

[6] — Gniazdo bezpiecznika uktadu sterownika 1,6A
[7] — Przetacznik zasilania

[8] — Przycisk Test/Kalibracja

[9] — Gniazdo bezpiecznika silnika 15A
[10] — Buzzer

[11] — Ztacze CAN

[12] — Ztacze diagnostyczne PDM/PC

7.2 Zlacze diagnostyczne PDM/PC.

DTR-OP-EN 57

[9]

Ztacze diagnostyczne stuzy do podtgczenia panelu diagnostyczne PDM-100 w celu dokonania

diagnostyki serwisowej sterownika oraz ustawienia parametrow pracy.

Szczegdtowy opis obstugi panelu diagnostycznego PDM-100 znajduje sie w oddzielnej dokumentacji

technicznej.
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7.3

Przycisk TEST/KALIBRACJA.

DTR-OP-EN 57

Przycisk posiada dwie funkcje, ktérych aktywacja jest uzalezniona od czasu wcisniecia przycisku.

Uruchomienie funkcji nastepuje po zwolnieniu przycisku.

TEST — przycisk zwolniony przed uptywem 5 sekund pozwala otworzy¢ drzwi bez koniecznosci

uprzedniego nadania uprawnien.

KALIBRACJA — przycisk zwolniony po uptywie 5 sekund (odliczenie 5 sekund jest sygnalizowane

poprzez mruganie diody statusowej z czestotliwoscig 1Hz) powoduje uruchomienie funkcji kalibracji

opisanej w osobnym punkcie.

7.4

Dioda statusowa.

Dioda statusowa sygnalizuje aktualny stan sterownika:

- ciggte Swiecenie — normalna praca
- mruganie z czestotliwoscig 1Hz — tryb kalibracji

- mruganie z czestotliwoscig 5Hz — bfad krytyczny, awaryjny stop

8 Diagnostyka.

8.1 Bledy

Nazwa btedu

Warunki wystgpienia

Przyczyna

[01] Zas. Wysokie

Zbyt wysokie napiecie zasilania.

Napiecie zasilania wieksze niz 28V.

[02] Zas. Niskie

Zbyt niskie napiecie zasilania.

Napiecie zasilania mniejsze niz 20V.

[03] Pol. Silnika

Silnik sie nie obraca lub nie jest
mozliwy pomiar pradu silnika.

Silnik niepodtaczony lub uszkodzony
przewdd zasilajgcy silnik.
Uszkodzenie silnika.

[4] Enkoder

Enkoder nie zlicza impulséw lub zlicza
w niewtfasciwym kierunku.

Enkoder uszkodzony lub niewtasciwie
podtgczony.

UWAGA! Zty kierunek zliczania
impulséw moze by¢ spowodowany
przez niewtasciwe podtaczenie silnika.

[5] Kr. OTW. Licznik impulséw enkodera osiggnat Niewtasciwie podtgczony lub
wartosé rowng lub mniejszg od zera, a nieprawidtowo ustawiony facznik
na wejsciu sterownika nie pojawit sie krancowy.
sygnat z tacznika krancowego dla Awaria facznika kraficowego.
pozycji OTWARTE.

Zanik sygnatu z tgcznika kraricowego w
stanie ZAMKNIETE.
[6] Kr. ZAMK. Licznik impulséow enkodera osiggnat Niewtasciwie podtgczony lub

maksymalng ustawiong wartos¢, a na
wejsciu sterownika nie pojawit sie
sygnat z tacznika krancowego

nieprawidtowo ustawiony tacznik
krancowy.
Awaria facznika krancowego.

[7] Prad silnika

Przekroczony maksymalny prad silnika.

Wykrycie przeszkody i wykonanie
rewersu.

[8] Imp. silnika

Impedancja silnika ponizej zadanego
minimum.

Wykrycie przeszkody i wykonanie
rewersu.
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[9] Blok. tacho

Aktywne wejscie TACHO sterownika i
brak sygnatu z tacznika kranicowego
blokady, lub odwrotnie.

Nieprawidtowo podtgczony tgcznik
krancowy blokady.
Awaria sitownika blokady

automatyczne;j.
Awaria facznika kranncowego blokady.

[10] Kom. CAN Brak komunikacji CAN. Sterownik niepodtgczony do
magistrali CAN pojazdu lub wykryty
brak obecnosci sterownika

nadrzednego.

8.2 Wejscia cyfrowe

Mapowanie wejs¢ sterownika SVE-DCDE-101:

[01] — Nieuzywane

[02] — Czujnik nacisku krawedzi zewnetrznych ptatow drzwi

[03] — Czujnik nacisku krawedzi wewnetrznej lewego ptata drzwi

[04] — Sygnat wyjsciowy fotokomorki

[05] — Sygnat z predkosciomierza

[06] — Test/Kalibracja

[07] — Sygnat wyjsciowy tgcznika kranncowego blokady automatycznej
[08] — Sygnat wyjsciowy tgcznika krancowego pozycja ZAMKNIETE
[09] — Sygnat wyjsciowy tgcznika kranncowego pozycja OTWARTE

[10] — Sygnat wyjsciowy tgcznika kraricowego blokady konduktorskiej
[11] — Sygnat wyjsciowy przycisku otwierania drzwi dla inwalidy

[12] — Sygnat wyjsciowy przycisku otwierania drzwi

8.3 Wyjscia cyfrowe.

Mapowanie wyjs¢ sterownika SVE-DCDE-101:

[1] — Zataczenie oswietlenia stopni

[2] — Zatgczanie przekaznika SPB

[3] — Zatgczanie diod LED sygnalizujgcych nadanie uprawnien otwarcia drzwi
[4] — Sterowanie diody statusowej sterownika

[5] — Zataczanie sygnalizacji Swietlnej i dzwiekowej zamykania drzwi

[6] — Zatgczenie silnika obroty lewe

[7] — Zataczenie silnika obroty prawe

8.4 Wejscia i wyjsScia analogowe.
Na tej zaktadce prezentowany jest réwniez aktualny status sterownika:
[1] — Status:
(1) — Praca: Brak btedéw
(2) — Btad #1: Wystgpit btad, ale mozliwa jest dalsza praca sterownika. Po zniknieciu btedu
sterownik powrdci do stanu (1).
(3) — Btad #2: Wystapit krytyczny btad, dalsza praca drzwi nie jest mozliwa. Sterownik
przechodzi do awaryjnego stopu.
[2] — Stan: Otwarte; Zamkniete; Otwieranie; Zamykanie; Kalibracja; Awaryjny Stop.
[3] — Aktualna predkos$é silnika wyrazona w obr/min.
[4] — Aktualny stan licznika impulséw enkodera.
[5] — Aktualny prad silnika wyrazony w amperach.
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[6] — Wspdtczynnik PWM klucza sterujgcego silnikiem
[7] — Wartosé napiecia zasilajgcego sterownik
[8] — Temperatura wewnatrz obudowy sterownika

8.5 Komunikacja CAN.
DOOR CMD — ramka sterujgca ze sterownika nadrzednego
Bit 0 — CO: otwieranie
Bit 1 — nieuzywany
Bit 2 — AGL: nadanie uprawnien dla strony lewej
Bit 3 — AGR: nadanie uprawnien dla strony prawej
Bit 4 — CL: zamykanie i zniesienie uprawnien strony lewej
Bit 5 — CR: zamykanie i zniesienie uprawnien strony prawej
Bit 6 — RB: funkcje nie wykorzystywana w projekcie
Bit 7 — nieuzywane

DOOR STS — ramka statusowa wysytana do sterownika nadrzednego
Bit 0 — O: drzwi otwarte
Bit 1 — C: drzwi zamkniete
Bit 2 — B: funkcja nie wykorzystywana w projekcie
Bit 3 — E: btad sterownika drzwi
Bit 4 — AAGL: potwierdzenie nadania uprawnien dla strony lewe;j
Bit 5 — AAGR: potwierdzenie nadania uprawnien dla strony prawej
Bit 6 — ACL: potwierdzenie odebrania rozkazu zamkniecia strony lewej
Bit 7 — ACR: potwierdzenie odebrania rozkazu zamkniecia strony prawej

9 Ustawienia

9.1 CzasTo.
Czas otwarcia drzwi. Po jego uptynieciu drzwi przechodzg do stanu ZAMYKANIE.

9.2 Czulos¢c OTW.

Wspdtczynnik czutosci wykrywania przeszkdd podczas otwierania drzwi wyrazony w procentach
maksymalnego pradu silnika.

9.3 Czulosc ZAM.

Wspdtczynnik czutosci wykrywania przeszkdd podczas zamykania drzwi wyrazony w procentach
maksymalnego pradu silnika.

9.4 Predkos¢ OTW.

Maksymalna predkos¢ obrotowa silnika podczas otwierania drzwi.

9.5 Predkos¢ ZAM.

Maksymalna predkos¢ obrotowa silnika podczas zamykania drzwi.

9.6 Prad OTW.

Maksymalny prad silnika podczas otwierania.
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9.7 Prad ZAM.

Maksymalny prad silnika podczas zamykania.

9.8 CANopen Node ID.

Numer wezta w sieci CAN open.

9.9 Czas przyspieszania.

Minimalny czas zmiany predkosci obrotowe;j silnika od wartosci poczatkowej do zadanej podczas
przyspieszania.

9.10 Czas hamowania.

Minimalny czas zmiany predkosci obrotowe;j silnika od wartos$ci poczagtkowej do zadanej podczas
hamowania.

9.11 Regulator predkosci kp.

Wzmocnienie czesci proporcjonalnej regulatora predkosci majgcy wptyw na dynamike pracy silnika.

9.12 Szerokosc¢ drzwi DN.

Maksymalna wartos¢ licznika impulsdw enkodera, w ktérej drzwi osiggajg pozycje OTWARTE. Jest
zapisywana w pamieci sterownika automatycznie po przeprowadzeniu kalibracji.

9.13 Punkt hamowania.

Punkt na trajektorii ruchu drzwi wyrazony w procentach szerokosci drzwi DN, w ktérym rozpoczyna
sie hamowanie.

9.14 Min. imp. silnika.

Parametr algorytmu wykrywajgcego przeszkody dla matych predkosci obrotowych silnika.

9.15 Tabela parametrow sterownika SVE-DCDE-101.

Nazwa Jednostka | Min. Max.
CzasTo s 1 10
Czutos¢ OTW % 0 100
Czutos¢ ZAM % 0 100
Predkos¢ OTW Obr/min 40 140
Predkosé¢ ZAM Obr/min 40 140
Prad OTW A 2 10
Prad ZAM A 2 10
CAN open Node ID - 71 86
Czas przyspieszania S 0 2
Czas hamowania s 0 2
Regulator predk. Kp - 0,1 2
Szerokos¢ drzwi DN Imp. 1500 2500
Punkt hamowania % 10 90
Min. Imp. silnika V/A 0 3
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9.16 Kalibracja.

Podczas procesu kalibracji zostaje zmierzona szerokos$¢ otwarcia drzwi. Proces kalibracji moze zosta¢
uruchomiony tylko wtedy, gdy drzwi znajdujg sie w stanie ZAMKNIETE poprzez nacisniecie i
przytrzymanie przez czas dtuzszy niz 5 sekund przycisku Test/Kalibracja. Odmierzenie wymaganego
czasu jest sygnalizowane przez diode statusowg (pulsowanie). Aby prawidtowo przeprowadzié¢ proces
kalibracji konieczne jest prawidtowe ustawienie tgcznika kraricowego w pozycji OTWARTE, gdyz
stanowi on punkt, do ktérego bedzie mierzona szerokos$¢ drzwi.

10. LiczniKki.
10.1. Czas pracy.

Czas pracy urzadzenia. Mierzony, gdy sterownik jest zatgczone

10.2. Liczba cyKli.

Liczba cykli pracy drzwi. Zliczanie nastepuje, gdy drzwi rozpoczng ruch ze stanu ZAMKNIETE i przejda
do stanu OTWARTE. W innym przypadku stan licznika nie zwieksza sie.

10.3. Liczba rewersow.

Liczba wykonanych rewerséw po wykryciu przeszkody, kiedy zadziatato przecigzenie prgdowe silnika.

10.4. Mod. Parametrow.

Licznik wprowadzonych zmian ustawien parametrow sterownika.

10.5. Liczba uruchomien.

Licznik uruchomien zwieksza wartos¢ po kazdym zatgczeniu zasilania sterownika.

11. Zl3cza sterownika SVE-DCDE-101.

11.2 Ziacze G1.
Typ: WAGO 231-637/019-000

ENK_A 101
— Gl.1 ENK_A — enkoder kanat A
102
ENK_B G1.2 ENK_B — enkoder kanat B
ENK_+24VD o1a +24VDC ENK_+24VDC - zasilanie enkodera
ENK GND GND ENK_GND - zasilanie enkodera
— Gl.4
SILNIK 1 M+ SILNIK — sterowanie silnikiem
— G1.5
SILNIK_2 M-
G1.6
nfu
Gl1.7
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11.3 Zlacze G2.

Typ: WAGO 231-638/019-000

ZAS_+24VDC vDC
G2.1
ZAS_GND GND
G2.2
KR_OTW 109
G2.3
KR_ZAM 08
G2.4
KR_TACHO 107
G2.5
TEST 106
G2.6
BUZZER 005
G2.7
BL 105
G2.8
11.4 Zlacze G3.
Typ: WAGO 231-640/019-000
OTW 112
G3.1
INW 111
G3.2
LED 003
G3.3
KRAW_ZEW 104
G3.4
KRAW_WEW 104
G35
KRAW_COM +24V DC
G3.6
FOTO 104
G3.7
BL_KOND 110
G3.8
SPB 002
G3.9
OSWIETLENIE 001
G3.1

11.5 Zlacza magistrali CAN.

Typ: ztgcze meskie 9-pin D-sub

DTR-OP-EN 57

ZAS +24VDC - zasilanie sterownika
ZAS_GND - zasilanie sterownika

KR_OTW — wyjscie czujnika indukcyjnego montowanego w
pozycji ,drzwi otwarte”

KR_ZAMKN — wyjscie czujnika indukcyjnego montowanego w
pozycji ,drzwi zamkngte”

KR_TACHO - wyjscie czujnika indukcyjnego blokady tacho
TEST — wejcie serwisowe otwierania drzwi

BUZZER - wyjicie sterujce sygnalizagj zamykania drzwi

BL — sygnat wejciowy v>5km/h

OTW - sygnat wy§ciowy przycisku otwierania drzwi

INW — sygnat wyjciowy przycisku otwierania drzwi dla
niepetnosprawnych

LED — wyjscie sterujce podwietleniem przyciskow otwierania
drzwi

KRAW_ZEW — wyjscie czujnikdw zewetrznych krawgdzi
ptatéw drzwi

KRAW_WEW - wyjscie czujnika wewetrznej kravedzi
lewego ptata drzwi

FOTO - sygnat wyjciowy fotokomorki
SPB — wyjscie sterujce przekanikiem ,zielonej gtli”

OSWIETLENIE — wyjscie sterujce dwietleniem stopni, gdy
drzwi g otwarte

Typ: ztacze zenskie 9-pin D-sub

@(

.C}

2
&

OGA352/0

1-n/u

2-CAN_L
3—CAN_GND
4-n/u

5-n/u
6-n/u

7—CAN_H

8—-n/u
9-n/u
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12. Schemat ideowy obwodow drzwi.

Sterownik drzwi bocznych DCDE
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13. Konserwacja

Z uwagi na trudne warunki pracy naszych urzadzen w celu zapewnienia prawidtowego dziatania
wymagane jest przestrzeganie nastepujgcych czynnosci kontrolnych. Szczegétowa tabela czynnosci i
czasookresu ich przeprowadzania znajduje sie ponize;j.

13.1. Punkty smarowania:

Nalezy kontrolowaé ilos¢ smaru na wodzkach rysunek 4.3 pozycja 8 i rysunek 4.4 pozycja 18
oraz teleskopowej prowadnicy 3 zaznaczonych na rysunku 4.3. Zalecane jest smarowanie
wymienionych elementdw na rocznych przeglagdach. Smar £T4S.

W okresach miesiecznych nalezy smarowa¢ mechanizm dolnego prowadzenia ptatéw rysunek 5.6
pozycja 3 i 4. Nalezy stosowac w tym przypadku smarny srodek w sprayu.

Smarowaniu podlegaja takze wdzki wysuwu przy mechanizmie dolnego prowadzenia ptatow pozycja
5 rysunek 5.6, czynnos$é nalezy wykonywac podczas przegladu P2. Smar £T4S. Wazki znajdujg sie po
obu stronach portalu, dostep jest mozliwy poprzez dolne otwory rewizyjne.

13.2. Stan paskow napedowych i ich potozenie

Paski napedzajgce wymagajg sprawdzenia ich stanu zuzycia i zabrudzenia, w przypadku widocznego
zuzycia zalecana jest wymiana. Paski muszg pracowad bezkolizyjnie z innymi elementami. Jesli
wystepuje kolizja oznacza to, ze pasek jest w ztym potozeniu.

13.3. Kontrola stanu $Srub napedowych

Sruby napedowe powinny zapewniaé swobodny przesuw ptatéw w catym zakresie pracy. Sruby
napedowe nalezy poddawac zabiegom konserwacyjnym polegajagcych na doktadnym oczyszczeniu
powierzchni roboczej Srub sSrodkiem penetrujgcym typu WD40 lub CX80.

Po odparowaniu rozpuszczalnika nalezy Sruby przetrze¢ bawetniana szmatkg, a nastepnie natozy¢
smar typu £T-4S. Operacje nalezy powtarza¢ kazdorazowo na przegladzie P2.

Po wykonaniu czyszczenia i smarowania $rub nalezy przeprowadzi¢ kalibracje szczegétowo opisang
w punkcie 9.16.

13.4. Kontrola potaczen srubowych
Podczas dokonywania przeglagdéw nalezy sprawdzaé nastepujgce potaczenia sSrubowe:

- sprawdzi¢ dokrecenie sSrub mocujgcych prowadnik wysuwu do gérnego profilu aluminiowego

- sprawdzi¢ dokrecenie srub prowadnicy tozyska do gérnego profilu aluminiowego rys.4.3 pozycja 11
- sprawdzi¢ dokrecenie sSrub mocujgcych ptaty drzwi do ptyty zawiesia rys.4.3 pozycja 10

- sprawdzi¢ dokrecenie sSrub mocujgcych watek napedowy dZzwigni dolnej blokady rys.4.3 pozycja 9

13.5. Kontrola dziatania fotokomorki
Fotokomadrka dziata poprawnie, jesli podczas zamykania drzwi po przecieciu Swiatta fotokomérki
drzwi sie otworza.

13.6. Poprawnos¢ dziatania indukcyjnych tacznikow krancowych

Poprawnosc dziatania tgcznikéw kraricowych nalezy sprawdzaé poprzez ustawienie drzwi w pozycjach
skrajnych. Czujnik dziatajgcy poprawnie, wydaje sygnalizacje swietlng, gdy ptaty drzwi znajdg sie we
wskazanej pozycji.
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13.7. Kontrola rewersu
Podczas zamykania drzwi nalezy trzymac przeszkode pomiedzy krawedziami zamykajgcymi, musi
zatgczyc sie rewers w memencie kolizji z przeszkods.

13.8. Uklad awaryjnego otwierania
Po zamknieciu drzwi, nalezy uruchomic¢ uktad awaryjnego otwierania opisany w punkcie 4.4. Drzwi
muszg sie uchylic.

13.9. Bledy w sterowniku
W celu sprawdzenia btedéw diagnostycznych wymagane jest posiadanie Panelu diagnostycznego
PDM-100, ztgcze diagnostyczne PDM/PC znajduje sie na sterowniku modutu drzwi.

W przypadku btedu wyswietlanego na pulpicie maszynisty sygnalizowanego poprzez wyswietlenie
czerwonego trdjkata nalezy sprawdzic¢ za pomocg Panelu diagnostycznego jakiego typu btad wystgpit.

Wyswietlenie na pulpicie maszynisty czerwonego napisu CAN sygnalizuje brak komunikacji z danym
sterownikiem. Przyczyng moze by¢ brak zasilania sterownika lub btedy wystepujgce na magistrali.
Zaleca sie kontrole potaczenia wtyczki magistrali z gniazdem w sterowniku.

13.10. Kontrola poprawnosci nawijania przewodu na silnik
Skontrolowac¢ poprawnos¢ uktadania sie przewodu silnika podczas wsuwania lub wysuwania drzwi.

13.11. Kontrola dziatania czujnika Pradnicy Tacho
Przeprowadzenia powyziszej operacji powinno przebiegaé nastepujgco:

- nalezy wymusi¢ pojawienie sie sygnatu z Pradnicy Tacho np. przetaczajac stycznik blokady drzwi
znajdujacy sie w szafie NN, nastepnie nalezy sprawdzi¢ czy na pulpicie nie pojawit sie btad z
ktoregokolwiek sterownika drzwi, jezeli tak, nalezy sprawdzi¢ przy mechanizmie awaryjnego
otwierania doleganie zwory elektromagnesu

13.12. Kontrola potozenia ptatéw podczas zamykania i otwierania

Nalezy skontrolowaé réwnolegtos¢ przylegania ptatéw, sprawdzi¢ czy nie wystepujg szczeliny na catej
dtugosci uszczelnien przy zamknietych ptatach drzwi. Po otwarciu nalezy sprawdzi¢ odlegtosc¢
pomiedzy dolnym uszczelnieniem ptfata drzwi, a bocznym poszyciem pojazdu (odlegtosé >2 cm).
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14. Tabela zakresu czynnosci obstugowych.
Przegl ad
-g 4 miesi eczny | kwartalny | roczny
= r . ©| o | o d o .
09 Czynno $¢€ do wykonania | € =| € ‘g € | Uwagi
o 4 o8| 2 |lo8 & o9 &
S 7 OS5 ¢ a5 ¢ By ¢o
o el = el = g x
<| = X| > X >
S 2| 52| 8=
Kontrola wizualna o o o
Kontrola dolnego . .
. . Regulacja, smarowanie
prowadzenia ptatéw °
Kontrola dolnych
wozkow wysuwu Smarowanie b
Kontrola gérnych
wOzkéw wysuwu Smarowanie hd
Rownolegtos¢ Jezeli nieprawidtowo -
przylegania ptatéw regulacja °
_ Brak szczelin Jezeli nlepravyldiowo -
= regulacja °
N
S | Odlegto$é pomiedzy
)
kS dolnym Jezeli nieprawidtowo -
o uszczelnieniem, a :
b : regulacja
0cznym poszyciem
wagonu >2 cm °
Nalezy dokonaé otwarcia oraz
Kontrola dziatania zamknle_ma d_rZW|, sprawdzié
dziatanie blokady
konduktorskiej
[
. Kontrola poiqczen_ W razie stwierdzenia luzéw
Srubowych ptat drzwi - dociaanaé potaczenia
piyta zawiesia agnac poig °
Sgrawd2|c stan Patrz instrukcja 13.2.
paskow napedowych °
Kontrola stanu Srub Patrz instrukcja 13.3
napedowych °
Kontrola potgczen W razie stwierdzenia luzéw
Srubowych: dociggnag¢ potgczenia .
it
o | - prowadnik wysuwu - W razie stwierdzenia luzow
g gorny profil aluminiowy dociggna¢ potgczenia
g [}
§ rowadnicy tozvska - W razie stwierdzenia luzéw
b CY 102ySX dociggng¢ potaczenia rys.4.3
gorny profil aluminiowy
poz.11
[ ]
wat napedowy dzwigni W _razie stwierdzen_ia luzéw
dolnej blokady dociggng¢ potgczenia rys.4.3
poz.9
[
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Sprawdzi¢ ustawienie i
poprawnos¢ dziatania
indukcyjnych
tacznikoéw krancowych

Jezeli nieprawidtowo -
regulacja

DTR-OP-EN 57

Kontrola mechanizmu
awaryjnego otwierania

Jezeli nieprawidtowo -
regulacja

Kontrola poprawnosci
nawijania przewodu na
silnik

Jezeli nieprawidtowo -
regulacja

Kontrola dziatania
czujnika Pradnicy

Jezeli nieprawidtowo -

Tacho regulacja
Kontrola dz[a%a}ma Patrz instrukcja 13.5
fotokomorki
Kontrola zadziatania Patrz instrukcja 13.7
rewersu

Kontrola potozenia
ptatéw podczas
zamykania - otwierania

Portal drzwiowy

Patrz instrukcja 13.12
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@ ZORIN

Protokot pomiarowy

pojazd nr:

drzwi nr:

DTR-OP-EN 57
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d1-d2<3mm
Wymiar zgodnosé
Wysokos¢ A 420 %
Wysokos¢ B 1996
Szeroko$¢ 1550 *°,
Rdznica przekatnych np. przy pomiarze
d1-d2 £3mm
Data: Podpis:
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@ ZORIN

Aktualizacja DTR.

DTR-OP-EN 57

Data Imie i nazwisko Wprowadzone zmiany

3.10.2013 Adam Marecki Poprawiony schemat ideowy
obwodoéw drzwi.

3.10.2013 tukasz Krause Rozszerzenie punktéw
smarowania.

24.10.2013 tukasz Krause Procedura awaryjnego
zamykania, rozszerzenie
punktow konserwacji.

28.10.2013 tukasz Krause Tabela czynnosci obstugowych.
Aktualizacja rysunkéw.

20.10.2014 Adam Marecki Aktualizacja rysunkéw modutu
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