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Nieustannie pracujemy nad polepszaniem jakosci dokumentacji do naszych
urzadzen. Jezeli majg Panstwo uwagi lub propozycje co do ulepszenia tresci lub
wygladu dokumentacji, to cieszylibySmy sie z ich przekazania. Z pytaniami do
naszej dokumentacji prosimy zwroci¢ sie do naszej grupy dokumentacyjnej pod
numerem telefonu 02202 958-198.

Zapytania serwisowe prosimy kierowa¢ do naszego pracownika z dziatu ,Technika
zastosowan ” pod numerem telefonu 02202 958-173.

DEUTA-WERKE GMBH
Paffrather Stralle 140

D-51465 Bergisch Gladbach
Tel.: +49 22 02) 9 58 - 100
Faks: +49 22 02) 9 58 - 145
e-mail: Support@deuta.de

Internet: www.deuta.de

Niniejszy dokument jest chroniony prawem autorskim i nie moze by¢ repro-
dukowany, ttumaczony lub zapisywany przy uzyciu systemoéw elektronicznych,
przetwarzany, powielany lub rozpowszechniany bez uzyskania wczesniejszego
zezwolenia z naszej strony.

Zawarte tu informacje nalezy traktowac¢ poufnie i mozna je wykorzystywaé
wytgcznie dla wypetnienia celu, przewidzianego umowa.

Niniejszy dokument skfada sie z 89 str.

Zastrzega sie mozliwos¢ zmian technicznych. Niniejszy dokument nie podlega stuzbie zmian.
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Indeks z opisem zmian

Indeks z opisem zmian

Wydanie Data Zmiana Strona(y)

A 10.2003 Sporzadzono wszystkie

B 01.2004 Osprzet, rozne uzupetnienia

C 02.2004 rézne poprawki

D 07.07.2004 | QX w FM

E 21.08.2007 | Wprowadzono wymiane baterii 52 do 57

F 11.03.2008 | Rozdziaty wg Dz. U.05.212.1771 1,3,13,14,30,45,
50,53,60

G 2.4.2008 System rejestrujgcy EFA15, ... 13,15,23,32,46,
47,48,49,50,51,
52,53,64

H 31.07.2008 | Integracja wszystkich wariantow wszystkie

EFA15

Tabela 0/1:  Indeks z opisem zmian

Dane w przypadku stron odnosza sie zawsze do wersji poprzednie;j.
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I Informacje ogolne

1 Informacje ogolne

1.1  Sposob korzystania z tej instrukcji

Niniejsza instrukcja eksploatacji ma zagwarantowa¢ prawidtowe i bezpieczne

uzytkowanie opisanego produktu. Dlatego nalezy koniecznie stosowacé sie do

ponizszych punktow:

* Przed pierwszym uruchomieniem nalezy uwaznie przeczyta¢ niniejszg
instrukcje eksploatacii.

* Nalezy przestrzega¢ wszystkich ostrzezen i wskazowek bezpieczenstwa,
zawartych w niniejszej instrukcji eksploatacji (patrz rozdziat 7.1, str. 39).

* Instrukcje eksploatacji nalezy przechowywaé w zawsze fatwo dostepnym
miejscu w poblizu produktu.

* Nalezy zagwarantowac, aby kazdy uzytkownik produktu w cato$ci przeczytat te
instrukcje przed rozpoczeciem uzytkowania.

1.2  Uzyte czcionki
Ten rodzaj czcionki uzyty jest w dokumentacji DEUTA. (Arial)

Ten rodzaj czcionki uzyty jest do opisu nazw rozdzialéw.(Times Bold)

Ten rodzaj czcionki uzyty jest do opisu komunikatéw na ekranie w urzgdzeniach
wyposazonych w wySwietlacz lub komputer serwisowy.(Courier)

Oproécz tego ten rodzaj czcionki uzyty jest przy nazwie pliku i spisach.

Do opisu klawiszy, ktore ma nacisng¢ uzytkownik uzyte zostaty nawiasy szpiczaste
<> np.:

<F1> nacisnij klawisz ,F1”.
<SHIFT> + <F1> nacisnij klawisz shift i rownoczesnie ,F1”.

1.3 Informacje o innych dokumentach lub rysunkach

* IBN (instrukcja i protokét rozruchu)
» Warunki instalacji arkusz ZU D:1404/GB:1405
» Deklaracja zgodnosci CE (WE)

1.4 Wymagania wobec personelu

Niniejsza instrukcja eksploatacji jest skierowana wytgcznie do personelu,
posiadajgcego wyksztatcenie elektrotechniczne i przeszkolonego w tym zakresie.
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2 Definicje pojec

2 Definicje pojec

2.1 Definicje temperatury

» Temperatura robocza :
Temperatura powietrza (jako granice max i min.) w bezposrednim otoczeniu
urzadzenia, przy ktérej mozna eksploatowac urzadzenie.

* Temperatura przechowywania:
Temperatura powietrza (jako granice max i min.) w bezposrednim otoczeniu
urzadzenia, przy ktérej mozna przechowywaé urzadzenie (urzadzenie jest
odtgczone od napigcia!).

» Temperatura otoczenia (wg EN 50155)
1. Zewnetrzna temperatura otoczenia
2. Wewnetrzna temperatura szafy (temperatura otoczenia urzgdzenia)

3. Temperatura powietrza, otaczajgcego ptytke obwodu drukowanego
(temperatura we wnetrzu urzgdzenia)

np. wyswietlacz

Rysunek 2/1:  Zakresy temperatury wg EN 50155
(na przyktadzie pulpitu maszynisty)
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2 Definicje pojec

2.2  Wykaz uzytych skrotow

ATA Advanced Technology Attachment

DSK Kaseta pamieci danych

EFA Elektroniczne urzgdzenie do rejestracji danych jazdy

EPROM Ereaseable Programmable Read Only Memory

12C Magistrala Inter IC

ICOM Internal Communication

IFU Interface Unit

LED Light Emitting Diode

MPU Main Processing Unit

PCMCIA Personal Computer Memory Card International Association

UTC Coordinated Universal Time

ZWG Centralny system akwizycji czasu i drogi

RTC Real Time Clock (zegar czasu rzeczywistego)

Dokumentacja techniczno-ruchowa EFA15 4ABBBE/H-PL :st)r.s::.
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3 Opis produktu

3  Opis produktu

3.1 Przeznaczenie rejestratora EFA15

3.1.1 Opis systemu rejestrujacego

Zadaniem systemu pomiaru predkosci firmy Deuta jest rejestrowanie,
przetwarzanie, zapisywanie i wyswietlanie predkosci, odlegtoéci i innych sygnatow
pochodzacych z pojazdu szynowego i udostepnianie ich systemom pociggu.

Typowy system pomiaru predkosci sktada sie z rejestratora EFA15 posiadajgcego

kilka portow 1/O i interfejsow do podigczenia systemdw pociggu, czujnika kotowego
typu DF, wskaznika typu ENG i licznika kilometréw typu ZE.

Y

Wyjscia
Rejestrator analogowe
EFA15 i cyfrowe

—_— Wskaznik
] ENG

Licznik

RS 232 ZE

—p :
Diagnostyka

Wejscia
analogowe

i cyfrowe

Czujnik
DF

Rysunek 3/1:  Rejestrator EF15 zbiera i zapisuje dane w okre$lonych odstepach
czasowych (np. co 128 milisekund)

Czujnik predkosci DF i wejscia analogowe i cyfrowe dostarczajg informac;ji
wejsciowych, ktére po przetworzeniu zapisywane sg na wymiennej karcie pamieci
umieszczonej w rejestratorze EFA15. Rejestrator przetwarza sygnaty dostarczone
z zewnatrz i przekazuje je do podtaczonych urzadzeh peryferyjnych:

» wskaznika predkosci typu ENG
* licznika kilometréw typu ZE oraz
* innych urzadzen do przetwarzania sygnatow

Str. 12
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3 Opis produktu

Za posrednictwem magistrali pojazdu (RS-485 lub inna) moze odbywaé sie
komunikacja z pozostatymi systemami pojazdu. Analiza zarejestrowanych danych
odbywa sie za pomocg komputera PC z wewnetrznym lub zewnetrznym
programatorem/czytnikiem kart pamieci.

3.1.2 Sygnaly do rejestracji i sterowania

Rejestrator EF15 rejestruje dane eksploatacyjne takie jak droge, czas, szybkos$¢ ,
wejscia i wyjscia systeméw sterowniczych i zabezpieczajgcych (czuwak, SHP,
uzycie hamulca) jak i dziatania maszynisty. Rodzaj i liczba rejestrowanych
sygnatéw zalezy od wyposazenia lokomotywy i konfiguracji systemu.

Ponizej przyktadowa lista sygnatéw rejestrowanych i sterujgcych na lokomotywie
ET22:

3.1.2.1 Sygnaly wejsciowe

Sygnat predkosci:

- Impulsy z czujnika kotowego typu DF

Sygnaty cyfrowe:
- Wytgczenie kanatu pneumatycznego radioskopu
- Wytgczenie kanatu pneumatycznego SHP/CA
- Zadziatanie instalacji ppoz.
- Zadziatanie sygnatu dzwiekowego
- Uniesiony pantograf
- Zalgczenie wytgcznika szybkiego
- Hamowanie awaryjne przez SHP
- Zalgczenie urzadzen RTF
- Zatgczenie rozrzadu w kabinie
- Jazda do przodu / tytu
- Przejazd nad elektromagnesem SHP
- Czuwak aktywny
- Uzycie przycisku recznego lub noznego czujnosci maszynisty

Sygnatly analogowe:

- Cisnienie w cylindrach hamulcowych
3.1.2.2 Sygnaly wyjsciowe

Wyjscia cyfrowe (styki przekaznikow):
- Zat. przekaznika SHP przy V <= 10 km/h
- Zalt. przekaznika zadawania kierunku przy V< 5 km/h

- Wytgczenie przekaznika przy V <= 50 km/h dla zmiany intensywnosci
hamowania

Dokumentacja techniczno-ruchowa EFA15
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3 Opis produktu

Wyjscia impulsowe (sygnalt elektryczny):

- Wysterowanie licznika kilometrow typu ZE

Wyjscia analogowe:

- Wysterowanie wskaznika predkosci typu ENG

3.2 Opis systemu

Urzadzenie EFA15 jest urzadzeniem rejestrujgcym dane jazdy w pojazdach
szynowych. Bazuje ono na kaseta pamieci danych DSK21 i mieSci sie w zwartej
obudowie, bedacej modutem racku 19”.

@ EFA15 @
©

~—
D
(A —
i m €L
o p—
=) X3

Type: EFA15...
U-Betr.:24V
Ger.Nr.:000.
Datum :00.00.

Mad

Rysunek 3/2:  EFA15 (widok z przodu)

Urzadzenie EFA15 dostarczane jest przez DEUTA w stanie kompletnie
zmontowanym i po przejsciu testébw dziatania. Urzadzenie nie wymaga
konserwacji.

Wszystkie ztgcza wtykowe dostepne sg od przodu i zabezpieczone odpowiednimi
kodami przed mozliwoscig zamiany.

Zapisu danych dokonuje sie na wyjmowalnej karcie typu CompactFlash (CF), ktéra
zabezpieczona jest klapkg z wytgcznikiem zamykanym na klucz. Odczyt danych

DEUTA-WERKE x Dokumentacja techniczno-ruchowa EFA15
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3 Opis produktu

z karty CF mozliwy jest w odpowiednim komputerze (przez specjalny adapter typu
PCMCIA).

Zasadniczo rejestracja szybkos$ci nastepuje w oparciu o raster drogowy, zalezny
od szybkosci, z rozdzielczoscig 1 km/h.

Raster pamieci dlugoterminowej i pozostatej drogi oraz raster zalezny od
szybkosci mogg by¢ ustawiane za pomocg konfiguracji. Wszystkie dodatkowe
rejestracje, wprowadzone parametry pociggdéw i dane osobiste oraz informacje
startowe i stopowe sg przyporzadkowywane do przebiegu jazdy.

Komfortowy program analizowania i archiwizowania danych jazdy pozwala na
graficzne i tabelaryczne ich zobrazowanie. Tym samym otrzymuje sie protokot ze
wszystkimi przebiegami pracy i jazdy, ktére pozwalajg na szerokg rekonstrukcje
zachowania podczas jazdy.

3.3  Opis budowy i zasady dzialania

Urzadzenie do elektronicznej rejestracji danych jazdy EFA15 wymaga dla
zobrazowania zapisanych danych urzgdzenia opracowujgcego te dane w postaci
komputera kompatybilnego z IBM. Moze nim by¢é komputer przenosny,
wyposazony w karte PCMCIA lub komputer z odpowiednim czytnikiem kart CF.

Komputer
kompatybilny

Ziacze urzadzenie/urzgdzenie peryferyjne

| 2
1]2[3]4]5

RS232/

RS485/

Czujnik Wskaznik Styki Licznik Ztacza
cyfrowy szybkosci klaksonu, kilometrow szeregowe
np. DF22 rzeczywistej np. lampy...

EGS3/8

Rysunek 3/3:  Zarys systemu
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3 Opis produktu

3.3.1 Czes$¢ rejestrujgca

Czesc rejestrujgca sktada sie z EFA15 posiadajacej wyjmowalng karte CF jako
medium do zapisu i przylgczonych urzadzen peryferyjnych: czujnika, urzadzenia
wskazujgcego i ew. urzgdzenia sygnalizujgcego (lampka, klakson).

Czujnik dostarcza informacji wejeciowej, ktéra po przetworzeniu zapisana zostaje
na karcie CF. Wewnatrz przetwarza sygnaty wejsciowe mikrokontroler i przesyta je
do przytgczonych urzadzen peryferyjnych, np.

» wskaznika predkosci,
¢ licznika kilometrow
* innych urzadzen sygnalizujgcych.

3.3.2 Cze$¢ analizujgca

Analiza wynikow pomiarowych nastepuje w komputerze typu PC wyposazonym
w wewnetrzne lub zewnetrzne urzadzenie zapisujgco-odczytujgce. Jako czytnik
kart proponujemy urzadzenie do zabudowy (z adapterem CF/PCMCIA), poniewaz
przy uzyciu wewnetrznej magistrali transfer danych jest duzo szybszy niz
w urzgdzeniach zewnetrznych.

Karty CF posiadajg te zalete, ze sg wymiennymi, praktycznymi mediami do zapisu
danych, a réwnolegty sposob zapisu i odczytu jest szybszy niz ma to miejsce
w urzgdzeniach szeregowych. Zapisane dane mogg zosta¢ odczytane i
przeanalizowane za pomocg programu analizujgcego ADS3 dla DSK/EFA2x.
Protokotowanie danych wykonuje drukarka komputera.

Komputer
kompatybilny
z I1BM

=

o mmmmmn N

Drukarka Zewnetrzne urzadzenie

do zapisu i odczytu lub urzadzenie
wewnatrz komputera (laptopa)

Program roboczy i aplikacje
(ew. takze dyskietka archiwalna)

Rysunek 3/4:  Zarys systemu czesci analizujgcej dane
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3 Opis produktu

3.4 Schemat blokowy

Strona czotowa Strona tylna

X1 I Modut IFU21
Interfejs LZB ()
(EFA15fdb + EFA15gdb) =
[%]
: [0
Interfejs szeregowy E
Rsass d—P =
[}
3
£
12 Wejsci —P
jScia cyfrowe E? !v .'

[ r’c
e
1 Zestyk przekaznika <
(zestyk sygnalizaciji usterki) < w
[}
N
- O
Zasilanie elektryczne ——— | (3°
N

l Modut
zasilania pradowego

X3 Modut MPU
Interfej i .
terfejs serwisony () mmiom R
c
- LED =| 8
Wskaznik diagnostyczny 8 Pl
=3
©
Karta CompactFlash '%
z zamknigciem  -f— —- %
i kluczykiem N
X5
CANT1 (tylko przy EFA15eacb) 1 r DSUB
MVB1 (tylko przy EFA15gdb, aaba) senski, 9-stykowy
X6
CANZ2 (tylko przy EFA15eacb) < » DSUB
MVB?2 (tylko przy EFA15gdb, aaba)

meski, 9-stykowy

Karta podstawowa
modutu ZWG

x
N
|
—1

3 Wejscia czestotliwosciowe ————————m|

3 Wyjscia czgstotliwosciowe gf———
2 Zasilanie napigciowe czujnikéw ~tf————

Wejscia analogowe »
(EFA15fdb, gdb, aaba 1x, EFA15each 2x)

Wyjscia analogowe  f———
(EFA15fdb, gdb, aaba 1x, EFA15each 2x)

2 Wyjscia cyfrowe (OC) -f————
4 Wejscia cyfrowe ——————

Karta rozszerzenia 1
modutu ZWG

(tylko przy EFA15each, aaba)

2 Wyjscia impulsowe odlegtosci 1
(tylko przy EFA15each, EFA15aaba)

12 Wejscia cyfrowe I
(tylko przy EFA15each, EFA15aaba)

6 Wyjscia cyfrowe tylko (Zestyk przekaznika)
-
(tylko przy EFA15each, EFA15aaba:3)

X
_‘ Ztacze F, 48-stykowe, meskie }__‘ Ztacze F, 48-stykowe, meskie

Rysunek 3/5:  Schemat blokowy
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3 Opis produktu

3.5 Schemat blokowy (tylko EFA15efcb)

Strona czotowa Strona tylna

Modut GPS

X7
Antena GPS H[ '7 GPS/RTC—

X1
Zasilanie elektryczne ———————Jp

L]
l Modut ®
zasilania pradowego
Modut MP
Interfejs serwisow: X3 od v
S s O Mini DIN K
c
- LED =8
Wskaznik diagnostyczny 8 >
=3
©
Karta CompactFlash '%
z zamknigciem  -f— —- =
i kluczykiem N

DsuB

CANT1 (tylko przy EFA15eacb) 1 I
MVB1 (tylko przy EFA15gdb, aaba) eniski, 9-stykowy

DsuB

CANZ2 (tylko przy EFA15eacbh) 1 N
MVB2 (tylko przy EFA15gdb, aaba) meski, 9-stykowy

x x
o o

il

Karta podstawowa
modutu ZWG

*—|
[

3 Wejécia czestotliwosciowe ———————m|

3 Wyjscia czgstotliwosciowe gf———
2 Zasilanie napigciowe czujnikéw ~ef————

Wejscia analogowe »
(EFA15fdb, gdb, aaba 1x, EFA15each 2x)

Wyjscia analogowe  f———
(EFA15fdb, gdb, aaba 1x, EFA15each 2x)

2 Wyjscia cyfrowe (OC) ~f———
4 Wejscia cyfrowe ——————

Karta rozszerzenia 1
modutu ZWG

(tylko przy EFA15each, aaba)

2 Wyjscia impulsowe odlegtosci 1
(tylko przy EFA15each, EFA15aaba)

12 Wejscia cyfrowe I
(tylko przy EFA15each, EFA15aaba)

6 Wyjscia cyfrowe tylko (Zestyk przekaznika)
-
(tylko przy EFA15each, EFA15aaba:3)

X
_‘ Ztacze F, 48-stykowe, meskie }__‘ Ztacze F, 48-stykowe, meskie

Rysunek 3/6:  Schemat blokowy tylko EFA15efch
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3 Opis produktu

3.6 Wilasnosci/cechy

EFA15 aaba fdb eacb gdb S1eacb S1efcb
Przetwornik szerokopasmowy bezpoten-cjatowy, z |24 VDC |[24VDC |[24VDC |[24VDC |24VDC |24VDC
filtrem ttumigcym napiecia zaktocajace
110 vDC | 110VvDC | 110VvDC |110VDC | 110VDC | 110 VDC
wskazywanie stanéw roboczych za pomoca diod X X X X X X
LED z przodu urzadzenia
© dostep do wszystkich przytaczy z przodu X X X X X X
‘S, | modutowa budowa, elementy:
.qol - modut zasilania napieciowego X X X X X X
& (oddzielony galwanicznie)
E |- modutMPU X X X X X X
ks (zapisywanie i przetwarzanie danych)
- modut ZWG (rejestrowanie danych) X X X X X X
- modut IFU X X X X X
(rejestrowanie danych, interfejsy,
RTC buforowany baterig, przekaznik btedu)
- modut GPS X
— Interfejs LZB X X
X Interfejs RS485 X X X X X
% Wejscia cyfrowe 12 12 12 12 12
= przekaznik sygnalizacyjny usterki X X X X X
Interfejs serwisowy X X X X X X
E karta pamieci (Compact Flash®) X X X X X X
= Interfejs CAN X X X
Interfejs MVB X X
wejscia czestotliwosciowe 3 3 3 3 3 3
% § wyjécia czestotliwosciowe 3 3 3 3 3 3
g o | Zasilanie czujnikow 2 2 2 2 2 2
% % wejscia analogowe 1 1 2 1 2 2
? % wyjécia analogowe 1 1 2 1 2 2
= e}
I g szybkie wyjscia cyfrowe (OC) 2 2 2 2 2 2
wyjscie cyfrowe 4 4 4 4 4 4
— & | wyjscia impulsowe odlegtosci 2 2 2 2
'% X wyjscie cyfrowe 12 12 12 12
E, g wejscia cyfrowe (przekaznikowe) 6 6 6 6
@ N
N
2=
2
S E
N Interfejs GPS X
N
o
©)
Profil montazowy X X
Tabelle 3/1:  Whtasnosci wariantéw EFA15
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3 Opis produktu

3.6.1 Uwaga do EFA15S1eacb
EFA15S1eacbh posiada w poréwnaniu do EFA15eacbh dodatkowy profil montazowy.

Wszystkie parametry elektryczne sa dla obu wariantéw identyczne i znajdujg sie w
kolejnych rozdziatach pod wspolnym okresleniem EAF15eachb.

3.7 Sprzet

3.7.1 Wiasciwos$ci, mozliwosci

* przetwornik szerokozakresowy (24 VDC...110 VDC), bezpotencjatowy, z filtrem
do ttumienia napie¢ zaktdcajacych

* karta pamieci, chroniona zamykang klapka (karta Compact Flash)

» sygnalizacja stanéw roboczych diodg swiecacq na ptycie czotowe;j

» wszystkie przytagcza elektryczne dostepne od przodu

* struktura modutowa, sktadajgca sie z nastepujgcych podzespotow:
- modut zasilania (oddzielony galwanicznie)

modut MPU (zapis i przetwarzanie danych)

modut ZWG (akwizycja danych)

modut IFU (akwizycja danych, interfejsy)
modut GPS22 (odbiornik sygnatow)

* zlgcze MVB lub CAN

» ztgcze szeregowe RS232 dla serwisu

» zlgcze szeregowe RS485

» wejscia i cyfrowe, oddzielonych galwanicznie

» wejscia czestotliwosciowe, np. do podtgczania czujnikéw (EF..., DF...)
* wyjscia impulsu drogi i yjscia czestotliwosciowe 0,5...5000 Hz

» wejscia analogowe (do wyboru 0...10 VDC, 0...20 mA lub 4...20 mA)
* wyjscie analogowe (do wyboru 0...10 VDC, 0...20 mA lub 4...20 mA)
* wyjscia przekaznikowe

3.7.2 Podzespoly

3.7.2.1 Modul zasilania napig¢ciowego

Urzadzenie EFA15 jest zasilane z szerokopasmowego zasilacza (24 V DC... 110V
DC).

3.7.2.2 Modul MPU

MPU (Main Processing Unit) to centralna jednostka sterujgca urzadzenia EFA15.

3.7.2.3 Modul ZWG

ZWG (centralny system rejestrowania odlegtosci i predkosci) odbiera rozne dane
wejsciowe i udostepnia je modutowi MPU do przetwarzania i zapisywania. Poprzez
wyjécia mozna wysterowac inne elementy.

Str. 20
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3 Opis produktu

3.7.24 Modut IFU

Jednostka IFU (Interface Unit) udostepnia dalsze wejscia, wyjscia i interfejsy oraz
uktad RTC z bateria.

3.7.2.5 Modul GPS

Jednostka GPS zawiera odbiornik sygnatéw GPS i uktad RTC z bateria.

3.7.2.6 Wejscia

Wejscia cyfrowe

EFA15 posiada 16 (EFA15eacb i EFA15aaba: 28) wejs¢ cyfrowych. Sg one
oddzielone galwanicznie od siebie wzajemnie i od systemu. Wejscia cyfrowe
dostepne sg przy X1 (DE2.1...DE2.12), X2 (DEO.1...DE0.4) oraz X4 (DE1.1...1.12,
tylko EFA15each).

Wejscia czestotliwosciowe

Poprzez wejscia czestotliwosciowe mozna podtgczy¢ czujniki predkosci obrotowe;j
(EF..., DF...). Sg one dostepne przy ztgczu X2.

Wejscia analogowe

Dostepne jest 1 wejscie analogowe (EFA15eacb i EFA15S1efcb: 2) przy ztagczu
X2.

3.7.2.7 Wyjscia

Wolne wyjscie cyfrowe

Maksymalnie 7 wyjs¢ cyfrowych to zestyki przekaznikdéw (zestyki przetaczne).
Jeden jest dostepny przy X1, a maks. 6 kolejnych (tylko EFA15eacb i
EFA15S1efcb) przy X4 i mozna je dowolnie konfigurowac.

2 szybkie wyjscia cyfrowe

Szybkie wyjscia cyfrowe to wyjscia tranzystora (otwarty kolektor), dostepne przy
X2.

3 wyjscia czestotliwosciowe

3 wyjscia czestotliwosciowe stuzg do wysterowywania czujnikéw itp. Sg one
dostepne przy ztgczu X2.

Wyjscia analogowe

Poprzez wyjscie analogowe mozliwe jest wysytanie sygnatéw predkosci. Jest ono
dostepne przy ztagczu X2 (EFA15eacb i EFA15S1efcb: 2 wyjscia analogowe przy
X2).

Wyjscia zasilania elektrycznego

Do zasilania elektrycznego czujnikdéw urzadzenie EFA15 posiada 2 wyjscia (15 V
DC, odporne na zwarcie). Wyjscia sg oddzielone galwanicznie od systemu i sg
dostepne przy X2.
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3 Opis produktu

3.7.2.8 Interfejsy

Interfejs serwisowy

Interfejs serwisowy stanowi ztgcze RS232. Jest on wyprowadzony przez X3.

Interfejs szeregowy

Interfejs RS485 (EFA15fdb: 4-zytowy, EFA15eacb: 2-zytowy) dostepny jest przy
ztgczu X1.

Interfejs LZB (EFA15fdb oraz EFA15gdb)

Poprzez interfejs LZB dane do zapisania sg przesytane do urzagdzenia EFA15.

Interfejs CAN (tylko EFA15each i EFA15S1efch)

Wersja eacb przy ztgczach X5 i X6 posiada 2 interfejsy CAN, ktére wykonane sg
zgodnie ze specyfikacjg magistrali CAN 2.0A lub 2.0B i zgodnie ze standardami
CIA Draft: DS102, DS201-207, DSP3.01 oraz DSP 3.02.

Interfejs MVB (tylko EFA15gdb i EFA15aaba)

Urzadzenie EFA15gdb przy ztgczach X5 i X6 posiada 2 interfejsy MVB (EMD,
sprzezenie transformatorowe).

3.8 Oprogramowanie

3.8.1 Oprogramowanie systemowe

+ SW53-003

« SW53-005

+ SW45-013

3.8.2 Oprogramowanie do analizy danych

Zarejestrowane w urzgdzeniu EFA15 dane pomiarowe mogg zosta¢ odczytane
z urzadzenia elektronicznie i przeanalizowane za pomocg programu ADS3.

3.8.3 Oprogramowanie serwisowe

Do komunikacji za pomocg interfejsu szeregowego stuzy program serwisowy
Servivce-Software DSK/EFA2x.

3.9 Zakres dostawy

* EFA15
» 2 klucze do klapki zakrywajacej karte CF

3.10 Wyposazenie

3.10.1 Adapter do interfejsu serwisowego EFA15

Nr artykutu w systemie komputerowym (nr EPD): 3 441 194 1
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3 Opis produktu

3.10.2 Karta CompactFlash 128 MByte

Nazwa: ustali¢ przy zamoéwieniu
Nr artykutu w systemie komputerowym (nr EPD):  ustali¢ przy zaméwieniu
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4 Rysunki pogladowe

4 Rysunki pogladowe
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Rysunek 4/1:  Widok ptyty czotowej z wymiarami

Str. 24
4AB H-PL
Dokumentacja techniczno-ruchowa EFA15 886! 89 str.

DEUTA-WERKE x

059958860H DRAFT (080731




4 Rysunki pogladowe
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Rysunek 4/2:  Widok z boku z wymiarami
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Rysunek 4/3:  Widok z gory
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5 Dane techniczne

5 Dane techniczne

5.1 Informacje ogolne

5.1.1 Normy stosowane dla produktu

* EN 50155 (EN 50155, 4.2 Okres przydatnosci)
Produkt spetnia wymagania normy DIN EN 50155 oraz BN 41102.
Zywotno$é ustala sie w umowie indywidualnie z uzytkownikiem badz klientem:;
czesci zamienne patrz rozdz. 13, str. 85)

* BN 411002

5.2 Niezawodnos¢

MTBF: EFA15aaba: 95.930 h wg SN 29500
EFA15fdb: 124.530 h wg SN 29500
EFA15each, EFA15S1each: 95.930 h wg SN 29500
EFA15S1efcb: 95.930 h wg SN 29500
EFA15gdb: 114.571 h wg SN 29500

Pozostatg dokumentacje dotyczacg wartosci MTBF mozna zaméwi¢ w firmie
DEUTA.

5.3 Warunki klimatyczne i Srodowiskowe

5.3.1 Eksploatacja

Zakres temperatury: -25°C...+70°C
5.3.2 Skladowanie
Zakres temperatury: -35°C... +85 °C

533 Wilgotnos¢ powietrza

Eksploatacja: wg EN 50155
534 Wstrzas/wibracje

wg EN 60068

5.3.5 Ochrona przeciwpozarowa

wg DIN 5510-2

5.4 Dane mechaniczne

Wymiary

Szerokosé: 152,06 mm (30 TE)
Wysokos¢: 128,4 mm (3 HE)
Gtebokos¢: 231 mm

Kaseta wsuwana dla 19-calowej ramy
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5 Dane techniczne

54.1 Masa

Masa:

ok. 1,7 kg

5.4.2 Stopien ochrony

Ze wszystkich stron:

IP 20

5.5 Dane elektryczne

5.5.1 Zasilanie (modul IFU)

Ztgcze:

Napiecie zasilania, Unom:

Poboér mocy:

X1 (DIN 41612, konstrukcja F, 48-styk.,

meskie)
24V DC... 110V DC
zwykle 15 W

Zabezpieczenie przed zmiang biegunowosci:tak

5.5.2 Wejscia

5.5.2.1 Wejscia analogowe (karta podstawowa modulu ZWG)

Liczba:
Funkcja:
Oznaczenie:
Ztgcze:

Prad wejsciowy:

Napiecie wejsciowe:

Napiecie izolacji:

Btad proporcjonalny:

Btad offsetu:

1 (EFA15eacb i EFA15S1efch: 2)

konfigurowalne

AEOQ.1 (EFA15eacb i EFA15S1efch: AEO.1, AEOQ.2)
X2 (DIN 41612, konstrukcja F, 48-styk., meskie)

OmA...20mA lub
4 mA...20 mA (patrz Konfiguracja),
obcigzenie 50 Q

0V...10V, Ri = 30kQ
500 V AC
+ 0,4%(-25°C...+75°C)

= 0,1 % wartosci kohcowej
(-25°C...+75°C)

Wskazéwka
Mozna podtgczy¢ wytgcznie wejscie pradowe lub napieciowe. @
Wskazowka
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5 Dane techniczne

5.5.2.2 Wejscia cyfrowe

DE2.1..DE2.12 (modut IFU)

Liczba: 12

Funkcja: konfigurowalne

Oznaczenie: DE2.1...DE2.12

Zigcze: X1 (DIN 41612, konstrukcja F, 48-styk., meskie)
Potencjat log. 1: +12VDC...+150VDC

Potencjat log. 0: -150VDC...+2VDC

Prad wejsciowy: < 2 mA (state obcigzenie)

Napiecie izolacji: 1000 VAC

Czas probkowania: 384 ms (3 x 128 ms)

Czas drgania stykow: n * 20 ms (konfigurowalne n = 0...255))

DEO0.1...DE0.4 (karta podstawowa modutu ZWG)

Liczba: 4

Funkcja: konfigurowalne

Oznaczenie: DEO.1...DE0.4

Ztacze: X2 (DIN 41612, konstrukcja F, 48-styk., meskie)
Potencjat log. 1: +12VDC...+150VDC

Potencjat log. 0: -150VDC...+2VDC

Prad wejsciowy: = 2 mA (state obcigzenie)

Napiecie izolacji: 1000 VAC

Czas prébkowania: 128 ms

Czas drgania stykow: 30 ms...300 ms, rozdzielczo$¢ 10 ms

DE1.1...DE1.12 (karta rozszerzenia modutu ZWG, tylko EFA15eacbh,
EFA15S1efcb i EFA15aaba)

Liczba: 12

Funkcja: konfigurowalne

Oznaczenie: DE1.1...DE1.12

Zigcze: X4 (DIN 41612, konstrukcja F, 48-styk., meskie)

Potencjat log. 1: +12VDC...+150VDC

Potencjat log. O: -150VDC...+2VDC

Prad wejsciowy: = 2 mA (state obcigzenie)

Napiecie izolaciji: 1000 VAC

Czas prébkowania: 128 ms

Czas drgania stykow: 30 ms...300 ms, rozdzielczos¢ 10 ms
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5.5.2.3 Wejscia czestotliwosciowe (karta podstawowa modulu ZWG)

Liczba: 3

Funkcja: do rejestrowania odlegtosci, kierunku obrotéw i
predkosci rzeczywistej

Oznaczenie: FEO0.1.1, FEO.1.2H, FEO.2

Ztgcze: X2 (DIN 41612, konstrukcja F, 48-styk., meskie)

Min. czestotliwosé DF:
Maks. czestotliwosé DF:
Wejscie DF; min.

czas trwania impulsu:
Wejscie DF; potencjat log. 1:
Wejscie DF; potencjat log. O:
Wejscie DF; prad wejsciowy:
Min. czestotliwos¢ EF:
Maks. czestotliwosé EF:
Wejscie EF; potencjat log. 1:
Wejscie EF; potencjat log. 0:
Wejscie EF;

rezystancja wejsciowa:

Napiecie izolaciji:

1 Hz
10 kHz

50 us

+11 V... +16 V
+3V..0V

=10 mA przy 16 V
1Hz

1 kHz

=+100mV ... + 140 V
<-100mV ...-140V

= 23 kQ
500 VAC

Wskazéwka

Podczas projektowania wejs¢ EF lub DF nalezy przestrzega¢ dopuszczalnych
zakresow napiec i czestotliwosci!

@

Wskazowka
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5.5.3 Wyjscia

5.5.3.1 Wyjscia analogowe (karta podstawowa modulu ZWG)

Liczba: 1 (EFA15eacb i EFA15S1efchb: 2)

Funkcja: konfigurowalne

Oznaczenie: AAO0.1, AAO.2

Zigcze: X2 (DIN 41612, konstrukcja F, 48-styk., meskie)

Zakres pradu wyjsciowego: 4mA...20mA lub
OmA...20mA lub
0 mA...10 mA (obcigzenie 500 Q)

Zakres napigcia wyjsciowego: 0V...6VIub

ov...10V
(maks. 10 mA, odporno$¢ na zwarcie ciggte)
Btad proporcjonalny: + 0,4%(-25°C...+75°C)
Zakres wyjsciowy PWM: 10%.90%, >12V, 15 mA
niski potencjat, duzy opér
Napigcie izolacji: 500 VAC
Btad proporcjonalny: + 0,4% wejscia
Biad offsetu: +0,1% wejscia

5.5.3.2 Wolne wyjscia cyfrowe (przekaznikowe) (modul IFU i karta
rozszerzenia modulu ZWG)

Liczba: 1

(EFA15eacb: 7, EFA15S1efcb: 6, EFA15aaba: 4)
Funkcja: konfigurowalne
Oznaczenie: DA1.1...DA1.6 (karta rozszerzenia modutu

ZWG, EFA15eacb i EFA15S1efchb: 6,
EFA15aaba: 3)

DA2.3

(modut IFU, tylko EFA15eacb i EFA15S1aaba)

Ztgcze: X4 (DIN 41612, konstrukcja F, 48-styk., meskie),
X1 (DIN 41612, konstrukcja F, 48-styk., meskie)

Czestotliwos¢ wyjsciowa maks.: 10 Hz

Napiecie przetgczania maks.: 150V DC

Prad przetgczania maks.: TA
Moc zatgczalna maks.: 90 VA (obcigzenie omowe)
Napigcie izolacji: 1000 V AC
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INFORMACJA

Wskaznik stanu, czy przekaznik ma pracowa¢ w trybie roboczym czy tez
spoczynkowym firma DEUTA okresla na zyczenie klienta w konfiguracji ﬂ
(konfiguracje przeprowadza firma DEUTA).

INFORMACJA

UWAGA

Jezeli przewidziano wyjscia przekaznikowe jako tak zwane punkty przetgczania A
predkosci, wowczas punkty wiaczania i wytgczania moga zosta¢ oddzielnie

zdefiniowane (histereza, konfiguracje przeprowadza firma DEUTA).

{ Uwaga J

5.5.3.3 Szybkie wyjscia cyfrowe (karta podstawowa modulu ZWG)
Liczba: 2

Funkcja: konfigurowalne

Oznaczenie: DAO0.1, DA0.2

Zigcze: X2 (DIN 41612, konstrukcja F, 48-styk., meskie)
Czestotliwos¢ wyjsciowa maks.: 100 Hz

Napigcie przetagczania maks.: 150V DC

Prad przetgczania maks.: 100 mA

Napiecie izolaciji: 1000 VAC

INFORMACJA

Definicje stanu low/high tranzystora mozna ustali¢ w konfiguracji urzadzenia
(konfiguracje przeprowadza firma DEUTA). n

INFORMACJA
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5.5.34 Wyjscia czestotliwosciowe (karta podstawowa modulu ZWG)
Liczba: 3

Funkcja: konfigurowalne

Oznaczenie: FA0.1...FA0.3

Ztacze: X2 (DIN 41612, konstrukcja F, 48-styk., meskie)
Zakres czestotliwosci

FAO. 1...0.3: 0,5...5000 Hz

Rozdzielczos¢: +0,2%

Napiecie przetgczania maks.: 40V DC

Prad przetgczania maks.: 100 mA

Napiecie izolaciji: 500 VAC

5.5.3.5 Wyjscia impulsowe odleglosci (karta rozszerzenia modulu ZWG,
tylko EFA15eacb, EFA15S1efcb i EFA15aaba)

Liczba: 2

Funkcja: konfigurowalne

Oznaczenie: WA1.1..1.2

Zigcze: X4 (DIN 41612, konstrukcja F, 48-styk., meskie)

Zakres czestotliwosci: 0,5...5000 Hz

Rozdzielczo$¢: +0,2%

Napiecie przetgczania maks.: 40V DC
Prad przetgczania maks.: 100 mA
Napigcie izolacji: 500 VAC

5.5.3.6 Zasilanie czujnikow (karta podstawowa modulu ZWG)

Liczba: 2

Funkcja: do zasilania zewnetrznych czujnikéw

Oznaczenie: UBO0.1...UB0.2

Zigcze: X2 (DIN 41612, konstrukcja F, 48-styk., meskie)

Napiecie wyjsciowe: 15V, odpornos¢ na zwarcie ciggte

Prad wyjsciowy maks.: 65 mA (dla kazdego kanatu)

Napiecie izolaciji: 500 VAC
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554 Interfejsy

5.5.4.1 Interfejs serwisowy (modul MPU)

Liczba: 1

Funkcja: interfejs serwisowy

Zigcze: X3 (Mini-DIN, 6-stykowe, zenskie)

Standard: RS232

Predkos¢ transmisiji: 19200/9600 boddéw

INFORMACJA

Po wigczeniu urzadzenia EFA15 interfejs serwisowy jest ustawiony na predkosé

19200 bodoéw. Jezeli komunikacja z oprogramowaniem serwisowym na ﬂ

komputerze PC nie jest nawigzana, urzgdzenie EFA15 automatycznie zmieni
predkos¢ z 19.200 na 9.600 boddéw. Dopiero po wytgczeniu i ponownym wigczeniu
predkosc¢ transmisji zostanie ustawiona z powrotem na 19.200 bodow.

INFORMACJA

5.5.4.2 Interfejs szeregowy

Funkcja: konfigurowalne
Standard: RS485
Predkos¢ transmisiji: 1200 bodéw
Kierunek transmisiji: dwukierunkowy
We rsj a: EFA15fdb: 4-zytowy
EFA15each: 2-zytowy
Zigcze: X1 (DIN 41612, konstrukcja F, 48-styk., meskie)

5.54.3 Interfejs LZB (EFA15fdb oraz EFA15gdb)

Funkcja: odbiér danych LZB

Standard: standard LZB

Predkos¢ transmisiji: 1200 bodow

Kierunek transmisiji: jednokierunkowy (tylko odbior)

Potencjat log. 1: 60 VDC (42V DC... 72V DC)

Potencjat log. O: OvDCOVDC..1VDC)

Zlgcze: X1 (DIN 41612, konstrukcja F, 48-styk., meskie)

Dokumentacja techniczno-ruchowa EFA15 4ABBBE/H-PL v 3:.3
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5.5.4.4 Interfejs CAN OPEN (tylko EFA15eacb i EFA15S1efcb)

Liczba: 2

Funkcja: przytagcze magistrali CAN

Oznaczenie: CAN-1i CAN-2

Ztacze: CAN-1 X5 (DSUB, 9-stykowe, zenskie) i
CAN-2 X6 (DSUB, 9-stykowe, meskie)

Predkos¢ transmisiji: 125 kb/s / 250 kb/s

(ustawiana w konfiguracji)

bez rezystora koncowego, oddzielone galwanicznie

5.5.4.5 Interfejs MVB (tylko EFA15gdb i EFA15aaba)

Liczba: 1
Funkcja: przytacze MVB
Standard: wg IEC 61375-1,
EMD (sprzezenie transformatorowe)
Oznaczenie: MVB1 i MVB2
Zigcze: MVB1 X5 (DSUB, 9-stykowe, zenski

MVB2 X6 (DSUB, 9-stykowe, meskie)

5.5.4.6 Interfejs GPS (tylko EFA15S1efchb)

Liczba: 1

Funkcja: przytacze GPS
Oznaczenie: GPS

Ztgcze: DSUB

5.5.4.7 RTC

Wysterowanie: interfejs 12C
Odchylenie: 4 minuty na rok
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6 Deklaracja zgodnosci

C€

EC Certificate of Conformity

in accordance with Directives
89/336/EEC (electromagnetic compatibility)
and
73/23/EEC (low voltage)

We DEUTA-WERKE GMBH
PAFFRATHER STRASSE 140
D-51465 BERGISCH GLADBACH
hereby confirm on our sole responsibility that the product
Electronic travel-data unit EFA15
(see reverse for variants)
complies with the essential safety requirements as prescribed by the Council
Directive on harmonisation of legal requirements of the member states in resprect of
electromagnetic compatibility (89/336/EEC) and the low-voltage directive
(72/23/EEC) and stipulated in the standards listed below:
[X] European standard for electrical railways, EN 50121-3-2
[J Generic standards EN 61000-6-3 and EN 61000-6-1 (residential)
[X] Generic standards EN 61000-6-4 and EN 61000-6-2 (industrial)
[] Safety requirements for electrical equipment, EN 61010-1

This certificate applies to all products manufactured after 08.12.2003 and becomes void
if the unit(s) are modified without our approval or inappropriately repaired by the user.

[0 When installed as an integral part of a system, this product is classed as
a component according to Art. 6 of EMVG (German law on EMC).

It is essential that the following operating and environmental conditions are respected:
Application in rail vehicles

The installation conditions ZU1405 must be observed.

This certificate is based on:

Internal Test Report EMV03-003 on emissions and immunity
of electronic equipment.

This certificate is issued on behalf of the manufacturer by:

Bergisch Gladbach, . P / o
L p - PR [ . /,
Rt BN Sy 4 Jd e

EC Certificate of Conformity 4AB 661 VvD030805

Rysunek 6/1: Wystawiona przez firme Deuta deklaracja zgodnosci CE dla EFA15
(pierwsza strona)
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Ce

EC Certificate of Conformity

in accordance with Directives
89/336/EEC (electromagnetic compatibility)
and
13/23/EEC (low voltage)

This certificate of conformity is valid for the following variants
of EFA15:

EFAl5aaba

Rysunek 6/2: Wystawiona przez firme Deuta deklaracja zgodnosci CE dla EFA15
(druga strona wariant EFA15aaba)
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3

EC Certificate of Conformity

in accordance with Directives
2004/108/EEC (electromagnetic compatibility)
and
13/23/EEC (low voltage)

This certificate of conformity is valid for the following variants
of EFA15:

EFA15fdb,
EFAlS5each,
EFA15gdb

Rysunek 6/3: Wystawiona przez firme Deuta deklaracja zgodnosci CE dla EFA15
(druga strona warianty EFA15fdb, EFA15eacb, EFA15gdb)
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7 Wymagania dotyczqce uzytkowania i bezpieczenstwa obstugi

7 Wymagania dotyczace uzytkowania i bezpieczenstwa
obslugi

7.1 Zasady bezpieczenstwa

7.1.1 Zastosowanie zgodnie zZ przeznaczeniem

Produkt firmy DEUTA EFA15 stuzy do rejestracji i zapisu do pamieci danych jazdy
pojazdéw szynowych. Wykorzystanie do innych celéw bez zgody firmy DEUTA jest
niedopuszczalne.

7.1.2 Przepisy na temat zapobiegania nieszcze¢sliwym wypadkom

Nalezy zawsze przestrzegaé odpowiednich przepisébw na temat zapobiegania
nieszczesliwym wypadkom i stosowac sie do nich

7.1.3 Symbole ostrzegawcze i informacyjne

Wysokie napiecie Wskazoéwka ta ostrzega przed
niebezpieczenstwem porazenia prgdem.
Nieprzestrzeganie jej moze spowdowaé
szkody na zdrowiu lub zyciu oséb!

Niebezpieczenstwo Wskazoéwka ta ostrzega przed
niebezpieczenstwem ogélnym.
Nieprzestrzeganie jej moze spowdowaé
szkody na zdrowiu lub zyciu oséb!

Uwaga Wskazoéwka ta ostrzega przed nieprawidtowg,
obstuga. Nieprzestrzeganie grozi
uszkodzeniem urzgdzenia lub plikow!

Info Symbol ten wskazuje na dalsze informacje lub
porady praktyczne.

Uwaga, niebezpieczenstwo

wybuchu! Ten sygnat ostrzega przed
niebezpieczenstwem wybuchu przy
obchodzeniu sie z bateriami.
Nieprzestrzeganie moze spowdowac szkody
na zdrowiu lub zyciu oséb!

Uwaga, goraca powierzchnia!  Ten symbol umieszczony jest od tytu
urzadzenia i ostrzega przed
niebezpieczenstwem obrazen na skutek
wysokich temperatur.

P a= B P

P>
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7 Wymagania dotyczqce uzytkowania i bezpieczenstwa obstugi

7.1.4 Obowiazki uzytkownika
Uzytkownik zobowigzany jest:
1. dobiera¢ niezawodny i fachowy personel do obchodzenia si¢ z urzadzeniami,

2. poinstruowac i ciggle doksztatca¢ personel, ktéremu zlecono obstuge, w
zakresie obchodzenia sie z urzgdzeniami,

3. czynnosci, wymagajgce specjalnej wiedzy fachowej, nalezy zleca¢
odpowiednio wyszkolonemu personelowi specjalistycznemu, ew. pod
nadzorem zewnetrznych specjalistow,

4. dba¢ o wystarczajgcg konserwacje, utrzymywanie urzgadzen w stanie
sprawnosci i kontrole urzadzenh.
7.1.5 Informacje przecipozarowe

Urzadzenie EFA15 spetnia wymagania przeciwpozarowe wg
DIN 5510 czes¢ 2.

7.2  Transport

Transport urzadzenia EFA15 powinien przebiega¢ wytgcznie w oryginalnym
opakowaniu lub w poréwnywalnym opakowaniu.

W razie odsytania do producenta nalezy przedsiewzigé wystarczajgce srodki
ochronne, aby unikng¢ uszkodzenia urzgdzenia.

7.3 Skladowanie

Temperatura sktadowania -35°C...+85°C

Urzadzenie EFA15 mozna sktadowaé wytacznie w oryginalnym opakowaniu lub
w porownywalnym opakowaniu.

7.4 Wskazowki na temat uzytkowania, zalezne od produktu

7.4.1 Sprawdzi¢ kompletnos¢ zakresu dostawy

Po otrzymaniu produktu prosze sprawdzi¢ jego kompletnosé.

7.4.2 Wskazowki dotyczace uzycia kart CompactFlash (CF) w
urzadzeniu EFA1S

Formatowanie wstepne

Podczas formatowania wstepnego karta CF zostaje przygotowana do
zastosowania w urzgdzeniu EFA15:

1. Zawartos¢ karty jest wusuwana. Poprzez potwierdzenie kasowania
zabepieczamy sie przed niepozgdanym skasowaniem jeszcze ewentualnie
potrzebnych danych.

2. W nagtéwku karty zapisany zostaje typ i pojemnos¢ karty, tak ze odpada
pracochtonna analiza karty CF, ktérej EFA15 musi dokonac.

3. Zatozone zostajg wszystkie inne pliki (crashl.rng, crash2.rng, OP.rng
i Ma.rng) o wielkosci OkB
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7 Wymagania dotyczqce uzytkowania i bezpieczenstwa obstugi

Czas formatowania juz wstepnie sformatowanej karty wynosi ok. 2 minut

Podczas formatowania w urzadzeniu EFA15 na karcie zostajg zapisane
nastepujgce dane:

» dane zarzadzania, numer HW (hardware), numer SW (software), numer
lokomotywy (jesli istnieje), numer urzadzenia i ew. inne dane,

« cata konfiguracja skopiowana zostaje do pamieci konfiguracyjne;j,

» wszystkie inne pliki ustawione zostajg wielkosciowo wg ustawionej konfigurac;ji i
podzielone na bloki 64kB.

Proces ten trwa¢ moze do 2 minut. Jezeli podczas tego procesu karta
zostanie wyjeta, musi zosta¢ na nowo skasowana i sformatowana wstepnie.

* Bezposrednio po kazdym procesie konfiguracji (wczytywanie pliku
konfiguracyjnego poprzez ztgcze serwisowe) urzgdzenie EF15 oczekuje na
skasowang i wstepnie sformatowang karte CF. W przeciwnym razie karta
zostanie odrzucona, nawet wtedy, gdy konfiguracja na karcie jest zgodna z nowo
wczytang konfiguracja.

» Jezeli wlozona zostanie uprzednio zapisana karta, zgodna z konfiguracjg
urzadzenia EFA15 musi by¢ nie tylko jej konfiguracja, lecz takze zapisany na
karcie numer lokomotywy musi zgadzac¢ sie z faktycznym numerem lokomotywy,
ktory np. przesytany jest poprzez MVB. W przeciwnym razie karta jest ,nieza-
pisywalna” i zostaje odrzucona przez EFA15.

WSKAZOWKA odnos$nie do formatowania kart CompactFlash (CF) 128MB
(SO566)
Karty te sg poprawnie sformatowane w procesie produkciji.

Ewentualne formatowanie podstawowe nie jest mozliwe w srodowisku Windows,
nalezy je przeprowadzac¢ w systemie DOS.

W tym celu nalezy uruchomic¢ wiersz polecen (dotyczy tylko Windows NT 4.0),
a nastepnie wpisac:

format [nazwa napedu]: /A:8192 <return>

Uwaga Podanie ztej nazwy dysku moze prowadzi¢ do catkowitej utraty
danych! §§

Uzytkownicy systeméw Windows 95, 98, 2000, lub XP mogg naby¢ poprawnie
wstepnie sformatowane karty pamieci w firmie DEUTA.

Karta pamieci traktowana jest jak naped dyskow [nazwa napedu] i do uzytku
w EFA15 moze by¢ wstepnie sformatowana programem ADS3.

oprogramowanie ADS3 nie znajdzie poczatkowo zadnego btedu.
Dopiero podczas pracy w urzgdzeniu EFA15 pojawi sie po krotkim
czasie zgtoszenie awarii (dioda nie bedzie Swieci¢ na zielono).

Info Jezeli karta pamieci zostanie sformatowana w Srodowisku Windows, ﬂ
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8 Warunki instalacji

8.1 Uzyte normy EMC

Urzadzenie do rejestracji danych jazdy (EFA15), przeznaczone do zastosowania
w pojazdach szynowych. bazuje na nastepujacych specyfikacjach testowych:

Europejska Norma dla Kolei Elektrycznych, EN 50121-3-2
Z nastepujgcymi normami podstawowymi:

EN 50155 odpornos¢ na skoki napiecia i przerwy zasilania
EN 50155 odpornos¢ na silnie energetycznie napiecia zaktdcajace (surge)
EN 55011 emisja zaktocen poprzez obudowe i przewody

EN 61000-4-2 odpornos¢ na zakitdcenia przez wytadowania statyczne (ESD)
EN 61000-4-3 odpornos¢ na zaktécenia pol

EN 61000-4-4 odpornos¢ na szybkie stany przejsciowe (Burst)

EN 61000-4-6  odpornos¢ na zaktécenia pochodzace z przewodow

W badaniu spetnione zostaty dodatkowo nastepujace wymagania:

EN 61000-6-4 Norma podstawowa — emisja zaktocen
(zakres przemystowy)

EN 61000-6-2 Norma podstawowa — odporno$¢ na zaktécenia
(zakres przemystowy)

Opis dziatania i dane techniczne produktu podane sg w niniejszej instrukcji
eksploatacji. W razie wystapienia zaktdécen wzgl. jako ich skutek moga jednak
wystgpi¢ odchylenia od podanych tu wartosci. W oparciu o kryteria oceny
zachowania sie¢ urzadzenia podczas pracy. zawarte w normach odnosnie do
produktu i w normach specjalistycznych, podane zostaty tu wplywy, ktére
zaobserwowano podczas badan. Poniewaz zawsze nalezy liczy¢ sie z mozli-
woscig wystepowania zaktdcen, nalezy uwzglednic je podczas uzywania produktu.

Kryterium A:  Obecnos¢ zaktdcen nie ma wplywu na informacje zawarte w sy-
gnatach interfejsow i na ztgczach we / wy urzadzenia.
Rejestracja danych jazdy na medium pamieci jest zapewniona.
Pojedyncze btedy przesytu informacji na ztgczach RS485, CAN
i MVB nie prowadza do ztych wynikéw.
Zmiany warto$ci zasilania do 0,67*U,,,, W okresie czasu 100 ms
nie zmieniajg zachowania urzadzenia EFA15 podczas pracy.

Kryterium B:  Zakiécenia mogg mie¢ wptyw na prawidtowg prace urzgdzenia,
jednakze po ustgpieniu zaktdcen urzadzenie pracuje poprawnie
bez koniecznosci ingerencji obstugujgcego (np. wytgczenie /
wiaczenie urzadzenia).

Kryterium C:  Podczas badan nie wystgpito zadne odbiegajace od kryt. A
zachowanie sie urzadzenia pod wptywem zaktécen. Dlatego
punkt ten jest bez znaczenia.
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8 Warunki instalacji

8.2 Przepisy na temat instalacji

Miejsce instalacji urzadzenia wg przeznaczenia z punktu widzenia ochrony
przed zakiéceniami elektromagnetycznymi:

Urzadzenie opracowane zostato do zastosowania w pojazdach szynowych.
Instalacja powinna mie¢ miejsce w maszynowni lub w pomieszczeniu maszynisty
jako modut wsuwany w rame montazowg 19”.

Warunki instalacji:

Nalezy wykonac trwate potgczenie uziemiajgce pomiedzy kotkiem uziemiajgcym
modutu urzadzenia 19“ z masg pojazdu (masg robocza) za pomoca kabla o
przekroju co najmniej 4mm? i max dtugosci 50cm.

Do wtykow X1, X2, i X4 nalezy uzy¢ obudowy metalowej. Ekranowanie kazdego
z kabli nalezy zacisng¢ pod odpowiednig koncéwkg kablowg i przeprowadzi¢
najkrétszg drogq do ztgcza gwintowego w obudowie wtyku.

Potgczenie z instalacjg klienta musi by¢ zrealizowane za pomocg metalowe;j
obudowy F48 (np. obudowa HARTING D20, Nr 09068480521: DEUTA nr EPD
09139028, rys. 4EZ139aa).

Wymagania stawiane przewodom i sygnatom:

Przewody magistrali urzadzenia roboczego (CAN, RS485, kabel MVB) nalezy
prowadzi¢ blisko elementéow uziemionych (masa pojazdu, metalowe i uziemione
kanaty kablowe).

Nalezy zwr6ci¢ uwage na sposob uktadania przewodow sygnatowych i zasilaja-
cych. Przewody roznych kategorii nalezy uktada¢ mozliwie w jak najwiekszej
odlegtosci.

Oplot ekranujacy przewody winien posiadac¢ stopien pokrycia co najmniej 80%.
Potgczenie przewodem plecnionym do ekranu nalezy wykona¢ w sposob celowy
z punktu widzenia ochrony przed zaki6ceniami elektromagnetycznymi, We
szystkich przytagczach ekrandw i uziemien nalezy zwréci¢ uwage na mozliwie duzg
powierzchnie styku.

Wtyk potaczeniowy X1 — zasilanie UE+ i UE- (IFU21)

Napiecie zasilajgce (napiecie akumulatora) i wszystkie sygnaty na nim bazujgce
nie mogg mie¢ potgczenia z masg pojazdu, poniewaz spowodowatoby to obescie
galwanicznego oddzielenia potencjatéw, przez co nie moze by¢ zagwarantowana
bezpieczna eksploatacja urzadzenia.

Wtyk potaczeniowy X1 — wyjscie cyfrowe DA2.3 (IFU21)

Wyjscie przekaznikowe moze by¢ podtgczone przewodem bez ekranu.

Wtyk potaczeniowy X1 — wejscia cyfrowe DE2.1 do DE2.12 (IFU21)

Wejscia cyfrowe mogg by¢ podtgczone przewodami bez ekranu.

Wtyk potaczeniowy X4 — wejscia cyfrowe DE1.1 do DE1.12
(ZWG20, karta rozszerzen 1)

Wejscia cyfrowe moga by¢ podtagczone przewodami bez ekranu.
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8 Warunki instalacji

Wtyk potaczeniowy X4 — wyjscia cyfrowe DA1.1 do DA1.3
(ZWG20, karta rozszerzen 1)

Wejscia cyfrowe moga by¢ podtagczone przewodami bez ekranu.

Wszystkie nizej wymienione przewody nie moga mie¢ polaczenia z masa
pojazdu i akumulatorem!

Wtyk potaczeniowy X1 — ztacze RS485 (IFU21)

Uzy¢ obudowy metalowej do wtyku i kabla ekranowanego. Ekran podtgczy¢ na
catej powierzchni na obydwu koncach.

Wtyk potaczeniowy X1 — ztacze CAN (IFU21)

Uzy¢ obudowy metalowej do wtyku i kabla ekranowanego. Ekran podtgczy¢ na
catej powierzchni na obydwu koncach.

Wtyk potaczeniowy X2 — wejscia czestotliwosciowe

FE 0.1.1, FE 0.1.2, FE 0.2 (ZWG20, karta gtéwna)

Wejscia czestotliwosciowe muszg by¢ poditgczone przewodami ekranowanymi,
ekran podtgczy¢ na jednym koncu w urzgdzeniu do obudowy metalowego wtyku.
Wtyk potaczeniowy X2 — wejscia analogowe AE 0.1 do AE 0.2

(ZWG20, karta gtéwna)

Wejscia analogowe muszg by¢ podtaczone przewodami ekranowanymi, ekran
podtaczy¢ na obydwu koncach.

Wtyk potaczeniowy X2 — wyjscia analogowe AA 0.1 do AA 0.2

(ZWG20, karta gtéwna)

Wyjécia analogowe muszg by¢ podigczone przewodami ekranowanymi, ekran
podtaczy¢ na obydwu koncach.

DSUB X3 - interfejs serwisowy

Interfejs stuzy do testéw i diagnozy urzgdzenia i podczas jazdy pojazdu nie moze
by¢ uzywany. Podczas postoju mozna potgczyé to zlgcze z interfejsem
szeregowym komputera kablem modemu zerowego.

Wtyk potaczeniowy X4 — wyjscia cyfrowe WA1.1 do WA1.2

(ZWG20, karta rozszerzen 1)

Wyjscia cyfrowe muszg by¢ poditgczone przewodami ekranowanymi, ekran
podtgczy¢ na obydwu koncach.

DSUB X5 i DSUB X6 — interfejs MVB

Przewody do interfejsu MVB muszg by¢ konfekcjonowane zgodnie z normg TCN
(kable ekranowane, obudowy metalowe wtykoéw, obustronne powierzchniowe
podtgczenie ekranu itp.)

Wymagania odnos$nie do analizy i urzadzen peryferyjnych:

Dla zagwarantowania niezawodnej pracy wszystkie podtgczone urzgdzenia muszg
mie¢ dane techniczne. zgodnie z instrukcjg eksploatacji.
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8 Warunki instalacji

Ograniczajace zachowanie sie urzadzen podczas pracy na skutek zaklécen
elektromagnetycznych:

Urzadzenie przeznaczone jest do pracy w elektromagnetycznych warunkach
Ssrodowiskowych, wymienionych w podstawach badawczych. Nie nalezy
oczekiwa¢ odmiennego zachowania sie urzadzenia niz podano to w kryteriach
oceny.

Zakres i czestotliwos¢é istotnych pod wzgledem zgodnosci
elektromagnetycznej (EMC) przedwsiewzigeé konserwacyjnych:

(wskazowka wg §4, prawo zgodnosci elektromagnetycznej EMC)

Nie ma potrzeby wykonywania operacji konserwacyjnych (konserwacja elementow
ochronnych EMC, definicja pojecia "Konserwacja", zobacz DIN31051, IEC60050-
191). istotnych pod wzdgledem EMC. Jesli wystgpi niezgodne z normg produktu.
stanowigcqg podstawe oceny. lub niezgodne z podanymi dopuszczalnymi
odchyleniami (rozdz. 8.1, str. 42) zachowanie robocze, to urzadzenie nalezy
oddac¢ do sprawdzenia w firmie DEUTA i ewentualnie naprawic.

Wskazoéwki ogodlne:

Do zapewnienia wysokiej jakosci dziatania urzgdzenia zaktada sie, ze
przedsiewziete zostaty podstawowe dziatania zapobiegawcze przeciwko
mechanizmom sprzyjajgcym rozpowszechianiu sie zaktocen
elektromagnetycznych, ktére nie zostaty tu omoéwione. Nalezy do nich np. wybor
odpowiednich rodzajow kabli i podzespotéw, fachowe i trwate wykonanie potgczen,
celowe prowadzenie przewodow, ich wzajemne potozenie, uwzglednienie
ewentualnych réznic potencjatow, wykonanie najkrétszych potaczen, rozdzielenie
krytycznych grup sygnatdéw, zapewnienie dostatecznych odstepéw od zrodet
zakiocen itd.
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9 Instalacja

9 Instalacja

9.1 Wskazowki specjalne

Info Aby uzyska¢ optymalng dyspozycyjnos¢ elektronicznego urzadzenia
danych EFA15, zaleca sie przeprowadzenie pierwszego rozruchu przy
wsparciu firmy DEUTA.

Podczas planowania montazu nalezy pamieta¢ o tym. ze urzadzenie
wyposadone jest w wielobarwng diode swiecaca. Dlatego nalezy zwroci¢ uwage
na jej widocznosc¢, Rézne kolory Swiecenia diody sygnalizujg aktualny stan pracy
rejestratora EFA15 (rozdz. 11.1, str. 75).

9.2 Koncepcja okablowania i uziemienia

Karty funkcyjne sg umieszczone w metalowej kasecie 19% potgczonej z masg po-
jazdu. Zewnetrzne sygnaty sg oddzielone galwanicznie od otrzymywanych i wysy-
tanych sygnatow, wigcznie z napieciem zasilania. Wyjatek stanowi interfejs ser-
wisowy na karcie pamieci danych.

Wejscia czestotliwosciowe, wyjscia zasilania czujnikéw, wyjscia czestotliwosciowe
i impulséw drogowych, wejscia i wyjscia analogowe nie mogq by¢ potgczone z aku-
mulatorem pojazdu. tylko muszg by¢ podigczone ekranowanymi przewodami.
Ekrany przewodow przytgczeniowych nalezy potgczy¢ z potencjatem obudowy
urzadzenia EFA15.

Wejscie napiecia zasilania oraz wejscia i wyjscia cyfrowe mogg by¢ potgczone
z akumulatorem pojazdu przez przewody bez ekranu.

9.3 Przepisy i wskazowki montazowe

Modut o szerokosci 30TE wsung¢ w przeznaczone miejsce i przykrecic
dolaczonymi 4 srubami mocujgcymi, aby zapobiec jego wypadnigciu lub wyjeciu.
Potaczy¢ wg zaproponowanego schematu.

Wtyki typu F sg kodowane (posiadajg noski), aby wyeliminowa¢ mozliwosé
nieprawidtowego podtgczenia.

Do podtgczenia uzy¢ przewoddw ekranowanych, a ekrany potgczy¢ wg schematu
montazowego.

Niewykorzystane wejscia analogowe nalezy zewrzec€.

Przy montaéu naleéy dodatkowo zwréci¢ uwage na nastepujace aspekty:

* Wybra¢ do montadu miejsce suche, wolne od pytow i drgan,
* Nalezy zwrdci¢ uwage na zakres temperatur.

* Przed wtgczeniem zasilania nalezy jeszcze raz sprawdzi¢ poprawnos¢ potgczen
elektrycznych.

* W przypadku koniecznosci zmiany kolejnosci zyt kabla lub zmiany zaciskéw —
bezwarunkowo nalezy wylgczy¢ napiecie zasilania,

Demontaz urzadzenia nastepuje w odwrotnej kolejnosci.
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9 Instalacja

9.4 Polaczenia we wtyku

Trzpien uziemiajacy
do podtaczenia
ekranu z zewnatrz

EFA15
| X1, X2 Zigcze przytaczeniowe
@ '@' listwa z trzpieniami, 48-
konstrukcja F, DIN 4161
oo X3 Interfejs serwisowy
Mado | Germany zenskie, 6-stykowe
B Mini-DIN
E|F| G| H
I JK[L
M| N| Of P
Q[ Rl S| T
ul v X
Y|z
&
® a4
X1 @
_@_ X peura _@
Rysunek 9/1:  Usytuowanie wtykow EFA15fdb
Trzpien uziemiajacy
do podtaczenia
ekranu z zewnatrz
@ EFA15 @
@ DEUTA-WERKES, @ @ @
@ = gf:@?:gm = E @ X1, X2, X4 ;%a_cze przylac;enifn
E MPU B-SW: E = listwa z trzpieniami,
= Wi = = konstrukcja F, DIN 4
E GerSt | BSW | KSW E E
ke =NE »
S e eh E g Interfejs serwisowy
IFU E [o][«[o[k][p]k ZWG EZWG = zenskie, 6-stykowe
= e = = Mini-DIN
E ZWG B-SW: E E
= NEnrmEa g g X5  CAN1
B [*]c[a]o - E zenskie, 9-stykowe
E B H B H E E DSUB
® |dbEREER g g9
SR X6  CAN2
X1 @ X2 @ X4 @ meskie, 9-stykowe
@) X pevra ) DSUB
Rysunek 9/2:  Usytuowanie wtykow EFA15each
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DEUTA WERKEX Dokumentacja techniczno-ruchowa EFA15 89 str.
059958860H DRAFT [080731




9 Instalacja

Trzpien uziemiajacy
do podtaczenia
| ekranu z zewnairz

@ EFA15 / @
DEUTAWERKE [
Typ: EFA1S.
Date:00.00 € =
i X3
@ B |5 oo 5 @
§ ot §
= AGara‘G Aasg Axsg =
% B|{H|{B|H|B|H %
= IBnEnen =
% EJGEEW: ; E ; %
2WG K-SW:
% ZAWGBS(!I ZX/GKS(\;V %
SRR ]
D  |dEREER E @
X1 F M F M X2
@) % DEUTA MM/YYYY @)
Rysunek 9/3:  Usytuowanie wtykow EFA15gdb
@ EFAS @
® ® @&
= = =
® = = = ®
E Type:EFATS. E E
ERE g |5
E D:un:c(mﬂ E E
E Vade i Gemany E E
IFU E (;erﬂe-\;ﬂex s ZW-G E ZWG E
E e BaS|sEErw.1E
= E E
B [[rs[ E .
g EEE dq |5
d al a
& d g g9
" I CEEC]
& % oeuta &
Rysunek 9/4:  Usytuowanie wtykoéw EFA15aaba

Przeglad usytuowania wtykow:

X1, X2

X3

X5

X6

Ztacze przylaczeniowe
listwa z trzpieniami, 48-stykowe
konstrukcja F, DIN 41612

Interfejs serwisowy
zenskie, 6-stykowe
Mini-DIN

CAN1
zenskie, 9-stykowe
DsuB

CAN2
meskie, 9-stykowe
DsuB

X1, X2, X4 Wtyki przytaczeniowe DIN 41612, wykonanie F, 48-styk., listwa kotkow
X3 Mini-DIN, 6-styk., gniazdko
Kotek uziemiajgcy dla zewnetrznego przytgcza ekranu

_é_(obok X3) racy ¢ 90 prayia
X5, X6 DSUB, 9-styk., gniazdo

_ _ 4AB8S6/H-PL  |S\48

DEUTA-WERKE x Dokumentacja techniczno-ruchowa EFA15 89 str.
059958860H DRAFT |080731




9 Instalacja

94.1 X1 (EFA15aaba)
DIN 41612, konstrukcja F, 48-styk., meskie

Funkcja

- N
- T
o

132
32 )
32 ) | I |
32 *
30 *) [
30 TXA/485
30 | TXB/485 o
28 GND_485
28 RXA/485
28 RXB/485 L
26 DE2.1+
26 DE2.7- '
26 DE2.7+
24 DE2.8- [
24 DE2.8+
24 | DE2.1- rd
22 DE2.2+
22 DE2.2-
22 DE2.9-
20 DE2.3+
20 DE2.3- 11
20 DE2.9+
18 DE2.4+ [
18 DE2.4-
18 | DE2.10- ot
16 DE2.10+
16 DE2.5+
16 DE2.5-
14 DE2.11-
14 DE2.11+ zbd
14 DE2.6+
12 DE2.6-
12 DE2.12- Prosze zwrdci¢
12 DE2.12+ uwage na kodowanie
10 3 gniazda i wtyku, ktdre
10 *) uniemoZliwia
10 ) zamiane stykow!
8 DA2.3_a (styk roboczy)
8 DA2.3_r (styk spoczynkowy)
8 DA2.3_w (styk przetaczajacy)
6 *)
6 +24..110V DC
6 +24...110 VDC
4 )
4 -24..110V DC
4 -24..110V DC
2 Masa
2 Masa
2 Masa

Tabelle 9/1: Rozmieszczenie stykow ztgcza X1 (Efa15aaba)

*) Nie ma tu zastosowania i nie moze by¢ podtgczone na zewnatrz
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9 Instalacja

9.4.2

30

28

26

24

22

20

18

16

14

12

10

32

30

28

26

24

22

20

18

16

14

12

10

X1 (EFA15fdb, eacb, gdb)
DIN 41612, konstrukcja F, 48-styk., meskie

32

30

28

26

24

22

20

18

16

14

12

%)
10

2

Funkcja

EFA15fdb

")

TXA/485 (4-zytowy)
TXB/485 (4-zytowy)
GND 485 (4-zytowy)
RXA/485 (4-zytowy)
RXB/485 (4-zytowy)
DE2.1+

DE2.7-

DE2.7+

DE2.8-

DE2.8+

DE2.1-

DE2.2+

DE2.2-

DE2.9-

DE2.3+

DE2.3-

DE2.9+

DE2.4+

DE2.4-

DE2.10-

DE2.10+

DE2.5+

DE2.5-

DE2.11-

DE2.11+

DE2.6+

DE2.6-

DE2.12-

DE2.12+

")

")
")
DA2.3_a

(zestyk roboczy)
DA2.3_r

(zestyk spoczynkowy)
DA2.3_w

(zestyk przetaczny)
LZB-

+24...110 VDC
+24...110 VDC

LZB+

-24...110 VDC
-24...110 VDC

masa

masa

masa

Funkcja
EFA15each

")

TXA/485 (2-zytowy) **)
TXB/485 (2-zytowy) **)
GND 485 (2-zytowy)
RXA/485 (2-zytowy) **)
RXB/485 (2-zytowy) **)
DE2.1+

DE2.7-

DE2.7+

DE2.8-

DE2.8+

DE2.1-

DE2.2+

DE2.2-

DE2.9-

DE2.3+

DE2.3-

DE2.9+

DE2.4+

DE2.4-

DE2.10-

DE2.10+

DE2.5+

DE2.5-

DE2.11-

DE2.11+

DE2.6+

DE2.6-

DE2.12-

DE2.12+

")

")

")

DA2.3_a

(zestyk roboczy)
DA2.3_r

(zestyk spoczynkowy)
DA2.3_w

(zestyk przetaczny)

")

+24...110 VDC
+24...110 VDC

")

-24...110 VDC
-24...110 VDC

masa

masa

masa

Funkcja

EFA15gdb

GND_CAN
CANL

CANH

")

TXA/485
TXB/485
GND_485
RXA/485
RXB/485
DE2.1+
DE2.7-
DE2.7+
DE2.8-
DE2.8+
DE2.1-
DE2.2+
DE2.2-
DE2.9-
DE2.3+
DE2.3-
DE2.9+
DE2.4+
DE2.4-
DE2.10-
DE2.10+
DE2.5+
DE2.5-
DE2.11-
DE2.11+
DE2.6+
DE2.6-
DE2.12-
DE2.12+

TR1

")

TR1

DA2.3_a
(zestyk roboczy)
DA2.3_r
(zestyk spoczynkowy)
DA2.3_w
(zestyk przetaczny)
LZB-
+24...110 VDC
+24...110 VDC
LZB+
-24...110 VDC
-24...110 VvDC
masa

masa

masa

Tabelle 9/2:

Rozmieszczenie stykdow ztgqcza X1 (EFA15fdb, eacb, gdb)

Zwréci¢ uwage na
kodowanie ztacza,
ktére uniemozliwia
przypadkowg
zamiane!

*) nie jest tutaj
wykorzystywany i nie
moze by¢
podigczany na
zewnaglrz

**) TXA i RXA lub
TXB i RXB sgq
potgczone wewnatrz
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9 Instalacja

9.4.3 X2 (EFA15aaba)
DIN 41612, wykonanie F, 48 stykow, kotki

Funkcja

N
(on
o

18 UBO.1+ U
18 FEO0.1.1-
18 *)

16 UB0.1BZ T
16 )
16 FEO.1.1+ 111 2
14 *)
14 FEO0.1.2H+ zbd
14 FEO0.1.2H-
12 )

12 *) Prosze zwrécic

12 *) uwage na kodowanie
10 AA0.1U+ gniazda i wtyku, ktdre
10 AAOQ.1P+ uniemoZzliwia

10 AAO.11+ zamiane stykow!

8 FAO.1-
8 FAO.1+
8 AA0.1BZ
6 FAO.2-
6 FAO0.3+
6 FAO.3-
4 FAO.2+
4 DAO0.2+
4 DAO0.2-
2 Masa
2 DAO.1-
2 DAO.1+

1132
32 Masa
32 *) I |
32 | AEO.1I1+
30 AEO0.1BZ UL
30 %)
30 |9 o
28 AEOQ.1U+ 111
28 DEO0.2+
28 | DE0.4- B
26 DEO.4+
26 DEO.1+ (I
26 | DEO.2-
24 DEO.3- UL
24 DEO.1- Do
24 | DE0.3+
22 UB0.2BZ L1
22 %)
22 | o
20 UBO0.2+
20 FEO0.2- L
20 | FEO0.2+
L
al

Tabelle 9/3: Rozmieszczenie stykow ztgcza X2 (EFA15aaba)

*) Nie ma tu zastosowania i nie moze by¢ podtaczone na zewnatrz
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9 Instalacja

9.4.4 X2 (EFA15fdb, eacb, gdb)
DIN 41612, konstrukcja F, 48-styk., meskie

Zwréci¢ uwage na
kodowanie ztacza,

Funkcja Funkcja Funkcja ktore uniemozliwia
EFA15fdb EFA15each EFA15gdb przypadkowq
Zamiane!
32 masa masa masa
32 *) AE0.2U+ )
32 | AEO.11+ AEO.1 |+ AEO.11+ 2 b d
30 AE0.1BZ AE0.1BZ AE0.1BZ
30 ) AE0.2BZ *) L3
30 | % AE0.2 |+ *) L
28 AEO0.1U+ AEO0.1U+ AE0.1U+
28 DEO0.2+ DEO.2+ DEO.2+ R
28 | DE0.4- DEO0.4- DEO0.4-
26 DEO0.4+ DEOQ.4+ DEO0.4+ o
26 DEO.1+ DEO.1+ DEO.1+
26 | DEO.2- DEO.2- DEO0.2- o
24 DEO.3- DEO.3- DEO.3-
24 DEO.1- DEO.1- DEO.1- L
24 | DE0.3+ DEO0.3+ DEO0.3+ L
22 UBO0.2BZ UB0.2BZ UB0.2BZ
22 *) ") ") P
22 | ") ")
20 UBO.2+ UBO.2+ UBO.2+ o
20 FEO.2- FEO.2- FEO.2-
20 | FE0.2+ FEO.2+ FEO0.2+ o
18 UBO.1+ UBO.1+ UBO.1+
18 FE0.1.1- FEO0.1.1- FEO.1.1- b
L ?) ’ o
16 UB0.1BZ UB0.1BZ UB0.1BZ
16 ") ") ") o
16 | FE0.1.1+ FEO0.1.1+ FEO0.1.1+ C
14 *) AA0.2BZ *) o
14 FEO0.1.2H+ FEO.1.2H+ FEO0.1.2H+
14 | FE0.1.2H- FEO.1.2H- FEO.1.2H- o C
12 *) AA0.2U+ *)
12 " AA0.2P+ " Lz .
12 %) AA0.21+ *) 7z b d
10 AAO0.1U+ AA0.1U+ AA0.1U+
10 AA0.1P+ AA0.1P+ AA0.1P+
10 | AAO.1I+ AA0.11+ AAO.11+
8 FAO.1- FAO.1- FAO0.1- ) ie jest tutaj
8 FAQ.1+ FAQ.1+ FAO.1+ wykorzystywany i nie
8 | AA0.1BZ AA0.1BZ AA0.1BZ moze byé
6 FAO0.2- FAO0.2- FAO0.2- podigczany na
6 FAO0.3+ FAO0.3+ FA0.3+ zewnatrz
6 |FA0.3- FAO.3- FAO.3-
4 FA0.2+ FA0.2+ FA0.2+
4 DAO0.2+ DAO0.2+ DAO0.2+
4 | DAO0.2- DAO.2- DAO.2-
2 masa masa masa
2 DAO.1- DAO.1- DAO.1-
2 | DAO.1+ DAO.1+ DAO.1+
Tabela 9/4:  Rozmieszczenie stykdw ztgcza X2 (EFA15fdb, each, gdb)
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9 Instalacja

9.4.5 X3 (serwis)
Mini-DIN, 6-stykowe, zenskie

Styk Funkcja

1 n.c.

2 RxD
3 TxD
4 VCC (+5 VDC)
5

6

n

GND
n.c.

.C. = not connected, niepodtgczony

Tabelle 9/5:  Rozmieszczenie stykow ztgcza X3

Str. 53
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9 Instalacja

9.4.6 XS (CANI, tylko EFA15eacb i EFA15S1efcb)
DSUB, 9-stykowe, zehskie, gwint wew. 4/40 UNC

Styk Funkcja @

n.c. g
CAN_L
CAN_GND

7

1

2

3

4 n.c.

5 n.c.
6 CAN_OV
7

8

9

n

r \
\\ J

CAN_H
n.c.

n.c.

.C. = not connected, niepodtgczony

Tabelle 9/6: Rozmieszczenie stykdw ztgcza X5 (EFA 15each)

9.4.7 X6 (CAN2, tylko EFA15eacb i EFA15S1efchb)
DSUB, 9-stykowe, meskie, gwint wew. 4/40 UNC

1 n.c.

2 CAN_L

3 CAN_GND
4 n.c.

5 n.c.

6 CAN_OV
7

8

9

n

CAN_H
n.c.
n.c.

.C. = not connected, niepodtgczony

Tabelle 9/7: Rozmieszczenie stykdw ztgcza X6 (EFA 15each)

Str. 54
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9 Instalacja

94.8 X5 (MVBI, EFA15gdb)

EMD (sprzezenie transformatorowe), DSUB, 9-stykowe, zehskie, gwint wew. M3

T ©

1 A.data_P
2 A.data_N
3 n.c.

4 B.data_P
5 B.data_N
6 A.term_P
7

8

9

n

©

A.term_N
B.term_P
B.term_N
.C. = not connected, niepodtgczony

Tabelle 9/8: Rozmieszczenie stykdw ztgcza X5 (EFA 15gdb)

9.4.9 X6 (MVB2, tylko EFA15gdb)

EMD (sprzezenie transformatorowe), DSUB, 9-stykowe, meskie, gwint wew. M3

1 A.data_P
2 A.data_N
3 n.c.

4 B.data_P
5 B.data_N
6 A.term_P
7

8

9

n

A.term_N
B.term_P
B.term_N
.C. = not connected, niepodtgczony

Tabelle 9/9: Rozmieszczenie stykdow ztgcza X6 (EFA 1gdb)
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9 Instalacja

9.4.10 XS (MVBI1, EFAl15aaba)

EMD (sprzezenie transformatorowe),
DSUB, 9-stykowe, zenhskie, gwint wew. 4/40 UNC

1 A.data_P
2 A.data_N
3 n.c.

4 B.data_P
5 B.data_N
6 A.term_P
7

8

9

n

A.term_N
B.term_P
B.term_N
.C. = not connected, niepodtgczony

Tabelle 9/10: Rozmieszczenie stykdw ztgcza X5 (EFA 15aaba)

9.4.11 X6 (MVB2, tylko EFA15aaba)

EMD (sprzezenie transformatorowe),
DSUB, 9-stykowe, zenskie, gwint wew. 4/40 UNC

Styk Funkcja

1 A.data_P
2 A.data_N
3 n.c.

4 B.data_P
5 B.data_N
6 A.term_P
7

8

9

n

A.term_N
B.term_P
B.term_N
.C. = not connected, niepodtgczony

Tabelle 9/11: Rozmieszczenie stykow ztgcza X6 (EFA 15aaba)
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9 Instalacja

9.4.11.1 Terminacja i rozmieszczenie stykow zlgcza

©\33e2)

Rysunek 9/5:  Terminacja EMD
poprzez mostki w
ztgczu

A.DATA_N
A.DATA_P

B.DATA_N
B.DATA_P

B.DATA_P
B.DATA_N

A.DATA_P
A.DATA_N

Rysunek 9/6:  Rozmieszczenie stykdéw ztgcza EMD -
meskie (na gorze) lub Zenskie (na dole).
Niewykorzystanych stykow nie mozna

podtgczac!
Str. 57
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9 Instalacja

9.4.11.2 Koncepcja uziemienia

Wezet logiczny MVB Wezet logiczny MVB

Izolacja

Rysunek 9/7:  Koncepcja uziemienia EMD

Str. 58
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9 Instalacja

9.4.12 X4 (EFAl5aaba)
DIN 41612, wykonanie F, 48 stykéw, kotki

Styk Funkcja

b |
32 *)
32 WA1.1+ UL
32 WA1.1-
30 ) 1
30 WA1.2+
30 WA1.2-
28 DA1.1w (styk przetaczajacy) N
28 DA1.1a (styk roboczy)
28 DA1.1r (styk spoczynkowy) [ |
26 *)
26 %) [
26 *)
24 DA1.2w (styk przetaczajacy)
24 DA1.2a (styk roboczy)
24 DA1.2r (styk spoczynkowy)
22 %) Lo
22 *)
22 *) [
20 DA1.3w (styk przetaczajacy)
20 DA1.3a (styk roboczy) Ll
20 DA1.3r (styk spoczynkowy)
18 *)
18 *)
16 DE1.11- B
16 DE1.12+
16 DE1.12- [ I )
14 DE1.10+
14 DE1.10- zbd
14 DE1.11+

12 DE1.8-
12 DE1.9+ Prosze zwrdci¢

12 DE1.9- uwage na kodowanie
10 DE1.7+ gniazda i wtyku, ktdre
10 DE1.7- uniemoZzliwia

10 DE1.8+ zamiane stykow!

8 DE1.5-
8 DE1.6+
8 DE1.6-
6 DE1.4+
6 DE1.4-
6 DE1.5+
4 DE1.2-
4 DE1.3-
4 DE1.3+
2 DE1.1+
2 DE1.1-
2 DE1.2+

HTETEEEEEEEEE

Tabelle 9/12: Potgczenia we wtyku X4

*) Nie ma tu zastosowania i nie moze by¢ podtgczone na zewnatrz
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9 Instalacja

9.4.13

X4 (EFA1Seacb i EFA15S1efcb)

DIN 41612, konstrukcja F, 48-styk., meskie

32

30

28

26

24

22

20

18

16

14

12

10

30

28

26

24

22

20

18

16

14

12

10

32

30

28

26

24

22

20

18

16

14

12

10

2

Funkcja

“)

WA1.1+

WA1.1-

“)

WA1.2+

WA1.2-

DA1.1w (zestyk przetgczny)
DA1.1 a (zestyk roboczy)
DA1.1 r (zestyk spoczynkowy)
DA1.4w

DA1.4a

DA1.4r

DA1.2w (zestyk przetaczny)
DA1.2a (zestyk roboczy)
DA1.2r (zestyk spoczynkowy)
DA1.5w

DA1.5a

DA1.5r

DA1.3w (zestyk przetgczny)
DA1.3a (zestyk roboczy)
DA1.3r (zestyk spoczynkowy)
DA1.6w

DA1.6a

DA1.6r

DE1.11-

DE1.12+

DE1.12-

DE1.10+

DE1.10-

DE1.11+

DE1.8-

DE1.9+

DE1.9-

DE1.7+

DE1.7-

DE1.8+

DE1.5-

DE1.6+

DE1.6-

DE1.4+

DE1.4-

DE1.5+

DE1.2-

DE1.3-

DE1.3+

DE1.1+

DE1.1-

DE1.2+

Tabelle 9/13: Rozmieszczenie stykow ztgcza X4

Zwroci¢ uwage na
kodowanie ztgcza,
ktore uniemoZliwia
przypadkowg
zamiane!

HTHETEEEEEEEEE

*) nie jest tutaj
wykorzystywany i nie
moze by¢
podtgczany na
zewnatrz

DEUTA-WERKE x
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9 Instalacja

9.5 Schemat (przyklad podlaczenia)
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Schemat (przyktad podtgczenia) (Czes¢ 1 z 2)

Rysunek 9/8:
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9 Instalacja

N el g |
dwisl g

N Wely |
dusey |
N Eelep g
deepg |
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Rysunek 9/9: Schemat (przyktad podtgczenia) (CzesS¢ 2 z 2)
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10 Instrukcja obstugi

10 Instrukcja obshlugi

10.1 Wskazowki specjalne

Nalezy przestrzegac¢ rowniez rozdziatu ,Instrukcja i protokot rozruchu”.

10.2 Uruchamianie urzadzenia

Po zamontowaniu i podigczeniu wszystkich wtyczkéw urzadzenie EFA15 jest od
razu gotowe do pracy.

10.2.1  Wczytywanie systemu operacyjnego

Kazde urzadzenie EFA15 dostarczane jest fabrycznie z programem ,ATA-
LOADER”. Program ten zapisany jest w wewnetrznej pamigci typu FLASH-
EPROM i posiada mozliwos¢ wczytywania do pamieci FLASH-EPROM urzadzenia
systemu operacyjnego, mieszczacego sie na specjalnej karcie CF. Ewentualnie
wczesniej zainstalowany system zostanie przy tym skasowany i nadpisany. W ten
prosty spos6b mozna systematycznie aktualizowac¢ system operacyjny urzadzenia
EFA15 bez jego demontazu.

Procedura wczytywania systemu operacyjnego:
* Wytaczy¢ EFA15
* Wiozy¢ karte CF z systemem operacyjnym i zamkna¢ klapke

» Wigczy¢ EFA15.
Program ATA-Loader automatycznie rozpozna, ze ma zosta¢ wczytany system
operacyjny

» Dioda swiecgca na ptycie czotowej miga szybko (5x na sekunde) w kolorach
czerwonym i zielonym: system operacyjny jest wczytywany (moze to trwaé do
3 minut, typowo ok. 20 s).

» Dioda $wiecaca na ptycie czotlowej miga wolno (1x na sekunde) w kolorach
czerwonym i zielonym: system operacyjny zostat prawidtowo wczytany.

» Dioda swiecaca na ptycie czotowej swieci ciagle w kolorze czerwonym —
podczas wczytywania systemu operacyjnego wystgpit btad. Nalezy wytaczyé
i ponownie wigczy¢ zatgczy¢ urzgdzenie EFA15, Proces wczytywania systemu
operacyjnego zostanie powtorzony, Jezeli dioda bedzie dalej swieci¢ w kolorze
czerwonym nalezy wezwac nasz serwis (patrz strona 2).

* Wytgczy¢ urzadzenie EFA15.

* Wyjac¢ karte CF z systemem operacyjnym.

* Wiaczy¢ urzadzenie EFA1S.

* Po ponownym witgczeniu urzgdzenie pracuje z nowym systemem operacyjnym.
» Skonfigurowac urzadzenie EFA15 (przez interfejs szeregowy),

» Ustawi¢ czas zegarowy i srednice kot, nr lokomotywy...

* Wiozy¢ do modutu czystg, sformatowang karte CF.
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10 Instrukcja obstugi

10.3 Sposoby dzialania
EFA15 sktada sie z nastepujgcych grup funkcyjnych:

* Modut zasilania napieciowego
* Modut MPU

* Modut ZWG

* Modut IFU

Zasilanie napieciowe dostarcza do systemu galwanicznie oddzielone Zzrédto
napiecia roboczego. Dane do zarejestrowania sg dostarczane do EFA15 poprzez
modut ZWG oraz modut IFU. Modut MPU odbiera te dane, przetwarza je i zapisuje
nastepnie na karcie Compact Flash(r) na potrzeby pdzniejszej analizy.

Stany robocze urzadzenia EFA15 sg sygnalizowane diodami LED znajdujgcymi sie
z przodu urzadzenia.

10.3.1 Modul zasilania napi¢ciowego

Urzadzenie EFA15 jest zasilane z szerokopasmowego zasilacza (24 V DC... 110V
DC). Napiecie wyjsciowe (+5 V DC) jest galwanicznie oddzielone od instalacji
elektrycznej pojazdu.

Zasilacz szerokopasmowy jest odporny na ciggtg prace jatowq i na zwarcie ciggte.

Napiecia zaktécajgce sg ttumione za pomoca filtréw wejsciowych.

10.3.2  Modul MPU

Modut MPU jest centralng jednostkg sterujgcg urzgdzenia EFA15. Odbiera on
dane z innych elementdéw poprzez wewnetrzne interfejsy:

» z modutu IFU poprzez interfejs 12C
* z modutu ZWG przez interfejs ICOM

* pozostate dane mozna wczytac lub przesta¢ przez zewnetrzne interfejsy CAN
OPEN (tylko EFA15each i EFA15S1efcb), interfejs RS485 lub interfejs LZB
(EFA15fdb i EFA15gdb).

W module MPU zintegrowano interfejs serwisowy (RS232) zgodny z BN 411004.
Dzieki temu interfejsowi mozna odczyta¢ informacje z urzgdzenia i skonfigurowac
urzadzenie.

Nie zaleca sie odczytywania zapisanych parametrow jazdy przez interfejs
serwisowy, poniewaz czas transmisji danych jest bardzo dtugi.

Jako nosnik danych stosowane sa karty pamieci Compact Flash(r) (zgodne ze
standardem ATA). Do zachowania danych karty nie wymagajg stosowania baterii.
W urzadzeniu instaluje sie przynajmniej jedng karte pamigci o pojemnosci 64 MB.
Nosnik danych mozna wyjg¢ w prosty sposob, a jego zawartos¢ odczyta¢ na
komputerze przeno$nym (w razie potrzeby za pomocg adaptera PCMCIA). Czas
odczytu 4 MB wynosi ok. 1 min.
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10 Instrukcja obstugi

10.3.3 Modul ZWG

Zadaniem modutu ZWG jest rejestrowanie i przetwarzanie predkosci oraz drogi
pokonanej przez pojazd. Nastepnie przetwarzane dane sg przesytane do modutu
MPU w celu ich zapisania.

Poprzez kilka wejs¢ i wyjs¢ analogowych oraz cyfrowych mozna analizowaé inne
sygnaty. Wiele wyj$¢ umozliwia wystanie informacji dotyczacych drogi i predkosci
oraz wysterowanie zewnetrznych systemow (urzadzenie do smarowania obrzezy
kot itd.). Modut ZWG udostepnia nastepujace interfejsy:

* 4 wejscia cyfrowe (EFA15eacb, EFA15S1efcb i EFA15aaba: 16)
» 2 wejscia czestotliwosciowe + 1 wejscie pomocnicze

* po 1 wejsciu i wyjéciu analogowym
(EFA15eacb i EFA15S1efcbh: po 2 wejscia i wyjscia analogowe)

» 2 szybkie wyjscia cyfrowe
» 3 wyjscia czestotliwosciowe
+ 2 wyj$cia zasilania czujnikow

* 6 wyj$¢ przekaznikowych (tylko EFA15eachb i EFA15S1efcb) lub
3 wyjs¢ przekaznikowych (tylko EFA15aaba)

Modut ZWG posiada wiasny interfejs serwisowy. Mozna go skonfigurowac¢ poprzez
interfejs serwisowy modutu MPU.

Wymiana danych miedzy modutem ZWG a MPU odbywa sie za posrednictwem
wewnetrznego interfejsu ICOM.
10.3.4 Modul IFU

Modut IFU stuzy do rozszerzenia urzgdzenia o dodatkowe wejscia, wyjscia i
interfejsy:

* 1 wolne wyjscie cyfrowe (przekaznikowe)

* 12 wejs¢ cyfrowych

1 interfejs LZB (EFA15fdb oraz EFA15gdb)

1 RTC buforowany baterig

* 1 interfejs szeregowy (RS485)
* 1 wejscie zasilania napieciowego

Wymiana danych miedzy modutem IFU i MPU odbywa sie za posrednictwem
wewnetrznego interfejsu 1°C.
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10.3.5 Wejscia
Wejscie analogowe (AE0.1, AE0.2)

Wejscie analogowe (EFA15eacbi EFA15S1efcb: 2 wejscia analogowe) jest
galwanicznie oddzielone od systemu.

Sygnaty wejsciowe sa filtrowane za pomoca filtra dolnoprzepustowego pierwszego
rzedu o czestotliwosci granicznej ok. 200 Hz (-3 dB).

Oba rodzaje wejs¢ (napieciowe i prgdowe) sg doprowadzane do oddzielnych
stykéw przytaczeniowych. Mozna korzystac tylko z jednego z nich.

Wejscia cyfrowe (DE...)
Wejscia cyfrowe sg galwanicznie oddzielone od siebie nawzajem i od systemu.

Przytagcza sg doprowadzane do zigczy oddzielnie dla kazdego wejscia w taki
sposob, ze znajdujg sie bezposrednio obok siebie. Dzigki temu bieguny dodatnie
lub ujemne we wtyku mogg zosta¢ w prosty sposob potaczone za pomoca szyny
zbiorczej.

EFA15 udostepnia tgcznie 16 (EFA15eacb: 28) wejs¢ cyfrowych:

« 4 w module ZWG (DEQ. 1... 0.4)

* 12 w module IFU (DE2.1...2.12)
(tylko EFA15fdb, EFA15gdb, EFA15eacb i EFA15aaba DE1.1...DE1.12)

* 12 na karcie rozszerzenia modutu ZWG
(tylko EFA15eacb,EFA15S1efcb i EFA15aaba DE1.1...DE1.12)

Wejscia czestotliwosciowe (FE0.1.1, FE0.1.2, FEO0.2)

Urzadzenie EFA15 wyposazone jest w dwa wejscia czestotliwosciowe do
rejestrowania drogi, kierunku obrotu i predko$ci rzeczywistej. Dla kazdego wejscia
istniejg uktady dopasowania sygnatu dla czujnika DF oraz EF. Oba uktady
dopasowania sygnatéw (DF i EF) sg doprowadzane do réznych stykéw X2 i
taczone przewodami.

Do rozpoznawania kierunku obrotow pierwsze wejscie czestotliwosciowe
wyposazone jest w drugie wejscie DF (FE0.1.2).

Wejscia DF przystosowane sg do powszechnie stosowanych czujnikow DF (DF5,
DF7, DF16, DF17, DF22). Mozna stosowac jedynie czujniki z zasilaniem 15 V.
Przytgcza zasilania czujnikéw oraz wejs¢ czujnikdbw sg poprowadzone oddzielnie
do listwy F, co umozliwia réwniez zastosowanie czujnikow z wyj$ciem z otwartym
kolektorem (np. DF16) lub z wyjSciem z otwartym emiterem.

Stosowanie uktadu dopasowania sygnatéw dla czujnika EF wymaga zasilania
napieciowego czujnika. Oba wejscia sg galwanicznie oddzielone od systemu i od
siebie nawzajem.

Za ukfadem dopasowania sygnatéw dla kazdego wejscia znajduje sie dzielnik
wstepny, dzieki czemu mozliwe jest przetwarzanie czestotliwosci wejsciowej 10
kHz (obcigzenie przerwania procesora). Dzielniki wstepne mozna programowac
(1:1,1:2, 1:4, 1:8, 1:16).

Dla utatwienia rejestrowania odlegto$ci kazde wejscie wyposazone jest w licznik
modulo 216. Mikrosterownik moze odczytywac licznik w stosunkowo dtugich
odstepach czasu.
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10.3.6  Wyjscia

Wyjscia analogowe (AA0.1, AA0.2)

Urzadzenie EFA15 posiada jedno (EFA15eacb i EFA15S1efcb: 2) wyjscie
analogowe. Na tych wyjsciach pojawia sie np. predkosc¢ rzeczywista lub zadana (w
zaleznosci od konfiguraciji) jako wartos¢ analogowa.

Na zewnatrz mozna przetgczy¢ do wyboru wyjscie napieciowe, pragdowe lub PWM.

Podczas wigczania urzgdzenia EFA15 wyjscie ustawione jest na "0" (0 mA, 0V,
PWM 0%) do chwili przestania na wyjscie okreslonej warto$ci przez
oprogramowanie. Podczas wytgczania urzgdzenia EFA15 wyjscie jest ustawiane
na "0". Podczas resetu uktadu watchdog na wyjsciu wystepuje "0" i pozostaje na
poziomie "0" do chwili przestania na wyjScie okreslonej wartosci przez
oprogramowanie.

Prad wyjsciowy jest generowany przez filtr dolnoprzepustowy z kanatu PWM.
Stosowany jest filtr dolnoprzepustowy drugiego rzedu, czestotliwosé graniczna 10
Hz. Dodatkowo bezposrednio udostepniany jest sygnat PWM.

Kompensacja wyjscia odbywa sie poprzez zapisanie wspotczynnikow korekcji w
pamieci Flash EPROM.

Wyjscia cyfrowe (przekaznikowe)
(DA1.1...1.6, tylko EFA15eacb i EFA15S1efcb, DA1.1...1.3, tylko EFA15aaba)

Urzadzenie EFA15eacb posiada 6 (EFA15aaba: 3) wyjs¢ przekaznikowych do
przesytania wolnych sygnatéw cyfrowych. Te przekazniki pracujg jako zestyki
przetaczne.

Najszybsze wysterowanie: co 100 ms

Podczas wigczania urzadzenia EFA15 przekazniki sg wytgczone do chwili
wigczenia ich przez oprogramowanie. Podczas wytgczania urzgdzenia EFA15
przekazniki pozostajg wytaczone, jezeli taki byt ich poprzedni stan. Podczas
resetowania uktadu watchdog przekazniki sg wytaczane i pozostang wytgczone do
chwili wtgczenia ich przez oprogramowanie.

Wolne wyjscie cyfrowe (przekaznikowe) (DA2.3) z przekaznikiem
sygnalizacyjnym usterki (tylko EFA15efcb)

Urzadzenie EFA15 (oprécz EFA15S1efcb) posiada 1 wyjscie przekaznikowe do
przesytania wolnych sygnatéw cyfrowych. Ten przekaznik pracuje jako zestyk
przetaczny. Funkcja standardowa: przekaznik sygnalizacyjny usterki

Za pomocg zestyku rozwiernego przekaznika sygnalizacyjnego usterki modutu |
FU wysterowywane sg lampki sygnalizacyjne usterki na obu stanowiskach
maszynisty pojazdu.

Ten przekaznik jest wysterowywany za posrednictwem przerzutnika
monostabilnego przez modut ekspandera 1/0 12C. Przerzutnik monostabilny jest
okresowo wyzwalany przez modut MPU, dzieki czemu zestyk przekaznika jest
zwierany i gasng lampki sygnalizacyjne usterki. Jezeli wystgpi usterka w
urzadzeniu EFA15, wyzwalanie przekaznika monostabilnego zostanie przerwane,
przekaznik zostanie rozwarty i zapalg sie lampki.
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Backplane i
Ztgcze przytgczeniowe

Bild 10/1:  Elementy systemu przekaznika sygnalizacyjnego usterki

Szybkie wyjscia cyfrowe (DA0.1, DA0.2)

Szybkie wyjscia cyfrowe stuzg np. do wysterowywania licznikow kilometréow,
urzadzenia do smarowania obrzezy két i wysytania innych okresowych sygnatow.

Najszybsze wysterowanie: co 10 ms lub 1 m

Wyjscia pracujg jako ukltady z otwartym kolektorem (npn) i posiadajg
zabezpieczenie przed zmiang biegunowosci.

Podczas wigczania urzgdzenia EFA15 wyjscia sg wytgczone (zablokowane) do
chwili wigczenia ich przez oprogramowanie. Podczas wylgczania urzadzenia
EFA15 wyjscia pozostajg wytgczone, jezeli taki byt ich poprzedni stan. Podczas
resetowania uktadu watchdog tranzystory sg blokowane i pozostang zablokowane
do chwili wigczenia ich przez oprogramowanie.

Wyjscia czestotliwosciowe (FA0.1...FA0.3)
Te wyjscia stuzg do wysterowania wej$¢ czujnikow itp.

Dwa wyjscia sg potgczone bezposrednio z wejsciami czestotliwosciowymi i
udostepniajg czestotliwos¢ wejsciowa 1:1 lub 1:2 (konfigurowalng) na wyjsciu.
Jedno wyjscie stuzy do przesytania sygnatow o czestotliwosci proporcjonalnej do
predkosci, opcjonalnie z offsetem, np. 10 Hz/km/h + 80 Hz.

Te wyjscia mozna réwniez skonfigurowa¢ do wysterowywania licznikow
kilometrow, ukfadu smarowania obrzezy kot i przesytania innych, cyklicznych
sygnatow.

2
I'C ., o
—> &,
_’ e
o 1L Sygnalizacja Swietlna
w kabinie maszynisty
2C-1/0- lub VTCU,
Modul patrz plan S
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Wyjscia impulsowe odlegtosci
(WA1.1, WA1.2, tylko EFA15each i EFA15S1efchb)
Wyjscia na karcie rozszerzenia 1 (WA1.1, WA1.2) stuzg do przesytania sygnatow

o czestotliwosci proporcjonalnej do predkosci, opcjonalnie z offsetem, np. 10 Hz/
km/h + 80 Hz.

Zakres: od 0,5 do 5000 Hz, rozdzielczosé: 70,2%

Te wyjscia mozna rowniez skonfigurowa¢ do wysterowywania licznikow
kilometréw, ukfadu smarowania obrzezy koét i przesytania innych, cyklicznych
sygnatow.

Zasilanie czujnikow (UB0.1, UBO0.2)

Wyjscia stuzg do zasilania czujnikéw. Wyjscia sg galwanicznie oddzielone od
siebie nawzajem i od systemu.

10.3.7 Interfejsy

Interfejs serwisowy

W module MPU zintegrowano interfejs serwisowy (RS232) zgodny z BN 411004.
Dzieki temu interfejsowi mozna odczyta¢ informacje z urzadzenia i skonfigurowaé
urzadzenie.

Modut ZWG nie posiada witasnego interfejsu serwisowego. Wszystkich
niezbednych ustawien (konfiguracja, $rednica kota do pomiaru predkosci i
odlegtosci) dokonuje sie w interfejsie serwisowym modutu MPU i przesyta dalej
przez wewnetrzny interfejs ICOM do modutu ZWG.

W oprogramowaniu systemowym przewidziano funkcje odczytu zapisanych
parametréw jazdy poprzez interfejs serwisowy. Poniewaz w przypadku
rozszerzenia pamieci o 4 MB lub wiecej czas transmisji danych znacznie by sie
wydtuzyt, nie zaleca sie tej metody odczytu zawartosci pamieci. Zawartos¢ pamieci
nalezy odczyta¢ bezposrednio (np. na komputerze przenosnym z odpowiednim
interfejsem) za pomocg oprogramowania ADS3.

Interfejs szeregowy

Jest to interfejs RS485 (EFA15fdb: 4-zytowy, EFA15eacb i EFA15aaba: 2-zytowy),
ktéry jest wykorzystywany do odbioru dodatkowych danych.

Szczegotowy opis stosowanych protokotéw znajduje sie w dokumentaciji projektu.

Interfejs LZB (EFA15fdb oraz EFA15gdb)
Ten interfejs stuzy do odbioru danych LZB do zapisania.
Dane elektryczne sg zgodne z opisem w punkcie A3-2 dokumentu:

» Zatgcznik do specyfikacji istotnych warunkéw zamowienia urzgdzenia
montowanego w pojezdzie LZB80 LH, anh 3_A1, wydanie 1.0 z dnia 12.04.2000.

Wykaz rejestrowanych danych mozna znalez¢ w dokumentacji konfiguraciji
projektu.
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Interfejs CAN OPEN (tylko EFA15each i EFA15S1efcb)
2 interfejsy CAN przy X5 oraz X6

Interfejsy CAN wag:

specyfikacji magistrali CAN 2.0A lub 2.0B

standardéw CIA Draft:

DS102, DS201-207, DSP3.01 oraz DSP 3.02

Interfejs MVB (tylko EFA15gdb i EFA15aaba)

2 interfejsy MVB przy X5 oraz X6 wg IEC61375-1. Interfejs wykonany jest w wersji
EMD (sprzezenie transformatorowe).

10.4 Sposob zapisu danych urzadzenia EFA1S

10.4.1  Zapis danych na karcie typu CompactFlash (CF)

Jako nos$nik danych do zapisu danych jazdy w urzadzeniu EFA15 stuzy karta typu
CompactFlash (CF). Dzieki temu mozliwy jest odczyt i analiza danych z karty
w powszechnie dostepnych czytnikach kart PCMCIA w laptopach.

Ponadto nowa technologia Flash umozliwia szybki zapis danych przy jednoczesnie
wysokim dtugoterminowym bezpieczenstwie danych bez dodatkowego Zzrédta
zasilania.

Obecnie produkowane karty CF bazujg na standardzie ATA od 64 MB wzwyz.
Oto niektore korzysci z wykorzystania technologii Flash:

* Nie jest konieczna bateria utrzymujgca dane przy wytgczonym zasilaniu.

* Producent gwarantuje minimum 1 000 000 cykli zapisu/kasowania na sektor
(1 sektor odpowiada w kartach ATA 512 bajtom).
(Jezeli 1 blok pamieci zapisywany bytby danymi co 10 minut, a nastepnie
kasowany, to czas zycia struktury pamieci wynositby ponad 19 lat!).

Info Mozna stosowa¢ wytgcznie karty CF. dopuszczone przez DEUTA
(patrz rozdz. 6, wyposazenie).

10.4.2  Zakresy danych na karcie pamigci

Na karcie PC zatozonych zostaje kilka plikow. Pliki te podzielone zostajg na
logiczne bloki pamieci o wielkosci 64 kB w celu cyklicznego zarzadzania pamigcia.
Jeden taki plik zawiera minimum 2 takie bloki po 64 kB (tym samym minimalna
wielkos¢ pliku wynosi 128 kB). Wielkos¢ pliku przy cyklicznym zarzadzaniu
pamigecig moze wiec wynosi¢ wielokrotno$¢ 64kB.

Nagtéwek karty

Cardhead.rng Zawiera informacje o podziale obszaréw pamieci na karcie,
a takze informacje o zarzgdzaniu dla identyfikacji i
dokumentacji zapisanych danych.
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Pamie¢ konfiguracyjna (wielko$¢ stata 128kB)

Config.rng Do tego pliku kopiowane sg wszystkie informacje
dotyczace konfiguracji urzadzenia EFA15. Na podstawie
tych danych oprogramowanie analizujgce dane w
komputerze PC jest w stanie poprawnie je zinterpretowac.

Pamie¢ podreczna 1
(krotkotrwata, do pierscieniowego zarzadzania pamiecia)

Crashl.rng Wielkos¢ pamieci podrecznej crash1 mozna konfigurowac.
Podstawowym ustawieniem jest wartos¢ 8 blokéw (512 kB).
Najwigksza mozliwa wartos to 120 blokéw (7,5 MB).
Przy konfiguracji standardowej, uzywanej na kolei
niemieckiej DB-AG, mozliwe jest zapisanie danych jazdy
na odcinku ok. 400 km drogi w ruchu towarowym.

Pamigé podreczna 2

Crash2.rng Przewidziano wykorzystanie drugiej pamieci podrecznej
(krotkotrwatej) do zapisywania okreslonych
konfigurowalnych danych. Wielkoscig podstawowg
pamieci podrecznej 2 jest wartos¢ 0.

Pamiegé danych roboczych (do pierscieniowego zarzadzania danymi)

OP.rng Réwniez mozliwa do konfigurowania jest wielkoS¢ pamieci
danych roboczych. Wartoscig podstawowg wielkoSci
pamieci tego obszaru jest 48 blokéw (3 MB). Maksymalna
wielkos to 256 blokéw (16 MB). Podobnie jak w pamigciach
podrecznych i tutaj zapisywane sg wszystkie dane jazdy.
Dzieki oddzielnej konfiguracji warunkéw progowych
(trigger) dla pamieci podrecznej i danych roboczy mozliwe
jest np. zwigkszenie odcinkdw drogi dla warunku rejestracji
zestawu danych w pamieci danych roboczych, lub/i
niezalezne wigczeenie kompresji danych w pamiegci
podrecznej i pamieci danych roboczych.

W konfiguracji standardowej kolei niem. DB-AG mozliwe
jest zapisanie danych jazdy na dtugosci trasy 25000 do
40000 km w ruchu towarowym.

Pamieé danych serwisowania (do pierscieniowego zarzadzania danymi)

Ma.rng Ten obszar pamieci przewidziany jest do zapisu zgtoszen
standéw, awarii i diagnoz, ktére system operacyjny
wygenerowat w trakcie pracy urzadzenia EFA15. Wielkos¢
tego obszaru pamieci w konfiguracji podstawowej to 2 bloki
po 64 kB. Maksymalnie skonfigurowa¢ mozna 640 kB.
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10.4.3  Pierscieniowe zarzadzanie danymi

Obszary pamieci: pamieci podreczne, pamie¢ danych roboczych i pamie¢ danych
serwisowania zorganizowane sg jako tzw. pamiec pierscieniowa.

Oznacza to, ze zapisane zostajg wg kolejnosci najpierw wszystkie (skasowane)
bloki obszaru pamieci. Zanim jednak ostatni blok zapisany zostanie w cato$ci,
pierwszy blok, to znaczy blok z najstarszymi danymi, musi zosta¢ zawczasu
skasowany, aby dane mogty by¢ zapisywane bez opdznienia czasowego.

Jezeli zapisywany blok zapetnit sie, musi zosta¢ skasowany nastepny blok, aby
mozliwe byto nieprzerwane zapisywanie danych. Zostaje wiec wydane polecenie
kasowania dla nastepnego bloku, tzn. dla tego, ktéry zawiera najstarsze dane itd.
Poziom zapetniania jest konfigurowalny — jako warto$¢ podstawowg przyjeto 70%.
Tym samym pozostaje wystarczajgco duzo czasu do kasowania nastepnego
bloku.

Parametr obrazujacy granice zapetniania do kasowania potrzebny jest ponadto do
obliczania catkowitego poziomu zapetniania poszczegolnych obszarow pamieci.
Poziom zapetniania 100% oznacza: wszystkie bloki danego obszaru pamieci sg
zapisane za wyjatkiem jednego bloku, ktory wtasnie osiggnagt poziom zapetniania
do kasowania. Nastepny blok nie jest jeszcze skasowany. Jezeli nastepny blok jest
skasowany, redukuje sie tym samym catkowity stan zapetniania o te czes¢ pro-
centowg jednego bloku 64kB wobec catkowitej wielkosci danego obszaru pamieci.
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10.4.3.1

Przyklad obszaru pamigci z 4 blokami

Y

~¢— Stan zapisu przy poziomie napetnienia
<70% bloku 3

Blok 3

Blok 3

Blok 1

Blok 0

Start rejestracji po skasowaniu
wszystkich blokow

Stan zapisu przy

-¢— poziomie napetienia
=70% bloku 3
Blok 3

Blok 3

Blok 1

Wydane zostato polecenie
skasowania bloku 0

Blok 0

Rysunek 10/2: Poziom zapetnienia obszaru Rysunek 10/3: Poziom zapetnienia obszaru

pamieci = 100%

Blok 3

Blok 3

Blok 1

\d

<¢— Wskaznik zapisu przy poziomie

Rysunek 10/4: Poziom zapetnienia obszaru Rysunek 10/5:

napetnienia <70% bloku 0
Blok 0

pamieci = 100%
(100% = 3 * 64 kByte +
0,7 * 64kB = 178,8 kByte)

pamieci = 64%

Blok 3

Blok 3

Wydane zostato polecenie
skasowania bloku 1

Blok 1

~¢— Wskaznik zapisu przy poziomie
napetnienia <70% bloku 0

Blok 0

Poziom zapetnienia obszaru
pamieci = 64%

64 kByte = 100% * 64 kByte/
178,8 kByte=36%)
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11 Opis charakterystycznych usterek metod ich usuwania

11 Opis charakterystycznych usterek metod ich

usuwania

11.1 Sygnalizacja stanéw roboczych (LED)

Dioda swieci ciggle kolorem
czerwonym:

Do wykonania:

Dioda zaswieca sie na krotko
kolorem czerwonym:

Dioda LED ciagle miga
kolorem czerwonym/zé6ttym:

Do wykonania:

Dioda zaswieca krétko
kolorem czerwonym / zéttym:

Dioda swieci kolorem z6itym:

Do wykonania:

Dioda pulsuje ciagle na
przemian w kolorach zielonym
| z6ttym:

Do wykonania:

Dioda swieci ciagle kolorem
zielonym:

Urzgdzenie EFA15 nie jest gotowe do pracy!

Wystgpit btad w urzgdzeniu EFA15 lub w potgczeniu miedzy innymi
urzagdzeniami.

Sprawdzi¢ potgczenie pomiedzy EFA a innymi urzadzeniami.

Jezeli EFA15 zostat uprzednio ponownie skonfigurowany lub zostat
wczytany nowy system operacyjny nalezy powtérzyc¢ te procesy.

W sytuacji problemowej prosze zwréci¢ sie do naszego serwisu
(str. 2).

Urzadzenie EFA15 jeszcze nie jest gotowe do pracy!

Wystapit btad w urzgdzeniu EFA15 lub w zwigzku z kartg CF!

Jest to btad mozliwy do usuniecia przez uzytkownika. Btgd wystapit
w zwigzku z brakiem komunikacji urzgdzenia z kartg CF — np.
skasowana i sformatowana karta CF zostata zbyt szybko wyjeta

z gniazda (brak kompletnych danych inicjalizujgcych).

Sprawdzi¢ zamkniecie klapki zamykajgcej i prawidtowos¢ styku karty
CF z urzgdzeniem. Sprawdzi¢, czy wtozona karta jest kartg,
poprawnego typu — w przeciwnym wypadku wymieni¢ karte pamieci
(karte CF) na nowg -skasowang i sformatowana.

Zaczekac krotki czas, poniewaz wtozono skasowang i sformatowang,
karte CF

OSTRZEZENIE!

Urzadzenie EFA znajduje sie jeszcze w fazie inicjalizaciji lub pracuje
w danej chwili interfejs serwisowy. Ciggle Swiecenie diody zottym
Swiattem oznacza. ze urzadzenie EFA15 nie ma dostepu do
wszystkich danych, ktére skonfigurowane zostaty w systemie.

Sprawdzi¢ wszystkie interfejsy. Przestrzegaé wszystkich czasow
uzbrajania pojazdu!

OSTRZEZENIE!

Urzadzenie EFA15 pracuje poprawnie. Kod pulsowania oznacza, ze
konczy sie zywotnos¢ baterii buforujgcej RTC (jezeli urzadzenie jest
wyposazone w buforowany baterig zegar RTC).

Wymieni¢ baterie RTC lub zwrdéci¢ sie do naszego serwisu.
Urzadzenie EFA15 pracuje poprawnie!

Info W zaleznosci od budowy catego systemu mozliwe sg dalsze kody
wskazujgce stan urzgdzenia. Informacje znajdujg sie w odpowiednim ﬂ
opisie systemu.
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12 Funkcje diagnostyczne i serwisowe

12 Funkcje diagnostyczne i serwisowe

12.1 Wskazowki specjalne

Oprogramowanie serwisowe (patrz instrukcja 4AB849) pomaga przy uruchomieniu
tego urzadzenia przez testy, kontrole stanéw wewnetrznych oraz mozliwosé
przegladania wartosci procesowych ,Online”.

Kody migowe diod swiecacychh sg wyczerpujgco opisane (patrz rozdz. 11.1,
str. 75).
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13 Wytyczne dotyczqce utrzymania i konserwacji

13 Wytyczne dotyczace utrzymania i konserwacji

13.1 Wskazowki specjalne

Do celow testowania i diagnozowania dostepny jest interfejs serwisowy (zobacz
rozdziat 8 “Warunki instalacji” na stronie 42)

13.2 Najmniejsza jednostka wymienna

Caty modutEFA15 jest najmniejszg jednostkg wymienng, wyjgtek stanowi wymiana
baterii (zobacz rozdziat 13.4.1 “Wymiana baterii” na stronie 77).

13.3 Serwisowanie prewencyjne

Elektroniczne urzadzenie rejestracji danych jazdy EFA15 nie wymaga serwiso-
wania z wyjatkiem czesci wymienionych w (zobacz rozdziat 13 “Wytyczne
dotyczgce utrzymania i konserwacji” na stronie 77).

13.4 Serwisowanie korekcyjna

EFA15 nie zawiera czesci, ktére mogtyby by¢ wymieniane przez klienta. Naprawy
mogg by¢ dokonywane wytgcznie w firmie DEUTA. Wyjatkiem jest wymiana baterii
(zobacz rozdziat 13.4.1 “Wymiana baterii” na stronie 77).

13.4.1 Wymiana baterii

Uwaga Wymiany baterii moze dokonywac tyko
personel, specjalnie przeszkolony przez firme
DEUTA i posiadajgcy odpowiedni certyfikat.

Przed demontazem EFA15 celem dokonania wymiany baterii nalezy zapewnic
miejsce pracy. zabezpieczone pod katem tadunkéw elektrostatycznych (przewo-
dzaca podktadka. opaska uziemiajgca na reke itp,).

Wskazowka Nastepna data wymiany baterii znajduje sie na
naklejce usytuowanej na frontowej czesci ﬂ
urzadzenia.
Baterie nalezy wymieniac co 3 lata.

Przy wymianie baterii nalezy odpowiednio zaktualizowac¢ naklejke.
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13 Wytyczne dotyczqce utrzymania i konserwacji

1. Zdemontowa¢ EFA15 z no$nika podzespo] [éw, w tym celu nalezy poluzowaé
Sruby pokazane na rysunku.

Rysunek 13/1: Luzowanie Srub na nosniku podzespotow pojazdu

2. Wymontowane urzgdzenieEFA15 nalezy potozy¢ na uziemionym podtozu.
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13 Wytyczne dotyczqce utrzymania i konserwacji

3. Celem zdjecia p’'yty czo’owej nalezy poluzowac¢ sruby pokazane na ponizszym
rysunku:

Rysunek 13/2: Luzowanie Srub mocujgcych ptyty czotowej

4. Wyciggna¢ ptyte czotowg wraz z modutem MPU z wneki korpusu i potozy¢ na
uziemionym podiozu. (przy wymianie baterii modut MPU nie jest
potrzebny).

Rysunek 13/3: Wyjecie modutu MPU z wneki korpusu
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13 Wytyczne dotyczqce utrzymania i konserwacji

5. Teraz wyciggng¢ modut IFU z wneki korpusu.

Rysunek 13/4:

&
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Wyjecie modutu IFU

6. Wyjety modut IFU potozy¢ przed sobg na uziemionym podtozu, jak pokazano

na rysunku.
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13 Wytyczne dotyczqce utrzymania i konserwacji

7. Odlutowa¢ przewody przytagczeniowe (A) baterii i poluzowaé $ruby mocowania
baterii (B).

Sl B
e ¥ N
¥ :'L:IE !l-:ﬁ-llcu- F r "
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-, & |

- _I,';—,f-,;ii-nhh O # | Kierunek przesuwu
(11111211 Lll +uf .'- -3 — : _>
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J

saAR
§ Do I
“al
g Uyl J1 -

110

B A (biegun -) A (biegun +) B
Rysunek 13/6: Odlutowanie przewodow i luzowanie $rub

8. Wyjac obsade baterii i wymieni¢ baterie na nowg. Zwrdci¢ przy tym uwage na
biegunowosc¢ baterii! Zobacz rozdz. 13.5, str. 82.

9. Wiozy¢ obsade baterii z powrotem. Na poczatek lekko dociggna¢ sruby (B).

10. Przylutowac¢ przewody przytgczeniowe (A) baterii. Teraz mocno dociggnaé
sruby obsady baterii (B).

11. Wsung¢ z powrotem modut IFU do wneki korpusu. Przy tym nalezy zwrécié
uwage na wiasciwe potozenie modutu IFU (kierunek przesuwu, Zobacz
Rysunek 13/6, str. 81).

12. Montazu uprzednio odtozonego na bok modutu MPU dokonuje sie w odwrotnej
kolejnosci do demontazu.

13.Wymiana baterii zostaje zakonczona po montazu $rub pokazanych na
Rysunek 13/2 Jednostka EFA 15 moze by¢ teraz zamontowana i zamocowana
na noéniku podzespotéw (zobacz Rysunek 13/1).

14. Programem serwisowym sprawdzi¢ date i czas jednostki EFA15, w przypadku
odchyiki skorygowac.

15. Wiozy¢ uprzednio sformatowang karte CompactFlash i zaryglowa¢ jednostke
EFA15.

16.Dalsze kroki odnosnie dokontroli i uruchomienia EFA15 opisane sg
w rozdz. 10.2, str. 63.
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13 Wytyczne dotyczqce utrzymania i konserwacji

13.5 Czg¢sci zamienne

Bateria litowa z koncowkami lutowniczymi ptaskimi

Nr EPD: 377 003 31
Nr magazynowy: Zu188
SAFT: LS14250
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14 Wylqczanie z eksploatacji

14 Wylaczanie z eksploatacji

14.1 Wskazowki specjalne
brak

14.2 Demontaz

W celu demontazu EFA15 nalezy wykonac¢ nastepujace kroki:
» Odtgczy¢ ztgcza wtykowe od przodu urzadzenia

» Odkreci¢ sruby mocujgce kasete (4 sztuki).

» Ostroznie wyciggna¢ urzadzenie z nosnika podzespotow.
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15 Zasady recyklingu

15 Zasady recyklingu

15.1 Wskazowki specjalne
brak

15.2 Wskazowki na temat usuwania

Usuwanie zuzytych urzgdzenh powinno by¢ przeprowadzane w oparciu o dyrektywe
2002/96/WE Parlamentu Europejskiego i Rady z dnia 27.01.2003, dotyczaca
urzadzen elektrycznych i elektronicznych.

Kompletne urzadzenia przekazywane sg do certyfikowanego przedsiebiorstwa
usuwania, ktére utylizuje urzadzenia, sortujgc je wedtug materiatéw.

W przypadku wyrzucania przez uzytkownika urzgdzenia muszg zosta¢ zdemonto-
wane i usuniete z posortowaniem na poszczegdlne materiaty (np. metale,
tworzywa sztuczne, ztom elektroniczny i szkito; zgodnie z wyzej wymieniong
dyrektywg 2002/96/WE).

Na przyktad mozna

» przekaza¢ metale do punktu skupu ztomu,
* a tworzywa sztuczne i szkto oddaé¢ do recyklingu.

Ztom elektroniczny musi zostac przekazany do certyfikowanego przedsiebiorstwa,
zajmujgcego sie usuwaniem tego rodzaju odpadow.

Nalezy przy tym przestrzega¢ odpowiednich obowigzujgcych ustaw i przepisow
krajowych.

Usuwanie urzgdzen moze nastgpi¢ rowniez przez ich zwrot do DEUTA za
odpowiednim porozumieniem.

15.3 Wpykaz materialow

Wykaz uzytych materiatéw dostepny jest na zyczenie w firmie DEUTA.
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16 Zalqcznik

16 Zalacznik

16.1 Opis podstaw technicznych

16.1.1 Obliczenie MTBF

Pojecie MTBF (mean time between failures) oznacza sredni czas pomiedzy
dwoma awariami w analizowanej jednostce wzglednie jej Srednig zywotnos¢.

Zaktadajac, ze podzespoty ulegajg awarii zgodnie z rozktadem wyktadniczym
(tylko przypadkowe awarie), to warto§¢ MTBF jest rowna odwrotnosci
wspotczynnika awaryjnosci lambda.

System, instalacja, urzgdzenie lub podzespdt sktadajg sie z roznej liczby
elementow. Jezeli system jest skonstruowany nieredundancyjnie, to awaria
pojedynczego elementu powoduje rowniez awarie systemu. Za podstawe stuzy
zastepczy schemat szeregowy. Wspétczynnik awaryjnosci podzespotu jest wtedy
sumg pojedynczych wspotczynnikow awaryjnosci.

Jezeli podzespét sktada sie z n; identycznych elementéw, wtedy obowigzuje:

1 MTBF = $rednia zywotnosc¢

MTBF = Zn—xk n; = liczba elementow i-tego rodzaju
1 1 A; = wspotczynnik awaryjnosci i-tego rodzaju
Wptywy na element mierzone sg zgodnie z modelem deratingu. Jest to zatozenie
obliczeniowe, przy ktérym podstawowy wspotczynnik awaryjnosci jest mnozony
przez czynniki wptywu, ktére w znacznym stopniu uwarunkowujg zywotnosc
elementu. Instrukcja MIL podaje w formie tabel wspotczynniki awaryjnosci oraz

czynniki wptywu (tylko liczby) dla poszczegdlnych elementow.
Ap = wspdtczynnik awaryjnosci elementu
7‘p = KB X T Ag = podstawowy wspoétczynnik awaryjnosci
7; = czynniki wptywu

Wspdtczynniki awaryjnosci stanowig wartosci z doSwiadczenia, ktére od czasu do
czasu sg dopasowywane odpowiednio do najnowszego poziomu technologicznego.
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16 Zalqcznik
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