Szczegdtowa Specytikacja
Techniczna

Nazwa obiektu budowlanego:
Poprawa bezpieczenstwa oraz rozbudowa skrzyzowania Alei 1000lecia
z ul. Browarowa wraz z rozbudowg drogi gminne;j.

Adres obiektu budowlanego:
Czersk Aleja 1000 Lecia

Inwestor:
Gmina Czersk

Adres inwestora:
Ul Kosciuszki 27
89-650 Czersk

Branza:
Elektryczna — o$wietlenie drogowe.

Projektant: inZ. Karol Gotebiewski
Uprawnienia budowlane do projektowania i kierowania robotami budowlanymi
bez ograniczen wi|s osci instalacyjnej

z zakresie sieci, instalacji i elektrycznych i energetycznych
nr POM/01

Chojnice 07 marzec 2019r

str. 1



SPIS TRESCI

1. WSTEP 3
1o1o PIZedmot SST ..ottt ettt ettt ettt ettt e et esens et easessnsesesentesensasesesenenssasnena 3
1.2, ZaKres StOSOWANIA SST .....oviiieeiiiiieiiteieiteteeeee ettt es et ve et s e besae s ebeebeasenseasesesessensessesensans 3
1.3, ZaKres rODOt ODJELYCH SST .....ocvviuieieeieecieteeeeteeteee ettt er sttt sasssest et entsenssntsnessenenens 3
1.4.  Ogodlne wymagania dOtYCZGCE TODOL............cueeverevvereerenieitieceetie e seesseseesesssereneseestesseseenesesnessenas 3

2. MATERIALY ....ccoorerrrreeecrseneecsnenessneane 6
2.1, Zrodto uzySKania MAtETiaIOW ..............c.ccueeuiuiveivceieieesesesseeeeeseseeseseesessaseassssessssesseesssessssesssssesseeeseneses 6
2.2. Materialy nie odpowiadajace Wymogom JAKOSCIOWYML........c.cueuevevivivenieiererereeereseresesesesssseesesssesesesesssannes 6
2.3.  Przechowywanie i skladowanie materialOw............ceueueevvreiererivirircrirceece et enas 6
2.4. Wariantowe StoSOWANIE MAETTAIOW ...........cueevivieeieiereeiteeeetceee ettt tee e tene s eenene 6
2.5, KADLE ettt ettt et et n et et ea b e st sae et s teeae s entete et et emteneete st e sneenentene 6
2.6, FUNAAMENLY ....ocuieinieieieicieetee ettt ettt v e ettt es s st et sates e s et et ese s esensasesenssessasesesssenssssens 6
2.7, SHUPY O SWIBLIEIHOWE. ...cvvvmiirireeriiirieesitetetet et seseess et ettt e s et ete s st esesessase s sesesesesessssasesesesesesonsnnsaes 7
2.8, WYSIEZNIKI .ovveiiiiiiciiiec ettt sttt ettt ettt seaea e s b e te s aran 7
2.9, OPTAWY ottt ettt ettt et e st e e sttt ettt sba e se et s s et e ae et e s e st esen bt ae b esenereneereneae 7
2.10. RUIY OSIOMOWE......cueviuiiiiecicectettei ettt ettt ettt ea ettt sees et et ess s esessesensesessasesesssenssnsens 7

3. SPRZET 8

4. TRANSPORT 8

5. WYKONANIE ROBOT 8
5.1, Prace PIZYZOtOWAWCZE ..cueeuveruereierireriiiriisitenseessesstesseessesseeseessesseessensesssensesssessesssesssessesessensessesssessonsenseosones 8
5.2, OdpowiedZialNoSE WYKONAWCY .......ccvevererierienieniinreniesietieeeaseseesesseeseesesseesestesessseseonessestesesneseessensasesesssassesen 8
5.3, RODOLY IMONEAZOWE.....c.eereeeeeiieieeiiieeieieeeteetee e eeeseesee st esaeseess et ssessessestensenteseesessesesesessessentensosensensensonensan 9

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT.... 9
6.1.  Program zapewWnienia JAKOSCI ......cecvieieruirriertienteitesreetereete ettt eaecvesaeesaeeressseesseseseeaseesesesesensennsonsenes 9
6.2.  Zasada KONroli JAKOSCE TODOL ....vcuveviieviierieieie ettt s et etese st sue et eseaessoneassnenen 9
6.3. Badania i pomiary €leKITYCZIE .......cerieveeiveierieicriereeeteteeteteet et eeee e s e se st esetetsse s seses s sosessnessne 10
6.4, CertyfiKaty 1 EKIATACIE ....ceueeveererreerieriitecriteeie et ettt ettt et eeeaes e sae st e seat et entssenseeeseseenteeeeseeeesen 10
6.5.  DOKUMENTY DUAOWY ...oviririitieririiriitecsee ettt et ese vt eassre st e aesresesstessessesensessasesseneonessensensoneas 10

7. OBMIAR ROBOT 12
7.1. Ogolne zasady ODMIATT TODOL........c.eeueuieieriririrterietitetcieteteeet et eveeevessesese et s s st easesesessenesensseeneesens 12
7.2.  Zasady okreslania robOt i MAETIAIOW.........cc.eueeveuirvieieririeriieeietce e et tee e er et es e seessaessenesaenes 12
7.3. Urzadzenia i SPIZEt POMIATOWY .......cceeveuirueririerirereerisieresiesesessesenseseeseseesesesesessesessesessssesessesesessososssssensoss 12

8. ODBIOR ROBOT ... 13
8.1.  ROAZAJE OADIOTOW TODOL ....c.eeuvvieiuiieiirtiiieteieetetetese ettt s s v s eeeses s s s eteesesessasesensesesenseneneeeensana 13
8.2.  Rodzaje robdt zanikajacych i ulegajacych zaKryCitl.........ccveveveueueuiierereretiieeeecteeeeeeeee e 13
8.3, OdbiOr CZESCIOWY .....eeuriviriiniiiieuieititetcait sttt ettt sttt e bbb sa s s sesessssesesessssassnasssessssesesesessannes 13
8.4, OdDIOT KONCOWY ....evuiiiireieeieiestettstistests e st etete ettt sae e s e be et eses et easssessesseseseasstesentoseseneosenensosensenn 13
8.5.  Odbidér pogwarancyjny po uplywie okresu rekojmi i gWarancji.........oeeevevvevrereeereeevereenierereesereneenennnnas 15

9. PODSTAWA PLATNOSCI 15

10. PRZEPISY ZWIAZANE 15

str. 2



1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z budowg oswietlenia drogowego
w m. Czersk Aleja 1000 Lecia.

1.2.  Zakres stosowania SST

Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym

i kontraktowym przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
Projektant sporzadzajacy dokumentacj¢ projektows i odpowiednie szczegétowe specyfikacje
techniczne wykonania i odbioru robdt budowlanych moze wprowadza¢ do niniejszej
standardowej specyfikacji zmiany, uzupelnienia lub uscislenia, odpowiednie dla
przewidzianych projektem zadania i robdt, uwzgledniajagce wymagania Zamawiajagcego oraz
konkretne warunki realizacji zadania i robot, ktore sg niezbedne do okreslania ich standardu
i jakosci.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko
w przypadkach matych prostych robét i konstrukcji drugorzednych o niewielkim znaczeniu,
dla ktérych istnieje pewnos¢, ze podstawowe wymagania bedag spelnione przy zastosowaniu
metod wykonania na podstawie doSwiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlanej
1 monterskiej.

1.3.  Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspdlne dla
robot instalacyjnych objetych szczegétowymi specyfikacjami technicznymi (SST):
— budowa o$wietlenia drogowego,
— usunigcie kolizji

1.4 Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢
z dokumentacja projektowa, normatywami elektrycznymi, SST i poleceniami Inspektora
nadzoru.

1.4.1. Dokumentacja projektowa

Przekazana Wykonawcy dokumentacja projektowa posiada opis, czes¢ graficzng.

1.4.2. Zgodnos¢ robot z dokumentacjg projektowg i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Inspektora nadzoru stanowig zalgczniki do umowy, a wymagania wyszczegdlnione

w chocby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w calej
dokumentacji.
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Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w SST sg uwazane za wartosci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.
Cechy materialow i elementéw instalacji muszg by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnosé
z okreslonymi wymaganiami i certyfikatami.

W przypadku, gdy dostarczane materialty lub wykonane roboty nie beda zgodne
z dokumentacja projektowa lub SST i majg wplyw na niezadowalajgcg jakos¢ elementu
instalacji, to takie materialy zostang zastapione innymi, a elementy instalacji zdemontowane
i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.4.3. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé¢ i stosowal w czasie prowadzenia robdt wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykonywania robdt wykonczeniowych Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
b) podejmowaé wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisé6w i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokol terenu budowy oraz bedzie unikad
uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wilasnosci spotecznej, a wynikajgcych ze skazenia,
hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

1.4.4 Podstawa prawna w zakresie ochrony zieleni

Procedury stanowiace o zabezpieczaniu drzew na placach budowy oraz o prawidlowym
wykonywaniu prac ziemnych okreslone zostaty w obowigzujacych przepisach prawa.
Obowiagzek wlasciwego zabezpieczenia elementdw s$rodowiska przyrodniczego, w tym
réwniez istniejgcych drzew i krzewdw, spoczywa na wykonawcy robét, ktory przejmuje od
Inwestora plac budowy na okres wykonywanych prac budowlanych. Inwestor zobowiazany
jest do dopilnowania, aby wykonawca robot zabezpieczyl drzewa i krzewy w sposéb
gwarantujacy ich skuteczng ochron¢ przed uszkodzeniami. Niedopelnienie obowigzku
wlasciwego zabezpieczenia drzew oraz krzewOw na terenie inwestycji i spowodowanie
uszkodzenia lub catkowitego zniszczenia drzew i krzewow, naraza wykonawce prac na Kare
pienie¢zng naliczang na podstawie przepiséw ustawy o ochronie przyrody /art. 88 i 89 Ustawy
z dnia 16 kwietnia 2004 o ochronie przyrody /.

1.4.5 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na
terenie budowy.
1.4.6. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone¢ instalacji i urzadzen zlokalizowanych na terenie

budowy. Wykonawca zapewni wilasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
oswietlenia ulicznego i jego urzadzen w czasie trwania budowy.
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O fakcie przypadkowego uszkodzenia tego o$wietlenia Wykonawca bezzwlocznie
powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z nimi
wspétpracowal, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bgdzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
o$wietlenia na budowie.

1.4.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczego6lnosci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie.
Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie umowne;j.

1.4.8. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robot instalacyjnych od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

1.4.9. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej i samorzadowej, ktére sag w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie
w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas
prowadzenia robot. Np. rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r.
w sprawie bezpieczefistwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych
(Dz. U. z dn. 19.03.2003 1. Nr 47, poz. 401) oraz Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia
26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogoélnych przepisoéw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr
169 poz. 1650).

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposéb ciagly bedzie informowaé Inspektora nadzoru o swoich
dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.
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2. MATERIALY
2.1.  Zrédla uzyskania materialow.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegétowe informacje dotyczace,
zamawiania materiatéw i odpowiednie aprobaty techniczne do zatwierdzenia przez Inspektora
nadzoru.

Materialy i urzadzenia elektryczne powinny spelniaé wymagania jako$ciowe okreslone
Polskimi Normami, aprobatami technicznymi i certyfikatami.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jako$ciowym

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj oswietlenia zewnetrznego, w ktorym znajdujg sie nie zaakceptowane
materialy, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem
i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy bedg one
potrzebne do rob6t montazowych, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem
1 zawilgoceniem oraz zniszczeniem zachowaly swojg jako$¢ i wihasciwos¢ do robot
montazowych i byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca i magazyny czasowego sktadowania materialéw bedg zlokalizowane w obrebie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

Magazyny nalezy zabezpieczy¢ przed kradzieza.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ zastosowania réznych
rodzajow materiatbw do wykonywania poszczegdlnych elementéw robét Wykonawca
powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zamieniany bez zgody
Inspektora nadzoru.

2.5. Kable

Kable dla o$wietlenia drogowego o przekroju zyly 35mm? wykonanej z aluminium
o ksztalcie sektorowym. Izolacja zyty PVC, powloka zewnetrzna PVC. Napiecie znamionowe
0,6/1kV.

2.6. Fundamenty

Fundament zelbetowy prefabrykowany wykonany z betonu minimum C16/20
z otworami w $cianach w celu wprowadzenia kabli do stupa. Fundament wyposazony w cztery
kotwy ocynkowane. Fundament zabezpieczony przed wnikaniem wilgoci masg bitumiczna.

str. 6



2.7.  Shupy oswietleniowe

Stupy stalowe okraglte o wysokosci 7 metréow, zbiezne wykonane z jednego cztonu.
Grubos¢ blachy min. 3mm. Shupy o podstawie stalowej przettoczonej, ocynkowane ogniowo.

2.8. Wysiegniki

Wysiegniki stalowe jednoramienne o wysokosci 1 metra, dlugosci ramienia 1,5m
i kacie 0 stopni. Wysiegniki ocynkowane ogniowo.

2.9. Oprawy

Oprawy wykonane w technologii LED o moc min. 78 W, barwa 4000K, min. strumien
$wietlny 100001m,
Oprawy muszg spetnia¢ nastgpujace parametry:

szczelnos¢ komory optycznej IP66, elektrycznej 1P44,

oprawa podwieszana pod wysiggnikiem,

znamionowe napiecie pracy — 230V/50Hz,

Ochrona przed przepigciami — 10kV,

Utrzymanie strumienia $wietlnego w czasie: 90% po 100 000h ,
Klasa ochronnosci elektrycznej: 1.

2.10. Rury oslonowe

Stosowac rury ostonowe:

e gladkie o $rednicy zewnetrznej 75mm, wewngtrznej 66mm i grubosci Scianki 4,5mm,
o sztywnos$ci min. 16 kN/m,

e karbowane o $rednicy zewnetrznej 75mm, wewngtrznej 63mm, grubosci Scianki 6mm.
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu i dzwigu, koparki oraz
podnosnika, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot.
Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé
pod wzgledem typow i jakosci.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spelnial normy ochrony
srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych rob6t i wiasciwosci przewozonych
materialow.

Stup, rury, kable nalezy odpowiednio zabezpieczy¢ na okres transportu tak aby si¢ nie
przemieszczaly w czasie jazdy.

5. WYKONANIE ROBOT

S.1.  Prace przygotowawcze

Przed rozpoczeciem rob6t wykonawca opracuje:
a) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan bioz),
b) projekt organizacji rob6t montazowych,

5.2. Odpowiedzialno$¢ wykonawcy

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg lub kontraktem
oraz za jako$¢ zastosowanych materialéow i wykonywanych robodt, za ich zgodnosé
z dokumentacjg projektowa, wymaganiami producenta, oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

5.2.1. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za petng obstuge geodezyjna przy wykonywaniu
wszystkich elementow robot okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych na
pismie przez Inspektora nadzoru.

5.2.2. Nastegpstwa jakiegokolwiek biedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu

i wykonywaniu robét jesli wymagaé tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione zostang
przez Wykonawce na wlasny koszt.
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5.2.3. Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow
i elementow robét beda oparte na wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej, a takze w normach i wytycznych normatywéw branzowych.

5.2.4. Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji rob6t bedg wykonywane przez
Wykonawce nie pézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania
robot. Skutki finansowe z tytulu wstrzymania rob6t w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

5.3.  Roboty montazowe

5.3.1. budowa linii oswietlenia ulicznego
— ulozenie linii kablowej — 64m,
— montaz stupéw oswietleniowych — 2szt,
— montaz opraw o$wietlenia drogowego — 2szt,
— przestawienie stupow oswietleniowych — 2 szt,
— montaz uziemienia ochronnego zgodnie z projektem,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakoSci

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania
przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony
sposob wykonania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce
wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektows, SST i wymogami branzowymi
dotyczacymi posiadania przez monteréw odpowiednich uprawnien.

Program zapewnienia jako$ci winien zawierac:

— organizacj¢ wykonania robot montazowych i ziemno-kablowych, w tym termin i sposéb
prowadzenia robdt instalacyjnych,

— plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

— wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegblnych
elementow rob6t montazowych,

— system (sposOb 1 procedur¢) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig
wykonywanych robét,

— Wwyposazenie w aparatur¢ i urzadzenia do pomiaréw i badan kabli i przewodow
instalacyjnych,

— sposob i procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materialéw i urzgdzen oraz montazu.

6.2 . Zasady kontroli jakosci robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakosci robdt i stosowanych

materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc w to personel, sprzet
1 zaopatrzenie.
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Wykonawca begdzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéow zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowe;j.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi
Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary elektryczne

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm

1 wytycznych branzowych — elektrycznych

a) Nalezy wykona¢ pomiary:

— stan izolacji przewodoéw

— skuteczno$¢ ochrony przed porazeniem

— uziemienia ochronne

b) Nalezy wykona¢ badania:

— obwoddéw 11 3 fazowych
Przed przystapieniem do pomiar6w Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru. Po wykonaniu pomiaru Wykonawca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.4. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktére:
1. posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosé
z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych
oraz wlasciwych przepiséw i informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA
z 1998 r. (Dz. U. 99/98),,
2. posiadaja deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
a) Polska Normg
b) aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej
Normy,
c) znajduja si¢ w wykazie wyrobow, o ktorym mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998 r.
(Dz. U. 98/99).
. bezwzglednie certyfikaty zgodnosci winny posiada¢ n/w urzadzenia:
— kable,
— shupy,
— fundamenty,
— oprawy
— rury ostonowe,

w

6.5. Dokumenty budowy

6.5.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urzedowym obowigzujagcym Zamawiajgcego
i Wykonawce w okresie od przekazania wykonawcy terenu budowy do kofica okresu
gwarancyjnego. Prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ustawg Prawo budowlane
spoczywa na kierowniku budowy grupy robét instalacyjnych.
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Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyczyé przebiegu robét,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia.
Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.
Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym
numerem zalacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.
Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosci:
— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,
— uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci i harmonograméw
robot,
— terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczeg6lnych elementéw robot,
— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w robotach,
— uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,
— daty zarzadzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,
— zgloszenia i daty odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czeSciowych
1 ostatecznych odbioréw robot,
— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom w zwiazku z warunkami klimatycznymi,
— dane dotyczace czynnos$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed
i w trakcie wykonywania wykopdw kablowych i rob6t linii o$wietlenia ulicznego,
— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia rob6t kablowych,
— dane dotyczace jakosci materialow oraz wyniki przeprowadzonych pomiaréw
z podaniem kto je przeprowadzat,
— inne istotne informacje o przebiegu rob6t.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sie.
Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje
z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecef
Wykonawcy robdt.

6.5.2. Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiar6w stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementéw robdt instalacyjno-monterskich. Obmiary wykonanych robét
przeprowadza si¢ sukcesywnie w jednostkach przyjetych w kosztorysie.

6.5.3. Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach [6.5.1., 6.5.2.],
nastepujace dokumenty:

a) pozwolenie na budowe,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,
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d) protokoty i szkice z pomiar6w,

e) protokoty z badan obwoddéw elektrycznych,

f) protokoty odbioru rob6t ziemnych i monterskich,
g) protokoly z narad i ustalen,

h) operaty geodezyjne,

i) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

6.5.4. Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy be¢da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt, zgodnie
z dokumentacjg projektowsa, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru
o zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiarow.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci rob6t podanych w kosztorysie
ofertowym, nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich robot.

Bledne dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na pismie. Obmiar
gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgsto$cia wymagang do celu miesigcznej ptatnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.

7.2.  Zasady okreslania ilosci rob6t i materialéw

Zasady okreslania ilosci robét podane s w odpowiednich specyfikacjach technicznych
lub w KNR-ach.
Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacji
projektowej 1 kosztorysowej w przedmiarze robot.

7.3.  Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzgdzenia te
lub sprzg¢t wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa
legalizacji.
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Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,
w calym okresie trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen umownych, roboty instalacyjne podlegaja nastepujacym
odbiorom:
a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi cz¢sciowemu,
c¢) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),
d) odbiorowi po uplywie okresu rekojmi,
e) odbiorowi pogwarancyjnemu po uplywie okresu gwarancji.

8.2.  Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci
wykonywanych robdt oraz ilosci tych robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna
zakryciu tj, zasypanie rowu dla linii kablowych, uziemien oraz montazu stupow .

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie

umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu robdt. Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru.
Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie
dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw pomiaréw, i w konfrontacji z dokumentacja
projektowa.

8.3.  Odbidr czeSciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robdt. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje si¢ dla zakresu robdt okreslonego w dokumentach umownych wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru rob6t dokonuje Inspektor nadzoru.
8.4. Odbidr koncowy

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do zakresu (ilosci) oraz jakosci.
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Catkowite zakoriczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawcg wpisem do dziennika budowy.
Odbidr koncowy robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robét i przyjecia dokumentoéw, o ktérych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru koncowy rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego
w obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedfozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacjg projektowsg. Wykonanie
dokumentacji powykonawczej.

W toku odbioru koncowy robdt, komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbioréw czgsciowych,
zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i rob6t poprawkowych.

W  przypadkach nie wykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robdt

uzupelniajagcych w poszczegélnych elementach instalacyjnych, komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowy.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, Ze jakos¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych
asortymentach  nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa
z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu,
komisja oceni pomniejszona warto§¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem jest protokoét odbioru koficowego robét, sporzadzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru koricowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
1. dokumentacj¢ powykonawcza, tj. dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w toku wykonania robdt oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,
2. szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew.
uzupetniajace lub zamienne),
protokoty odbioréw robét ulegajacych zakryciu i zanikajacych,
protokoty odbioréw czesciowych,
dzienniki budowy i ksiazki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaré6w kontrolnych oraz badan kabli,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw i urzadzen oraz
certyfikaty na znak bezpieczenstwa,
geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza,
9. udzielenie gwarancji zgodnie z przepisami.

IS th s e

®

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie bedg gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru koficowego robat.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehiajgce bedg zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
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Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupehlniajacych wyznaczy komisja
i stwierdzi ich wykonanie.

8.5.  Odbidér pogwarancyjny po uplywie okresu rekojmi i gwarancji

Odbior pogwarancyjny po uplywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie
wykonanych rob6t zwigzanych z usunieciem wad, ktore ujawnig sie w okresie rekojmi
1 gwarancji.

Odbiér — po uplywie okresu rekojmi — pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,Odbior ostateczny
(konicowy)”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke
obmiarowag ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajacego
w dokumentach umownych.

Dla rob6t wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartosé (kwota) podana przez
Wykonawcg i przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie).

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzgledniac
wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robot beda obejmowac:
— robocizne bezposrednig wraz z narzutami,
— warto$¢ zuzytych materialdw wraz 2z kosztami zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,
— wartos¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,
— koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujagcymi przepisami, ale z wylaczeniem podatku
VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ustawy

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr 207,
poz. 2016 z pézn. zm.).

— Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamoéwien publicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177).

— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o0 wyborach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).

— Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst Dz. U.
z 2002 r. Nr 147, poz. 1229).

— Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. — o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321
Z pdzn. zm.).
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— Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627
Z pézn. zm.).

10.2. Rozporzadzenia

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. — w sprawie systemow
oceny zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE
(Dz. U. Nr 209, poz. 1779).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. — w sprawie okreslenia
polskich jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat
technicznych, zakresu i formy aprobat oraz trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany (Dz.
U. Nr 209, poz. 1780).

— Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. — w sprawie
ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w sprawie bezpieczenstwa
1 higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. — w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenistwa i ochrony zdrowia
(Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. — w sprawie
szczegotlowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U.
Nr 202, poz. 2072).

10.3. Inne dokumenty i normatywy

— Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych, (tom I, II, III,
IV, V) Arkady, Warszawa 1989-1990.

— Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych. Instytut Techniki
Budowlanej, Warszawa 2003.

— Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji, Centralny Osrodek Badawczo-
Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001.

Normy:
— PN-90/E-05023 Oznaczenia identyfikacyjne przewodéw elektrycznych
barwami lub cyframi
— PN-92/E-08106 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP)

— PN-IEC 364-4-481:1994 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona zapewniajaca bezpieczenstwo. Dobor $rodkow
ochrony w zaleznosci od wptywdw zewnetrznych. Wybdr
Srodkéw ochrony przeciwporazeniowej w zaleznosci od
wplywow zewnetrznych.

— PN-IEC 664-1:1998 Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w uktadach
niskiego napigcia. Zasady, wymagania i badania
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— PN-IEC 60038:1999
— PN-IEC 60364-4-41:2000

— PN-IEC 60364-4-442:1999

PN-IEC 60364-4-443:1999

PN-IEC 60364-5-51:2000

PN-IEC 60364-5-523:2001

PN-IEC 60364-5-54:1999

- PN-IEC 60364-6-61:2000

- PN-76 /E-02032
- PN-76 /E-05125
- PN-E-05100-1

Napiecie znormalizowane IEC

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona
przeciwporazeniowa

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed
przepigciami. Ochrona instalacji niskiego napigcia przed
przejsciowymi przepigciami i uszkodzeniami przy
doziemieniach w sieciach wysokiego napigcia

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczefistwa. Ochrona przed przepieciami
atmosferycznymi lub faczeniowymi

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér
i montaz wyposazenia elektrycznego. Postanowienia
0golne

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor
1 montaz wyposazenia elektrycznego. Obcigzalnosé
pradowa dtugotrwala przewodow.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor
i montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia
1 przewody ochronne.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Sprawdzenie. Sprawdzenie odbiorcze

Oswietlenie uliczne-nat¢zenie

Budowa linii kablowych

Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie

1 budowa.
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