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ODWODNIENIE LINIOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technijz(ST) § wymagania dotyae wykonania i odbioru robot
zwigzanych z budowodwodnienia liniowego z elementow prefabrykowangatusztamizeliwnymi w ramach
"Rozbudowy drogi gminnej ulicy Polnej w m. Niechorz."

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna dokument prgetay i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rabé
budowlanych okjtych przedmiotow inwestycj.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej gpfi&acji dotyczy zasad prowadzenia rob6t zwanych z
wbudowaniem odwodnienia liniowego wykonanego z agivefkatow z betonu z domieszkami widkien
polipropylenowych o wymiarach zewtnznych 15x15x100cm z ruszteraliwnym - klasa B125
oraz korytko o wymiarach 30x30x50cm z rusztagtiwnym - klasa D400

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Korytko odptywowe - prostetny element prefabrykowany, wykonany z betonu, aekroju
poprzecznym w ksztalcie liter U, umdiwiajacy tworzenie gigéw linowych na wpust, na ktérym osadzony jest
rusztsciekowy ( stalowy lulZeliwny)

1.4.2. RuszZeliwny - element wykonany Zeliwa umaliwiajacy wptyw wody opadowej do korytka oraz
umazliwiajacy przejazd przez odwodnienie liniowe pojazdom tghmn.
1.4.3.Scianka zamykajca- element skycy do zdlepienia kaicow odwodnienia liniowego.

1.4.4. Pozostale oldienia podstawoweagszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangdlne" pkt 1.4.

1.4.2.8. Korytko odwodnienioweprostokitny element prefabrykowany, wykonany z betonu, aekroju
poprzecznym w ksztalcie liter U, uriwiajacy tworzenie cigéw linowych na wpust, na ktérym osadzony jest
rusztsciekowy ( stalowy lutZeliwny)

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotgce robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne" pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Jako korytka odptywowe do liniowego odwodnieniadd zastosowane kanaty z kregizia z kgtownika
stalowego o0 szerokoi zewretrznej i wysokdci zewretrznej 300x300mm  wykonane z betonu z dodatkiem
wiékien. Do wyej wymienionego systemu nalezastosowarusztyzeliwne klasy D400. PN-EN 1433:2005.
Ruszty lgdg mocowane za pomganocowaniarubowego t.j. 4rub z naketka na 0,5 rusztu.

Kanat w polowie swojej diugei i dolnej czsci kanatu musi mi€ wykonany otworirednicy DN200, ponadto
od czotowej strony kanatu nalezastosowascianki czotowe betonowe.

Drugi rodzaj to kanaty z kraguzia z katownika stalowego o0 szerod@ zewretrznej i wysokdci zewrgtrznej
150x150mm wykonane z betonu z dodatkiem widkieo.vipzej wymienionego systemu nale zastosowé
rusztyzeliwne klasy B125. PN-EN 1433:2005.



Moga by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i zagramjich wykonane zgodnie z w§j wymieniory
normy i posiadajce atest. Przed zastosowaniem wyrobu wykonawc&aajlsceptagj Inzyniera i Projektanta.

2.3. Lawa betonowa pod korytka

Beton na taw pod korytka C25/30. Lagwvykona zgodnie z zaleceniami producenta.

2.8. Prefabrykowane elementy odwodnienia liniowego

Prefabrykaty powinny hy skladowane w pozycji wbudowania, na padito utwardzonym i dobrze
odwodnionym, zgodnie z zaleceniami producenta.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne" ikt

3.2. Sprat do utozenia korytek odptywowych

Roboty lgdg wykonywane , przy iyciu sprztu budowlanego z hakiem lub pasami transportowymi,
zaproponowanego przez producenta wyrobu i po alicgpirzez lityniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotycze transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane" pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Korytka odptywowe mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu z uwzglnieniem zaleae
producenta wyrobu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-M@O0M,Wymagania ogolne" pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do wykonania odwodnienia liniowego falevytyczyé os scieku zgodnie z dokumentacj
projektows.

5.3. Wykop pod tawe

Wykop pod taw betonovwy pod odwodnienie liniowe natg wykona zgodnie z dokumentagcj PN-B-06050.
Wskaznik zagszczenia dna wykopu pod taywowinien wynosi co najmniej 0,97, wg normalnej metody
Proctora.

5.4. Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno kiyzgodne z dokumentagcprojektows i zaleceniami layniera.
5.5. Wbudowanie korytek odptywowych

Korytka odptywowe bda utozone w nawierzchni z kostki betonowej. Odwodnieniglie utzone w 1m
odcinkach. Lokalizacja korytek w planie i w przekrgpoprzecznym powinna Byzgodna z dokumentagj
projektows. Przed montzem Wykonawca zaproponuje sposOb wbudowania korybeiptywowych z
uwzglkdnieniem instrukcji producenta wyrobu i uzyska giteeg Projektanta. Wbudowywanie korytek
powinno s¢ rozpoczyna od najniszej rednej (miejsca odprowadzenia). Najeprzestrzegauktadania korytek
z uwzgkdnieniem kierunku strzatki (kierunku przeptywu) Yogzonej na korytkach. Korytko ma bwtozone
tak aby warstwa nawierzchni przy korytku odptywowymstawata wyej od 3 do 5 mm ponad korytkgcknie

z rusztem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT



6.1.0g06Ine zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawi do akceptagjiniera:

- opis dostarczonych korytek odptywowych,

- instrukcg zabudowy korytek odptywowych,

- deklarac} zgodndci wykonania korytek odptywowych z Nogm

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robét zwizanych z wykonaniem odwodnienia liniowego agleprawdza:

- wykop pod taw,

- gotowy tawe,

- ustawienie zbrojenia, zabetonowanie,

- wykonanie elementéw odptywowych.

6.4. Kontrola jakosci robot

Kontrola jakdci robot polega na sprawdzeniu zgogtria@ dokumentagj projektovg w zakresie:
- lokalizacji korytek w planie,

- lokalizacji korytek w przekroju poprzecznym,

- wymaganych spadkéw podioych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QNymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowa jest m (metr) utonego korytka odptywowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne" pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovg, SST i wymaganiami liyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiatady wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu



Odbiorowi rob6t zanikacych i ulegajcych zakryciu podlega wykonanie wykopu, zdaie podbudowy z
chudego betonu, wykonanie fundamengibetowego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne" kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- dostarczenie materialtdw na miejsce wbudowania,

- wykonanie wykopow pod fundamenty korytka odptyveme,
- wykonanie fundamentéw zgodnie z dokumentacpjektovs,
- wbudowanie koryta odptywowego wg SST,

- niezlzdne pomiary i badania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 1433:2005 Kanaly odwadnjeg dla ruchu pieszego i kotowego - Klasyfikacja, magania
konstrukcyjne, badanie, znakowanie i ocena zgéxino

10.2. INNE DOKUMENTY

NIE WYST EPUJA.



