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Budowa chodnika w ciqgu drogi powiatowej nr 1316K km 4+971,00-5+793,00 w m.Wielopole - Zawarto$é projektu

ZAWARTOSC PROJEKTU ORGANIZACJI RUCHU
NA CZAS ROBOT

Opis techniczny

1. Podstawa opracowania

2. Lokalizacja i uzasadnienie celowos$ci inwestycji

3. Opis stanu istniejgcego

4. Opis stanu projektowanego

5. Projektowane oznakowanie drogi na czas budowy chodnika
6. Termin rozpoczecia i zakonczenia robot

Czes¢é rysunkowa

Zat. N1 — OFiENtACIA ..ovviveeicie e skala 1 : 10 000
Zat. nr 2 — Oznakowanie robét — Schemat nr 3
poza obszarem zabudowanym ... skala 1 : 500
Zat. nr 3 — Oznakowanie rob6t — Schemat nr 5a/b
na obszarze zabudowanym / poza obszarem zabudowanym ............ skala 1 : 500
Zat. Nrd —TabliCe F-8 ... e bez skali
mgr inz. Zbigniew Kaczkowski mgr inz. Agnieszka Kaczkowska
39-300 Mielec, ul.Wyszynskiego 6B/7 39-300 Mielec, ul.Wyszynskiego 6B/7
nr upr. D-295/94 nr upr. PDK/0068/PWOD/17
Uprawnienia w specjalnosci konstrukcyjno- Uprawnienia do projektowania i kierowania
inzynieryjnej do sporzgdzania projektow robotami budowlanymi bez ograniczen
budowli drég i nawierzchni lotniskowych w specjatnosci drogowe;j

oraz typowych przepustéw i mostow
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