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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét,
prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem zadania inwestycyjnego pn. ,,Przebudowa
pomieszczen w budynku Aresztu Sledczego w Szczecinie na pomieszczenia zakladowej
medycyny pracy, 70-226 Szczecin, ul. Kaszubska 28, Dz. Nr 34/2, obreb 1041 zgodnie z
zakresem robo6t przedstawionym w Projekcie Budowlanym i przedmiarze robot.

Podstawa opracowania niniejszej SST sa Projekty Budowlane, przepisy obowigzujacego prawa,
normy i zasady sztuki budowlane;j.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza SST traktowana jest obok Projektu Budowlanego i przedmiaru robét jako pomocnicza
dokumentacja przetargowa przy zlecaniu i realizacji rob6t — Inne roboty wykonczeniowe -
.Przebudowa pomieszczen w budynku Aresztu Sledczego w Szczecinie na pomieszczenia
zakladowej medycyny pracy, 70-226 Szczecin, ul. Kaszubska 28, Dz. Nr 34/2, obreb 1041”.

1.3. Zakres robét objetych SST
Dane zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia rob6t przy montazu elementow
wykonczeniowych i wyposazeniowych

1.4. Ogoélne wymagania dotyczace Robét
Zgodnie ze specyfikacja Techniczna nr 1.0.0 “Wymagania ogdlne”.

1.4.1. Przekazanie terenu Budowy
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

1.4.2. Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wykonawce
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

1.4.3. Zgodnos¢ Robét z Dokumentacja Projektowa i ST
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

1.4.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne”.

1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne”.

1.4.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

1.4.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.



1.4.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

1.4.11. Ochrona i utrzymanie robét

Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

1.4.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Wspolny Stownik Zaméwien (CPV) — nazwy i kody grup, Kklas i kategorii robot

Dziatl Grupa Klasa

Kategoria

Nazwa

45.000000-7

Roboty budowlane

452.00000-9

Roboty budowlane w zakresie
wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czesci oraz roboty
w zakresie inZynierii ladowej i wodnej

4526.0000-7

Roboty w zakresie wykonywania
pokry¢ i konstrukcji dachowych i inne
podobne roboty specjalistyczne

45262400-5

Whnoszenie konstrukcji ze stali
konstrukcyjnej

1.6. Okreslenia podstawowe

Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
2.1. Materialy podstawowe

» Elementy wykonczeniowe i wyposazeniowe zgodne z dokumentacja projektowa
» Materialy taczace : Sruby, nity, elektrody zgodne z dokumentacja projektowa

2.2. Pozostate Materialy

Zgodnie z Dokumentacja techniczng, zestawieniem materiatow zawartym w Przedmiarze

Robot

3.SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne”.

3.2. Sprzet, ktory moze by¢ uzyty do wykonywania robét (podstawowy)
Wykonaweca przystepujacy do prac powinien posiada¢ nastepujacy sprzet i narzedzia:

> Srodek transportowy

» Spawarka elektryczna

» Samoché6d samowytadowcezy 5 t
» Zuraw samochodowy

3.3. Pozostaly sprzet i sprzet zamienny

Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne”.




4. TRANSPORT

4.1. Stal, elementy stalowe, inne elementy

Elementy stalowe nalezy przewozi¢ srodkami transportu przystosowanymi do przewozu tego
rodzaju materiatow. Przewozone elementy stalowe nalezy zabezpieczy¢ przed spadaniem ze
srodka transportu oraz przed przesuwaniem i ewentualnym spowodowaniem szkéd u 0séb
trzecich.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg oraz za jakos$¢
zastosowanych materialéw 1 wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
przedmiarem robo6t, wymaganiami ST i SST, PZJ, projektu organizacji rob6t oraz poleceniami
Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wysoko$ci wszystkich elementéw robd6t zgodnie z wymiarami i rz¢dnymi okre§lonymi w
dokumentacji projektowej lub wskazaniami na piSmie przez Inspektora nadzoru.

Nastgpstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczeniu robét zostana, jezeli wymagac bedzie tego Inspektor nadzoru, poprawione przez
Wykonawce Na wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie
zwalniaja Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow 1 elementéw robot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor
nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie pézniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawce, pod grozba zatrzymania robét. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.2. Montaz elementéw wykonczeniowych i wyposazeniowych

5.2.1. Wymagania ogélne

Montaz powinien by¢ wykonany zgodnie z projektem konstrukcji z zastosowaniem Srodkow
zapewniajacych statecznos¢ w kazdej fazie montazu oraz osiggniecie projektowanej nosnosci i
sztywnosci po ukonczeniu robot.

5.2.2. Prace montazowe

Elementy konstrukcji powinny by¢ trwale i widocznie oznakowane zgodnie z oznaczeniami

przyjetymi na rysunkach montazowych. Laczniki i elementy ztaczne powinny by¢ odpowiednio

opakowane i oznakowane. Jezeli uszkodzone elementy sg naprawiane przed montazem, sposéb

naprawy powinien by¢ uzgodniony z Inspektorem Nadzoru W kazdym stadium montazu

konstrukcja powinna mie¢ zdolno$¢ przenoszenia sit wywotanych wptywami atmosferycznymi

oraz obcigzeniami montazowymi, sprzetem i materiatami.

Wytyczne montazu :

» Przed rozpoczg¢ciem montazu sprawdzi¢ konstrukcj¢ pod wzgledem doktadnosci wykonania i
zgodnosci z projektem

» Montaz konstrukcji wykonac zgodnie z wytycznymi projektowymi ( rozmieszczenie w
poziomie i pionie ).



5.3. Montaz gotowych elementéw dostarczanych na budowe
Montaz elementéw gotowych dostarczanych na budowe wykona¢ zgodnie z zaleceniami
producenta wyrobu oraz Inspektora Nadzoru

5.4. Instalacje

Montaz instalacji zwigzanych z konstrukcjami ( rurarz, podej$cia, rozprowadzenia, pozostata
armatura ) wykona¢ zgodnie z projektem budowlanym branzowym, zaleceniami Zamawiajacego,
producentéw wyrobow oraz Inspektora Nadzoru

5.6. Zalecenia projektowe

Porecze dla os6b niepelnosprawnych

W pomieszczeniach WC ze stanowiskami dla oséb niepetnosprawnych zamontowano dwie
porecze : stalg i skadang .

Przyktadowy widok porgczy przy WC dla 0séb niepetnosprawnych
Uchwyt dla niepetnosprawnych Uchylny WC wolnostojacy 50cm biaty fi25

Przyktadowy widok porgczy przy umywalkach dla oséb niepelnosprawnych
Pochwyt Umywalkowy na blasze 80cm biaty fi25



Przyktadowy widok porgczy uchylnej dla 0séb niepetnosprawnych
Uchwyt dla niepetnosprawnych uchylny 2 25 600 mm stal biata

Przyktadowy widok porgczy prysznicowej dla 0s6b niepetnosprawnych
Uchwyt dla niepetnosprawnych katowy prysznicowy @ 25 700 x 700 mm stal biata

Lustro uchylne dla oséb niepelnosprawnych
W pomieszczeniach WC ze stanowiskami dla oséb niepetnosprawnych zamontowano lustra

uchylne dostosowane do potrzeb tych os6b
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Przyktadowy widok lustra uchylnego w pomieszczeniu dla oséb niepetnosprawnych

Dozowniki do mydla w plynie
W sanitariatach, przy umywalkach przewidziano zamontowanie dozownikéw mydta w ptynie

Przldaowy widok dozownika do mydta w ptynie



Pojemniki na reczniki papierowe
W sanitariatach, przewidziano zamontowanie pojemnikOw na r¢czniki papierowe.

Przyktadowy widok pojemnika na reczniki papierowe

Pojemniki na papier toaletowy
W sanitariatach, przy sedesach przewidziano zamontowanie pojemnikOw na papier toaletowy.

Przyldaciowy widok pojemnika na papier toaletowy

Suszarka elektryczna do rak

Przyktadowy widok suszarki do rak ( Nr kat. M 30S )

Suszarka do rak :

-Moc znamionowa: 420 + 1150 W

-Materiat obudowy: stal gr. 1,50 mm

-Wykonczenie powierzchni: biata, stal matowa, stal polerowana
-Rodzaj montazu: nascienny, przykrecana

-Spos6b uruchamiania: automatyczny czujnikiem zblizeniowym

Szczotki do miski ustepowej
W sanitariatach, przy sedesach przewidziano zamontowanie szczotek do misek ustepowych.



Szczotka do WC

Przyktadowy widok szczotki do WC ( NR kat. SZ 175)

Kosz na $mieci nascienny:

Przyktadowy widok kosza na $mieci ( Nr kat. KMC101 )

Wieszak stalowy, pojedynczy

Przyktadowy widok wieszaka pojedynczego ( Nr kat. MHW 30 )



Schodotaz :
Dla komunikacji o r6znych poziomach dla os6b niepelnosprawnych ruchowo przewidziano
zastosowanie schodotazu
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Typ urzgdzenia

Pltforma proyschodowa do transportu osdb niepeimosprasnych na woidkach
invaralisdzkich z dutymi tylnymi kotami oraz na wazkadh elektryczgch

Rodzaj toru jazdy Tar lorzywaliniowy — diugodt srymy do 25 metndw
Rodizaj napeds Eleiktrycno - Enowy

Predioode jardy 1,1 my's, lagndny start i zatrn urrgdzenia
llaic proystankow Waik Inie & prry ot

Kt nachylenia toru jerdnego o - 62*

Prremnacrenie miontaiu

‘Wewngtrz | na newngtrz budynkdw

U wig

150 kg 200 kg 223 kg 300 kg |opoga)

Wymisry podestu platformy

TOOT 30 mim; TI30xEDE mm; 730xE30 mm; 800S00 mm; S00x1000 mm; 300000 mm
luly wymiar niestandardowy |opoa)

Spoadh montaiu platformy frednio do sciany lub na slupkach samonodnych
Mo silnika 0,3-2.2 KW

Zosilanie Trajfazowe 400V | lednofazoee 230V

Ipodnodé urzgdrenia Tgodnoit 7 Dyrektywy Europejsky 2006/42\WE — sk CE
Gwarancja 36 miesiery gwaranc sersisowe] (w opcji mozliwosc

Sterowanie na platformie

Frryciskowe; pilot na kablu spirsinym; joystick [opcja)

Proywolanie platformy

Ta pomiocy kaset proyactawcoych

Platforma przyschodowa

Skiadaniefrodkladanie Manuaine lub automatyczne [opcjs)
& Srymawykonana z weysokie) oo stali malowane] proszkowo — kolor RAL 5007
STANDARD [ooynk w wersp ewngiranej|
Szyna & Trerokodt srymy po zamontowaniu bezpoirednio do Soiany 150 mm
& Srerokodt sy po zamontowaniu na slupkach samonodnych do stopni schodds
1B0 mim
s ‘Wykonanie 1 wysokicj jakosc stal mal W o o locynk na zewngirz]
s [Podioga na platformie antypodizgowa
= [Porgez na platformie ulatwiajgoa wjazd
s [Plaskie rampy najazdowe na obu krawgdziach platformy, ulatwiajaoe wjand

wiizia — raberpiecrajy woizek pried zjechaniem podozes jasdy

Majazd Doczny [opoje)

System preciw tngoy

Drwie: barierkd — ramiona zabespieczajgoe prred fechaniem wazka @ platformy

Blniada ducrykowa rabezpiecrajgea proed korzystaniem 2 wrgdsenia przez osoby
nieupowainione

Przyosk na plhtformie STOP"

Podinga bezpieceerstwa — system przecwzgnieceniowy [opcjs)

Eolor RAL 7033 STANDARD

Sygnalizacjs sicustyrzno-feieting necha platformy

Whyposaienie dodatkowe
i uwagi dodetkows

Draie kasety f; Khddka dio i+ platformyy; Krzesefio na platformie |opda);
Sryna i platforma wykonana re stali nierdzesmej [opcjal; Pokrowiec na platformg w wersg
rewngirznesf; Sryna i platforma wykonane ze stali nisrdzewns] {opcp).

Tar jezdny platfionmy maoze stuzyt jako pochwyt pray schodach. Wypetnienie balustrady
migdry schodami a tarem jezdrym urzgdzenis dostarczane jest na specjalne zamcwienie i
nie stancwi standardowego wyposazenia platformy.

Przyktadowe wizualizacje i dane wewnetrznego systemu komunikacji miedzy pigtrowej dla oséb

niepetnosprawnych ruchowo.

Kosz na zuzyte reczniki papierowe

W sanitariatach, przewidziano zamontowanie koszy na zuzyte reczniki papierowe.

Kosz na smieci

W sanitariatach, przewidziano ustawienie koszy na $mieci.

Pojemniki na odpady

W sanitariatach, przewidziano zamontowanie pojemnikow na odpady sanitarne.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogoélne

6.1.1. Program Zapewnienia Jakosci
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.
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6.1.2. Zasady kontroli jakoS$ci robot
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne”.

6.1.3. Badania i pomiary
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

6.1.4. Raporty z badan
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

6.1.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

6.1.6. Certyfikaty i deklaracje
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

6.1.7. Dokumenty budowy

a) Dziennik budowy
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

b) Rejestr obmiaréow
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

¢) Dzienniki laboratoryjne
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

d) Pozostale dokumenty
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

e) Przechowywanie dokument6w budowy
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

6.2.Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badania przed przystapieniem do robét
Materiaty:
» Nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ dostarczonych materiatéw z SST. Skontrolowa¢ nalezy terminy
przydatnosci, szczelno$¢ pojemnikéw, zgodnos¢ wagowa.
» Podloza:
» Nalezy skontrolowa¢ podioze pod montaz elementéw wyposazenia

6.2.2.Badania w czasie robot

Badaniu podlegaja wszystkie elementy:
» prawidlowos$¢ wykonania poszczeg6lnych elementéw wyposazenia,
» prawidlowos¢ wykonania konstrukcji no$nej punktowej wyposazenia
» prawidlowos¢ ksztattu i montazu oston grzejnikowych.

7.0BMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne”.
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7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materialow
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

7.4. Czas przeprowadzania obmiaru
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

8.0ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw roboét

Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru robot:
» odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
» odbior czgsciowy
» odbior ostateczny
» odbidér pogwarancyjny

8.2. Odbior robét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.
8.3. Odbior czesciowy

Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

8.4. Odbior ostateczny robot rozbiérkowych
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego roboét
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

8.4.2. Dokumenty odbioru ostatecznego
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Nie wystepuje przy wykonywaniu rob6t rozbiérkowych.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Polskie Normy

X/

< - PN-B-06200 — ,,Konstrukcje stalowe budowlane.Warunki wykonania i odbioru”
10.2. Swiadectwa, wytyczne i instrukcje, materialy pomocnicze

s -Dz. U. nr 75/2002 - Warunki techniczne, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie
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- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano — montazowych Tom I

Budownictwo og6lne. Warszawa 1990, wyd. LV MGPiB, ITB Poradnik majstra
budowlanego Arkady, Warszawa 1997

- Poradnik majstra budowlanego Arkady, Warszawa 1997



