SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-07.02.02

SEUPKI PROWADZACE ORAZ
ZNAKI KILOMETROWE I HEKTOMETROWE

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z
wykonaniem urzadzen optycznego prowadzenia ruchu — stupkéw prowadzacych dla zadania:

»Remont drogi wojewddzkiej nr 310 na odcinku Czempin — Itéwiec Wielki”

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstawowy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem urzadzen
optycznego prowadzenia ruchu:

- stupkéw prowadzgcych U-1a — umieszczanych samodzielnie na poboczu gruntowym,

- znakow U-1f — umieszczanych na stupkach prowadzacych U-1a i U-1b w celu okreslenia numeru drogi,

- znakoéw kilometrowych U-7 — umieszczanych na stupkach U-1a i U-1b w celu uscislenia przebiegu drogi, utatwienia
lokalizacji elementow sktadowych drogi polegajacych na ewidencji drog oraz lokalizacji zdarzen drogowych,

- znakow hektometrowych U-8 — umieszczanych na stupkach U-1a i U-1b w celu usci$lenia przebiegu drogi, utatwienia
lokalizacji elementow sktadowych drogi polegajacych na ewidencji drog oraz lokalizacji zdarzen drogowych,

- tabliczek ,,wilcze oczy” montowanych na dwa wkrety na tylnych $ciankach stupkow prowadzacych U-1a/b.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podane okreslenia sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i definicjami podanymi w ST D-00.00.00
“Wymagania og6lne" .

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Shupki prowadzace U-1ai U-1b

2.2.1. Rodzaje materiatow na shupki prowadzace. Materiatami stosowanymi na stupki prowadzace sa:

- shupki prowadzace U-1a i U-1b z elastycznych tworzyw sztucznych odpornych na ztamanie i zginanie,

2.2.2. Wymagania ogolne dla stupkéw prowadzacych.

Typ stupka prowadzacego (U-1aiU-1b) powinien by¢ zgodny ze ,,Szczegdélowymi warunkami technicznymi dla urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach”.

Stupek prowadzacy typu Ul-a powinien zapewni¢ stabilne umocowanie go w podlozu, wykluczajac mozliwosé
wyciagnigcia go z ziemi sita 30 kg.

Stupki musza posiada¢ oznakowanie okreslajace kilometr i hektometr, a w petnych kilometrach nr drogi .

Na lukach (zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury Dz.U. 2019 poz. 2311) stupki nalezy rozmiesci¢ w
zageszezeniu.

Stupki prowadzace powinny mie¢ w przekroju ksztalt trapezu.

Wysokos¢ stupka prowadzacego powinna wynosié:

- 1,5 m dla stupka U-1a, (1,0 m nad poziom gruntu),

- 0,4 m dla stupka U-1b umieszczonego nad barierg ochronng.



Na czerwonej powierzchni stupkéw prowadzacych powinny by¢ umieszczone elementy odblaskowe o szeroko$ci 4 cm
wysokos$ci 20 cm barwy czerwonej po prawej stronie drogi i barwy bialej po lewej stronie drogi.

Miejsce umieszczenia elementow odblaskowych powinno by¢ zgodne ze ,,.Szczegétowymi warunkami technicznymi dla
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach”.

Elementy odblaskowe moga by¢ stosowane w postaci elementéw pryzmatycznych z tworzyw sztucznych.

Elementy odblaskowe sprowadzane osobno (nie przytwierdzone do stupkow) powinny by¢ sktadowane w pojemnikach
producenta, w pomieszczeniach suchych w warunkach zabezpieczajacych je przed zabrudzeniem, uszkodzeniem i
przemieszaniem.

2.2.3. Wymagania dla stupkow prowadzacych z tworzyw sztucznych.

Stupki prowadzace moga by¢ wykonywane z tworzyw sztucznych, jak polichlorek winylu, polietylen, kopolimery itp.
Wymagania co do zachowania si¢ stupka w czasie kolizji /najechania samochodu na stupek/ powinny by¢ okreslone w
WWIiORB, przy czym stupek, w zalezno$ci od materialu uzytego do produkcji, moze by¢:

- samopionujacy, z odchyleniem od pionu do 3% wielokrotnie samoczynnie powracajacy do pozycji pionowej.

Barwa stupkéw prowadzacych z tworzyw sztucznych powinna by¢ biata, bez smug i przebarwien.

Powierzchnia stupkéw prowadzacych powinna by¢ czysta, gtadka, pozbawiona rys, pecherzy i wglebien.

Dopuszcza si¢ nastgpujace tolerancje wymiardow stupka prowadzacego: wymiary przekroju poprzecznego + 1 mm ,
grubos¢ Scianki min. 3 mm, tolerancja grubosci $cianki + 0,5 mm.

Stupki prowadzace z tworzywa sztucznego powinny mie¢ aprobatg techniczng wydana przez uprawniong jednostke.
Stupki prowadzace z tworzywa sztucznego nalezy sktadowa¢ w potozeniu poziomym na ptaskim i rownym podiozu w
przygotowanych boksach.

Wysoko$¢ sktadowania nie moze przekracza¢ 2m. Zaleca si¢ przechowywacé stupki pod zadaszeniem w celu utrzymania
ich czystosci.

2.3 Tabliczki odblaskowe tzw. ,,Wilcze oczy” o wymiarach 182x86 mm.
2.4. Farby - nie dotyczy.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do ustawiania stupkéow prowadzacych

Wykonawca przystgpujacy do ustawiania stupkoéw prowadzacych powinien wykaza¢ si¢, w zaleznosci od sposobu
mocowania shupkow, dysponowaniem nastgpujacym sprzgtem:

- sprzgtem do wykonywania otworow w gruncie pod shupki (szpadle, wiertnice),

- sprze¢tem do zaggszczania gruntu wokot stupkow,

- drobnym sprzgtem pomocniczym do montazu (jak poziomice, taSmy miernicze),

- sprzetem do zatadunku i wytadunku stupkow,

- matymi betoniarkami przewoznymi.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport materialow

Elementy ogrodzenia segmentowego mozna dowolnymi §rodkami transportu.

Materialy nalezy ustawia¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowe;j i zabezpieczy¢ przed mozliwos$cia przesuwania
si¢ podczas transportu.

Beton nalezy przewozi¢ specjalistycznymi samochodami do transportu betonu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonania/ustawienia urzadzen optycznego prowadzenia ruchu

Urzadzenia optycznego prowadzenia ruchu nalezy wykonac/ustawi¢ zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji
ruchu. Znaki hektometrowe U-8 i kilometrowe U-7 umiesci¢ na stupkach zgodnie z projektem SOR.

5.2.1. Sytuacyjne wyznaczenie lokalizacji urzadzen

Sytuacyjnego wyznaczenia odcinkow ustawianego urzadzenia nalezy dokona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa.
Nalezy przeprowadzi¢ liniowe prace pomiarowe wzdhuz drogi z nawiazaniem do statych punktow referencyjnych
wskazanych przez Zamawiajacego, celem dokladnego okreslenia miejsca lokalizacji stupkéw prowadzacych.



5.2.2. Montaz stupkéw prowadzacych U-1a/b wraz z wykonaniem fundamentéw betonowych pod stupki

Doty pod stupki powinny mie¢ wymiary dopasowane do wymiaréw stupka.

Osadzenie stupkow U-1la powinno uwzglednia¢ ustawienie stupka $cisle w pozycji pionowej, odchylenie katowe w
jakimkolwiek kierunku nie powinno by¢ wigksze niz 5 stopni.

Stupki U-1b nalezy umiesci¢ bezposrednio na barierze ochronne;j.

W wyznaczonych miejscach ustawié¢ shupki prowadzace doktadnie w miejscach wynikajacych z liniowego pomiaru drogi,
przy doktadnym zachowaniu odstgpu 100 mb (nie dotyczy tukdéw poziomych drogi).

Stupki powinny by¢ umieszczone w jednej linii, rownolegtej do krawedzi jezdni i w sposob zapewniajacy niezmiennosc¢
ich pionowego ustawienia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢ od producentéow zaswiadczenia o jakosci
(deklaracje/atesty).

6.3. Badania i kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania/montowania urzadzen optycznego prowadzenia ruchu nalezy zbadacé:

a) zgodno$¢ wykonania urzadzen z dokumentacja projektowa (lokalizacja, wymiary),

b) prawidtowo$¢ wykonania dotéw pod stupki,

¢) poprawno$¢ wykonania fundamentow pod shupki,

d) poprawnos$¢ ustawienia stupkow (ustawienie wzgledem pionu, linii podluznej w planie drogi),
e) poprawno$¢ ew. wykonania malowania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa urzadzenia optycznego prowadzenia ruchu — jest szt. (sztuka).
Obmiar polega na okresleniu rzeczywistej ilosci zamontowanych stupkow.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru roboét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania wg pkt 6, daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostek obmiarowych

Cena 1 szt. wykonania/ustawienia urzadzenia optycznego prowadzenia ruchu obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— zakup 1 dostarczenie na miejsce wbudowania elementow optycznego prowadzenia ruchu oraz materiatow
pomocniczych,

— zainstalowanie urzadzen optycznego prowadzenia ruchu w sposéb zapewniajacy stabilnosé,

— doprowadzenie terenu wokot wykonanych urzadzen do stanu przewidzianego w dokumentacji projektowej lub wedhug
zalecen Inzyniera,

— przeprowadzenie badan i pomiaréw kontrolnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

PN-EN 12899-1:2005 State pionowe znaki drogowe. Czegs¢ 1: Znaki state



PN-EN 1043-1:2004 Tworzywa sztuczne. Symbole i skroty nazw. Cze$¢ 1: Polimery podstawowe i ich
cechy charakterystyczne

10.2. Inne dokumenty

1. Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie
znakow i sygnalow drogowych (tj. Dz.U. 2019 poz. 2310).

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 9 wrzes$nia 2019 r. w sprawie szczegdétowych warunkéw technicznych
dla znakow i sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkoéw ich umieszczania na
drogach (tj. Dz.U. 2019 poz. 2311).

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzes$nia 2003r. w sprawie szczegotowych warunkoéw zarzadzania
ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (tj. Dz.U. 2017 poz. 784).

4. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (tj. Dz.U. 2020 poz. 215).



