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2. Wiadomosci ogodlne

2.1. Przedmiot opracowania

Przedmiotem niniejszego opracowania jest projekt organizacji ruchu dla
zabezpieczenia robdét zwigzanych przebudowg i budowg $ciezki rowerowej na
drodze gminnej nr 250275 K ,,Hektary”. Droga zlokalizowana jest w Gminie Debno,
w powiecie brzeskim, wojewddztwie matopolskim.

2.2. Inwestor

Inwestorem jest:

Gmina Debno
Wola Debinska 240
32-852 Debno

2.3. Podstawa opracowania

Podstawe opracowania stanowiq:

1) Zlecenie Inwestora;

2) Ustalenia pomiedzy Zamawiajacym i Wykonawca dokonywane podczas
spotkan roboczych oraz drogg e-mailowg;

3) Informacje uzyskane przez projektant w czasie wizji lokalnej na obiektach;

4) Obowigzujace normy i przepisy:

- Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. - Prawo o ruchu drogowym (t.j. Dz. U.

z 2021 r. poz. 450 z pézn. zm.);

- Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych
i Administracji z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakoéw i sygnatow
drogowych (t.j. Dz. U. z 2019 r. poz. 2310 z p6zn zm.);

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegbtowych warunkow zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzadzeniem (t.j. Dz. U. z 2017 r., poz. 784);

- Szczegdtowe warunki techniczne dla znakéw drogowych - zat. nr 1 - 4 do
Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegbtowych warunkow technicznych dla znakdéw i sygnatdw drogowych
oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania
na drogach (t.j. Dz. U. z 2019 r. poz. 2311 z p6zn. zm.);

- Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych. (t.j. Dz. U. z 2021 r.
poz. 1376 z pdzn. zm.);
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3. Opis techniczny

3.1. Zakres opracowania

Zakres opracowania obejmuje wykonanie tymczasowej organizacji ruchu na czas
rob6t polegajacych na budowie kanalizacji deszczowej, budowie kanatu
technologicznego, przebudowie sieci elektroenergetycznej, wykonaniu podbudowy
jezdni i Sciezki rowerowej, wykonaniu warstwy Scieralnej i wigzaca jezdni z masy
bitumicznej, wykonaniu nawierzchni z kostki betonowej na Sciezce rowerowej.

3.2. Charakterystyka istniejacego stanu drogi oraz ruchu

Niniejszy projekt dotyczy drogi o parametrach:
- kategoria drogi: gminna,

klasa techniczna: L — lokalna,

ilo$¢ jezdni: 1,

$rednia szerokos¢ jezdni: 4,50 m,

rodzaj nawierzchni jezdni: bitumiczna,

- gmina: Debno,

- powiat: brzeski,

- wojewodztwo: matopolskie,

Droga gminna 250275 K przebiega w kierunku wschéd — zachdd i krzyzuje sie od
wschodu z drogg gminng 250225K Debno — ,Na Debczak” potozong na terenie
zabudowanym oraz od zachodu z drogg powiatowg nr 1404K Debno — Melsztyn
zlokalizowang poza terenem zabudowy. Po stronie pétnocnej zlokalizowana jest
droga dla rowerow szerokosci 1,50 m. Droga nie posiada chodnikow.

Drogg odbywa sie maty ruch pojazdéw z przewagg samochoddw osobowych
i dostawczych do miejsc zamieszkania oraz pojazdéw rolniczych do pdl. Ruch
pieszych jest maty.

3.3. Charakterystyka projektowanej zmiany organizacji ruchu oraz
opis prowadzenia prac

Bezpieczne prowadzenie prac zwigzanych z przebudowg drogi wymaga catkowitego
wytaczenia ruchu.

W zakres rob6t wchodzi budowa kanalizacji deszczowej, kanatu technologicznego,
przebudowie sieci elektroenergetycznej, wykonaniu podbudowy jezdni i Sciezki
rowerowej, wykonaniu warstwy $cieralnej i wigzaca jezdni z masy bitumicznej,
wykonaniu nawierzchni z kostki betonowej na $ciezce rowerowej.

Nastgpi catkowite zamkniecie przejazdu za pomocg zap6r U-20b z obu stron drogi.
Na zaporach nalezy stosowac $wiatta ostrzegawcze U-35b (koloru czerwonego)
oraz znaki B-1 ,,Zakaz ruchu” wraz z tabliczkami T-0 tresci ,Nie dotyczy pojazdow
budowy i dojazdu do posesji w uzgodnieniu z Wykonawca Robét”. Na drodze
gminnej nr 250225 K ,,Na Debczak” oraz na drodze powiatowej nr 1404 K Debno
— Melsztyn planuje sie ustawienie znakéw A-14 ostrzegajacych o robotach wraz ze
znakami F-6 uprzedzajgqcymi o zamknieciu wystepujacymi za skrzyzowaniem oraz
tabliczkami ,,Nie dotyczy pojazdéw budowy i dojazdu do posesji w uzgodnieniu
z Wykonawca Robét”. Oznakowanie robét pokazano na rys. nr 2.1 i 2.3.

Strona 4



Na rys. nr 2.2 pokazano oznakowanie progu zwalniajgcego planowane do
demontazu.

Wykonawca robdt zobowigzany jest do powiadomienia witascicieli zjazdéw
o terminach, w ktérych niemozliwy lub utrudniony bedzie dojazd z co najmniej
dwudniowym wyprzedzeniem. Bezwzglednie przez caty okres budowy musi by¢
utrzymana mozliwos¢ dojazdu stuzb ratunkowych a takze dojscie do posesii.
W przypadku wykopow, ktérych gtebokos¢ przekracza 0,50 m nalezy stosowac
ktadki dla pieszych U-28 i zapory U 20c montowane w sposob ciagty wzdtuz wykopu
zapewniajac mozliwos¢ przejscia. Zabezpieczenie ruchu pieszych na placu budowy
organizuje Kierownik Budowy.

Po zakonczeniu robdt nalezy wprowadzi¢ oznakowanie statej organizacji ruchu (wg
odrebnego oznakowania).

3.4. Opis mozliwych zagrozen i utrudnien podczas prowadzonych
robot

Podczas prowadzonych robot wystgpig utrudnienia i mogg pojawic sie zagrozenia:

- zamkniecie przejazdu,

- ryzyko wypadkéw drogowych podczas robdt przy réwnoczesnie
wystepujacym ruchu pieszym przez najechanie lub potrgcenie sprzetem
budowlanym,

- ryzyko wypadkoéow drogowych przy ruchu pieszych poboczem (najechanie
pojazdem lub sprzetem budowlanym),

- chwilowe przebywanie na jezdni pracownikdéw zwigzanych z obstugg pojazdéw
budowlanych,

- postdj pojazddw zwigzanych z dowozem materiatdbw budowlanych Iub
wykonywaniem innych robét wymagajacych postoju,

- ograniczenie szerokosci pasa ruchu.

3.5. Zalecenia i obowigzki Wykonawcy robot

Znaki drogowe i urzgdzenia bezpieczenstwa ruchu uzywane do oznakowania

i zabezpieczenia robdét prowadzonych w pasach drogowych muszg spetniac

wymagania i mogq by¢ ustawiane na drogach z zachowaniem warunkéw

okreslonych w zatacznikach do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca

2003 r. w sprawie szczegdtowych warunkdéw technicznych dla znakéw i sygnatéw

drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich

umieszczania na drogach, z ktérych podstawowe to:

- Uzyskac u zarzadcy drogi pisemne zezwolenie na wejscie w teren, uzgadniajac
termin i okres wykonywania robot,

- Zgtosi¢ do zarzadcy ruchu na drodze oraz do Wydziatu Ruchu Drogowego
wiasciwej Komendy Policji doktadny termin rozpoczecia robét z co najmniej 7
dniowym wyprzedzeniem,

-  Wykona¢ i ustawi¢ w okreslonych miejscach wskazanych projektem
oznakowanie (w przypadku wczesniejszego ustawienia, do chwili wdrozenia
projektowanej organizacji ruchu znaki powinny pozostawac trwale zastoniete),

- Przechowywac zatwierdzony projekt organizacji ruchu na budowie i okazywac
na kazde zgdanie uprawnionych organdw.
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3.6. Znaki drogowe oraz sposoOb ich umieszczenia:

Dla zapewnienia bezpieczenstwa ruchu w rejonie prowadzonych robét wymagane
jest czytelne oznakowanie, zgodne z istniejgcymi przepisami.

Lokalizacje projektowanych znakéw drogowych i urzadzen bezpieczenstwa ruchu
nalezy wykona¢ wedtug zataczonych rysunkéw a ponadto:

Oznakowanie robdt nalezy wykona¢ na drodze gminnej nr 250225 K ,Na
Debczak” znakami z grupy wielkosci srednie (S) oraz z grupy wielkosci duze
(D) na drodze powiatowej nr 1404 K.

Nalezy zastosowac znaki posiadajgce odpowiednie aprobaty techniczne z licami
z folii odblaskowej typu 2 lub pryzmatycznej a tarcze wieksze o jedng grupe
wielkosci od stosowanych na danym odcinku drogi.

Ustawiajgc oznakowanie nalezy kierowac sie zasadg, ze ustawiane znaki nie
mogq zastaniac istniejacych znakéw drogowych.

Oznakowanie miejsc robét nalezy wykonac¢ w sposdb wskazany na rysunkach,
ale miejsca ustawienia znakéw w terenie nalezy wybra¢ indywidualnie
w zaleznosci od sytuacji, aczkolwiek zgodnie z ww. rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. szczegdlnie w zakresie widocznosci,
wymiaréw, odblaskowosci, wysokosci i odlegtosci umieszczania ich od
przeszkody. Znaki, sygnaty oraz urzadzenia zabezpieczajace winne by¢ dobrze
widoczne zaréwno w dzien, jak i w nocy oraz winny by¢ utrzymane
w nalezytym stanie przez okres trwania robdt.

W czasie prowadzenia robot nalezy zapewni¢ nadzér nad prawidlowym
funkcjonowaniem kazdego 2z elementéw czasowej organizacji ruchu
a zauwazone usterki i nieprawidtowosci na biezaco usuwac. W przypadku
przerwania robot np. ze wzgledu na zte warunki atmosferyczne nalezy, jezeli
to mozliwe przywrdécié pierwotny ruch pojazdéw na odcinku objetym robotami
lub tak poprowadzi¢ ruch, zeby nie powodowat zagrozenia uzytkownikéw drogi.
Znaki drogowe oraz urzadzenia bezpieczenstwa ruchu powinny by¢
umieszczone zgodnie z zatacznikami nr 1-4 do Rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdtowych warunkéw
technicznych dla znakow i sygnatdéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu i warunkoéw ich umieszczania na drogach.

Konstrukcja stojakéw uzytych do znakdéw i urzgadzen bezpieczenstwa ruchu
powinna gwarantowac ich stabilnos¢. Znaki drogowe pionowe winny by¢
umieszczone po prawej stronie jezdni na stupkach metalowych w odlegtosci
0,50 - 2,00 m od krawedzi jezdni i wysokosci 2,20 m. Przy prowadzeniu robdt
nalezy wybrac technologie i organizacje prac umozliwiajacg najkrétszy termin
ich wykonania. Po zakonczeniu prac nalezy zdemontowac¢ projektowane
oznakowanie zastepcze, a teren robét przywrdci¢ do stanu pierwotnego.
Wykonawca prowadzacy roboty w pasie drogowym zobowigzany jest do
zamontowania oraz utrzymania w nalezytym stanie wszystkich znakow
i urzadzen zuzytych do zabezpieczenia miejsca robot, przez okres trwania
robot. Organ zarzadzajacy ruchem ma prawo dokonywac korekt oznakowania
w trakcie wykonywanych robdot. Zastosowanie wg niniejszego projektu
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oznakowania ma charakter tymczasowy i wprowadza sie jedynie do wtasciwego
oznakowania i zabezpieczenia miejsca wykonywanych roboét.
- Za oznakowanie terenu budowy odpowiada Kierownik Budowy.

3.7. Termin prowadzenia prac

Planowany termin wprowadzenia: od 28 lutego 2022 r.
Planowany termin zakonczenia robot - 31 pazdziernika 2023 r.

Andrzej Mikuta
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