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ZDJECIE WARSTWY HUMUSU



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowe Specyfikacji Technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych
ze zdjeciem warstwy humusu dla zadania "Budowa $ciezki rowerowej z dopuszczeniem ruchu pieszych na odcinku
drogi wojewddzkiej nr 473 w miejscowosci Chetmno".
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu,
wykonywanych w ramach robét przygotowawczych i obejmujg :

—  zdjecie warstwy humusu grubosci ok. 15 cm z terenu projektowanych robét

—  zaladunek, transport na odktad Wykonawcy oraz utylizacja nadmiaru humusu.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz  definicjami
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 1.4.
14.1.  Warstwa humusu — warstwa ziemi ro$linnej urodzajnej, nadajace;j si¢ do upraw rolnych.
1.5. Wymagania dotyczace robot

Wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-00.00.00. ,Wymagania ogélne” pkt 1.5. Wykonawca robot jest

odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.
2. MATERIALY

Nie wystepujg
3. SPRZET
3.1. Wymagania dotyczace sprzetu

Wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania og6ine” pkt 3. Sprzet do wykonania robot

Do wykonania robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac:

—  rowniarki, spycharki,

— lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robdt ziemnych - w miejscach, gdzie prawidiowe

wykonanie rob6t sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
—  koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegto$¢ wymagajacq zastosowania takiego
sprzetu.
Sprzet uzyty do wykonania rob6t powinien by¢ sprawny technicznie i zaakceptowany przez Inzyniera

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”. pkt 4. Transport.

Humus nalezy przemieszczaC z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo przewozi¢ transportem samochodowym.
Wybor $rodka transportu zalezy od odlegto$ci, warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonania robot

Zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5. Teren pod budowe drogi w pasie robot
ziemnych i w innych miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu.
5.2. Zdjecie warstwy humusu

Humus powinien by¢ odwieziony na odktad Wykonawcy, chyba Ze Inzynier wyda inne dyspozycje.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidtowego wykonania robot, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla
bezpieczenstwa robét (zmienna grubo$¢ warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowac¢ reczne wykonanie
robot, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjg¢é z powierzchni catego pasa robdt ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.



Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od giebokosci jego zalegania, wysokosci nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, SST lub wskazana przez
Inzyniera, wedtug faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci
zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robot
Zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,\WWymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu
Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu.
Kontroli podlega w szczegdlno$ci zgodno$¢ wykonania robot z Dokumentacjg Projektowa;
- powierzchnia zdjecia humusu,
- grubos¢ zdjetej warstwy humusu,
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Zasady obmiaru robot
Zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest;
— md (metr szeScienny) dla zdjetej warstwy humusu wraz z zatadunkiem, transportem na odktad Wykonawcy oraz
utylizacja.
8. ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru robét podano w SST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania wedtug pkt. 6 niniejszej SST daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”. 9. Cena jednostki obmiarowe;
Cena wykonania rob6t obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie prowadzonych robét,
- zdjecie warstwy humusu grubosci zgodnej z Dokumentacja Projektowq
- zafadunek, transport na odktad Wykonawcy oraz utylizacja humusu,
- uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10. 1. Normy
PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogéine.



