Opis czesci elektrycznej pompowni sciekow

1.0PIS SZAFKI
OBUDOWA

Zastosowana szafka jest metalowa, aby zapewnic stopien ochrony IP65 0 wymiarach
1000*600*300mm. Szafa wyposazona jest w plyte montazowa. Wejscie kabli
zasilajacych i sterowniczych wykonaé poprzez dtawiki w dolnej czesci szafy i
zabezpieczy¢ odpowiednio rurg ostonowa.

Kable podiaczone sa do listwy zaciskowej zamocowanej na plycie montazowe;j
rozdzielnicy. Rozdzielnica mocowana jest do spawanego profilu metalowego
zakotwiczonego w gruncie.

WYPOSAZENIE SZAFKI

Obejmuje:

1. Przetgcznik rodzaju zasilania (sie¢-0-agregat)

2. Wtyk agregatu 3*400V/50Hz, umiejscowione na $cianie bocznej szafy sterowniczej
3. Gniazdo serwisowe 230V/50Hz/16A.

4. Ochronnik przepigé

5. Zabezpieczenie nadmiarowo-pragdowe wszystkich obwodoéw odbiorczych.

6. Wylaczniki silnikowe z wyzwalaczem termicznym i magnetoelektrycznym.

7. Wylacznik roznicowo-pragdowy dla catego uktadu.

8. Wylaczniki ptywakowe (suchobieg i alarm) w uktadzie sterowania awaryjnego.
9. Sondg¢ hydrostatyczng 0 zakresie pomiarowym 0-4m (4-20mA).

10. Styczniki do zalaczania pomp.

11. Grzatke oporowa.

12. Czujnik kolejnosci i asymetrii faz zasilajacych.

13. Sygnalizator optyczno-akustyczny.

14. Sterownik PLC typu FX5U-32M firmy Mitshubishi.

15. Panel operatorski HMI typu GT2107-WTSD firmy Mitshubishi w zabudowie.



16. Ruter komunikacyjny typu RUT 240 firmy Teltonika.

17. Zasilacz buforowy 24V firmy MeanWell.

18. Separator sygnatu 0-20mA/0-10V firmy Labor-Aster

19. Aparature do sterowania (przekazniki, przyciski, przetgczniki itp.) firmy Eaton

Rozmieszczenie aparatéw elektrycznych w zalgczniku

2. REALIZOWANE FUNKCJE

Do sygnalizacji optyczno-akustycznej wykorzystano zewnetrzny sygnalizator
zamocowany bezposrednio na $cianie bocznej szafki.

Wysterowanie sygnalizatora nast¢puje po wykryciu stanow:

1. Przepehienia zbiornika $ciekowego.

2. Otwarcia drzwi szafki sterowniczej.

3. Zadziatania zabezpieczen w uktadach pompowych.

4. Braku pomiaru przez sond¢ hydrostatyczna.

2.1 WYBOR TRYBU PRACY

Pompy moga pracowa¢ w nastepujacych trybach 1 by¢ zalgczane:
1. Automatycznie, bezposrednio poprzez sterownik PLC.

2. Recznie w trybie indywidualnym, z panelu operatorskiego HMI.

3. Awaryjnie wylaczniki ptywakowe (suchobieg + alarm) w przypadku uszkodzenia
sterownika PLC lub braku pomiaru przez sonde¢ hydrostatyczng.

2.2 ZABEZPIECZENIE PRZECIWPORAZENIOWE

Zabezpieczenie przeciw porazeniowe zrealizowane jest poprzez samoczynne szybkie
wylaczenie zasilania w nieprzekraczalnym czasie 0,2s zgodnie z polska norma
PN-92/E-05009.

2.3 ROZRUCH POMP
Na obiekcie zostang zamontowane po dwie pompy o odpowiednich mocach.

Zastosowany rozruch jest rozruchem bezposrednim z wykorzystaniem stycznikow.



Pompy zabezpieczone sa wytacznikami silnikowymi o parametrach dobranych tak, by
mozliwa byta nastawa pradu wytacznika na poziomie 1,1*In pompy.

3. ALGORYTM DZIALANIA
Warunki normalnej pracy

1. Zakresy nastaw pracy przepompowni nalezy dobra¢ indywidualnie, wedlug
indywidualnych potrzeb. Informacje o ustawionych poziomach, czasach pracy itp. sa
przechowywane w nieulotnej pamig¢ci sterownika PLC. W dowolnej chwili obstuga
moze modyfikowac¢ nastawy poprzez panel HMI. Przewidziano dwa poziomy dostgpu
dla uzytkownika. W ktorym pierwszy poziom zarezerwowany jest dla stuzby
kanalizacji, drugi poziom przypisano stuzbom dzialu elektrycznego. Hasta dostepu
zostang podane bezposrednio obstugujacym. Jako element mierzacy poziom Sciekdéw
wykorzystano standardowg sond¢ hydrostatyczng, umieszczong w zbiorniku
scieckowym.

Autonomiczna praca przepompowni w normalnych warunkach sprowadza si¢ do
utrzymywania poziomu $ciekow wedlug nastawionych nastaw i zatgczanie pomp przy
jednoczesnym kontrolowaniu ich czasu pracy oraz sprawnosci.

Warunki pracy w trybie awaryjnym

W przypadku np. uszkodzenia sondy hydrostatycznej, sterownika PLC nadzor nad
kontrolg poziomu $ciekow przejmuje wtedy tradycyjny uktad wytacznikow
ptywakowych, ktory kontroluje poziomy minimalny i maksymalny w zbiorniku.



